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JAKA

®

No mas “ Teaching Pendants”

Programar un robot colaborativo JAKA no puede ser mas sencillo
gracias a nuestra JAKA APP. Esta disponible para Android y Windows.

Esto nos permite prescindir de los tradicionales teaching pendants.

®

Conexion Inalambrica

iDespidase de los engorrosos cables! Los cobots JAKA se
pueden comunicar y recibir instrucciones a través de su propia

sefial WiFi, generando un amibente mas limpio y seguro.

®

Colaboracién Segura

El sistema es capaz de detectar colisiones mediante el uso de un moédulo de
control retroalimentado de par. En cuanto el par es superior a un valor estab-

lecido, el robot se para inmediatamente para eliminar cualquier tipo de dafio

personal o a equipamiento.
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®

Programacién Grafica

Nuestra intuitiva interfaz de programacion grafica simplifica enorme-

mente la programacion del robot, de forma que cualquier persona lo

pueda realizar. Fijar posiciones y rutinas nunca fue tan sencillo.

®

Programacion “ Drag Teaching”

Nuestra funcion“ Drag Teaching” o entrenamiento por arrastre
permite al robot recordar posiciones o trayectorias al mover

manualmente la cabeza del robot.

®

Plug-and-play

Montar un cobot JAKA es tan facil como sacarlo de la caja, fijarlo, conectarlo
y empezar a andar. Todos los cobots JAKA son ligeros, compactos y con alta

compatibilidad con herramientas y sensores, ahorrando tiempo de

instalacion y maximizando la versatilidad.
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Robots Colaborativos JAKA Zu
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5o JAKA Zu® 3 JAKA Zu® 5 JAKA Zu® 7 JAKA Zu® 12 JAKA Zu® 18 Controladora
Simple Inteligente Preciso
Facil despliegue, Facil de operar, facil Repeticion de tareas con
compacto y compatible con de programar y compatible alta precision en cualquier
producciones flexibles. con otros dispositivos condicion sin fallo
Parametro JAKA Zu® 3 JAKA Zu® 5 JAKA Zu® 7 JAKA Zu® 12 JAKA Zu® 18
Carga maxima 3kg 5kg Tkg 12kg 18kg
Peso 12kg 23kg 22kg 41kg 35kg
Caracteristicas Alcance 626mm 954mm 819mm 1327mm 1073mm
del producto Repetibilidad +0.02mm +0.02mm +0.02mm +0.03mm +0.03mm
Grados de libertad 6 6 6 6 6

Tipo de programacion

Programacion grafica, “Drag & Teach”

Programacion gréfica, “Drag & Teach”

Programacion grafica, “Drag & Teach”

Programacion grafica, “Drag & Teach”

Programacion grafica, “Drag & Teach”

Interfaz de control

Windows PC o dispositivo Android

Windows PC o dispositivo Android

Windows PC o dispositivo Android

Windows PC o dispositivo Android

Windows PC o dispositivo Android

Rangos de rotacion

y velocidad

Eje del robot Rotacion Maxima Velocidad maxima Rotacién Maxima Velocidad maxima Rotaciéon Maxima Velocidad maxima Rotacién Maxima Velocidad maxima Rotacion Maxima Velocidad maxima

Eje 1 +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 120°/s +360° 120°/s

Eje 2 -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 120°/s -85°,+265° 120°/s

Eje 3 +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 120°/s +175° 180°/s

Eje 4 -85°,+265° 220°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s

Eje 5 +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s

Eje 6 +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s

Velocidad méxima en efector final / 1.5m/s / 3m/s / 2.5m/s / 3m/s / 3.5m/s
Potencia 150W 350W 350W 500W 500W
Clasificacion IP P54 P54 P54 P54 P54

Otras

caracteristicas

Puertos E/S del efector final

2 Entradas digitales

2 Entradas digitales

2 Entradas digitales

2 Entradas digitales

2 Entradas digitales

2 Salidas digitales

2 Salidas digitales

2 Salidas digitales

2 Salidas digitales

2 Salidas digitales

1 Entrada analdgica

1 Entrada analdgica

1 Entrada analdgica

1 Entrada analdgica

1 Entrada analdgica

Diametro de la base

129mm

158mm

158mm

188mm

188mm

Clasificacion IP

P44

P44

P44

P44

P44

Puertos E/S

16 E digitales, 16 S digitales, 2 E/S analdgicas

16 E digitales, 16 S digitales, 2 E/S analdgicas

16 E digitales, 16 S digitales, 2 E/S analogicas

16 E digitales, 16 S digitales, 2 E/S analdgicas

16 E digitales, 16 S digitales, 2 E/S analdgicas

Protocolos de comunicacion

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP

Controladora

Alimentacion

100-240VAC, 50-60Hz

100-240VAC, 50-60Hz

100-240VAC, 50-60Hz

100-240VAC, 50-60Hz

100-240VAC, 50-60Hz

Dimensiones

235x410%307 mm (lar.xan.xal.)

235x410%307 mm (lar.xan.xal.)

235x410%307 mm (lar.xan.xal.)

235x410%307 mm (lar.xan.xal.)

235x410%307 mm (lar.xan.xal.)

Peso

13.5kg

15.4kg

15.4kg

18kg

18kg
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Robots Colaborativos JAKA Zu S
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JAKA Zu® 3s JAKA Zu® 5s JAKA Zu® 7s JAKA Zu® 12s JAKA Zu® 18s Controladora
Interactivo Delicado Sencillo Seguro

Maximiza la deteccion de Control de fuerza con precision Facil configuracién con Aumento de sensibilidad contra
movimiento por contacto total sobre todo tipo de visualizador de datos de impactos mejorando las
superficies irregulares fuerza en tiempo real funciones de seguridad

JAKA Zu® 3s JAKA Zu® 5s JAKA Zu® 7s JAKA Zu® 12s JAKA Zu® 18s
3kg 5kg Tkg

Carga maxima 12kg 18kg
Peso 12kg 23kg 22kg 41kg 35kg
Caracteristicas Alcance 626mm 954mm 819mm 1327mm 1073mm
del producto Repetibilidad +0.02mm +0.02mm +0.02mm +0.03mm +0.03mm
Grados de libertad 6 6 6 6 6
Tipo de programacion Programacion gréfica, “Drag & Teach” Programacion gréfica, “Drag & Teach” Programacion gréfica, “Drag & Teach” Programacion gréfica, “Drag & Teach” Programacion gréfica, “Drag & Teach”
Interfaz de control Windows PC o dispositivo Android Windows PC o dispositivo Android Windows PC o dispositivo Android Windows PC o dispositivo Android Windows PC o dispositivo Android
Eje del robot Rotaciéon Maxima Velocidad maxima Rotacion Maxima Velocidad maxima Rotacion Maxima Velocidad maxima Rotacion Maxima Velocidad maxima Rotacion Maxima Velocidad maxima
Eje 1 +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 120°/s +360° 120°/s
Eje 2 -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 120°/s -85°,+265° 120°/s
Rangos de rotacion Eje 3 +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 120°/s +175° 180°/s
y velocidad Eje 4 -85°,+265° 220°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s
Eje 5 +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Eje 6 +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Velocidad maxima en efector final / 1.5m/s / 3m/s / 2.5m/s / 3m/s / 3.5m/s
Potencia 150W 350W 350W 500W 500W
Otras Clasificacion IP P54 P54 P54 P54 P54
caracteristicas Puertos E/S del efector final 2 E digitales, 2 S digitales, 1 S analdgica 2 E digitales, 2 S digitales, 1 S analégica 2 E digitales, 2 S digitales, 1 S analdgica 2 E digitales, 2 S digitales, 1 S analdgica 2 E digitales, 2 S digitales, 1 S analdgica
Diametro de la base 129mm 158mm 158mm 188mm 188mm
Rango (Fx/Fy) 100N/250N 200N/400N 100N/250N 200N/400N 100N/250N 200N/400N 250N 400N 250N 400N
Ef-ector Tipo de interfaz Ethernet Puerto serie Ethernet Puerto serie Ethernet Puerto serie Ethernet Puerto serie Ethernet Puerto serie
final Clasificacion IP P64 P64 P64 P64 P64
Sensor de fuerza Rango (Fx/Fy) 500N 1600N 1600N 4000N 4000N
Base Tipo de interfaz Ethernet Ethernet Ethernet Ethernet Ethernet
Voltaje 24V 24V 24V 24V 24V
Clasificacion IP P64 P64 P64 P64 P64
Clasificacion IP P44 P44 P44 P44 P44
Puertos E/S 16 E digitales, 16 S digitales, 2 E/S analdgicas 16 E digitales, 16 S digitales, 2 E/S analdgicas 16 E digitales, 16 S digitales, 2 E/S analdgicas 16 E digitales, 16 S digitales, 2 E/S analdgicas 16 E digitales, 16 S digitales, 2 E/S analdgicas
Protocolos de comunicacion TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP | TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethemet/IP TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP | TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP
Eeptieladena Alimentacion 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz
Dimensiones 235x410%307 mm (lar.xan.xal.) 235x%410%307 mm (lar.xan.xal.) 235x410%307 mm (lar.xan.xal.) 235%410%307 mm (lar.xan.xal.) 235x410%307 mm (lar.xan.xal.)
Peso 13.5kg 15.4kg 15.4kg 18kg 18kg
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Robots Colaborativos JAKA All-in-One
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oo JAKA Ai 3 JAKA Ai 5 JAKA Ai 7 JAKA Ai 12 JAKA Ai 18
Atento Integrado Compacto

Sistema de vision integrado para Interfaz de configuracién y Incluye la controladora mas

la percepcion del entorno control de visioén parte del

software de JAKA

pequena del mercado

JAKA Ai 3 JAKA Ai 5 JAKA Ai 7 JAKA Ai 12 JAKA Ai 18
3kg 5kg 7kg

Carga maxima 12kg 18kg
Peso 12kg 23kg 22kg 41kg 35kg
Caracteristicas Alcance 626mm 954mm 819mm 1327mm 1073mm
del producto Repetibilidad +0.02mm +0.02mm +0.02mm +0.03mm +0.03mm
Grados de libertad 6 6 6 6 6
Tipo de programacion Programacion gréfica, “Drag & Teach” Programacién grafica, “Drag & Teach” Programacion gréfica, “Drag & Teach” Programacién grafica, “Drag & Teach” Programacién gréafica, “Drag & Teach”
Interfaz de control Windows PC o dispositivo Android Windows PC o dispositivo Android Windows PC o dispositivo Android Windows PC o dispositivo Android Windows PC o dispositivo Android
Eje del robot Rotacion Maxima Velocidad maxima Rotacion Maxima Velocidad maxima Rotacion Maxima Velocidad maxima Rotacion Maxima Velocidad maxima Rotaciéon Maxima Velocidad maxima
Eje 1 +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 120°/s +360° 120°/s
Eje 2 -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 120°/s -85°,+265° 120°/s
Rangos de rotacién Eje 3 +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 120°/s +175° 180°/s
y velocidad Eje 4 -85°,+265° 220°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s
Eje 5 +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Eje 6 +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Velocidad maxima en efector final / 1.5m/s / 3m/s / 2.5m/s / 3m/s / 3.5m/s
Potencia 150W 350W 350W 500W 500W
Otras Clasificacion IP IP54 P54 IP54 IP54 1P54
caracteristicas Puertos E/S del efector final 2 E digitales, 2 S digitales, 1 S analdgica 2 E digitales, 2 S digitales, 1 S analdgica 2 E digitales, 2 S digitales, 1 S analégica 2 E digitales, 2 S digitales, 1 S analdgica 2 E digitales, 2 S digitales, 1 S analégica
Diametro de la base 129mm 158mm 158mm 188mm 188mm
Longitud focal 8mm 16mm 8mm 16mm 8mm 16mm 8mm 16mm 8mm 16mm
Color B&N/Color B&N/Color B&N/Color B&N/Color B&N/Color
Camara Campo de vision >70mm*50mm >35mm*25mm >70mm*50mm >35mm*25mm >70mm*50mm >35mm*25mm >70mm*50mm >35mm*25mm >70mm*50mm >35mm*25mm
Precision >0.08mm >0.04mm >0.08mm >0.04mm >0.08mm >0.04mm >0.08mm >0.04mm >0.08mm >0.04mm
JAKA Lens 2D Interfaz de comunicacién Ethernet (Protocolo TCP/IP) Ethernet (Protocolo TCP/IP) Ethernet (Protocolo TCP/IP) Ethernet (Protocolo TCP/IP) Ethernet (Protocolo TCP/IP)
Resolucion 2592x1944 2592x1944 2592x1944 2592x1944 2592x1944
Frecuencia de cuadro 24FPS 24FPS 24FPS 24FPS 24FPS
Alimentacion DC30-60V DC30-60V
Corriente <40A <40A
Dimensiones 180%28%47 mm (lar.xan.xal.) 180%28%47 mm (lar.xan.xal.)
Controladora
Clasificacion IP IP20 P20
MiniCab Puertos E/S 7 puertos digitales, E/S configurable 7 puertos digitales, E/S configurable
Protocolos de comunicacion TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP
Peso 1.7 kg (incluyendo accesorios) 1.7 kg (incluyendo accesorios)
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Robots Colaborativos JAKA Pro
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Resistente Robusto Versatil

JAKA Pro 5 JAKA Pro 12 JAKA Pro 16 Controladora

Grado de proteccion IP68
contra agua y polvo.
El méas alto del mercado

¢Mantenimiento? Se desempena eficazmente en
No necesita mantenimiento. los ambientes mas exigentes.

JAKA Pro 12 JAKA Pro 6
Carga maxima 5kg 12kg 16kg
Peso 23.5kg 41kg 74kg
Caracteristicas Alcance 954mm 1327mm 1713mm
del producto Repetibilidad +0.02mm +0.02mm £0.03mm
Grados de libertad 6 6 6
Tipo de programacion Programacién gréfica, “Drag & Teach” Programacién gréfica, “Drag & Teach” Programacion grafica, “Drag & Teach”
Interfaz de control Windows PC o dispositivo Android Windows PC o dispositivo Android Windows PC o dispositivo Android
Eje del robot Rotacion Maxima Velocidad maxima Rotacion Maxima Velocidad maxima Rotacion Maxima Velocidad maxima
Eje 1 +360° 180°/s +360° 120°/s +360° 120°/s
Eje 2 -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 120°/s -85°,+265° 120°/s
Rangos de rotacién Eje 3 +175° 180°/s +175° 120°/s +175° 120°/s
y velocidad Eje 4 -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s -85°,+265° 180°/s
Eje 5 +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Eje 6 +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
Velocidad maxima en efector final / 3m/s / 3m/s / 3.9m/s
Potencia 350W 500W 750W
Clasificacion IP P68 P68 P68
Otras 2 Entradas digitales 2 Entradas digitales 2 Entradas digitales
caracteristicas Puertos E/S del efector final 2 Salidas digitales 2 Salidas digitales 2 Salidas digitales
1 Entrada analégica 1 Entrada analdgica 1 Entrada analdgica
Diametro de la base 158mm 188mm 246mm
Clasificacion IP P44 P44 P44
Puertos E/S 16 Entradas digitales, 16 Salidas digitales, 2 Entradas o Salidas analdgicas 16 Entradas digitales, 16 Salidas digitales, 2 Entradas o Salidas analégicas 16 Entradas digitales, 16 Salidas digitales, 2 Entradas o Salidas analégicas
Protocolos de comunicacion TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP
Controladora
Alimentacion 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz 100-240VAC, 50-60Hz
Dimensiones 235x410x307 mm (lar.xan.xal.) 235x410%307 mm (lar.xan.xal.) 235x410%307 mm (lar.xan.xal.)
Peso 15.4kg 18kg 18kg




JAKA

JAKA Lens 2D

I JAKA Lens 2D
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Descripcion del producto

La camara JAKA Lens 2D utiliza tecnologia de alta resolucién 2D de camaras
industriales y esta equipada con una fuente de luz LED y con una lente que
permite al usuario realizar multiples aplicaciones de vision artificial para la
produccion industrial. Con un disefio pequefio y ligero, puede montarse directa-

mente en un robot JAKA o en una estructura externa.

P
© %
v
Conveniente Personalizable Practico
100% compatible con cualquier Equipa la camara con una luz LED, El software de la camara viene integrado
robot colaborativo JAKA una lente, o todo a la vez en la controladora. No se requieren

dispositivos externos i licencias

Caracteristicas del producto |

Disefio integrado Configuracion sencilla Escalable

Un sistema de vision 2D que junto a las controlado- Las cajas de control JAKA incluyen todo tipo de
ras JAKA vy nuestra interfaz patentada de algoritmos, procesos de guiado, herramientas de
configuraciéon son capaces de generar soluciones edicién y controles preconfigurados que facilitan la
con requerimientos de visién artificial de una forma asignacién de tareas a nuestros robots durante

rapida, facil y sencilla.

operaciones con vision artificial.

Parametros técnicos >\

Lens 2D CGC500-F08 Lens 2D CGC500-F16

La camara JAKA Lens 2D se puede complementar
con accesorios de otras marcas y/o fuentes de luz
personalizadas, que le dan mayor versatilidad y
adaptabilidad para todo tipo de situaciones y

aplicaciones.
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I JAKA VPS

Descripcioén del producto |

La version 2.0 del JAKA VPS (Visual Protection System) es el sistema de
proteccion visual desarrollado por JAKA Robotics. Utilizando la mas alta
tecnologia en camaras, lentes, chips de proceso Al-SoC de alto desempefio y
memoria de alta capacidad, el JAKA VPS es capaz de reconocer la posicion y
direccion de objetos o trabajadores dentro de su campo de visién.

La unidad VPS se coloca sobre el area de trabajo del robot colaborativo
definiendo dos areas de seguridad que son utilizadas para dar érdenes en el
caso de que estas sean ocupadas por un objeto extrafio, reduciendo al maximo
cualquier posibilidad de colisidon entre robot y trabajador.

0% v &
[m} @ ===1
Alta fiabilidad Alto rendimiento Coémodo
lindependiente de otros sistemas Alta velocidad de proceso y almacenamiento Instalacion sencilla
Operativo 24/7 de datos para mayor seguridad

Caracteristicas del producto |

Guia de productos

Resolucién 2592x1944 2592x1944
Frecuencia de cuadro méax. 24fps 24fps
Interfaz de datos Gige Gige

Color Blanco y negro / color Blanco y negro / color
Longitud focal 8mm 16mm
Distancia al objeto >100mm >100mm
Campo de vision >70x50mm >35%25mm
Precision >0.08mm >0.04mm

Procesador de imagen

Adquisicion y procesado de imagenes en <1s

Adquisicion y procesado de imagenes en <1s

M

Reconocimiento de objectos mediante andlisis de grabacion de video de alta resolucion

B

Capaz de grabar eventos importantes, eliminando informacién redundante para analisis
posteriores de seguridad

Sin necesidad de instalar software y configurable mediante acceso web

B E

Capaz de reconocer los equipos de proteccion personal en uso por trabajadores en el
Al . .
O area de vision

Diagrama de trabajo del sistema de proteccion visual

Parametros basicos N Parametros visuales N

Hardware Camara con CMOS, Procesador de sefal digital (DPS), motor de la IA, etc. Resolucion 8.3 MP
Dimensiones 101.7x72x51.1 mm Tiempo de respuesta 200 ms
Método de instalacion Horizontal, vertical o inclinada Altura de instalacién 2.5 m (recomendado)
Interfaces de comunicacion Interfaz Ethernet, RS485, Optoacoplador PNP DI y DO Area de proteccion 5m x 2.6 m (ajustable)
12 °
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JAKA MiniCobo

Carga maxima 1kg
Peso (con cable) 9.4kg
Alcance 580mm
Caracteristicas Renetibilidad
. epetibilida +0.1mm
Introduccién del producto | del producto
Grados de libertad 6
El JAKA MiniCobo es pequefio, ligero y con un llamativo disefio que lo hace Tipos de programacion Programacion grafica, “Drag & Teach”
perfecto para aplicaciones en el que la estética sea condicion principal. Cuenta . ) - )
i L o X Interfaz de control Windows PC o dispositivo Android
con un puerto de comunicacion en su ultimo eje, en el cual se puede conectar
cualquier efector final compatible con JAKA, simplificando las conexiones. Directrices de disefio De acuerdo con ISO 10218-1
Su funcionamiento silencioso es perfecto para aplicaciones en servicios, Eje del robot Rotacion maxima Velocidad maxima
educacion, retail, entretenimiento, y otras areas de contacto con el publico. )
y P Eje 1 +360° 180°/s
Eje 2 +120° 180°/s
Rangos de rotacion Eje 3 +130° 180°/s
§ y velocidad Eje 4 +360° 180°/s
w2 = j
.. . Eje 5 +120° 180°/s
Ideal para B2C Econémico Ligero !
Eje 6 +360° 180°/s
Velocidad maxima en efector final / 1.5m/s
Potencia 150W
¥ o
E ..| - 2 Temperatura 0-50°C
'1 } i .m ‘[llllll Clasificacion IP IP40
e
Instalacién En cualquier angulo
Peso Carga Alca ibili
— 9 nee Repetibilidad 2 Entradas digitales
9.4kg 1.0kg 580mm +0.1mm

Otras Puertos E/S de efector final 2 Salidas digitales

caracteristicas 1 Entrada analogica
Voltaje de puerto E/S 24VDC
Aplicaciones AN Tamaiio de puerto E/S M8
Materiales Aluminio y policarbonato
Didmetro de la base 124mm
Longitud del cable 6m
Alimentacién 20-60VDC
Corriente 0-11.67A
Dimensiones 180x128x47 mm (lar.xan.xal.)
Clasificacion IP 1P20
Controladora Puertos E/S 7 puertos digitales: E/S configurable
MiniCab
Voltaje en los puertos E/S 24VDC
Instalacién Panel / Riel guia
Protocolos de comunicacién TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, Profinet, Ethernet/IP
Peso 1.1 kg
Materiales Aluminio y acero




