#include "stm32f4xx.h"
brightness step =

TIM4 _IRQHandler(

TIM4->SR &= ~TIM_SR_CC1IF;

TIM4->CCR1 += brightness_step;

if (TIM4->CCR1 >= 16000 - 16 || TIM4->CCR1 <= 16)
brightness step = -brightness_step;

main(

RCC->AHB1ENR |= RCC_AHB1ENR_GPIODEN;
GPIOD->MODER |= GPIO_MODER_MODE12_1;

GPIOD->AFR[1] |= GPIO_AFRH_AFSEL12_1;

RCC->APB1ENR |= RCC_APB1ENR_TIM4EN;

TIM4->CCER |= TIM_CCER_CCI1E;

TIM4A->CCMR1 |= TIM_CCMR1_OCIM 2 | TIM_CCMR1_OCIM_1;
TIM4->CCMR1 |= TIM_CCMR1_OC1PE;

TIMA->DIER |= TIM_DIER_CC1IE;

NVIC_EnableIRQ(TIM4 IRQn);
TIM4->ARR = 16000 - 1;
TIM4->CCR1 = 16;

TIM4->CR1 = TIM CR1_CEN;

while (1);




Bu 6rnek, STM32F4xx serisi mikrodenetleyicilerdeki PWM (Pulse Width Modulation - Darbe Genislik Modulasyonu) islevselligini
kullanarak bir LED'in parlakhgini kademeli olarak artirip azaltir. Kod, Timer 4 (TIM4) kullanilarak gergeklestirilir.

Timer 4, cikis kanali 1 (CC1) Gzerinden PWM sinyali Gretmek icin yapilandirniir. PWM sinyali, LED'in parlakligini kontrol etmek igin

kullantlr.

Ornegin baslangicinda, Timer 4 periferikinin saat sinyali etkinlestirilir ve ilgili GPIO pinleri yapilandirilir. Timer 4, PWM modunda
calisacak sekilde yapilandirilir ve gerekli ayarlar yapihr.

TIM4_IRQHandler() fonksiyonu, Timer 4 tarafindan Uretilen kesme isteklerini ele alir. Bu kesme isleyicisi, PWM sinyalinin darbe
genigsligini kademeli olarak artirip azaltmak igin kullanihr.

Ana dongude, kesmeler etkinlestirilir ve Timer 4 bagslatilir. Program sonsuz bir déngude bekler, bu nedenle LED'in parlakligi kademeli

olarak artar ve azalrr.

Bu ornek, Timer 4 periferikini kullanarak kademeli artan-azalan PWM sinyali tGretmek icin temel bir yapi saglar.



