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h.:fRuN.]]m()E Solucion para un control poderoso

| Excelente rendimiento en varios tipos de cargal

| Facil mantenimiento y reparacion |

| Alta fiabilidad y duracién |

| Conforme con RoHS |

| Bajo ruido de operacién |
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Caracteristicas

Rendimiento de control mejorado

Alto rendimiento de par en la zona de muy baja velocidad usando el control vectorial sin captador

» Latecnologia de control vectorial sin captador de Hyundai provee al motor de un alto rendimiento de par en la zona de muy baja

velocidad (Control vectorial sin captador: por encima del 150% a 1Hz).
= En caso de rapida acceleracion / desaleracién del motor, la gama N700E provee de un poderoso control del par sin disparo.

» La tecnologia de control vectorial sin control aumenta el rango de velocidades controladas.

Alto rendimiento del control de la velocidad por la mejorada tecnologia de afine o tuning para motores

» Através de la tecnologia de compensacion de la constante de tiempo del motor, mientras se afina el motor

minimizando el cambio de velocidad, se puede conseguir una operacién del motor mas estable.

Funciones de proteccion intensificada para mejorar la seguridad en funcionamiento

u Proteccién contra defecto a tierra puede prevenir accidentes.

u El control por pérdida de fase proteje al motor mientras funciona.

Sistema de frenado regenerativo incorporado
= Elvariador incluye el BRD (circuito de frenado regenarativo), que permite al variador una facil operacion de aceleracion /

desaleracion en tiempo sin accesorios adicionales.

= El rendimiento de la acceleracion/desaleraccion maximiza la eficiencia energética.

Flexibilidad para varias cargas

= Diferentes funciones de control (3-cables, control local/remoto...).
u Incluye la funcién PID para un control uniforme de la presion de aceite y la cantidad de flujo sin opciones adicionales.
» Caracteristica de par mejorada, el cual es reducido 1,7 veces la potencia, encaja perfectamente con cargas para ventiladores y bombas.

» Ahorro de energia optimizado de acuerdo con las caracteristicas de las cargas conseguidas.

Varias funciones de display del variador

» Elstatus de operacion del variador se muestra en el display para ayudar al usuario.

» Elacumulado de horas de uso se muestran para facilitar el mantenimiento.

Facil mantenimiento y reparacion

» Elvariador N700E esta disponible para reemplazar el ventilador sin separarlo.

u La funcién on/off para el ventilador, incrementa la vida y minimiza el ruido de éste.
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Compatible con varios tipos de carga

Ventilacién y bombeo

Aire acondicionado y extractor colector de polvo

= Ahorro de energia seleccionando la caracteristica de par de la

carga

H Funcion de reinicio en caso de fallo suministro temporal
H Automatizacion de fabricas por PLC

u Proteccién maquina por inicio/arranque suave

= Auto operacién por control PID preciso (funcién dormiry
despertar)

= Bajo ruido en operacion.

= Rapida respuesta a cambios en carga mediante salto
frecuencia y operacion multi velocidad.

Torre de refrigeracion

= Operacidn estable por suministro de energia de alta
calidad

= Ahorro de energia mediante control de velocidad y par.

Cintas y maquinas transportadoras

Transporte

= Terminal de salida multirelé.

= Acceleracion y desaceleracion precisa.

= Prevencion de sobrecarga usando la sefial de sobre par.
= Prevencion de deslizamiento de carga mediante la curva

de aceleracion y desalceleracion.

Automatizacion fabricas

= Automatizacién de fabricas con PLC.

= Respuesta de par de alta velocidad para evitar el
deslizamiento

® Arranque y paro suave

Maquina textil

Maquina de hilado

= Arranque y paro suave para prevenir presion y corte

= Disefiado para uso en condiciones adversas (polvo, algoddn).

= Mejora del acabado del producto gracias a una operacion
estable de la velocidad.

Bomba de suministro de agua

Bomba para circulacién de agua
fria
Bomba de suministro agua de
caldera

M4dquina lavar

Magquina de lavar

= Funcion de refuerzo de par.
® Funcidn de limitacion de par.

u Ajuste separado de tiempo de aceleracion/desaleracion
= Circuito de frenado regenerativo incluido (<22 kW).

® Arranque y paro suave

HYUNDAI INVERTER | 07



>> Especificaciones

I 220V 1-Fase /3-Fases

Pot. Max disp,  Carga pesada 0.75 04 075 15 11.0 150 185 220
motor (4PkW)  Carga normal - - - - - - - - - 75 110 150 185 220 -
Capacidadnom.  Carga pesada 1.2 2.1 2.9 4.6 1.2 2.1 2.9 4.6 7.1 10.0 133 187 266 316 374
(kvA) Carga normal - - - - - - - - - 125 182 241 303 353 -
Tension alimentacion nom. 1-Fase 200~240V+10%, 50/60Hz+5%% 3-Fases 200~240V+10%, 50/60Hz+5%%
Tension salida nominal Fase 200-240V (Depende del voltj recido) 3-Fases 200~240V (Depende del voltaje recibido)
Salida nominal Carga pesada 3 5 7 1N 3 5 7 " 17 24 32 45 b4 76 90
Intensidad (A)  Carga normal - - - - - - - - - 30 A 50 73 85 -
e Frenorecup. (Circuttfrenado (necesta una resistencia frenado adiciond]) Circuit frenado (necesita una resistencia frenado adicional)

Resistencia (()) 50 50 50 50 50 50 50 50 35 17 17 17 8.7 6 6
Peso (kg) 1.2 1.2 1.5 1.5 1.2 1.2 1.2 15 2.0 4.2 4.5 4.5 6.5 7.5 8.0
P 1P20

440V 3-Fases

Pot Max disp. ~ Carga pesada 0.4 0.75 15 2.2 3.7 1.0 15.0 18.5 22.0
motor (4PKW) - Carga normal _ - - - - 7.5 11.0 15.0 18.5 22.0 30.0
0000000 Carga pesada 1.5 2.8 4 6 7.6 10.0 13.3 19.1 26.6 31.6 37.4
(kvA) Carga normal - - - - - 12.5 18.2 24.1 30.7 35.7 47.3
Tension alimentacién nom. 3-Fases 380~480V+10%, 50/60Hz+5%%
Tension salida nominal 3-Fases 380~480V (Depende del voltaje recibido)
Salida nominal Carga pesada 1.8 3.4 4.8 7.2 9.2 12 16 23 32 38 45
Intensidad (A)  Carga normal = = = = = 15 22 29 37 43 57
S Frenoreaup. Circuit frenado (necesita una resistencia frenado adicional)

Resistencia Q) 180 180 180 100 100 70 50 50 30 20 20
Peso (kg) 1.5 1.5 1.5 1.5 2.0 4.2 4.5 4.5 7.0 7.0 7.5
P P20

440V 3-Fases
370HFP 1.50HFP 550HFP | 750HFP | 900HFP | 1100HFP | 1320HFP 1600HFP 2000HFP | 2500HFP | 3200HFP 3800HFP

Pot Max disp. ~ Carga pesada 30 110 160
motor(4PkW)  Carganormal 37 45 55 75 90 110 132 160 200 250 320 B8
0000000 Carga pesada 48.2 62.4 74.8 91.5 123.9 1463 180.4  216.2 230 315 400 500
(kvA) Carga normal 58.1 70.1 87.2 112 133 162 191 245 285 360 470 550
Tensi6n alimentacion nom. 3-Fases 380~480V£10%, 50/60Hz+5%%
Tensi6n salida nominal 3-Fases 380~480V (Depende del voltaje recibido)
Salidanominal - Carga pesada 58 75 90 110 149 176 217 260 300 415 525 656
Intensidad (A)  Carga normal 70 85 105 135 160 195 230 285 370 450 600 680
Freno Frenorecup. 0

Resistencia (()) 0000CmooOnoCoonomea
Peso (kg) 22 22 27 30 50 50 60 60 110 110 170 170
P IP0O
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Clase Estandard 200V, 400V

Epecificaciones Descripcién

Método de control” Método vector espacial PWM*
Rango de frecuencia de salida ? 0.01~400 Hz
) Digital: Max frecuencia +0.01%

. 3
Precision frecuencia Analdgico: Max frecuencia+0.1%

Ajuste digital: 0.01Hz (<100Hz), 0.1Hz (>100Hz)

Resolucion frecuencia Analdgico: Max frecuencia/500 (cuando entrada 5V DC), Max frecuencia/1,000 (0~10V DC, 4~20mA)
- Frecuencia base: 0~400Hz ajuste libre

Caracteristica VV/f Seleccién de patrdn de par disponible (constante/reducido)

Capacidad de sobrecarga 150%, 1minuto (carga pesada)/120%, 1minute (carga normal)

. » » 0.1~3,000seg (seleccion lineal/curva
Tiempo acceleracién/desaceleracion disponible) Ajuste 22Aceleracién/

Desaceleracion o . .
Actua entre la frecuencia miny la frecuencia de frenado establecida. Se

Frenado DC . . .
puede ajustar el nivel y el tiempo.
. Operador estandard Ajuste por tecla subir/bajar.
fArJéjélEgncia 1W, 1~5kQ resistencia variable.
Sefial externa DC 0~10V(impedancia ent. 10kQ) *, 4~20mA (impedancia entrada 2000Q).
Ezog?slg Operador estandard Tecla marcha(run)/paro (stop) (cambio sentido de giro por comando funcién).
Entrada Start/Stop  Sefial externa Avance run/stop, Retroceso run/stop - ajuste por asignacion terminal (1a, 1b seleccién disponible)

FW (Avance), RV (Retroceso), CF1~4 (Multi-velocidad), RS (Reset), AT (Corriente ent. analog./Tensién transfer), USP
(Proteccion de arranque desatendido), EXT (Disparo externo), FRS (Marcha paro libre), JG (Comando jog o vel. fija), SFT
(Comando bloqueo software), 2CH (22 Aceleracion/Desaceleracion), STA (Marcha), STP (Stop o paro), F/R (Avance/
Retroceso), Control remoto UP/DOWM, O/R, T/R (Local/Remoto), Reset PID Integral (PIDIR), Inhabilitar PID (PIDD)

Terminal entrada digital

RUN (sefial marcha), FA1 [sefial llegada a frecuencia (a la frecuencia ajustada)],
Terminal salida digital FA2 [sefial llegada a frecuencia(a la frecuencia ajustada o por encima)], OL (Sefial preaviso sobrecarga),
OD (Desviacion de salida de sefial PID), AL (Sefial de alarma)

Medidor analogico (escala total 0~10V CC. Max. 1mA, 4~20mA escala total. Max. 250Q)
Monitor de frecuencia Seleccion de sefial analdgica de frecuencia e intenssidad en salida.
Seleccion de sefial analdgica de voltaje en salida .

Salida

OFF cuando alarma del variador (contacto salida b)/Auto switch ON 'y

Cone el el OFF/Terminal digital de salida disponible

Auto-tuning, AVR Function, V//F Setting, Curve Accel. /Decel. Selection, Frequency Upper/Lower Limit, 16 Level Multi-
speed, Start Frequency Set, Carrier Frequency Setting (0.5~15kHz), PID Control, Frequency Jump, Analog Gain Bias Control,
Jogging Run, Electronic Thermal Level Control, Retry, Auto Torque Boost, Trip History Monitor, Software Lock, S-shape
Accel./Decel., Frequency Conversion Display, USP, Flying Start

Funciones principales

Sobreintensidad, Sobrecarga (térmico electrdnico), Sobretension, Error comunicacion, Baja tension, Salida
Funciones de proteccion cortocircuitada, Error USP, Error EEPROM, Disparo externo, Defecto tierra, Disparo temperatura, Sobrecarga
variador, Pérdida de fase, Error CPU, Funcién seguridad (opcional), Sobrecarga de la resistencia frenado

Temperatura ambiente - 10~50°C (por encima 40°C: sajustar frecuencia por debajo de 2.0kHz)

Temperatura almacenaje - 20~60°C (mientras transporte: tiempo corto)

gmgjiiecri\rgglses Humedad ambiente Por debajo 90%RH (no condensa)

Vibracion 5.9m/s?(0.6G). 10~55Hz (metodologia de test JIS C0911 )

Localizacion Por debajo de 1,000m sobre el nivel del mar (sin gas corrosivo, sin gas inflamable, sin aceite, sin polvo)
Accesorios Filtro EMC, Resistencia CC, Resistencia CA, Operador remoto y cable, Resistencia de frenado regenerativo, Unidad frenado

% 1) Antes de ajustar el método de control A32 en 2 (control vectorial sin captador), considerar las siguientes instrucciones.
- El ajuste de la frecuencia portadora b11 debe estar por encima de 2.1kHz.
- Cuando usted use motores por debajo de la mitad de la capacidad del variador, sera dififil conseguir calidad en el
control. - Cuando se conecten 2 motores, no se puede utilizar el método de control vectorial sin captador.

2) Cuando el motor funcione por encima de 50 / 60Hz, asegurese de rpm max.
3) Con el propdsito de conseguir un control estable del motor, la frecuencia de salida puede exceder 1.5Hz en [A04]

4) 50kQ: Modelos hasta 3.7kW , 10kQ: modelo 5.5kW

*PWM = modulacion por ancho de pulsos
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Dimensiones

N700E-004SF/007SF, N700E-015SF/022SF, N700E-022LF,
N700E-004LF/007LF/015LF N700E-004HF/007HF/015HF/022HF
[Unit:mm] [Unit:mm]
8.2) 128
68 24 5
- 108 (8.2) 142
= %L 40 68 2% 6
= —— — = j‘
§5%% - =!
_@_ = n = I | —
& go09 ==
O O g ~ ﬂ_ g %‘ ——
A=, I =i i @Q%
vt || 0 e | © jr =
68 108
4, 58 16 61|, |61
62 || u | |
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lp_l 2-@4.2J§T E S
] QE :
B ol g N
I} 2-4.2 L
w2 |l *
N700E-055LF/055HF, N700E-075LF/075HF,
N700E-037LF/HF N700E-110LF/110HF
[Unit:mm] [Unit:mm]
140 8.2) 147
68 24 —
— 1
Il W
i lll |
(<F ¥VY
= ]
Eljg = :u
140 7 e
o R S
@ IlaWal Ef
242 ||
6 128 6
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N700E-150LF/150HF, N700E-185LF/185HF,
N700E-220LF/220HF N700E-300HF, N700E-370HF

[Unit:mml] [Unit:mm]
312
‘ 2-910 £65
(TG N
A @f
L ==’
L0
MGG
A
[0 £ 2|8 ®
- LTI H, °
- .
ol A @ b= =
ZM %%g Bm eo] l(oe moﬁ— ] -
265 z0]

N700E-450HF, N700E-550HF N700E-750HF, N700E-900HF

[Unit:mm] [Unit:mm]
342 280 396
2-@12\ ‘ 300 161 2-012 300
el flo % =
QI
16| § %
o = =
Y Y = =
g 9 | 2 o= . =
el e=] T T 1t P o 9 =
2-12 || ‘[ ool [oe [y feS
300 212 | 164
300
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Dimensiones

N700E-1100HF, N700E-1320HF N700E-1600HF, N700E-2200HF

3-012 " 190

[Unit:mm]

710
740

506

78, 350

78

[Unit:mm]

890
920

15

I
AR

.

N700E-2800HF, N700E-3500HF

806
53 350 350 53] ,3-014
A
b 4 @?,
o~
]
o
= 8 g
B 8
Teo] P ['_'T—féff
314 || |
53 350 350 53

E—r——

M

[Unit:mm]
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Funciones del terminal <{

Terminales del circuito principal

Bloque terminales circuito principal Tipo de variador
. N700E-004SF §
[r[s] [re[r]u]v]w] © NY00E-007SF M3 o 7.62
N700E-004LF
|R|S|T|RB|P|U|V|WI N700E-007LF M3 7.62
N700E-015LF
N700E-015SF
[rls] [esfrpfulv]w] N700E-0225F M4 M
“;ggggg%g 444444444 N;gggggggg 444444444444444444444444444444444444444444444
[Rls[rlesfrfulv]w] N700E-004HF N700E-037HF M4 "
. N700E-007HF A A
Slals] (B8 [re] [S]5]% © N700E-055LF N700E-075HF
© N700E-075LF N700E-110HF M4 10.6
6 oo 6 . NY700E-055HF
R IS) U I:D I: RB u v i
| L1) | (L2) | 13) | 1 | |m] |[T21 |[T31 I N700E-110LF M5 13
Short bar
R|S|TI PDPRBI |u|v|w
i | 2 | 03) L) | @ (1) | (12) | 13) : N700E-150LF N700E-185HF M5 13
- n . N700E-150HF N700E-220HF
Short bar N
i | ™ | s I bl 6| "8 I | it | 2 | itd © N700E-185LF
" n . N700E-220LF Mé 17
Short bar N
R S m PD P N u Vv w :
wn | w2 ] ws S5O0 N R ) | 12 | 13) N700E-300HF
<] N700E-370HF Mé 17
Short bar
44444444444444444444444444 e e s S e
wlealw ] enf o] o o fma ] N700E-450HF
] <] N700E-550HF M8 22
Short bar
44444444444444444444444444 S e, e s e
| L) | e W ST IS I L ) |[T3] I N700E-750HF
E = 3 N700E-900HF M8 29
Short bar e __di
[LRn (L2) u_Tsl [Pl1)1 lpl 1N] ('H] [TVzJ (13) ' N700E-1100HF
:IG :IG N700E-1320HF M10 30
Short bar
A
-— 8
Short bar N700E-1600HF  N700E-2200HF
AEMEIEAEA N700E-2800HF  N700E-3500HF  M10x2 26
(L1) | (2) | (1w3) | (11) | (12) | (13) g
G G

Explicacion de los terminales del circuito principal

R, S, TILT, L2, L3)
U,V,W(T1,72,T3)
PD, P (+1, +)

P, RB (+, B+)

P, N (+,-)

G

Alimentacidn principal
Salida del variador
Reactancia CC

Resistencia de freno externa
Unidad frenado de variador

Tierra

Conexidn de alimentacion entrada

Conexidn de las 3-fases del motor

Despues de quitar la barra entre PD y P, conectar la reactancia CC para mejorar el factor de potencia.

Conexién opcional de la resistencia de freno externa. (variadores <22kW | )

Conexién opcional de unidad de frenado externo. (variadores >30kW 1| )

Terminal de tierra

HYUNDAI INVERTER
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Funciones del terminal

Disposicion del terminal de control (004~022SF / 004~037LF/HF)

.

NPN [ I | PNP

CM1 6 5 4 3 2 1 [CM1| P24
Z

SE§ H|o|o | L |FM|CM2| 12| 11
******** | 7 ]l
RS-485 %%/g%//% ALO | AL1 | AL2

% 12 opcion por defecto comunicacion (RS485).
pero, la 22 opcién comun. (R+,R-) y la funcién de
seguridad (SC, S2, S1) son opcionales.

Contacte conHyundai Heavy Industries.

Descripcion de los terminales del circuito de control

Sefal
Entrada’

Sefal
Monitor

Sefial
Ajuste
frecuencia

Sefal
Salida®

Sefial
salida
alarma
disparo ¥

P24

6 (RS)
5 (AT)
4 (CF2)
3(CF1)
2(RV)
1(Fw)

cm1

FM

H

(o]

ol

L

11
12
cMm2

ALO
ALl
AL2

Terminal potencia para sefial entrada

Terminal de entrada digital:

Avance (FW), Retroceso (RV), Multi-velocidad 1-4 (CF1-4), 2-nivel comando Acel/Desacel
(2CH), Reset (RS), Free-run Stop (FRS), Disparo externo (EXT), Bloque software(SFT),
Velocidad fija 0 jogging (JG), Proteccién de arranque desatendido (USP)?,

Voltaje entrada analdgica/Transferencia corriente (AT), Reset (RS), Inicio (STA), Stop (STP),
FW/RV (F/R), Remoto UP/DOWN, Operacién con teclado local (O/R),

Operacion con terminal local entrada (T/R) ,Reset PID Integral (PIDIR), Inhabilitar PID (PIDD)

Terminal comun para entrada o sefial monitor

Medidor de los valores de salida: frecuencia, corriente, voltaje y potencia.

Alimentacion para comando frecuencia
Terminal comando voltaje frecuencia
Terminal comando intensidad frecuencia

Terminal comun para el comando frecuencia

Terminal digital de salida:

Sefial avance (RUN), Sefial frecuencia llegada(a frecuencia determinada) (FA1), Sefial de
frecuencia de llegada (a o por encima de la frecuencia determinada) (FA2), Sefial de
preaviso de sobrecarga (OL), Sefial de desviacion salida PID (OD), Sefial alarma (AL)

Salida de sefial de alarma:
ALO AL1 AL2

5

en operacién normal,
En Off (condicion inicial): ALO-AL2 Cerrado
En no-normal: ALO-AL1 Cerrado

24VCC+10%, 35mA

Input en contacto:
Cerrado: On (run)
Abierto: Off (stop)

Minimo en tiempo:
mas de 12ms

Voltaje analdgico salida

10vce
0~10VCC, impedancia ent. 10kQ

4~20mA, impedancia ent. 200Q

24VDC, 50mA Max.

Valor nominal para contacto
CA 250V 2.5A (carga resisitiva)
0.2A (carga inducida)

CC 30V 3.0A (carga resisitiva)
0.7A (carga inducida)

% 1) Los terminales de sefial de entrada del 1 al 6 son contactos “a”.
Cuando quiera cambiar estos terminales a contactos “b”, se debe ajustar configuracion en C07~C12.

2) USP: Proteje al variador de reinicio cuando hay alimentacién .

3) Elterminal de salida digital 11 & 12 es un contacto "a" . Cuando use 11 & 12 como contacto "b", ajustelo en C16, C17.

4) El operador puede seleccionar pre-aviso por sobrecarga y llegada a una frecuencia predeterminada con el terminal de salida digital.

14 | HYUNDAI INVERTER




Disposicion del terminal de control (055~220LF/055~3500HF)

RS

485 RXP

RXN

CM1(6]|5(4]|3[2|1|CM1|P24 |H[O|OI{L|L

FM

AMI RNO

RN1

RN2

RN3 [ ALO [ AL1 [ AL2

% RS485 es 12 Comunicacion, RXP, RXN es 22 Comunicacion.

Descripcion de los terminales del circuito de control

Nombre terminal Descripcién

6 (RS)
5 (AT)
Sefial 4(CF2)
entrada’ 3 (CF1)
2 (RV)
1(Fw)
CM1
Sefial FM
Monitor AMI
H
Sefial 0
ajuste
. Ol
frecuencia
L
B RNO
Ser:lals) RN1
salida RN2
RN3
Sefial ALO
salida
ALl
alarma AL
disparo ¥

Terminal potencia para seial entrada

Terminal de entrada digital:

Avance (FW), Retroceso (RV), Multi-velocidad 1-4 (CF1-4), 2-nivel comando Acel/Desacel

(2CH), Reset (RS), Free-run Stop (FRS), Disparo externo (EXT), Bloque software(SFT),

Velocidad fija 0 jogging (JG), Proteccién de arranque desatendido (USP)?,

Voltaje entrada analdgica/Transferencia corriente (AT), Reset (RS), Inicio (STA), Stop (STP),

FW/RV (F/R), Remoto UP/DOWN, Operacién con teclado local (O/R),
Operacion con terminal local entrada (T/R) ,Reset PID Integral (PIDIR), Inhabilitar PID (PIDD)

Terminal comun para entrada o sefial monitor

Medidor de los valores de salida: frecuencia, corriente, voltaje y potencia.

Medidor de los valores de salida: frecuencia, corriente, voltaje y potencia.

Alimentacién para comando frecuencia

Terminal comando voltaje frecuencia
Terminal comando intensidad frecuencia

Terminal comun para el comando frecuencia

Terminal digital de salida:

Sefial avance (RUN), Sefial frecuencia llegada(a frecuencia determinada) (FA1), Sefial de

frecuencia de llegada (a o por encima de la frecuencia determinada) (FA2), Sefial de

preaviso de sobrecarga (OL), Sefial de desviacion salida PID (OD), Sefial alarma (AL)

Salida de sefial de alarma:

en operacion normal,

ALO

AL1 AL2

En Off (condicion inicial): ALO-AL2 Cerrado
En no-normal: ALO-AL1 Cerrado

R

24VCC+10%, 35mA

Input en contacto:
Cerrado: On (run)
Abierto: Off (stop)

Minimo en tiempo:
mds de 12ms

Voltaje analdgico salida
Intensidad analdgica salida

1ovce
0~10VCC, impedancia ent. 10kQ

4~20mA, impedancia ent. 200Q

Valor nominal para contacto
CA 250V 2.5A (carga resisitiva)
0.2A (carga inducida)

CC 30V 3.0A (carga resisitiva)
0.7A (carga inducida)

% 1) Los terminales de sefial de entrada del 1 al 6 son contactos

uyr

Cuando quiera cambiar estos terminales a contactos “b”, se debe ajustar configuracion en C07~C12.

2) USP: Proteje al variador de reinicio cuando hay alimentacion .
3) Elterminal de salida rele inteligente RN es un contacto “a”. Cuando use RN como contacto “b”, ajustelo en C16, C17.

4) El operador puede seleccionar pre-aviso por sobrecarga y llegada a una frecuencia predeterminada con el terminal de salida digital.

HYUNDAI INVERTER
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Diagrama de conexion

Terminales del diagrama de conexion (004~022SF/ 004~037LF/HF)

R U T1
Alimentacién 3-fases
200V: 200~240V 400V: s I » : I v T
380~480V Rectific. Variador M
(50/60Hz+10%) T I T I w T3
*En caso de 1-fase Circuito potencia H i
e b |
. ~ Circuito control o i
200V: 290 240V Control : Sefal 3
(50/60Hz, i%410%) PCB | A o
: C
1
1 Resistencia
_Pa2av. - frenada
v . c RB (Opcional)
(O OO L L e L L T T
©o00 Nota) El circuito de frenado regenerativo
esta instalado
AL1
AL2  Salida
Terminal entrada ALD reliz el
(6EA, Entrada digital)
12
il Salida
Digital
Ccm2
FM Salida monitor —SO0C
(Salida analdgica) ZA
1
RXP : RS-485
RXN 1 (RI45)
s 5 I
HE CM1 1
Volumen entrada DC 0~10V 0 [ e
L Entrada
- P12v
Corriente entradaE ol 50kQ analégica R+ 2nd RS-485
DC 4~20mA R (Opcional)
200Q :
SC B Contact

Sefial seguridad

A Contact (Opcional)

O ®

Tierra Clase D (200V)
Clase C (400V)

Comun CM1 L

% Hay diferentes tipos de terminales comunes.
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Terminales del diagrama de conexidn (055~220LF / 055~3500HF)

Alimentacion 3-Fases
200V: 200~240V 400V:

|

380~480V
(50/60Hz+10%)

r

Entrada digital
(6 conexiones)

Circuito de potencia

Circuito de control

Rectific. I

I Variador

Sefiales

*BRD=unidad de frenado regenerativo

Resist.
frenado

Unidad frenado
Regenerativo

(Notal)

Resist.
Frenado

Salida relé alarma
(Ajuste inicial: sefial de alarma)

Salida relé digital
(Ajuste inicial: llegada a frecuencia)

Salida relé digital

(ajuste inicial: Sefial Avance o Run)

2% RS485

1° RS485

ALO
RN1
RNO
Output Monitor RN3
(Analog Current Output) () CC4~20mA
RN2
Output Monitor (O cco~1ov
(Analog Voltage Output)
A4 RXP
RXN
A H
N cM1
cco~1ov (0]
Entrada analdgica 10kQ L oy
CC4~20mA RJ45
| L 250Q
V) %7
J_/T .
; Puesta a tierra Tipo D 200V
Tipo C 400V
Nota (1)
Variador Puente Variador Puente

RB1
Resist.
frenado

HYUNDAI INVERTER
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>> Conexion a PLC

Conexion con los terminales de entrada

Tipo Sink o "sumidero" (NPN)

m Usando la alimentacién interna del variador m Usando alimentacion externa

Variador Variador

Transistor NPN Transistor NPN

[ead]

FEEEER

J1(J3)

I YIGND : . Ji
: xterno
P24 g +24V

% No aplicable en modelos 004~022SF, 004~037LF/HF .

Tipo source o "fuente" (PNP)

® Usando la alimentacion interna del variador ® Usando alimentacion externa

Transistor PNP Transistor PNP

Variador Variador

xterno 24V

|+

i

]
MEZE

26V 24V
P24 § P24
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Operaciones <

I Operaciones

Sefial RUN / avance

Sefial POWER 4
Display J

Tecla RUN /

Tecla FUNCION

Tecla subir/bajar

Sefial RUN / avance

Sefial encendida cuando el variador esta generando salida
PWM (modulacién por ancho de pulsos) o el comando
RUN esta entrado.

Sefial POWER

Sefial para control de alimentacion.

Display (sefial LED)

Muestra frecuencia, intensidad motor,
velocidad motor o alarma.

Tecla Marcha

Inicia el variador. La tecla RUN esta desactivada
cuando se ha seleccionado esta funcion a través del
terminal de entrada digital. La tecla RUN key esta
disponible sélo cuando la sefial esta encendida.

Tecla funcion

Comando de seleccion de funcion.

Tecla subir/bajar
Aumenta/disminuye el valor de frecuencia y
modifica los valores de ajuste.

AN

ﬁ Sefial PRG

o Sefial Hz/A

/ Tecla Stop/Reset
—TeclaVOL
Tecla GRABAR
Sefial PRG

Sefial encendida cuando se entran los valores

Sefial Hz/A
Muestra si la informacion en display es el valor
de frecuencia o intensidad.

Tecla Stop/Reset

Stop de variador y cancelacién de alarma. Cuando el
variador se aciva a traves del terminal b15, el
operador puede seleccionar estado vélido o invalido.
Tecla Volumen

Ajustar la frecuencia de salida.

(disponible solo cuando sefial encendida)

Tecla grabar
Graba datos.

% El operado de los modelos (0.4~3.7kW) tiene una disposicion diferente a la anterior pero con las mismas funciones.

HYUNDAI INVERTER
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>> Operaciones

I Ajuste del operador estandard

00 ) d ot ) A -- : A 01
Apretar Apretar Apretar Apretar
FUNC FUNC FUNC
O unavez O 5°veces O unavez O unavez
0 | 2 I A O A -
Apretar Grabar dato Apretar Apretar
O [+) O apretando FUNC O [+
twice STR unavez 4 veces
F oo : 00 | 060.0 | F o
O Inicio
Apretar Ajuste f:jecuencia Grabar dato variador
FUNC apretando d d
O FUNC O o O g;.nrr;tan o ;;Lr;tan o
I Mostrar en display frecuencia de funcionamiento
F 0 d O 060.0
/ / Muestra
Apretar Apretar frecuencia
O O FUNC funcionamiento
aeces unavez actual

20
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Funciones de proteccion

Cédigos de error

m Descripcion Numero de error en display

Proteccion

sobreintensidad
Proteccion
sobrecarga

Proteccién

sobretension

Error

comunicacion

Proteccion

baja tension

Salida

cortocircuitada

Error USP

Error EEPROM

Disparo externo

Disparo temperatura
Proteccién
defecto a tierra

Proteccidn sobrecarga
del variador

Proteccién por
pérdida fase

Proteccion sobrecarga
resistencia frenada

Error CPU

Funcién seguridad

(opcional)

Cuando se cortocircuita la salida del variador o se bloquea el eje del mismo, un exceso de corriente
pasa a través del variador. Para proteger al variador de esta sobre intensidad, la salida del variador se

desconecta por circuito de proteccion de intensidad.

Cuando se detecta una sobrecarga por la funcién térmica electronica el variador dispara y desconecta

su salida.

Cuando la tension del bus de CC excede un umbral, debido a la energia regenerativa del

motor, el variador desconecta su salida.

Cuando se detecta un error entre el operador y el variador.

A decrease of internal DC bus voltage below a threshold results in a fault of controlling circuit. This
condition can also generate excessive motor heat or cause low torque. The inverter trips and turns off its
output when the voltage is below 150~160V (200V class) or below 300~320V (400V class) An instantaneous

interruption may cause this error.

En caso de un exceso de corriente debido al cortocircuito en salida del variador, el circuito de proteccion
desconecta la salida.

Si hay alimentacion al mismo tiempo que el variador esta siendo operado en modo terminal,

se vera el error USP (en caso de que la funcién USP este activada).

Cuando el ruido externo o el exceso de temperatura generan un error interno de EEPROM, la salida del

variador se desconectara. Revisar el ajuste de datos ya que hay un sefial de alarma por fallo.

Cuando un equipo externo provoca un disparo, el variador recibe la sefial de falloy

desconecta la salida (esta funcion se ha de ajustar por el terminal de entrada).

Cuando la temperatura interna del variador excede un valor especificado, el sensor térmico lo

detecta y desconecta la salida.

El variador esta protegido contra los defectos a tierra producidos entre su salida y el motor.
El variador esta protegido ante sobrecalentamiento. La proteccion operara al 150% intensidad por 1minute (en

caso de la frecuencia portadora).

El variador esta protegida por pérdida de fase (R,S,T). En caso de 1-fase, fase entrada Ro S).
Cuando el BRD excede el ratio de uso de la resistencia de frenado regenerativo, la proteccién por
sobretension se activa y la salida del variador se desconecta.

Error de la CPU del variador. Cuando ocurre un disparo, la alimentacién del variador debe

desconectarse y después de haberse descargado completamente, puede volverse a alimentar.

La sefial de funcién de seguridad esta activa. Después de esta sefial, se puede resetear el variador. Esta

funcién es opcional.

EO4

EO5

EO07

E60

EQ9

EO4 or E34

E13

EO8

E12

E21

E14

E17

E20

EO6

E11l

E22

% Ante cualquier actuacion de las funciones de proteccion, la salida del variador se desconectara y y el motor se parara mediante la funcion "free-run stop". Permanecerd
en ese estado hasta se entre el comando de reset.
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Lista de funciones (004~022sF / 004~037LF/HF)

Modo monitor (grupo D) y ajuste modo basico (grupo F)

do1
do2

do3

do4

dos

doe

do7

Monitor
L. dos
basico

do9

d10

di1

d12
di3
di4
di15
di6

d17

FO1

Ajustes
bésicos
FO3

FO4

Monitor de frecuencia de salida
Monitor de corriente de salida

Monitor de tension de salida

Monitor de direccion de giro del motor

Monitor realimentacién PID

Monitor del terminal de entrada

Monitor del terminal de salida

Monitor de conversién de frecuencia
Monitor de consumo de energia
Monitor de tiempo en marcha (RUN)
acumulado (Hr)

Monitor de tiempo en marcha (RUN)
acumulado (min)

Monitor de tensién de DC

Monitor de disparos

Monitor disparos 1

Monitor disparos 2
Monitor disparos 3
Contador de disparos

Ajuste de frecuencia en la salida

Ajuste tiempo de acceleracion 1
Ajuste tiempo de desaceleracion 11

Ajuste direccion de giro

0.00~400.0Hz (LED “Hz”encendido)
0.0~99.9A (LED “A” encendido)
Indica la tension de salida (V)

“F”: Direccién de avance,
“r”: Direccion inversa,
“0": Stop

Visualiza valor convertido (ajustado en “A 50“)

Disponible cuando se selecciona la funcién PID

Muestra el estado del terminal de entrada
digital

Muestra el estado del terminal de entrada y

terminal de salida de alarma
0~99.99 / 100.0~400.0 (= d01xb14)

0~9999 [W]

0~9999 [Hr]

0~59 [Min]

0~999 [V]

Muestra los detalles del Ultimo disparo

Muestra los detalles del tltimo disparo de proteccion
Muestra los detalles de dos Ultimos disparos prot.
Muestra los detalles de los tres tltimos disparos prot.

Muestra el nimero de disparos del variador

0.00~400.0 [Hz] Valor inicial
0.0~999.9/1000~3000 [seg] 10.0seg
0.0~999.9/1000~3000 [seg] O 10.0seg
--- Avance/1 --- dir inversa 0
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Funcién expandida Modo A

Ajuste
basico

Ajuste
entrada
Analogica
(Ajuste
Frecuencia
externa)

Ajuste
Multinivel
y

velocidad
fija

Caracteristica
V/f(voltaje/frec.)

Ajuste
frenado
DC

Ajustes
frecuencia
relacionada

AO1

A02

AO3

A04

AO5
AO6

A07

A08

A09

A10

All_

A25

A26

A27

A28

A29

A30

A3l

A32

A33
A34
A35
A36
A37
A38

A39

A40
A42
Ad4

A4l
A43
A45

Método de ajuste de frecuencia

(Configuracion Multi-velocidad)

Método ajuste RUN (marcha)

Ajuste frecuencia base

Frecuencia maxima

Valor inicial de frecuencia externa
Valor final de frecuencia externa
Coeficiente valor inicial de frecuencia ext.

Coeficiente y frecuencia externa

Seleccién frecuencia inicio

Muestreo frecuencia externa

Frecuencia multi velocidad

Frecuencia Jogging (vel. fija)

Seleccion de stop Jogging (vel. fija)
Seleccion operacion refuerzo de par
Refuerzo de par manual

Frecuencia de refuerzo par manual

Método de control

Ganancia tension salida frenado CC
Selection frenado CC

Frecuencia de frenado CC

Tiempo de espera frenado CC
Fuerza frenado CC

Tiempo de frenado CC

Limite superior de frecuencia

Limite inferior de frecuencia

Salto frecuencia

Ancho salto frecuencia

0(volumen principal) 1(Circuito de control de entrada de
terminal) 2(operador estandar) 3(Operador remoto)
4(operador remoto 22opcidn)

0(Operador estandar) 1(Circuito de control de
entrada de terminal) 2(Operador remoto)
3(Operador remoto 22 opcién)

Ajuste frecuencia base de 0 a max en unidades 0.01Hz

Ajuste desde frecuencia base A03~400Hz
en unidades de 0.1Hz.

0~400Hz (0.01Hz unidad)
0~400Hz (0.01Hz unidad)

0~100 (en unidades de 0.1% )
0~100 (en unidades de 0.1% )

0 (inicio desde frecuencia incio) 1 (inicio
desde OHz)

Ajuste del nimero de muestreos en
el filtro de entrada desde 1 a 8.

0.0~400Hz (0.01Hz unidad)

0.5~10.0Hz (en unidades de 0.01Hz)
0 (Freno por giro libre) / 1 (freno por

desaceleracion) / 2 (freno con unidad freno DC)
0 (manual) / 1 (automatico)

Ajuste tension de refuerzo de par manual

Seleccidn ratio base de frecuencia de 0~100%.

0 (caract. parlineal) / 1 (caract. par reducido) / 2 (control
vectorial sin captador)
20~110%

0 (deshabilitado) / 1 (habilitado)
0.5~10.0 Hz (en unidades de 0.01Hz )
0.0~5.0 seg (en unidades de 0.1 seg)
0~100% (en unidades de 0.1%)
0.0~10.0 seg (en unidades de 0.1 seg)
A39~A04 Hz (en unidades de 0.01 Hz )

0.00~A38 Hz (en unidades de 0.01Hz)

0.00~400Hz (en unidades de 0.01Hz)

0.00~10.00Hz (en unidades de 0.01Hz)

60.0Hz

60.0Hz

0.0Hz
0.0Hz
0.0%

100.0%

0.5Hz

0

25

100.0%

3Fase:0
1Fase:2

100.0%
0
0.5Hz
0.0sec
50%
0.0sec
0.0Hz

0.0Hz

0.0Hz

0.0Hz

HYUNDAI INVERTER
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Listado funciones (004~022sF / 004~037LF/HF)

Funcion expandida Modo A

Ajust A52 Seleccion AVR 0 (siempre ON) / 1 (siempre OFF) /
Justes 2 (OFF solo cuando desacelera) X
de funcién
AVRY Capacidad de tensién del motor 200/220/230/ 240 (clase 200V )
A53 %P 380,400/ 415 / 440 / 460 / 480 (clase 400V ) 220V / 380V 2
A54  Tiempo de 22 aceleracién 0.1~999.9 / 1,000~3,000 seg 10.0 seg O
A55  Tiempo de 22 desaceleracion 0.1~999.9/1,0003,000 seg 10.0 seg )
AS6 Ajuste método conmut. del 22 nivel 0 (entrada desde terminal [2CH]) / 0 X
accel/desaceleracién 1 (conmut. ajuste frec. desde acc/desacl a acc/desac2)
A57  Ajuste frecuencia para comutacién Acel. / 0.00-400.0Hz (en unidades de 0.01Hz) 0.0 Hz X
Desacel. en aceleracion
Asg  Alustefrecuencia para comutacién Acel. / 0.00-400.0Hz (en unidades de 0.01Hz) 0.0 Hz X
Funciones Desacel. en aceleracion
22 Accel /Desac.  A59  Seleccién patrén acceleracion 0 (lineal) / 1 (curva S) / 2 (curva U) 0 X
A60  Seleccion patrén desaceleracion 0 (lineal) / 1 (curva S/ 2 (curva U) 0 X
A61 Ajuste compensacion tension entrada(O) Ajuste compensacion tension cuando hay una 0.0 o
sefial analdgica entrada.
A2 Ajuste ganancia tensién entrada(O) Ajuste ganancia tensién cuando hay una sefial 100.0 o
analdgica entrada.
A63  Ajuste compensacion int. entrada(Ol) Ajuste compensacion intensidad cuando hay una 0.0 o
sefial analdgica entrada.
. o Ajuste ganancia intensidad cuando hay una sefial
A64  Ajuste ganacia int. entrada (OI) analégica entrada. 100.0 O
A65  Ajuste FAN (ventilador) 0 (siempre ON) / 1 (ON solo cuando RUN marcha) 0 X
., ., 0 - PID desactivar el control
A70  Seleccion funcién PID 1-PID activar el control 0 X
2 - F/ Factivar el control
A71  Referencia PID 0.00~100.0 [%)] 0.0% (©)
0 - Teclado del potenciémetro
A72  Fuente de referencia PID 1- Entrada de control del terminal 2 X
2 - Operador estandar (A71)
3 - Operador remoto (comunicacion)
) ., 0 - Entrada corriente (OI)
A73  Fuente de realimentacion PID 1 -Entrada tensién (0) 0 X
A74 ~ GananciaPIDP 0.1~1000 [%] 100.0% o
o s | CETERER DL 0.0~3600 [seg] 1.0seg o
Control A76 Ganancia PID D 0.00~10.00 [seg] 0.0seg ¢)
Setting A77  Limite error PID 0.0~100.0 [%] 100.0% o
A78  Limite superior de salida PID 0.0~100.0 [%] 100.0% o
A79  Limite inferior de salida PID -99.9~100.0 [%] 0.0% o
0- PIDSalida i desactivad
AS0  Salidainversa PID alida inversa desactivada 0 X
1- PID Salida inversa activada
ag1  Factor de escala PID 0.1~1000 [%] 100.0% X
Ag2  Frecuenciapre PID 0.00~Frecuencia Max. (A04) [Hz] 0.0Hz X
A83  Frecuencia funcion "dormir" 0.00~Frecuencia Max. (A04) [Hz] 0.0Hz X
A84  Tiempo de retardo de funcion "dormir"  0.0~30.0 [seg] 0.0seg X
A85  Frecuencia funcion "desperta" Reposo de frecuencia (A83)~Frecuencia Max.(A04) [Hz] 0.0Hz X

% 1) AVR (funcion de regulacion automatica del voltaje)
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Funcion expandida Modo B

Funcion
reinicio

Funciones
térmico
electricas

Funciones
limitacion

sobrecarga

Otras
Funciones

Funcién
BRD 2

b01

b02
b03

b04

b05

b06

b07

b08
b09

b10
b1l
b12
b13
b14
b15

b16

b17

b18
b19
b20
b21

b22

b23

b24

b25

b27

b28

b29

b30

b31

b32

b33

Seleccidn reinicio instantdneo

Tiempo de reinicio permitido”
Tiempo de espera reinicio instantaneo
Nivel térmico electronico

Seleccion de caracteristica térmica electronica

Modo de limitacién de sobrecarga
y sobretension

Ajuste de nivel de limitacion de sobrecarga

Ajuste de cte de limitacién de sobrecarga
Seleccién bloqueo software

Ajuste de frecuencia inicio

Frecuencia portadora

Modo de inicializacion

Seleccién inicial

Coeficiente de conversion de frecuencia

Habilitar Tecla STOP
Detener operacion

Comunicacién

Deteccidn de fallo de tierra
Busqueda vel. a nivel de supresion int.
Aumento tension durante busqueda de veloc.

Disminucion tension durante busqueda de veloc.

Disminucién velocidad durante busqueda de veloc.

Seleccion operacion igualar frecuencias

Seleccién de estado fallo en salida si hay
una falta de tension.

Seleccién de método STOP

Proteccion contra pérdida de fase

Ajuste tiempo espera comunicacion

Modo tiempo espera de
comunicacion
Display ajuste cédigo

Ajuste del canal 22 comunicacién en

baudios (opcional)

Seleccién BRD

Ratio uso BRD

O(alarma después de disparo) 1(inicio desde OHz
cuando reinicia) 2(inicio desde frecuencia predefinida
cuando reinicia) 3(parada por desaceleracion desde la
frecuencia predefinida cuando reinicia)

0.3~1.0 seg (en unidades de 0.1 seg)
0.3~3.0 seg (en unidades de 0.1 seg)

Ajuste el nivel térmico electrdnico en 20 ~ 120% de

la intensidad nominal del variador.
0 [SUB (par reducido)] / 1 [CRT(par lineal)]

. Modo restriccion sobrecarga y sobretension, OFF
. Modo limitacién de sobrecarga ON

. Modo limitacién de sobretension ON

. Modo limitacién sobrecarga y sobretension ON
Ajuste del nivel de sobrecarga en

20~200% de la intensidad nominal.
0.1~10.0seg (en unidades de 0.1)

AW N B

Bloqueo software evita que operador pueda cambiar los datos.

0.5~10.0Hz (en unidades de 0.01Hz)
0.5~15.0kHz (en unidades de 0.1kHz )

0 (iniciar datos disparo) / 1 (datos inicio)

0 (Para Korea) / 1 (Para Europa) / 2 (Para USA)
0.01~99.99 (en unidades de 0.01)

0 (Habilita STOP) / 1 (Inhabilita STOP)

0 (reinicia desde OHz) / 1 (Reinicia desde la frecuencia
predefinida)

Ajuste cddigo de comunicacion del variador de 1~ 32,
cuando este conectado a un equipo de control externo

0: Sin deteccion

90~180%

10~300%

10~300%

1~200% (display operador : 10~2000)

: Inicio operacén OHz
: Igualar frecuencias y Inicio de operacion

=]

: No activo en caso de fallo de baja tensién
: Activo en caso de fallo de baja tension

RO

: Parada con desaceleracion normal
: Parada giro libre

=}

: Deshabilitar proteccion por pérdida de fase en
: Ajuste de tiempo : 0~100 (seg)

= O

0~60 [seg]

0-Siempre activo
1-Activo en caso cuando variador esta en marcha

1~13

1-2400 [bps]
2 - 4800 [bps]
3-9600 [bps]
4-19200 [bps]

0 - Invélido: BRD no funciona

1 - BRD operativo durante RUN (marcha)
2 - BRD operativo durante RUN y STOP

0~50 [%]

1.0seg

1.0seg

100.0 %

180%

1.0seg

0.5Hz
5kHz

0
100%
100%
100%

100% (1,000)

0

10

10%

X O X X O X X Xx >

O O O O x x X

O

X

% 1) Esta funcion depende de las condiciones de la maquina y de la carga. Antes de utilizar esta funcidn, el usuario debe realizar una prueba de verificacion.

2)BRD = Unidad de frenado regenerativo
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Listado funciones (004~022sF / 004~037LF/HF)

Funcion expandida Modo C

0: FW (direccion adelante) 12 SFT (blogueo software)
1: RV (dlrecc.lon |nv.ersa) 13: AT (tension en entrada analdgica/
2: CF1 (multi-velocidad 1) transferencia de corriente)
3: CF2 (multi-velocidad 2) 14f RS (reset)
4: CF3 (multi-velocidad3) 15: STA (start)
Ajuste terminal de entrada digital 1 5: CF4 (multi-velocidads) 16:5TP ston) 4
co1 J & 6:JG (jogging o velocidad fija) 17:F /R (adelante / atras) 0 X
8: 2CH (2-nivel comando 18: Control remoto ARRIBA 19:
accel / decel ) Control remoto ABAJIO
. _ 20: Operacion teclado local(O /R
Ajuste 9: FRS (Parada de giro libre) 2 Ozeracién (T/R) (O/R)
) 10: EXT (disparo externo) ' )
terminal 11: USP (proteccion de inicio ” TRerm;r.latl ent'l'g‘ljg :&‘;L{)
sin supervision) ‘Resetintegra
de entrada 23: Inhabilitar PID (PIDD)
C02  Ajuste terminal de entrada digital 2 (Cddigo)-lgual que CO1 1 X
C03  Ajuste terminal de entrada digital 3 (Cddigo)-lgual que CO1 2 X
co4  Ajuste terminal de entrada digital 4 (Cddigo)-lgual que CO1 3 X
C05  Ajuste terminal de entrada digital 5 (Codigo)-Igual que CO1 13 X
C06  Ajuste terminal de entrada digital 6 (Codigo)-lgual que CO1 14 X
Ajuste de contactoa /b de Establecer contactos de a/ b terminal entrada digital 1
Cco7 . 0 - a contacto (normalmente abierto) [NO] 0 X
terminal entrada 1 (NO / NC) 1- b contacto (normalmente cerrado) [NC]
Ajuste CO8  Ajustecontactode a /b terminal entrada2(NO/NC) Establecer contactos de a / b de terminal entrada digital 2 0 X
estatus C09  Ajuste contacto de a / b terminal entrada 3 (NO /N Establecer contactos de a / b de terminal entrada digital 3 0 X
terminal
de entrada C10  Ajuste contacto de a / b terminal entrada 4 (NO / NC) ~ Establecer contactos de a / b de terminal entrada digital 4 0 X
C11  Ajustecontactodea/bterminal entrada5 (NO/NC) Establecer contactos de a / b de terminal entrada digital 5 0 X
C12  Ajustecontactodea/b terminal entrada 6(NO/NC) Establecer contactos de a / b de terminal entrada digital 6 0 X
Ajuste del rele digital de
3 ida 0- MARCHA (sefial RUN) 5 X
1- FA1 (Sefial de frecuencia de llegada: llegada comando )
clal | aj (1da dieital 11 2 - FA2 (Sefial de frecuencia de llegada: ajuste frecuencia o més)
Juste salida digita 3 - OL (Sefial de prealarma por sobrecarga) L X
4 - OD (Desviacion en salida del PID)
C15  Ajuste salida digital 12 5-AL (Sefial de alarma) 0 X
C16  Terminal salida 11a/b Ajuste de contacto T e e e Tt 0 X
c17  Terminal salida 12 a/b Ajuste de contacto 1- Contacto b (normalmente cerrado) [NC] 0 X
Funcién
) 0- Monitor frecuencia de salida
terminal 18 ) SERRN 1 - Monitor corriente de salida
de salida Monitorseleccion deisefia 2 - Monitor tensién de salida 0 e
3- Monitor potencia de salida
C19  Ajuste ganancia analdgica medida 0~250.0 [%] 100.0%
C20  Ajuste compensacion analogicamedida -3.0~10.0 [%] 0.0%
C21  Ajuste nivel sefial pre-alarma por sobrecarga 0.5* (int. nominal variador)~2.0* (int. nominal variador) 100.0%
C22  Ajustefrecuencia de sefial llegada aceleracion 0.00~Max frecuencia (A04) [Hz] 0.0Hz
C23  Ajuste frecuencia de sefial llegada desaceleracion 0.00~Max frecuencia (A04) [Hz] 0.0Hz
C24  Ajuste nivel desviacion PID 0.0~100.0 [%] 10.0%
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I Ajuste de la constante motor Grupo H

Func. Principal

Ajuste
constantes
motor

Codigo

HO1

HO2

HO3

Ho4

HO5

HO6

HO7

HO8

HO9

H10

H11

Nombre funcién

Modo auto-ajuste

Seleccién de constante motor

Capacidad del motor

Seleccién nim. de polos del motor
Intensidad nominal del motor
Intensidad motor sin carga lo
Deslizamiento nominal motor

12 Resistencia R1 para cte motor

Inductancia sobrecarga Lsig
para cte motor

Autoajuste R1 para cte
motor

Autoajuste Lsig para cte
motor

Descripcién

0: Modo auto-ajuste OFF

1: Modo auto-ajuste ON (modo no rotacion)

0: Datos modo estandard
1: Datos sintonizacién automatica

00.4L: 220V / 0.4kW
00.7L: 220V / 0.75kW
01.5L: 220V / 1.5kW
02.2L: 220V / 2.2kW
03.7L: 220V / 3.7kW
05.5L: 220V / 5.5kW
00.4H: 380V / 0.4kW
00.7H: 380V / 0.75kW
01.5H: 380V / 1.5kW
02.2H: 380V / 2.2kW
03.7H: 380V / 3.7kW

05.5H: 380V / 5.5kW

2/4/6/8polos (P)
0.1~50.0A
0.1~50.0A
0.01~10.0%

Ajuste rango: 0.001~30.00Q

Ajuste rango: 0.01~100.00mH

Ajuste rango: 0.001~30.00Q

Ajuste rango: 0.01~100.00mH

Cambiar modo en marcha
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Listado funciones (055~220LF / 055~3500HF)

Modo monitor (grupo D) y ajuste modo basico (grupo F)

d0l  Monitor de frecuencia de salida
d02  Monitor de corriente de salida

d03  Monitor de tension de salida

d04  Monitor de direccion de giro del motor

d05  Monitor de realimentacién PID

d06  Monitor de terminal de entrada

d07  Monitor de terminal de salida

Monitor
e d08  Monitor de conversion de frecuencia
dog  Monitor de consumo de energia
Monitor tiempo en marcha (RUN)
d10
acumulado (Hr)
d11 Monitor tiempo en marcha (RUN)
acumulado (Min)
d12 . .,
Monitor de tensién DC
di3 Monitor de disparos
di4 Monitor disparos 1
d15  Monitor disparos 2
d16  Monitor disparos 3
d17  Contador de disparos
FO1  Ajuste de frecuencia en la salida
i FO2  Ajuste tiempo de aceleracion 1
bésicos

FO3  Ajuste tiempo de desaceleracion 1

FO4  Ajuste direccion de giro

0.00~400.0Hz (LED “Hz”encendido)
0.0~99.9A (LED “A” encendido)
Indica la tension de salida (V)

“F”: direccién de avance,
“r":direccion inversa,
“0”: Stop

Visualiza valor convertido (ajustado en “A 50“)

Disponible cuando se selecciona la funcién PID

Muestra el estado del terminal de entrada

digital

Muestra el estado del terminal de entrada 'y
terminal de salida de alarma

0~99.99 / 100.0~400.0 (=d01xb14)

0~9999 [W]

0~9999 [Hr]

0~59 [Min]

0~999 [V]
Muestra los detalles del dltimo disparo
Muestra los detalles del dltimo disparo de prot.

Muestra los detalles de dos ultimos disparos prot.

Muestra los detalles de los tres ultimos disparos prot.

Muestra el nimero de disparos del variador

0.00~400.0 [Hz]

0.0999.9 / 1000~3000 [seg]
0.0~999.9 / 1000~3000 [seg]

0--- avance / 1 - dir inversa

Valor inicial

30.0seg
30.0seg

0

28 | HYUNDAI INVERTER




Funcién expandida Modo A

A01
Ajustes A02
bésicos
AO3
AO4
. A05
Ajuste
Entrada AO6
Analdgica AO7
(Ajuste
. A08
Frecuencia
terminal
por termina 200
entrada
A01=1)
A10
i All
Ajuste
A25
multinivel
v A26
velocidad
A27
fija (jogging)
A28
A29
Caracteristica A30
V/f (voltaje/frec.)
A31
A32
A33
A34
Ai
juste A35
frenado
cC
A36
A37
A38
A39
Ajuste
. A40
frecuencia A42
relacionada  A44
A4l
A43
A45

Método ajuste de frecuencia (Ajuste
multi-velocidad)

Método ajuste RUN (marcha)

Ajuste base de frecuencia

Maxima Frecuencia

Ajuste de la frecuencia de inicio
Ajuste de la frecuencia final Value
Ratio del valor de frecuencia incial

Ratio del valor de frecuencia final

Seleccién frecuencia inicio

Muestreo de frecuencia

Frecuencia Multi-Velocidad
Frecuencia Jogging (vel. fija)
Seleccion de stop Jogging (vel. fija)
Seleccion operacion refuerzo de par
Refuerzo de par manual

Frecuencia de refuerzo par manual

Método de control

Ganancia tension salida frenado CC
Selection frenado CC
Frecuencia de frenado CC

Tiempo de espera frenado CC
Fuerza frenado CC

Tiempo de frenado CC
Limite superior de frecuencia

Limite inferior de frecuencia

Salto frecuencia

Ancho salto frecuencia

0 (Potenciometro) / 1 (control por terminal entrada
digital) / 2 (operador estandar) / 3 (operador remoto)

0 (operador estandar) / 1 (control por terminal
entrada digital) / 2 (operador remoto)

Ajuste frecuencia base de 0 a max en unidades 0.01Hz

Ajuste desde frecuencia base A03~400Hz
en unidades de 0.1Hz.

0~400Hz (en unidades de 0.01Hz)
0~400Hz (en unidades de 0.01Hz)
0~100 (en unidades de 0.1%)
0~100 (en unidades de 0.1%)

0 (inicio desde frecuencia incio) 1 (inicio
desde OHz)

Ajuste del nimero de muestreos en
el filtro de entrada desde 1 a 8.

0.0~400Hz (en unidades de 0.01Hz)

0.5~10.0Hz (en unidades de 0.01Hz)
0 (Freno por giro libre) / 1 (freno por

desaceleracion) / 2 (freno con unidad freno DC)
0 (manual) / 1 (automatico)

Ajuste tension de refuerzo de par manual

Seleccion ratio base de frecuencia de 0~100%.

0 (caract. parlineal) / 1 (caract. par reducido) / 2 (control
vectorial sin captador)

20~110%

0 (deshabilitado) / 1 (habilitado)

0.5~10.0 Hz (en unidades de 0.01Hz )

0.0~5.0 seg (en unidades de 0.1 seg)

0~100% (en unidades de 0.1%)

0.0~10.0 seg (en unidades de 0.1 seg)
A39~A04 Hz (en unidades de 0.01 Hz )

0.00~A38 Hz (en unidades de 0.01Hz)

0.00~400 Hz (en unidades de 0.01 Hz)

0.00~10.00 Hz (en unidades de 0.01 Hz)

60.0Hz

60.0Hz

0.0Hz
0.0Hz
0.0%

100.0%

0.5Hz

0

1.0~3.3%"

100.0%

100.0%
0
0.50 Hz

0.0 seg
7~50%"
0.0 seg

0.0 Hz

0.0 Hz

0.0 Hz

0.0 Hz

% 1) consulte el manual de usuario.
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Listado funciones (055~220LF / 055~3500HF)

Modo monitor (grupo D) y Modo funciones basicas (grupo F)

Ajuste
de funcién
AVR )

Funciones

22 Accel /Desac.

PID
Control
Setting

A53

A54
A55

A56

A57

A58

A59
A60

A61

A62

A63

A64

A65

A70

A71

A72

A73

A74
A75
A76
A77
A78
A79

A80

A8l
A82
A83
A84
A85

Selecciéon AVR

Capacidad tensién motor

Tiempo de 22 Aceleracién

Tiempo de 22 desaceleracion
Ajuste método conmut. del 22

nivel accel/desaceleracion

Ajuste frecuencia para comutacion
Acel. / Desacel. en aceleracion

Ajuste frecuencia para comutacion
Acel. / Desacel. en aceleracion
Seleccién patrén acceleracion

Seleccidn patrén desaceleracion

Ajuste compensacion tensién entrada(O)

Ajuste ganancia tensién entrada(O)

Ajuste compensacion int. entrada(Ol)

Ajuste ganacia int. entrada (Ol)

Ajuste FAN (ventilador)

Seleccién funcién PID

Referencia PID

Fuente referencia PID

Fuente realimentacion PID

Ganancia P (proporcional) PID
Ganancia | (integral) PID
Ganancia D (derivada) PID
Limite error PID

Limite superior salida PID

Limite inferior salida PID

Salida inversa PID

Factor escala PID

Frecuencia Pre PID

Frequencia funcién "dormir"
Tiempo retardo funcién "dormir"

Frecuencia funcién "despertar"

0 (siempre ON) / 1 (siempre OFF) /
2 (OFF sélo cuando desacelera)

200/ 220/ 230 / 240 (clase 200V) 220V
380/ 400/ 415 / 440 / 460 / 480 (clase 400V ) 380V / 440V ?
0.1~999.9 / 1,000~3,000 seg 30.0 seg
0.1~999.9 / 1,000~3,000 seg 30.0 seg
0 (entrada desde terminal [2CH]) /
1 (conmut. ajuste frec. desde acc/desacl a acc/desac2) 0
0.00-400.0Hz (en unidades de 0.01Hz) 0.0 Hz
0.00-400.0Hz (en unidades de 0.01Hz) 0.0 Hz

0 (lineal) / 1 (S-curva) / 2 (U-curva) 0

0 (lineal) / 1 (S-curva) / 2 (U-curva) 0

Ajuste compensacion tension cuando hay
una sefial analdgica entrada. 0.0

Ajuste ganancia tensiéon cuando hay una

sefial analdgica entrada. 100.0
Ajuste compensacion intensidad cuando

hay una sefial analégica entrada. 0.0
Ajuste ganancia intensidad cuando hay una 100.0
sefial analdgica entrada. :
0 (siempre ON) / 1 (ON s6lo cuando RUN) 0

0 - Control PID deshabilitado
1- Control PID habilitado 0
2 - Control F / F habilitado

0.00~100.0 [%] 0.0%
0 - Potenciémetro teclado

1 - Terminal entrada digital

2 - Operador estandard (A71) 2

3 - Operador remoto (comunicacién)

0 - Entrada intensidad (Ol)

1 - Entrada tensién (O) 0
0.1~1000 [%] 100.0 %
0.0~3600 [seg] 1.0seg
0.00~10.00 [seg] 0.0 seg
0.0~100.0 [%] 100.0 %
0.0~100.0 [%] 100.0 %
-99.9~100.0 [%] 0.0 %

0 - PID output reverse disable

1- PID output reverse enable 0
0.1~1000 [%] 100.0 %
0.00~Max Frequency (A04) [Hz] 0.0 Hz
0.00~Max Frequency (A04) [Hz] 0.0 Hz
0.0~30.0 [seg] 0.0 seg
Sleep Frequency (A83)~Max Frequency (A04) [Hz] 0.0 Hz

< o O O O O O

X X X X X

3% 1) AVR (funcidn de regulacion automatica del voltaje)
% 2) LF model: 220V, 055HF~1320HF/075HFP~1600HFP: 380V, 1600HF~3500HF/2000HFP~3800HFP: 440V
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Funcién expandida Modo B

Func. Principal

Funcion
reinicio

Funciones
térmico
electricas

Funciones
limitacion
sobrecarga

Otras
Funciones

Funcién
BRD?

b01

b02
b03

b04

b05

b06

b07

b08

b09
b10
b1l
b12

b13
b14
b15

b16

b17

b18
b19
b20

b21
b22

b23

b24

b25

b26

b27

b28

b29

b30

b31

b32

b33

Nombre funcién

Seleccidn reinicio instantaneo

Tiempo de reinicio permitidoz)
Tiempo de espera reinicio instantaneo
Nivel térmico electronico

Seleccidn de caracteristica térmica electronica

Modo de limitacion de sobrecarga
y sobretension

Ajuste de nivel de limitacién de sobrecarga
Ajuste de cte de limitacién de sobrecarga

Seleccién bloqueo software

Ajuste de frecuencia inicio

Frecuencia portadora

Modo de inicializacon

Seleccion inicial

Coeficiente de conversion de frecuencia

Habilitar tecla STOP

Detener operacion

Comunicacién

Deteccion de fallo de tierra

Busqueda vel. a nivel de supresion int.
Aumento tensién durante busqueda de veloc.
Disminuicion tension durante busqueda de veloc.

Disminuicion velocidad durante busqueda de veloc.
Seleccion operacion igualar frecuencias

Seleccién de estado fallo en salida si hay
una falta de tension.

Seleccién de método STOP

Seleccidn tipo P

Proteccion contra pérdida de fase
Ajuste tiempo espera comunicacion

Modo tiempo de espera de
comunicacién

Display ajuste codigo

Ajsute del canal 22 comunicacién
en baudios (opcional)

Seleccién BRD

Ratio uso BRD

Descripcién

O(alarma despues de disparo) / 1(inicio desde OHz
cuando reinicia) / 2(incio desde frecuencia
predefinida cuando reinicia) / 3(parada por
desaceleracion desde la frecuencia cuando reinicia)

0.3~1.0seg (en unidades 0.1seg)

0.3~3.0seg (en unidades 0.1seg

Ajuste el nivel térmico electrénico en 20¥120% de la
intensidad nominal del variador.

0 [SUB (par reducido)] / 1 [CRT (par linear)]

1. Modo restriccién sobrecarga y sobretension, OFF
2.Modo limitacién de sobrecarga ON

3.Modo de liitacién de sobretensién ON

4.Modo de limitacion sobrecarga y sobretensién ON
Ajuste del nivel de sobrecarga en 20~200% de la
intensidad nominal

0.1~10.0seg (en unidades de 0.1)

Bloqueo software evita ge operador pueda cambiar datos
0.5~10.0Hz (en unidades 0.01Hz )

0.5~15.0kHz (en unidades 0.1kHz )

0 (iniciar datos diparo ) / 1 (datos inicio )

0 (para Korea) / 1 (para Europa) / 2 (para USA)
0.01~99.99 (en unidades 0.01)

0 (habilita STOP) / 1 (inhabilita STOP)

0 (reinicia desde OHz) /
1 (reinicia desde la frecuencia predefinida)

Ajuste codigo de comunicacidn del variador de 1~32
cuando este conectado a un equipo de control externo
0: Sin deteccién

90~180%

10~300%

10~300%

1~200% (display operador: 10~2000)

0: Inicio operacién OHz
1: Igualar la frecuencias e inicio de operacién

0: No activo en caso de fallo de baja tension
1: Activo en caso de fallo de baja tension

0: Parada con desaceleracién normal
1: Parada giro libre

0: Servicio pesado 1 : Servicio normal
(3% Accepta para 5.5kWN)

0: Desahbilitar proteccion por pérdida de fase
1: Ajuste de tiempo: 0~100(seg)

0~60 [seg]

0 - Siempre activo
1 - Activo en caso cuando variador esta en marcha

1~13

1-2,400 [bps] / 2 - 4,800 [bps] 3
- 9,600 [bps] / 4 - 19,200 [bps]

0 - Invélido BRD no funciona

1 - BRD operativo durante RUN (marcha)
2 - BRD operativo durante RUN & STOP

0~50 [%]

Datos iniciales |Cambiarmodo en marcha

1.0seg

1.0seg

100.0%

180%"
1.0seg
0
0.50Hz
2~5kHz"
0
0
1.0

0.0
100%
100%
100%

100% (1,000)

0

10%

X O X X O X X Xx >

O O O O xXx X X

O

X

X

% 1)Consultar manual de uso. 2)Esta funcién depende de las condiciones de la maquina y de la carga. Antes de utilizar esta funcién, el usuario debe realizar una

prueba de verificacién. 3) BRD =
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Function Lists (055~220LF / 055~3500HF)

Funcion expandida Modo C

0:FW (direccion adelante) 13: AT (tension de entrada analdgica /
1: RV (direccion inversa) transferencia de corriente
2: CF1 (multi-velocidad 1) 14:RS (reset)
3: CF2 (multi-velocidad 2) 15: STA (start)
4: CF3 (multi-velocidad 3) 16:STP(stop)
5: CF4 (multi-velocidad 4) 17: F/R (adelante / dtras)
o Ajuste terminal de entrada digital 1 6:)G (jogging o velocidad fija) 18: Control remoto ARRIBA X
8:2CH (2 - Inivel comando accel / 19: Control remoto ABAJO 0
decel 20: Operacion teclado local (O /R)
Ajuste 9: FRS (parada giro libre) 21: Operacion (T /R) terminal
. . entrada local
terminal 10: EXT (disparo externo) ]
11: USP (proteccién de inicio sin supervision) 22: Reset integral PID (PIDIR)
de entrada 12: SFT (blogueo software) 23: Inhabilitar PID (PIDD)
€02 Ajuste terminal de entrada digital 2 (Cédigo) - Igual que CO1 1 X
C03  Ajuste terminal de entrada digital 3 (Cddigo) - Igual que CO1 2 X
€04 Ajuste terminal de entrada digital 4 (Cédigo) - Igual que CO1 3 X
€05 Ajuste terminal de entrada digital 5 (Cédigo) - Igual que CO1 13 X
€06  Ajuste terminal de entrada digital 6 (Cddigo) - Igual que CO1 14 X
Ajuste contacto dea/b de entrada Establecer contactos a/b de tgrminal entrada digital 1
co7 0 - contacto a (normalmente abiertos) [NO] 0 X
de terminal 1 (NO/NC) 1 - contactos b (normalmente cerrados) [NC]
Ajuste C08  Ajustecontactodea/b terminal entrada2(NO/NC) Establecer contactos de a / b de terminal entrada digital 2 0 X
estatus
| C09  Ajuste contacto dea /b terminal entrada 3(NO / NC) Establecer contactos de a / b de terminal entrada digital 3 0 X
termina
dhanER C10  Ajuste contactodea/bterminal entrada 4 (NO/NC) Establecer contactos de a / b de terminal entrada digital 4 0 X
C11  Ajuste contactode a/bterminal entrada5 (NO/NC) Establecer contactos de a / b de terminal entrada digital5 0 X
C12  Ajustecontactodea/b derminalentrada 6(NO/NC) Establecer contactos de a / b de terminal entrada digital 6 0 X
Ajuste del relé digital de
B ida 0- MARCHA (Sefial MARCHA) 5 X
1-FA1 (Sefial de frecuencia de llegada: llegada comando
1 Ajuste del relé digital de 2 - FA2 (Sefial de frecuencia de llegada: ajuste frecuencia o mas) 1 X
salida 11 3 - OL (Sefial de prealarma por sobrecarga)
A del relé digital d 4 - 0D (Desviacion en la salida del PID)
Juste del rele digital de 5- AL (Sefial de alarma)
s salida 12 0 X
C16  Terminalsalida RNO-RN1a/b Ajuste de contacto 0 - a contacto (normalmente abierto) [NO] 0 X
€17 TerminalsaidaRN2-RN3a/b Ajuste de contacto 1 - b contacto (normalmente cerrado) [NC] 0 X
0 - Monitor frecuencia de salida
18 i . 1 - Monitor corriente de salida
Monitor de sefial FM 2 - Monitor tension de salida 0 X
Funcion 3 - Monitor potencia de salida
terminal 19 Ajuste ganancia analogica medida 0~250.0 [%] 100.0% o
de salida . ” o n
€20 Ajuste compensacion analégica medida  -3.0~10.0 [%] 0.0% 10
(21  Ajuste nivel sefial pre-alarma por sobrecarga 0.5* (Corriente nominal del variador) ~2.0* (Corriente nom. variador) 100.0% X
(22 Ajuste frecuencia de sefial llegada aceleracion 0.00~Frecuencia Max. (A04) [Hz] 0.0Hz X
€23  Ajuste frecuencia de sefial llegada desac  0.00~Frecuencia Max. (A04) [Hz] 0.0Hz X
(24 Ajuste nivel desviacién PID 0.0~100.0 [%] 10.0% X
0 - Monitor frecuencia de salida
. . 1- Monitor corriente de salida
(25 Monitor de sefial AMI 2 - Monitor tension de salida 1 X
3 - Monitor potencia de salida
(26 Ajuste de ganancia de salida AMI 0~250.0% 100.0%
27 Ajuste OFFSET "de salida AMI -99.9~100.0% 0.0%
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Ajuste de la constante motor Modo H

HO1

HO2

HO3

Ajuste
Constantes
del motor

HO4
HO5
HO6
HO7

HO8

HO09

H10

H11

Modo auto-ajuste

Seleccién de constante motor

Capacidad del motor

Seleccién ndm. de polos del motor
intensidad nominal del motor
Intensidad motor sin carga lo
Deslizamiento nominal motor

12 resistencia R1 para cte motor

Inductancia sobrecarga Lsig
para cte motor

Autoajuste R1 para cte
motor

Autoajuste Lsig para cte
motor

0: Modo auto-ajuste OFF

1: Modo auto-ajuste ON (modo no rotacion)

0: Datos en modo estandard
1: Datos sintonizacién automatica

2.2L: 220V / 2.2kw
3.7LF 220V / 3.7kW
5.5L: 220V / 5.5kwW
7.5L: 220V / 7.5kW
11L: 220V / 11kW
15L: 220V / 15kW
18.5L: 220V / 18.5kW

236V / 226w

2.2H: 380V / 2.2kW
3.7H: 380V / 3.7kW
5.5H: 380V / 5.5kW
7.5H: 380V / 7.5kW
11H: 380V / 11kW
15H: 380V / 15kW
18.5H: 380V / 18.5kW
22H: 380V / 22kW
30H: 380V / 30kW
37H: 380V / 37kW
45H: 380V / 45kW
55H: 380V / 55kW
75H: 380V / 75kW
90H: 380V / 90kW
110H: 380V / 110kW
132H: 380V / 132kW
160H: 380V / 160kW
220H: 380V / 220kW
280H: 380V / 280kW
350H: 380V / 350kW

2/4/6/8polos (P)
0.1-320.0A
0.1-100.0A
0.01-10.0%

Ajuste rango: 0.001-30.00Q

Ajuste rango: 0.01-100.00mH
Ajuste rango: 0.001-30.00Q

Ajuste rango: 0.01-100.00mH

X
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== Cableado y accesorios

Complementos comunes aplicables

Salida Resistencia externa : .
motor | Modelo Cable (mm) entre e
(kw) RST,UV,W,PDP | PyRB(mm) - aUtomatico magnético
04  N700E-004SF  >1.25 ; M3 05  UAB30C 5A HIMC10W
04  N700E-Q0ALF > 1.25 ; M3 05  UAB30C 5A HiMC10W
075 N700E-007SF > 1.25 ; M3 05  UAB30C 10A HIMC10W
075 N700EQ07LF > 1.25 ; M3 05  UAB30C 10A HiMC10W
15  N700E-015SF > 2 ; M4 12 UAB30C 15A HIMC10W
15  N700E-015F > 2 ) M3 05  UAB30C 15A HiMC10W
Clase 22 N700E-022SF >2 - M4 1.2 UAB30C 20A HiMC20W
200V 22 N700E-022LF > 2 : M4 12 UAB30C 20A HiMC20W
37  N700E-037LF > 35 ; M4 12 UAB30C 30A HIMC20W
55  N700E-0S5LF > 6 6 M4 12 UCBIOOR  50A HIMC32
75  N700E-075LF > 10 6 M4 1.2 UCBIOOR  50A HIMC32
11 N700E-110F > 16 6 M5 30  UCBIOOR  75A HIMC50
15 N700E-150LF > 25 16 M5 30  UCBIOOR  100A  HiMC65
185  N700E-185LF > 30 16 M6 45  UCB250S  150A  HiMC80
22 N700E-220LF > 35 16 M6 45  UCB250S  150A  HIMC110
04  N700E-004HF  >1.25 ; M4 12 UAB30C 5A HiMC10W
075  N700E-007HF > 1.25 ; M4 12 UAB30C 5A HIMC10W
15  N700E-015HF > 1.5 : M4 12 UAB3OC 10A HIMC10W
22 N700E-022HF > 1.25 ; M4 12 UAB30C 10A HIMC10W
37  N700E-037HF > 2 - M4 12 UAB3OC 15A HiMC20W
55  N700E-O55HF > 4 4 M4 12 UAB30C 30A HIMC18
75  N700E-O75HF > 4 4 M4 12 UAB3OC 30A HiMC18
11 N700E-110HF > 6 6 M4 1.2 UCBIOOR  50A HIMC32
15  N700E-150HF > 10 10 M5 30  UCBIOOR  50A HIMC40
185  N700E-185HF > 16 10 M5 30  UCBIOOR  75A HIMC40
Clase 22 N700E-220HF > 25 10 M5 30  UCBIOOR  75A HIMC50
a0ov 30  N700E-300HF > 25 - M6 45  UCBIOOR  100A  HiMC65
37  N700E-370HF > 35 - M6 45  UCB250S  100A  HiMC80
45  N700E-450HF > 35 - M8 60  UCB250S  150A  HIMC110
55  N700E-550HF > 70 - M8 60  UCB250S  175A  HiMC130
75  N700E-750HF > 35x2 - M8 60  UCB400S  250A  HIMC180
90  N700E-900HF > 35x2 - M8 60  UCB400S  250A  HiMC220
110 N700E-1100HF > 50x2 - M10 100 UCB400S  350A  HIMC260
132 N700E-1320HF > 80x2 - M10 100  UCB400S  350A  HiMC300
160  N700E-1600HF > 0x2 - M13 12 UCBS00S  700A  HIMCA400
220 N700E-2200HF > 100x2 - M13 12 UCBBOOS  800A  HIMC500
280 N700E-2800HF > 150x2 - M13 12 UCB1000S 1000A  HIMC630
350 N700E-3500HF > 200x2 - M13 12 UCB12505 1250A  HiMC800

% Use conductor de cobre 600V, 75°C.
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Cableado y accesorios

Entrada 3-fases

Para un funcionamiento normal del variador, se requiere
una correcta eleccion de los equipos periféricos.

» En el caso de un sistema o conexién incorrecta, éste puede causar una
operacion no normal del variador o reduccién de su vida. En el peor de
los casos existe el riesgo de quemarlo.

» La sensibilidad de la proteccion del int. aut. de caja moldeada puede ser
diferenciada por la suma de distancias de cableado (entre alimentacién

y variador y entre variador y motor).

Distancia de cableado Sensibilidad (mA)

< 100m 50
<300m 100
< 600m 200

% - |V linea tiene una alta constante no dieléctrica: la intensidad se incrementa 8 veces.
Cuando la distancia de cableado es suprior a 100m, usar la linea CV.

- ON/OFF : esta operacion esta prohibida en la lado de la salida por uso de
contactor. Cuando sea necesario utilizar contactores en el lado de la salida por
uso de un circuito bypass, el ON/OFF debe ejecutarse mientras el variador esta

L) - %
@)
Int. aut. caja moldeada
< (1)
--— (2)
O O O
Contactor
R S T
L1 L2 L3
PD
--— (3)
P
-« (4)
RB
M T2 T3 =
u \% W
-+-— (5)

S S =6

en uso normal.

m Nombre funcién

(1)  Reactancia CA - entrada

(2)  Filtro ruido - entrada

(3) Reactancia CC
(4)  Unidad de frenado

regenerativo

(5)  Filtro ruido - salida

(6)  Reactancia CA- salida

Descripcion
Como medida para suprimir los harménicos
inducidos en las lineas de suministro de energia,
que se aplica cuando el desequilibrio de la
tension de alimentacion principal excede 3% (y
la capacidad de la fuente de energia es mas de
500 kVA), o cuando se cambia rapidamente la
tension de alimentacion. También mejora el
factor de potencia.

Esto reduce el ruido comun que se
genera entre la potencia de entrada y
tierra. Conecte este filtro para ler lado
(lado de entrada) del inversor.

Elimina los harmonicos generados por el
variador

Esto aumentara el rendimiento de frenado
cuando el variador tiene un alto par de
freno (o la carga tienen gran inercia o el
variador opera frequentemente ON / OFF).

Esto reduce el ruido irradiado por el cableado en el
lado de salida del variador. Esto también reduce el
fallo de onda hacia radio y television, y se utiliza para
prevenir el mal funcionamiento del sensor y los
instrumentos de medida.

Esta reactancia reduce las vibraciones en el
motor causadas por las formas de onda de
conmutacién del variador, suavizando la misma
aproximandola a la de la red. Cuando realice el
cableado del variador al motor en més de 10
metros de longitud, la insercion de una
reactancia evita averias del relé térmico por
armonicos generados por la alta conmutacion
del variador.
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== Cableado y accesorios

Operador digital

» El operador digital puede controlar las principales ajustes y odenar a distancia con el uso de un cable especifico de datos cat 5E o superior.

» Eloperador digital tiene 4 leds que permiten observar el estado del variador a distancia.

Disposicidn y especificaciones

Nombre del modelo ROP7
Dimensiones 150mm (H) X100mm (W) X32mm (D)
LED 7 segmentos 4-digit 7-segment LED
Display
DOT LED 6 (RUN/PRG/Hz/A/RUN key / Volume LED)
Teclado 7 (RUN / STOP (RESET) / FUNC/ UP / DOWN / STR / Volumen)
Comunicacion RS485 (Método modular)
Funcién Observar el estad de funcionamiento del variador
Cable 1.5m,3m

Operador digital (ROP7)

Sefial Run
Display (LED) Sefial encendida cuando el
s e, valrlador esta generando una Sefial PRG
N N salida PWM o el comando RUN se o .
intensidad y rpm del motor y p— | Sefial encendida cuando se
ajuste alarma. * / esta entrando un valor
\ RUN PRG
A w2 4——— Sefial Hz/A
Tecla Up/Down Muestra si se en display hay el valor
Incrementa/decrementa la de frecuencia o el de intensidad.
frecuencia y modifica los

valores de ajuste.

Tecla Funcién /

Comando de seleccién de

()
()=

Tecla grabar

Graba el dato seleccionado o
valor ajustado.

funcién

Tecla Run /

°
Inicia el variador. La tecla RUN no

MIAX
funciona si el RUN se ha

seleccionado desde el terminal Potenciometro
entrada digital. La tecla RUN esta

STOP/RESET Tecla Stop/Reset

Dejar de operar el variador y cancelar
alarma (disponible en ambos lados ‘
del operador y el terminal). Cuando
el variador se ejecuta a través del

e I T Ajustar la frecuencia de salida terminal b15, el operador puede
encendida. (sdlo disponible cuando sefial activa) seleccionar estado valido o no valido.

Operador digital (ROP7)

U3 85 73
32 1 3 T
4-R5 133 734 133 85101 4-¢a5
100 7.524.5 d
55 \ 4 7743 4/ (M)
il 2] 2
] i % S

69.25

N700E-ROP7 5 E E Inner MAX3.0

<
©000 2 g 2 a HE
: g s 2
©.e g - 5 Bt
8

16.97,

@ g __Y 0|
2
4-MAx5L INSERT <Para montaje en panel>

*PWM = modulacién por ancho de pulsos
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Caracteristicas de la reactancia de entrada

faménics o L1 I R I R TS R A

200V

ACL-LI-1.5 (ACL-LI5-1.5) 004SF / LF 6 1.16(2.91) 95(130) 100(155) 65(125) 60(72) 95(110) 75(92) 30(33.5) 5¢ 15(2.5) A(A)
ACL-LI-2.5 (ACL-LI5-2.5) 007SF/ LF 83 0.78(1.95) 130(130) 155(155) 125(125) 72(72) 110(110) 92(92) 30(33.5) 7x20 25(3.5) A(A)
ACL-LI-3.5 (ACL-LI5-3.5) 015~022SF / LF 18 0.56(1.39) 130(145) 155(155) 125(125) 72(75) 110(120) 92(95) 30(30) 7x20 2.5(4.5) A(A)
ACL-LI-5.5 (ACL-LI5-5.5) 037LF 24 0.36(0.89) 130(145) 155(155) 125(125) 72(75) 110(120) 92(95) 30(30) 7x20 3(5.5) A(A)
ACL-LI-7.5 (ACL-LI5-7.5) 055LF 265 024(0.60) 130(145) 155(155) 65(125) 82(75) 120(120) 102(95) 30(30)  7x20 4(6) A(A)
ACL-LI-11 (ACL-LI5-11) 075LF 35 0.18(0.46)  145(145) 155(155) 125(125) 75(85) 120(125) 95(105) 30(30) 7x20 6(7.5) A(A)
ACL-LI-15 (ACL-LI5-15) 110LF 50.5 0.13(0.32) 145(150) 155(180) 125(155)  75(80) 120(-) 95(100)  30(30) 7x20 6(9) A(B)
ACL-LI-22 (ACL-LI5-22) 150LF 705 0.09(0.23) 190(150) 240(180) 125(155) 93(105) 145(-)  113(125) 30(30) 9x20 15(14) C(B)
ACL-LI-33 (ACL-LI5-33) 185~220LF 105 0.06(0.15) 220(150) 240(180) 125(155) 93(105) 145(-) 113(125) 30(30) 9x20 16 (16) C(B)
400V

ACL-HI-1.5 (ACL-HI5-1.5) 004~007HF 4 3.2(8) 125(140) 150(150) 120(120) 70(70) 105(110) 90(95)  33.5(30) 7x20 15(3.5) A(A)
ACL-HI-2.5 (ACL-HI5-2.5) 015HF 52 2.5(6.5) 125(140) 150(150) 120(120) 70(70) 105(110) 90(95)  33.5(30) 7x20 2(4) A(A)
ACL-HI-3.5 (ACL-HI5-3.5) 022HF 85 16(4)  125(140) 150(150) 120(120) 70(70) 105(110) 90(95) 335(30) 7x20  25(45)  A(A)
ACL-HI-5.5 (ACL-HI5-6.5) 037HF 12 1.42(3.56) 130(145) 155(155) 125(125) 72(75) 110(115) 92(95)  33.5(30) 7x20 3(5) A(A)
ACL-HI-7.5 (ACL-HI5-8) 055HF 145 0.88(2.21) 130(145) 155(155) 125(125) 72(75) 110(115) 92(95) 335(30) 7x20  3.5(55)  A(A)
ACL-HI-11 (ACL-HI5-11) 075HF 175 0.73(1.83) 145(145) 155(155) 125(125) 75(85) 120(125) 95(105) 30(30) 7x20 45(7) A(A)
ACL-HI-15 (ACL-HI5-16) 110HF 25  051(1.28) 145(145) 155(155) 125(125) 75(85) 120(125) 95(105) 30(30)  7x20  55(7.5)  A(A)
ACL-HI-22 (ACL-HI5-22) 150HF 35 0.37(0.91) 145(170) 155(180) 125(155) 85(80) 130(120) 105(100) 30(30) 7x20 6.5(10) A(A)
ACL-HI-33 (ACL-HI5-33) 185~220HF 52 0.25(0.62) 150(150) 180(180) 155(155) 80 (100) -() 100(120) 30(30) 7x20 8.5(14) B(B)
ACL-HI-40 (ACL-HI5-40) 300HF 63 0.2(0.51)  150(180) 180(240) 155(100) 80(103) -(165)  100(123) 30(30) 7x20 9.5(20) B(C)
ACL-HI-50 (ACL-HI5-50) 370HF 80  0.16(04) 200(210) 240(280) 100(100) 98(108) 150(165) 118(128) 30(30) 9x20  17(22)  C(Q)
ACL-HI-60 (ACL-HI5-60) 450HF 99 0.13(0.32) 210(220) 240(280) 100(100) 98(98) 150(165) 118(118) 30(30) 9x20 18(23) C(Q)
ACL-HI-70 (ACL-HI5-70) 550HF 120 0.11(0.27) 230(230) 240(290) 125(125) 113(113) 160(170) 133(133) 35(35) 9x20 22(28) C(Q)
ACL-HI-100 (ACL-HIS-100) 750HF 165 0.08(0.19) 230(260) 240(280) 125(125) 113(113) 160(175) 133(133) 35(30) 9x20 24 (33) C(C)
ACL-HI-120 (ACL-HIS-120) 900HF 193 0.07(0.17) 230(230) 240(290) 125(125) 123(123) 170(185) 143(143) 40(30) 9x20 25(37) C(Q)
ACL-HI-150 (ACL-HIS-150) 1100HF 235 0.05(0.14)  230(250) 240(320) 125(125) 143(143) 180(195) 163(163) 50 (40) 9x20 26 (45) C(C)
ACL-HI-180 (ACL-HI5-180) 1320HF 285  0.04(011) 270(270) 290(320) 125(125) 143(143) 190(200) 163(163) 50(45) 9x20  33(48)  C(Q)
ACL-HI-220 (ACL-HI5-200) 1600HF 358 0.04(0.09) 300(320) 290(350) 125(125) 133(133) 190(200) 153(153) 40 (40) 11x20 40 (60) C(C)
ACL-HI-300 (ACL-HIS-300) 2200HF 494 0.03(0.06) 300(300) 300(350) 125(125) 138(138) 200(205) 158(158) 40 (40) 11x20 50(67) C(Q)
ACL-HI-400 (ACL-HIS-400) 2800HF 578 0.02(0.06) 300(310) 300(360) 125(125) 158(166) 215(250) 178(186) 50 (35) 11x20 58(90) C(C)
ACL-HI-500 (ACL-HI5-500) 3500HF 720 0.018(0.044) 300(380) 300(420) 125(125) 158(166) 215(250) 178(186) 50(45) 11x20  75(120)  C(C)

Reactancia CA entrada/salida
D °
0 K mf) : | e SR o | m%’
uﬂ;T @ @ %
-

H
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== Cableado y accesorios

Caracteristicas de la reactancia de salida

Inductanda m
rmnicos atos) miy + [ w 8 [ c o [0 c [er | @

200V

ACL-L-0.4 004SF / LF 3 15 130 155 125 72 105 ) 335  7x20 25 A
ACL-L-0.75 007SF / LF 42 12 130 155 125 72 105 92 335  7x20 25 A
ACL-L-15 015SF / LF 75 0.67 130 155 125 72 105 ) 335  7x20 3 A
ACL-L-2.2 0225F / LF 105 041 130 155 125 72 105 92 335  7x20 3 A
ACL-L-3.7 037LF 16 0.25 130 155 125 72 105 92 335  7x20 35 A
ACL-L-5.5 055LF 2 018 145 155 125 85 125 105 30 7x20 5 A
ACL-L-75 075LF EY) 012 145 155 125 85 125 105 30 7x20 6 A
ACL-L-11 110LF 43 0.09 145 155 125 85 125 105 30 7x20 7 A
ACL-L-15 150LF 64 0.06 150 180 155 80 - 100 30 7x20 75 B
ACL-L-18.5 185LF 80 0.05 150 180 155 80 - 100 30 7x20 8 B
ACL-L-22 220LF 95 0.042 150 180 155 80 - 100 30 7x20 8 B
400V

ACL-H-1.5 004~015HF 38 212 130 155 125 72 110 92 335  7x20 25 A
ACL-H-2.2 022HF 53 152 130 155 125 72 110 ) 335  7x20 3 A
ACL-H-3.7 037HF 8 1.01 130 155 125 72 110 92 335  7x20 35 A
ACL-H-5.5 055HF 11 073 145 155 125 85 125 105 30 7x20 6 A
ACL-H-7.5 075HF 16 058 145 155 125 85 125 105 30 7x20 65 A
ACL-H-11 110HF by) 031 145 155 125 85 125 105 30 7x20 6.5 A
ACL-H-15 150HF EY) 025 145 155 125 85 125 105 30 7x20 7 A
ACL-H-18.5 185HF 40 02 150 180 155 80 - 100 30 7x20 85 B
ACL-H-22 220HF 48 0.16 150 180 155 80 - 100 30 7x20 9 B
ACL-H-30 300HF 58 013 150 180 155 80 - 100 30 7x20 95 B
ACL-H-37 370HF 72 011 150 180 155 105 . 125 30 7x20 11 B
ACL-H-45 450HF 87 0.092 150 180 155 105 - 125 30 7x20 12 B
ACL-H-55 550HF 101 0.08 190 240 155 103 - 123 30 7x20 16 B
ACL-H-75 750HF 144 0.056 220 280 155 103 150 123 30 9x20 24 c
ACL-H-90 900HF 173 0.046 240 300 155 103 150 123 30 9x20 28 c
ACL-H-110 1100HF 217 0.037 260 310 155 123 170 143 40  11x20 32 c
ACL-H-132 1320HF 260 0.031 280 310 155 123 170 143 40  11x20 36 c
ACL-H-160 1600HF 300 0.024 260 320 290 123 185 143 40  11x20 38 c
ACL-H-220 2200HF 415 0018 290 350 290 143 210 163 50  11x20 45 c
ACL-H-280 2800HF 525 0.015 310 350 290 153 220 173 50  11x20 57 c
ACL-H-375 3500HF 690 0.02 435 440 290 186 255 206 50  11x20 135 c

Reactancia CA entrada/salida

Reactancia CA entrada Reactancia CA salida
Reactancia Variador Reactancia Variador
Motor : u X Motor
U : R u
. " E . . Vv
Alimentacion Vv : Alimentacion s Vi
: w
w T WO—
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Filtros de ruido
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Pantalla —~,
Filtro ruido
Int. aut. entrada

Fuente

o—|

Variador

Filtro ruido / Pantalla
salida e
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S1 S2——S V—S1 S2
T 72T W—T1 T2

7m
Micro
R+ R-| filtro sobretensiones

—
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== Cableado y accesorios

Caracteristicas del filtro de ruido de entrada

Intensidad ———
nominal
Para variador: ) Modelo de filtro -_m
(V) (A) Tamafio [ AnxAlxProf-X (mm) |

200V

004~022SF 24 FT-20301S-A 250 30 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
004~055LF 24 FT-20301S-A 250 30 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
075LF 32 FT-20401S-A 250 40 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
110LF 46 FT-20501S-A 250 50 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
150LF 64 FT-20701S-A 250 70 280 x 160 x 100-348 M6 M12 ©
185LF 76 FT-20801S-A 250 80 280 x 160 x 100-348 M6 M12 C
220LF 95 FT-21001S-A 250 100 382 x180x 125-438 M8 M12 D
400V

004~055HF 12 FT-40201S-A 450 20 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
075HF 16 FT-40201S -A 450 20 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
110HF 23 FT-40301S-A 450 30 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
150HF 32 FT-40401S-A 450 40 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
185HF 38 FT-40401S-A 450 40 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
220HF 48 FT-40501S-A 450 50 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
300HF 58 FT-40601S-A 450 60 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
370HF 75 FT-40801S-A 450 80 280 x 160 x 100-348 M6 M12 C
450HF 90 FT-41001S-A 450 100 382 x 180 x 125-438 M8 M12 D
550HF 110 FT-41201S-A 450 120 382 x 180 x 125-438 M8 M12 D
750HF 149 FT-41501S-A 450 150 430 x 210 x 150-461 M12 M10 E
900HF 176 FT-41801S-A 450 180 430 x 210 x 150-461 M12 M10 E
1100HF 217 FT-42201S-A 450 220 430 x 210 x 150-461 M12 M10 E
1320HF 260 FT-42601S-A 450 260 430 x 210 x 150-461 M12 M10 E
1600HF 300 A3R5400-KL 450 400 440 x 220 x 160-520 M8 5T A
2200HF 415 A3R5500-KL 450 500 440 x 220 x 160-520 M8 ST A
2800HF 525 A3R5700-KL 450 700 440 x 220 x 160-520 M8 8T A
3500HF 656 A3R51KO0-KL 450 1,000 440 x 220 x 160-520 M8 10T A
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Caracteristicas del filtro de ruido de salida

EIERENEL nominal Modelo de filtro
.
(V) (A) Tamafio [AnxAlxProf-X (mm)]

200V

004~022SF 24 FT-20301S0-A 250 30 210 x 120 x 70-239 Mé Mé B
004~055LF 24 FT-20301S0-A 250 30 210 x 120 x 70-239 M6 Mé B
075LF 32 FT-20401S0-A 250 40 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
110LF 46 FT-20501S0-A 250 50 210 x 120 x 70-239 Mé Méb B
150LF A FT-20701S0-A 250 70 280 x 160 x 100-348 Mé M12 c
185LF 76 FT-20801S0-A 250 80 280 x 160 x 100-348 M6 M12 C
220LF 95 FT-21001S0-A 250 100 382 x 180 x 125-438 M8 M12 D
400V

004~055HF 12 FT-40201S0-A 450 20 210 x 120 x 70-239 Mé M6 B
075HF 16 FT-40201S0-A 450 20 210 x 120 x 70-239 M6 Mé B
110HF 23 FT-40301S0-A 450 30 210 x 120 x 70-239 Mé Mé B
150HF 32 FT-4040150-A 450 40 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
185HF 38 FT-40401S0-A 450 40 210 x 120 x 70-239 Mé Mé B
220HF 48 FT-4050150-A 450 50 210 x 120 x 70-239 M6 Mé B
300HF 58 FT-40601S0-A 450 60 210 x 120 x 70-239 Mé Mé B
370HF 75 FT-40801S0-A 450 80 280 x 160 x 100-348 M6 M12 C
450HF 90 FT-41001S0-A 450 100 382 x 180 x 125:438 M8 M12 D
550HF 110 FT-41201S0-A 450 120 382 x 180 x 125-438 M8 M12 D
750HF 149 FT-41501S0-A 450 150 430 x 210 x 150-461 M10 M10 E
900HF 176 FT-41801S0-A 450 180 430 x 210 x 150-461 M10 M10 E
1100HF 217 FT-42201S0-A 450 220 430 x 210 x 150-461 M10 M10 E
1320HF 260 FT-42601S0-A 450 260 430 x 210 x 150-461 M10 M10 E
1600HF 300 Z3R5400-KL 450 400 440 x 220 x 160-520 M8 5T A
2200HF 415 Z3R5500 -KL 450 500 440 x 220 x 160-520 M8 5T A
2800HF 525 Z3R5700-KLL 450 700 440 x 220 x 160-520 M8 8T A
3500HF 656 Z3R51K0-KL 450 1,000 440 x 220 x 160-520 M8 10T A
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== Cableado y accesorios

Resistencia de frenado y unidad de frenado

Voltaje Par.a . Modelo
. EcomEcst
(kw) (0)] (Kg) (kw) (Kg)

004SF/LF  RB-00P3-50 RB-00P3-50
007SF/LF  RB-00P3-50 03 50 099 A RB-0OP3-50 03 50 099 A
O15SF/LF  RB-00P3-50 03 50 099 A RB0OP3-50 03 50 099 A
022SF/LF  RB-00P3-50 03 50 099 A RB-00P6-35 06 35 139 A 1
037LF  RB-00P6-35 06 35 139 A RB-01P235 12 35 219 A 1

200V 0S5LF  RB-01PO-17 1 17 185 A RB-01P2-17 1.2 17 219 A 1 Incluido -
075LF  RB-01P0-17 1 17 185 A RB-01P2-17 12 17 219 A 1
110LF  RB-01PO-17 1 17 185 A RB-01P2-17 12 17 219 A 1
150LF  RB-02P5-8.7 25 87 98 B RB04P587 45 87 148 B 1
185LF  RB-03P0-6 3 6 125 B RB-05P6:6 56 6 21 B 1
220LF  RB-04P0-6 4 6 1482 B RB-0GPG6 66 6 21 B 1
004HF  RB-OOP6-100 0.6 100 139 A RB-00P6100 06 00 139 A 1
007HF  RB-00P6-100 0.6 100 139 A RB-0OP6100 06 100 139 A 1
015SHF  RB-0OP6-100 0.6 100 139 A RB-0OP6100 06 100 139 A 1
022HF  RB-OOP6-100 0.6 100 139 A RB-0OP6100 0.6 100 139 A 1
037HF  RBOOP6-100 0.6 100 139 A RB-00P6100 06 100 139 A 1
055HF  RB-01P2-70 12 70 219 A RB-01P8-70 18 70 28 A 1 Incluido
075HF  RB-01P2-50 12 50 219 A RB-02P4S0 24 50 98 B 1
110HF  RB-02P0-50 2 50 283 A RB-03P3-50 33 50 125 B 1
150HF  RB-02P5-30 25 30 985 B  RB-04P5-30 45 30 148 B 1
185HF  RB-03P0-20 3 20 125 B RB-05P6-20 56 20 21 B 1
220HF  RB-04P0-20 4 20 1482 B RB-06P6-20 6.6 20 2105 B 1

400V 300HF  RB-05P0-12 5 12 148 B  RB-09P0-12 9 12 26 B 1 BRDV3IMOH 1
370HF  RB-06P0-12 6 12 21 B RB-11P2-12 11.2 12 3038 B 1 BRDVABIMOH 1
450HF  RB-08P5-8 85 8 25 B RB-13P58 135 8 35 B 1 BRDVASSOH 1
SS0HF  RB-08P5-8 85 8 25 B RB16P58 165 8 40 B 1 BRDVASSOH 1
750HF  RB-11P2-6 1.2 6 3038 B RB-22P56 225 6 44 B 1 BRDVBTSOH 1
900HF  RB-11P2-6 11.2 6 3038 B RB-22P5-6 225 6 44 B 2 BRDVBSSOH 2
1100HF  RB-11P2:6 11.2 6 3038 B RB-22P56 25 6 44 B 2 BRDVBTSOH 2
1320HF  RB-11P2:6 11.2 6 3038 B RB-22P5-6 225 6 44 B 2 BRDVBTSOH 2
1600HF  RB-22P5-3 225 3 44 B RB45P0-3 45 3 75 B 2 FBUIO-1604 1
2200HF  RB-22P5-3 225 3 44 B RB-45P0-3 45 3 75 B 2 FBUO0204 1
2800HF  RB-22P5-3 225 3 44 B RB45P0-3 45 3 75 B 4 FBUIO-1604 2
3500HF  RB-33P7-2 337 2 70 B RB67P53 675 3 100 B 2 FBUI002204 2

% Please arrange parallel connection of 2set of brake resistor for 1set of brake unit.
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Cableado del variador, unidad de frenado y resistencia frenado.

m Caso 1: Solo uso de unidad de frenado

Int. aut. Variador
R U CableadoTwist
Fuente S \V Motor l
T w
CableadoTwist
PD { RetRB2 | M [Re2rB1
P P ==
94308 HIT
PSR EER | O
E 1 [ E 30C TH2
= = Unidad frenado Resistencia frenado
Regenerativo

m Case 2 : Unir 2 unidades de frenado (2 unidades frenado, 2 resist. frenado) | ® Case 2 : Unir 2 unidades de frenado (2 unidades frenado, 4 resist. frenado)

Int.aut. _Variador Int.aut. Variador

R :
Fuente Fuent R u
S | Fueiz ¢ V 3 -
T : T oW <5M
: | { | |
&2 () 5 PD RBIRB2 | Under [Re2 RBL RB2 RB1
8 P p 5M
TH1 OuUT+ TH1 TH1
ﬁ: : L) N out- ﬁ: ﬁ:
TH2 : E £ E @ TH2 TH2
Resistencia frenadZoM : = MASTER Resist. freno@  Resist. freno@
- <
d frenado regenerative <2M
Total < 5M =l
RB2 RB1 <5M
Total <5M
ﬁ: TH1 RB1 RB2 RB2 RBL RB2 RB1
TH2 PN+ THL THL
| L b 4
Esclavo Resistencia frenado : I E El TH2 TH2
Unidad frenado regenerativo T — Resist, frano(®) Ee—

Unidad frenado regenerativo

Unidad de frenado

m BRD-VZ3/FBU100
w1
W2
H
. § 1) hl
u ! [sl= =T Tl
BRD-VZ3 285 274 140 100 166
FBU100-160-4
411 371 240 200 165
B o o FBU100-220-4
5.8 J\in—fb;
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>> Cableado y accesorios

I Tamano de la resistencia frenado

= Tipo A : RB-01PO~RB-02P0 = Tipo B: RB-02P4~RB-22P5

¥ L1
L % L2
L2 I ]
£ 8=
L 35 -
] 2 18 £ :
== =
o © q

13.5

L3

[ONeNe}
) .nnﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂnn.
T

‘ L3

BN OO

RB-00P3 190 172 152 RB-02P4~RB-02P5 180 126
RB-00P6 260 245 222 RB-03P0~RB-03P3 260 220 126
RB-01P0 340 325 302 70 39 45 RB-04P0~RB-05P6 180 140 182
RB-01P2 400 385 362 RB-06P0~RB-07P0 260 220 182
RB-01P8~RB-02P0 510 495 472 RB-08P0~RB-09P0 252

RB-11P2~RB-13P5 550 530 503 260 220 322

RB-16P5 392
RB-22P5 340 300 392
RB-33P7 420 380 462
RB-45P0 500 460 462
RB-67P5 580 540 602
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Caracteriaticas de la reactancia

200V

004SF~225F DCL-L-2.2 13.8 251 175 60 40 90 110 150 4 A
004LF~022LF

037LF DCL-L-3.7 22.3 1.6 175 60 40 90 110 150 4 A
055LF DCL-L-5.5 30.9 111 175 60 40 90 110 150 4 A
075LF DCL-L-7.5 43.7 0.84 185 60 40 90 110 160 5 A
110LF DCL-L-11 61.4 0.59 185 60 40 90 110 160 6 A
150LF DCL-L-15 85.9 0.44 205 60 40 90 110 170 7 A
185LF DCL-L-22 127.5 0.3 210 80 60 120 140 175 10 A
220LF DCL-L-22 166.2 0.23 250 80 60 120 140 205 15 A
400V

004HF~022HF DCL-H-2.2 6.9 10.1 225 60 40 90 110 200 4 A
037HF DCL-H-3.7 11.6 6.4 215 60 40 90 110 200 5 A
055HF DCL-H-5.5 16.7 441 200 60 40 90 110 175 5 A
075HF DCL-H-7.5 21.9 3.35 205 60 40 90 110 180 5 A
110HF DCL-H-11 30.7 2.33 225 60 40 90 110 190 6 A
150HF DCL-H-15 43 1.75 225 60 40 90 110 190 6 A
185HF~220HF DCL-H-22 64.4 1.2 205 60 40 90 110 160 7 A
300HF DCL-H-30 79.7 0.92 250 80 60 120 140 205 8 A
370HF DCL-H-37 104.2 0.74 245 80 60 120 140 200 10 A
450HF DCL-H-45 123.6 0.61 295 80 60 120 140 240 15 A
550HF DCL-H-55 152.9 0.5 295 80 60 120 140 240 20 A
750HF DCL-H-75 209.4 0.37 295 100 80 150 170 240 25 A
900HF DCL-H-90 244.6 0.31 290 100 80 150 170 235 25 A
1100HF DCL-H-110 298.1 0.25 295 100 80 150 170 240 25 A
1320HF DCL-H-132 361.3 0.21 300 100 80 150 170 245 30 A
1600HF DCL-H-160 451.6 0.18 365 100 80 150 170 300 40 A
2200HF DCL-H-220 611.4 0.13 350 100 80 150 170 290 40 A

% Para los modelos de variador de 280kW~350kW , contacte con Hyundai Heavy Industries.

Vista exterior

=
H
=
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Para una operacion correcta

* Antes de usar, asegurese leer el manual de instrucciones para un uso apropiado del variador.

% El variador requiere un cableado eléctrico, por lo que esta operacion la deberia llevar a cabo un especialista.

% El varidor N700E esta disefiado para aplicaciones industriales generales. Para aplicaciones especiales tipo aeronautica, nuclear, potencia,

transporte, vehiculos, clinicas y equipamiento subaquatico, por favor contacte con Hyundai.

% Para aplicaciones donde la vida humana este en peligro, asegurese de proveer los elementos de proteccién adecuados para evitar accidentes graves.
% El variador es adecuado para uso con motores de 3 - Fases de CA. Para otros tipos de cargas consultenos.

Aplicacién a motores |

Aplicacion a motores de uso general

Frecuencia de operacion

Caracteristicas del par
Perdida motor e

incremento de temperatura

Ruido

Vibracién

Mecanismo de trasmision
potencia

La resistencia al exceso de velocidad de un motor de uso general es del 120% de la velocidad nominal durante 2 min (JIS C4004). Para operaciones a mas
de 60 Hz, es necesario examinar el par admisible del motor, la vida Util de los rodamientos, el ruido, las vibraciones, etc. En este caso, asegurese de
consultar con el fabricante del motor como el nimero de revoluciones maximo permitido varia en funcion del capacidad del motor, etc.

Las caracteristicas de par de accionar un motor de uso general con un variador, difieren de los de accionarlo usando energia de red directa (el par de
arranque disminuye en particular). Comprobar cuidadosamente la caracteristica de carga de par de una maquina conectada y la caracteristica de par de
accionamiento del motor.

Un motor de uso general accionado por un variador se calienta rapidamente a velocidades bajas. Consequentemente, el nivel de par continuo (salida)
decrecera a baja velocidad del motor. Compruebe cuidadosamente la caracteristica de par y rango de velocidades requeridos.

El ruido que produce un motor accionado por un variador es ligeramente superior al motor accionado directamente desde la red.

Cuando un motor se acciona por un variador a velocidades variables, éste puede generar vibraciones, especialmente debido a (a) desequilibrio del
rotor que incluye una maquina conectada, o (b) de resonancia causado por la frecuencia de vibracion natural de un sistema mecanico. En particular,
tener cuidado de (c) cuando una maquina previamente equipado con una velocidad constante se hace funcionar a velocidad variable. La vibracion
puede ser minimizado mediante (1) evitando puntos de resonancia mediante el uso de la funcién de salto de frecuencia del inversor, (2) el uso de un
acoplamiento de forma de neumdtico, o (3) la colocacién de un amortiguador de goma debajo de la base del motor.

Bajo un funcionamiento continuo a baja velocidad, la lubricacién de aceite puede deteriorarse en un mecanismo de transmision de potencia con un
engranaje de tipo de aceite (motorreductor) o la transmision. Consulte con el fabricante del motor para la gama permisible de velocidad continua. Para
funcionar a mas de 60 Hz, confirmar la capacidad de la maquina para soportar la fuerza centrifuga generada.

Aplicacion a motores |

Aplicacion a motores especiales

Engranaje

Motor equipado con freno

Motor polos conmutables

Motor sumergible

Motor a prueba de explosion

Motor sincrono / Motor
alta velocidad

Motor monofésico

El rango de rotacién permisible de la unidad continua varia en funcién del método de lubricacién o fabricante del motor (especialmente en el caso de
lubricacién con aceite, poner atencién a la gama de baja frecuencia). La lubricacién con grasa no tiene ninguna degradacion de la capacidad de
lubricacién incluso cuando el niimero de rotacion disminuye (gama de frecuencia admisibles: 6 ~ 120 Hz).

Para el uso de un motor equipado con freno, la fuente de alimentacion para la operacion de frenado debe ser preparado por separado. Conecte la fuente de alimentacion de
freno al poder del lado primario del variador. Utilice la operacion de frenado (parada del variador) y giro libre del terminal (FRS) para desactivar la alimentacion del variador.

Hay diferentes tipos de motores de polos conmutables (salida constante, de par constante , etc), con diferentes valores de corriente nominal. En la
seleccion del motor, compruebe la corriente maxima permitida para cada motor de un conteo polo diferente. En el momento del cambio de polos,
asegurese de parar el motor.

La corriente nominal de un motor sumergible es significativamente mas grande que la del motor de uso general. En la seleccidn del inversor,
asegUrate de revisar la corriente nominal del motor.

El variador no es adecuado para un tipo de motor a prueba de explosion de mayor seguridad. El variador debe ser usado en combinacion de
motor a prueba de presion y a prueba de explosion. > La verificacién a prueba de explosion no esta disponible para la serie N700E.

En la mayoria de los casos, el motor sincrénico (MS) y el motor de alta velocidad (HFM) estan disefiados y fabricados para cumplir con las
especificaciones adecuadas para una maquina conectada. En cuanto a la seleccién del variador adecuado, consulte al fabricante.

Un motor monofasico no es adecuado para la operacion de velocidad variable mediante variador. Por lo tanto, utilizar un motor de tres fases.

Application a motores | Applicacién a motores clase 400V

motor.

Un sistema con aplicacion de un variador PWM (modulacién por ancho de pulsos) de tipo voltaje con IGBT puede tener picos de tension en los bornes del motor como
resultado de las constantes de cable, incluyendo la longitud del cable y el método de tendido de cables. Dependiendo de la ampliacion del pico de corriente, el aislamiento
de la bobina del motor puede ser degradado. En particular, cuando se utiliza un motor de clase 400V, se utiliza un cable mas largo, y la pérdida critica puede ocurrir. Tome las
siguientes medidas: (1) instalar el filtro de LCR entre el variador y el motor, (2) instalar reactancia CA entre el variador y el motor, o (3) mejorar el aislamiento de la bobina del

Notas de uso| Manejo

Marcha o Run / Stop

Parada emergencia stop

Marcha en alta frecuencia

La marcha o parada del variador debe realizarse con las teclas en el panel de mando o mediante el terminal del circuito de control. La
instalacién de un contactor electromagnético (Mg) no debe utilizarse como un interruptor de marcha / paro.

Cuando la funcién de proteccion esta funcionando o se pierde la alimentacion, el motor entra en estado de giro libre. Cuando
se requiere una parada de emergencia o proteccion de motor, el uso de un freno mecanico debe ser considerado.

La serie N700E se puede ajustar hasta 400 Hz. Sin embargo, es extremadamente peligroso para la velocidad de rotacién de motor de dos polos llegar a hasta
aproximadamente 24.000 rpm. Por lo tanto, haga cuidadosamente la seleccién y la configuracion después de verificar la resistencia mecanica del motor y de las
méquinas conectadas. Consulte al fabricante del motor cuando es necesaria para accionar un motor estandar (de uso general) por encima de 60Hz.
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Notas de uso | Instalacion, Localzacién y ambiente de operacion

Evite la instalacion en zonas de alta temperatura, de humedad excesiva, o de facil condensacién de rocio, asi como las dreas que son polvorientos, sometidos a gases
corrosivos, residuos de solucion de trituracion, o sal. Instale el variador fuera de la luz solar directa en un lugar bien ventilado y libre de vibraciones. El variador puede
operar en el rango de temperatura ambiente de 10°Ca50° C.

Notas de uso | Alimentacion

En los siguientes ejemplos que involucran un variador de uso general, un pico alto de corriente en el lado de la fuente de alimentacion principal, y podria destruir el modulo
convertidor. Cuando este tipo de situaciones son predecibles o conectan un dispositivo fundamental, se requiere encontrar una alta fiabilidad, instalar una reactancia CA
entre la alimentacion y el variador. También, cuando es posible influencia de descargas atmosféricas, instale un pararrayos.

A)El factor de desequilibrio de la fuente de alimentacidn es 3% o mayor ‘z)
B) La capacidad de la fuente de alimentacion es al menos 10 veces mayor que la del variador (la capacidad de suministro de energia es de 500 kVA o mas).
C)Se esperan cambios abruptos en la alimentacion.
Ejemplos ) @ Varios variadores conectados a una misma linea.
una reactancia CA @Un convertidor de tiristores y un variador conectados cercanos a una misma linea.

Instalacion de

en la entrada De unidn y disyuncion de condensador de avance de fase instalada.
En los casos (A), (B) y (C), se recomienda instalar una reactancia CA en el lado de fuente de alimentacion principal.
1) Ejemplo de cémo calcular el coeficiente de desequilibrio de tension. (tensién entre las lineas de RS: VRS = 205V, entre lineas en ST: VST = 201V)
tensién entre lineas en TR: VTR = 200 V), tensién méxima entre las lineas de la media entre las lineas = VRS-(VRS + VST + VTR) / 3 = 205-202

§ Max. voltaje entre lineas - Tension media entre las lineas VRS-(VRS+VST+VTR)/3 205-202
. Ratio desequilibrio tension = x100= x100= X
Tension media entre las lineas (VRS+VST+VTR)/3 202 100=1.5(%)

Si un variador estd alimentado por una planta de energia eléctrica independiente, la corriente armonica puede causar un

Wsermelo wie ki sobrecalentamiento del generador o de ondas de voltaje distorsionadas de salida del generador . En general, la capacidad del generador

eléctrica deberia ser cinco veces mayor que la del variador (kVA) en un sistema de control PWM (modulacién por ancho de pulsos), o seis veces
independiente mayor en un sistema de control PAM.

Notas para la seleccion de equipos perimetrales

(1) Asegurese de conectar los cables de potencia con R (L1), S (L2) y T (L3) (entrada) y los terminales de los cables del motor a terminales

Conexiones de cableado U (T1), V(T2) y W (T3) (output). (Conexidn incorrecta causara un fallo inmediato.) (2) Asegurese de
proporcionar una conexion a tierra con el terminal de tierra () L
Contactor . . i _ B _ ) .
. Cuando se instala un contactor electromagnético entre el variador y el motor, no realice la conmutacién de encendido y apagado durante el funcionamiento.

electromagnético
Cableado
aiE Cuando se utiliza con motores de salida estandar (trifasico de jaula de ardilla ), la serie N700E no necesita un relé térmico de proteccion del motor
o debido al circuito de proteccion electrénica interna. Un relé térmico, sin embargo, se debe utilizar: durante el funcionamiento continuo de un rango de

L 30Hz a 60Hz para motores que superen el rango de ajuste térmico electronico (corriente nominal). Cuando varios motores son impulsados por el

v q Relé térmico mismo variador, instale un relé térmico para cada motor. El valor In del relé térmico debe ser mas que 1,1 veces la corriente nominal del motor.
motor

Cuando la longitud del cable es de 10 m o mas, el relé térmico tiende a desactivar facilmente. En este caso, proporcionar una reactancia CA en el lado
de salida o utilizar un sensor de corriente.

Instale un interruptor automatico en el lado de entrada principal de alimentacion para proteger el cableado del variador y garantizar la seguridad del personal.

Instalando un int. aut. - . - -
Elija un disyuntor compatible con el variador.

La distancia de cableado entre el variador y el panel de operador remoto debe ser 20 metros o menos. Cuando se supera esta distancia, utilice CVD-E
Distancia de cableado (conversor corriente - voltaje) o RCD-E (dispositivo de control remoto). Utilice cable blindado en el cableado. Tenga cuidado con las caidas de tension
en cables de corriente principal (una caida de tension reduce el par).

Si se utiliza el relé diferencial (o disyuntor diferencial), debe tener un nivel de sensibilidad de 15 mA o mds (por variador). La corriente de fuga

Relé diferencial depende de la longitud del cable.

No utilice un condensador para la mejora del factor de potencia entre el variador y el motor debido a que los componentes de alta

Bateria condensadores - ) ) ~
frecuencia de la salida del convertidor pueden sobrecalentarse o dafiar el condensador

Armodnicos de alta frecuencia y corrientes de fuga

(1) Los componentes de alta frecuencia se incluyen en la entrada / salida del circuito principal del variador, y puede producir interferencias en un transmisor, radio,
o el sensor si se utiliza cerca del variador. La interferencia se puede minimizar uniendo filtros de ruido (opcional) en el variador. (2) La
conmutacién de un variador provoca un aumento de la corriente de fuga. Asegurese de conectar a tierra el variador y el motor.

Vida de las partes primarias

Debido a que un condensador de bus de CC se deteriora a medida que se somete a la reaccion quimica interna, normalmente debe ser %40 """"
reemplazado cada cinco afios. Tenga en cuenta, sin embargo, que su esperanza de vida es mucho mas corto cuando el variador estd sujeto a % 30
factores adversos tales como altas temperaturas o cargas pesadas superiores a la corriente nominal del variador. La figura de la derecha muestra § 20
el curso de la vida aproximada del condensador cuando se usa 24 horas. Ademas, se deben sustituir las piezas en movimiento, como un ';;

E

K

25 5 10

Vida condensador (afios)

ventilador de refrigeracion. El mantenimiento, inspeccion y sustitucion de piezas deben ser realizados por ingenieros especificos.
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Tel: 1-678-823-7839 Fax: 1-678-823-7553

2nd Floor, The Triangle, 5-17 Hammersmith Grove London, W6 OLG, UK

Tel: 44-20-8741-0501 Fax: 44-20-8741-5620

World Trade Center, Ent. 3# 1902, Krasnopresnenskaya Nab. 12, Moscow, 123610, Russia

Tel: 7-495-258-1381 Fax: 7-495-258-1382

Paseo De La Castellana 216, Planta 0, 28046 Madrid, Spain

Tel: 34-91-732-0454, 733-6069 Fax: 34-91-733-2389

8th Floor, North Tower Yurakucho Denki Bldg., 1-7-1 Yuraku-cho, Chiyoda-ku, Tokyo 100-0006, Japan
Tel: 81-3-3211-4792 Fax: 81-3-3216-0728

|-Room 5th Floor Nagahori Plaza Bldg. 2-4-8 Minami Senba, Chuo-ku, Osaka, 542-0081, Japan
Tel: 81-6-6261-5766~7 Fax: 81-6-6261-5818

5th Floor, East Quadrant, The IL & FS Financial Centre, Plot No. C-22, G-Block,
Bandra-kurla Complex, Bandra(E), Mumbai 400 051, India

Tel: 91-22-2653-3424 Fax: 91-22-2653-3429

Office No. 230, 2nd Floor, 4th Akariya Plaza Olaya Street, PO Box 8072, Riyadh 11485, Saudi Arabia
Tel: 966-1-464-4696 Fax: 966-1-462-2352

Unit 205, Building 4, Emaar Square, Sheikh Zayed Road, Pobox 252458, Dubai, UAE
Tel: 971-4-425-7995 Fax: 971-4-425-7996

15th Floor, Al Sour Tower, Al Sour Street, Al-Qiblah, Kuwait

Tel: 965-2291-5354 Fax: 965-2291-5355

1271, Sofia 41, Rojen Blvd., Bulgaria

Tel: 359-2-803-3200, 3220 Fax: 359-2-803-3203

215 Folmar Parkway, Montgomery, AL 36105, USA

Tel: 1-334-481-2000 Fax: 1-334-481-2098

15, str. Potemkina, Artem, Primorskiy Krai, 692760, Russia
Tel: 7-423-201-0110 Fax: 7-423-201-0110

No.9 Xiandai Road, Xinba Scientific and Technologic Zone, Yangzhong, Jiangsu, P.R.C. Zip: 212212, China
Tel: 86-511-8842-0666, 0212 Fax: 86-511-8842-0668, 0231
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