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NAVIGATION

Teknoloji Paketi

Dinamik ortamlarda guvenilir
ve kesintisiz otonom hareket.

O

VSLAM Haritalama

QD)

GPS'siz Navigasyon Otonom Hareket

AMR ve AGV
sistemlerinin dinamik
ortamlarda guvenli ve

kesintisiz sekilde hareket
etmesini saglar.

Calisma ortaminin ug¢
boyutlu haritasini
gercek zamanli olarak
olusturarak hassas
konumlandirma
saglar.

GPS, manyetik bant
veya fiziksel
referanslara ihtiyag
duymadan guvenilir
otonom navigasyon
sunar.

Guvenli Rota
Planlama
Insan ve obje trafigini
algilayarak en uygun ve
guvenli hareket rotasini
olusturur.
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Sistem Nasil Calisir?

TEGRA® Navigation, VSLAM ve gelismis gorsel navigasyon teknolojileriyle
calisma ortamini gercek zamanli olarak algilar, U¢ boyutlu haritasini olusturur ve
otonom mobil robotlarin guvenli sekilde hareket etmesini saglar. Dinamik
ortamlarda cevresel degisiklikleri strekli analiz ederek kesintisiz navigasyon
sunar.

Ortam
Algilama

Otonom
e Navigasyon

VSLAM ile
Haritalama

Guvenli Hareket
ve Karar Destegi

Robot Uzerindeki
kameralar ve gorsel
sensorler calisma
ortamini surekli
olarak algilayarak
cevresel verileri toplar.

Toplanan goruntuler
kullanilarak ortamin G¢
boyutlu haritasi
olusturulur ve robotun
anlik konumu yuksek
dogrulukla belirlenir.

Robot, olusturulan
harita Uzerinden
cevresini analiz ederek
en uygun rotay! belirler
ve otonom olarak
hareket eder.

insan ve obje trafigini
gercek zamanli olarak
analiz ederek rotasini
dinamik sekilde
gunceller ve guvenli
operasyonu surdurur.
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Desteklenen Uygulama Senaryolari

Otonom Mobil Robotlar (AMR)

Dinamik ortamlarda guvenli ve hassas otonom navigasyon
saglar.

Otomatik Gidimlu Aracglar (AGV)

Depo ve Uretim alanlarinda guvenilir rota planlamasi ile
kesintisiz operasyonu destekler.

Fabrika ici Lojistik

Uretim tesislerinde malzeme tasima sureclerini optimize
ederek operasyonel verimliligi artirir.

Akill Depo Otomasyonu

Depo icindeki robotlarin cevreyi algilayarak guvenli sekilde

hareket etmesini saglar. Malzeme Tasima Operasyonlari

Robotlarin yUk tasima gorevlerini dogru konumlandirma ve
guvenli rota planlamasi ile destekler.

Dinamik Ortam Navigasyonu

insan, arac ve diger hareketli engelleri algilayarak rotasini
gercek zamanli olarak gunceller.

3B Haritalama ve Konumlandirma

Calisma ortaminin Ug boyutlu haritasini olusturarak yuksek
dogrulukta konum belirleme sagdlar.

Guvenli Hareket Yonetimi

Cevresel degisikliklere uyum saglayarak carpisma riskini

azaltir ve guvenli robot operasyonlarini destekler.
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Otonom Robotlarinizi Guvenle
Yonetin

TEGRA® Navigation, VSLAM tabanli gorsel navigasyon
teknolojisi ile AMR ve AGV sistemlerinin calisma ortamini
gercek zamanli olarak algilamasini, haritalamasini ve guvenli
sekilde hareket etmesini saglar. Dinamik ortamlarda cevresel

degisikliklere uyum saglayarak kesintisiz ve yuksek hassasiyetli
navigasyon sunar.
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Operasyonlara Sagladigi Faydalar

YUKSEK HASSASIYETLI O ALTYAPISIZ
KONUMLANDIRMA 9 "\ NAVIGASYON
D 7
VSLAM tabanli GPS, manyetik bant veya
fiziksel reflektorlere ihtiyacg

konumlandirma ile robotlarin
duymadan guvenilir

calisma ortamindaki yerini
yUksek dogrulukla belirler. navigasyon Saglar.

2> . KESINTISiZ

o-- 9 GUVENLIi oTONOM
(
% "7~ HAREKET C'@') OPERASYON
) g L
insan ve obje trafigini Dinamik ¢alisma ortamlarina
algilayarak ¢arpisma riskini anlk uyum saglayarak robot
azaltir ve guvenli hareket operasyonlarinin surekliligini
planlamasi gerceklestirir. destekler.
OPERASYONEL 6@9 AKILLI KARAR
ﬂ VERIMLILIK b DESTEGi
Malzeme tasima ve ic lojistik Gercek zamanli ¢cevre analizi ve
sureclerini optimize ederek rota planlamasi ile daha guvenilir
ve verimli robot operasyonlari

Uretim ve depo operasyonlarinin
verimliligini artirir.

sunar.

vision@ayazvision.com
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Otonom Robotlarinizi Yapay Zeka ile YOnetin

Gercek Zamanli Ortam Algilama
VSLAM Tabanli Haritalama

Otonom Robot Hareketi

Akilli ve Guvenli Navigasyon

Bizimle iletisime Gegin

busra.avci@ayazvision.com
vision@ayazvision.com

@ 0(532) 4698823
WWW.aYazVvision.com
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