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Comprender las técnicas de la vida cotidiana
Maquinas simples ayuda a los estudiantes a obtener
una comprension basica de los principios meca-
nicos y de ingenieria. Con 40 modelos, cubre
temas como las poleas, los engranajes, la direccion,
la estatica y mucho mas. Maqguinas Simples
puede utilizarse en lecciones guiadas y libres y es ya
uno de los clasicos mas utilizado en muchos colegios.

> Temas principales: Caja de cambios, blogue de
poleas, direccion, regulador centrifugo,
cabrestante, estatica

> Complementos ideales: Motor Set XS,

Motor Set XM,

Power Set @ £ g fischertechnik =

S:mple Machines

Art.No 533506 [ EAN 4048962223361
Modelos 40 Elementos 500
Dim. (mm)  440x315x150 Peso (g 2850

00

MECHANICS 20

Fundamentos de la mecénica y la estatica

Este kit de aprendizaje es ideal para futuros
ingenieros mecanicos, técnicos o ingenieros:
¢ Coémo funciona una transmisién cardanica o una
caja de cambios manual? ;Qué es un engranaje
planetario? ¢Cémo se construye un puente
estable? Este kit de aprendizaje responde a estas
y otras preguntas elementales de la asignatura de
mecanica y estatica utilizando 30 modelos diferentes.

> Temas principales: Mecanica, estatica, dinamica,
efecto de las fuerzas sobre los cuerpos y los
objetos

> Incl. informacién didactica

complementaria (descarga gratuita)

> Incl. motor XS, portapilas para bloque de 9V
(pila no incluida)
> Complementos
ideales: Accu Set

—
i o AR

Art.No 538423 | EAN 4048962263350
Modelos 30 Elementos 500
Dim. (mm)  440x315x150 Peso (g 3150
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STEM ROBOTICS

. CONCEPTO

Robdtica en preescolar y primaria.
Especialmente para los nifios a
partir de 5 ahos, fischertechnik
ofrece la solucion de entrada al
mundo de la informatica y la
robdtica.

ROBOTICS FIRST CODING

Primeros pasos de programacion

Escribir tu propio programa y dar vida a un robot es increiblemente
excitante y emocionante. Es imposible imaginar el mundo actual
sin esta tecnologia. Nuestro fischertechnik FIRST CODING es la
forma perfecta de introducir este apasionante e importante tema
incluso a los méas pequenos. El acceso a la informatica y la robdtica
se realiza con éxito a través de los componentes preparados con
mucha diversiéon y entusiasmo. Los dos motores y los sensores estan
integrados en un bloque listo para su uso. Es decir: encender, conectar
el dispositivo mévil por Bluetooth y empezar. El sencillo entorno de
programacion grafico, con ejemplos ya preparados, esta disehado para
adaptarse a la edad. Crear tu primer programa propio es un kit de nifos
con el software. El amplio material didactico, que incluye 3 experimentos
con soluciones, ofrece la base didactica perfecta.

> Temas principales: Primeros pasos en la programacion con la
App First Coding

> Incluye informacién didactica complementaria

(descarga gratuita)

> Incl. chasis First Coding compuesto por 2x motor,

2x pulsador y sensor de infrarrojos, curso, compartimento

de pilas para 3xAAA (pilas no incluidas)

Modelos 3

0090

Art.No 560843 EAN 4048962429992
Elementos 25
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Programacion en la escuela primaria
Los kits de iniciacion de fischertechnik para micro:bit o Calliope ensefian los principios de la programacion de forma facil de entender a los alumnos
a partir de tercero de primaria. Ambos kits, incluyen un kit de piezas fischertechnik para construir tres modelos estacionarios. Con ellos, se pueden
equipar modelos de demostracion sencillos y comprensibles (seméforos de peatones, secador de manos o barrera) con actuadores y sensores y
controlarlos mediante la placa micro:bit o la placa Calliope. La informaciéon didactica adjunta ofrece instrucciones paso a paso para la puesta en
marcha, asi como diversas tareas y sus soluciones. n

1

I
FOR MICRO:BIT FOR CALLIOPE
AFig.: Tablero de Caliope (no incluido)

Fig.: Adaptador iO F5 con micro:bit
(8 salidas y 6 entradas; micro:bit no
incluido)

> Incl. motor solar, 2x barrera de luz LED,
fototransistor, 2x pulsador, manual de
construccion impreso

> Incl. fijaciones especiales para el tablero
de Calliope

> Se entrega en una caja de almacena-
miento resistente

> Necesario: Tablero Calliope y software
,Open Roberta”

> Incl. adaptador micro:bit iO F5,
motor XS, 2x LED de barrera de luz,
fototransistor, 2x pulsador, instruc-
ciones de montaje impresas

> Se requiere: micro:bit, software
,Make Code*, fuente de alimenta-

cion > Alimentacion: mediante USB
Art.No 548884 EAN 4048962350944 Art.N° 544626 EAN 4048962316322
Modelos 3 Elementos Modelos 3 Elementos 125 @@
Dim. {mm)  440x315x80 Peso (g 1450 @ G Dim. {mm) 270x195x40 Peso (g) 650

| ROBOTICS BT BEGINNER

Programacion y control en la escuela primaria
ROBOTOCS BT Beginner explica a los alumnos los principios de programacion
basados en el software de programacion grafica ROBO Pro Light para el control de
modelos fischertechnik fijos y moéviles. Con la ayuda de los sensores y actuadores,
los alumnos pueden construir primero y controlar después modelos faciles de
entender, como un secador de manos, un carrusel, una barrera, una cinta trans-
portadora con punzonadora o incluso modelos moéviles de orugas. El BT Smart
Controller, con 4 entradas para sensores y 2 salidas para motores y lamparas, tiene
una interfaz USB y Bluetooth 4.0 LE. El software ROBO Pro Light (de descarga
gratuita) permite a los estudiantes mas jovenes, en particular, programar de forma
rapida, clara y sencilla. Ademas, existe la posibilidad de programar y
controlar todos los modelos con la tableta (i(OS/ Android) a través de la
aplicacion gratuita ROBO Pro Smart.
> Temas principales programacion, control, interaccion de hardware
y software, uso de actuadores y sensores
>Incl. informacion didactica complementaria
(descarga gratuita)
> Incl. BT Smart Controller como control (interfaz
USB/Bluetooth 4.0, Low Energy), software ROBO Pro
Light (para Windows
10) o ROBO Pro
Smart (i0S/ Android) @ 4
2x motor XS, 2x
barreras luminosas,
LED, 2x fototransistor,
2x pulsador, soporte
de bateria para
bloque de 9V
(bateria no incluida)

Robotics JE;TBegmner

W s B

Art.No 540587 I EAN 4048962280067
Modelos 12 Elementos 380
Dim. (mm)  440x315x80 Peso (g 2300
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TXT 4.0 CONTROLLER

El controlador TXT 4.0 ofrece muchas novedades con
sus 512 MB de RAM y 4 GB de eMMC, las tres salidas

de servo y una pantalla tactil capacitiva que admite gestos

de deslizamiento. El médulo WLAN y Bluetooth mejorado
proporciona la interfaz inaldambrica adecuada para numero-
sas aplicaciones. Otra interfaz es el puerto USB host al que se
puede conectar, por ejemplo, la camara USB fischertechnik o
las memorias USB. Se pueden conectar hasta 8 controladores
adicionales a un controlador como extensiones. La carcasa
plana permite que el controlador se integre perfectamente en
los modelos. Para estar siempre al dia, las actualizaciones del
firmware se descargan automaticamente a través de la nube,
mientras que los programas propios se conservan. Con el
software ROBO Pro Coding se puede programar tanto grafica-
mente como con Python! ROBO Pro Coding es independiente del
sistema operativo y también se puede utilizar con dispositivos mdviles
(Android/ i0S). Con una aplicacion adicional (Android / iOS), el controladar
TXT 4.0 también puede controlarse mediante reconocimiento de voz.
Otras caracteristicas del controlador son:

> Procesador: Arm® dual Cortex®-A7 650 MHz + > 4 salidas de motor 9V/250mA (méax. 1 A): velocidad

Cortex®-M4 infinitamente variable, a prueba de cortocircuitos,
> Capacidad de memoria: 512 MB de RAM DDR3, 4 alternativamente 8 salidas individuales p. €j. para
GB de eMMC LEDs

> Ampliacién de memoria: Ranura para tarjetas Micro SD > Médulo de radio combinado Bluetooth/ WLAN:

> Pantalla tactil en color: 2,4“, 320x240 pixeles, Bluetooth 5.0 (BR, LE y EDR), WLAN de doble ban
capacitiva, permite gestos de deslizamiento daa?2,4 GHzy5 GHz802.11 a/b/g/n / Cliente USB

> Disefio plano - dimensiones: 90x90x17,5mm 2.0: toma mini USB para conexion al PC

> 8 entradas universales: digital/analégica 0-9VDC, > Interfaz de host USB: Toma USB-A, por ejemplo,
analégica 0-5 kQ para la camara USB fischertechnik o las memorias

> 4 entradas de conteo rapido: digital, frecuencia uUsB
hasta 1kHz > Interfaz de la camara: a través del host USB, cont

> 3 servosalidas 5V (max. 2A), a prueba de cortocircuitos  rolador de cadmara Linux integrado en el sistema
operativo

> altavoz integrado para reproducir sonidos 2
conectores macho de 6 pines: para ampliar las
entradas y salidas, asf como la interfaz 1°C

_____ A f_T-_N‘i______+_5z§(21§§_______..

> Sistema operativo de codigo abierto basado en
Linux, actualizacion del firmware a través de la
nube, memoria USB, tarjeta micro SD

> Programacion con ROBO Pro Coding (grafico y
Python), compilador C/C++ (no incluido) - méas
posibilidades de programacion a través de la
interfaz REST

> Control también a través de la aplicacion de
reconocimiento de voz (Android / iOS)

> Tensiones de salida disponibles: 9V, 5V y 3,3V
Alimentacién: toma de 9VDC de 3,45 mm o tomas
fischertechnik de 2,5 mm

> Necesario: Accu Set o Power Set



@eLearning i
Portal Tube

ROBO PRO CODING SOFTWARE

El software ROBO Pro Coding ofrece en su entorno multiingle, ademas de la posibilidad de programacion gréfica,
una basada en texto a través de Python y se ejecuta bajo Windows, Linux o MacOS y en dispositivos moviles
(Android / i0S). Los usuarios pueden elegir entre los niveles de aprendizaje principiante, avanzado y experto para
trabajar en el nivel de dificultad adecuado. Hay ejemplos de programas disponibles. Los programas de creacion
propia pueden almacenarse localmente en el dispositivo y en linea en la nube. Esto permite versionar y compartir
entre usuarios los programas creados en el almacenamiento en la nube. Los actuadores y los sensores pueden
probarse rapidamente mediante la prueba de interfaz.

ROBO Pro Codi iy
Project a © MainProgram X © Controller Configuration X 0O =2 O
v lineFollower2 1 from controller import *
5 Comiolier Confguration 2 from fischertechnik.controller.Motor import Motor =
‘Suchen Q 3
£3 Main Program 4 tr1=None
Actuators v 5 tr2 = None
Sensors . program start endless [l :
Processing  + repeat forever 8 while True:
- 9 | rl = TXT_I1_trail_follower.get_state()
do | set iRl 0 10 2 = TXT_I2_trail_follower.get_state()
get IR track sensor [[EAMPEN 1 iftr1 == 0 and tr2 == 0:
12 TXT_M1_encoder_motor.set_speed(350, Motor.CW)
13 TXT_M2_encoder_motor.set_speed(350, Motor.CW)
14 eliftrl =1andtr2 == 0:
15 TXT_M1_encoder_motor.set_speed(0, Motor.CCW)
16 TXT_M2_encoder_motor.set_speed(512, Motor.CW)
17 eliftr ==0andtr2 == 1:
18 TXT_M1_encoder_motor.set_speed(512, Motor.CW)
19 TXT_M2_encoder_motor.set_speed(0, Motor.CCW)
20 elser
21 TXT_M1_encoder_motor.stop(True)
22 TXT_M2_encoder_motor.stop(True)
23

 setmotor [EEHTPEA speed ETEN

— stop motor EESAYIRA
 stop motor EETAYFEN
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ROBOTICS TXT 4.0 BASE SET @.@

Medicion, control y programacion a partir del nivel secundario

El fischertechnik Robotics TXT 4.0 Base Set es el comienzo perfecto para programar
como los profesionales. Ademas de la camara con procesamiento de imagenes, el
amplio kit de construccién contiene un sensor ultrasénico, dos motores codificadores,
un sensor de pista, un fototransistor, asi como dos botones y dos LED.
LLos modelos se pueden programar y controlar con el software >
ROBO Pro Coding y el controlador ROBOTICS TXT 4.0. Los ~__-aiClie
principiantes pueden acceder a programas de muestra ya
hechos, los avanzados y los profesionales pueden empezar
directamente en un entorno de programacion Blockly o en
Python. Con una aplicacion adicional (Android/ iOS), el
mando TXT 4.0 también puede controlarse mediante recono-
cimiento de voz. Se incluyen 12 interesantes modelos que van
desde semaforos para peatones, una barrera, un escaner de
cédigo de barras hasta robots méviles de conduccion con
motores codificadores, camara, carril y sensor de distancia. Ademas
de la informacion introductoria y basica, el completo material didactica
incluye 20 experimentos con soluciones para los 12 modelos.

> Temas principales: Robdtica y programacion
(grafica y de texto), actuadores, sensores anal6-

ATBNER- fischertechnlke=  gicos y digitales, medicién, control, transmision
Robotics TXT 4.0 Base Set de datos, codificacion-decodificacion, tratamiento

""""""""""""""" . @B de imagenes

= -—®= > |ncluye informacion didactica complementaria
(descarga gratuita)

> Incl. econtrolador TXT 4.0 de Robotics, software

Robo Pro Coding, Accu Set, 2 motores codifica-
dores, camara USB, sensor de ultrasonidos, |
sensor de seguimiento y 2 pulsadores,

2x LED, fototransistor ’E!

Art.No 559888 I EAN 4048962424690
Modelos 12 Elementos 160

Dim. ( 440x315x150 Peso (g 2850
000w
CONCEPTO
MODULAR

El concepto STEM Robotics para
escuelas secundarias es modular:

UNA base para las clases regulares
y CUATRO extensiones de alta
tecnologia para su uso en clases
libres avanzadas y competiciones
internacionales de robots.
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El ROBOTCS TXT 4.0 Base Set y los ADD ON extension sets

Este kit de construccion basica de robdtica proporciona la base para su uso en la ensefianza del control: Aqui se incluyen el controlador,
el software, la fuente de alimentacion, los actuadores y los sensores y muchos bloques de construccion basicos. Los cuatro conjuntos
ADD ON, disponibles por separado, amplian el TXT 4.0 Base Set con sus respectivos enfoques y pueden integrarse claramente en la

bandeja inferior prevista para ello.

A partir de ahi, los distintos sets de expansion Add On con temas especificos de alta tecnologia como la
conduccion auténoma, las omnirruedas y el 10T (Internet de las cosas) o el set de expansion ideal para las
competiciones de robdtica. Asi, un robot de pintura se convierte en un coche auténomo o en un robot de futbal.
O una barrera ferroviaria se convierte en una estacion de sensores para medir la temperatura, la humedad, la
presion atmosférica, la calidad del aire y la luminosidad:

— 1 1T 1

AUTONOMOUS
DRIVING

fischertechnik

nupviivo Ada vn:
Autonomous Driving

OMNI-
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fischertechnik
lediication
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L STEM ROBOTICS ADD ONS

fischertechnik ==

nvBviivo AQa v
AMuUronomous wriving

AUTONOMOUS DRIVING

Construye y programa tu mismo el coche del futuro, jun auténtico
acontecimiento en el aula! El Add On: Autonomous Driving junto con el
Robotics TXT 4.0 Base Set ofrece la oportunidad de descubrir muchas
tecnologias emocionantes que casi todo el mundo conoce de la vida
cotidiana hoy en dia. Desde las luces automaticas hasta el sistema
de advertencia de salida de carril, pasando por el
control de crucero y el aparcamiento automatico, el modelo
garantiza una mirada entusiasta en el aula. Ademas de un
diferencial, el kit de construccion contiene otras
ruedas, LEDs y un servomotor para la direccion. Add
On: Autonomous Driving se completa con el
material didactico, que contiene 7 experimentos
con soluciones asociadas.

> Temas principales: Control de vehiculos
Omniwheels, reconocimiento de objetos,
procesamiento de imagenes, robética futbolistica
> Incluye informacion didactica complementaria
(descarga gratuita)

> Incl. chasis (diferencial, ruedas), servo,

LED, direccién

> Complemento ideal: Add On: Omniwheels,
Add On: Competition

> Necesario: Robotics TXT 4.0 Base Set

Art.Ne 559896 EAN 4048962424775
Modelos 1 Elementos 150
Dim. (mm) 280x180x65 ! Peso (g) 530

fischertechnik ==
[Eduestion

nypvirive Aaa vn:
vinmiwineeis

OMNIWHEELS

Programar sus propios robots con Add On:
Omniwheels. Junto con el Robotics TXT 4.0 Base
Set, se pueden construir cuatro emocionantes
modelos de Omniwheels: Conduccion de robots con
diferentes tareas, como robots futbolistas, robots
lanzadores de pelotas que reconocen y derriban
objetivos y robot con pasador que se puede bajar y
subir. Lo méas destacado del kit son las Omniwheels,
accionadas por cuatro motores codificadores, dos
de los cuales se incluyen en el TXT 4.0 Base Set, que
permiten el movimiento en cualquier direccion. La
camara incluida en el TXT 4.0 Base Set permite el
procesamiento de imagenes mediante el cual, por
ejemplo, el robot de futbol puede reconocer, seguir y
disparar un balén.

> Temas principales: Control de vehiculos
Omniwheels, reconocimiento de objetos,
procesamiento de imagenes, robética futbolistica
> Incl. informacién didactica complementaria
(descarga gratuita)

> Incl. 4x Omniwheels de Mecanum, servo,

2x motor de engranajes

> Complemento ideal: Add On: Autonomous
Driving

> Necesario: Robotics TXT 4.0 Base Set

Art.N° 559898 EAN 4048962424799
Modelos 4 Elementos 150
Dim. (mm) 320x230x80 | Pesolg) 820

00O
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IOT [INTERNET OF THINGS]

Entrada profesional en la adquisicion de valores medidos con el ADD ON IoT! Junto con el
Robotics TXT 4.0 Base Set, la estacion de sensores permite medir la temperatura, la
humedad, la presion atmosférica, la calidad del aire y la luminosidad. La estacion de sensores
puede programarse y controlarse con el software ROBO Pro Coding y el controlador
ROBOTICS TXT 4.0, y es ideal para la ensefanza de temas como la adquisicion y
transmision de medidas, asi como el control y la regulacion de actuadores vy
sensores. Los valores medidos se registran a través de la conexion del controlador
TXT 4.0 con la nube de fischertechnik, en la que se almacenan, recogen y
representan graficamente los datos de los sensores. Los distintos datos de los

sensores se registran permanentemente (en tiempo real) a
través de la interfaz de usuario, el lamado cuadro de mandos, y la
camara, que puede girar en dos ejes, se controla a
distancia. El material didactico de Add On:
loT contiene 6 experimentos y sus correspondientes
soluciones.

> Temas principales: Adquisicion y transmisién de
datos, conexiones de red, computacién en la nube, loT
> Incluye informacién didactica complementaria
(descarga gratuita)

> Incl. sensor ambiental, sensor de luminosidad

> Complemento ideal: Power Set

> Necesario: Robotics TXT 4.0 Base Set

AN 569897 . EAN . .f 4048962424782
Modelos 1 .. Blementos 110 ___________
Dim. {mm)  280x180x65 Peso (g) 450

I 6
% EXPERI-
MENTS,

COMPETITION

El Add On: Competition esta destinado a colegios,
universidades y otras instituciones educativas que
quieran desarrollar o mejorar sus modelos para las
competiciones de robdtica de sus alumnos. Con este
set, los modelos se pueden ajustar y afadir nuevas
caracteristicas, lo que hace que este kit sea el comple-
mento perfecto para las competiciones de todo el
mundo. El kit incluye el nuevo sensor gestual (RGB), un
sensor Combo (giroscopio, aceleracion y brdjula), un
sensor de ultrasonidos, dos motores mas potentes, asi
como eslabones de cadena y orugas para el chasis de
un robot de oruga, ideal para construir robots de
conduccién de competicion.

fischertechnik ==
leducation

RULBVIICS Aga s
vompeution

> Temas principales: Concursos de robots,
proyectos y talleres de robética

> Incluye informacién didactica complementaria
(descarga gratuita)

> Incluye sensor gestual en 6 direcciones,
deteccién de color, luminosidad ambiental,
deteccion de proximidad hasta 15cm,

sensor ultrasénico, sensor combinado (giroscopio,
aceleracion y brujula), motores mas potentes,
almohadillas de rastreo

> Necesario: Robotics TXT 4.0 Base Set

Art.N° 560842 EAN 4048962429985

. (mm)  320x230x80 Peso (g) 600
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accu seT

Almacenamiento perfecto para las piezas fischertechnik Cargador controlado por microcontrolador que protege de forma
Practica caja de almacenamiento con 8 bandejas de clasifica- fiable contra la sobrecarga. Tiempo de carga muy corto, méax.
cion y 32 barras de clasificacion. La tapa es también la gran 2 horas. Potente NiMH Accu Pack con proteccién contra

placa de construccion 390x270 mm. cortocircuitos, 8,4V/1800 mAh.

e

AtNo 220V 34969 | EAN 4006209349694
AtNo120V 57487 EAN 4006209574874
AtNo240VUK 79833 | EAN 4006209798331
AtMo 80388 - EAN 4006209303832 AtNo220VAUS 62091 | EAN 4006209520918
Modelos — . Peso(g) . 1889 Modelos - -~ .| Pesolg 490
Dim. {mm)  390x270x100 Dim. (mm) 225x150x65
Fuente de alimentacion y regulador de potencia continua la Gracias a sus dimensiones compactas, este motor puede
fuente de alimentacion de la toma de corriente para todos los instalarse practicamente en cualquier lugar. Ademés de los
modelos fischertechnik. , y » bloques de construccion, las piezas de engranaje y los engra-
> Datos de rendimiento de la fuente de alimentacion: Tension najes, el juego también incluye un portapilas de seguridad con

EVI%?OQS,ZQ rendimiento Controlador de potencia: salida ajus- interruptor de cambio de polos integrado para el blogue de 9V
table 1A max., salida adicional con 9VDC, 1A max. (no ajusta- (pila no incluida). ~ Y

ble), ambas salidas a prueba de cortocircuitos con proteccion > Datos de rendimiento: Tension 9VDC, potencia maxima

de sobrecarga 1,0W a 6000rpm

505283 EAN 4048962069440
ArtNo 120V 91087 | EAN 4006209910870 ArtNo . 505281 | EAN ...4048962069426
Modelos - Pesofd) 431 Modelos 45 | Pesofg) 201 |
225x150x65 Dim. {mm) 225x150x65
Potente motorreductor en una carcasa de plastico compacta con El set de control Bluetooth permite controlar los modelos
numerosas opciones de montaje. Con muchos engranajes, ejes y fischertechnik con el mando a distancia incluido o con un
piezas de engranaje. smartphone/tableta. La tecnologia Bluetooth de baja energia
> Datos de rendimiento: Tension 9VDC, potencia méxima 3,0W, promete un gran alcance de hasta 10 m. Esto permite controlar

el angulo de direccion y la velocidad de forma continua. Se
pueden manejar hasta dos receptores con el mando a distancia,
lo que permite una gran variedad de usos.

aprox. 340rpm
> Necesario: Accu Set o Power Set

> Se requiere:
Transmisor:
blogue de 9V
(bateria no
incluida),
Receptor: Accu
Set

Art.No 505282 EAN 4048962069433 % ArtNo 540585

Dim. {mm)  225x150x65 Dim. (mm) 225x150x65



CREATIVE BOX BASIC CREATIVE BOX MECHANICS

Con la Creative Box Basic, los estudiantes pueden dar rienda Ya sea un engranaje de tornillo sin fin, una transmision por cadena,
suelta a su creatividad. Equipado con muchos bloques de cons- un cabrestante o cualquier otro tema técnico, jesta caja facilita la
truccion basicos, vigas angulares y otros ,basicos®, este set es recreacion! A continuacion, el modelo puede utilizarse para
perfecto para crear grandes cosas: Se puede utilizar para cons- identificar y comprender su funcionamiento, mientras que la

truir libremente, para reconstruir un tema existente y para ampliar
un proyecto existente. La funcionalidad sencilla y flexible de los
bloques de construccion se explica en un breve manual. La gran
placa base de fischertechnik sirve de base para los modelos y

construccion refuerza el pensamiento constructivo. Se explica
brevemente la funcion y la interaccion de los bloques de cons-
truccion fischertechnik contenidos. Las cajas de clasificacion se

también funciona como tapa de la caja de clasificacion. cierran con la placa base 500 de fischertechnik, que es ideal
> Se entrega en una robusta BOX 1000 con 8 bandejas de como base para la construccion creativa.
clasificacién y barras de clasificacidén de insercién flexible > Entrega en dos robustas BOX 500

Art.No 554195 EAN 4048962390490 | Art.No 554196 EAN 4048962390506
Dim. {(mm) 390x270x100 Elementos 630 \ a Dim. (mm) 270x195x80 Elementos 290 j

Peso (g) 2800 Peso (g) 1050 -

(Arduino UNO - Uno-F5 board

fischertechnik compatible

OUTPUTS SIGNAL INPUT
ARD U’N Skl Vi1 (-3.-5) M2 (~6,-9) M3 (4,8) M4 (~10.~1) 69V (max. 600mA)

o ) S diu990aa09 99900008 = o= B )
RASPBERRY PI® o IO, 0500 TNAY 4%0 - El software perfecto para planificar, desarrollar e imple-
; ..OTQ%QTOQ%%O:?O 'zﬁ‘eb!?!iimm., mentar virtualmente los modelos fischertechnik. Facil de
.. L,000000ee - usar y con una gran variedad de funciones. Ideal para la
POWER SUPPLY - ADAPTER g TP ] escuela, la formacion y los estudios para visualizar los
-9V for board and Arduino UNO | e 1 [soAsv I8 P
Estos adaptadores &3V = £ Y — - | procesos técnicos. ‘
fischertechnik tienden Niptnhaiviae:- ] \© © © © © © ® ©, BRITTIE o) ¢ Ca. 1000 componentes de todas las areas, incluyendo
un puente entre los i ¥ - low neumatica, motor, caja de cambios, perfiles de aluminio
p supiy rorsensors |
o N 2 N
populares controladores (BT ur.........  ElE EReA UL UICLLED ) y pegatinas . .
Arduino® UNO, — e [T L i o ® Animacion de‘ Iqs modelos en tiempo real, incluyendo
Arduino® MEGA y \ @n digital digital / analog  (A0,A1,A2,A3,A4,A5) ) planos de Segulmlento, Zoom
. ¢ Posibilidad de colocacién de mangueras neumaticas
'd N\
Ras‘?t?er.ry Pi®yel Arduino MEGA - Mega-F5 board elésticas, también de alimentacién y cableado
versatil sistema modular | fischertechnik compaicie « Todos los modelos pueden dividirse en cualquier
fischertechnik. Los our [ —— numero de fases de construccion para crear instrucciones
uﬁll',laell’lr?se Iag{strleﬁgos o ‘ de ccgnstrgg:mon fgcﬂes d?tentendler. Las fases dte
utiliz i R e | - construccion pueden ocultarse o los componentes
: . XXX LYY XX b d c P P
fischertechnik para (v [EesTesv s 606060606 e s . individuales pueden colorearse en blanco.
construir modelos ) B Y —— Smé ( i * Para modelos grandes (u ordenadores lentos), la ani-
mecanicos complejos privaper oo d Ch - macion también puede calcularse como un archivo AVI.
AN eeeecc0c0ee .. NN * Soporte del raytracer gratuito ,POV-Ray* y ,Blender*
oureur 000000000000 [ m— para obtener imagenes realistas con sombras, reflejos y
B o ] Mega-F5 gggaps 99sseaas 8008ngs radiosidad.
* Exportacion de datos CAD en 3D: RAW, VRML, POV
J y X3D. Gracias al formato VRML, los modelos pueden
( ~ procesarse posteriormente con casi todos los sistemas
ﬁgrigg%%o:gaﬁbii-':s board CAD profesionales.
i
i [ INFUTS, s mevre) Requisitos del sistema
Arduino® UNO - Microsoft Windows 10, procesador Intel con al menos
Art.No 179450 | OACIRAORIC Cos Comtt ) W 1GHz, al menos 1GByte de memoria principal, tarjeta
R Y oAPTER 2| e mzm gréfica con soporte OpenGL, conexion a internet para
Arduino® MEGA ﬂ EOLMIEN .« o5 2 5 u 6 2 a ecEn \ actualizaciones, ratén o trackpad
= ' 0000000 O g‘ y uT
ArtNo T s HERERXTTX LY
R oA
Raspberry Pi® g e ermee go.000e° g?ﬁ AtNo | 14851
A )
ArtNo 179448 | el ') EAN 4006200148518
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. FORMACION, SIMULACION,
DEMOSTRACION

fischertechnik se utiliza en la industria
para la formacion profesional y para la
representacion y simulacion realista de
sistemas complejos. Los modelos
funcionales de fischertechnik son un
medio probado y rentable para planificar
y desarrollar aplicaciones industriales y
procesos de prueba. Se utilizan en todo
el mundo para la formacion, el desarrollo
y la presentacion. La combinacion del
sistema flexible y modular de fischertechnik
con los sensores y actuadores adecuados
para el uso industrial y los sistemas de
control de los principales fabricantes
abren posibilidades casi ilimitadas para la
simulacion del hardware. Los complicados
sistemas técnicos se presentan de forma
realista y se simulan tan perfectamente
que son comprensibles para todos. Esto
facilita las decisiones de inversion y evita
los costes de correccion de posibles
errores de planificacion.

Mas informacion: www.fischertechnik.de/es-es/simular y en el catalogo separado ,Modelos de Formacion*

Los modelos de simulacion de fischertechnik ya estan preparados SAP
P¥ @ SAP UCC

para la Industria 4.0.Enriquecido con sensores y combinado con una
nube, los temas centrales de la produccion digital en red pueden L ﬁ
visualizarse fisicamente y demostrarse de forma tangible:  Alliances @,\: Magdeburg
Mantenimiento predictivo, prediccion de la calidad de la produccion,

interaccion entre personas y maquinas, control remoto, intercambio de datos a través de cuadros de mando. La UCC de
SAP ha desarrollado un escenario didactico con estudios de casos y ejercicios que ayuda a los profesores y a los alumnos
a captar las oportunidades que ofrece la Industria 4.0. Mas informacién en: www.fischertechnik.de/industry40

fischertechnik GmbH @ @

Klaus-Fischer-Str. 1, D-72178 Waldachtal
Tel. +49 74 43/12-43 69

Fax +49 74 43/12-45 91 www.fischertechnik-education.com
E-Mail: info@fischertechnik.de www.fischertechnik-elearning.com "E‘:.%'L'é‘éﬂ.‘f.f?
PPRADIKAT GER*
g
3
g
/\ S
MADE IN &
" cpieLen STEMY:=n ' RéBoCup  worlddidac eLearning =
L lel e GERLANY éJ p  worlddidac| (4 Sl g 2
‘www.spielen-macht-schule. do. D:_
Se reservan los errores, los cambios técnicos y de gama de productos. Se excluye la responsabilidad por errores y defectos de %

impresion. El catalogo no es valido para Estados Unidos.



