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Démarrage	moteur	asynchrone	monophasé	pdf

Pour	en	revenir	au	contenu,	ce	cours	couvre	les	activités	suivantes	:	liaison	de	service	en	triangle	rectangle,	déconstruction	du	rotor,	déconstruction	du	stator,	marquage	de	chemin.	.	Lisez	l'aperçu	gratuit	aux	pages	2	et	3,	qui	n'est	pas	affiché	dans	cet	aperçu.	Vous	lisez	un	aperçu	gratuit	aux	pages	2	à	6,	qui	n'est	pas	affiché	dans	cet	aperçu.	Le
principe	de	fonctionnement	des	moteurs	synchrones	individuels,	comme	des	moteurs	asynchrones	individuels,	est	également	similaire	à	l'existence	de	moteurs	vieux	de	trois	ans	placés	sur	un	merveilleux	champ	tournant	dans	le	stator.	1.	Le	champ	magnétique	tournant	en	mode	triphasé	monophasé	est	de	120°,	il	est	déterminé	entre	les	trois	tensions
alimentant	les	trois	bobines	et	est	également	dirigé	selon	un	angle	de	120°	dans	cet	espace	d'intersection.	
Sous	forme	monophasée,	nous	n'avons	qu'une	seule	tension	et	nous	devons	utiliser	les	principaux	produits	et	utiliser	le	champ	roulant.	Lors	de	la	rotation	d'un	enroulement	CA	sinusoïdal	monophasé,	le	champ	alternatif	est	considéré	comme	idéal.	Ce	champ	va	passer	d'une	valeur	maximale	à	une	valeur	minimale	(signe	opposé)	en	passant	par	une
variation	ouverte	et	sinusoïdale,	ainsi	que	le	courant	initialement	présent,	comme	le	montre	cette	figure.	Champ	de	magnésium	coupé	par	une	onde	sinusoïdale	AC	monophasée	:	Nous	pouvons	considérer	ce	bâtiment	Magna	B	comme	un	champ	idéal	de	deux	spires	avec	une	largeur	de	spires	égale	dans	le	sens	opposé	et	la	même	fréquence	de	rotation
(ns	=	f).	Cette	image	montre	la	composition	de	deux	champs	tournants	(B1	et	B2)	qui	produisent	le	champ	distant	B	à	des	instants	différents	de	T0	à	T7.	Ainsi,	à	partir	d’un	chemin,	nous	obtenons	des	champs	séparés	dans	la	direction	opposée.	C'est	bonB	"Allez	à	l'index	du	contenu.	Xc3\rotoric	xa9marrage	explique	z	fa\xc3\xa7	pour	le	simple
d\xc3\xa9	marrage,	d\xc3\xa9-marrage	curies	et	Sch\xc3\xa9ms	gestion	de	l'alimentation	et	de	la	gestion.	P.	Ceci	l'aperçu	n'a	pas	montré	l'aperçu	gratuit	2	à	6.	

De	plus,	cet	aperçu	contient	le	moteur	synchrone	monophasé\xc3\xa9s,	tel	que	le	moteur\moteur\moteur\moteur	monophasé	asynchrone,	principe	de	fonctionnement.Moteur\xc3\xa9s	Made	M\	xc3\	xaame,	le	champ	magnésium\xc3\Xa9tic	tourne	dans	le	stator	1.	Magnésium\xc3.Xa9phase	120\xc2\xb0	entre	trois	tensions	fournissant	trois
côtés\xc3\xa9gals\xc3\xa9s\xc2\xa\xc2\xa	est	l'origine	des	champs	de	spin\xc3\xa0	dans	l'espace,	donc	Cr\xc3\xa9\xc3\xa9.	"Monofs\xc3\xa9"	Nous	n'avons	qu'une	seule	tension	et	nous	devons	utiliser	des	feux	d'artifice	Cr\xc3\xa9er	et	utiliser	un	champ	tournant.	Création	d'enroulements	sinusoïdaux	variables\xc3\xafdal	monophasés\xc3\xa9	Excellente
alternative	au	field\xc3\xa9tique	-	Cr\xc3\xa9e.	Ce	champ	s'éloigne	de	la	valeur	maximale	\xc3\xa0	-	des	valeurs	minimales	(de	l'opposé	\xc3\xa9),	en	passant	par	la	valeur	zéro	et	selon	la	version	sinus\xc3\xafdale,	tout	comme	le	courant	d'origine.	\xc3\xa0	Origine	comme	indiqué	sur	cette	image.	Magno	Field\xc3\xa9tique	cr\xc3\xa9\xc3\xa9	avec	onde
sinusoïdale	ac3\xc3\xafdal	monophas\xc3\xa9	:	on	peut	croire	que	r\xa9	est	un	fait	que	c'est	un	champ	énorme	-	xa	xc3	Field	R	ou	champ	R	ou	champ	R	-	champ	R	-	champ	R	ou	champ	Rs.	\Xc3\xa9ultant	de	deux	m\xc3\xc3\xaame	Rotation	d'amplitude	en	sens	inverse\xc3\xa0	m\xc3\xaame	fr\xc3\xa9quence	rowation	(ns=f).(Moteurs	à	trois	phases).	Ce
sont	des	défauts	techniques	utilisés	pour	relier	cette	différence	entre	les	champs	qui	constituent	différentes	familles	d'un	moteur	asynchrone	unique.	La	base	de	ces	moteurs	uniques	avec	trois	pieds	et	trois	jambes,	qui	sont	si	similaires	que	le	stator,	une	douzaine	et	le	rotor	sont	traités	par	Cureuil.	Champ	rotatif	monofate:	moteurs	asynchrones	avec
phase	auxiliaire:	les	moteurs	avec	une	puissance	de	phase	auxiliaire	plage	de	KW	à	plusieurs	KW.	Ils	se	composent	principalement	d'un	rotor	et	d'un	stator.	L'image	ci-dessous	montre	un	moteur	de	phase	auxiliaire	utilisé	comme	pompe	de	circulation	dans	les	systèmes	de	chauffage	de	l'eau	chaude.	Comme	le	montre	leur	nom,	les	moteurs	à	phase
auxiliaires	sont	une	priorité	de	l'enroulement	auxiliaire	utilisé	pour	le	contrôle.	Moteur	de	phase	auxiliaire:	2.	Rotor	de	moteur	asynchrone	dans	une	phase	auxiliaire	du	rotor	de	moteur	asynchrone	dans	la	phase	auxiliaire	en	cage	e-cureuil.	Le	rotor	peut	être	divisé	en	trois	éléments	différents:	-	le	noyau;	-	Couper	le	bois	à	travers	le	noyau;	-	Copper	ou
tiges	en	aluminium	montées	sur	le	noyau.	

Les	moteurs	asynchrones	dans	la	phase	auxiliaire	du	stator	de	moteur	asynchrone	en	phase	auxiliaire	se	compose:	-	le	scellant	sur	la	jambe,	l'usure	(enroulements	auxiliaires).	Ces	deux	enroulements	sont	disposés	aux	stades	du	stator	du	stator.	
L'enroulement	roulant	est	fixé	au	bas	des	fissures;	La	chaussée	Humus	est	placée	sur	les	trottoirs	à	proximité	et	retirée.	Avec	cette	recette,	vous	pouvez	créer	un	champ	merveilleux	pour	le	moteur.	Il	y	a	toujours	de	nombreux	virages	routiers	et	virages	trompeurs.	

Ce	numéro	termine	le	numéro	de	moteur	de	chaque	moteur.	Donc,	un	moteur	a	deux	vents	de	fesses	marketing4	PEP	-	alimentation	avec	une	tension	réseau	de	230	V	et	un	pas	de	50	Hz.	Quelle	est	la	vitesse	du	champ	moteur	?	Solution	:	Pour	connaître	la	vitesse	de	rotation	du	moteur,	utilisez	simplement	:.	Avec	p	=	2	paires	de	nœuds	directionnels
individuels.	Ns	=.	NS	=	1500	min-1.	La	vitesse	du	champ	moteur	est	de	1	500	min-1.	3.	L'interrupteur	centrifuge	pour	moteurs	asynchrones	à	phase	auxiliaire	-	L'interrupteur	centrifuge	est	un	dispositif	utilisé	pour	fermer	le	circuit	lorsque	le	moteur	atteint	75	à	80	%	de	sa	vitesse	nominale.	
Si	le	moulinet	avec	l'appât	n'avait	pas	été	apporté,	il	aurait	pu	frire.	En	effet,	il	n’est	pas	assez	solide	pour	résister	au	courant	qu’il	va	alors	subir.	Cette	figure	montre	une	coupe	du	moteur	de	phase	auxiliaire	et	ses	principaux	composants	sont	indiqués.	L'image	du	moteur	de	la	phase	auxiliaire	:	4.	Détermination	de	la	rotation	du	moteur	asynchrone
dans	la	phase	auxiliaire.	Le	raccordement	des	bobinages	se	fait	souvent	dans	le	bloc	arrière	du	moteur.	Pour	changer	le	sens	de	rotation	du	moteur	dans	la	phase	auxiliaire,	il	suffit	de	modifier	le	courant	dans	un	enroulement	spécifique.	En	effet,	le	remplacement	des	câbles	d'alimentation	entraîne	une	inversion	du	courant	dans	les	deux	enroulements
qui	maintiennent	le	sens	de	rotation	du	moteur.	Cette	figure	montre	un	schéma	d'une	phase	auxiliaire	pour	un	travail	bidirectionnel.	Veuillez	noter	que	les	changements	actuels	pour	ces	systèmes	ne	changent	que	pendant	l'atténuation.	La	formation	moteur	de	la	phase	auxiliaire	:	ï	¶	Ce	cours	abordera	:	Les	caractéristiques	du	principe	de
fonctionnement	de	ce	type	de	moteur.	Le	processus	du	processus	est	l'exécution	de	la	chaîne	1	signifiant	1.	Schémas	d'installation	et	2	zones	des	documents	joints.


