DUYAR

KONTROL Teknik katalog T1205

Kalorimetre, sensorle calisan pozisyon, debi veya
enerji kontrolii, debi, enerji, delta T izleme
fonksiyonu bulunan 2 yollu, igten ve distan disli
PN 25 kiiresel kontrol vanasi

+ Nominal besleme DC 24 V
+ Kontrol oransal, haberlesmeli

+ Kapali soguk ve sicak su sistemleri
« Ethernet TCP/IP, web

arayiizii

¢+ Modbus Rtu, Modbus TCP/IP, MQTT

+ Sensor sinyallerinin dondistiiriilmesi

¢ Enerji kontrolii, debi kontrolii, pozisyon

*Iladbus

kontrolii,
Tip Genel Bilgileri
Tip DN Rp G V'min V'nom Kvs teorik PN Kablo uzunlugu
[l "1 [m3/h] [m3/h] [m3/h]
T-1205-015 015 1/2 3/4 0.015 1.5 3.2 25 1m
T-1205-020 020 3/4 1 0.020 2.5 5.3 25 1m
T-1205-025 025 1 11/4 0.035 3.5 8.8 25 1m
T-1205-032 032 11/4 11/2 0.060 6 14.1 25 1m
T-1205-040 040 11/2 2 0.100 10 19.2 25 1m
T-1205-050 050 2 21/2 0.600 15 30.4 25 1m
Kvs teorik: Basing diisiisii hesaplamasi icin teorik Kvs degeri
Yapi

Bilesenler Duyar Akilli Vana, bir kiiresel kontrol vanasindan, bir motordan ve ayrica bir lojik ve sensor

Harici sicaklik sensori 5

Entegre sicaklik sensori 4
Mantik modiilt 2

Sensor modiild 2

Motorlu kiiresel kontrol vanasi 1

modiiliine sahip kalorimetreden olusur.

Lojik modiilii, kalorimetre, haberlesme arayiiziinden olusur.lgili tiim veriler sensor
moduliinde 6l¢lilmekte ve kaydedilmektedir.

Kalorimetrenin bu modiiler tasarimi, sensor modiilii degistirilse dahi lojik
modiiliiniin sistemde kalabilecegi anlamina gelir.
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Kalorimetre:

Bagli sicaklik sensorlerine sahip olan ve hesaplayici {initesi ve Olciim sistemini iceren sensér modiilii ve mantiksal kontrolorden olusmaktadir.
Kalorimetre modiiliiniin iceriginde bulunan biitiinlesmis web arayiizii ile haberlesme ayarlar yapilabilir ve ayrica tiim okunan veriler bu

arayuzden ulasilabilir. Dahili bulunan LCD ekrani ile birlikte de bu verilere ulasilabilmektedir.

Donanim ozellikleri bakimindan iki adet sicaklik sensorii (biri entegre) ve ultrasonik olarak olciim prensibine dayali olarak
Enerji 6lcumu yapabilmektedir.

Besleme 5VDC-28VDC araliginda calisabilmektedir. Hafizasinda toplam enerji verisini tutabilmektedir.

Entegre araylize wi-fi vasitasi ile birlikte ulasilabilir.
Parola: 123456789
192.168.4.1 adresine giris yapilir.

Heatmeter Data
Monitor

Heatmeter Settings
Slave ID:

[1

éaudrate:

" 9600

Parity & Stop Bits:

" SERIAL 8N1

Flow Calibration Point:

‘ 1.524999976

Mode Selection Point:

‘ Heating

Submit Read Settings

Turkge English

Tum Haklan Duyar Vanaya aittir.

www.duyar.com

Yukarda bulunan gérselde yer alan arayiiz kalorimetre ayarlar yer almaktadir. Modbus RTU haberlesme 6zelligine sahip kalorimetre
Slave ID, Baudrate, Parity ve Stop Bits ayarlar yapilabilmektedir.
Kalibrasyon noktasinda bulunan katsayi degistirilebilirdir. Fakat, bu ayar fabrikasyon ayaridir. Giris yapilmasi onerilmez. Aksi halde yanlis

debi verisi elde edilir.
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Heatmeter ModBus Heatmeter Data
Settings Menitor

Heatmeter Data Monitor

Total Energy Data: 74 . 33145905 kWh

Energy Data: @ kKW

Flow Data: @ m*/h

Total Cubic Data: @ 1

Hot Temperature Data: 22 2C
Cold Temperature Data: 271 °C

AT Temperature Data: 1°C

Turkge English
Tium Haklari Duyar Vanaya aittir.

www.duyar.com

Yukarda yer alan araylizde ise kalorimetre 6lcim verileri yer almaktadir. Bu veriler buradan da ulasilabilmektedir.
Bu veriler hafizasinda tutabildigi Toplam Enerji Verisi kWh, Enerji verisi Kw, Debi Verisi m3/h, Toplam litre( enerji kesildiginde sifirlanir.)
Giris-Cikis Sicaklik verileri (°C) ve Sicaklik Farki(°C) yer almaktadir.

Bu veriler ayrica tumlesik olan LCD Ekranindan da ulasilabilirdir.

1.1 ==» [kWh]
T4.33

1.3 == [m3/h] 1.5 ==» [*C]

1EEIEEEELRED IET7I2=0RERE]D

1.1 - Toplam hafizada tutulan enerji verisi (kWh)
1.2 - Anlik Enerji verisi (kW)

1.3 - Debi Verisi (m3/h)

1.5 - Giris Sicaklik Verisi (°C)

1.6 - Cikis Sicaklik Verisi (°C)

1.7 - Delta T Verisi (°C)

3/31
www.duyarkontrol.com
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LCD Veriler aras1 gegis i¢in butona basilir.

Lojik Kontrolor:

Akilli Vana tiim mantiksal islemleri ve bagli oldugu slave cihazlardan veri toplar ve algoritmalan ile
senaryo fonksiyonlarini yerine getirir. Tum haberlesme ve vana programlama islemleri bu kisimda yer
almaktadir. Entegre arayiizi ile birlikte baslangic ayarlar yapilabilmektedir.

Entegre araylize wi-fi vasitasi ile birlikte ulasilabilir.

Parola: 12345678

192.168.4.1 adresine giris yapilir.

ModBUS TCP IP Analog Device
Seftings Smart Mede Setlings

MQTT Ayarlari

MQTT Broker URI:

MQTT Broker Port:

Access Tok

All Rights Reserved by Duyar Vana ©

www.duyar.com

a) Lojik Kontrolor Entegre Arayiiz - MQTT: Web tabanli arayiiz ayarlarinin yapildigi sekmedir. MQTT Broker URI
95.0.1.181 olmalidir.
Acess Token: Herbir kullanicimin farkli Access Token Numaras1 bulunmaktadir. Bu 20 hanelik erisim anahtar1 bu kisma girilmelidir.Aksi halde

web tabanli arayiize erisim saglanamaz.
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ModBUS ModBUS TCP IP Analog Device
Seffings S Smart Mode Sl

WiFi Ayarlan

WiFi Mode:

[ Station

SSID:

[ DEPO

Parola:

All Rights Reserved by Duyar Vana ©

www.duyar.com

b) Lojik kontrolor Wi-Fi ayarlari: Kablosuz haberlesme secenegi ile bu kisimda cihazda bulunan veriler web tabanli arayiize
aktanlabilir.
Wi-Fi Mode : Station
SSID: Baglant1 gerceklestirecegi kablosuz internet ad1
Parola: Kablosuz internetin sifresi

Girilmelidir.

ModBUS TCP IP Analog Device
S Smart Mode i

Ethernet Ayarlari

Ethernet Modu:

Ethemet IP Ayariari:

[ DHCP

All Rights Reserved by Duyar Vana ©

www.duyar.com

Wi-Fi Mode: Default olarak Access Point olarak ayarlidir. Bu ayar cihaza erisim saglanmasi icin secilmistir.

www.duyarkontrol.com
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ModBUS TCP IP Analog Device
Sl Smart Mode et

Ethernet Ayarlan

Ethernet Modu:

Ethernet IP Ayarlari:

=

All Rights Reserved by Duyar Vana ©

www.duyar.com

Lojik Kontrolor Ethernet Ayarlari: RJ45 soketi ile kablolu bir internet baglantisi gerceklestirilecek ise
Ethernet Modu: Enabled secilmelidir. Ip ayarlari DHCP olarak kalabilir.

Wi-Fi Modu : Access Point olarak secilmelidir. Aksi halde cihaz her iki kablolu/kablosuz olarak internete baglanmaya calisir. Bir siire

sonra reset donguisline girer.

ModBUS TCP [P = - Analog Device
Setfings it Setiings

ModBUS Settings

ModBUS RTU Mode:

=

Slave ID:

E

Baudrate:

(o000

Parity & Stop Bits:

[ SERIAL_8N1

All Rights Reserved by Duyar Vana ©

www.duyar.com
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d) Lojik Kontrolor ModBUS Ayarlari: Cihaz web tabanli arayiiz yerine farkli bir scada sistemi lizerinden kontrol edilecek ise MobBUS
RTU secenegi secilebilir. Kullanici tarafindan uygun goriilen haberlesme ayarlan yapilir.

Not: Bu kisim kullanildiginda Wi-Fi modu Access Point, Ethernet Modu: Disabled , ModBUS TCPIP: Disabled ve Smart Mode: OFF olarak
secilmelidir.

Analog Device
Setings

ModBUS TCP IP SETTINGS

TCP IP Mode:

Static Ip Address:

Set TCP Server Port:

All Rights Reserved by Duyar Vana ©

www.duyar.com

e) Lojik Kontrolor ModBUS TCPIP Ayarlari: Cihaz web tabanli arayiiz yerine farkli scada sistemi izerinden kontrol edilecek ise
ModBUS TCPIP secenegi kullanilabilir.

Cihaz Static IP: 192.168.1.177 ve Server Port default olarak 502 olarak tanimlanmistir.

Not: Bu kisim kullanildiginda Wi-Fi modu Access Point, Ethernet Modu: Disabled , ModBUS RTU Modu: Disabled ve Smart Mode: OFF
olarak secilmelidir.
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ModBUS ModBUS TCP IP SmartMode Analog Device
o == S

Smart Mode

Smart Mode:

ON

All Rights Reserved by Duyar Vana ©
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f) Lojik Kontrolor Smart Mode: Bu ayar web tabanli arayuz lizerinden cihazin iletisim kurulmasi icin ON olarak secilmelidir. Boylece,

cihazi web tabanli arayiiz iizerinden programlayabilir ve verilere ulasabilirsiniz.

ModBUS ModBUS TCP IP
Settings Settings

Analog Device Settings

Set Span Value:

[ )
Set Offset Value:

C

Set Maximum Analog Read Value:

[

Set Minimum Analog Read Value:

[

All Rights Reserved by Duyar Vana ©

www.duyar.com

g) k Kontrolor Analog Cihaz Ayarlari: Bu kisim cihaza analog bir sensor eklendiginde ayar parametrelerinin yapildigi sekmedir.

Kullanilmadig1 takdirde tiim parametreler 1 olarak secilmelidir.

www.duyarkontrol.com
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Device Status

Firmware Version: 1.0.0.2

MQTT Status: CONNECTED
Connected to broker URI: 95.0.1.181
Wi-Fi Status: DEPO

Ethernet Status: NOT CONNECTED
Smart Mode Status: CONNECTED

All Rights Reserved by Duyar Vana ©
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h) Lojik Kontrolor Status Sekmesi: Bu sekmede Cihazin baglant1 durumlar ile ilgili olarak bilgi vermektedir.

ModBUS TCP IP Analog Device
Sollinr ‘Smart Mode St

Firmware Update
Select File:

I oo sesimed

Upload

All Rights Reserved by Duyar Vana ©

www.duyar.com

i) Lojik Kontrolor Firmware Update: Akilli Vana cihazi uzaktan (over the air) yazilim giincellemeleri yapilabilmektedir.

j)  Logout Butonu: Arayiiz sayfasindan ¢ikmak icin kullamlir.
k) Submit: Arayiizden cihaz icin yapilan tiim ayarlar bu buton vasitasi ile cihaza iletilir. iletildikten sonra Reset Butonuna basiimalidir.

Not: Reset butonuna basmadan once Akilli Vana Cihazinin web tabanl arayiiziinden yapilan ayarlarin kaydet butonu vasitasi ile
kaydedilmelidir. Aksi halde son kaydedilen fonksiyonelligi ve verileri dikkate alir.

[) Read Settings: Bu buton ile cihazin icinde bulunan ayarlarin tamami cagnlir.

www.duyarkontrol.com




PRIAR

Teknik veriler
Elektriksel veriler =~ Nominal besleme DC 24V - Giic kaynagi 220VAC- 24VDC
Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz
Nominal besleme gerilimi araligi DC24V
Calisma modunda giic tiiketimi 15W (DN 15, 20, 25,32, 40, 50)
Glic tiiketimi, beklemede 5W (DN 15, 20, 25, 32, 40, 50)
Baglantilar besleme / kontrol Kablo 1 m, 8x 0.75 mm?
Baglant1, Ethernet RJ45 soket
iletkenler, kablolar AC/DC 24V, kablo uzunlugu <100 m, blendaj

veya biikme gerekmez

Data bus iletisimi  Haberlesmeli kontrol Modbus TCP, Modbus RTU,
MQTT
Pozisyon geri bildirimi U 0..10v, 2...10 V
Geri besleme sinyali U not Maks. 1 mA
V'maks ayarlanabilir V'nom'un %25...100U
Kontrol hassasiyeti %5 (V'nom'un %25...100'0)
Ozellestirme Entegre Web Arayiiziinden
Akiskan Soguk ve sicak su
Akiskan sicakligi -10...100°C [14...248°F] opsiyonel(150°C)
Akiskan sicakligi not -10...2°C arasi akigkan sicakliginda mil 1sitma

aparati ya da vana boynu uzatma parcasi
kullanilmasi onerilir.

Kapatma basinci Aps 16bar

www.duyarkontrol.com 10731
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Fonksiyon verileri

Olciim verileri

Debi dlciimii

Malzemeler

Teknik katalog T1205

Akis karakteristigi

Esit ylizdesel, acilis araliginda optimize
edilmistir

Sizdirmazlik seviyesi

Tam sizdirmaz, sizdirmazlik seviyesi: A

Boru baglantisi

icten ve distan disli

Montaj yonu

Dikeyden yataya (mile gore)

Elle miidahale eleman

Kollu (Alyan)

Olciilen degerler

Debi

Beslemedeki akiskan sicakligi
doniisteki akiskan sicakligi
Akiskan Sicakligr farklan
Enerji

Sicaklik sensoru

Pt1000- EN 60751, 2 damarli teknoloji,
ayrilamaz sekilde bagl

Kablo uzunlugu harici sensor T1: 3 m
Debi sensoriine butinlesmis T2

Olciim prensibi

Ultrasonik debi ol¢iimii

Olciim hassasiyeti, debi

+%2 (%20...100 V'nom)

Min. debi ol¢timi

V'nom'un %0.5'i

Koruma derecesi I[EC/EN

IP54

Kirliligi derecesi

3

Ortam nemi

Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz

Ortam sicakligi

-30...50°C [-22...122°F]

Depolama sicakligi

-40...80°C [-40...176°F]

Vana govdesi

Piring

www.duyarkontrol.com
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Teknik veriler
Malzemeler Debi 6lciim borusu Pirinc govde
Mil Piring
Mil contasi EPDM O-ring

Giivenlik notlar

+ Bu cihaz sabit 1s1tma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tizere tasarlanmistir
ve belirtilen uygulama alan1 disinda, 6zellikle ucaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullamlmamalidir.

+ Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines 15181 veya asindirci gazlarin

& dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik

katalogda belirtilen esik degerlerde kaldig1 durumlarda miimkiinddir.

+ Montaj islemleri yalmzca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tlim yonetmeliklere uyulmalidir.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atilmamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

Uriin 6zellikleri

Calisma modu HVAC performans cihaz1 dort bilesenden olusmaktadir: kiiresel kontrol vanasi (CCV), debi
sensorli olciim borusu, sicaklik sensorleri ve motorun kendisi. HVAC performans cihazi,
haberlesmeli veya analog sinyaller araciligiyla kontrol edilebilir. Akiskan, lciim borusundaki
sensor tarafindan algilanir ve debi degeri olarak uygulamr. Olciim degeri ayar degeri araligi
ile dengelenir. Motor, vana pozisyonunu degistirerek sapmayi diizeltir. Donme acisi1 a,
kontrol elemani {izerinden fark basinca gore degisir.

Giic hesaplama  Kalorimetre, anlik debi ve sicaklik farki ile anlik termal giicii hesaplar.

Enerji tiiketimi  Enerji tiiketimi verileri asagidaki gibi okunabilir:
- Bus
- Entegre Web Sunucu
- Web Tabanli Arayiiz
- LCD Ekran

Yedek parcalar Termal enerji sayacinin sensér modiilii asagidakilerden olusur:

-1 x Sensor modiilii, entegre sicaklik sensorii T2 ve harici sicaklik sensorii T1 ile birlikte

www.duyarkontrol.com 12731
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Giic kontrolii Alternatif olarak, DDC kontrol sinyali 1s1 esanjoriinde gereken cikis giicline atanabilir.

Su sicakligina ve hava kosullarina bagli olarak Akilli Vana, istenen giice ulasmak icin
gereken miktarda suyu V' saglar.

Glic kontrol modiiliindeki 151 esanjoriinde kontrol edilebilir maksimum giic:

DN 15 90 kW
DN 20 150 kW
DN 25 210 kW
DN 32 350 kW
DN 40 590 kW
DN 50 880 kW

Kontrol karakteristikleriHassas hiz sensoriiyle baglant icerisinde 6zel olarak yapilandirilmis kontrol parametreleri
stabil bir kalite kontrol yapilmasim saglar. Bununla birlikte, evsel su kontrolii gibi hizli kontrol
prosesleri icin uygun degildir.

Enerji kontrolu
Qnom, 1s1 esanjoriindeki olast maksimum cikis glictidur.

Qmaks, 151 esanjoriinde en yiksek DDC kontrol sinyaliyle ayarlanmis maksimum giic cikisidir.
Q'maks, Qnom degerinin %1 ile %100'U arasinda ayarlanabilir.

Q'min %0 (degismez).

Debi kontrolii
V'nom olasi maksimum debidir.

V'maks, en yiiksek DDC kontrol sinyali ile ayarlanmis maksimum debidir. V'maks degeri
V'nom. degerinin %25'u ile %1000 arasinda ayarlanabilir.

Pozisyon kontrolu

Bu ayarda kontrol sinyali, vananin acilma agisina atanir (Grnegin set point =90, a =90°).
Sonug, standart bir vanaya benzeyen, basinca bagimli bir calismadir.

Bu modda motor ¢alisma stiresi 90° icin 35 sn'dir.

www.duyarkontrol.com 13731
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Siiriinme akis1 baskilama Acilma noktasindaki cok diisiik akis hizi dikkate alindiginda bu artik sensor tarafindan gerekli
tolerans dahilinde olciilemez. Bu aralik elektronik olarak gormezden gelinir.
Vananin acilmasi
Vana, DDC kontrol sinyali tarafindan ihtiyac duyulan debi V'nom degerinin %1'ine karsilik
gelene kadar kapali kalir. Bu deger asildiktan sonra akis karakteristigi boyunca kontrol aktiftir.
Vananin kapatilmasi

Akas karakteristigi boyunca kontrol, V'nom degerinin %1'i olan gerekli debiye ulasilana kadar
aktiftir. Seviye bu degerin altina distiigilinde, debi Vinom degerinin %1'inde tutulur. Seviye,
kontrol sinyali DDC tarafindan ihtiya¢ duyulan V'nom degerinin %0,5'ine karsilik gelen bir
debinin altina diiserse vana kapanacaktir.

Ozellestirilebilir iinite  Fabrika ayarlari tipik uygulamalarin cogunu kapsar.
Ozellestirme, dahili web sunucusu (web tarayicisiyla RJ45 baglantist) iizerinden veya wi-fi
araciligr ile gergeklestirilebilir.

Dahili web sunucusu hakkinda ilave bilgilere ayri sunulan dokiimanlardan erisilebilir.

iletisim  Ozellestirme, dahili web sunucusu (web tarayicisiyla RJ45 baglantisi) {izerinden veya wi-fi
aracligyla gerceklestirilebilir.

Dahili web sunucusu hakkinda ilave bilgilere ayri sunulan dokiimanlardan erisilebilir.

"Esler Aras1” baglanti

https://192.168.4.1

Dizistu bilgisayar "DHCP"ye ayarlanmalidir.
Yalmzca bir ag baglantisimin aktif oldugundan
emin olun.

Standart IP adresi:
https://192.168.4.1
Statik IP adresi

Parola (salt okunur):
Kullanici adi: «duyar»
Parola: «1965»

Kullanici Adi:

Sifre:

Girig Yap

Sifre ve Kullanici Adi
Degistir

Sifremi Unuttum

Turkge / English

Tam haklar Duyar Vana'ya aittir. ©

www.duyarkontrol.com 1473
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Hidronik dengeleme Dahili web sunucusu iizerinden, maksimum debi (%100'e esdeger gereksinimi), cihazin

kendisi lizerinde birkac adimla basit ve giivenilir bir sekilde ayarlanabilir. Cihaz yonetim
sistemine entegre edilmisse, dengeleme dogrudan yonetim sistemi tarafindan
gerceklestirilebilir.

Delta-T yoneticisi Bir 1sitma veya sogutma serpantini, cok yliksek bir debi ve buna bagli olarak ¢ok diisiik bir

Analog - haberlesmeli kombinasyonu (hibrid

delta T ile calistinlirsa, yiiksek bir giic cikisi meydana gelmeyecektir.

Diisiik delta Tler, 1s1 iireticilerinin veya sogutma makinelerinin daha diisiik verimlilikte enerji
saglamasina neden olur. Ayni zamanda, pompalar tarafindan cok fazla su sirkiile edilir ve bu
da enerji tuketimini gereksiz yere artirir.

Akilli Vana yardimiyla, tasarim dosyasindan sapan operasyonlari belirlemek ve verimsiz kullamlan
enerjiyi tespit etmek kolaydr.

Entegre delta T yoneticisi, kullanicya bir delta T sinir degeri tammlama imkam sunar. Bu
degerin altina diisiilmesi, Akilli Vana tarafindan debinin simirlandirnimasiyla otomatik olarak
onlenir.

Delta T yoneticisi, enerji kontroll, debi kontrolii ve pozisyon kontrolii caisma modlannda
etkinlestirilebilir. Delta T yoneticisi, fark basin¢ kontroli calisma modunda kullanilamaz.

Analog bir DDC control sinyali vasitasiyla standart kontrol ile web sunucusu,ModbusRTU,

mod) ModBUS TCPIP,MQTT haberlesmeli pozisyon geri bildirimi icin kullamlabilir.

Gii¢ ve enerji izleme islevleri HVAC performans cihazi iki sicaklik sensorii ile donatilmistir. Kalorimetre cihazina zaten bir

Kayit tutma

sensor (T2) monte edilmistir; diger sensor (T1) ise sahada, su devresinin diger tarafina
monte edilmelidir. iki sensor sistem baglantisi yapilmis halde gonderilir. Sensérler tiiketim
noktasinin besleme ve donis hatlarindaki (1sitma/sogutma serpantini) akiskan sicakligini
kaydetmek icin kullamlir. Sisteme entegre edilmis olan debi 6l¢limii sayesinde su miktan da
bilindigi icin tiiketicinin kullandig1 enerji de hesaplanabilir. Ayrica, belirli bir zaman
icerisindeki enerji degerlendirilmesi suretiyle 1sitma/sogutma enerjisi de belirlenir.

Ornegin sicaklik, debi hacimleri, esanjér enerji tiiketimi vb. gibi giincel veriler kaydedilebilir ve
bu verilere bir web tarayicis ya da iletisim Unitesi araciligiyla istenilen an erisilebilir.

Kayith veriler, genel sistem optimizasyonu ve tiiketim noktasinin performansinin
belirlenmesi icin kullamlabilir (1sitma/sogutma serpantini).

Web tarayicisi araciigiyla indirilen csv dosyalari.

www.duyarkontrol.com 15731
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Uriin ozellikleri

Elle miidahale elemam  Alyan ile kumanda imkam (motorda bulunan aparat ile birlikte agma-kapama manuel
olarak yapilabilir).

Yiiksek fonksiyonel giivenlik Vana motorlan mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlanina ihtiyac duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur.

Dahil olan pargalar

Aciklama Tip
RJ baglant1 modiilii IP67 Korumali Pano Tip
PT1000 Sicaklik Sensorleri Celik Basli Su Gegirmez korumasi
1S09001 15014001 CE
Agirlik: 47gr

Celik Sensor basligi uzunlugu:25mm
Celik Sensor basligi capi: 4.7mm

Aksesuarlar
Yedek sensor modiilleri ~ Agiklama Tip
Kalorimetre Modiilii DN 15 Ultrasonik
Kalorimetre Modiilii DN 20 Ultrasonik
Kalorimetre Modiilii DN 25 Ultrasonik
Kalorimetre Modiilii DN 32 Ultrasonik
Kalorimetre Modiilii DN 40 Ultrasonik
Kalorimetre Modiilii DN 50 Ultrasonik
Araglar Aciklama Tip
Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde calistirma ve sorun giderme igin Web Modiil
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Elektrik baglantilan

Besleme Bilgisi:

Kirmizi: 24VDC

Siyah: OV

Sari - Yesil : Ground

Cikis Sinyalleri:

1: RS485 - A + ModBUS RTU

2: RS485 - B - ModBUS RTU

3: OUT 1 - 2 - IN VCC Giris

4: OUT 1 - Geri Bildirim Kuru Kontak
5: OUT 2 - Geri Bildirim Kuru Kontak
6: Analog Geri Bildirim - VCC 24VDC
7
8

: Analog Geri Bildirim - OUT Cikis Sinyali
: Analog Geri Bildirim - OV

Modbus RTU ve Geri
Bildirim Sinyalleri

Voltaj Besleme Girisi

RJ45 Soket girisi ile birlikte ModBUS TCP/IP ya da cihazin internet baglantisi gerceklestirilebilmektedir.
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Aktiiator Bilgileri
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Aktiiator Bilgileri

Kullanic1 Parametreleri

Aktiatoriin Uizerinde bulunan ekran arayiiziinden gerekli ayarlamalar yapilabilmektedir. Akilli Vana icin bu ayarlar fabrikasyon olarak
ayarlanmistir. Bu ayarlamalarin yapilmasi onerilmez. Bu kisim sadece aktuatorin kullanilmasi secilirse yapilabilecek olan parametre ayarlan

anlatimi gerceklestirilmistir.

Aktliatoriin lizerinde bulunan M tusuna 3sn basildiginda, kullanici ayarlar ekran1 gelmektedir.

ilgili ekranda parola 312’dir. Bu parola girisini ilgili yon tuslan ile yapilmaktadir.

Talimatlar:

e  K3'e basildiginda deger artar.
e K2'ye basildiginda deger azalir.
e M'ye basildiginda, bir sonraki 6geye gecilir.

NoValvCtr: Bu ayar ekraninda ilk besleme verildigi anda aktiiatore herhangi bir komut verilmez ise aktiiatoriin ne yapmasi gerektigi ayar

yapilabilmektedir.

ALLDV: Tum cihazlar seri portta
UODEV: cihaz seri port 0 - ModBUS data

U1DEV: cihaz seri port 1 - Bluetooth veri aktarimi

ON: Aktliator vanayr tamamen ag¢sin komutu islenir.
OFF: Aktiiator vanayr tamamen kapatsin komutu islenir.
KEEP: Aktliator oldugu konumu korusun.

B33: Aktiiator bu komutta hangi pozisyon araligi verildiyse o pozisyon degerinde duracaktir. Pozisyon araligi %0-%100 seklindedir.

Diger meniiye gecmek icin M tusuna basilir.

19/ 31
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Deadzone ayari: Ana gorevi, vananin kontrol hassasiyetini ayarlamaktir.

Deadzone ne kadar bliyiik olursa, vana o kadar az hassas olur.

Deadzone ne kadar kiiclik olursa, vana o kadar hassas olur ancak bu, sistemde salinima neden olma egilimindedir.
Sistem varsayilam: %1,0'dir.

MVF_FilCoe: Deger ne kadar biiyiik olursa, filtreleme etkisi o kadar iyi olur, ancak aktiiatoriin sinyale tepki siiresi daha uzun olacaktir.
Giris sinyalinin kararliligin1 saglama kosulu altinda, kullanmcilarin bu parametre icin daha kiiciik bir deger secmesini 6neririz. Bu deger cok
yiksek olmamalidir.

Filtreleme, vana 0 konumundayken devre dis1 birakilir. Varsayilan deger 16'dir.

LPF_Filtcoe: Alcak Gegiren Filtre (Low-Pass Filter) anlamina gelir.

e  Katsayi ne kadar kiicuk olursa, filtreleme etkisi o kadar kararli ve hassasiyet o kadar dustk olur.
e  Katsayi ne kadar bliyik olursa, hassasiyet artar ancak filtreleme etkisi daha az kararli hale gelir.
e Deger 0 oldugunda, filtreleme devre dis1 birakilir.

Varsayilan deger: 0.4

Kullanic1 Ayari (UserSET):

e LPF_FiltCoe: 0.4

Talimatlar:
e  K3'e basildiginda deger artar.
e K2'ye basildiginda deger azalir.

e  M'ye basildiginda, bir sonraki 6geye gecilir.

Speedmax Settings:

Ana gorevi, maksimum calisma hizin1 ayarlamaktir.

e Daha biiyiik bir deger secildiginde, calisma hizi artar ancak maksimum hiz, nominal hizi (rate speed) asmaz.
e Not: Hiz1 ayarlamak, cikis torkunu etkiler.
o Daha kiigiik bir deger secildiginde, tork da azalir.

Sistem varsayilani: %100dur.
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SpeedMin Ayari: Ana gorevi, minimum calisma hizin1 ayarlamaktir.
e Daha kiiciik bir deger secildiginde, calisma hiz1 azalir ancak minimum hiz, nominal hizin (rated speed) altina diismez.

e Not: Hiz1 ayarlamak, cikis torkunu etkiler.

o Daha kiiglik bir deger secildiginde, tork da azalir.

Manuel Calisma Hizi Ayan:

Talimatlar:
e K3 tusuna basildiginda, deger %1 artar.
e K2 tusuna basildiginda, deger %1 azalir.

e M tusuna basildiginda, bir sonraki ayar maddesine gecilir.

Kullanict manuel calisma moduna gectiginde, aktiiatoriin calisma hizi bu parametre tarafindan belirlenir.

MODBUS Ayarlari:
@ M tusunu basili tutun, sag Ust kosedeki “M” simgesi yanip sonmeye baslayacaktir.
o Yaklasik 3 saniye sonra "Userset” moduna girilir.

o Sifre ekraminda “222” sifresini girin ve bir sonraki ayara gecin.

ModBus ID Ayari:
e InitModbusParam: ModBus parametrelerinin baslangic ayar yapilir.

e ModBus ID: Varsayilan deger 100 olarak belirlenmistir.

Talimatlar:

e M tusuna basarak, bir sonraki ayara gecebilirsiniz.

21/ 31
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Baud: Kullanici, bu parametre araciigiyla aktiiator icin farkli Baud Rate degerleri secebilir.
e  Varsayilan Baud Rate: 9600
e Secilebilir Diger Degerler:

o 1200

2400

4800

9600

19200

38400

57600

115200

O O O O O O O

Parity: Kullanici, bu parametreyi Ust bilgisayarin (Upper Computer) Parity ayarina gore yapilandirabilir.
e Secenekler:
o Even (Cift)
o 0dd (Tek)
o None (Parite Yok)

e Varsayilan Ayar: Even (Cift)

Manuel Modu:

K3 butonunu basilir ve 111 sifresi girisi yapilir. Girdikten sonra yon tuslar ile acma-kapama yapilir.
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KONTROL

Calistirma kontrolleri ve gostergeler

Teknik katalog T1205

ﬂ LCD gosterge: Vana Canli Pozisyon Gostergesi ve Ayarlar

@ Debi yonii
e Yakin alan iletisimi arayiizii: Enerji, Debi, Girig-Cikis Sicakhk ve Farki Gosterilir.5 no’lu diigmeye
basin.

0 Elle miidahale elemam diigmesi

Aparati Cikann: Motorun dénmediginden emin olun, motorda bulunan aparati ¢ikarin ve
ilgili alana yerlestirin. Manuel olarak agma-kapama yapilabilir

Montaj notlari

izin verilen montaj yonii Kiiresel vana dik ila yatay arast bir pozisyonda monte edilebilir. Kiiresel vana asili pozisyonda,

90°

Montaj yeri, doniis hatti

yani mili asag1 bakacak sekilde monte edilemez.

90°

Geri donise monte edilmesi onerilir.
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Su kalitesi gereklilikleri

Teknik katalog T1205

VDI 2035'de belirlenmis su kalitesi gerekliliklerine uyulmalidir.

Akilli vanalar ayarlama cihazlandir. Vanalarin uzun vadede dogru calismalar icin
kirlenmemelerine dikkat edilmelidir (6rn., montaj calismasi sirasinda kaynak capaklari). Uygun
bir suizgec¢ takilmasi onerilir.

Servis Kiresel vana, rotary motorlar ve sensorler bakim gerektirmez.

Akis yonii

Borularin temizligi

Stres onleme

Giris boliimii

Kontrol elemanina iliskin herhangi bir servis calismasi oncesinde, rotary motorun gi¢
kaynagindan izole edilmesi (elektrik kablosunun baglantisim keserek) temel 6neme sahiptir.
ilgili boru sistemi béliimiindeki pompalar durdurulmali ve ilgili siirgiilii vanalar kapatiimalidir
(gerekiyorsa tiim bilesenlerin sogumasi beklenmeli ve sistem basinci her zaman ortam basinci
seviyesine dusurilmelidir).

Kiiresel vana ve rotary motor talimatlar dogrultusunda dogru sekilde monte edilmeden ve

boru hatti profesyonel egitim personel tarafindan yeniden doldurulmadan sistem hizmete
geri ainmamalidir.

Muhafaza iizerindeki bir okla gosterilen akis yoniine uyum saglanmalidir; aksi takdirde debi
yanlis olclilecektir.

Kalorimetre monte etmeden dnce kirletici maddeleri temizlemek icin devre iyice
durulanmalidir.

Kalorimetre, borular veya fittinglerin neden oldugu fazla gerginlige maruz
birakilmamalidir.

Belirtilen 6lciim hassasiyetine ulasmak icin debi sensoriinden sonra akis yoniinde bir akis
sakinlestirme bolumu veya iceri akis bolumii olusturulacaktir. Boyutlan en az 5 x DN olmalidir.

L min.

5x15mm=_ 75 mm

Sa 2

5220 mm =100 mm

5% 25 mm =125 mm

il

5% 32 mm = 160 mm

52 40 rmm = 200 mm |
5 x 50 mim = 250 mm

Lz5xDN
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Montaj notlari
Daldirma mansonu ve sicaklik sensoriiniin  Vana, iki tamamen bagli sicaklik sensorii ile donatilmistir.
montajl ., T2: Bu sensor, termal enerji élciim aletine monte edilmistir.
+ T1: Bu sensoriin, sahada tiiketici oncesine (doniis hattindaki vana; onerilen) ya da tiiketici
sonrasina (besleme hattindaki vana) monte edilmesi gerekir.
Not
Vana Unitesi ile sicaklik sensorleri arasindaki kablolar kisaltilamaz veya uzatilamaz.
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Boliinmiis montaj  Vana motoru kombinasyonu debi sensoriinden ayri olarak monte edilebilir. Her iki bilesenin
de akis yoniine dikkat edilmelidir.

www.duyarkontrol.com 26731



PRIAR

ModBUS Adres Bilgileri - AKILLI VANA

Modbus Register Description

MNo. |Address|Description Register Type Unit

Control Mode:

0: Position Control Mode
1 0 1: Flow Control Mode int16 #
2: Energy Control Mode
3: AT Control Mode

AT Manager Status
2 1 0: AT Manager : OFF intl6 #
1: AT Manager : ON

Override Control

0 : Position Set Point [Valve will be act according to set point data]
1:Fully Close Valve Data

2: Fully Open Valve Data

int1lé #

4 # # # #

Save Data

0: Data All set points and modes are not saved [ save status closed)
5 4 1: Data All set points and modes are saved (save status open) int1lG #
When the Save Data is 1 {save all adjustsments)
after this Register has to be Closed [ Save Data=0)

G # # # #

Valve Status

0:Valve Closed Data

1: Valve Opened Data

2:Valve In Control Data

When the read valve position data is 0°, Valve fully Closed

When the read valve position data is 907, Valve fully Opened

When the read valve position data between 0 - 907 , Valve in control data

int1lé x

Sensor 1 Temperature Error Counter
a 7 When the temperature sensor has problem, the counter is count until #
the problem is solved intl6

Sensor 2 Temperature Error Counter
9 8 When the temperature sensor has problem, the counter is count until #
the problem is solved intl6

Energy Realized Error Counter
10 9 When the temperature sensor has problem, the counter is count until #
the problem is solved intl6

Position Set Point Data [*]

11 10
Set valve position btw 0-90° intl6

Absolute Read Position Data [*]
Read Valve Position Data btw 0-90° intl6

13 12 Flow Treshold Value HighWord | LowWord

int32 | float m3/h
14 13 Set Flow Treshold Data
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ModBUS Adres Bilgileri - AKILLI VANA

15 14 Energy Treshold Value HighWord | LowWord int32 | float KWh
16 15 Set Energy Treshold Data
17 16 AT Treshold Value HighWord | LowWard int32 | float o
18 17 Set AT Treshold Value
19 18 Volumetric M_ax‘u’alue HighWaord | LowWaord int32 | float mash
20 19 Set Volumetric Max Value
21 20 Flow Set Point Data HighWord | LowWord int32 | float mash
22 21 Set FlowValue
23 22 Energy Set Point Data HighWord | LowWord int32 | float KWh
24 23 Set Energy Data
26 25 AT Set Point Data HighWord | LowWord int32 | float °Cc
27 26 Absu.lut& Flow Read Dﬂt.a[m&."h] HighWord | LowWord int32 | float mash
28 27 Reading the Flow value in cubic meter
29 28 Absu.lute Energy Read Da.ta[kWh] HighWord | Low\Waord int32 | float KWh
30 29 Reading the Energy Data in kWh
31 30 Absu.lute Cubic Vulurr!e Flow .Read pata[mﬁ] HighWord | LowWord int32 | float m3
32 31 Reading the Volumetric Flow in cubic meter [m3]
3 32 Absu-.luteTu-tﬂl Energy Read Data [kWh] HighWord | LowWoaord int32 | float KWh
34 33 Reading the Total Energy Value [kWh]
- :

35 34 Absu-.lute.ﬁT Read Data[ *C] ngthrd | LowWord int32 | float ag
36 35 Reading the AT=T1-T2Value in*C

= :
37 36 Absu-.lute Temperature 1 Read Data [ “°C] HighWord | LowWord int32 | float ag
38 37 Reading the T1 Temperature Data

= ]
39 38 Absu-.luteTemperaturez Read Data [ "C] HighWord | LowWord int32 | float ag
40 39 Reading the T2 Temperature Data
41 40 Absu-.lute Dlﬂe.rantlalwater Pressure [ Bar] HighWord | LowWord int32 | float Bar
42 41 Reading the Differantial Water Pressure Data
43 42 Analog Qutput Feedback Signal Selection [V/C] intle #
44 43 Ahsu_lut& Feedback Voltage Dﬂt? [V] HighWord | LowWord int32 | float v
45 44 Reading the Feedback Voltage Signal Data
46 45 Absu_lut& Feedback Current Datq [mA] HighWord | LowWaord int32 | float mA
A7 A6 Reading the Feedback Current Signal Data

Sadece Aktiiatdr kullamimas istenilen noktalarda asagida bulunan ModBUS adresteri kullamimabdir

TAG ADRESS |[MODBUSS ADRESS |DATA CONTENT REGISTER TYPE
ACTUATOR POS READ 20 40021 0xHHLL intl6t
ACTUATOR POS WRITE 2 40003 0xHHLL intl6t
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[ Function code of master computer and RS485 bus valve communication ]
03/04 Read data in valve register.
06 Write data into valve register: xx xx double byte data.
[ Read valve command format send by master computer ]
Valve_Addr 03/04 o | x | o0 YY CROL CRCH

Among: Valve Addr means the bus address whjich gonna operate “read” ;
03/04 means read valve register;
00 XX meand the register address
00 YY means read YY*2 byte data from 00 XX;

CRCL CRCH is the two byte CRC proofreading code which is sent by master computer

[ Returned correct data format after read valve ]

Valve_Addr 03/04 YY#2 DAT, | DAT: 4a DAT 2 CRCL CRCH

Among: Valve Addr means the return data valve bus address which can be write;
04 means read the valve register;
YY means read two byte data YY*2;
DAT, DA T;**DATyy are read data;
CRCL CRCH are two byte CRC proofreading code which calculated by valve MCU.
[ Command format data which was send by master computer for write valve operation ]

Valve_ Addr 06 00 XX DATH DATL | CRCL CRCH

Among: Valve Addr means the bus address which gonne write the valve;
06 means write valve register;
00 XX means the register address which need to be write(can only be writable register);
DATH DATL are data which need to be write;
CRCL CRCH are two byte CRC proofreading code which was sent by master computer.
[ The correct feedback command forat of write valve operation ]
Valve_Addr 06 00 XX | DATH | DATL CRCL CRCH

Among: Valve_Addr means the return data valve bus address which can be write;

06 means write valve register;
00 XX means the register address which need to be write(can only be writable register);

DATH DATL are data which need to be write;

www.duyarkontrol.com /3



PRAR

1. Command format for read single byte data
Send format: Valve_Addr 03704 00 XX 00 01 CRCL CRCH
Among: Valve Addr means currut operation valve bus address;
03/04 means read valve register;
00 XX means read register address;
00 01 means read one byte data;
CRCL CRCH means two byte CRC proof-reading code.
When Valve Addr =0, no data return;
When Valve Addr!=0, The valve meeting the address number will have return;
When return correct, it will return: Valve_ Addr 04 02 DATH DATL CRCL CRCH
Among: Valve Addr means a feedback data valve bus address which accept read operation;
DATH DATL the readed data;
CRCL CRCH is the CRC proof-reading two byte code which calculated by valve MCU.

[Example] Read the opening angle of valve:
Master computer send: &4 04 00 14 00 01 CRCL CRCH
Valve feedback: 64 04 02 AA BB CRCL CRCH
Opening angle: (AA*256+BB) /10
2. Control valve open/close
Send format: Valve_Addr 06 00 04 00 CMD CRCL CRCH 06 00 04 00 CMD CRCL CRCH
Among: Valve_Addr 06 00 04 00 CMD CRCL CRCH means the bus address of currect operate valve;
00 04 means the register of stock valve' s open/close command.
CMD means set valve' s open/close command;
CRCL CRCH means two byte CRC proof-reading code.
When the communicate are going well, valve will feedback: Valve Addr 06 00 02 SETH SETL CGRCL CRCH

3. Modify the valve ID address with no condition{Need customized,default factory standard have no this function):
Send format: FD 5D 00 06 00 Addr CRCL CRCH
Feedback : Addr 50 01 E5 CGRCL CRCH
Example: for unknown valve address, modify the address to 1 mandatory
Master computer send: FD 5D 00 06 00 01 D9 FA
Slave computer feedback: 01 5D 01 E5 50 11

4. 4, Read current work state and valve opening angle
Send format: Valve_Addr 04/03 00 52 00 02 CRCL CRCH
Feedback: Valve_ Addr 04703 04 [0001] [0014] CRCL CRCH
Send: 64 04 00 52 00 02 d9 ef
Feedback: &4 04 04 00 STATUS HH LL CRCL CRCH Among [STATUS] means valve steste, [HH LLJ means valve position.

Sadece Kalorimetre kullamimas: istenilen noktalarda asagida bulunan ModBUS adresleri kullamimabdir
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TAG ADRESS MODBUSS ADRES{REGISTER TYPE
FLOW 0 40001 float
ENERGY 2 40003 float
HOT TEMP 4 40005 float
COLD TEMP ] 40007 float
DT TEMP 8 40009 float
VOLUME 10 40011 float
TOTAL ENERGY 12 40013 float
|ERRORT1 14 40015 intl6t
ERRORT2 15 40016 intl6t
ERRORENERGY 16 40017 intl6t
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