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智能仓储行业垂直场景定制

轮式人形机器人
物料分拣与仓储应用

以上半身垂直升降的轮式人形机器人为载体，集成全向移动底盘 + 七自由度仿生双臂 + 五

指灵巧手 + 三套深度视觉 + 本地大模型运算单元， 可根据货架层高自主调节升降行程，将

收纳箱精准放置于不同层货位， 完整复现“物料识别 — 分拣入箱 — 分层存取 — 库存盘

点”仓储全流程作业逻辑， 对标制造业线边仓、电商前置仓、智能仓储物流中心真实作业需

求，无需二次适配即可开展贴近生产实际的实训与科研验证。

面向专业：智能制造工程、具身智能、人工智能、机器人工程、物流工程、电气工程、自动化

适用课程：人形机器人控制技术、具身智能技术、机器视觉分拣应用、仓储系统规划与设计、移动机器

人导航、智能仓储技术、物流机器人应用等

核心价值点

仓储全流程真实复现
完整复现“物料识别-分拣入箱-分层存取-库存盘点”作业逻辑，
作业对象、工位布局、作业规范均与产业现场一致，无需二次适配
即可开展实训验证。

垂直场景落地导向
对标制造业线边仓、电商前置仓、智能仓储物流中心真实作业需
求，破解演示级设备利用率低、教学内容与产业需求衔接不足的行
业痛点。

具身智能大模型驱动
本地部署多模态大模型，构建“感知-决策-执行”完整闭环，语音
指令直达任务拆解、路径规划与双臂协同动作编排，一站式完成分
拣仓储作业。

实训与科研双平台
支撑视觉分拣、运动规划、系统调度等核心岗位能力培养，兼作具
身智能仓储落地的科研验证平台，助力分拣算法与人机共融方向二
次开发。

核心技术配置

双激光雷达 · 25m
前后双雷达测距≥25m，激光SLAM建图导
航、最优路径规划，精准停靠分拣工位与货
架货位

身高1860mm · 升降400mm
整机高度1460～1860mm可变，立柱行程0
～400mm、垂直定位±2mm，自动匹配货
架层高

七自由度仿生双臂
自研七轴无奇异点手臂，工作半径
600mm、负载3kg，一控二协同调度，电子
皮肤感知障碍

五指灵巧手 O6
11关节、6主动自由度，柔性自适应抓取，
重复定位精度≤±0.20mm，模拟人手捏取抓
握

三套深度视觉
头部1套+双臂末端各1套，200万像素深度
相机，物料识别、货位定位与抓取引导协同

续航≥4h · 自动充电
底盘负载≥150kg、速度0.5m/s，
48V/35Ah电池，低电量自动返航充电并恢
复任务

典型应用场景

分拣工作台作业区 多层货架仓储区 作业衔接通道 配套实物分拣物料
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核心功能 · 场景应用 · 教学资源

层高自适应取货

上 半 身 安 装 于 垂 直 升 降 立 柱 ， 行 程

400mm、覆盖1460～1860mm作业高

度，系统按目标货位层高自动调节行

程，配合双臂完成不同高度收纳箱取

放，从平面作业到立体仓储全场景覆

盖。

多品类物料视觉分拣

三套深度视觉系统（头部1套+手臂2

套）实现多品类物料精准识别、位姿估

计与分拣引导，区分外观与规格、自主

判断收纳箱类别；散乱堆叠物料结合深

度信息完成分割定位。

具身智能自主任务规划

本地部署多模态大模型，理解“把A类物

料分拣到蓝色收纳箱并放到货架第二

层”类自然语言指令，自动解析物料类

别、目标容器与货位，依次生成导航、

识别、分拣、升降存取子任务并自主调

度。

双臂协同搬运码放

自研七自由度仿生双臂经一控二协同控

制器同步调度，完成收纳箱协同抓取、

平稳搬运与规整码放；七轴无奇异点、

运动灵活，可模拟人手完成抱持、推

移、对位等复杂动作。

全场景自主导航与避障

全 向 底 盘 搭 载 前 后 双 激 光 雷 达

（≥25m），激光SLAM建图与高精度定

位，自主规划分拣工位、货架、暂存区

间最优路线，动态避让固定货架、周转

箱与移动人员，适配动态仓储环境。

场景主控软件·全流程管控

货位台账、分拣工单、远程遥操作、日

志审计全流程管理，实时查看识别画面

与升降、双臂状态；接入本地大模型解

析自然语言分拣指令，实现全语音控制

的分拣与仓储作业。

全栈开源 · 产教融合

结构设计
开 放 三 维 模 型 与 CAD 图
纸，支持硬件改造与定制
创新

驱动控制
开 放 底 层 驱 动 与 通 信 协
议，支持电机调试与IO配
置

运动学算法
开放正逆解与轨迹规划源
码，支持运动仿真调优

软件算法
开放视觉识别、模型训练
等核心AI算法框架源码

上层应用
开放完整应用代码，支持
二次开发与场景构建

配套实训场景 · 课程资源

六大核心技能 ·
全流程培养
SLAM建图与自主导

航调试、大模型具身

智能落地、视觉识别
与位姿估计、七轴双

臂 与 灵 巧 手 协 同 控

制、全流程任务调度
联调、场景方案部署

与运维优化。

五大课程模块 ·
约94课时
移动机器人运动控制

（20）· 协作机器人
运动控制（20）· 深

度 视 觉 技 术 （ 20 ） ·

人机交互技术（10）·
物料分拣与仓储综合

应用实践（24），配

套实验指导书与实验
内容样例。
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