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智慧楼宇 ·  多场景安防巡检定制

室内安防巡检机器人
学校 · 政务 · 商业全场景巡检

采用通用移动底盘 + 场景化功能模块的模块化架构，融合激光SLAM导航、多传感

器融合、机器视觉识别、边缘计算与云边协同技术，内置场景化专属算法包，支持

自主路径规划、智能异常识别、分级告警处置、巡检报表自动生成全流程功能，一

套平台覆盖学校教学楼宇、政务大厅、商业楼宇等多场景的安防巡检与服务需求。

面向专业：智能机器人技术、人工智能技术应用、机电一体化技术、物联网应用技术、电子

信息工程技术

适用课程：机器人运动控制技术、机器视觉应用技术、智能传感器原理及应用、机器人系统

集成、物联网系统集成、边缘计算与嵌入式开发

核心价值点

模块化多场景适配
通用硬件平台+场景化算法模块，硬件全量标配无需插拔更换，软
件端一键调用学校、政务、商业专属算法包，快速完成场景切换，
降低部署成本。

全天候智能巡检
双光云台+多传感融合，夜间无照明环境下可识别人员行为与火情
热源，多源数据交叉验证降低误报，覆盖消防、设备、客流全维度
检测。

边缘计算离线运行
大模型与巡检视觉算法全部本地部署，低时延响应、无网络仍可正
常对话与巡检分析，数据本地存储，满足安防场景可靠性要求。

校企双重价值
既面向高校智能机器人相关专业开展人才培养，也可直接落地政
务、商业场所智能化升级，实现教学科研与真实运维双向赋能。

核心技术配置

双激光雷达 · 30m
激光SLAM导航定位精度≤±5mm，支持自
主路径规划、动态避障与自动回充

底盘负载≥150kg
四轮差速独立悬挂，速度0.8m/s、转弯半径
0.8m，越障≥50mm、越沟≥110mm

海康双光云台
400万可见光+红外热成像，测温0～
550℃、±2℃，360°旋转+自动俯仰，夜间
全时段检测

人脸识别单元
Intel D435深度相机，人脸特征提取、身份
比对与活体检测，支持多级人员权限库

五合一环境监测
烟雾、可燃气体、温湿度、光照、声光告警
集成，数据实时上传云平台

续航≥6h · 自动充电
40Ah电池低电量自动返航，充电桩过充过流
短路保护，全天候无人值守运行

典型应用场景

学校教学楼宇 政务服务大厅 商业楼宇 自动充电桩·全天候值守
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室 内 安 防 巡 检 机 器 人

核心功能 · 场景应用 · 教学资源

模块化多场景适配

采用“通用硬件平台+场景化算法模

块”架构，从学校切换至政务场景无需

改动任何硬件，仅需一键调用专属算法

包即可自动适配巡检逻辑与处置规则，

有效降低多场景部署成本与运维复杂

度。

巡检任务自定义

支持云端平台可视化编排巡检路线、点

位、频次与时段：政务大厅可设置早高

峰查窗口秩序、午间查消防通道、月末

专项巡检设备、重大活动临时增设紧急

巡检等差异化任务。

双光云台智能检测

可见光与红外热成像双模组，支持自动

俯仰与360°旋转：可见光识别消防设施

在位、人员行为与设备状态，红外监测

夜间热源与隐蔽火情，双光融合突破光

照限制，全时段精准检测。

多传感器融合智能巡检

融合视觉、红外、烟雾、可燃气体、温

湿度等多维感知数据，按巡检目标智能

调度传感器组合协同工作，多源数据交

叉验证研判，有效降低单一传感器误报

率。

安防巡逻与异常告警联动

按预设路线自主开展全域安防巡逻，按

风险等级分级联动处置：低风险现场语

音劝阻、中风险推送管理人员、高风险

触发声光告警、视频留存与紧急上报。

多模式交互与远程管控

现场支持语音播报、双向对讲，云端支

持实时视频、位置查看与远程操控；人

员走失求助可通过机器人连通管控中心

并同步画面与位置，响应效率大幅提

升。

全栈开源 · 产教融合

结构设计
开 放 三 维 模 型 与 CAD 图
纸，支持硬件改造与定制
创新

驱动控制
开 放 底 层 驱 动 与 通 信 协
议，支持电机调试与IO配
置

运动学算法
开放正逆解与轨迹规划源
码，支持运动仿真调优

软件算法
开放视觉识别、模型训练
等核心AI算法框架源码

上层应用
开放完整应用代码，支持
二次开发与场景构建

巡检管理云平台 · 技术资源

巡检管理云平台 · 全流程数
字化
多机器人统一调度，集设备管理、

任务调度、实时监控、告警处置、
数据分析于一体；巡检台账、工

单、日志全流程闭环，开放标准数

据接口，支持二次开发与数据导
出。

六大技术资源模
块
移动机器人运动控制 ·

机器视觉应用技术 ·
智能传感器原理及应

用 · 巡检机器人系统

集成 · 智能巡检与场
景适配 · 边缘计算与

嵌入式开发，配套操

作手册样章与内容样
例。
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