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EN - Quick installation
instructions

This guide is applicable to the global product types. There is a separate guide for
the North American product types. For frame R9e installation instructions, refer
to ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e installation
instructions (3AXD50001240653 [English]).

Safety instructions “

AWARNING Obey the safety instructions of the drive. If you ignore them,
injury or death, or damage to the equipment can occur. If you are not a
qualified electrical professional, do not do electrical installation,
commissioning or maintenance work.

« Do not do work on the drive, motor cable, motor, or control cables when the
drive is connected to the input power. Before you start the work, isolate the
drive from all dangerous voltage sources and make sure that it is safe to start
the work. Always wait for 5 minutes after disconnecting the input power to
let the intermediate circuit capacitors discharge.

- Do not do work on the drive when a rotating permanent magnet motor is
connected to it. A rotating permanent magnet motor energizes the drive,
including its input and output terminals.

« Frames R1 and R2, IP21 (UL Type 1): Do not lift the drive by holding it from the
cover. The cover can come loose and cause the drive to fall.

. Frames R5...R9: Lift the drive with a lifting device. Use the lifting eyes of the
drive. Do not tilt the drive. The drive is heavy and its center of gravity is high.
An overturning drive can cause physical injury.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Unpack the delivery

Keep the drive in its package until you are ready to install it. After unpacking,
protect the drive from dust, debris and moisture. Make sure that these items are
included:

cable box (frames R1...R2 and R5...R9, IP21 [UL Type 1])
drive

mounting template

control panel

quick installation and start-up guide

multilingual residual voltage warning stickers
hardware and firmware manuals if ordered

options in separate packages if ordered.

Make sure that there are no signs of damage to the items.

Reform the capacitors

The capacitors must be reformed if the drive has not been powered (either in
storage or unused) for a year or more. The manufacturing date is on the type
designation label. For information on reforming the capacitors, refer to Capacitor
reforming instructions (3BFE64059629 [English]).

Select the cables and fuses

Select the power cables. Obey the local regulations.

« Input power cable: ABB recommends to use symmetrical shielded cable
(VFD cable) for the best EMC performance.

«  Motor cable: Use symmetrical shielded cable (VFD cable) for the best EMC
performance. Symmetrical shielded cable also reduces bearing currents,
wear, and stress on motor insulation.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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- Power cable types: In IEC installations, use copper or aluminum cables (if
permitted). Aluminum cables can only be used for input power cabling in
230 V drives with frame size R5...R8. In UL installations, use only copper
conductors.

«  Current rating: max. load current.

- Voltage rating: min. 600 V AC.

- Temperature rating: In IEC installations, select a cable rated for at least
70 °C (158 °F) maximum permissible temperature of conductor in
continuous use. In UL installations and for drives with option +B056 (IP55,
UL Type 12), select a cable rated for at least 75 °C (167 °F).

- Size: Refer to Ratings, Fuses and typical power cable sizes for the typical
cable sizes and to Terminal data for the power cables for the maximum
cable sizes.

« Select the control cables. Use double-shielded twisted-pair cable for analog
signals. Use double-shielded or single-shielded cable for the digital, relay and
1/0 signals. Do not run 24 V and 115/230 V signals in the same cable.

«  Protect the drive and input power cable with the correct fuses. Refer to Ratings
and Fuses and typical power cable sizes.

Examine the installation site
Examine the installation site. Make sure that:

« Theinstallation site is sufficiently ventilated or cooled to remove heat from
the drive. Refer to the technical data.

« The ambient conditions of the drive meet the specifications. Refer to the
technical data.

-« The material behind, above, and below the drive is non-flammable.

- Theinstallation surface is as close to vertical as possible and strong enough
to hold the drive.

« Thereis sufficient free space around the drive for cooling, maintenance work,
and operation. Refer to the free space specifications for the drive.

« Thereare no sources of strong magnetic fields such as high-current single-core
conductors or contactor coils near the drive. A strong magnetic field can cause
interference or inaccuracy in the operation of the drive.

Install the drive on the wall

Select fasteners that comply with local requirements applicable to wall surface
materials, drive weight and application.
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Prepare the installation site

1. Make marks with the help of the mounting template. Remove the mounting
template before you install the drive on the wall.

2. Drill the holes and put anchors or plugs into the holes.

R1..R4

R1..R9

*Not valid for R5 v2

a
@ @ R1...R2: M5 (#10)
i R3...R5: M6 (1/4in)
R6...R9: M8 (5/16 in)
o]
Y
[
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm| in (mm| in [mMm| in mm| in | mm in mm | in mm | in [mm | in | mm | in
a | 98 |386 98 3.86 160 6.30 |160 | 6.30 | 612* | 24.09* | 571 | 225 | 623 | 24.5 | 701 | 27.6 | 718 | 28.3
b | 317 | 1248 | 417 | 16.42 | 473 |18.62 | 619 | 24.37 | 581 | 22.87 | 531 | 20.9 | 583 | 23.0 | 658 | 25.9 | 658 | 25.9
c 160 | 630 | 213 | 84 | 245 | 9.7 | 263 | 10.3 | 345 | 13.6
d 200 | 7.87 | 300 | 11.8 | 300 | 11.8 | 300 | 11.8 | 300 | 11.8
e 100 | 394 | 155 | 6.1 | 155 | 6.1 | 155 | 6.1 | 200 | 79

3. Installthe screws. Leave a gap between the screw head and mounting surface.

R1...R4

)

=

x4

I

s

m
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Frames R1...R4, R5 v2: Put the drive on the wall and tighten the screws
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Frames R5...R9: Put the drive on the wall and tighten the screws
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Frames R1...R2 and R6...R9, IP21 (UL Type 1): Install the cable
box

Attach a residual voltage warning sticker to the drive in the
local language

Frames R1...R4: to the control panel mounting platform, Frames R5...R9: next to
the control unit.

Make sure that the drive is compatible with the grounding
system

You can connect all drives to a symmetrically grounded TN-S system
(center-grounded wye). If you install the drive to a different system, you must
disconnect the EMC screws (disconnect the EMC filter) and/or disconnect the VAR
screw (disconnect the varistor circuit).
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Frame |Symmetrically Corner-grounded |IT systems (un- TT systems 1) 2)
size grounded TN-S delta and mid- grounded or high-

systems (center- |point-grounded resistance groun-

grounded wye) delta systems ded)
R1...R3 | Do not disconnect |Disconnect EMC Disconnect EMC Disconnect EMC
R4 v2 EMC or VAR screw. | screw. and VAR screws. and VAR screws.
R5 v2 Do not disconnect

VAR screw.

R4...R5 |Do not disconnect |Note: The driveis |Disconnect EMC Disconnect EMC

EMC or VAR screw.

not evaluated for
use on these sys-

screws (2 pieces)
and VAR screw.

screws (2 pieces)
and VAR screw.

tems by IEC stand-
ards.

Disconnect EMC
screws (2 pieces)
and VAR screw.

Do not disconnect | Disconnect EMC
EMC AC or VAR screws (2 pieces)
screws. Disconnect |and VAR screw.
EMC DC screw.

R6...R9 | Do not disconnect

EMC or VAR screw.

1) Aresidual current device must be installed in the supply system.

2) ABBdoes not guarantee the EMC category or the operation of the ground leakage detector builtinside
the drive.

Measure the insulation resistance of the input and motor
cables and the motor

Before you connect the input power cable to the drive, measure its insulation
resistance according to local regulations.

Measure the insulation resistance of the motor and motor cable when the motor
cable is disconnected from the drive. Measure the insulation resistance between
each phase conductor and the Protective Earth conductor using a measuring
voltage of 1000 V DC. The insulation resistance of an ABB motor must be greater
than 100 Mohm (reference value at 25 °C or 77 °F). For the insulation resistance of
other motors, consult the manufacturer’s instructions.

Note: Moisture inside the motor casing will reduce the insulation resistance. If you
suspect moisture, dry the motor and repeat the measurement.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm
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Connect the power cables

Connection diagram (shielded cables)

T1/U | T2/V|T3/W

L1 | L2| L3 R-
<)

| _
T \T \T_ | L__D [ C
| L —=—
|

1) .

¢)
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

D_-‘

________®TF'|_|J
|__
©
|
|

1 | Two protective earth (ground) conductors. Drive safety standard IEC/EN/UL 61800-

5-1 requires two PE conductors if the cross-sectional area of the PE conductor is less
than 10 mm?2 Cu or 16 mm? Al. For example, you can use the cable shield in addition to
the fourth conductor.

2 |Use a separate grounding cable or a cable with a separate PE conductor for the line
side if the conductivity of the fourth conductor or shield does not meet the requirements
for the PE conductor.

3 | Use a separate grounding cable for the motor side if the conductivity of the shield is
not sufficient, or if there is no symmetrically constructed PE conductor in the cable.

4 |360° grounding of the cable shield is required for the motor cable and brake resistor
cable (if used). It is also recommended for the input power cable.

5 |If necessary, install an external filter (du/dt, common mode, or sine filter). Filters are
available from ABB.

Note: Frames R1...R3 have a built-in brake chopper. If necessary, you can connect a brake
resistor to terminals R-and UDC+/R+. The brake resistor is not included in the drive delivery.
In frames R4...R9, you can connect an external brake chopper to terminals UDC+ and UDC-
. The brake chopper is not included in the drive delivery.
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Connection procedure

1. Frames R5...R9: Remove the shroud(s) on the power cable terminals (not in
R5 v2).
Frames R6...R9: Remove the side plates (a). Remove the shroud (b), then make
the necessary holes for the cables. In frames R8...R9, if you install parallel
cables, also make the necessary holes in the lower shroud.

2. Prepare the power cables:

+ Remove the rubber grommets from the cable entry.

« Cut a sufficient hole in the rubber grommet. Slide the grommet onto the
cable (a).

« Prepare the ends of the input power cable and motor cable as illustrated
in the figure (b).

« Slide the cables through the holes in the cable entry and attach the
grommets to the holes.

« Ifyouusealuminum cables, apply grease to the stripped conductors before
you connect them to the drive.

3. Connect the power cables. For the tightening torques, refer to Terminal data
for the power cables.
« Connect the phase conductors of the motor cable to terminals T1/U, T2/V
and T3/W. Connect the twisted shield of the cable to the grounding
terminal. (a)
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« Connect the input power cable to terminals L1, L2 and L3. Connect the
twisted shield of the cable and the additional PE conductor to the
grounding terminal. (b)

« Frames R8...R9: If you use only one conductor, ABB recommends that you
put it under the upper pressure plate. If you use parallel power cables, put
the first conductor under the lower pressure plate and the second under
the upper pressure plate.

- Frames R8...R9: If you use parallel power cables, install the second
grounding shelf for the parallel power cables.

« Tighten the clamps of the power cable grounding shelf onto the stripped
part of the cables (c). Torque the clamps to 1.2 N-m (10.6 Ibf-in).

. If used, connect the brake resistor or brake chopper cables. In frames
R1...R2, you must install the grounding shelf before you can connect the
brake cables (refer to the next step).

- Frames R6...R9: After you connect the power cables, install the shroud on “
the terminals (d).

R1...‘R4, R5 v2 ‘ R5 m‘ H
PE @‘% @ ®‘®@%‘1@ = u L2 o L3  bcr De- n/wﬁmv T

@ e A RAN @ @ ‘ @
I |

V\HHH @

Note: Theillustration above shows frames R1...R2. Frames R3...R4 are similar.

R6...R9 R6...R9
so|l®] 8l il 1@l @
®
=y ®
& Q| o o | ) 39
2 2
Sl = >

4. FramesR1,R2, R4, R5v2, R6...R9: Install the grounding shelf. In frames R6...R9,
this is the grounding shelf for the control cables.
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R4, R5 v2

6. Attach the cables outside the drive mechanically.
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7. Ground the motor cable shield at the motor end. For minimum radio frequency
interference, ground the motor cable shield 360° at the cable entry of the motor
terminal box.

Connect the control cables

Make the connections according to the application. Keep the signal wire pairs
twisted as near to the terminals as possible to prevent inductive coupling.

1. Cutaholeinto the rubber grommet and slide the grommet onto the cable.

2. Ground the outer shield of the cable 360° under the grounding clamp. Keep
the cable unstripped as close to the terminals of the control unit as possible.
Ground also the pair-cable shields and grounding wire at the SCR terminal.

3. Tieall control cables to the provided cable tie mounts.
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Default control connections
The default control connections of the ABB Standard macro are shown below.

Connection Term Description

X1 Reference voltage and analog inputs and outputs

1 SCR Signal cable shield (screen)

All Output frequency reference: 0...10 V

AGND | Analog input circuit common

]
1..10 kohm ;ﬁ =
(/7

+10V | Reference voltage 10 V DC

AGND | Analog input circuit common

AO1 Output frequency: 0...20 mA

©WOoO~NOOONAWN=

2
3
4
5 Al2 Not configured
6
7
8

AO2 Motor current: 0...20 mA

9 AGND | Analog output circuit common

X2 & X3 Aux. voltage output and programmable digital inputs

10 +24V | Aux. voltage output +24 V DC, max.
250 mA

11 DGND |Aux. voltage output common

12 DCOM | Digital input common for all

13 DIl Stop (0) / Start (1)

14 DI2 Forward (0) / Reverse (1)

15 DI3 Constant frequency selection

16 Dl4 Constant frequency selection

17 DI5 Ramp set 1 (0) / Ramp set 2 (1)

18 DI6 Not configured

X6, X7, X8 Relay outputs
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Connection Term Description

19 RO1C |Ready run
20 | ROIA |250VAC/30VDC
2A

Ready run status

21 RO1B

22 RO2C | Running
23 RO2A |250VAC/30VDC
2A

Run status

24 RO2B

25 RO3C |Fault (-1)
26 | RO3A |250VAC/30VDC

Fault status

27 RO3B 2A
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29
30 30 A- Embedded Modbus RTU (EIA-485)
31 31 | DGND
S4
S5 sS4 TERM | Serial data link termination switch
S5 BIAS Serial data link bias resistors switch
X4 Safe Torque Off
3 34 OUT1 | Safe torque off. Factory connection.
Both circui | for th
35 35 ouT2 oth circuits must be closed for the

drive to start.

36
37 36 | SGND | Refer to Safe torque off (STO).
I— 38 37 IN1

38 IN2

X10 24 VAC/DC

40 40 24V R6...R9 only: External 24 V AC/DC in-
AC/DC+ | putto power up the control unit when
in the main supply is disconnected.

41 24V
AC/DC-in

Total load capacity of the auxiliary voltage output +24 V (X2:10) is 6.0 W

(250 mA / 24 V DC). Tightening torques 0.5...0.6 N-m (4.4...5.3 Ibf-in). Wire strip
length 7...8 mm (0.3 in). All terminal sizes 0.14...2.5 mm? (26...14 AWG). Digital
inputs DI1...DI5 also support 10...24 V AC.
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Control cable installation examples

These images show examples for routing the control cables in frames R4 and
R6...R9. Frames R1...R3 and R5 are similar to frame R4.

R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

2@

PC

5
&
®
7
8

T T2V T

),
°

°
)

Embedded fieldbus connection

The EIA-485 network uses shielded, twisted-pair cable with a characteristic
impedance of 100...130 ohm for data signaling. The distributed capacitance
between conductors is less than 100 pF per meter (30 pF per foot). Distributed
capacitance between conductors and shield is less than 200 pF per meter (60 pF
per foot). Foil or braided shields are acceptable.

Connect the cable to the EIA-485 terminal on the control unit. Obey these wiring
instructions:

- Attach the cable shields together at each drive, but do not connect them to
the drive.
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Connect the cable shields only to the grounding terminal in the automation
controller.

Connect the signal ground (DGND) conductor to the signal ground reference
terminal in the automation controller. If the automation controller does not
have a signal ground reference terminal, connect the signal ground conductor
to the cable shield through a 100 ohm resistor, preferably near the automation
controller.

Connection example is shown below.

With signal ground reference terminal

G

RIL-[
®

ER

DGND]

®

BB
®®

[y

Automation controller

Drive

Termination switch. The devices at the ends of the fieldbus must have termination
on. All other devices must have termination off.

Biasing switch. One (and only one) device, preferably at the end on the bus must have
the bias on.

Install optional modules, if included in the delivery

For instructions, refer to the option module manual.

Install the cover(s)

The cover installation procedure is the opposite of the removal procedure. Refer
to Remove the cover(s) (page 8). In frames R6...R9, install the side plates shown
in Connection procedure (page 12) before you install the cover.

Start up the drive

AWARNING Before you start up the drive, make sure that the installation
is completed. Make sure also that it is safe to start the motor. Disconnect
the motor from other machinery if there is a risk of damage or injury.
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AWARNING Before you activate the automatic fault reset or automatic
restart functions of the drive control program, make sure that no dangerous
situations can occur. These functions reset the drive automatically and
continue operation after a fault or supply break. If these functions are
activated, the installation must be clearly marked as defined in
IEC/EN/UL 61800-5-1, subclause 6.5.3, for example, "THIS MACHINE STARTS
AUTOMATICALLY".

Use the control panel to do the start-up procedure. The two commands at the
bottom of the display (Options and Menu) show the functions of the two softkeys
and located below the display. The commands assigned to the softkeys
are different depending on the context. Use the arrow keys [}, [*], [AJland [+ to move

the cursor or change values depending on the active view. The key Y shows a
context-sensitive help page.

1. Power up the drive. Make sure that you have the motor nameplate data available.

2. The First start assistant guides you through the first start-

up. The assistant begins automatically. Wait until the control Deutsch
panel shows the language selection screen. Suomi
Frangais

Select the language you want to use and press (OK). Italiana
: : Mederlands
Note: After you select the language, it takes a few minutes

Svenska
for the control panel to wake up. T
- Locald (™ ACSEB0 <0.0Hz
Se—
3. Select Start set-up and press - (Next). Set up assistant —
Set-up drive now?
Start set-up

Bt & don’t show at power-up

Mot now
1104 Mext
. . Local® (™ ALSHE0 +0.0 Hz
4. Select the localization you want to use and press p—
ocalization | m—

(Next). Lnit defaults

International [S]

US standard {Imperial)

Back 1552 Mext
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5.To complete the First start assistant, select the values and
settings when prompted by the assistant. Continue until the
panel shows that the first start is complete.

Local ® (™ ALE5E0 +0.0 Hz
First start complete
Drive is ready for use.

When the panel shows that the first start is complete, the Start/Stop on
Direction: D2
drive is ready for use. Press (Done) to enter the Home | | Reference (freq): AT scaled
view.
Back 16:00 Done
6. The Home view shows the values of the selected signals. | [Local® ¢ ACS5A0 400 Hz

0,00
7 0.00p
00

Options 16:00 Menu

7. Make additional adjustments, for example macro, ramps |Loca\® (™ ACSAS0 +0.0 Hz

and limits, starting from the Main menu. Press (Menu)
inthe Home view to enter the Main menu, and select Primary §° Lo v sefting
settings and press (Select). Di .
With the Primary settings menu, you can adjust settings re- Iﬂ agnostics g

lated to the motor, PID, fieldbus, advanced functions and | [Exit 5 Teoloct
clock, region and display. You can also reset logs, parameters,

A Local & ALCSHB0 +0.0H

and the control panel Home view. ABB recommends that you |Pc::ww Set(t:ngs z
make at least these additional settings : X hlacro ‘ o=
« Choose a macro or set start, stop and reference values Matar .
separately Start, stop, reference .
. Ramps Ramps >
: .p Limits »

e Limits. -

To get more information on the Primary settings menu items, | [Back 1800 Select

press U to open the help page.

Fieldbus communication

To configure the embedded fieldbus communication for Modbus RTU, you must
set at least these parameters:

Parameter Setting Description

20.01 Extl commands | Embedded field- | Selects fieldbus as the source for the start and
bus stop commands when EXT1 is selected as the
active control location.

22.11 Extl speed refl |EFB refl Selects a reference received through the embed-
ded fieldbus interface as speed reference 1. Use
this parameter for speed control.
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Parameter Setting Description

26.11 Torque refl EFB refl Selects a reference received through the embed-

source ded fieldbus interface as torque reference 1. Use
this parameter with the vector motor control
mode.

28.11 Extl frequency |EFB refl Selects a reference received through the embed-

refl ded fieldbus interface as frequency reference 1.
Use this parameter for frequency control.

58.01 Protocol enable | Modbus RTU Initializes embedded fieldbus communication.

58.03 Node address |1 (default) Node address. Do not use the same node address

for different nodes online at the same time.

58.04 Baud rate

58.05 Parity

58.06 Communication
control

19.2 kbps (de-
fault)

8 EVEN 1 (de-
fault)

Defines the communication speed of the link. Use
the same setting as in the master station.

Selects the parity and stop bit setting. Use the
same setting as in the master station.

Refresh settings | Validates any changed EFB configuration settings.

Use this after changing any parameters in group
58.

Other parameters related to the fieldbus configuration:

58.14 Communication
loss action

58.15 Communication
loss mode

58.16 Communication

58.17 Transmit delay |58.28 EFB actl type

58.25 Control profile

58.26 EFB refl type

58.34 Word order

58.31 EFB actl trans-
parent source

58.33 Addressing

58.101 Datal/O1

58.114 Data 1/0 14

. time
loss time mode
Warnings and faults
Warn- | Fault |Aux. code Description
ing
A2A1 2281 |Current calibra- |Warning: Current calibration is done at the next start.
tion Fault: Output phase current measurement fault.
A2B1 2310 |Overcurrent The output currentis more than the internal limit. This
can also be caused by an earth fault or phase loss.
A2B3 2330 |Earth leakage A load unbalance that is typically caused by an earth
fault in the motor or the motor cable.
A2B4 2340 |Short circuit Thereis a short-circuit in the motor or the motor cable.
- 3130 |Input phase loss | The intermediate DC circuit voltage oscillates due to

missing input power line phase.
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Warn- | Fault |Aux.code Description
ing
- 3181 |Wiring or earth |Incorrect input and motor cable connection.

fault

A3A1 3210 |DClink over- Intermediate DC circuit voltage is too high.
voltage

A3A2 3220 | DClink under- Intermediate DC circuit voltage is too low.
voltage

- 3381 | Output phase All three phases are not connected to the motor.
loss

- 5090 |STO hardware STO hardware diagnostics has detected hardware
failure failure. Contact ABB.

A5A0 5091 |Safetorque off |The Safe torque off (STO) function is active.

A7CE 6681 |EFBcommloss |Breakin embedded fieldbus communication.

A7C1 7510 | FBAAcommunic-| Communication lost between drive (or PLC) and field-

ation bus adapter.

ATAB - Extension I/O The installed C-type module is not the same as con-
configuration figured, or there is an error in the communication
failure between the drive and module.

AFF6 - Identification run | The motor ID run occurs at the next start.

- FA81 |Safe torque off 1 | The Safe torque off circuit 1 is broken.
loss

- FA82 |Safe torque off 2| The Safe torque off circuit 2 is broken.
loss

Safe torque off (STO)

The drive has a Safe torque off (STO) function in accordance with IEC/EN 61800-5-2.
It can be used, for example, as the final actuator device of safety circuits that stop
the drive in case of danger (such as an emergency stop circuit).

When activated, the STO function disables the control voltage of the power
semiconductors of the drive output stage, thus preventing the drive from
generating the torque required to rotate the motor. The control program generates
an indication as defined by parameter 31.22. If the motor is running when STO is
activated, it coasts to a stop. Closing the activation switch deactivates STO. Any
faults generated must be reset before restarting.

The STO function has a redundant architecture, that is, both channels must be
used in the safety function implementation. The safety data given is calculated
for redundant use, and does not apply if both channels are not used.
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AWARNING | The Safe torque off function does not disconnect the voltage
of the main and auxiliary circuits from the drive. Isolate the drive from all
power supplies before you do maintenance work on the electrical parts of
the drive or the motor.

Note:

- If stopping by coasting is not acceptable, stop the drive and machinery using
the appropriate stop mode before activating STO.

« The STO function overrides all other functions of the drive.

Wiring
m The safety contacts must open/close within 200 ms of each other.

Double-shielded twisted-pair cable is recommended for the connection. The

maximum length of the cabling between the switch and the drive control unit is

300 m (1000 ft). Ground the shield of the cable at the control unit only.
Validation

To ensure the safe operation of a safety function, a validation test is required. The
test must be carried out by a competent person with adequate expertise and
knowledge of the safety function. The test procedures and report must be
documented and signed by this person. Validation instructions of the STO function
can be found in the drive hardware manual.

Technical data

« The voltage at the STO input terminals of the drive must be at least 13V DC
to be interpreted as “1”

« STO reaction time (shortest detectable break): 1 ms

« STO response time: 2 ms (typical), 5 ms (maximum)

« Fault detection time: Channels in different states for longer than 200 ms
« Faultreaction time: Fault detection time + 10 ms.

« STO fault indication (parameter 31.22) delay: < 500 ms

« STO warning indication (parameter 31.22) delay: < 1000 ms.

- Safety integrity level (SIL, EN 62061): 3

« Performance level (PL, EN ISO 13849-1): e

The STO is a type A safety component as defined in IEC 61508-2.
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For the full safety data, exact failure rates and failure modes of the STO function,
refer to the drive hardware manual.
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DA - Hurtigvejledning

Denne vejledning gaelder for alle globale produkttyper. Der er en szerskilt vejledning
for nordamerikanske produkttyper. For installationsanvisninger til modul R9e
henvises til ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e installation
instructions (3AXD50001240653 (pa engelsk)).

Sikkerhedsinstruktioner

AADVARSEL Fglg sikkerhedsinstruktionerne for frekvensomformeren.
Hvis de ignoreres, kan det medfere personskader, dgdsfald eller skade pa
udstyret. Elektrisk installationsarbejde, idriftseettelsen og vedligeholdelse
ma kun udfgres af autoriserede elinstallatarer.

- Der ma ikke udfgres arbejde pa frekvensomformer, motorkabel, motor eller
styrekabler, nar frekvensomformeren er tilsluttet strem. Inden arbejdet
pabegyndes, skal frekvensomformeren isoleres fra alle farlige spaendingskilder.
Serg for, at det er sikkert at pabegynde arbejdet. Vent altid 5 minutter, efter
stremmen er frakoblet, sa kondensatorerne i mellemkredsen kan aflades.

- Der maikke udfares arbejdes pa en frekvensomformer, nar en roterende
permanent magnetmotor er tilsluttet. En roterende permanent magnetmotor
forsyner frekvensomformeren med strem, herunder dens indgangs- og
udgangsterminaler.

« Modul R1 og R2, IP21 (UL-type 1): Laft ikke frekvensomformeren ved at holde
i deekslet. Daekslet kan komme lgs og fa frekvensomformeren til at vaelte.

« Modul R5...R9: Lagft frekvensomformeren op med en lgfteanordning. Brug
frekvensomformerens laftegjer. Frekvensomformeren ma ikke vippes.
Frekvensomformeren er tung og har et hgjt tyngdepunkt. En frekvensomformer,
der veelter, kan forarsage fysisk skade.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Pak leverancen ud

Hold frekvensomformeren i emballagen, indtil du er klar til at installere den. Nar
den er udpakket, skal du beskytte frekvensomformeren mod stev, snavs og
fugtighed. Serg for, at felgende elementer er med:

kabelkasse (modul R1...R2 og R5...R9, IP21 [UL-type 1])
frekvensomformer

monteringsskabelon

betjeningspanel

hurtig installations- og startvejledning
advarselsmaerkater vedr. restspaending pa flere sprog
hardware- og firmwaremanualer hvis dette er bestilt

ekstraudstyr i seerskilte pakker hvis dette er bestilt

Kontroller, at der ikke er tegn pa skade pa elementerne.

Tilpas kondensatorerne

Kondensatorerne skal reformeres, hvis frekvensomformeren ikke har faet tilfart
strem (enten har vaeret oplagret eller ikke har vaeret i brug) i et ar eller mere.
Fremstillingsdatoen er angivet pa frekvensomformerens maerkat med
typebetegnelse. Oplysninger om omformering af kondensatorerne finder du i
Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [engelsk]).

Veaelg kabler og sikringer

Veelg effektkabler. Overhold de lokale bestemmelser.

- Indgangseffektkabel: ABB anbefaler at bruge et symmetrisk skaermet
kabel (VFD-kabel) for den bedste EMC-ydeevne.

« Motorkabel: Brug et symmetrisk skaermet kabel (VFD-kabel) for den bedste
EMC-ydeevne. Et symmetrisk skeermet kabel reducerer ogsa lejestremmen,
slitage og belastning af motorisoleringen.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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- Typer af effektkabler: Til IEC-installationer bruges kobber- og
aluminiumskabler (hvis det er tilladt). Aluminiumskabler kan kun bruges
til forsyningskabling i 230 V frekvensomformere med modulsterrelse
R5...R8. | UL-installationer ma der kun bruges kobberledere.

« Nominel streamstyrke: maks. belastningsstrem.

« Nominel spaending: min. 600 V AC.

« Nominel temperatur: For IEC-installationer vaelges et kabel, som er
dimensioneret til mindst 70 °C som den hgjst tilladte temperatur for en
lederikontinuerlig brug. For UL-installationer og frekvensomformere med
ekstraudstyr +B056 (IP55, UL-type 12) veelges et kabel, som er
dimensioneret til mindst 75 °C.

- Storrelse: Se Ratings, Fuses and typical power cable sizes for den typiske
sterrelse pa kabler og Terminal data for the power cables for den maksimale
storrelse pa kabler.

« Vaelg styrekabler. Anvend et dobbeltskaermet, parsnoet kabel til analoge
signaler. Anvend et dobbelt- eller enkeltskaermet kabel til de digitale signaler,
releesignaler og I/O-signaler. Bland ikke signaler med 24 V og 115/230 V AC i m
det samme kabel.

. Beskyt frekvensomformeren og effektindgangskablet med de korrekte
sikringer. Se Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Kontroller installationsstedet

Kontrollér installationsstedet. Serg for, at:

- Installationsstedet er tilstraekkeligt ventileret eller afkglet til at fjerne varmen
fra frekvensomformeren. Se de tekniske data.

« Omgivelsesbetingelserne for frekvensomformeren opfylder specifikationerne.
Se de tekniske data.

- Materialet bag, over og under frekvensomformeren er ikke-braendbart.

- Installationsoverfladen skal vaere sa vertikal som muligt og staerk nok til holde
holde frekvensomformeren.

« Der er tilstraekkelig friplads omkring frekvensomformeren til keling,
vedligeholdelsesarbejde og drift. Se specifikationerne for ledig plads for
frekvensomformeren.

- Sergfor, atderikke er nogen kilder til staerke magnetfelter, f.eks. enlederkabler
med hgj stremladning eller kontaktorspoler i naerheden af frekvensomformeren.
Et steerkt magnetfelt kan forarsage interferens eller ungjagtighed i
frekvensomformerens drift.
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Installer frekvensomformeren pa vaeggen

Vaelg fastgerelsesanordninger i overensstemmelse med lokale krav til veeggens
overflademateriale samt frekvensomformerens vaegt og montering.

Forbered installationsstedet

1. Lavmeerkerved hjeelp af monteringsskabelonen. Fjern monteringsskabelonen,
inden du installer frekvensomformeren pa vaeggen.

2. Bor huller, og seet forankringer eller rawplugs ind i hullerne.

RL..R9

@ R1...R2: M5 (#10)
R3...R5: M6 (1/4in)
R6...R9: M8 (5/16 in)

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

mm | tom- | mm | tom- | mm | tom- | mm | tom- | mm tom- mm | tom-| mm | tom-| mm | tom-| mm | tom-
mer mer mer mer mer mer mer mer mer

a | 98 | 3,86 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24.09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3

b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9

c| - - - - - - - - 160 | 630 | 213 | 84 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d| - - - - - - - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e | - - - - - - - - 100 | 3,94 | 155 | 6,1 | 155 61 | 155 | 61 | 200 | 7,9

*Geelder ikke for R5 v2

3. Monter skruerne. Lad der vaere et mellemrum mellem skruehovedet og
monteringsfladen.
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R1...R4

G

R6...R9

B - ]
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Modul R1...R4, R5 v2: Szet frekvensomformeren pa vaeggen, og spaend
skruerne
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Fjern daekslet/dakslerne

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1)
—T B
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R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)
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Fastger et advarselsmaerkat om restspaending pa det lokale
sprog pa frekvensomformeren

Modul R1...R4: til betjeningspanelets monteringsplatform, Modul R5...R9: ved
siden af styreenheden.

Sorg for, at frekvensomformeren er kompatibel med
jordingssystemet

Du kan tilslutte alle frekvensomformere til et symmetrisk jordet TN-S-system
(centerjordet-wye). Hvis du installerer frekvensomformeren pa et andet system,
skal du fjerne EMC-skruen (frakobl EMC-filteret) og/eller fjerne VAR-skruen (frakobl
varistorkredsligbet).

Modul- | Symmetrisk jordede | Hjornejordede del- |IT systemer (ujorde-| TT.gystemer?) 2)

storrelse | TN-S-systemer (cen- | ta- og midtpunkt- |de eller hgjmod-
terjordet-wye) sjordede deltasyste- | standsjordede)

mer

R1...R3 |Undlad at fjerne Fjern EMC-skrue. Fjern EMC- og VAR- |Fjern EMC- og VAR-

R4 v2 EMC- eller VAR-skru- | yndlad at fierne skruer. skruer.

R5v2 | VAR-skrue.

R4...R5 |Undlad at fjerne Bemaerk: Frekven- | Fjern EMC-skruerne | Fjern EMC-skruerne
EMC- eller VAR-skru- | somformeren er ikke | (2 stk.) og VAR-skru- | (2 stk.) og VAR-skru-
en. evalueret efter IEC- |en. en.

standarder til brug i
disse systemer.
R6...R9 |Undlad at fjerne Undlad at fjerne EMC | Fjern EMC-skruerne | Fjern EMC-skruerne

EMC- eller VAR-skru-
en.

AC- eller VAR-skruer.
Fjern EMC DC-skru-
en.

(2 stk.) og VAR-skru-
en.

1) Der skal veere installeret et fejlstremsrelae i forsyningssystemet.

2 ABB yder ingen garanti for EMC-kategorien eller driften af jordafledningsdetektoren, der er indbygget i
frekvensomformeren.

(2 stk.) og VAR-skru-
en.

Malisolationsmodstanden paindgangs- og motorkabel samt
motoren

Inden indgangseffektkablet sluttes til frekvensomformeren, males dets
isoleringsmodstand i henhold til den lokale lovgivning.

Malisolationsmodstanden pa motor og motorkabel, nar motorkablet er koblet fra
frekvensomformeren. Mal isolationsmodstanden mellem hver faseleder og
beskyttelsesjordens leder med en malespaending pa 1000 V DC.
Isolationsmodstanden pa en ABB-motor skal vaere sterre end 100 Mohm
(referenceveerdi ved 25 °C eller 77 °F). Oplysninger om isolationsmodstanden pa
andre motorer kan findes i producentens vejledninger.
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Bemaerk: Fugt inden i motorhuset reducerer isolationsmodstanden. Hvis du har
mistanke om fugt, skal motoren terres, og malingen gentages.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm

Tilslut effektkablerne

Tilslutningsdiagram (skaermede kabler)

T1/U | T2/V|T3/W

L1 | L2 | L3 R-
@

an
||
®
[~
:
®
]
]
.

________®TF'|_|J
|__
©

e
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 |Tobeskyttelsesjordledere. Frekvensomformerens sikkerhedsstandard IEC/EN/UL 61800-5-
1 kraever to PE-ledere, hvis PE-lederens tvaersnit er mindre end 10 mm?2 Cu eller 16 mm2 Al.
Du kan for eksempel anvende kabelskaermen ud over den fjerde leder.

2 |Brug et separat jordet kabel eller et kabel med en separat PE-leder til netsiden, hvis den
fjerde leders eller skeermens ledeevne ikke opfylder kravene til PE-lederen.

3 |Brug et separat jordkabel til motorsiden, hvis skaermens ledeevne ikke er tilstraekkelig, eller
hvis der ikke er en symmetrisk PE-jordleder i kablet.

4 |360°jordforbindelse i kabelskaermen er pakraevet for motorkablet og bremsemodstandskablet
(safremt et sddant bruges). Det anbefales ogsa til forsyningskablet.
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5 |Installer om ngdvendigt et eksternt filter (du/dt, common mode eller sinusfilter). Filtre kan
fas fra ABB.

Bemaerk: Modul R1...R3 har en indbygget bremsechopper. Du kan om ngdvendigt slutte en
bremsemodstand til R- og UDC+/R+. Bremsemodstanden falger ikke med frekvensomformeren.
Imodul R4...R9 kan du slutte en ekstern bremsechopper til terminal UDC+ og UDC-. Bremsechop-
peren felger ikke med frekvensomformeren.

Tilslutningsprocedure

1. ModulR5...R9: Fjern afdeekningen/afdaekningerne pa effektkabelterminalerne
(ikke i R5 v2).
Modul R6...R9: Afmonter sidepladerne (a). Afmonter afdeekningen (b), og lav
derefter de ngdvendige huller til kablerne. Hvis du installerer parallelkabling,
skal du i modul R8...R9 ogsa lave de ngdvendige huller i den nederste
afdeekning.

2. Forbered effektkablerne:

«  Fjern gummimufferne fra fra kabelgennemfgaringen.

«  Skeer et tilstraekkeligt stort huli gummimuffen. Traek muffen over pa kablet
(a).

« Forbered enderne pa net- og motorkablet som vist pa figuren (b).

« For kablerne gennem hullerne i gennemfgringspladen, og seet mufferne
fast i hullerne.

« Hvis du bruger aluminiumskabler, skal du smgre fedt pa de afisolerede
ledere, far du slutter dem til frekvensomformeren.
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@\

Tilslut netkablerne. Se Terminal data for the power cables for

tilspaendingsmomenter.

«  Slut motorkablets faseledere til terminal T1/U, T2/V og T3/W Forbind den
snoede del af kabelskeermen med jordterminalen. (a)

. Slut forsyningskablet til terminal L1, L2 og L3. Forbind kablets snoede
skaerm og den ekstra PE-leder med jordingsklemmen. (b)

«  Modul R8...R9: Hvis du kun bruger én leder, anbefaler ABB, at du indseaetter
den under den gverste trykplade. Hvis du bruger parallelkabler, skal du
placere den fgrste leder under den nederste trykplade og den anden under
den gverste trykplade.

« Modul R8...R9: Hvis du bruger parallelkabler, skal du installere den anden
jordingsplint for parallelkablerne.

. Spaend klemmerne pa kablets jordingsplint fast pa den afisolerede del af
kablerne (c). Spaend klemmerne til 1,2 N-m (10,6 Ibf-in).

« Hvisibrug, forbindes bremsemodstands- eller bremsechopperkablerne. |
modul R1...R2 skal jordingsplinten installeres, for du kan tilslutte
bremsekablerne (se naeste skridt).

« Modul R6...R9: Nar du har tilsluttet kablerne, skal afdaekningen monteres
pa klemmerne (d).

R1...R4, R5 v2

R5

‘ PE

s00

80

'ﬁ’m\\” @

Bemeerk: lllustrationen ovenfor viser modul R1...R2. Modul R3...R4 er af samme

slags.
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R6...R9
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4. Modul R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: Monter jordingsplinten. | R6...R9 er dette

R4, R5 v2

n jordingsplinten til styrekablerne.
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5. Modul R5: Monter pladen til kabelboksen (a) og afdakningen (b).
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6. Fastger kablerne mekanisk udvendigt pa frekvensomformeren. m

7. Jord motorkabelskaermen i motorenden. For at opna mindst mulig
radiofrekvensinterferens jordes motorkabelskaermen 360° ved kabelindgangen
i motorklemkassen.

Tilslut styrekablerne

Foretag tilslutningerneihenhold til anvendelsen. Lad de parvise signalkabler veere
snoet sa taet pa terminalerne som muligt, sa der ikke opstar induktiv kobling.

1. Skeaer et hul i gummimuffen, og skub muffen pa kablet.

2. Jorddenudvendige skaerm pa kablet 360° under jordingsklemmen. Kablet skal
veaere isoleret s teet pa terminalerne pa styreenheden som muligt. Jord ogsa
skaermene pa de parsnoede kabler og jordkablet ved SCR-terminalen.

3. Bind alle styrekabler fast til de medfelgende kabelbinderbeslag.
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Standardtilslutninger

Standardtilslutninger til ABB-standardmakroen er vist herunder.

Forbindelse

‘ Udtryk ‘

Beskrivelse

X1 Referencespaending og analogind- og udgange

1 SCR Signalkabelskaerm (skaerm)
All Outputfrekvensreference: 0...10 V
AGND | Analogindgang - nulpotentiale
+10V Referencespaending 10 V DC
Al2 Ikke konfigureret
AGND | Analogindgang - nulpotentiale
AO1 Udgangsfrekvens: 0...20 mA
AO2 Motorstrgm: 0...20 mA
AGND | Analogudgang - nulpotentiale

X2 og X3 Udgaende hjlpespaending og programmerbare digitalindgange

10 +24V | Udgaende hjzelpespaending +24 V DC,
maks. 250 mA
11 DGND | Hjeelpespaending - nulpotentiale
12 DCOM | Digitalindgang - fzelles for alle
13 DIl Stop (0) / Start (1)
14 DI2 Forlaens (0) / Bagleens (1)
15 DI3 Konstant frekvens-valg
16 Dl4 Konstant frekvens-valg
17 DI5 Rampesaet 1 (0) / Rampesaet 2 (1)
18 DI6 Ikke konfigureret
X6, X7, X8 Releeudgange

19 RO1C | Klar til kersel

Status klar til kersel 20 RO1A 250 VAC/30VDC
21 RO1B ZA

Driftstatus 22 RO2C | Karer
23 RO2aA |250VAC/30VDC
24 RO2B ZA
Fellstatus 25 | RO3C | Fejl (1)

26 RO3A |250VAC/30VDC
27 RO3B zA
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Forbindelse Udtryk Beskrivelse
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29
30 30 A- Indbygget Modbus RTU (EIA-485)
31 31 | DGND
S4 . - :
S5 sS4 TERM | Afbryder til seriel dataforbindelse
S5 BIAS Modstandskontakt til seriel forbindelses-
forspaending
X4 Safe Torque Off
34 OUT1 | Safetorque off. Fabrikstilslutning. Beg-
34 ge kredse skal vaere lukkede, for at fre-
35 35 OUT2 |y vensomformeren kan starte.
gg 36 SGND | Se afsnit STO (Safe torque off).
|_ 38 37 IN1
38 IN2
X10 24 V AC/DC
40 24V Kun R6...R9: Ekstern 24 V AC/DC-indgang
“ AC/DC+in | til start af styreenheden, nar netforsynin-
gen er frakoblet.
41 24V
AC/DC-in

Den samlede belastningskapacitet for hjeelpespandingsudgangen +24 V (X2:10)

er 6,0 W (250 mA / 24V DC). Tilspaendingsmomenter 0,5...0,6 N-m (4,4...5,3 Ibf-in).

Ledningens afisolerede laengde 7...8 mm (0,3 in). Alle terminalstarrelser
0,14...2,5 mm? (26...14 AWG). Digitalindgange DI1...DI5 understgtter ogsa

10...24 V AC.

Eksempler pa installation af styrekabel

Dette afsnit viser eksempler pa fering af styrekabler i modul R4 og R6...R9. Modul
R1...R3 og R5 er af samme slags som modul R4.
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R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

Indbygget fieldbusforbindelse

| EIA-485-netvaerket bruges skaermede, parsnoede kabler med en karakteristisk
impedans pa 100...130 ohm til datasignaler. Den distribuerede kapacitans mellem
lederne er mindre end 100 pF pr. meter (30 pF pr. fod). Distribueret kapacitans
mellem ledere og skaerme er mindre end 200 pF pr. meter (60 pF pr. fod). Skaerme
af folie eller flettede skaerme kan anvendes.

Slut kablet til EIA-485-terminalen pa styreenhed. Overhold disse
kablingsanvisninger:

. Saet kabelskaermene sammen pa hver frekvensomformer, men slut dem ikke
til frekvensomformeren.

«  Slut kun kabelskaermene til jordingsterminalen pa automatikkens styreenhed.

- Slut signal-jord-lederen (DGND) til signal-jord-referenceterminalen pa
automatikkens styreenhed. Hvis automatikkens styreenhed ikke har en
signal-jord-referenceterminal, sluttes signal-jord-lederen til kabelskaermen
med en modstand pd 100 ohm, helst i naerheden af automatikkens styreenhed.
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Eksempel pa tilslutning vises nedenfor.

Med signal-jord-referenceterminal

HE - BHE
06 | 00

L )
O ® 66

Automatikkens styreenhed

OEED

=

n

Frekvensomformer

3 | Terminering-kontakt. Enhederne i fieldbussens ender skal have terminering slaet til. Alle
andre enheder skal have terminering slaet fra.

4 | Forspaendingsafbryder. En (og kun én) enhed, helst i slutningen af bussen, skal have for-
spaending aktiveret.

Monter ekstraudstyrsmodulerne, hvis de indgarileverancen

For anvisninger henvises til ekstraudstyrsmodulets manual.

Monter daekslet/dakslerne

Processen til montering af daekslet er modsat afmonteringsprocessen. Se Fjern
daekslet/daekslerne (side 32). | modul R6...R9 skal de plader, der er vist i
Tilslutningsprocedure (side 36) , monteres, for deekslet monteres.

Opstart af frekvensomformeren

AADVARSEL Inden du starter frekvensomformeren, skal du sgrge for, at
installationen er fuldfert. Serg ogsa for, at det er sikkert at starte motoren.
Kobl motoren fra andre maskiner, hvis der er risiko for beskadigelse eller
personskade.
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AADVARSEL Sorg for, at der ikke kan opsta farlige situationer, inden du
aktiverer funktionerne til automatisk fejlnulstilling eller genstart i
frekvensomformerens styreprogram. Disse funktioner nulstiller
frekvensomformeren automatisk og genoptager driften efter en fejl eller
stremsvigt. Hvis disse funktioner er aktiveret, skal installationen markeres
tydeligt som beskrevet i IEC/ IEC/EN/UL 61800-5-1, underafsnit 6.5.3, for
eksempel "DENNE MASKINE STARTER AUTOMATISK".

Brug betjeningspanelet til opstartsproceduren. De to kommandoer nederst i
displayet (Indstillinger og Menu) viser funktionerne for de to taster og
nederst i displayet. Tasternes tilknyttede kommandoer er forskellige alt efter
sammenhaengen. Brug piletasterne [}, (], (4] og [¥I til at flytte markegren eller til at

&ndre vaerdier alt efter det aktive vindue. Tasten Y viser en kontekstafhaengig

hjaelpeside.

ﬂ 1. Start frekvensomformeren op. Sgrg for, at data fra motorens maerkeplade er tilgaengelige.

2. Assistenten Farste start guider dig gennem den ferste opstart.

Assistenten starter automatisk. Vent, indtil betjeningspanelet
viser skaermbilledet for valg af sprog.

Veelg det gnskede sprog, og tryk pa (OK).

Note: Nar du valgt sprog, tager det nogle minutter, for betje-
ningspanelet vagner.

3. Veelg Start opsaetning, og tryk pa (Naeste).

4.Vealg den lokalisering, du vil benytte, og tryk pa (Naeste).

Svenska
Espaiiol
Turkce
Polski
Russki
Portugues

0K »

Lokal® ™ ACSHED 0.0 Hz
Ops#tning istent

Opsat frekvensomformer nu?
Start opsamning

Afslut og wis ikke ved opstart

lkke nu

13.04 Naste
Lokald (™ ACSEB0 = 0.0 Hz
Lokalisering —

Standard for enhed:

International (S1)

US-standard {Impenal)

Tilbage 13:04 Naste




5. Feerdigger Assistent til forste start ved at veelge vaerdier og
indstillinger, nar assistenten beder dig om det. Fortsaet, indtil
panelet viser, at ferste opstart er feerdig.

Nar panelet viser, at forste start er feerdig, er frekvensomforme-

ren klar til brug. Tryk pa (Feerdig) for at ga til startsiden.

6. Startsiden viser vaerdierne for de valgte signaler.

7. Foretag ekstra justeringer, for eksempel makro, ramper og

graenser. Begynd i hovedmenuen. Tryk pa (Menu) pa
Startsiden for at komme ind i Hovedmenuen, og vaelg Primaere

indstillinger. Tryk pa (Vaelg).

Du kan bruge menuen Primaere indstillinger til at justere indstil-
linger for motoren, PID, fieldbus, avancerede funktioner samt
ur, omrade og display. Du kan ogsa nulstille logs, parametre og
betjeningspanelets startside. ABB anbefaler, at du foretager
felgende yderligere indstillinger:

+ Vaelg en makro eller indstil start-, stop- og referencevaerdier
separat

- Ramper

- Graenser.

Du kan fa flere oplysninger om elementerne i menuen Primaere

7
indstillinger ved at trykke pa tasten U for at abne siden med
hjeelp.

Fieldbuskommunikation
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Lokald® ™ ALEEE0 0.0 Hz
Farste start udfert
Frekvensomformeren er klar.
Start/Stop on
FRetning: DIz
Reference [freky): All-skala
Tilbage 13:08 Fardig
Lokal® (™ ACSARD 0.0 Hz

==0.00]
¢==0.00)
e )

Indstillinger  13.07 Menu
[Lokal® (™ ACSE80 *0.0 Hz
E} Primzre indstillinger [

-]
mS 1/0 .
EE Diagnostik 3
a8 -
Afslut 13:.07 Valg
[Lokal® (™ ACSEB0 20.0 Hz|

Primare indstillinger ———|

Start, stop, reference [
Ramper -
Granser -
Tilbage 13:07 Valg

Den indbyggede fieldbuskommunikation for Modbus RTU konfigureres ved som

minimum at indstille disse parametre:

Parameter Indstilling Beskrivelse

20.01 Extl commands |Indbygget field- |Veelger fieldbus som kilde til start- og stopkomman-
bus doerne, nar EKS1 er valgt som aktivt styrested.

22.11 Extl-hastig- EFB refl Veelger en reference, der modtages via det indbygge-

hed-refl

de fieldbusinterface som hastighedsreference 1. Brug

denne parameter til hastighedsstyring.
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Parameter Indstilling Beskrivelse

26.11 Moment-refl-kilde | EFB refl Vaelger en reference, der modtages via det indbygge-
de fieldbusinterface som momentreference 1. Brug
denne parameter med vektormotorstyringstilstand.

28.11 Ext1-frekvens-refl | EFB refl Vaelger en reference, der modtages via det indbygge-
de fieldbusinterface som frekvensreference 1. Brug
denne parameter til frekvensstyring.

58.01 Aktiver-protokol |Modbus RTU Initialiserer indbygget fieldbuskommunikation.

58.03 Nodeadresse 1 (standard)

Nodeadresse. Der ma ikke vaere to noder med samme
nodeadresse online.

dard)

58.04 Baudrate 19,2 kbps (default) | Definerer kommunikationshastigheden for forbindel-
sen. Brug de samme indstillinger som for mastersta-
tionen.

58.05 Paritet 8 EVEN 1 (stan- Vaelg indstillinger for paritet og stop-bit. Brug de

samme indstillinger som for masterstationen.

58.06 Kommunikations- | Opdaterer indstil- | Validerer enhver aendring af indstillingerne i EFB-
styring lingerne

konfigurationen. Brug denne efter aendring af para-
metre i gruppe 58.

Andre parametre, der er relateret til fieldbuskonfigurationen:

munikationstab

kationstab

Advarsler og fejl

sel

Advar- Fejl |Hjeelpekode

58.14 Handling for 58.17 Forsinkelse i 58.28 EFB actl type 58.34 Rxkkefolge af
kommunikationstab transmission ord
58.15 Tilstand for kom- | 58.25 Kontrolprofil 58.31EFB actl transpa- | 58.101 Data l/O 1

rent kilde
58.114 Data l/O 14 time

58.16 Tid for kommuni- | 58.26 EFB refl type 58.33 Adresseringstil-

stand

Beskrivelse

A2A1 2281 | Stremkalibrering

Advarsel: Den aktuelle kalibrering udfgres ved naeste start.
Fejl: Fejl ved stremmaling af udgangsfase.

A2B1 2310 | Overstrgm

Udgangsstremmen er sterre end den interne graense.
Dette kan ogsa skyldes en jordingsfejl eller et fasetab.

A2B3 2330 | Jordl

xkage

En ubalance i belastningen, som typisk forarsages af en
jordingsfejl i motoren eller motorkablet.

A2B4 2340 |Kortslutning

Der er en kortslutning i motoren eller motorkablet.

- 3130 |Inputfasetab

Mellemkredsspaendingen oscillerer pa grund af manglende
netfase.

- 3181 |Kabel-ellerjordfejl | Forkert indgangs- og motorkabeltilslutning.
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Advar- Fejl |Hjeelpekode Beskrivelse
sel

A3A1 3210 | DC-mellemkred- |Mellemkredsspaendingen er for hgj.
sens overspaen-
ding

A3A2 3220 |DC-mellemkred- |Mellemkredsspaendingen er for lav.
sens underspaen-
ding

- 3381 |Udgangsfasetab |lkke alle tre faser er tilsluttet til motoren.
- 5090 |STO-hardwarefejl | STO-hardwarediagnose har fundet en hardwarefejl. Kon-
takt ABB.

A5A0 5091 | Safe torque off Funktionen STO (Safe Torque Off) er aktiveret.

ATCE 6681 | EFB komm.mistet | Afbrudt kommunikation med den indbyggede fieldbus.

A7C1 7510 | FBAA-kommunika- Kommunikationstab mellem frekvensomformer (eller PLC)
tion og fieldbusadapter.

ATAB - Konfiguration af |Det installerede C-typemodul er ikke det samme som
1/0-udvidelsesmo- | konfigureret, eller der er en fejl i kommunikationen mellem
dul frekvensomformeren og modulet.

AFF6 - Identifikationsker- | Motor-ID-kgrslen foregar ved naeste start.
sel

- FA81 |Safe Torque Off 1 | Funktionen Safe torque off kreds 1 er itu.
tabt

- FA82 |Safe Torque Off 2 | Funktionen Safe torque off kreds 2 er itu.
tabt

STO (Safe Torque Off)

Frekvensomformeren har en Safe torque off-funktion (STO) i overensstemmelse
med IEC/EN 61800-5-2. Funktionen kan f.eks. anvendes ved den endelige drivenhed
af sikkerhedskredslgb, der kan standse frekvensomformeren i tilfaelde af fare

(f.eks. et n@dstopkredslab).

Nar STO-funktionen er aktiveret, deaktiverer den styrespaendingen for
effekthalvlederne for udgangsfasen og forhindrer dermed frekvensomformeren i
at generere det moment, der kraeves for at rotere motoren. Styreprogrammet
opretter en indikation som defineret i parameter 31.22. Hvis motoren kegrer, nar
Safe torque off aktiveres, stopper den ved udlgb. Nar aktiveringsafbryderen lukkes,
deaktiveres STO. Eventuelle genererede fejl skal nulstilles fgr genstart.

STO-funktionen har en redundant arkitektur. Det vil sige, at begge kanaler skal
anvendes iimplementeringen af sikkerhedsfunktionen. Sikkerhedsdataene i denne
manual er beregnet til redundant anvendelse og gaelder ikke, hvis ikke begge
kanaler anvendes.




48 DA - Hurtigvejledning

AADVARSEL Funktionen Safe torque off frakobler ikke spaendingen fra
frekvensomformerens hoved- og hjeelpekredslagb. Isoler frekvensomformeren
fra alle streamforsyninger, fer du udfarer vedligeholdelsesarbejde pa
frekvensomformerens eller motorens elektriske dele.

Bemazerk:

« Hvis stop ved udlgb ikke er acceptabelt, skal frekvensomformer og
maskinanlaeg stoppes ved hjaelp af denrelevante standsningsmetode, for STO
aktiveres.

«  STO-funktionen tilsidesaetter alle frekvensomformerens gvrige funktioner.

Ledningsfering
Sikkerhedskontakterne skal abne/lukke inden for 200 ms efter hinanden.

Det anbefales at bruge dobbeltskaermet, parsnoet kabel til forbindelsen. Kablets
maksimale leengde mellem afbryder og frekvensomformerens styreenhed er 300 m.
Jord kabelskaermen ved styreenheden alene.

Validering

Der kraeves en valideringstest for at opna en sikker virkning af
sikkerhedsfunktionen. Testen skal udfgres af en kompetent person med
tilstreekkelig ekspertise og viden om sikkerhedsfunktionen. Testprocedurerne og
-rapporten skal dokumenteres og underskrives af ovenstaende person.
Valideringsanvisninger for STO-funktionen er tilgeengelige i frekvensomformerens
hardwaremanual.

Tekniske data

. Spaendingenved STO-indgangsterminalerne pa frekvensomformeren skal vaere
pa mindst 13 V DC for at kunne fortolkes som "1”

«  STO-reaktionstid (kortest mulige registrerbare afbrydelse): 1 ms

«  STO-responstid: 2 ms (typisk), 5 ms (maksimum)

- Fejlregistreringstid: Kanaler i forskellige tilstande i mere end 200 ms
- Fejlreaktionstid: Fejlregistreringstid + 10 ms.

- Forsinkelse pa STO-fejlindikation (parameter 31.22): < 500 ms

« Forsinkelse for STO-advarselsindikation (parameter 31.22): < 1000 ms.
- Sikkerhedsintegritetsniveau (SIL, EN 62061): 3

« Ydelsesniveau (PL, EN ISO 13849-1): e

STO er en type A-sikkerhedskomponent som defineret i IEC 61508-2.
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Se frekvensomformerens hardwaremanual for STO-funktionens fulde
sikkerhedsdata, ngjagtige fejlhyppigheder og fejltilstande.
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DE - Kurzanleitung fiur die
Installation

Diese Anleitung gilt fiir die globalen Produkttypen. Es gibt eine separate Anleitung
fir die nordamerikanischen Produkttypen. Installationsanweisungen fiir BaugroBe
R9e siehe ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e installation
instructions (3AXD50001240653 [Englisch]).

Sicherheitsvorschriften

AWARNUNG Beachten Sie die Sicherheitsvorschriften des
Frequenzumrichters. Die Nichtbeachtung der Anweisungen kann zu
Verletzungen und tédlichen Unfillen fiihren oder Schaden an den Gerdten
verursachen. Installation, Inbetriebnahme oder Wartungsarbeiten diirfen nur
von qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

«  Am Frequenzumrichter, dem Motorkabel, dem Motor oder den Steuerkabeln
dirfen keine Arbeiten ausgefiihrt werden, wenn der Frequenzumrichter an die
Spannungsversorgung angeschlossen ist. Trennen Sie zuerst den
Frequenzumrichter von allen gefdhrlichen Spannungsquellen und stellen Sie
sicher, dass die Arbeit gefahrlos begonnen werden kann, bevor Sie die Arbeiten
ausfiihren. Warten Sie nach Abschaltung der Spannungsversorgung stets 5
Minuten, damit sich die Zwischenkreiskondensatoren entladen kénnen.

«  Am Frequenzumrichter diirfen keine Arbeiten durchgefiihrt werden, wahrend
der angeschlossene Permanentmagnetmotor dreht. Ein drehender
Permanentmagnetmotor erzeugt eine Spannung im Frequenzumrichter sowie
an dessen Eingangs- und Ausgangsklemmen.

« Baugr6Be R1 und R2, IP21 (UL-Type 1): Den Frequenzumrichter nicht an der
Abdeckung anheben. Die Abdeckung kann sich |6sen und der Frequenzumrichter
kann herunterfallen.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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- BaugréBen R5...R9: Den Frequenzumrichter mit einer Hebevorrichtung
hochheben. Die Hebedsen des Frequenzumrichters verwenden. Der
Frequenzumrichter darf nicht gekippt werden. Der Frequenzumrichter ist
schwer und hat einen hoch liegenden Schwerpunkt. Ein umkippendes Gerat
kann zu schweren Verletzungen fuhren.

il

7

Z_7 V¥

Auspacken der Lieferung

Lassen Sie den Frequenzumrichter bis zur Installation in seiner Verpackung.
Schitzen Sie den Frequenzumrichter nach dem Auspacken vor Staub, Schmutz
und Feuchtigkeit. Priifen Sie, dass folgende Artikel geliefert wurden:

« Kabelanschlusskasten (BaugréBen R1...R2 und R5...R9, IP21 [UL-Typ 1])
«  Frequenzumrichter

-« Montageschablone

« Bedienpanel

« Kurzanleitung fir die Installation und Inbetriebnahme

« Mehrsprachiger Warnaufkleber "Restspannung"

« Hardware- und Firmware-Handblicher, sofern bestellt

« Optionen in separaten Paketen sofern bestellt.

Priifen Sie die Lieferung auf Anzeichen von Beschadigungen.

Kondensatoren formieren

Die Kondensatoren miissen formiert werden, wenn der Frequenzumrichter fir
mehr als ein Jahr nicht eingeschaltet war (gelagert oder nicht genutzt). Das
Herstellungsdatum ist auf dem Typenschild angegeben. Informationen zum
Formieren der Kondensatoren siehe Anweisungen fir das Formieren von
Kondensatoren (3AUA0000044714).

Auswabhl der Kabel und Sicherungen

« Wabhlen Sie die Leistungskabel. Befolgen Sie die 6rtlichen Vorschriften.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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+ Netzkabel: ABB empfiehlt fiir eine optimale EMV-Leistung ein symmetrisch
geschirmtes Kabel (Frequenzumrichterkabel).

- Motorkabel: Verwenden Sie fiir eine optimale EMV-Leistung ein
symmetrisch geschirmtes Kabel (Frequenzumrichterkabel). Ein symmetrisch
geschirmtes Kabel reduziert auch Lagerstrome, Verschlei3 und eine
Belastung der Motorisolation.

- Leistungskabeltypen: Verwenden Sie bei IEC-Installationen Kupfer- oder
Aluminiumkabel (falls zulassig). Aluminiumkabel dirfen nur als
Einspeisekabel fiir 230 V Frequenzumrichter der BaugréBen R5...R8
verwendet werden. Bei UL-Installationen sind nur Kupferleiter zuldssig.

« Nennstrom: max. Laststrom.

« Nennspannung: min. 600 V AC.

« Nenntemperatur: Bei IEC-Installationen miissen Kabel, die fiir mindestens
70 °C (158 °F) maximal zuldassige Leitertemperatur bei Dauerbetrieb
ausgelegt sind, ausgewahlt werden. Bei UL-Installationen und fir
Frequenzumrichter mit Option +B056 (IP55, UL-Typ 12) muss ein Kabel,
das fiir mindestens 75 °C (167 °F) ausgelegt ist, gewahlt werden.

- GroBe: Typische KabelgréBen siehe Ratings, Fuses and typical power cable
sizes und maximale KabelgréBen siehe Terminal data for the power cables. ﬂ

« Auswabhl der Steuerkabel. Verwenden Sie fiir Analogsignale ein doppelt
geschirmtes, verdrilltes Adernpaar. Verwenden Sie fir Digital-, Relais- und
E/A-Signale ein doppelt oder einfach geschirmtes Kabel . Ubertragen Sie 24 V
und 115/230 V Signale nicht im selben Kabel.

« Sichern Sie den Frequenzumrichter und das Einspeisekabel mit geeigneten
Sicherungen ab. Siehe Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Priifen Sie den Aufstellort

Stellen Sie bei der Begehung des Montageortes sicher, dass:

« Der Aufstellort muss ausreichend beliiftet oder gekiihlt werden, um die
Verlustwarme des Frequenzumrichters abzufiihren. Siehe die technischen
Daten.

. Die Umgebungsbedingungen fiir den Frequenzumrichter erfillen die
Vorschriften. Siehe die technischen Daten.

- Das Material hinter, Giber und unter dem Frequenzumrichter ist nicht brennbar.

- Die Montageflache muss méglichst senkrecht und stabil genug sein, um den
Frequenzumrichter tragen zu kdnnen.

« Um den Frequenzumrichter herum muss ausreichend Freiraum fir Kiihlung,
Wartung und Bedienung vorhanden ist. Siehe hierzu die Spezifikation der
Abstande fir den Frequenzumrichter.

« sich in der Nahe des Frequenzumrichters keine starken Magnetfelder wie
einadrige Leiter mit hohem Strom oder Schitzspulen befinden. Ein starkes
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Magnetfeld kann Interferenzen oder Ungenauigkeiten des
Frequenzumrichterbetriebs verursachen.

Wandmontage des Frequenzumrichters

Wahlen Sie Befestigungselemente aus, die den vor Ort geltenden Vorschriften fir
die Wandmontage sowie dem Gewicht und dem Verwendungszweck des
Frequenzumrichters entsprechen.

Den Montageort vorbereiten

1. Machen Sie Markierungen mit Hilfe der Montageschablone. Entfernen Sie die
Montageschablone vor der Befestigung des Frequenzumrichters an der Wand.

2. Bohren Sie Locher und setzen Sie Anker oder Diibel in die Bohrungen.

R1...R4 R1...R9
€ a
@ @ R1...R2: M5 (#10)
a0 R3...R5: M6 (1/4in)
R6...R9: M8 (5/16 in)
o]
- L _—
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm| in 'mm| in [mm| in |mm| in mm in mm in mm in mm in mm in

a | 98 | 3,86 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3

b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9

c - - - - - - - - 160 | 6,30 213 | 84 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d - - - - - - - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e 100 | 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 | 200 | 7,9

*Gilt nicht flir R5 v2

3. Setzen Sie die Schrauben ein. Lassen Sie zwischen dem Schraubenkopf und
der Montageflache einen Spalt.
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R1...R4

)

B - ]
/II/IIIIIIIIIIIIIIIIIIIHHH/3 R

x4

BaugroBen R1...R4, R5 v2: Setzen Sie den Frequenzumrichter auf die
Wand und ziehen Sie die Schrauben fest
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BaugroBe R5...R9: Setzen Sie den Frequenzumrichter auf die Wand und
ziehen Sie die Schrauben fest

R5

@ ’m- S

L4
-m’

&g " ‘m-

Die Abdeckung(en) abnehmen

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS, IP21 (UL Type 1) RS, IP21 (UL Type 1)
=N

=
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R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)

e—" = < D
0

BaugroBen R1...R2 und R6...R9, IP21 (UL-Typ 1): Installieren
Sie den Kabelanschlusskasten
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Den Restspannungs-Warnaufkleber in der lokalen Sprache
anbringen

BaugréBen R1...R4: an der Bedienpanel-Montagehalterung, BaugréBen R5...R9:

neben der Regelungseinheit.

Die Kompatibilitat des Frequenzumrichters mit dem
Erdungssystem sicherstellen

Sie kénnen alle Frequenzumrichter an ein symmetrisch geerdetes TN- S Netz
(mittelpunktgeerdet) anschlieBen. Wenn der Frequenzumrichter an ein anderes
Netz angeschlossen wird, muss die EMV-Schraube entfernt (der EMV-Filter
abgeklemmt) werden und/oder die VAR-Schraube entfernt (die Varistorschaltung
abgeklemmt) werden.

BaugrdBe | Symmetrisch geerde- Unsymmetrischgeer- | IT-Netze (ungeerdet | TT. Netzel) 2
te TN-S-Netze (mit- | dete Dreiecknetze

telpunktgeerdeter
Stern)

und mittelpunktge-
erdete Dreiecknetze

oder hochohmig ge-
erdet)

R1...R3
R4 v2
R5 v2

R4...R5

R6...R9

Die EMV- oder die
VAR-Schraube darf
nicht entfernt wer-
den.

Die EMV- oder die
VAR-Schraube darf
nicht entfernt wer-
den.

Die EMV- oder die
VAR-Schraube darf
nicht entfernt wer-
den.

Die EMV-Schraube
entfernen.

Die VAR-Schraube
darf nicht entfernt
werden

Hinweis: Der Fre-
quenzumrichter ist
vonden|EC-Normen
nicht flr die Verwen-
dung in diesen Net-
zen zugelassen.

Die EMV AC- oder
VAR-Schrauben dir-
fen nicht entfernt
werden. Entfernen
Sie die EMV DC-
Schraube.

Die EMV- und VAR-
Schrauben entfer-
nen.

Die EMV-Schrauben
(2 Stick) und die
VAR-Schraube entfer-
nen.

Die EMV-Schrauben
(2 Stick) und die
VAR-Schraube entfer-
nen.

1 Ein Gerit zur Fehlerstromerkennung muss im Netz installiert werden.

2 ABB garantiert nicht die EMV-Kategorie oder die Funktion der in den Frequenzumrichter eingebauten
Ableitstromerkennung.

Die EMV- und VAR-
Schrauben entfer-
nen.

Die EMV-Schrauben
(2 Stiick) und die
VAR-Schraube entfer-
nen.

Die EMV-Schrauben
(2 Stick) und die
VAR-Schraube entfer-
nen.

Messen des Isolationswiderstands der Eingangs- und
Motorkabel sowie des Motors

Bevor Sie das Einspeisekabel an den Frequenzumrichter anschlieBen, messen Sie
seinen Isolationswiderstands gemaRB den értlichen Vorschriften.

Messen Sie den Isolationswiderstand des Motors und des Motorkabels, wenn das
Motorkabel vom Frequenzumrichter getrennt ist. Messen Sie den
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Isolationswiderstand zwischen jeder Phase und der Schutzerde mit einer
Messspannung von 1000 V DC. Der Isolationswiderstand eines ABB-Motors muss
mehr als 100 MOhm betragen (Referenzwert bei 25 °C bzw. 77 °F). Die
Isolationswiderstdande anderer Motoren entnehmen Sie der Anleitung des
Herstellers.

Hinweis: Feuchtigkeit im Motorgehduse reduziert den Isolationswiderstand. Bei
Verdacht auf Feuchtigkeit trocknen Sie den Motor und wiederholen Sie die Messung.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm

Anschluss der Leistungskabel

Anschlussplan (geschirmte Kabel)

T1/U | T2/V|T3/W

L1 | L2 | L3 R-
@

an
||
®
[~
:
®
]
]
.

________®TF'|_|J
|__
©

e
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 | ZweiSchutzerdeleiter. Die Norm IEC/EN/UL 61800-5-1 fiir die Frequenzumrichter-Sicherheit
erfordert zwei PE-Leiter, wenn der Querschnitt des PE-Leiters weniger als 10 mm? Cu oder
16 mm? Al betrigt. Sie kdnnen z. B. den Kabelschirm zusétzlich zum vierten Leiter verwenden.
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2 |Verwenden Sie netzseitig ein separates Erdungskabel oder ein Kabel mit separatem PE-Leiter,

wenn die Leitfahigkeit des vierten Leiters oder des Schirms den Anforderungen an den PE-
Leiter nicht entspricht.

3 | Verwenden Sie motorseitig ein separates Erdungskabel, wenn die Leitfahigkeit des Schirms

nicht ausreicht oder es im Kabel keinen symmetrisch aufgebauten PE-Leiter gibt.

4 |Fir das Motorkabel und das Bremswiderstandskabel (falls verwendet) ist eine 360°-Erdung

des Kabelschirms erforderlich. Dies wird auch fiir das Einspeisekabel empfohlen.

5 |Installieren Sie ggdf. einen externen Filter (dU/dt-, Gleichtakt- oder Sinusfilter). Filter sind bei

ABB erhéltlich.

Hinweis: Die BaugréBen R1...R3 verfligen Uber einen integrierten Brems-Chopper. Bei Bedarf
kann ein Bremswiderstand an die Klemmen R- und UDC+/R+ angeschlossen werden. Der
Bremswiderstand wird nicht mit dem Frequenzumrichter mitgeliefert.

Bei den BaugréBen R4...R9 kann ein externer Brems-Chopper an die Klemmen UDC+ und UDC-
angeschlossen werden. Der Brems-Chopper wird nicht mit dem Frequenzumrichter mitgeliefert.

o )

Vorgehensweise beim Anschluss

BaugroBen R5...R9: Die Abdeckung(en) von den Leistungskabelklemmen
entfernen (nicht bei R5 v2).

BaugroBen R6...R9: Die Seitenbleche (a) entfernen. Die Abdeckung (b) entfernen,

dann die fiir die Kabel erforderlichen Offnungen herausbrechen. Wenn Sie bei
den BaugroBen R8...R9 Qarallele Kabel installieren, brechen Sie auch in der
unteren Abdeckung die Offnungen heraus.

Vorbereitung der Leistungskabel:

« Entfernen Sie die Gummidichtungen von der Kabeldurchfiihrung.

«  Eine passende Offnung in die Gummidichtung schneiden. Die Dichtung
auf das Kabel schieben (a).

- Die Enden des Leistungskabels und des Motorkabels, wie in Abbildung (b)
dargestellt, vorbereiten.

. Die Kabel durch die Offnungen in der Kabeldurchfiihrungsplatte stecken
und die Dichtungen in die &ffnungen driicken.

«  Wenn Sie Aluminiumkabel verwenden, tragen Sie auf die abisolierten Leiter
Fett auf, bevor Sie sie an den Frequenzumrichter anschlieBen.
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SchlieBen Sie die Leistungskabel an. Anzugsmomente siehe Abschnitt Terminal

data for the power cables.

. Die Phasenleiter des Motorkabels an die Klemmen T1/U, T2/V und T3/W
anschlieBen. Den verdrillten Schirm des Kabels an die Erdungsklemme

anschlieBen. (a)

« DasEinspeisekabel an die Klemmmen L1, L2 und L3 anschlieBen. Die verdrillte
Abschirmung des Kabels und den zusatzlichen PE-Leiter an die

Erdungsklemme anschlieBen. (b)

« BaugréBen R8...R9: Wenn Sie nur einen Leiter verwenden, empfiehlt ABB,

ihn unter der oberen Druckplatte zu befestigen. Wenn parallele
Leistungskabel verwendet werden, befestigen Sie den ersten Leiter unter
der unteren Druckplatte und den zweiten unter der oberen.

- BaugroBen R8...R9: Installieren Sie bei parallelen Leistungskabeln die zweite

Erdungsschellenschiene fiir die parallelen Leistungskabel.

«  Ziehen Sie die Kabelschellen der Leistungskabelerdung tiber dem
abisolierten Teil des Kabels (c) fest. Die Klemmen mit 1,2 Nm (10.6 Ibf-in)
festziehen.

. Falls verwendet, schlieBen Sie die Bremswiderstands- oder
Brems-Chopperkabel an. Bei den BaugréBen R1...R2 miissen Sie die
Erdungsschellenschiene zuerst installieren, bevor Sie die Bremskabel
anschlieBen kénnen (siehe nachsten Schritt).

- BaugréBen R6...R9: Installieren Sie nach dem Anschluss der Leistungskabel

die Abdeckung tiber den Klemmen (d).

R1...R4, R5 v2

R5

5

PE
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Hinweis: Die oben stehende Abbildung zeigt die BaugroBen R1...R2. Die
BaugréBen R3...R4 sind dhnlich.

R6...R9
30|l Bllel] i sllie @l sa
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4. Baugr6Ben R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: Die Erdungsschellenschiene installieren.
n Bei den BaugréBen R6...R9 ist dies die Erdungsschellenschiene fiir die
Steuerkabel.

R4, R5 v2
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5. Baugr6Be R5: Installieren Sie die Kabelkastenplatte (a) und die Abdeckung (b).

RS
U
N
N
6. Die Kabel auBerhalb des Frequenzumrichters mechanisch befestigen. ﬂ

7. Den Motorkabelschirm motorseitig erden. Fir minimale HF-Stérungen muss
der Motorkabelschirm an der Eingangsverschraubung des
Motorklemmenkastens mit einer 360°-Erdung versehen werden.

Die Steuerkabel anschlieBen

Nehmen Sie die Anschlisse entsprechend der Anwendung vor. Die Signalleiterpaare
bis kurz vor den Klemmen verdrillt lassen, um eine induktive Einkopplung zu
verhindern.

1. Eine passende Offnung in die Gummidichtung schneiden und auf das Kabel
schieben.

2. Den auBeren Schirm des Kabels 360° unter der Erdungsklemme erden und
verschrauben. Das Kabel mit Schirm so nahe wie mdglich an die Klemmen der
Regelungseinheit fiihren. Die Schirme der Andernpaare und das Erdungskabel
an der Klemme SCR erden.
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3. Alle Steuerkabel an den vorgesehenen Kabelhalterungen befestigen.
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Standard-Steueranschlisse
Nachfolgend werden die Steueranschliisse des Makros ABB Standard dargestellt.

Anschluss Begriff Beschreibung

X1 Referenzspannungs- und Analogeingange und -ausgange

1 SCR Signalkabelschirm

All Ausgangsfrequenz-Sollwert: 0...10 V
AGND | Masse/Analogeingangskreis

+10V Referenzspannung 10 V DC

Al2 Nicht konfiguriert

AGND | Masse/Analogeingangskreis

©COoO~NOOGAWN=

AO1 Ausgangsfrequenz: 0...20 mA

AO2 Motorstrom: 0...20 mA

9 AGND | Masse/Analogausgangskreis

X2 & X3 Hilfsspannungsausgang und programmierbare Digitaleingange

10 +24V Hilfsspannungsausgang +24 V DC, max.
250 mA

11 DGND |Hilfsspannungsausgang Masse

12 DCOM |Masse alle Digitaleingange

13 DIl Stopp (0) / Start (1)

14 DI2 Vorwarts (0) /Rlckwarts (1)

15 DI3 Konstantfrequenz-Auswahl

16 DI4 Konstantfrequenz-Auswabhl

17 DI5 Rampensatz 1 (0) / Rampensatz 2 (1)
18 DI6 Nicht konfiguriert

X6, X7, X8 Relaisausgange

19 RO1C Betriebsbereit
20 RO1A |250VAC/30VDC

Status ,Bereit”

21 RO1B ZA
Status 22 RO2C Lauft
JLauft” 23 RO2A |250VAC/30VDC
2A
Status 24 RO2B
»Stérung* 25 RO3C | Stbrung (-1)

26 | RO3A 250 VAC/30VDC
2A

27 RO3B
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Anschluss Begriff Beschreibung
X5 EIA-485 Modbus RTU

29 B+

29

30 30 A- Integrierter Modbus RTU (EIA-485)

31 31 | DGND

S4 - -

S5 S4 TERM | Abschluss-Schalter fir serielle Datenver-

bindung

S5 BIAS Bias-Widerstandsschalter f. serielle Da-

tenverbindung

X4 Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off)

34
35
36
37
38

r
[

X1024 V AC/DC

34
35
36
37
38

40

41

OouT1

ouT2

SGND
IN1
IN2

24V
AC/DC+in

24V
AC/DC-in

Safe torque off (Sicher abgeschaltetes
Drehmoment). Werkseitig vorverdrahtet.
Beide Kreise missen fiir den Start des
Antriebs geschlossen sein.

Siehe Abschnitt Sicher abgeschaltetes
Drehmoment (STO).

Nur R6...R9: Externe 24 V AC/DC Span-
nungsversorgung der Regelungseinheit,
wenn die Netzspannung getrennt wurde.

Die Gesamtbelastbarkeit des Hilfsspannungsausgangs +24 V (X2:10) betragt 6,0 W
(250 mA / 24 V DC). Anzugsmoment 0,5...0,6 Nm (4,4...5,3 Ibf-in). Abisolierlange
7...8 mm (0,3 in). Alle KlemmengréBen 0,14 ... 2,5 mm? (26...14 AWG). Die
Digitaleingange DI1...DI5 unterstlitzen auch 10... 24 V AC.

Steuerkabelanschluss (Beispiele)

Dieser Abschnitt enthdlt Beispiele fiir die Verlegung der Steuerkabel bei den
BaugréBen R4 und R6...R9. Die BaugréBen R1...R3 und R5 sind ahnlich wie BaugréBe

R4.
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R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

AnsLow )
DIRECTION

Anschluss des integrierten Feldbusses

Bei einem EIA-485 Netz werden doppelt geschirmte, verdrillte Leiterpaare mit einer
typischen Impedanz von 100...130 Ohm fiir die Datenlibertragung verwendet. Die
zwischen den Leitern verteilte Kapazitat betragt weniger als 100 pF pro Meter (30
pF pro FuB). Die zwischen den Leitern und dem Schirm verteilte Kapazitdt betragt
weniger als 200 pF pro Meter (60 pF pro FuB). Folien- oder Geflechtschirme sind
zulassig.

SchlieBen Sie das Kabel an die EIA-485 Klemme der Regelungseinheit an. Befolgen
Sie diese Verdrahtungsanweisungen:

- DieKabelschirme anjedem Frequenzumrichter miteinander verbinden, jedoch
nicht an den Frequenzumrichter anschlieBen.

- Die Kabelschirme nur an die Erdungsklemme im Automations-Controller
anschlieBen.

« SchlieBen Sie den Leiter der Signalerde (DGND) an den Anschluss
»,Signalerde-Referenz” des Automations-Controllers an. Wenn der
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Automations-Controller keinen Anschluss ,Signalerde-Referenz” besitzt, kann
die Signalerde Uiber einen 100 Ohm Widerstand an den Kabelschirm
angeschlossen werden, vorzugsweise in der Nahe des Controllers.

Nachfolgend ist Anschlussbeispiel dargestellt.

Mit der Signalmasse-Referenzklemme

[a)

A

GND[
o

A- [
DGND{

1 | Automations-Controller

2 | Frequenzumrichter

3 | Abschluss- Schalter. Bei den Gerdten an den Enden des Feldbusses muss der Abschluss auf
EIN eingestellt sein. Bei allen anderen Gerdaten muss der Abschluss AUS sein.

4 | Bias-Schalter. Bei einem (und nur einem) Gerét, vorzugsweise am Ende des Busses, muss
der Bias-Schalter eingeschaltet sein.

Die Optionsmodaule, falls im Lieferumfang enthalten,
installieren.

Anweisungen siehe das Handbuch des Optionsmoduls.

Die Abdeckung(en) installieren

Die Installation der Abdeckung erfolgt in umgekehrter Reihenfolge wie beim
Abnehmen. Siehe Die Abdeckung(en) abnehmen (Seite 56). Installieren Sie bei den
BaugroBen R6...R9 die in Vorgehensweise beim Anschluss (Seite 60) dargestellten
Seitenbleche, bevor Sie die Abdeckung installieren.

Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

AWARNUNG  Stellen Sie vor der Inbetriebnahme des Frequenzumrichters
sicher, dass die Installation abgeschlossen ist. Sicherstellen, dass der
Frequenzumrichter gefahrlos gestartet werden kann. Den Motor von der
Maschine trennen, wenn die Gefahr einer Beschdadigung oder Verletzung
besteht.
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AWARNUNG Vergewissern Sie sich, dass keine gefahrlichen Situationen
auftreten kénnen, bevor Sie die Funktionen zur automatischen
Storungsquittierung oder dem automatischen Neustart des
Antriebsregelungsprogramms aktivieren. Diese Funktionen setzen den
Frequenzumrichter automatisch zurlick und setzen den Betrieb nach einer
Stérung oder eines Netzausfalls fort. Wenn diese Funktionen aktiviert werden,
muss die Anlage gemaB IEC/EN/UL 61800-5-1, Unterabschnitt 6.5.3, deutlich
gekennzeichnet werden z. B. "DIESE MASCHINE STARTET AUTOMATISCH".

Verwenden Sie zur Inbetriebnahme das Bedienpanel. Die beiden Befehlsanzeigen
am unteren Rand des Displays (Optionen und Menti) zeigen die Funktionen der
beiden Funktionstasten und an, die sich unter dem Display befinden. Die
den Funktionstasten zugeordneten Befehle sind kontextabhangig. Mit den
Pfeiltastenf«], [»], (4 und(v kdnnen Sie, je nach aktiver Ansicht, den Cursor bewegen

oder Werte andern. Die Taste | zeigt eine kontextsensitive Hilfe-Seite an.

1. Den Frequenzumrichter einschalten. Stellen Sie sicher, dass Sie die Daten des Motortypenschild
zur Hand haben.

2. Der Inbetriebnahme-Assistent fiihrt Sie durch die Inbetrieb- English
nahme. Der Assistent startet automatisch. Warten Sie, bis auf

dem Bedienpanel das Fenster fiir die Auswahl der Sprache ange- Suomi
zeigt wird. Francais

Italiano

Wahlen Sie die gewiinschte Sprache aus und driicken Sie Mederlands

(OK). Svenska

Hinweis: Nach Auswahl der Sprache dauert es einige Minuten, OK»
bis die Umstellung des Bedienpanels erfolgt ist.

3. Wahlen Sie Grundeinstellung starter und driicken Sie die Lokal ¢ ™ ALSE00 =0.0 He
. ~ . Set-up Assistent ——
Funktionstaste (Weiter). eLup Assistemt
Jetzt den Antrieh einstellen?

Grundeinstellun
Verlassen & h. Einschalten nicht anzeic

Zuriick 153 Weiter
- Lokal ¢ (™ ACSE80 +0.0 Hz
4. Die gewlinschte Lokalisierung auswahlen und Taste - Lokalisierang —

(Weiter) driicken.

Zuriick 1531 Weiter
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5. Um den Inbetriebnahme-Assistenten abzuschlieBen, wahlen

Sie die entsprechenden Werte und Einstellungen, wenn Sie dazu
aufgefordert werden. Fahren Sie fort, bis auf dem Bedienpanel
angezeigt wird, dass die Inbetriebnahme abgeschlossen ist.

Wenn auf dem Bedienpanel der Abschluss der Inbetriebnahme
angezeigt wird, ist der Frequenzumrichter einsatzbereit. Die

Taste (Fertig) driicken, um zur Startansicht zu gelangen.

6.In der Startansicht werden die Werte der ausgewahlten Signale
angezeigt.

7.Nehmen Sie aus dem Hauptmeni heraus weitere Einstellungen
vor z. B. Makro, Rampen und Grenzwerte. Driicken Sie in der

Startansicht (Menii), um das Hauptmeni zu 6ffnen, und

wabhlen Sie Grundeinstellungen und driicken Sie (Auswah-
len).

Im Meni Grundeinstellungen kénnen Einstellungen fir Motor,
PID, Feldbus-Kommunikation, erweiterte Funktionen sowie
Uhrzeit, Region und Anzeige vorgenommen werden. AuBerdem
kdnnen Sie Protokolle, Parameter und die Bedienpanel-Startan-
sicht zuriicksetzen. ABB empfiehlt, zumindest die folgenden zu-
satzlichen Einstellungen vorzunehmen:

- EinMakro auswahlen oder Start, Stopp und Sollwerte einzeln
einstellen

« Rampen

- Grenzwerte.

Weitere Informationen zu den Menlipunkten im Meni Grundein-

?
stellungen erhalten Sie auf der Hilfe-Seite, die mit Taste (" auf-
gerufen wird.

Feldbus-Kommunikation

Lokal® ™ ACSEE0 0.0 Hz
Inbetriebnahme beendet
Antrieh 15t jetzt betriebshereit
Start/Stopp on
Drehrichtung DIz
Sollwert [Freqg): Al skaliert
Zuriick 15:44 Fertig
Lokal® (™ ACSHAD =00 Hz
Ausgangsfrequenz
& 0.00
Motarstrom
{! 0.00)
Motordrehmoment
B 0.0]
Optionen 1544 Menii
[Lokal® ™ ACSEE0 0.0 Hz
Hauptmenij —M8M
E: Grundeinstellungen [
mS E/a .
E& Diagnose 3
e TN L
Beend 1544 Auswihlen
[Lokal® ™ ACSEE0 0.0 Hz

Start, Stopp, sollwert [
Rampen [
Grenzen [
Zuriick 1544 Auswihlen

Um die Kommunikation Uber den integrierten Feldbus fiir Modbus RTU zu
konfigurieren, miissen mindestens folgende Parameter eingestellt werden::

Parameter Einstellung Beschreibung

20.01 Extl Befehlsquel- | Integrierter Feld-
len bus (Embedded
Field Bus, EFB)

Auswabhl der Feldbus-Steuerung als Quelle fir die
Start- und Stoppbefehle, wenn EXT1 als der aktive
Steuerplatz gewahlt ist.
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Parameter

Einstellung

Beschreibung

22.11 Extl Drehzahl-
Sollw.1

Integr.Feldbus
Sollw.1

Auswahl des liber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
empfangenen Sollwerts als Drehzahl-Sollwert 1. Ver-
wenden Sie diesen Parameter fiir die Drehzahlrege-
lung.

26.11 Drehm.-Sollw.1
Quelle

Integr.Feldbus
Sollw.1

Auswabhl des Uber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
empfangenen Sollwerts als Drehmoment-Sollwert 1.
Diesen Parameter bei Vektorregelung verwenden.

28.11 Extl Frequenz-
Sollw.1

Integr.Feldbus
Sollw.1

Auswahl des liber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
empfangenen Sollwerts als Frequenz-Sollwert 1. Ver-
wenden Sie diesen Parameter fir die Frequenzrege-
lung.

58.01 Protokoll freige-
ben

Modbus RTU

Initialisiert das integrierte Feldbus-Kommunikations-
protokoll.

58.03 Knotenadresse

58.04 Baudrate

1 (Standard)

19,2 kbps (Stan-
dard)

Knotenadresse. Es darf online keine zwei Knoten mit
derselben Adresse geben.

Stellt die Kommunikationsgeschwindigkeit der Ver-
bindung ein. Den gleichen Wert einstellen, der in der
Masterstation eingestellt ist.

58.05 Paritat

58.06 Kommunikations-
steuerung

8 EVEN 1 (Stan-
dard)

Einstellungen ak-
tualisieren

Auswahl der Paritats- und Stoppbit-Einstellungen.
Den gleichen Wert einstellen, der in der Masterstation
eingestellt ist.

Aktualisiert Anderungen der Einstellungen der EFB-
Konfiguration. Diese nach der Anderung von Parame-
tern der Gruppe 58 verwenden.

Weitere Parameter fiir die Feldbuskonfiguration:

58.14 Reakti-
on-Komm.ausfall

58.17 Sende-Verzdge-

rung

58.28 EFB-Istwert-1-Typ | 58.34 Wort-Reihenfolge

58.15 Komm.ausfall-Art | 58.25 Steuerungsprofil | 58.31

58.101 Daten E/A1
EFB-Istw.l-transp.Quel-| ...
le 58.114 Daten E/A 14

Zeit
58.16 Komm.ausfall- 58.26 EFB-Soll- 58.33 Addressierungs-
Zeit wert-1-Typ art
Warnungen und Stérungen
War- | Stdrung | Zusatzcode: Beschreibung
nung
A2A1 2281 | Stromkalibrierung | Warnung: Die Stromkalibrierung erfolgt beim nachsten
Start.
Stérung: Stérung Strommessung Ausgangsphasen.
A2B1 2310 |Uberstrom Der Ausgangsstrom ist hoher als der interne Grenzwert.
Das kann durch einen Erdschluss oder Phasenausfall ver-
ursacht werden.
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War- | Stérung Zusatzcode: Beschreibung
nung
A2B3 2330 |Erdschluss Lastunsymmetrie, die typischerweise durch einen Erd-
schluss im Motor oder Motorkabel verursacht wird.
A2B4 2340 |Kurzschluss Kurzschluss im Motor oder Motorkabel.
- 3130 | Ausfall der Ein- Die DC-Zwischenkreisspannung schwankt, weil eine
gangsphase Netzphase fehlt.
- 3181 | Kabelfeh. od. Erd- | Fehlerhafter Anschluss des Einspeise- und Motorkabels.
schl
A3Al 3210 | DC-Uberspannung | DC-Zwischenkreisspannung zu hoch.
A3A2 3220 |DC-Unterspan- DC-Zwischenkreisspannung zu niedrig.
nung
- 3381 | Motorphase fehlt |Es sind nichtalle drei Phasen an den Motor angeschlossen.
- 5090 |STO Hardware- STO-Hardware-Diagnose hat eine Hardware-Stérung er-
Stérung kannt. Wenden Sie sich an ABB.
A5A0 5091 |Safe torque off Die STO-Funktion ist aktiviert.
(Sicher abgeschal-
tetes Drehmo-
ment)
ATCE 6681 | EFB Komm.ausfall | Kommunikationsausfall im integrierten Feldbus (EFB).
A7C1 7510 |FBAAKommunika-  Kommunikationsausfall zwischen Frequenzumrichter (oder
tion SPS) und Feldbusadapter.
ATAB - Konfig.-Fehler 1/0O- | Das installierte Modul Typ C entspricht nicht der Konfigu-
Erweiterung ration oder es liegt eine Kommunikationsstérung zwischen
dem Frequenzumrichter und dem Modul vor.
AFF6 - Motor-ID-Lauf Der Motor-ID-Lauf wird beim nédchsten Start ausgefihrt.
- FA81 |Sich.abgesch Schaltkreis 1 der STO-Funktion ist unterbrochen.
Drehm. 1 unterbr.
- FA82 |Sich.abgesch Schaltkreis 2 der STO-Funktion ist unterbrochen.

Drehm. 2 unterbr.

Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off = STO)

Der Frequenzumrichter unterstiitzt die Funktion "Sicher abgeschaltetes
Drehmoment” (STO) gemaB IEC/EN 61800-5-2. Sie kann beispielsweise als finales
Betdatigungselement der Sicherheitsschaltungen verwendet werden, die den
Frequenzumrichter bei Gefahr stoppen (wie eine Notstopp-Schaltung).

Ist die STO-Funktion aktiviert, schaltet sie die Steuerspannung der
Leistungshalbleiter der Ausgangsstufe des Frequenzumrichters ab und verhindert
so, dass das fir die Motordrehung bendtigte Drehmoment erzeugt wird. Das
Regelungsprogramm erzeugt eine mit Parameter 31.22 festgelegte Meldung. Wenn
der Motor lauft und die Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment aktiviert
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wird, trudelt der Motor bis zum Stillstand aus. Das SchlieBen des
Aktivierungsschalters deaktiviert die STO-Funktion. Generierte Stérmeldungen
mussen vor dem Neustart quittiert werden.

Die STO-Funktion ist redundant aufgebaut; d. h. beide Kandle miissen zur
Implementierung der Sicherheitsfunktion verwendet werden. Die in diesem
Handbuch angegebenen Sicherheitsdaten wurden fiir die redundante Nutzung
berechnet und gelten nur dann, wenn beide Kandle verwendet werden.

AWARNUNG Die Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment" schaltet
nicht die Spannungsversorgung des Haupt- und Hilfsstromkreises des
Frequenzumrichters ab. Trennen Sie den Frequenzumrichter von allen
Stromversorgungen, bevor Sie Wartungsarbeiten an den elektrischen Teilen
des Frequenzumrichters oder am Motor durchfiihren.

Hinweis:

« Wennein Austrudeln nicht akzeptabel ist, stoppen Sie den Frequenzumrichter
und angetriebene Maschine mit der richtigen Stoppmethode, bevor STO
verwendet wird.

- Die STO-Funktion Ubergeht alle anderen Funktionen des Frequenzumrichters.

Verdrahtung und Anschliisse
Die Sicherheitskontakte miissen innerhalb von 200 ms 6ffnen/schlieBen.

Fir den Anschluss wird ein doppelt geschirmtes, verdrilltes Adernpaar empfohlen.
Die maximale Kabellange zwischen dem Schalter und der
Frequenzumrichter-Regelungseinheit betragt 300 m (1000 ft). Den Kabelschirm
nur an der Regelungseinheit erden.

Validierung

Um die Zuverlassigkeit einer Sicherheitsfunktion zu gewahrleisten, ist eine
Validierung erforderlich. Die Priifung muss von einer kompetenten Person
durchgefiihrt werden, die das erforderliche Fachwissen Uiber die Sicherheitsfunktion
besitzt. Die PrifungsmaBnahmen missen in einem Priifbericht von dieser Person
dokumentiert und unterzeichnet werden. Die Validierungsanweisungen fir die
STO-Funktion sind im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters enthalten.

Technische Daten

« Die Spannung an den STO-Eingangsklemmen des Frequenzumrichters muss
mindestens 13 V DC betragen, damit sie als ,,1“ interpretiert wird

- STO-Reaktionszeit (klirzeste erkennbare Unterbrechung): 1 ms

«  STO-Ansprechzeit: 2 ms (typisch), 5 ms (maximal)
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Ansprechzeit bei Stérung: Kandle in unterschiedlichen Betriebszustanden fir
langer als 200 ms

Reaktionszeit bei Storung: Stérungserkennungszeit + 10 ms.
Verzégerung der STO-Stérmeldung (Parameter 31.22): < 500 ms
Verzdgerung der STO-Warnmeldung (Parameter 31.22): < 1000 ms.
Safety Integrity Level (SIL, EN 62061): 3

Performance Level (PL, EN ISO 13849-1): e

Die STO-Funktion ist eine Sicherheitskomponente Typ A gemaB Definition in
IEC 61508-2.

Die vollstandigen Sicherheitsdaten, prazisen Ausfallraten und Ausfallarten der
STO-Funktion sind im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters enthalten.
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ES - Instrucciones rapidas de
instalacion

Esta guia es aplicable a todos los tipos de productos globales. Existe una guia
independiente para los tipos de productos para Norteamérica Para obtener
instrucciones sobre la instalacién del bastidor R9e, consulte Instrucciones de
instalacion del tamano de bastidor R9e de los convertidores ACS580-01, ACH580-01
y ACQ580-01 (3AXD50001240653 [Inglés]).

Instrucciones de seguridad

AADVERTENCIA: Siga las instrucciones de seguridad del convertidor. Si
no se tienen en cuenta las instrucciones, pueden producirse lesiones fisicas
o incluso mortales, o danos en el equipo. Si usted no es un electricista
cualificado, no realice trabajos de instalacién, puesta en marcha o

mantenimiento. E

« Norealice trabajos en el convertidor, el cable de motor, el motor o los cables
de control cuando el convertidor esté conectado a la alimentacién de entrada.
Antes de iniciar los trabajos, aisle el convertidor de todas las fuentes de tension
peligrosa y compruebe que es seguro empezar los trabajos. Después de
desconectar la alimentacién de entrada, espere siempre 5 minutos a que se
descarguen los condensadores del circuito intermedio.

« Notrabaje en el convertidor de frecuencia si hay conectado un motor deimanes
permanentes y esta girando. Un motor de imanes permanentes que esta
girando energiza el convertidor, incluyendo sus terminales de saliday entrada.

. Bastidores R1y R2, IP21 (UL Tipo 1): No levante el convertidor sujetandolo por
la cubierta. La cubierta puede aflojarse y provocar la caida del convertidor.

- Bastidores R5...R9: Levante el convertidor con un dispositivo de izado. Use los
cancamos de elevacion del convertidor. No incline el convertidor. El convertidor
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es pesado y su centro de gravedad alto. El vuelco de un convertidor puede
producir lesiones.

Desembalaje de la entrega

Mantenga el convertidor en su embalaje hasta el momento de la instalacién. Tras
su desembalaje, proteja el convertidor frente a polvo, residuos y humedad.
Asegurese de que se incluyen los siguientes elementos:

« cajade cables (bastidores R1...R2 y R5...R9, IP 21 [UL Tipo 1])
« accionamiento del motor
E - plantilla de montaje
- panel de control
« guiarapida para lainstalacién y la puesta en marcha
. etiquetas de advertencia de tensidn residual en varios idiomas
« manuales de hardware y de firmware, si se han pedido.

- opcionales en paquetes independientes, si se han pedido.

Compruebe que no existan indicios de dafios en los elementos.

Reacondicionamiento de los condensadores

Los condensadores deben reacondicionarse si el convertidor de frecuencia no se
ha encendido (estando almacenado o sin usar) durante un ano o mas. La fecha de
fabricacidn se indica en la etiqueta de designacion de tipo. Para mas informacion
sobre el reacondicionamiento de los condensadores, consulte Instrucciones de
reforma del condensador (3BFE64059629 [inglés]).

Seleccidon de cables y fusibles

« Seleccione los cables de potencia. Siga los reglamentos locales.
- Cable de potencia de entrada: ABB recomienda usar cable apantallado
simétrico (cable VFD) para un mejor comportamiento frente a EMC.
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. Cable de motor: Use cable apantallado simétrico (cable VFD) para un mejor
comportamiento frente a EMC. El cable apantallado simétrico también
reduce las corrientes en los cojinetes, el desgaste y las tensiones sobre el
aislamiento del motor.

. Tipos de cables de potencia: En instalaciones IEC, use cables de cobre o
aluminio (si se permite). Los cables de aluminio solo pueden usarse para
el cableado de potencia de entrada en convertidores de 230 V con
bastidores R5...R8. En las instalaciones UL, utilice Unicamente conductores
de cobre.

- Especificacion de intensidad: intensidad de carga max.

- Especificacion de tensién: min. 600 V CA.

« Temperatura nominal: En instalaciones IEC, seleccione un cable con unas
especificaciones que admitan al menos la temperatura maxima permitida
de 70 °C (158 °F) en el conductor con un uso continuado. En instalaciones
ULy para convertidores con el opcional +B056 (IP 55, UL Tipo 12), seleccione
un cable con unas especificaciones que admitan al menos la temperatura
maxima permitida de 75 °C (167 °F).

- Tamano: Véase Ratings, Fuses and typical power cable sizes para los
tamanos comunes de cables y Terminal data for the power cables para los
tamanos maximos de cables.

+ Seleccione los cables de control. Utilice cable de par trenzado con E
apantallamiento doble para las senales analdgicas. Utilice cable apantallado
con pantalla Unica o con pantalla doble para las sefnales digitales, de relé y de
E/S. Nunca deben mezclarse senales de 24 Vy 115/230 V en el mismo cable.

« Proteja el convertidor y el cable de potencia de entrada con los fusibles
correctos. Véase Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Compruebe el lugar de instalacion
Examine el emplazamiento de instalacidn. Asegurese de que:

« Ellugar deinstalacién debe estar lo suficientemente ventilado o refrigerado
para eliminar el calor del convertidor. Consulte los datos técnicos.

« Las condiciones ambientales del convertidor deben cumplir las especificaciones.
Consulte los datos técnicos.

« Elmaterial por detrds, por encima y por debajo del convertidor es ignifugo.

« Lasuperficie de instalacion debe presentar la maxima verticalidad posible y
ser lo bastante fuerte para soportar el convertidor.

- Hay suficiente espacio libre alrededor del convertidor para permitir la
refrigeracion, las tareas de mantenimiento y el funcionamiento. Consulte las
especificaciones de espacio libre del convertidor.

- No hay fuentes que generen campos magnéticos intensos como conductores
de alta intensidad de un solo nucleo o bobinas de contactores cerca del
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convertidor. Un campo magnético intenso puede causar interferencias o

imprecisiones en el funcionamiento del convertidor.

Monte el convertidor de frecuencia en la pared

Seleccione elementos de fijacion que cumplan los requisitos locales aplicables
para los materiales de la superficie de la pared, el peso de convertidory la
aplicacion.

3.

Preparar el lugar de instalacién

Marque los orificios de montaje sobre la superficie con ayuda de la plantilla
de montaje. Retire la plantilla de montaje antes de instalar el convertidor de
frecuencia en la pared.

Practique los orificios con un taladro e inserte anclajes o tacos en los orificios.

R1...R4 R1...R9
€ a
@ R1...R2: M5 (#10)
a0 R3...R5: M6 (1/4in)
R6...R9: M8 (5/16 in)
o]
//
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm| in 'mm| in [mm| in |mm| in mm in mm in mm in mm in mm in
a |98 | 386 | 98 | 386|160 6,30 |160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
[« - - 160 6,30 213 8,4 | 245 9,7 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d - - 200 7,87 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - 100 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 200 | 79

*No valido para R5 v2

Instale los tornillos. Deje un espacio entre la cabeza de los tornillos y la
superficie de montaje.




ES - Instrucciones rapidas de instalacién 79

R1...R4

)

B - ]
/II/IIIIIIIIIIIIIIIIIIIHHH/3 R

x4

Bastidores R1...R4, R5 v2: Coloque el convertidor en la pared y apriete
los tornillos
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Bastidores R5...R9: Coloque el convertidor en la pared y apriete los
tornillos

R5
@ ’III- . @
!

\\\‘!
¥ w
& * / N

Retire la cubierta o cubiertas

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS, IP21 (UL Type 1) RS, IP21 (UL Type 1)




ES - Instrucciones rapidas de instalacién 81

R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)

e—" = < D
0

Bastidores R1...R2 y R6...R9, IP21 (UL Tipo 1): Instale la caja
de cables
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Pegue el adhesivo de advertencia de tension residual al
convertidor en el idioma local

Bastidores R1...R4: en la plataforma de montaje del panel de control, Bastidores

R5...R9: junto a la unidad de control.

Verifique que el convertidor es compatible con el sistema de
conexion a tierra

Puede conectar todos los convertidores a una red TN-S conectada a tierra

simétricamente (estrella conectada a tierra en el centro). Si instala el convertidor
enunared diferente debe desconectar el tornillo EMC (desconexidn del filtro EMC)
y/o el tornillo VAR (desconexidn del circuito del varistor).

Bastidor | Redes TN-S conecta-

das a tierra simétri-
camente (estrella
conectadaen el cen-
tro)

Redes en triangulo
conectadas a tierra
enun vérticeoenel
punto medio

Redes IT (sin cone-
xién a tierra o con
conexion a tierra de
alta resistencia)

Redes TT1) 2)

R1...R3
R4 v2
R5 v2

R4...R5

R6...R9

No desconecte los
tornillos EMC o VAR.

No desconecte los
tornillos EMC o VAR.

No desconecte los
tornillos EMC o VAR.

Desconecte el torni-
llo EMC.

No desconecte el
tornillo VAR.

Nota: El convertidor
no se ha evaluado
para su uso en estas
redes segun los es-
tandares IEC.

No desconecte los
tornillos EMC AC o
VAR. Desconecte el
tornillo EMC DC.

Desconecte los torni-
llos EMCy VAR.

Desconecte los torni-
llos EMC (2 unida-
des) yeltornillo VAR.

Desconecte los torni-
llos EMC (2 unida-
des) y el tornillo VAR.

Desconecte los torni-
llos EMCy VAR.

Desconecte los torni-
llos EMC (2 unida-
des) y el tornillo VAR.

Desconecte los torni-
llos EMC (2 unida-
des) y el tornillo VAR.

1) Debeinstalarse un dispositivo de corriente residual (diferencial) en el sistema de alimentacién.
2) ABBno garantiza la categoria EMC ni el funcionamiento del detector de fugas a tierra integrado en el convertidor.

Mida la resistencia de aislamiento de los cables de entrada
y motor y del propio motor

Antes de conectar el cable de potencia de entrada al convertidor, mida la resistencia
de aislamiento de dicho cable conforme a las normas locales.

Mida laresistencia de aislamiento del motor y del cable de motor mientras el cable
de motor esté desconectado del convertidor. Mida la resistencia de aislamiento
entre el conductor de cada fase y el conductor de proteccién a tierra con una
tensidon de medicién de 1000 V CC. La resistencia de aislamiento de un motor ABB
debe ser superior alos 100 Mohmios (valor de referenciaa 25 °C o 77 °F). En cuanto



ES - Instrucciones rapidas de instalacién 83

a la resistencia de aislamiento de otros motores, véanse las instrucciones del

fabricante.

Nota: La humedad en el interior de la carcasa del motor reduce la resistencia de
aislamiento. Si sospecha de la presencia de humedad, seque el motor y repita la

medicion.

1000 V DC,
> 100 Mohm

U1-PE, V1-PE, W1-PE

Conexion de los cables de alimentacion

Diagrama de conexién (cables apantallados)

, L] 12| L3 o~ uhe, TIU | T2V | T3W o
oo~ ; ; e
I Qraiin e i @L(Izla @ ===
: | —1 G N N B
® | | il | L0 |®
| | 7171 |

] iy

AR L ot ot o
| | I.B L= Py |
| | b 01 Vw0
| o | 3 o
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 |Dos conductores de proteccidon atierra. La norma de seguridad de convertidores IEC/EN/UL
61800-5-1 exige dos conductores de conexidn a tierra sila seccidn transversal del conductor
de conexién a tierra es inferior a 10 mm? si es de cobre o 16 mm? si es de aluminio. Por
ejemplo, puede usar la pantalla del cable ademas del cuarto conductor.

2 |Useun cable de conexidn a tierra separado o un cable con un conductor de conexidn a tierra
separado para el lado de red si la conductividad del cuarto conductor o de la pantalla no
cumple los requisitos del conductor de conexién a tierra.
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3 | Use un cable de conexidn a tierra separado para el lado del motor si la conductividad de la
pantalla no es suficiente, o si no hay un conductor de conexidn a tierra con estructura simé-
trica en el cable.

4 | Serequiere la conexidn a tierra a 360° de la pantalla del cable para el cable del motory el
cableado de la resistencia de frenado (si se utilizase). También se recomienda para el cable
de potencia de entrada.

5 | Sies necesario, instale un filtro externo (filtro de modo comun, du/dt o senoidal). ABB pone
filtros a su disposicién.

Nota: Los bastidores R1...R3 integran un chopper de frenado. Si es necesario, puede conectar
una resistencia de frenado a los terminales R-y UDC+/R+. La resistencia de frenado no estd in-
cluida en la entrega del convertidor.

En los bastidores R4...R9, puede conectar un chopper de frenado externo a los terminales UDC+
y UDC-. El chopper de frenado no esta incluido en la entrega del convertidor.

Procedimiento de conexién

1. Bastidores R5...R9: Retire la cubierta o cubiertas protectoras de los terminales
del cable de potencia (no en R5 v2).
Bastidores R6...R9: Retire los paneles laterales (a). Retire la cubierta protectora

(b) y practique los orificios necesarios para el paso de los cables. En los
bastidores R8...R9, si instala cables paralelos, practique también orificios en
la cubierta protectora inferior.

2. Prepare los cables de potencia:

« Retire los pasacables de goma de la entrada de cable.

« Recorte un orificio adecuado en el pasacables de goma. Deslice el
pasacables por el cable (a).

- Preparelos extremos del cable de potencia de entrada y del cable de motor
de la forma mostrada en la figura (b).

« Paselos cables a través de los orificios de la entrada de cables y fije los
pasacables en los orificios.

- Siutiliza cables de aluminio, engrase los conductores pelados antes de
conectarlos al convertidor.
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@\

Conectar los cables de potencia. Para los pares de apriete, véase Terminal data

for the power cables.

. Conectelos conductores de fase del cable de motor alos terminales T1/U,
T2/Vy T3/W. Conecte el apantallamiento trenzado del cable al terminal de
conexidn a tierra (a)

« Conecteelcable de potenciade entrada alos terminales L1, L2y L3. Conecte
la pantalla trenzada del cable y el conductor de conexién a tierra adicional
al terminal de conexion a tierra. (b)

« Bastidores R8...R9: Si usa un unico conductor, ABB recomienda que lo
coloque bajo la placa de presién superior. Si usa cables de potencia E
paralelos, ponga el primer conductor bajo la placa de presién inferiory el
segundo bajo la superior.

- Bastidores R8...R9: Si usa cables de potencia paralelos, instale la segunda
pletina de conexidn a tierra para los cables de potencia en paralelo.

« Apriete las abrazaderas de la pletina de conexidn a tierra del cable de
potencia en la parte pelada de los cables (c). Apriete las abrazaderas a
1,2 N-m (10,6 Ibf-in).

« Sise utiliza, conecte los cables de la resistencia de frenado o del chopper
de frenado. En los bastidores R1...R2, debe instalar la pletina de conexién
a tierra antes de conectar los cables de frenado (véase el paso siguiente).

- Bastidores R6...R9: Tras conectar los cables de potencia, instale la cubierta
protectora en los terminales (d).

R1...R4, R5 v2 ] _ R5
ey e6e  ©beee —
e i ey @

8
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Nota: La ilustracion anterior muestra los bastidores R1...R2. Los bastidores

R3...R4 son similares.

R6...R9
® | @] |@]
R | ==
(]
o= ®
& =) | O o | @
2
oD s =

4. Bastidores R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: Instale la pletina de conexién a tierra. En

los bastidores R6...R9, esta es la pletina de conexidn a tierra para los cables

de control.

R4, R5 v2

3

@
@
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5. Bastidor R5: Instale la placa de la caja de cables (a) y la cubierta protectora (b).

6. Fijelos cables en el exterior del convertidor de forma mecanica.

7. Conecte a tierra la pantalla del cable de motor en el extremo del motor. Para E
que las interferencias por radiofrecuencia sean minimas, conecte a tierra a
360° la pantalla del cable de motor en la entrada de cable de la caja de
terminales del motor.

Conexion de los cables de control

Realice las conexiones de acuerdo con la aplicaciéon. Mantenga trenzados los pares
de hilos de sefal lo mas cerca posible de los terminales para evitar acoplamientos
inductivos.

1. Practique un orificio en el pasacables de gomay pase el cable a través de él.

2. Conecte atierra la pantalla exterior del cable a 360° bajo la abrazadera de
conexion a tierra. Mantenga el cable apantallado lo mas cerca posible de los
terminales de la unidad de control. Conecte a tierra las pantallas del par de
cables y el cable de conexion a tierra al terminal SCR.
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3. Sujete todos los cables de control usando las abrazaderas de sujecidn de
cables.
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Conexiones de control de fabrica

A continuacién se muestran las conexiones de control predeterminadas de la macro
estandar de ABB.

Conexion Término Descripcion

X1 Tensién de referencia y entradas y salidas analégicas

Pantalla del cable de sefial (apantalla-

1 SCR miento)

2 All Referencia de frecuencia de salida:
0...10V

AGND | Comun del circuito de entrada analégica

o]
1..10 kohm ;#
(=

+10V Tensidn de referencia 10 V CC

Al2 No configurado

©COoO~NOOADRWN=

AO1 Frecuencia de salida: 0...20 mA

3
4
5
6 AGND | Comun del circuito de entrada analégica
7
8

AO2 Intensidad del motor: 0...20 mA

9 AGND | Comun del circuito de salida analégica

X2 y X3 Salida de tensién auxiliar y entradas digitales programables

10 +24V Salida de tensién auxiliar +24 V CC, max.

250 mA
[] 11 DGND |Salida de tensién auxiliar comun
—" 12 DCOM |Comun de todas las sefales digitales
4
. 13 DIl Paro (0) / Marcha (1)
" 14 DI2 Avance (0) / Retroceso (1)
15 DI3 Seleccidn de frecuencia constante
_//
16 DI4 Seleccidn de frecuencia constante
17 DI5 Juego de rampa 1 (0) / Juego de rampa
2(1)
18 DI6 No configurado

X6, X7, X8 Salidas de relé
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Conexién Término Descripcion
19 RO1C Listo para marcha
Estado de 20 RO1A 250VCA/30VCC
funcionamiento listo 2A
21 RO1B
Estado de 22 RO2C En marcha
marcha 23 | Ro2a |250VCA/30VCC
2A
Estado de 24 RO2B
fallo 25 RO3C |Fallo (-1)
26 RO3A |250VCA/30VCC
2A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29
30 30 A- Modbus RTU (EIA-485) integrado
31 31 | DGND
S4 I :
S5 S4 TERM Interruptor de terminacién de la comuni-
cacion serie
S5 BIAS Interruptor de resistencias Bias de la
comunicacién serie
X4 Safe Torque Off
34 OUT1 | Safe torque off. Conexidn de fabrica.
34 3 ouUT? Ambos circuitos deben estar cerrados
35 5 ut para que el convertidor pueda ponerse
36 36 SGND | enmarcha.
37 37 INL Véase también el apartado Safe Torque
38 Off (STO).
38 IN2
X1024 V CA/CC
40 24V Solo R6...R9: Entrada externa de
“ CA/CC+in |24 VCA/CC para alimentar la unidad de
7 EYRY control cuando la alimentacién principal
. | estd desconectada.
CA/CC-in

La capacidad de carga total de la salida de tensién auxiliar +24 V (X2:10) es 6,0 W
(250 mA / 24 V CC). Pares de apriete 0,5...0,6 N-m (4,4...5,3 Ibf-in). Longitud de la
regleta de cables 7...8 mm (0,3 in). Todos los tamafios de terminales 0,14...2,5 mm?
(26...14 AWG). Las entradas digitales DI1...DI5 también admiten 10...24 V CA.

Ejemplos de instalacién de cables de control

Este apartado muestra ejemplos de recorrido de los cables de control en los
bastidores R4y R6...R9. Los bastidores R1...R3 y R5 son similares al bastidor R4.
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R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

AnsLow )
DIRECTION

Conexidn de bus de campo integrado

La red EIA-485 utiliza cable de par trenzado apantallado con una impedancia
caracteristica de 100...130 ohmios para la sefalizacién de datos. La capacitancia
distribuida entre los conductores es inferior a 100 pF por metro (30 pF por pie).
La capacitancia distribuida entre los conductores y la pantalla es inferior a 200 pF
por metro (60 pF por pie). Se acepta el uso de pantallas de ldmina o trenzadas.

Conecte el cable del terminal EIA-485 en el unidad de control. Siga estas
instrucciones de cableado:

« Conecte las pantallas de los cables entre si en cada convertidor, pero no las
conecte al convertidor.

. Conecte las pantallas de los cables solo en el terminal de conexién a tierra en
el controlador de automatizacion.

« Conecte el conductor de tierra de sefal (DGND) al terminal “Referencia de
tierra de la sefnal” en el controlador de automatizacién. Si el controlador de
automatizacidn no cuenta con un terminal “Referencia de tierra de la senal”,
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conecte el conductor de tierra de senal a la pantalla del cable mediante una
resistencia de 100 ohmios, que, preferentemente, se encuentre cerca del
controlador de automatizacion.

El ejemplo de conexidn se muestra a continuacion.

Con terminal “Referencia de tierra de la senal”

[ B+ |
[ A ]
DGND
o

A- [
DGND{

1 | Controlador de automatizacion

2 | Convertidor

3 | Terminacidn por switch. Los dispositivos de los extremos del bus de campo deben tener
terminacion ON. Los demas dispositivos deben tener terminacién OFF.

4 | Interruptor Bias Un solo dispositivo, preferiblemente en el extremo del bus, debe tener
bias ON.

Instalacion de médulos opcionales, si estan incluidos en el
suministro

Para conocer las instrucciones, consulte el manual del médulo opcional.

Instale la cubierta o cubiertas

El procedimiento de instalacién de la cubierta es el opuesto al procedimiento de
retirada. Consulte Retire la cubierta o cubiertas (pagina 80). En los bastidores
R6...R9, instale los paneles laterales que se muestran en Procedimiento de
conexién (pagina 84) antes de instalar la cubierta.

Puesta en marcha del convertidor

AADVERTENCIA: Antes de poner en marcha el convertidor, asegurese de
que se haya completado la instalacién. Compruebe también que se puede
arrancar el motor con seguridad. Desconecte el motor de otras maquinas si
existe riesgo de dafios o lesiones.
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AADVERTENCIA: Antes deactivar las funciones de restauracién automatica
de fallos o de reinicio automatico del programa de control del convertidor,
asegurese de que no pueden producirse situaciones peligrosas. Estas
funciones restauran el convertidor automaticamente y reanudan el
funcionamiento tras un fallo o interrupcién breve de la alimentacidn. Si se
activan estas funciones, la instalacion debera marcarse claramente segun
sedefineenlanormalEC/EN/UL 61800-5-1, subapartado 6.5.3, por ejemplo,
«ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE .

Utilice el panel de control para iniciar el procedimiento de puesta en marcha. Los
dos comandos de la parte inferior de la pantalla (Opciones y Ment) muestran las
funciones de las dos teclas programables y situadas debajo de la pantalla.
Los comandos asignados a los botones multifuncién son diferentes en funcién

del contexto. Utilice las teclas de flecha ], (], [A]y [v] para mover el cursor o cambiar

. . . ? (-
los valores dependiendo de la vista activa. La tecla Y muestra una pagina de ayuda
contextual.

1. Conecte el convertidor. Asegurese de que dispone de los datos de la placa de caracteristicas
del motor.

2. El Asistente de primera puesta en marcha le guiard durante la

. ) . L. Deutsch
primera puesta en marcha. El asistente se inicia automaticamen-

Suomi
tg: Espe.re_a que el panel de control muestre la pantalla de selec- Francais
cién de idioma. Italiang
MNederlands
Seleccione el idioma que desee utilizar y pulse (OK). Svenska
Nota: Después de seleccionar elidioma, el panel de control tarda ol
unos minutos en reactivarse. OK »

Local ¢ (™ ACSE80 =0.0 Hz

3. Seleccione Iniciar puesta en marchay pulse (Siguiente).

Agistente puesta mar... 1
;Configurar el convertidor ahora®

Yolver 1352 Siguiente
- Local ¢ ™ ALS5A0 =0.0 He
. . .z s S~— .
4. Seleccione la ubicacién que desea utilizar y pulse - (Si- Localizacion —

guiente).

Unidades predeterminadas:

In

Estandar EE UU. (Imperial)

Volver 1353 Siguiente
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5. Para completar el asistente de primer inicio, seleccione los
valores y ajustes cuando el asistente lo solicite. Continle hasta
que el panel muestre que se ha completado la primera puesta
en marcha.

Cuando el panel muestre que se ha completado la primera
puesta en marcha, el convertidor estd listo para su uso. Pulse

(Hecho) para ir a la Vista de Inicio.

6. La Vista de inicio muestra los valores de las sefales seleccio-
nadas.

7. Realice cualquier ajuste adicional, como macros, rampasy li-

mites, comenzando desde el Menu principal. Pulse - (Menu)
en la Vista de inicio para entrar en el Menu principal y seleccione

Ajustes principales y pulse (Seleccionar).

Con el menu Ajustes podra ajustar la configuracién relacionada
con el motor, PID, bus de campo, funciones avanzadas, reloj, re-
gidny pantalla. También puede restaurar los registros, los para-
metrosy el panel de control en la Vista de inicio. ABB recomienda
que defina al menos los siguientes ajustes adicionales:

- Seleccione una macro o establezca separadamente valores
de marcha, paro y referencia

- Rampas

. Limites.

Para obtener mas informacién acerca de los elementos del menu

de Ajustes principales, pulse \J para abrir la pagina de ayuda.

Comunicacion de bus de campo

Local® ™ ACSEE0 0.0 Hz
Primer arranque comp...
Convertdor listo para su uso.
Marcha/paro on
Direccidn: DIz
Referencia [frec): Al Escalada
Volver 13556 Hecho
Local® (™ ACSHAD =00 Hz

e 0.00)
0,00
e 0.0]

Opciones 1355 Meni
[Local® (™ ACSEB0 0.0 He
Mend principal
Ajustes principales [
ms 10 .
E& Diagnosticos 3
[~ I e o
Salir 13585 Seleccionar
[Local® (¥ ACSEED 20.0 He |

Ajustes principales ———|

Matar [
Marcha, paro, referencia [
Rampas [
Limites [
Atras 1355  Seleccionar

Para configurar la comunicacién de bus de campo integrado para Modbus RTU,

debe ajustar al menos estos parametros:

Parametro Ajuste Descripcion

20.01 Extl Marcha/Pa- | Bus de campointe- | Selecciona el bus de campo como la fuente de los

ro/Dir grado comandos de marcha y paro cuando se selecciona
EXT1 como el lugar de control activo.

22.11 Extl Velocidad BCI Ref 1 Selecciona unareferenciarecibida a través de lainter-

Refl

faz de bus de campo integrado como referencia de

velocidad 1. Utilice este parametro para el control de

velocidad.
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Parametro Ajuste Descripcion

26.11 Fuenteref par1 |BClIRefl Selecciona una referencia recibida a través de la inter-
faz de bus de campo integrado como referencia de
par 1. Utilice este pardmetro con el modo de control
vectorial del motor activado.

28.11 Extl Frecuencia |BCIRef1 Selecciona una referencia recibida a través de lainter-

Refl faz de bus de campo integrado como referencia de
frecuencia 1. Utilice este parametro para el control
de frecuencia.

58.01 Habilitar protoco-  Modbus RTU Inicializa la comunicacién con el bus de campo inte-
lo grado.

58.03 Direccién de no- |1 (por defecto) Direccion de nodo. No deben existir dos nodos que

do tengan la misma direccién de nodo en linea.

58.04 Velocidad en 19,2 kbps (por de- | Define la velocidad de comunicacién del enlace. Utilice

baudios fecto) el mismo ajuste que la estacién maestra.

58.05 Paridad 8 PAR1 (por defec- | Selecciona el ajuste para la paridad y el bit de paro.
to) Utilice el mismo ajuste que la estacidon maestra.

58.06 Ctrl-comunica- | Actualizar Ajustes | Valida cualquier cambio en los ajustes del BCI. Utilice-

cién lo después de cambiar cualquier parametro del grupo

58.

Otros parametros relacionados con la configuracidn del bus de campo:

58.14 Accién de pérdida | 58.17 Demora de trans- | 58.28 BCI Tipo Actl
de comunicacién misién

58.34 Orden de palabra

58.15 Modo de pérdida | 58.25 Perfil de control |58.31 BCl Fuente Actl
de comunicacién Transp

58.101 Datos I/0 1

58.114 Datos /0 14 ho-

58.16 Tiempo de pérdi- | 58.26 BCI Tipo Refl 58.33 Modo direcciona- ras
da de comunicacién miento
Avisos y fallos
Aviso Fallo |Cddigo auxiliar |Descripcion
A2AL 2281 | Calibracién de co- | Advertencia: La calibracion de intensidad se efectua en el
rriente siguiente arranque.

Fallo: Fallo de medicidon de intensidad de fase de salida.

A2B1 2310 |Sobreintensidad |Laintensidad de salida supera el limite interno. Esto
también puede deberse a un defecto a tierra o a una pér-
dida de fase.

A2B3 2330 |[Fugas atierra Un desequilibrio de carga que normalmente se debe a un

fallo a tierra del motor o del cable de motor.
A2B4 2340 | Cortocircuito Hay un cortocircuito en motor o en el cable de motor.

- 3130 | Pérdida de la fase | La tensidn de CC del circuito intermedio oscila debido a
de entrada la falta de una fase de red.
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Aviso Fallo |Cddigo auxiliar |Descripcion
- 3181 |Fallo de cableado | Conexidén incorrecta de los cables de entrada y de motor.
o fuga a tierra

A3A1 3210 | Sobretensién bus | La tensidn del circuito de CC intermedio es excesiva.
cC

A3A2 3220 |Subtensidn bus La tensién del circuito de CC intermedio es demasiado
cc baja.

- 3381 | Pérdida de la fase | Las tres fases no estan conectadas al motor.
de salida

- 5090 |Fallo de hardware | El diagndstico de hardware de STO ha detectado un fallo
STO de hardware. Péngase en contacto con ABB.

A5A0 5091 |Funcidén"Safe Tor- | La funcién Safe Torque Off (STO) esta activa.
que Off"

ATCE 6681 |Pérdida-com.-EFB |Interrupcién de la comunicacion en el bus de campo inte-

grado.

A7C1 7510 |Comunica- Comunicacion perdida entre el convertidor (o PLC) y el
ciéon-FBA-A adaptador de bus de campo.

ATAB - Fallo configura- | EIl médulo tipo C instalado no es el mismo que se ha con-
cién I/0 amplia- | figurado o hay un error en la comunicacidn entre el conver-
cién tidor y el médulo.

AFF6 - Marcha de identifi- | La marcha de ID del motor se producird en el préximo
cacion arranque.

- FA81 |Pérdida de Safe |Elcircuito Safe torque off 1 esta interrumpido.
torque off 1
- FA82 |Pérdidade Safe |Elcircuito Safe torque off 2 esta interrumpido.
torque off 2
Safe Torque Off (STO)

El convertidor dispone de la funcién Safe torque off (STO) de conformidad con
IEC/EN 61800-5-2. Puede utilizarse, por ejemplo, como dispositivo actuador final
de los circuitos de seguridad que paran el convertidor en una situacidn de peligro
(como un circuito de paro de emergencia).

Cuando se activa, la funcidén STO deshabilita la tensién de control de los
semiconductores de potencia de la etapa de salida del convertidor, impidiendo

asique el convertidor genere el par necesario para hacer girar el motor. El programa
de control genera unaindicacién segun se define en el parametro 31.22. Si el motor
estd en funcionamiento cuando se activa la funcién Safe Torque Off, el motor se
para por si solo. El cierre del interruptor de activacién desactiva la funcién STO.
Cualquier fallo debe ser restaurado antes de reiniciar la unidad.

La funcién STO tiene una arquitectura redundante, es decir, ambos canales deben
utilizarse en la implementacién de la funcidn de seguridad. La informacién de
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seguridad proporcionada en este manual esta calculada para un uso redundante,
y no se aplica si ambos canales no se utilizan.

AADVERTENCIA: La funcion Safe Torque Off no desconecta la tensidn de
los circuitos de potencia y auxiliar del convertidor de frecuencia. Aisle el
convertidor de todas las fuentes de alimentacion antes de realizar trabajos
de mantenimiento en las piezas eléctricas del convertidor o del motor.

Nota:

« Siel paro por si solo es peligroso o no es aceptable, el convertidory la
maquinaria deberan detenerse con el modo de paro apropiado antes de activar
laSTO.

« Lafuncién STO tiene preferencia sobre todas las funciones del convertidor.

Cableado

Los contactos de seguridad deben abrirse/cerrarse con de un intervalo de 200 ms
entre si.

Serecomienda un cable de par trenzado doblemente apantallado parala conexién.
La longitud maxima del cableado entre el interruptor y la unidad de control del
convertidor es de 300 m (1000 ft). Conecte a tierra el apantallamiento del cable
solo en la unidad de control.

Validacién

Para garantizar el funcionamiento seguro de una funcién de seguridad, se requiere
una prueba de validacién. La prueba debe ser realizada por una persona competente
que tenga la experiencia y los conocimientos adecuados sobre la funcién de
seguridad. Esta persona documentara y firmara los protocolos e informes de la
prueba. Las instrucciones de validacién de la funciéon STO se pueden consultar en
el manual de hardware del convertidor.

Datos técnicos

- Latension delos terminales de entrada STO del convertidor debe ser de al
menos 13 V CC para que sea interpretada como “1”

. Tiempo de reaccién de la funcién STO (corte minimo detectable): 1 ms
- Tiempo de respuesta de la funcién STO: 2 ms (normalmente), 5 ms (maximo)

« Tiempo de deteccidn del fallo: Los canales estan en estados diferentes durante
mas de 200 ms

. Tiempo de reaccidn del fallo: Tiempo de deteccién del fallo + 10 ms.

« Retardodelaindicacion de fallo de la funcidn STO (parametro 31.22): < 500 ms
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. Retardo de la indicacidén de advertencia de la funcién STO (parametro 31.22):
<1000 ms.

» Nivel de integridad de seguridad (SIL, EN 62061): 3
« Nivel de prestaciones (PL, EN ISO 13849-1): e

La funcidn STO es un componente de seguridad de tipo A segun se define en la
norma IEC 61508-2.

Para todos los datos de seguridad, las tasas de fallo exactas y los modos de fallo
de la funcién STO, véase el manual de hardware del convertidor.
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Fl - Asennuksen pikaohjeet

Tama opas koskee globaaleja tuotetyyppeja. Pohjois-Amerikassa kaytettaville
tuotetyypeille on erillinen opas. Runkokoon R9e asennusohjeet ovat ohjeessa
ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e installation
instructions (3AXD50001240653 [englanninkielinen]).

Turvaohjeet

AVAROITUS Noudata taajuusmuuttajan turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti
voiaiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vahingoittaa laitteistoa.
Asennus-, kdyttoonotto- ja huoltot6ita saa tehda vain pateva sahkéalan
ammattilainen.

. Ali kasittelee taajuusmuuttajaa, moottorikaapelia, moottoria tai
ohjauskaapeleita taajuusmuuttajan ollessa kytkettyna syottdvirtaan. Ennen
tyoskentelyn aloittamista erota taajuusmuuttaja kaikista vaarallisista
jannitelahteista ja varmista, etta tydskentelemisen aloittaminen on turvallista.
Odota aina 5 minuuttia virransyoton irrottamisen jalkeen, jotta valipiirin
kondensaattoreiden varaus ehtii purkautua. n

. Ala tydskentele taajuusmuuttajalla, jos siihen on kytketty pydriva
kestomagneettimoottori. Pyériva kestomagneettimoottori tuottaa jannitetta
taajuusmuuttajaan ja sen tulo- ja Iahtoliittimiin.

«  Runkokoot R1ja R2, IP21 (UL-tyyppi 1): Al nosta taajuusmuuttajaa tarttumalla
sen kanteen. Kansi voi irrota ja taajuusmuuttaja voi pudota.

« Runkokoot R5...R9:: Nosta taajuusmuuttajaa nostolaitteella. Kayta
taajuusmuuttajan nostorenkaita. Ald kallista taajuusmuuttajaa.
Taajuusmuuttaja on raskas, ja sen painopiste on korkealla. Kaatuva
taajuusmuuttaja saattaa aiheuttaa fyysisen vamman.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Pura pakkaus

Sailyta taajuusmuuttaja pakkauksessaan kunnes olet valmis asentamaan sen. Kun
pakkaus on avattu, taajuusmuuttaja on suojattava polylta, roskilta ja kosteudelta.
Varmista, etta pakkaus sisaltaa seuraavat osat:

. kaapelikotelo (runkokoot R1...R2 ja R5...R9, IP21 [UL-tyyppi 1])
« taajuusmuuttaja
- kiinnityskaavain

« ohjauspaneeli

n « asennuksen ja kayttéonoton pikaopas

« monikieliset jadnndsjannitteen varoitustarrat
« laite- ja ohjelmointioppaat mikali tilattu.
« lisdvarusteet erillisissa pakkauksissa mikali tilattu).

Varmista, ettd osat ovat ehjid ja vahingoittumattomia.

Kondensaattoreiden elvytys

Kondensaattorit taytyy elvyttaa, jos taajuusmuuttajaan ei ole kytketty virtaa
vahintaan vuoteen (jos laite on ollut varastoituna tai kdyttamatta).
Valmistuspaivamaara on ilmoitettu tyyppikilvessa. Lisatietoja kondensaattoreiden
elvyttamisestd on oppaassa Capacitor reforming instructions (3BFE64059629,
englanninkielinen).

Kaapeleiden ja varokkeiden valitseminen

« Valitse tehokaapelit. Noudata paikallisia maarayksia.

« Tulokaapeli: Parhaan sahkémagneettisen yhteensopivuuden
saavuttamiseksi ABB suosittelee symmetrisen suojatun kaapelin
(VFD-kaapeli) kayttamista.

« Moottorikaapeli: Parhaan sahkdmagneettisen yhteensopivuuden
saavuttamiseksion suositeltavaa kdayttaa symmetrista suojattua kaapelia



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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(VFD-kaapeli). Symmetrinen suojattu kaapeli vdhentdaa myds laakerivirtoja,
kulumista ja moottorin eristeisiin kohdistuvaa rasitusta.

- Tehokaapelien tyypit: IEC-asennukset: kdyta kupari- tai alumiinikaapeleita
(mikali sallittu). Alumiinikaapeleita voidaan kayttaa tehonsy6ttokaapeleina
vain 230 V:n taajuusmuuttajissa rungoissa R5...R8. UL-asennuksissa voidaan
kayttda ainoastaan kuparijohtimia.

« Nimellisvirta: suurin kuormitusvirta.

- Nimellisjannite: véhintdaan 600 V AC.

« Nimellislampétila: IEC-asennukset: kaapelin on kestettava vahintdaan 70
°C:n lampdtila jatkuvassa kaytossa. UL-asennukset sekd taajuusmuuttajat,
joissa on lisdvaruste +B056 (IP55, UL-tyyppi 12): kaapelin on kestettava
vahintdan 75 °C:n lampétila jatkuvassa kaytdssa.

- Koko: Katso tyypilliset kaapelikoot kohdasta Ratings, Fuses and typical
power cable sizes ja suurimmat kaapelikoot kohdasta Terminal data for
the power cables.

- Valitse ohjauskaapelit. Kayta analogiasignaaleille kaksoissuojattua kierrettya
parikaapelia. Kdyta digitaalisille signaaleille, relesignaaleille ja I/O-signaaleille
kaksoissuojattua tai yksinkertaisesti suojattua kaapelia. Ali kytke 24 V:n ja
115/230 V:N signaaleja samaan kaapeliin.

« Suojaa taajuusmuuttaja ja tehonsy6ttokaapeli asianmukaisilla sulakkeilla.
Katso kohta Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Asennuspaikan tarkastaminen n

Tarkista asennuspaikka. Varmista etta:

« Asennuspaikan tulee olla riittavan hyvin tuulettuva tai jaahdytetty, jotta
taajuusmuuttajan tuottama lampod poistuu. Katso lisdtiedot teknisista tiedoista.

« Taajuusmuuttajan asennuspaikan olosuhteet vastaavat maarityksia. Katso
lisatiedot teknisista tiedoista.

- Taajuusmuuttajan takana seka sen yla- ja alapuolella olevan materiaalin on
oltava syttymatonta.

« Asennuspinnan on oltava mahdollisimman pystysuora ja riittavan vahva
kestamaan taajuusmuuttajan paino.

« Taajuusmuuttajan ymparilla on oltava riittavasti tilaa laitteen jaahdytysta,
kunnossapitotdita ja kayttoa varten. Katso taajuusmuuttajan ymparille
vaadittavaa vapaata tilaa koskevat tiedot.

« Taajuusmuuttajan lahelld ei saa olla voimakkaiden magneettikenttien lahteita,
kuten voimakasta virtaa johtavia yksisdikeisia johtimia tai kontaktoreiden
keloja. Voimakas magneettikentta voi aiheuttaa hairi6ita ja epatarkkuutta
taajuusmuuttajan toimintaan.
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Asenna taajuusmuuttaja seindlle

Valitse kiinnikkeet paikallisten vaatimusten seka seinan materiaalin,

taajuusmuuttajan painon ja kayttosovelluksen mukaan.

Asennuspaikan valmisteleminen

1. Tee merkit kiinnityskaavaimen avulla. Poista kiinnityskaavain ennen
taajuusmuuttajan asentamista seinalle.

2. Poraareidt ja laita reikiin seindkiinnitysankkurit tai -tulpat.

RL..R9

@)

R1...R2: M5 (#10)
R3...R5: M6 (1/4in)
R6...R9: M8 (5/16 in)

*Ei koske runkokokoa R5 v2

3. Kiinnita ruuvit. Jata tyhjaa tilaa ruuvin kannan ja asennuspinnan valiin.

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

mm | tuu- | mm | tuu- | mm | tuu- | mm | tuu- mm tuu- mm tuu- mm tuu- mm tuu- mm tuu-
maa maa maa maa maa maa maa maa maa

a | 98 | 3,86 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c - - 160 | 6,30 213 | 84 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - 100 | 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 | 200 | 7,9
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R1...R4

)

B - ]
/II/IIIIIIIIIIIIIIIIIIIHHH/3 R

x4

Runkokoot R1...R4, R5 v2: Aseta taajuusmuuttaja seindlle ja kirista
ruuvit.

Runkokoko R5, IP21 (UL-tyyppi 1): Kaapelien lapivientikotelon
asentaminen
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Poista suojakansi tai suojakannet

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1) R5, IP21 (UL Type 1)
7 O
\ T
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R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)

e—" = < D
0

Runkokoot R1...R2 ja R6...R9, IP21 (UL-tyyppi 1): Kaapelien
lapivientikotelon asentaminen
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Kiinnita taajuusmuuttajaan oikeankielinen jaannosjannitteen
varoitustarra

Runkokoot R1...R4: ohjauspaneelin asennusalustaan, Runkokoot R5...R9:

ohjausyksikon viereen.

Varmista, etta taajuusmuuttaja on yhteensopiva kaytettavan

maadoitusjarjestelman kanssa.

Kaikki taajuusmuuttajat voidaan liittdd symmetrisesti maadoitettuun TN-

S-verkkoon (keskipistemaadoitettu tahtikytkentad). Jos taajuusmuuttaja asennetaan
erilaiseen verkkoon, poista EMC-ruuvit (EMC-suotimen irtikytkentd) ja/tai poista
VAR-ruuvi (varistoripiirin irtikytkenta).

Runkoko- | Symmetrisesti maa-  Epasymmetrisestija

ko

doitetut TN-S-ver-
kot (keskipistemaa-
doitettu tdhtikytken-
td)

keskipisteesta maa-
doitetut kolmiover-
kot

IT-verkot (maadoit- | TT.verkot 1) 2)

tamattomat tai suu-
riohmisesti maadoi-
tetut)

R1...R3
R4 v2
R5 v2

n R4...R5

R6...R9

Al3 irrota EMC- tai
VAR-ruuveja.

Al irrota EMC- tai
VAR-ruuveja.

Al irrota EMC- tai
VAR-ruuveja.

Irrota EMC-ruuvi.
Aldirrota VAR-ruuvia.

Huomautus: Taajuus-
muuttajaa ei ole tar-
kastettu naissa ver-
koissa tapahtuvaa
kayttoa varten IEC-
standardien mukai-
sesti.

Al irrota EMC AC-
tai VAR-ruuveja. Irro-
ta EMC DC -ruuvi.

D Syottéverkkoon on asennettava vikavirtasuojakytkin.
2) ABB ei takaa taajuusmuuttajan sisdan rakennetun maavuototunnistimen EMC-luokitusta tai toimintaa.

Irrota EMC- ja VAR-
ruuvit

Irrota EMC-ruuvit (2
ruuvia) ja VAR-ruuvi.

Irrota EMC-ruuvit (2
ruuvia) ja VAR-ruuvi.

Irrota EMC- ja VAR-
ruuvit

Irrota EMC-ruuvit (2
ruuvia) ja VAR-ruuvi.

Irrota EMC-ruuvit (2
ruuvia) ja VAR-ruuvi.

Tulo- ja moottorikaapelien sekda moottorin eristysvastuksen
mittaaminen

Mittaa sy6ttokaapelin eristysvastus paikallisten maardaysten mukaisesti ennen
kaapelin kytkemista taajuusmuuttajaan.

Mittaa moottorin ja moottorikaapelin eristysvastus, kun moottorikaapeli on irti
taajuusmuuttajasta. Mittaa jokaisen vaihejohtimen ja suojamaajohtimen (PE)
valinen eristysvastus 1 000 V DC:n mittausjannitteelld. ABB:n moottoreiden
eristysvastuksen tulee olla suurempi kuin 100 megaohmia (ohjearvo lampétilassa
25 °C). Lisatietoja muiden moottoreiden eristysvastuksista on valmistajan ohjeissa.
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Huomautus: Moottorin kotelon sisdlla oleva kosteus pienentaa eristysvastusta.
Jos epailet, ettd kotelon sisalla on kosteutta, kuivata moottorija toista toimenpide.

1000 V DC,
> 100 Mohm

U1-PE, V1-PE, W1-PE

Kytke tehokaapelit

Kytkentakaavio (suojatut kaapelit)

e
(PE) PE (PE) L1 L2

kaapelin suojavaippaa.

oe L1 | L2 | L3 @ R- U';-'C-H T1/U | T2/V|T3/W @
oo~ ; ; e
K S s i @L(I:|> ON¢
¥ 2 I
: ® I— | ®.
@ : Il L
| | 1717
| A AT Y ' |:| ' C
| | | = 4
! | |
| N~ Y% -
! !

1 |Kaksi suojamaajohdinta. Taajuusmuuttajien turvallisuusstandardi IEC/EN/UL 61800-5-1
edellyttii kahta suojamaajohdinta, jos suojamaajohtimen lapimitta on pienempi kuin 10 mm?
(Cu) tai 16 mm? (Al). Voit kiyttaa maadoitukseen neljannen johtimen lisiksi esimerkiksi

2 |Kayta erillista PE-maadoituskaapelia tai kaapelia, jossa on erillinen PE-johdin, jos neljannen
johtimen tai vaipan johtavuus ei tayta PE-johtimelle asetettuja vaatimuksia.

3 | Kayta moottorin puolella erillistda maadoituskaapelia, jos vaipan johtavuus ei ole riittava tai
jos kaapelissa ei ole symmetrista PE-johdinta.

4 | Moottorikaapelin ja jarruvastuskaapelin (mikali kdytdssd) suojavaipassa on kdytettava 360
asteen maadoitusta. Sitd suositellaan my6s tehonsydttékaapeleihin.
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5 | Asenna tarvittaessa ulkoinen suodin (du/dt-, common mode- tai sinisuodin). Suodattimia
on saatavana ABB:Ita.

Huomautus: Rungoissa R1...R3 on sisdadnrakennettu jarrukatkoja. Voit tarvittaessa kytkea jarru-
vastuksen liittimiin R- ja UDC/R+. Jarruvastus ei sisdlly taajuusmuuttajan toimitukseen.
Rungoissa R4...R9 ulkoinen jarrukatkoja voidaan kytkea liittimiin UDC+ ja UDC-. Jarrukatkoja ei
sisally taajuusmuuttajan toimitukseen.

Kytkennan tekeminen

1. Runkokoot R5...R9: Poista syottokaapelin liittimien suojukset (ei koske kokoa
R5 v2).
Runkokoot R6...R9: Poista sivulevyt (a). Poista suojus (b) ja tee tarvittavat reidt

kaapeleita varten. Jos asennat rinnakkaiskaapeleita rungoissa R8...R9, tee
tarvittavat aukot myd6s alempaan suojaan.

2. Tehokaapeleiden valmistelu:

Irrota kumitiivisteet kaapelien lapiviennista.

Leikkaa kumitiivisteeseen sopivankokoinen reika. Liu'uta tiiviste kaapelin
(a) paalle.

Valmistele sy6tto- ja moottorikaapelien paat kuvassa (b) esitetylla tavalla.
Liu'uta kaapelit Iapiviennissa olevien reikien lapi ja kiinnita tiivisteet reikiin.
Jos kaytat alumiinikaapeleita, rasvaa johtimen kuorittu osa ennen kaapelin
kytkemista taajuusmuuttajaan.

\\,

T

©

S

T
A
T
A

V
W
L\

[\




Fl — Asennuksen pikaohjeet 109

Kytke tehokaapelit. Katso kiristysmomentit kohdasta Terminal data for the

power cables.

- Liita moottorikaapelin vaihejohtimet liittimiin T1/U, T2/V ja T3/W. Kytke
kaapelin kierretty suojavaippa maadoitusliittimeen. (a)

- Kytke syottokaapeli liittimiin L1, L2 ja L3. Kytke kaapelin kierretty
suojavaippa ja suojamaan lisdjohdin (PE) maadoitusliittimeen. (b)

«  Runkokoot R8...R9: Jos kdytdssa on vain yksi johdin, ABB suosittelee sen
asentamista ylemman puristuslevyn alle. Jos kdyt6ssa on rinnakkaiset
tehokaapelit, aseta ensimmainen johdin alemman puristuslevyn alle ja
toinen ylemman levyn alle.

«  Runkokoot R8...R9: Jos kaytat rinnakkaiskaapeleita, asenna toinen
maadoitushylly rinnakkaisia tehokaapeleita varten.

- Kirista tehokaapelin maadoitushyllyn puristin kaapelien kuorittuun osaan
(c). Kirista puristimet momenttiin 1,2 Nm.

- Kytkejarruvastuksen jajarrukatkojen kaapelit (mikali kdyt6ssd). Rungoissa
R1...R2 maadoitushylly on asennettava ennen jarrukaapeleiden kytkemista
(katso seuraava vaihe).

- Runkokoot R6...R9: Tehokaapeleiden kytkenndn jdlkeen asenna suojus
liittimiin (d).

R1...R4, R5 v2 _ R5
[ e ®8® @@@@@ f@ ‘ m‘ U L2 L DG BC TW T2V oW H

I L

L7

V\HHH @
T
w
9]
w
T,

Huomautus: Ylapuolella olevassa havaintokuvassa esitetaan runkokoot R1...R2.
Runkokoot R3...R4 ovat samankaltaisia.

R6...R9 R6...R9
so|l®] 8l il 1@l @
®
=y ®
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4. RunkokootR1, R2,R4,R5v2, R6...R9: Asenna maadoitushylly. Rungoissa R6...R9
maadoitushylly on tarkoitettu ohjauskaapeleille.

R4, R5 v2

<) M &)
: :
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5. Runkokoko R5:: Asenna kaapelikotelon levy (a) ja suojus (b).
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6. Kiinnita kaapelit mekaanisesti taajuusmuuttajan ulkopuolelle.

7. Maadoita moottorikaapelin suojavaippa moottorin padsta. Voit vahentaa
radiotaajuisia hairi6ita kdayttamalla moottorikaapelin suojavaipan 360 asteen
maadoitusta moottorin kytkentdkotelon lapiviennissa.

Kytke ohjauskaapelit

Tee kytkennat kaytettavan sovelluksen mukaisesti. Pida signaaliparikaapelin
johtimet kierrettyind mahdollisimman l3ahelle liittimia, jotta induktiivinen
kytkeytyminen valtetaan.

1. Leikkaa kumitiivisteeseen reika ja liu'uta kumitiiviste kaapelin paalle.

2. Maadoita kaapelin ulompi suojavaippa 360 astetta maadoitusliittimen alta.
Pida kaapeli kuorimattomana niin lahelle ohjausyksikon liittimia kuin
mahdollista. Maadoita myods parikaapelin suojavaipat ja maadoitusjohdin
SCR-liittimen kohdalla.

3. Sido kaikki ohjauskaapelit sidontakiinnikkeisiin.
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Oletusohjausliitannat

Alla on esitetty vakio-ohjausmakron oletusarvoiset ohjausliitannat.

Kytkenta ‘ Termi ‘ Kuvaus
X1 Janniteohje seka analogiatulot ja -lahdot
1 SCR Signaalikaapelin suoja
2 All Lahtétaajuuden ohjearvo: 0...10 V
3 AGND | Analogiatulopiirin maa
4 +10V | Ohjejénnite 10 V DC
5 Al2 Ei maaritetty
6 AGND | Analogiatulopiirin maa
7 AO1 Laht6étaajuus: 0...20 mA
8 AO2 Moottorin virta: 0...20 mA
9 AGND | Analogialdhtopiirin maa

X2 & X3 Apujanniteldhtd ja ohjelmoitavat digitaalitulot

10 +24V | Apujanniteldaht6 +24 V DC, enint. 250 mA
11 DGND |Apujannitemaa
12 DCOM | Kaikille yhteinen digitaalitulo
13 DIl Seis (0) / Kay (1)
14 DI2 Eteen (0) / Taakse (1)
15 DI3 Vakiotaajuuden valinta
16 DI4 Vakiotaajuuden valinta
17 DI5 Ramppiasetus 1(0) / ramppiasetus 2 (1)
18 DI6 Ei maaritetty
X6, X7, X8 Relelahdot

19 RO1C | Valmis

Kayntivalmis-tila 20 RO1A 250 VAC/30VDC
21 RO1B 2A

Kéynnissa- 22 RO2C Kay

tila 23 | RO2a |250VAC/30VDC
24 RO2B 2A
Vikatiia 25 RO3C | Vika (-1)

26 RO3A |250VAC/30VDC
27 RO3B 2A
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Kytkenta Termi Kuvaus
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29
30 30 A- Sisaanrakennettu Modbus RTU (EIA-485)
3 31 | DGND
e d T E—— :
S5 sS4 TERM | Sarjaliitdnndn paatevastuksen valintakyt-
kin
S5 BIAS Sarjaliitdnnan esijannitysvastusten kyt-
kin
X4 Safe torque off
34 OUT1 | Safetorque off-toiminto. Tehdaskytken-
34 ta. Molempien piirien on oltava suljettui-
35 35 ouT2 na, jotta taajuusmuuttaja kdaynnistyy.
36 36 SGND | Katso kohta Safe torque off -toiminto
37 (STO).
38 37 IN1
38 IN2
X10 24 V AC/DC
40 24V Vain runkokoot R6...R9:Ulkoinen 24 V
“ AC/DC+in | AC/DC -tulo ohjausyksikdn virran kytke-
miseen, kun verkkosyotto on katkaistu.
41 24V
AC/DC-in

Apujannitelahdén +24 V (X2:10) kokonaiskuormitettavuus on 6,0 W (250 mA /
24 V DQ). Kiristysmomentit 0,5...0,6 Nm. Kaapelien kuorimispituus 7...8 mm.
Kaikkien liittimien koot 0,14...2,5 mm? (26...14 AWG). Digitaalitulot DI1...DI5 tukevat

my®os 10...24 V AC-syottoa.

Ohjauskaapelien asennusesimerkit

Naodssa kuvissa annetaan esimerkit ohjauskaapeleiden reitittamisesta rungoissa
R4 seka R6...R9. Runkokoot R1...R3 ja R5 ovat samankaltaisia kuin runkokoko R4.
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R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

22

Sisaanrakennetun kenttavaylan kytkenta

ElA-485-verkossa kdytetaan datasignalointiin suojattua kierrettya parikaapelia,
jonka ominaisimpedanssi on 100...130 ohmia. Johdinten jakautunut kapasitanssi
on alle 100 pF/metri. Johdinten ja suojavaipan jakautunut kapasitanssion alle 200
pF/metri. Foliosuojaus ja punossuojaus ovat hyvaksyttavia.

Kytke kaapeli ohjausyksikon EIA-485-liittimeen. Noudata seuraavia kytkentaohjeita:

Kiinnita kaapelien suojavaipat yhteen jokaisessa taajuusmuuttajassa, mutta
ala kytke niita taajuusmuuttajaan.

Kytke kaapelien suojavaipat vain automaatio-ohjaimen maaliittimeen.

Kytke signaalimaajohdin (DGND) automaatio-ohjaimen
signaalimaa-referenssiliitantdaan. Jos automaatio-ohjaimessa ei ole
signaalimaa-referenssiliitantaa, kytke signaalimaan johdin kaapeli
suojavaippaan 100 ohmin vastuksen kautta, mieluiten lahelta
automaatio-ohjainta.

Esimerkkikytkentd esitetaan alla.
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Signaalimaa-referenssiliitanta
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Taajuusmuuttaja

3 | Paatevastusten switch. Padtevastuksen on oltava paalla kenttavaylan pdissa olevissa lait-
teissa ja poissa padlta kaikissa muissa laitteissa.

4 | Esijannitekytkin. Esijannitteen on oltava padlld yhdessa (vain yhdessa) laitteessa, mieluiten
vaylan paassa.

Lisavarustemoduulien asennus (mikali sisdltyvat
toimitukseen)

Katso ohjeet lisdvarusteen kayttéoppaasta. n

Suojakannen tai -kansien asennus

Suojakansien asennus tapahtuu pdinvastaisesti kuin niiden poistaminen. Katso
Poista suojakansi tai suojakannet (sivu 104). Runkokoot R6...R9: Asenna kohdassa
Kytkennan tekeminen (sivu 108) kuvatut sivulevyt ennen kannen asentamista.

Taajuusmuuttajan kaynnistaminen

AVAROITUS | Ennen kuin kdynnistat taajuusmuuttajan, varmista, etta
asennus on valmis. Varmista my®&s, ettd moottorin kdynnistaminen on
turvallista. Tarvittaessa kytke moottori irti muusta jarjestelmasta vahingon
tai vaaran ehkaisemiseksi.
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AVAROITUS | Varmista ennen taajuusmuuttajan ohjausohjelman
automaattisten viankuittaus- tai uudelleenkaynnistystoimintojen
kdyttoonottoa, ettd ne eivat voi johtaa vaaratilanteisiin. Kun nama toiminnot
valitaan kayttdon, ne palauttavat taajuusmuuttajan toimintaan vian tai
virtakatkoksen jalkeen. Jos toiminnot ovat kdytossa, laitteisto on merkittava
selkeasti standardin IEC/SFS-EN/UL 61800-5-1 kohdan 6.5.3 vaatimalla
tavalla. Merkinndssa on esimerkiksi laitteiston automaattisesta
kaynnistymisesta varoittava teksti.

Suorita kaynnistystoiminto ohjauspaneelista. Nayton alareunan kaksi komentoa

(Valinnat ja Valikko) osoittavat ndyton alla olevien kahden valintapainikkeen (=’
ja&J) toiminnot. Valintapainikkeilla valittavat komennot vaihtuvat kdyttotilanteen
mukaan. Voit siirtad kohdistinta ja muuttaa arvoja aktiivisena olevassa nakymassa

nuolindppaimilla («J, ), (4lja [v)). Painike U tuo nakyviin tilannekohtaisen ohjesivun.

1. Kytke taajuusmuuttajan virta. Varmista, ettda moottorin tyyppikilven tiedot ovat kaytettavissa.

2. Ensimmaisen kaynnistyksen assistantti opastaa sinut ensim- English
maisen kaynnistyksen lapi. Toiminto kdynnistyy automaattisesti.
Odota, kunnes kielenvalintandyttd nakyy ohjauspaneelissa.

Valitse kieli, jota haluat kdyttaa, ja paina (OK). Italiano
Huomautus:Kun olet valinnut kielen, ohjauspaneelin palautumi- Mederlands
nen kestad muutaman minuutin. Swenska
oK w»
Faikal 4 (™ ACSEE0 +0.0 Hz

3. Valitse Aloita kdyttdonotto ja paina (Seuraava) -paini-

Kayttbtnottoassistantti 1
ketta.

Haluatko suorittaa taajuusmuuttajan
kaymadnoton?
Aloita otto

Lopeta, &4 nayta uudestaan

Takaisin 1310 Seuraava

- Palkal € (™ ACSHE0 =00 Hz

4. Vahts.e.lokahsomtl,Jota haluat kayttaa, ja paina - (Seuraa- Lokalisointi —
va) -painiketta.

Yksikdiden oletusarvon
Kansaimralinen (S1)

Yhdysvaltain vakio [Imperial]

Takaisin 1310 Seuraava
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5. Viimeistele ensimmaisen kdynnistyksen aputoiminto valitse-
malla arvot ja asetukset, kun aputoiminto kehottaa tekemaan
niin. Jatka, kunnes ohjauspaneeli ilmoittaa, ettd ensimmainen
kdynnistys on suoritettu.

Paikall. & (™ ACSE80 +0.0 Hz
Ensimméinen kiynnist...
Taajuusmuuttaja on kayttivalmis,

Kaynnista /pysayta on
Taajuusmuuttaja on valmis kaytt6a varten, kun ohjauspaneeliil- | | Suunta: DIz
moittaa, ettd ensimmainen kdynnistys on suoritettu. Palaa aloi- | | Ohjearvo [taajuus): A7 skaalatty
tusnayttéon painamalla (Valmis)-painiketta. Takaisin 1397 Valmis
6. Valittujen signaalien-arvot ndkyvat aloitusnakymassa. Faikall. ¢ ™ ACSARD 0.0 Hz

['I:Iahtﬁtaajuus UUU]
= 0.00p

Moottorin momentti
; 0.0
Yalinnat 13:22 Valikko
7.Voit muuttaa asetuksia, kuten makro-, ramppi- ja raja-asetuk- [Faikall. & ¢ ACS580 +0.0 Hz

sia, aloittamalla paavalikosta. Siirry paavalikkoon painamalla Paiivalikko

. « — " . Ensisijaiset asetukset
aloitusnadkymassa (Valikko), valitse Ensisijaiset asetukset

150
ja paina (Valitse). io >

Ensisijaiset asetukset -valikossa voit sa4tda myds moottoriin, | | @i Yianmadritys -
PID-ohjaukseen, kenttdvaylaan, lisaitoimintoihin, kelloon, aluee- .. e -

e e s . X . . Lopeta 1322 Yalitse
seen ja ndyttoon liittyvid asetuksia. Voit myo6s palauttaa lokien, -
parametrien ja ohjauspaneelien aloitusnakymit. ABB suosittelee, | [Pakal.¢  (* ACS580 $0.0He|
ettd maaritat ainakin seuraavat lisdasetukset: Ensisijaiset asetukset —|

« Valitse makro tai maarita kaynnistys-, pysaytys- ja ohjearvot

. Moattori [

erlksegn. Kaynnistys, pysaytys, ohje -

«  Rampit Rampit 4

. Rajat Rajat 3
Saat lisatietoja Ensisijaiset asetukset -valikon valinnoista avaa- Takoio T ~Val

akaisin alitse

I?
malla ohjesivun -painikkeella.

Kenttavaylatiedonsiirto

Jos sisaanrakennetun kenttavaylan tiedonsiirto halutaan ottaa kaytt66n Modbus
RTU -tiedonsiirrossa, vahintaan seuraavat kolme parametria on maaritettava:

Parametri Asetus Kuvaus

20.01 Ulkl komennot | Sisdanrakennettu |Valitsee kenttavaylan kdynnistys-ja pysdytyskomen-

kenttavayla tojen lahteeksi, kun ULK1 on valittu aktiiviseksi ohjaus-
paikaksi.
22.11 Ulkl nopeusohje 1| SKV ohje 1 Valitsee sisaanrakennetun kenttavaylaliitannan

kautta vastaanotetun ohjeen nopeusohjeeksi 1. Tata
parametria kdytetadn nopeuden saatéon.
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Parametri Asetus Kuvaus
26.11 Momenttiohjeen |SKV ohje 1 Valitsee sisadnrakennetun kenttavaylaliitannan

1valinta

kautta vastaanotetun ohjeen momenttiohjeeksi 1.
Tatad parametria kdytetadn moottorin vektoriohjaus-
tilassa.

28.11 Ulkl taajuusohje 1

SKV ohje 1

Valitsee sisddnrakennetun kenttavaylaliitannan
kautta vastaanotetun ohjeen taajuusohjeeksi 1. Tata
parametria kdytetaan taajuuden saatoon.

58.01 Protokolla kdytos-
sa

Modbus RTU

Alustaa tiedonsiirron sisddanrakennetun kenttavaylan
kautta.

58.03 Osoite

1 (oletusarvo)

Osoite. Verkossa ei voi olla kahta asemaa, joilla on
sama osoite.

58.04 Vaylan nopeus

58.05 Pariteetti

58.06 Tiedonsiirron oh-
jaus

19,2 kbps (oletusar-
Vo)

8 EVEN 1 (oletusar-
Vo)

Asetusten paivitys

Maarittaa liitannan tiedonsiirtonopeuden. Kayta sa-
maa asetusta kuin isdntdasemassa.

Valitsee pariteetti- ja stop-bitin asetuksen. Kayta sa-
maa asetusta kuin isantdasemassa.

Vahvistaa SKV-asetuksiin tehdyt muutokset. Kayta
tata, jos olet muuttanut mita tahansa ryhman 58 pa-
rametria.

Muut kenttavaylan k

58.14 Tiedonsiirtokat-

okoonpanoon liittyvat parametrit:

58.17 Lahetysviive

58.28 SKV oloarvon1 | 58.34 Sanajarjestys

kostoiminto tyyppi
58.15 Tiedonsiirtokat- |58.25 Ohjausprofiili 58.31SKV oloarvon1la-|58.101 Datal/O 1
kostoiminto pindk.ldahde

58.16 Tiedonsiirtokat-
koksen aika

58.26 SKV ohjeen 1
tyyppi

— 58.114 Data I/0 14 aika
58.33 Osoitetila

Varoitukset ja viat
Varoitus| Vika | Lisdkoodi Kuvaus
A2A1 2281 |Virran kalibrointi | Varoitus: Virran kalibrointi suoritetaan seuraavan kaynnis-

A2B1 2310 | Ylivirta
A2B3 2330 |Maavuoto
A2B4 2340 |Oikosulku
- 3130 | Syoton vaihekat-
kos
- 3181 | Kaapelointi- tai

maa

tyksen yhteydessa.

Vika: Lédht6vaiheen virranmittauksen vika.

Lahtévirta ylittaa sisdisen raja-arvon. Tama voi johtua

my&s maasulusta tai vaihekatkoksesta.

Kuorman epdtasapaino, joka johtuu tyypillisesti moottorin

tai moottorikaapelin maavuodosta.

Moottorissa tai moottorikaapelissa on oikosulku.

Tasajannitevalipiirin jannite vaihtelee sy6ttdlinjan puuttu-

van vaiheen vuoksi.

sulkuvika

Syotto- ja moottorikaapelit on kytketty vaarin.
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Varoitus| Vika |Lisdkoodi Kuvaus
A3Al 3210 | Valipiirin ylijannite | Tasajannitevalipiirin jannite on liian korkea.
A3A2 3220 | Valipiirin alijannite | Tasajannitevalipiirin jannite on liian matala.
- 3381 |L&hdon vaihekat- |Jokin kolmesta vaiheesta on irti moottorista.
kos
- 5090 |STO-laitevika STO-laitediagnostiikka on havainnut laitevian. Ota yhteys
ABB:hen.
A5A0 5091 | Safe torque off Safe torque off -toiminto (STO) on aktiivinen.
ATCE 6681 | SKV:ntiedonsiirto- | Sisddnrakennetun kenttavaylan tiedonsiirtokatkos.
katkos
ATC1 7510 | KVS Atiedonsiirto | Tiedonsiirtoyhteys taajuusmuuttajan (tai ohjelmoitavan
logiikkaohjaimen) ja kenttavaylasovittimen valilla on kat-
kennut.
ATAB - 1/0-laajennuksen | Laitteeseen asennettu C-tyypin moduuli ei vastaa kokoon-
konfigurointivika |panossa madritettya tai taajuusmuuttajan ja moduulin
valisessa tiedonsiirrossa on tapahtunut virhe.
AFF6 - Tunnistusajo Moottorin ID-ajo kdynnistyy seuraavan kaynnistyksen yh-
teydessa.
- FA81 |Safetorque off 1 |Safe torque off -toiminnon piiri 1 on poikki.
menetetty
- FA82 |Safe torque off 2 |Safe torque off -toiminnon piiri 2 on poikki.
menetetty

STO (Safe torque off) -toiminto

Taajuusmuuttajassa on standardin IEC/EN 61800-5-2 mukainen Safe torque off
-toiminto (STO). Toimintoa voidaan kdyttaa esimerkiksi viimeisend toimilaitteena
turvapiireissa, jotka pysdyttavat taajuusmuuttajan vaaratilanteessa (esimerkiksi
hatapysaytyspiirissa).

Kun STO-toiminto on aktiivisena, se estaa taajuusmuuttajan paateasteen
tehopuolijohteita saamasta ohjausjannitettd ja estda siten taajuusmuuttajaa
luomasta moottorin pydrittamiseen tarvittavaa momenttia. Ohjausohjelma
muodostaa parametrilla 31.22 maaritetyn ilmoituksen. Jos moottori on kaynnissa,
kun Safe torque off -toiminto on aktivoitu, moottori pysahtyy vapaasti py&rien.
Aktivointikytkimen sulkeminen poistaa STO-toiminnon kaytésta. Mahdollisesti
syntyneet vikatilat on nollattava ennen uudelleenkdynnistysta.

STO-toiminnolla on redundanttinen rakenne, jossa turvatoiminnon toteutukseen
kaytetaan molempia kanavia. Tassa oppaassa annettavat turvatoiminnon tiedot
on laskettu redundanttista kayttda varten. Tiedot eivat koske sovelluksia, joissa
kaytdssa on vain yksi kanava.
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AVAROITUS Safe torque off -toiminto ei kytke paa- ja apupiirien jannitetta
irti taajuusmuuttajasta. Irrota taajuusmuuttaja kaikista virtaldhteistd, ennen
kuin teet taajuusmuuttajan tai moottorin sahkoisten osien
huoltotoimenpiteita.

Huomautus:

« Jos pysahtymistd vapaasti pyorien ei sallita, taajuusmuuttaja ja koneisto on
pysaytettdva asianmukaisella pysaytystavalla ennen STO-toiminnon aktivointia.

« STO-toiminto ohittaa kaikki muut taajuusmuuttajan toiminnot.

Kytkennat
Turvakytkinten on avauduttava/sulkeuduttava 200 ms:n kuluessa toisistaan.

Kytkennassa on suositeltavaa kdyttaa kaksoissuojattua kierrettya parikaapelia.
Kytkimen ja taajuusmuuttajan ohjausyksikén valisen kaapeloinnin enimmaispituus
on 300 m. Maadoita kaapelin suojajohdin vain ohjausyksikén paasta.

Kelpuutus

Turvatoiminnon turvallinen kaytto on varmistettava kelpuutuskokeella. Kokeen
suorittajan taytyy olla tehtdavaan pateva henkild, jolla on riittava ammattitaito ja
turvatoiminnon tuntemus. Testin suorittajan on dokumentoitava ja allekirjoitettava
testausmenettelyt ja testausraportti. STO-toiminnon kelpuutuskoeohjeet annetaan
taajuusmuuttajan laiteoppaassa.

Tekniset tiedot

« Taajuusmuuttajan STO-tuloliittimien jannitteen tulee olla vahintdaan 13V DC,
jotta jarjestelma tulkitsee sen arvoksil

« STO-toiminnon reaktioaika (lyhin havaittavissa oleva katkos): 1 ms

«  STO-toiminnon vasteaika: 2 ms (tyypillinen), 5 ms (enimmaisaika)

» Vian havaitsemisaika: Kanavat ovat eri tiloissa pidempaan kuin 200 ms.
« Vikareaktioaika: Vian havaintoaika + 10 ms

«  STO-toiminnon vikailmaisun (parametri 31.22) viive: <500 ms

« STO-varoituksen (parametri 31.22) viive: < 1000 ms.

«  Turvallisuuden eheyden taso (SIL, EN 62061): 3

« Performance level, suoritustaso (PL, EN ISO 13849-1): e

STO on standardissa IEC 61508-2 maaritetty tyypin A turvakomponentti.
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STO-toiminnon tdydelliset turvallisuustiedot, tarkat vikataajuudet ja vikatilat
annetaan taajuusmuuttajan laiteoppaassa.




122




FR - Consignes d’installation 123

FR - Consignes d’installation

Ce guide concerne les types de produits internationaux. Un guide distinct est
disponible pour les types de produits d’Amérique du Nord. Pour les consignes
d’installation de la taille R9e, cf. document anglais ACS580-01, ACH580-01 and
ACQ580-01 drives frame size R9e installation instructions (3AXD50001240653).

Consignes de sécurité

AATTENTION Vous devez lire I'intégralité des consignes de sécurité du
variateur. Leur non-respect est susceptible de provoquer des blessures
graves, voire mortelles, ou des dégats matériels. Seul un électricien qualifié
est autorisé a effectuer la maintenance en service ou les raccordements
électriques.

- Vous ne devez pas intervenir sur le variateur, le cable moteur, le moteur, ni sur
les cables de commande quand le variateur est raccordé au réseau. Avant toute
intervention, isolez le variateur de toutes les sources de tension dangereuses
et assurez-vous que vous pouvez travailler sans danger. Aprés sectionnement
del'alimentation réseau, vous devez toujours attendre les 5 minutes nécessaires
a la décharge des condensateurs du circuit intermédiaire.

- N’intervenez pas sur le variateur lorsque ce dernier est raccordé a un moteur n
a aimants permanents. Lorsque le moteur a aimants permanents tourne, le
variateur et ses bornes d’entrée et de sortie sont sous tension.

« TailleRletR2, IP21 (UL type 1) : ne soulevez pas le variateur en le tenant par le
capot. Le capot peut se détacher, ce qui entrainerait la chute du variateur.

. Tailles R5...R9: Pour soulever le variateur, utilisez un appareil de levage accroché
aux anneaux de levage du variateur. Vous ne devez pas pencher le variateur. Il
est lourd et son centre de gravité est élevé. Un appareil qui bascule peut
provoquer des blessures graves.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Déballage

Laissez le variateur emballé tant que vous n’étes pas prét a I'installer. Une fois
déballé, protégez-le de la poussiére, des débris et de 'lhumidité. Vérifiez que le
colis contient ces éléments :

boitier d’entrée des cables (tailles R1...R2 et R5...R9, IP21 [UL type 1]),
variateur

gabarit de montage,

microconsole,

guide d’installation et de mise en route,

étiquettes multilingues de mise en garde contre les tensions résiduelles,
manuels d’installation et d’exploitation (sur commande),

options en colis séparés (si commandées).

Vérifiez que rien n’est endommagé.

Réactivation des condensateurs

Si le variateur est resté plus d’un an sans étre mis sous tension (en stockage ou
non utilisé), vous devez réactiver les condensateurs. La date de fabrication figure
sur la plaque signalétique. Pour la procédure de réactivation, cf. document anglais
Capacitor reforming instructions (3BFE64059629).

Sélection des cables et des fusibles

Sélectionnez les cables de puissance. Respectez la réglementation locale.

. Cable d’alimentation : ABB recommande les cables symétriques blindés
(VFD) pour une CEM optimale.

. Cable moteur: utilisez des cables symétriques blindés (VFD) pour une CEM
optimale. lls ont aussil'avantage de réduire les courants de palier et 'usure
prématurée des roulements du moteur.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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- Typesdecables de puissance : dans les installations CEl, utilisez des cables
cuivre ou aluminium (si autorisés). Les cables aluminium doivent étre
réservés aux cables d’alimentation des variateurs 230 V en tailles R5...R8.
Dans les installations UL, n’utilisez que des conducteurs cuivre.

«  Courant nominal : courant de charge maxi.

« Tension nominale : 600 Vc.a. mini

- Température nominale: dans les installations CEl, le cable sélectionné doit
résister au moins a la température maxi admissible de 70 °C (158 °F) du
conducteur en service continu. Dans les installations UL et pour les
variateurs équipés de I'option +B056 (IP55, UL type 12), le cable doit résister
a au moins 75 °C (167 °F).

- Taille: Cf. Ratings, Fuses and typical power cable sizes pour les sections
typiques des cables et Terminal data for the power cables pour les sections
maxi.

Sélectionnez les cables de commande. Utilisez un cable a deux paires torsadées
blindées pour les signaux analogiques. Utilisez un cable a blindage unique ou
double pour les signaux logiques, de relais et d’'E/S. Ne réunissez jamais des
signaux 24 V et 115/230 V dans un méme cable.

Le variateur et le cable réseau doivent étre protégés par des fusibles adéquats.
Cf. Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Vérification du site d’installation

Sur le site d’installation, passez en revue les points suivants :

Le site est suffisamment ventilé et refroidi pour évacuer la chaleur du variateur.
Cf. caractéristiques techniques.

Les conditions ambiantes sont conformes aux spécifications du variateur. Cf.
caractéristiques techniques.

Les matériaux derriére, au-dessus et en dessous du variateur sont aussi
ininflammables.

La surface d'installation doit étre aussi d’aplomb que possible et suffisamment
solide pour supporter le poids de I'appareil.

Le dégagement autour du variateur est suffisant pour le refroidissement, les
interventions de maintenance et I'exploitation. Cf. dégagements requis autour
du variateur.

Le variateur ne doit pas se trouver a proximité d’une source de champ
magnétique fort, telle que conducteurs monobrins a forte intensité ou bobines
de contacteur. Un champ magnétique fort est susceptible de créer des
interférences ou de perturber la précision du fonctionnement du variateur.
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Montage mural du variateur

Sélectionnez des fixations adaptées a la surface de fixation, au poids du variateur
et a 'application envisagée selon la réglementation locale.
Préparation du site d’installation

1. Marquez 'emplacement des trous a I'aide du gabarit de montage. N’'oubliez
pas de retirer le gabarit avant de fixer le variateur au mur.

2. Percezles trous et placez-y des chevilles.

R1..R4 R1...R9
5 —
@ R1...R2: M5 (#10)
“A[0 R3...R5: M6 (1/4in)
R6...R9: M8 (5/16 in)
0
- L
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm| in mm| in [mm| in |mm| in mm in mm in mm in mm in mm in
n a | 98 | 386 | 98 | 386|160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c - - - - - - - - 160 6,30 213 8,4 | 245 9,7 263 | 10,3 | 345 | 13,6
j - - 200 7,87 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - 100 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 200 | 7,9

*Non valable en R5 v2

3. Mettez les vis en place. Laissez un espace entre la téte de vis et la surface de
montage.
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R1...R4

)

B - ]
/II/IIIIIIIIIIIIIIIIIIIHHH/3 R

x4

Tailles R1...R4, R5 v2: placez le variateur contre le mur et serrez les vis.
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n Dépose du/des capot(s).

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS, IP21 (UL Type 1)
\ e




R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)

e—" —

I\
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Tailles R1...R2 et R6...R9, IP21 (UL type 1) : Montage du boitier

d’entrée des cables
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Ajout d’une étiquette de mise en garde contre les tensions
résiduelles dans votre langue

Tailles R1...R4 : sur lelogement de la microconsole. Tailles R5...R9 : a c6té de l'unité
de commande.

Vérification de la compatibilité du variateur avec le schéma
de mise a la terre

Tous les variateurs peuvent étre raccordés sur un réseau en régime TN-S avec mise
a la terre symétrique (neutre a la terre en étoile). Si vous installez le variateur sur
un autre type de réseau, vous devez retirer la vis EMC (pour déconnecter le filtre

RFI) et/ou retirer la vis VAR (pour déconnecter le circuit des varistances).

Taille

Mise a la terre symé-
trique TN-S (neutre
ala terre en étoile)

Mise a la terre asy-
métrique ou cen-
trale

Réseau enrégime IT
(neutre isolé ou im-
pédant)

Réseau en régime
T2

R1aR3
R4 v2
R5 v2

R4...R5

n R6...R9

Ne déconnecter nila
vis EMC ni la vis VAR

Ne déconnecter nila
vis EMC ni la vis VAR

Ne déconnecter nila
vis EMC ni la vis VAR

Déconnecter la vis
EMC

mais pas la vis VAR

Nota : L'utilisation
du variateur sur ces
réseaux n’a pas été
évaluée selon les
normes CEI.

Déconnecter la vis
EMC DC, mais pas la
vis EMC AC ni la vis
VAR.

Déconnecter les vis
VAR et EMC

Déconnecter les 2 vis
EMC et la vis VAR

Déconnecter les 2 vis
EMC et la vis VAR

Déconnecter les vis
VAR et EMC

Déconnecter les 2 vis
EMC et la vis VAR

Déconnecter les 2 vis
EMC et la vis VAR

D un dispositif de protection différentielle doit étre installé au niveau de I'alimentation.
2) ABBne garantit pas la catégorie CEM, nile fonctionnement du détecteur de fuite a la terre intégré au variateur.

Mesure de la résistance d’isolement du cable réseau, du
moteur et de son cablage

Avant de raccorder le cible réseau au variateur, mesurez sa résistance d’isolement
conformément a la réglementation locale.

Mesurez la résistance d’isolement du moteur et de son cablage lorsqu’il est
sectionné du variateur. Mesurez la résistance d’isolement du cable moteur entre
chaque phase et la terre de protection (PE) avec une tension de mesure de

1000 Vc.c. Les valeurs mesurées sur un moteur ABB doivent étre supérieures a
100 Mohm (valeur de référence a 25 °C ou 77 °F). Pour la résistance d’isolement
des autres moteurs, priére de consulter les consignes du fabricant.
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N.B.: La présence d'humidité a l'intérieur de I'enveloppe du moteur réduit sa
résistance d'isolement. Si vous soupconnez la présence d’humidité, séchez le
moteur et recommencez la mesure.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm

Raccordement des cables de puissance

Schéma de raccordement (cables blindés)

R+
T1/U|T2/V|T3/W

UDC+ @
O ro e
. - T T @T—('—B @ |=|=| =

L1 | L2 | L3 R-
@

!
|
|
a
o —
m

________®TF'|_|J
|__
©

e
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 |Deux conducteurs de terre de protection (PE). La norme de sécurité des variateurs
CEI/EN/UL 61800-5-1 exige deux conducteurs PE sila section du conducteur PE est inférieure
410 mm? Cu ou 16 mm? Al. Par exemple, vous pouvez utiliser le blindage du cable en plus du
quatriéme conducteur.

2 | Utilisez un cable de terre séparé ou un cable avec un conducteur PE séparé coté réseau sila
conductivité du quatrieme conducteur ou du blindage ne satisfait pas aux exigences pour
le conducteur PE.

3 | COté moteur, utilisez un cable de terre séparé si la conductivité du blindage n’est pas suffi-
sante ou si le cable ne comporte pas de conducteur PE symétrique.
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4 | Effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage du cable moteur et du cable de la rési-
stance de freinage (le cas échéant). Elle est également recommandée pour le cable d’alime-
ntation.

5 |Installez un filtre externe si nécessaire (du/dt, mode commun ou sinus). Vous pouvez vous
procurer des filtres auprés d’ABB.

N.B.: Les variateurs en tailles R1a R3 sont équipés d’un hacheur de freinage interne. Vous pouvez
raccorder une résistance de freinage aux bornes R- et UDC+/R+ si nécessaire. La résistance de
freinage n’est pas livrée avec le variateur.

En tailles R4 a R9, vous pouvez raccorder un hacheur de freinage externe aux bornes UDC+ et
UDC-. Le hacheur de freinage n’est pas livré avec le variateur.

Procédure

1. Tailles R5...R9 : retirez la/les protection(s) des bornes de puissance (sauf en
R5 v2).
Tailles R6...R9 : Retirez les plaques latérales (a). Retirez la protection (b) et
percez les trous nécessaires pour les cables. En tailles R8...R9, si les cables
cheminent en paralléle, percez aussi les ouvertures nécessaires dans la
protection du bas.

2. Préparezles cables de puissance:

« Retirez les passe-cables en caoutchouc du boitier d’entrée des cables.

« Découpez un trou de diamétre suffisant dans le passe-cables en
caoutchouc. pour le glisser sur le cable (a).

« Préparez les extrémités des cables d’alimentation et moteur comme
I'illustre la figure (b).

« Insérezles cables dans les trous du boitier d’entrée des cables et fixez-y
les passe-cables.

« Sivos cables sont en aluminium, graissez les conducteurs dénudés avant
de les raccorder au variateur.




FR - Consignes d’installation 133

@\

Raccordement des cables de puissance Pour les couples de serrage, cf. Terminal
data for the power cables.

Raccordez les conducteurs de phase du cable moteur aux bornes T1/U,
T2/V et T3/W. Raccordez le blindage torsadé du cable a la borne de terre.
()

Raccordez le cable réseau aux bornes L1, L2 et L3. Raccordez le blindage
torsadé du cable et le conducteur PE supplémentaire a la borne de terre.
(b)

Tailles R8...R9 : si vous n’utilisez qu’un conducteur, ABB recommande de
le placer sous la plaque de pression supérieure. Si vous utilisez des cables
de puissance paralléles, placez le premier conducteur sous la plaque
inférieure et le deuxiéme sous la plaque de pression supérieure.

Tailles R8...R9: sivous utilisez des cables de puissance en parallele, montez
la deuxiéme platine de mise a la terre pour les cables de puissance n
paralléles.

Serrez les colliers de la platine de mise a la terre du cable de puissance sur
la partie dénudée des cables (c). Serrez a 1,2 N-m (10.6 Ibf-in).

Raccordez les cables de la résistance de freinage ou du hacheur de freinage,
le cas échéant. En tailles R1...R2, vous devez installer la platine de mise a la
terre avant de raccorder les cables de freinage (voir étape suivante).
Tailles R6...R9 : Avant de raccorder les cables de puissance, montez la
protection sur les bornes (d).

R1...‘R4, R5v2 i} ‘ R5 m‘ H
e @wN@w @ gg ®M§W® + u Lz o L3 DCe DC- wufﬁmv TaW
ol =2 i || @ sy
PE J"? N
N Z
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Nota: Le schéma ci-dessus représente les tailles R1...R2. Les tailles R3...R4
sont similaires.

R6...R9

s|elele

4. TaillesR1,R2, R4 et R5Vv2, R6...R9: montezlaplatine de mise ala terre. En tailles
R6...R9, voici la platine de mise a la terre pour les cables de commande.

R4, R5 v2

©) M &
©) 0]

® ©® @lle @@ ®

i eSS

J: (I
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5. Taille R5 : Montez la plaque du boitier d’entrée des cables (a) et la protection

(b).

Fixez mécaniquement les cables a I'extérieur du variateur.

Mettez a la terre le blindage du cable moteur du c6té moteur. Pour minimiser
les perturbations HF, effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage du
cable moteur en entrée de la boite a bornes du moteur.

Raccordement des cables de commande

Raccordez les cables selon I'application. Pour éviter le couplage inductif, les paires
de fils de signaux torsadées doivent étre aussi proches que possible des bornes.

1.

Découpez un trou dans le passe-cables en caoutchouc pour le glisser sur le
cable.

Effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage externe sous le collier de
terre. Le cable ne doit pas étre dénudé et doit cheminer aussi prés que possible
des bornes de I'unité de commande. Vous devez aussi mettre a la terre les
blindages doubles et le fil de terre sur la borne SCR.
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3. Fixeztous les cables de commande sur les colliers de cable fournis.
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Raccordement des signaux de commande (préréglages)

Le schéma suivant illustre les préréglages usine des signaux d' commande du
programme de commande Standard ABB.

Raccordements

Terme ‘

Description

X1 Tension de référence et entrées/sorties analogiques

©OoO~NOOODRWN=

1 SCR Blindage du cable des signaux (SCReen)
All Référence fréquence de sortie: 0...10 V
AGND | Commun circuit entrée analogique
+10V | Tension de référence 10 V c.c.
A2 Non configuré
AGND | Commun circuit entrée analogique
AO1 Fréquence de sortie : 0...20 mA
AO2 Courant moteur: 0...20 mA
9 AGND | Commun circuit sortie analogique

entrées logiques

programmables

10 +24V Sortie de tension aux. +24 Vc.c., maxi.
250 mA

11 DGND | Commun sortie tension auxiliaire

12 DCOM |[Commun toutes entrées logiques

13 DI1 Arrét (0) / Démarrage (1)

14 DI2 Avant (0) / Arriére (1)

15 DI3 Sélection fréquence constante

16 Dl4 Sélection fréquence constante

17 DI5 Jeuderampes1(0) /jeuderampes 2 (1)

18 DI6 Non configuré

X6, X7, X8 Sorties relais
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Raccordements Terme Description
19 RO1C | Prétadémarrer
Etat Prét a démarrer 20 RO1A 250 Vea. /30 Ve
21 RO1B 2A
Retour de 22 RO2C En marche
marche >3 | RO2A | 250Vca./30Vc.c.
2A
Retour de 24 RO2B
défaut 25 RO3C | Défaut (-1)
26 RO3A 250 Vc.a. / 30 Vc.c.
2A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29
30 30 A- Interface Modbus RTU intégrée (EIA-485)
31 31 | DGND
S4 — —
S5 S4 TERM Commutateur de terminaison de la liai-
son série
S5 BIAS Commutateur des résistances de polari-
sation de la liaison série
X4 Interruption sécurisée du couple (STO)
34 OUT1 | Interruption sécurisée du couple. Préra-
34 ccordements usine. Les deux circuits
35 35 OUTZ | joivent étre fermés pour autoriser le
36 36 | SGND | démarrage du variateur.
37 37 INL Cf. également section Fonction Interrup-
38 tion sécurisée du couple (STO).
38 IN2
X10 24 Vc.a./c.c.
40 |24Vca/ccten | R6...R9 uniquement : Entrée ext.
“ > 24 Vc.a./c.c.pour’'UClorsque I'alimenta-
41 4Vc:n/cc— tion principale est débranchée.

La capacité de charge totale de la sortie en tension auxiliaire +24 V (X2:10) est
6,0 W (250 mA/24V c.c.). Couples de serrage 0,5...0,6 N-m (4.4...5.3 Ibf-in). Longueur
de cable a dénuder 7...8 mm (0.3 in). Section de toutes les bornes 0,14...2,5 mm?
(26...14 AWG). Les entrées logiques DI1 a DI5 fonctionnent de 10 a 24 Vc.a.

Exemples d’installation des cables de commande

Cette section présente des exemples de cheminement des cables de commande
en tailles R4 et R6...R9. Les tailles R1...R3 et R5 sont semblables a la taille R4.
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R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

AnsLow )
DIRECTION

Raccordement du bus de terrain intégré

Sur le réseau EIA-485, les cables par lesquels transitent les signaux de données
doivent étre a paire torsadée blindée avec une impédance de 100...130 ohm. La
capacité linéique entre les conducteurs est inférieure a 100 pF par métre (30 pF
par pied). La capacité linéique entre conducteur et blindage est inférieure 2200 pF
par métre (60 pF par pied). Des écrans blindés torsadés sont acceptables.

Raccordez le cable sur la borne EIA-485 de du variateur. Vous devez suivre
rigoureusement toutes les consignes de raccordement.

- Attachez les blindages de cables ensemble sur chaque variateur, mais ne les
raccordez pas au variateur.

« Raccordezles blindages des cables uniquement sur la borne de mise a la terre
de 'automate.

- Raccordez le conducteur de mise a la terre des signaux (DGND) sur la borne «
Signal référence terre » de 'automate. Si'automate n’a pas de borne « Signal
référence terre », raccordez le conducteur de mise a la terre des signaux au
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blindage des cables par une résistance de 100 ohms, de préférence prés de
'automate.

Voici exemple de raccordement.

Avec borne « Signal référence terre »

HE < @&
0O | 006

oI L]
®

Contréleur/Automate

=
©lbeno

BE ::
®©

©)

Jury

2 | Variateur

3 | Commutateur de terminaison. La terminaison doit étre activée pour les appareils raccordés
aux extrémités de la liaison. Elle doit étre désactivée pour tous les autres appareils.

4 | Interrupteur de polarisation. La polarisation doit étre activée sur un seul appareil, de pré-
férence a I'extrémité de la liaison.

n Installation des modules optionnels, si la livraison en
comporte.

Voir manuel du module optionnel pour la procédure.

Installation du/des capot(s).

Pour replacer le capot, procédez a I'inverse des consignes de dépose du capot.
Voir Dépose du/des capot(s). (page 128). En tailles R6...R9, montez les plaques
latérales illustrées a la section Procédure (page 132) avant de monter le capot.

Démarrage du variateur

AATTENTION Le montage doit étre terminé avant le démarrage du
variateur. Assurez-vous aussi que le démarrage du moteur ne présente aucun
risque. En cas de risque de dégat ou de blessure, isolez le moteur des autres
machines
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AATTENTION Assurez-vous que tout danger est écarté avant d’activer les
fonctions de réarmement automatique des défauts et de redémarrage
automatique du programme de commande du variateur. Ces fonctions
réarment automatiquement le variateur et le redémarrent aprés défaut ou
interruption de I'alimentation. Si elles sont activées, leur présence doit étre
clairement identifiée comme stipulé dans la norme CEI/EN/UL 61800-5-1,
paragraphe 6.5.3 : par exemple, « CETTE MACHINE DEMARRE
AUTOMATIQUEMENT ».

Procédez a la mise en route a I'aide de la microconsole. Les deux commandes en

bas de I’écran (Options et Menu) représentent les fonctions des deux touches
et situées sous I'’écran. Les commandes des touches de fonction varient selon
le contexte. Les touches fléchées <, (*] (4] et [vIservent, selon la vue active, a déplacer

s ? .
le curseur ou a régler les valeurs. La touche ) ouvre une page d’aide contextuelle.

1. Mettez le variateur sous tension. Gardez les données de la plaque signalétique du moteur a
portée de main.

2.L’assistant de mise en service vous guide pour la configuration English
initiale. L’assistant démarre automatiquement. Attendez de voir Deutsch

I'écran de sélection de la langue s’afficher sur la microconsole. Suomi
3 . S— m
Sélectionnez votre langue et enfoncez la touche (OK). Italiano
N.B. :Apreés avoir sélectionné la langue, patientez quelques mi- Mederlands
nutes le temps que la microconsole reprenne son activité. Svenska
Ok »
3. Sélectionnez Commencer la configuration et enfoncez la Local® (™ ALSHAD <00 Hz
~ N Agsistant de configura... ——1
touche (Suivant).

Configurer le vanateur maintenant 7

Commencer la configuration

Sorur et ne plus afficher

Retour 1211 Suivant
4. Choisissez le systéme d’unités que vous souhaitez utiliser et | [[ocal® ¢ ALSHAD 200 Hz

L lisati —
appuyez sur (Suivant). fcarsation

Systéme impérial [norme US)

Retour 1212 Suivant
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5. Sélectionnez les valeurs et les réglages qui vous conviennent
selon les instructions de I'assistant de mise en service. Poursuivez
jusqu’a ce que la microconsole vous indique que la mise en service
est terminée.

Local® ™ ACSEE0 0.0 Hz
Mise en service termi...
Yariateur prét a fonctionner,

Démarrage/arrét on
Le variateur est maintenant prét a I'emploi. Enfoncez la touche | | Sens de ratation : Dz
- Reférence [freg): Ent&nal Ech
(Fait) pour accéder a la vue Accueil.
Retour 1235 Fait
6. La vue Accueil présente les valeurs des signaux sélectionnés. | [[ocal® ™ ACSHB0 200 Hz

=
‘[E\Durant rnoteur 000]’
Couple mateur

; 0.0]

Options 12:35 Menu

7. Précisez vos réglages depuis le menu principal, par ex. macro- [Local® ™ ALSHE0 0.0 Hz

Lo Menu principal
programme, rampes et limites. Appuyez sur (Menu) dans ) .
. . A . . p E: Réglages essentiels
la vue Accueil pour accéder au menu principal, sélectionnez Ré-

QEss R
glages essentiels et appuyez sur (Sel). :0

< : ot < A A Diagnestic 3

Le menu Réglages essentiels vous permet d’ajuster les réglages | | &
relatifs au moteur, au régulateur PID, au bus de terrain, aux fon- S:r:e. = T 5ol
ctions avancées, a I'horloge, a la région et a I'affichage. Vous
pouvez aussi remettre les piles & zéro et réinitialiser les para- | [Lecal® (™ ACS580 20.0He|
métres et la vue Accueil de la microconsole. ABB vous recomma- | |Réglag tiels '
nde d’effectuer au moins ces réglages supplémentaires : 2 '
« Choisissez un macroprogramme ou réglez séparément les M:i:; arrét, fréquence :

valeurs de démarrage, d’arrét et de référence. Rampes »
+ Rampes Limites .

« Valeurs limites = = -
. crp s ) , Retour 1235 Sel
Pour en savoir plus sur les différents points du menu Réglages

?
essentiels, appuyez sur \J pour ouvrir la page d’aide.

Communication sur bus de terrain

Pour configurer la communication sur bus de terrain intégré pour Modbus RTU,
vous devez au moins régler ces parametres :

Parameétre Valeur de réglage | Description

20.01 Commandes Ext1 | Protocole EFB La liaison série est la source des signaux de démar-
rage et d’arrét si EXT1 est |le dispositif de commande
actif.

22.11 Réf vitesse 1 Extl | Réf1 EFB Sélectionne une référence recue de I'interface de co-

mmunication intégrée comme référence de vitesse 1
du variateur. Parametre a utiliser en régulation de vi-
tesse.
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Paramétre Valeur de réglage | Description

26.11 Source réfl couple | Réf1 EFB Sélectionne une référence recue de 'interface de co-
mmunication intégrée comme référence de couple 1
du variateur. Parameétre a utiliser en mode de comma-
nde vectoriel.

28.11 Réf fréquencel | Réf1EFB Sélectionne une référence regue de 'interface de co-

Extl mmunication intégrée comme référence de fréquence
1 du variateur. Parameétre a utiliser en régulation de
fréquence.

58.01 Liaison activée |Modbus RTU Initialisation de la communication pour le protocole

intégré (EFB)

58.03 Adresse 1 (préréglage) Adresse du variateur. Deux appareils différents ne
peuvent avoir la méme adresse en ligne.

58.04 Vitesse communi- | 19,2 kbps (default) | Réglage du débit sur la liaison. Réglage identique a
cation celui de la station maitre.

58.05 Parité 8E1 (préréglage) |Sélection de la parité et des réglages du bit d’arrét.
Réglage identique a celui de la station maitre.

58.06 Commande com- | Rafraichir para- | Validation de toute modification des valeurs des ré-
munication metres glages EFB. A utiliser aprés tout changement dans le
groupe de paramétres 58.

Autres parameétres relatifs a la configuration de la liaison série :

58.14 Action sur perte | 58.17 Tempo. envoi 58.28 Type retl EFB 58.34 Ordre mots

comm

58.15 Mode perte com- | 58.25 Profil de comma- [ 58.31 Source transp 58.1011/0 Données 1

munication nde retl EFB

, 58.114 Datal/O 14 time
58.16 Heure perte com- | 58.26 Type réfl EFB 58.33 Mode adressage

munication

Alarmes et défauts

Alarme | Défaut |Code aux. Description
A2A1 2281 | Etalonnage coura- | Attention : étalonnage du courant au prochain démarrage.
nt Défaut : défaut de la mesure des courants de phase de
sortie
A2B1 2310 |Surintensité Le courant de sortie est supérieur a la limite interne. Cause
probable : défaut de terre ou perte de phase.
A2B3 2330 |Fuitealaterre Déséquilibre de charge généralement di a un défaut de
terre dans le moteur ou son cablage.
A2B4 2340 | Court-circuit Présence d’un court-circuit dans le moteur ou son cablage.
- 3130 | Perte de phase La tension du circuit intermédiaire c.c. oscille suite a la

d’entrée perte d’une phase réseau.
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Alarme | Défaut Code aux. Description

- 3181 |Défaut cablage ou | Erreur de raccordement des cables réseau et moteur.

terre
A3Al 3210 |Surtensionbus c.c| Tension du circuit intermédiaire c.c. trop élevée.
A3A2 3220 |Sous-tension bus | Tension du circuit intermédiaire c.c. trop basse.
c.c

- 3381 | Perte de phase de | Les trois phases ne sont pas toutes raccordées au moteur.
sortie

- 5090 |Défaut matériel |Lafonction de diagnostic STO a détecté une défaillance
STO matérielle. Contactez ABB.

A5A0 5091 |Interruption sécuri- | La fonction STO est active.
sée du couple

ATCE 6681 |Perte comm EFB | Rupture de la communication sur le protocole embarqué.

ATC1 7510 |Communication |Perte de communication entre le variateur (ou I'API) et le
FBAA coupleur réseau.
ATAB - Echec config. I/0 | Le module de type C installé est différent du module confi-
extension guré, ou la communication entre le variateur et le module
a été perturbée.
AFF6 - Identification mo- | L'identification moteur aura lieu au prochain démarrage.
teur

- FA81 |Safetorque off 1 |Le circuit STO 1 est ouvert.
loss

- FA82 |Safe torque off 2 |Le circuit STO 2 est ouvert.
loss

Fonction STO

Conformément a la norme CEI/EN 61800-5-2, le variateur intégre une fonction
Safe torque off (STO). Cette fonction peut faire office d’actionneur final dans un
circuit de sécurité qui arréte le variateur en cas de danger (ex., circuit d’arrét
d’urgence).

Quand elle est active, la fonction STO coupe la tension de commande des
semiconducteurs de puissance de I'étage de sortie du variateur, empéchant ce
dernier de produire le couple nécessaire a la rotation du moteur. Le programme
de commande indique un message en fonction du réglage du parametre 31.22. Si
le moteur tourne au moment de I'activation de la STO, il s’arréte en roue libre. La
fermeture du contact d’activation désactive la STO. Tous les défauts doivent étre
réarmés avant un redémarrage.

La STO a une architecture redondante : vous devez utiliser les deux voies dans
I'implémentation des fonctions de sécurité. Les données de sécurité du présent
chapitre s’appliquent a une utilisation redondante, et ne sont pas valables sivous
n’utilisez pas les deux voies.
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AATTENTION | La fonction STO ne coupe pas la tension des circuits de
puissance et auxiliaires du variateur. Isolez le variateur de toutes les sources
d'alimentation avant d'effectuer des travaux d'entretien sur les parties
électriques du variateur ou du moteur.

N.B.:

- Silarrétenrouelibre n’est pas acceptable, arrétez I'entrainement et la machine
selon le mode d’arrét approprié avant d’activer la STO.

« Lafonction STO est prioritaire sur toutes les autres fonctions du variateur.

Cablage

Les contacts de sécurité doivent s'ouvrir/se fermer dans les 200 ms maxi l'un de
'autre.

Un cable a deux paires torsadées blindées est conseillé pour le raccordement. La
longueur maxi du cable entre I'interrupteur et I'unité de commande du variateur
est de 300 m (1000 ft). Vous ne pouvez mettre le blindage du céble a la terre que
sur 'unité de commande.

Validation

Les fonctions de sécurité doivent faire 'objet d’un essai de validation pour se
prémunir contre les risques. L’essai doit étre effectué par une personne agréée n
connaissant bien cette fonction. Cette personne doit renseigner et signer les
procédures et rapports d’essai. Les consignes de validation de la fonction STO se
trouvent dans le manuel d’'installation du variateur.

Caractéristiques techniques

« Latension sur les bornes d’entrée STO du variateur doit étre au moins égale
a 13 Vc.c. pour étre interprétée comme « 1 »

« Temps de réaction de la fonction STO (minimum de détection) : 1 ms
« Temps de réponse de la fonction STO : 2 ms (typique), 5 ms (maximum)

« Temps de détection du défaut : Canaux dans un état différent pendant plus
de 200 ms.

- Temps de réaction sur défaut : Temps de détection du défaut + 10 ms.

. Temporisation d’indication de défaut STO (parameétre 31.22) : < 500 ms
« Temporisation d’indication d’alarme STO (paramétre 31.22) : < 1000 ms.
- Niveau d'intégrité de sécurité (SIL, EN 62061) : 3

+ Niveau de performance (PL, EN ISO 13849-1) : e
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La fonction STO est un dispositif de sécurité de type A au sens de la norme
CEI 61508-2.

Cf. manuel d’'installation du variateur pour I'intégralité des données de sécurité,
les taux de défaillance précis et les modes de défaillance de la fonction STO.
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IT — Guida rapida
all'installazione

Questa guida si applica ai tipi di prodotti standard. E disponibile una guida apposita
per i tipi di prodotti nordamericani. Per le istruzioni relative all'installazione dei
telai R9e, consultare ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e
installation instructions (3AXD50001240653 [inglese]).

Norme di sicurezza

AAVVERTENZA | Rispettare le norme di sicurezza del convertitore di
frequenza. Il mancato rispetto di queste norme pud mettere a repentaglio
I'incolumita delle persone, con rischio di morte, o danneggiare le
apparecchiature. Gli interventi diinstallazione e manutenzione devono essere
eseguiti solo da elettricisti qualificati.

« Nonintervenire su convertitore di frequenza, cavo motore, motore o cavi di
comando quando il convertitore & collegato all'alimentazione. Prima di iniziare
illavoro, isolare il convertitore da tutte le fonti di tensione pericolose e verificare
che sia possibile lavorare in sicurezza. Attendere sempre 5 minuti dopo avere
scollegato I'alimentazione in ingresso, per consentire ai condensatori del

circuito intermedio di scaricarsi.

- Non eseguire interventi sul convertitore di frequenza quando all'unita &
collegato un motore a magneti permanenti in rotazione. Quando il motore a
magneti permanenti ruota, mette sotto tensione il convertitore, compresi i
morsetti di ingresso e uscita.

« Telaio Rl eR2, IP21 (UL tipo 1): non sollevare il convertitore tenendolo per il
coperchio. Il coperchio pud sganciarsi e causare la caduta del convertitore di
frequenza.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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« TelaiR5...R9: sollevare il convertitore con un dispositivo di sollevamento.
Utilizzare i golfari di sollevamento del convertitore. Non inclinare il convertitore.
Il convertitore & pesante e hail baricentro alto. Se I'unita si ribalta pud causare
infortuni.

Disimballaggio della fornitura

Fino al momento dell'installazione, tenere il convertitore di frequenza nella
confezione originaria. Una volta rimosso I'imballaggio, proteggere il convertitore
da polvere, detriti e umidita. Verificare che siano compresi gli elementi seguenti:

« Scatola dei cavi (telai R1...R2 e R5...R9, IP21 [UL tipo 1])
- convertitore
- dima di montaggio

» pannello di controllo

- guidarapida diinstallazione e avviamento

adesivi con messaggio di avvertenza tensione residua, in pil lingue.
« manuali hardware e firmware, se ordinati.
-« componenti opzionali in pacchetti separati, se ordinati.

Controllare che gli elementi non presentino segni di danneggiamento.

Ricondizionamento dei condensatori

| condensatori devono essere ricondizionati se il convertitore & fermo da oltre un
anno (perché é rimasto inutilizzato oppure in magazzino). La data di produzione
si trova sull'etichetta identificativa. Per informazioni sul ricondizionamento dei

condensatori, vedere Capacitor Reforming Instructions (3BFE64059629 [inglese]).

oge

Selezione di cavi e fusibili

« Selezionare i cavi di potenza. Attenersi alle normative locali.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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« Cavo di alimentazione: ABB raccomanda di utilizzare un cavo con
schermatura di tipo simmetrico (cavo VFD) per ottimizzare le prestazioni
ai fini della compatibilita elettromagnetica.

. Cavo motore: utilizzare un cavo con schermatura di tipo simmetrico (cavo
VFD) per ottimizzare le prestazioni ai fini della compatibilita
elettromagnetica. Questo tipo di cavo riduce inoltre la corrente d'albero,
l'usura e le sollecitazioni sull'isolamento del motore.

- Tipidicavidialimentazione: Nelle installazioni IEC, utilizzare cavi con rame
o alluminio (se consentito). | caviin alluminio possono essere utilizzati solo
per le linee di alimentazione dei convertitori di frequenza da 230 V con
dimensioni telaio R5...R8. Nelle installazioni UL, utilizzare solo conduttori
in rame.

- Valori nominali di corrente: corrente di carico max.

« Valori nominali di tensione: min. 600 V CA.

- Valori nominali di temperatura: Nelle installazioni IEC, il cavo deve essere
idoneo a una temperatura massima ammissibile del conduttore in uso
continuo di almeno 70 °C (158 °F). Nelle installazioni UL e per convertitori
difrequenza conl'opzione +B056 (IP55, UL tipo 12), scegliere un cavo idoneo
almeno a una temperatura di 75 °C (167 °F).

- Dimensioni: fare riferimento a Ratings, Fuses and typical power cable sizes
per le dimensioni tipiche dei cavi e a Terminal data for the power cables
per le dimensioni massime dei cavi.

Selezionare i cavi di controllo. Utilizzare un doppino intrecciato con doppia
schermatura per i segnali analogici. Utilizzare un cavo a schermatura singola
o doppia per i segnali digitali, relé e I/0. Non far passare i segnalia24 Ve
115/230 V nello stesso cavo.

Proteggere il convertitore di frequenza e il cavo di alimentazione con fusibili
adeguati. Vedere Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Controlli da effettuare sul luogo di installazione

Controllare il luogo di installazione. Verificare quanto segue:

Il luogo di installazione sia sufficientemente ventilato o raffreddato per
dissipare il calore dal convertitore. Fare riferimento ai dati tecnici.

Le condizioni ambientali del convertitore sono conformi alle specifiche. Fare
riferimento ai dati tecnici.

Il materiale dietro, sopra e sotto il convertitore & di tipo non infiammabile.

La superficie di installazione deve essere quanto pil possibile verticale e
sufficientemente robusta per sostenere il convertitore.

Ci sia spazio sufficiente intorno al convertitore di frequenza per
raffreddamento, interventi di manutenzione e funzionamento. Consultare le
specifiche relative allo spazio libero del convertitore di frequenza.
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« Nelle vicinanze del convertitore di frequenza non siano presenti sorgenti di
forti campi magnetici, come conduttori unipolari o bobine di contattori con
correnti elevate. Un forte campo magnetico pud causare interferenze o
imprecisioni nel funzionamento del convertitore.

Montaggio del convertitore di frequenza a parete
Scegliere i dispositivi di fissaggio in base ai requisiti locali relativi al materiale della
parete, al peso del convertitore e all'applicazione.

Preparazione del luogo dell'installazione

1. Eseguire le marcature utilizzando la dima di montaggio. Rimuovere la dima
prima di installare il convertitore di frequenza a parete.

2. Eseguireifori e inserirvi gli ancoraggi o le spine.

R1...R4 R1...R9
€ a
@ @ R1...R2: M5 (#10)
a0 R3...R5: M6 (1/4in)
R6...R9: M8 (5/16 in)
o]
- L _—
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm| in 'mm| in [mm| in |mm| in mm in mm in mm in mm in mm in

a | 98 | 3,86 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3

b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9

c - - - - - - - - 160 | 6,30 213 | 84 | 245 | 9.7 | 263 | 103 | 345 | 13,6
d - - - - - - - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - - - - - - - 100 | 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 | 200 | 7.9

*Non valido per R5 v2

3. Installare le viti. Lasciare uno spazio tra la testa della vite e la superficie di
montaggio.
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R1...R4

)

B - ]
/II/IIIIIIIIIIIIIIIIIIIHHH/3 R

x4

Telai R1...R4, R5 v2: Applicare il convertitore di frequenza alla parete e
serrare le viti
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Telai R5...R9: Applicare il convertitore di frequenza alla parete e serrare
le viti

R5
@ ’III- . @
!

\\\‘!
¥ w
& * / N

il Rimozione dei coperchi

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS, IP21 (UL Type 1)
=N

=
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R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)

e—" = < D
0

Telai R1...R2 e R6...R9, IP21 (UL tipo 1): Installazione della
cassetta dei cavi




154 IT - Guida rapida all'installazione

Applicare sul convertitore di frequenza I'adesivo coniil
messaggio di avvertenza per tensione residua nella lingua

locale.

Telai R1...R4: alla piastra di fissaggio del pannello di controllo, telai R5...R9: vicino
all'unita di controllo.

Assicurarsi che il convertitore sia compatibile con il sistema
di messa a terra

E possibile collegare tutti i convertitori a un sistema di alimentazione di tipo TN-S
con messa a terra simmetrica (centro stella messo a terra). Se il convertitore di
frequenza viene installato su un sistema diverso, & necessario scollegare la vite
EMC (il filtro EMC viene scollegato) e/o scollegare la vite VAR (il circuito del varistore
viene scollegato).

Telaio Sistemi di alimenta- | Sistemi a triangolo | Sistemi IT (senza Sistemi TTY) 2
zione TN-S con mes- | con una fase a terra | messa a terra o con
sa a terra simmetri- | e con messa a terra messa a terra ad al-
ca (centro stella nel punto mediano |taresistenza)
messo a terra)
R1...R3 Non scollegare la vi- | Scollegare la vite Scollegare le viti Scollegare le viti
te EMC o VAR. EMC. EMC e VAR. EMC e VAR.
R4 v2
RS v2 Non scollegare la vi-
te VAR.
R4...R5 |Non scollegare la vi- | Nota: il convertitore | Scollegare le viti Scollegare le viti

R6...R9

te EMC o VAR.

Non scollegare la vi-
te EMC o VAR.

di frequenza non &
stato valutato per
I'uso in questi siste-
misecondo le norme
IEC.

Non scollegare le viti
EMC AC o VAR. Scol-
legare la vite EMC
DC.

EMC (2 pz.) e la vite
VAR.

Scollegare le viti
EMC (2 pz.) e la vite
VAR.

1) Nel sistema di alimentazione & necessario installare un interruttore differenziale.

2) ABBnon garantisce la categoria EMC o il funzionamento del rilevatore di corrente di dispersione verso terra
all'interno del convertitore.

EMC (2 pz.) e la vite
VAR.

Scollegare le viti
EMC (2 pz.) e la vite
VAR.

Misurazione della resistenza di isolamento dei cavi di
ingresso, del motore e dei suoi cavi

Prima di collegare il cavo di alimentazione al convertitore, misurarne la resistenza
d'isolamento secondo le norme locali.

Misurare la resistenza di isolamento del motore e del cavo motore quando
quest'ultimo e scollegato dal convertitore. Misurare la resistenza di isolamento
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tra ogni conduttore di fase e il conduttore di protezione di terra (PE) con una
tensione di misura di 1000 Vcc. La resistenza di isolamento dei motori ABB deve
essere superiore a 100 Mohm (valore di riferimento a 25 °C 0 77 °F). Per laresistenza
diisolamento di altri motori, consultare le istruzioni del produttore.

Nota: la presenza di umidita all'interno dell'alloggiamento del motore riduce la
resistenza di isolamento. Se si teme la presenza di umidita, asciugare il motore e
ripetere la misurazione.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm

Collegamento dei cavi di alimentazione

Schema di collegamento (cavi schermati)

T1/U | T2/V|T3/W

L1 | L2 | L3 R-
@

________®TF'|_|J

e
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 |Due conduttori di terra di protezione (terra). La norma di sicurezza IEC/EN/UL 61800-5-1
per il convertitore richiede due conduttori PE, se la sezione trasversale del conduttore PE &
inferiore a10 mm?2 Cu 0 16 mm? Al. Ad esempio, utilizzare la schermatura del cavo in aggiunta
al quarto conduttore.
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2 |Utilizzare un cavo di messa a terra separato o un cavo con conduttore PE separato per il
convertitore lato linea, se la conduttivita del quarto conduttore o schermatura non & conforme
ai requisiti previsti per il conduttore PE.

3 | Utilizzare un cavo di messa a terra separato lato motore, se la conduttivita della schermatura
non é sufficiente o se non & presente un conduttore PE simmetrico nel cavo.

4 |Lamessaaterraa360° della schermatura del cavo é richiesta per il cavo del motore e il cavo
della resistenza del freno (se usato). E consigliato anche per il cavo di alimentazione in in-
gresso.

5 | Se necessario, installare un filtro esterno (filtro du/dt, modo comune o sinusoidale). | filtri
sono disponibili presso ABB.

Nota: | telai R1...R3 hanno un chopper di frenatura interno. Se necessario, collegare una resistenza
di frenatura ai terminali R- e UDC+/R+. Il resistore di frenatura non & incluso nella fornitura del
convertitore.

Nei telai R4...R9, & possibile collegare un chopper di frenatura esterno ai terminali UDC+ e UDC-
. Il chopper di frenatura non & incluso nella fornitura del convertitore.

Procedura di collegamento

1. TelaiR5...R9: rimuovere le protezioni sui morsetti dei cavi di alimentazione
(non nel telaio R5 v2).
Telai R6...R9: rimuovere le piastra laterali (a). Rimuovere la protezione (b), poi
praticareifori necessari pericavi. Sui telai R8...R9, se siinstallano cavi paralleli,
praticare anche i fori necessari sulla protezione inferiore.

2. Prepararei cavidialimentazione:

«  Rimuovere i gommini dall'ingresso cavi.

« Tagliare un foro di dimensioni adeguate nel gommino. Far scorrere il
gommino sul cavo (a).

« Preparare le estremita del cavo di alimentazione e del cavo motore come
illustrato nella figura (b).

« Farpassareicaviattraversoiforinell'ingresso per cavi e inserire i gommini
nei fori.

« Sesiutilizzano cavi in alluminio, cospargere di grasso le porzioni spellate
di conduttori prima di collegarli al convertitore.
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@\

Collegare i cavi di alimentazione. Per le coppie di serraggio, vedere Terminal

data for the power cables.

« Collegare i conduttori di fase del cavo motore ai morsetti T1/U, T2/V e
T3/W. Collegare la schermatura intrecciata del cavo al morsetto di terra.
()

« Collegare il cavo di alimentazione di ingresso ai morsetti L1, L2 e L3.
Collegare la schermatura intrecciata del cavo e il conduttore PE
supplementare al morsetto di messa a terra. (b)

« Telai R8...R9: se si usa un solo conduttore, ABB raccomanda di metterlo al
di sotto della piastra di pressione superiore. Se si utilizzano cavi di
alimentazione paralleli, mettere il primo conduttore sotto la piastra di
pressione inferiore e il secondo sotto la piastra superiore.

« TelaiR8...R9: nel caso dicavi di alimentazione paralleli, installare la seconda
piastra di messa a terra per i cavi di potenza paralleli.

« Serrarei morsetti della piastra di messa a terra del cavo di alimentazione
sulla parte spellata dei cavi (c). Serrare i morsetti a una coppia di1.2 N-m gy
(10,6 Ibf-in).

«  Se utilizzati, collegare il resistore di frenatura o i cavi del chopper di
frenatura. Sui telai R1...R2, & necessario installare la piastra di messa a terra
prima di collegare i cavi del freno (fare riferimento al passaggio successivo).

« Telai R6...R9: Dopo aver collegato i cavi di alimentazione, installare la
protezione sui morsetti (d).

R1...‘R4, R5v2 i} ‘ R5 m‘ H
e @wN@w @ gg ®M§W® + u Lz o L3 DCe DC- wufﬁmv TaW
ol =2 i || @ sy
PE J"? N
N Z

Nota: L'illustrazione sopra mostra i telai R1...R2. | telai R3...R4 sono simili.
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R6...R9

=)

@@@1

TR+
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4. TelaiR1, R2, R4, R5v2, R6...R9: installare la piastra di messa a terra. Sui telai

R6...R9, questa ¢ la piastra di messa a terra per i cavi di controllo.

R4, R5 v2

©
©

@
@

i
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5. Telaio R5: Installare la piastra della scatola dei cavi (a) e la protezione (b).
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6. Fissare meccanicamente i cavi all'esterno del convertitore di frequenza.

7. Mettereaterralaschermatura del cavo del motore sullato motore. Per ridurre
al minimo le interferenze da radiofrequenza, mettere a terra la schermatura
del cavo motore a 360° in corrispondenza dell'ingresso cavi della morsettiera
del motore.

Collegamento dei cavi di controllo

Effettuare i collegamenti in base all'applicazione. Mantenere i doppini dei segnali
intrecciati il pil vicino possibile ai morsetti per evitare I'accoppiamento induttivo.

1. Praticare un foro nel gommino e fare scivolare il gommino sul cavo.

2. Mettere a terra la schermatura esterna del cavo a 360° sotto il morsetto di
terra. Il cavo non spellato deve rimanere il pil possibile vicino ai morsetti
dell'unita di controllo. Mettere a terra anche le schermature dei doppini e il filo
di terrain corrispondenza del morsetto SCR.

3. Fissare tuttii cavi di controllo alle apposite fascette.




160 IT — Guida rapida all'installazione

Collegamenti di controllo predefiniti

Di seguito sono mostrati i collegamenti di default della macro ABB Standard.

Collegamento

Termine

Descrizione

X1 Ingressi e uscite analogici e tensione di riferimento

©WOoO~NOOONEWN=

1 SCR Schermatura cavo segnali (SCReen)
All Riferimento frequenza diuscita: 0...10V
AGND | Comune circuito ingressi analogici
+10V Tensione di riferimento 10 Vcc
Al2 Non configurato
AGND | Comune circuito ingressi analogici
AO1 Frequenza di uscita: 0...20 mA
AO2 Corrente motore: 0...20 mA
9 AGND | Comune circuito uscite analogiche

i digitali programmabili

10 +24V Uscita tensione aus. +24 V cc, max.
250 mA
11 DGND | Comune uscite tensione ausiliaria
12 DCOM | Comune ingressi digitali per tutti
13 DIl Arresto (0)/Avviamento (1)
14 DI2 Avanti (0) / Indietro (1)
15 DI3 Selezione frequenza costante
16 DI4 Selezione frequenza costante
17 DI5 Set rampe 1 (0) / Set rampe 2 (1)
18 Dl6 Non configurato
X6, X7, X8 Uscite relé
19 RO1C Pronto marcia
Stato di 20 RO1A 250 V c.a. / 30Vc.c.
funzionamento 2A
21 RO1B
X 22 RO2C In marcia
In marcia
23 RO2A 250V c.a. / 30Vc.c.
2A
Stato di 24 RO2B
guasto 25 RO3C Guasto (-1)
26 RO3A 250V c.a. / 30Vc.c.
27 RO3B 2A
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Collegamento Termine Descrizione

EIA-485 Modbus RTU X5

29 B+
29
30 30 A- Modbus RTU integrato (EIA-485)
31 31 | DGND
S4 . P
S5 sS4 TERM | Interruttore di terminazione collegam.
dati seriali
S5 BIAS Interrutt. resistenze di polarizzazione
collegam. dati seriali
X4 Safe Torque Off
34 OUT1 | Safe Torque Off. Collegamento di fabbri-
34 ca. Per avviare il convertitore entrambi i
35 35 OUT2 | Gircuiti devono essere chiusi.
gg 36 SGND | Vedere la sezione Funzione Safe Torque
38 37 INL Off (STO).

38 IN2
X1024 V c.a./c.c.

40 24V Solo telai R6...R9: Ingresso esterno
“ c.a./c.c.+ |24 Vca/cc per alimentare l'unita di con-

in trollo quando l'alimentazione di rete &
scollegata.
41 24V
c.a./c.c.-

in

La capacita di carico totale dell'uscita della tensione ausiliaria +24 V (X2:10) €6,0 W
(250 mA / 24 Vcc). Coppie di serraggio 0,5...0,6 Nm (4,4...5,3 Ibf in). Spellatura fili
7...8 mm (0,31in). Tutti i morsetti: 0,14...2,5 mm?2 (26...14 AWG). Gli ingressi digitali
DI1...DI5 supportano anche 10...24 Vca.

Esempi di installazione dei cavi di controllo

Questa sezione mostra esempi di posa dei cavi di controllo nei telai R4 e R6...R9.
I telai R1...R3 e R5 sono simili al telaio R4.

IT
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R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

Collegamento del bus di campo integrato

La rete EIA-485 usa doppini intrecciati schermati con un'impedenza caratteristica
di 100...130 ohm per i segnali dei dati. La capacitanza distribuita tra conduttori &
inferiore a 100 pF per metro (30 pF per piede). La capacitanza distribuita tra
conduttori e schermatura € inferiore a 200 pF per metro (60 pF per piede). Sono
ammesse schermature in lamina o intrecciate.

Collegare il cavo al morsetto EIA-485 del unita di controllo. Rispettare le seguenti
istruzioni di cablaggio:

« Collegare insieme le schermature dei cavi in ciascun convertitore, ma non
collegarle al convertitore.

« Collegare le schermature dei cavi solo al morsetto di terra nel controller
d'automazione.

« Collegareil conduttore di terra dei segnali (DGND) al morsetto del riferimento
della terra dei segnali nel controllore di automazione. Se il regolatore di
automazione non presenta un morsetto del riferimento della terra dei segnali,
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collegare la terra dei segnali alle schermature dei cavi attraverso una resistenza
da 100 ohm, meglio se vicino conduttore al controllore.

Di seguito & mostrato un esempio di collegamento.

Con morsetto di riferimento di terra del segnale

7
T T
'
1

< <
(T

s HE FlE b

DGND

o WL DU

O ® 006

Regolatore di automazione

DGND
DGND

@

[y

n

Convertitore di frequenza

3 | interruttore morsetto. | dispositivi nella parte finale del bus di campo devono avere il
morsetto attivo, mentre il morsetto deve essere disattivo per tutti gli altri dispositivi.

4 | Interruttore polarizzazione. Un (solo) dispositivo, preferibilmente all'estremita del bus,
deve avere il bias ON.

Collegare i moduli opzionali, se inclusi nella fornitura

Per le istruzioni, consultare il manuale del modulo opzionale.

Installazione dei coperchi

La procedura diinstallazione del coperchio & I'opposto della procedura di rimozione.
Vedere Rimozione dei coperchi (pag. 152). Sui telai R6...R9, installare le piastre
laterali mostrate in Procedura di collegamento (pag. 156) prima di installare il
coperchio.

Avviamento del convertitore di frequenza

AAVVERTENZA Primadiavviareil convertitore, accertarsiche l'installazione
sia completa. Verificare anche che sia sicuro avviare il motore. Scollegare il
motore da altre macchine se vi € il rischio di danni o infortuni.
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AAVVERTENZA Primadiattivare le funzionidireset automatico dei guasti
o di riavviamento automatico previste dal programma di controllo del
convertitore, accertarsi che non possano verificarsi situazioni di pericolo.
Quando queste funzioni sono attive, in caso di guasto o di interruzione
dell'alimentazione, il convertitore viene resettato e riprende a funzionare
automaticamente. Se queste funzionisono attive, l'installazione deve essere
chiaramente contrassegnata come specificato in IEC/EN 61800-5-1,
sottoclausola 6.5.3,ad esempio "MACCHINA AD AVVIAMENTO AUTOMATICO".

Utilizzare il pannello di controllo per la procedura di avviamento. | due comandi in
basso sullo schermo (Opzioni e Menu) corrispondono alle funzioni dei due tasti
software e posizionati sotto il display. | comandi assegnati ai tasti software
variano in base al contesto. Utilizzare i tasti freccia [«], [*], [A] e [+ per spostare il

cursore o modificare i valori in base alla visualizzazione attiva. Il tasto U richiama

una pagina di aiuti sensibili al contesto.

1. Accendere il convertitore. Verificare che siano disponibili i dati della targhetta del motore.

2. La funzione di assistenza per il primo avviamento guida
I'utente durante il primo avviamento. La funzione di assistenza
siavvia automaticamente. Attendere che il pannello di controllo
mostri la schermata di selezione della lingua.

Selezionare la lingua dell'interfaccia e premere (OK).

Nota: dopo aver selezionato lalingua, attendere qualche minuto
la riattivazione del pannello di controllo.

IT
- 3. Selezionare Inizia set-up e premere (Avanti).

4. Selezionare il sistema di unita di misura e premere
(Avanti).

English
Deutsch
Suomi
Francais
Mederlands
Svenska

0K »

Locale (™ ACSHED 0.0 Hz

Assistente set-up —
Eseguire set-up del convertitore?

Esci+non mostrare all'accensione

Indietro 18 Avanti
Localed (™ ACSHAD F0.0Hz
Localizzazione —

Default unith
Int [of]
Standard USA (Imperiale)

Indietro 1821 Avanti
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5. Per completare I'assistente per il primo avviamento, selezionare
ivalori e leimpostazioni quando richiesto dall'assistente. Conti-
nuare finché il pannello non mostra che il primo avvio é stato
completato.

Localed (™ ACSH30 F0.0Hz
Primo avviamento com...
Il convertitore & pronto all' uso.

Marcia/arresto [l
Quando il pannello mostra che il primo avvio &€ completato, il Direzione: DIz
Riferimento [freg): All scalato
convertitore & pronto per l'uso. Premere (Fatto) per andare
alla schermata Home. Indietro TE54 Fatto
6. La vista Home mostra i valori dei segnali selezionati. Localed (™ ACSAED 200 He

[ e 0.00)
< E\Drrente motore 0 00]’
[g:ppia matare 00]

Qpzioni 18:54 Menu

7. Effettuare ulteriori regolazioni, ad esempio macro, rampe e [Locale® (™ ACS580 0.0 Hz

Menu principale

limiti, partendo dal menu principale . Premere (Menu)

. o . e s . Impostazioni principali
nella vista Home per accedere al menu principale, quindi selezio- P princip

L4
N : g0 >
nare Impostazioni principali e premere (Seleziona). e i
. . . . . . . A
Dal menu Impostazioni principali si possono effettuare le impo- | | @& D2gnostica -
stazioni relative a motore, PID, bus di campo, funzioni avanzate, e -
Esci 18:54 Seleziona

orologio, regione e display. Si possono anche reimpostare log,
parametri e la vista Home del pannello di controllo. ABB racco- | [Locale® (™ ACS580 0.0 He|
manda di effettuare almeno queste impostazioni supplementari: | [Impestazioni principal —|

« Selezionare una macro o impostare separatamente i valori

Motore [

di avviamento, arresto e riferimento Marcia. arrestn. riferimenta .

- Rampe Rampe -
« Limiti. Lirniti S

Per avere maggiori informazioni sulle voci del menu Impostazioni

||:|li—ietrn 18:54 ] .Seleéinna

?
principali, premere \ per aprire la pagina della guida.

Comunicazione del bus di campo

Per configurare la comunicazione del bus di campo integrato per Modbus RTU,&
necessario impostare almeno i seguenti parametri:

Parametro Impostazione Descrizione

20.01 Comandi Estl Bus campointegra- | Seleziona il bus di campo come sorgente dei comandi
to di avviamento e arresto quando EST1 & selezionata
come postazione di controllo attiva.

22.11 Rif vel 1 estl Rifl EFB Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfac-
cia del bus di campo integrato come riferimento di
velocita 1. Utilizzare questo parametro per il controllo
velocita.
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Parametro Impostazione

Descrizione

pia

26.11 Sorgente rifl cop- | Rifl EFB

Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfac-
cia del bus di campo integrato come riferimento di
coppia 1. Utilizzare questo parametro con la modalita
di controllo del motore vettoriale.

estl

28.11 Rif frequenza 1 Rifl EFB

58.01 Abilita protocollo | Modbus RTU

58.03 Indirizzo nodo 1 (default)

Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfac-
cia del bus di campo integrato come riferimento di
frequenza 1. Utilizzare questo parametro per il con-
trollo frequenza.

Inizializza la comunicazione del bus di campo integra-
to.

Indirizzo di nodo. Non & ammesso che siano online
due nodi con lo stesso indirizzo.

58.04 Baud rate 19,2 kbps (default) | Definisce la velocita di comunicazione del collegamen-
to. Utilizzare la stessa impostazione della stazione
master.

58.05 Parita 8 PARI 1 (default) | Selezional'impostazione della parita e del bit di stop.

Utilizzare la stessa impostazione della stazione ma-
ster.

58.06 Controllo comuni- | Aggiornaimposta- | Convalida le modifiche delle impostazioni del bus di
cazione zioni

campo integrato. Utilizzare questo parametro dopo
ogni modifica di parametri nel gruppo 58.

Altri parametri relativi alla configurazione del bus di campo:

58.14 Azione perdita 58.17 Ritardo trasmis- | 58.28 Tipo actl EFB 58.34 Ordine delle paro-
comunicaz sione

le

58.15 Modo perdita co- | 58.25 Profilo di control- | 58.31 Sorgente traspa- | 58.101 1/0 dati 1

municaz lo rente actl EFB
: - - s 58.114 1/0 dati 14 ore
58.16 Tempo perdita |58.26 Tipo ril EFB 58.33 Modo indirizza-
comunicaz mento
Allarmi e guasti
Allarme | Guasto | Cod. ausiliario Descrizione

rente

A2A1 2281 |Calibrazione cor-

A2B1 2310 Sovracorrente

A2B3 2330 |Perditaaterra

A2B4 2340 |Cortocircuito

Avvertenza: al successivo avviamento verra eseguita la
calibrazione della corrente.

Guasto: guasto nella misurazione della corrente della fase
di uscita.

La corrente di uscita & superiore al limite interno. Probabile
causa: guasto a terra o perdita di fase.

Squilibrio del carico tipicamente causato da un guasto a
terra nel motore o nel cavo motore.

Cortocircuito nel motore o nel cavo motore.
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Allarme | Guasto |Cod. ausiliario Descrizione
- 3130 | Perditafaseingres-|La tensione intermedia del circuito in c.c. oscilla a causa
so della mancanza di fase della linea di alimentazione in in-
gresso.
- 3181 | Guasto cablaggio | Collegamento non corretto della potenza diingresso e del
oterra cavo motore.
A3A1l 3210 |Sovratens colleg |La tensione del circuito intermedio in c.c. & troppo alta.
cc
A3A2 3220 |Sottotens colleg |La tensione del circuito intermedio in c.c. & troppo bassa.
ccC
- 3381 | Perditafaseuscita|Le tre fasi non sono tutte collegate al motore.
- 5090 | Guasto hardware |La diagnostica dell'hardware STO ha rilevato un guasto
STO hardware. Contattare ABB.
A5A0 5091 |Safe Torque Off |La funzione Safe Torque Off (STO) € attiva.
ATCE 6681 | Perdita comun Guasto della comunicazione del bus di campo integrato
EFB nel drive.
A7C1 7510 |Comunicazione Perdita della comunicazione tra il convertitore (o PLC) e
FBA A I'adattatore bus di campo.
ATAB - Guasto configura- | Il modulo di tipo C installato non & quello configurato o
zione estensione |presente un errore nella comunicazione tra convertitore
1/0 e modulo.
AFF6 - Routine diidentifi- | Al successivo avviamento verra eseguita I'ID run del moto-
cazione re.
- FA81 |PerditaSTO1 Guasto del circuito Safe Torque Off canale 1.
- FA82 |Perdita STO 2 Guasto del circuito Safe Torque Off canale 2.
Safe Torque Off (STO)

Il convertitore di frequenza supporta la funzionalita Safe Torque Off (STO) in
conformita con IEC/EN 61800-5-2. Puo essere utilizzata, ad esempio, come

attuatore finale di circuiti di sicurezza che arrestano il convertitore di frequenza
in caso di pericolo (come il circuito di arresto di emergenza).

Quando attivata, la funzione Safe Torque Off disabilita la tensione di controllo dei
semiconduttori di potenza dello stadio di uscita del convertitore, impedendo al
convertitore di generare la coppia necessaria alla rotazione del motore. Il
programma di controllo genera un'indicazione, come definito dal parametro 31.22.
Se il motore sta ruotando quando viene attivata la funzione Safe Torque Off, si
arresta per inerzia. La chiusura dell'interruttore di attivazione disattiva la
funzionalita STO. Ogni guasto generato deve essere reimpostato prima di
ricominciare.

La funzione STO ha un'architettura ridondante, ovvero & necessario utilizzare
entrambi i canali nell'implementazione della funzione di sicurezza. | dati di sicurezza
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contenutiin questo manuale sono stati calcolati per I'uso ridondante; non valgono
quindi se uno dei due canali non viene utilizzato.

AAVVERTENZA La funzione Safe Torque Off non scollega la tensione dei
circuiti principale e ausiliario dal convertitore. Isolare il convertitore da tutte
le fonti di alimentazione prima di effettuare lavori di manutenzione sulle
parti elettriche del convertitore o del motore.

Nota:

- Sel'arresto perinerzia non & accettabile, procedere all'arresto del convertitore
e dei macchinari con una modalita appropriata prima di attivare la funzionalita
STO.

« Lafunzione STO prevale su tutte le altre funzioni del convertitore.

Cablaggio
| contatti di sicurezza devono aprirsi/chiudersi entro 200 ms 'uno dall'altro.

Per i segnali analogici & necessario utilizzare un doppino intrecciato per il
collegamento. La lunghezza massima del cablaggio tra l'interruttore e l'unita di
controllo del convertitore € 300 m (1000 ft). Mettere a terra la schermatura del
cavo solo sull'unita di controllo.

Convalida

Per garantire il funzionamento sicuro delle funzioni di sicurezza, € necessario

convalidarle tramite test. Il test deve essere eseguito da personale esperto e

autorizzato, che conosce 'uso delle funzioni di sicurezza. | collaudi devono essere

documentati in report sottoscritti da detto operatore. Le istruzioni di convalida

della funzionalita STO si trovano nel manuale dell'hardware del convertitore.
Dati tecnici

« Latensionein corrispondenza dei morsetti di ingresso STO del convertitore
deve essere di almeno 13 Vcc per essere interpretata come "1"

. Tempo direazione STO (il pili breve intervallo rilevabile): 1 ms

«  Tempo dirisposta STO: 2 ms (tipico), 5 ms (massimo)

« Tempo dirilevamento guasti: canali in stato discordante per oltre 200 ms
« Tempo direazione ai guasti: Tempo di rilevamento guasti + 10 ms.

. Ritardo diindicazione di guasto STO (parametro 31.22): < 500 ms

« Ritardo diindicazione di allarme STO (parametro 31.22): < 1000 ms

« Livello diintegrita sicurezza (SIL, EN 62061): 3
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. Livello di prestazioni (PL, EN ISO 13849-1): e

La funzione STO & un componente di sicurezza di tipo A come definito da
IEC 61508-2.

Per i dati di sicurezza completi, le percentuali di guasto esatte e le modalita di
guasto della funzione STO, fare riferimento al manuale dell'hardware del
convertitore.
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Deze gids is van toepassing op de wereldwijde producttypes. Er is een aparte gids
voor de Noord-Amerikaanse producttypes. Raadpleeg voor installatie-instructies
voor frame R9e ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e
installation instructions (3AXD50001240653 [Engels]).

Veiligheidsvoorschriften

AWAARSCHUWING Volg de veiligheidsinstructies van de omvormer. Als u
ze negeert, kan dit leiden tot ernstig of dodelijk letsel of schade aan de
apparatuur. Als u geen gekwalificeerd elektrotechnicus bent, mag u geen
elektrisch installatie-, inbedrijfstelling of onderhoudswerk verrichten.

« Voer geen werkzaamheden uit aan de omvormer, de motorkabel, de motor of
de besturingskabels als de omvormer is aangesloten op de ingangsspanning.
Voordat u met het werk begint, moet u de omvormer isoleren van alle gevaarlijke
spanningsbronnen en u ervan vergewissen dat het veilig is om met het werk
te beginnen. Wacht altijd 5 minuten na het loskoppelen van de ingangsspanning
om de condensatoren van het tussencircuit te laten ontladen.

«  Werk niet aan de omvormer als er een permanente-magneetmotor op
aangesloten is. Een draaiende permanente-magneetmotor zet spanning op
de omvormer, ook op de ingangs- en uitgangsklemmen.

« Frames Rl en R2, IP21 (UL type 1): Til de omvormer niet door deze aan de
afdekking vast te houden De kap kan losraken waardoor de omvormer valt.

« Frames R5...R9: Til de omvormer op met een hijstoestel. Gebruik de hijsogen
van de omvormer. Kantel de omvormer niet. De omvormer is zwaar en het
zwaartepunt ligt hoog. Een omvallende omvormer kan lichamelijk letsel
veroorzaken.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Uitpakken van de levering

Houd de omvormer in de verpakking totdat u deze installeert. Bescherm de
omvormer na het uitpakken tegen stof, afvalresten en vocht. Zorg dat deze items
aanwezig zijn:

kabelbox (frames R1...R2 en R5...R9, IP21 [UL Type 1])
Omvormer

Montagesjabloon

Bedieningspaneel

Snelle installatie- en opstartgids

Meertalige waarschuwingsstickers voor restspanning
Handleidingen voor hardware en firmware indien besteld

Opties in aparte pakketten indien besteld.

Controleer dat er geen tekenen van beschadiging zijn de items.

Formeer de condensatoren

De condensatoren moeten opnieuw geformeerd worden als de omvormer een jaar
of langer niet aan geweest is (in de opslag of niet gebruikt). De fabricagedatum
staat op het typeplaatje. Voor informatie over het hervormen van de condensatoren,
zie Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [Engels]).

Selecteer de kabels en zekeringen

Kies de vermogenskabels. Voldoe aan de plaatselijke regelgeving.

- Ingangsvoedingskabel: ABB raadt aan om symmetrisch afgeschermde
kabel (VFD-kabel) te gebruiken voor de beste EMC-prestaties.

«  Motorkabel: Gebruik symmetrisch afgeschermde kabel (VFD-kabel) voor
de beste EMC-prestaties. Symmetrisch afgeschermde kabel vermindert
ook de lagerstromen, de slijtage en de spanning op de motorisolatie.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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- Type voedingskabel: In IEC-installaties, koperen of aluminium kabels
gebruiken (indien toegestaan). Aluminiumkabels kunnen alleen worden
gebruikt voor de ingangsstroombekabeling in 230V-omvormers met
framemaat R5...R8. Gebruik in UL-installaties uitsluitend koperen draden.

- Stroomsterkte: max. belastingsstroom.

- Spanningsbereik: min. 600 V AC.

- Temperatuurbereik: In IEC-installaties, kies een kabel die geschikt is voor
ten minste 70 °C (158 °F) maximaal toelaatbare temperatuur van de geleider
bij continu gebruik. In UL-installaties en voor omvormers met optie +B056
(IP55, UL Type 12), kiest u een kabel die geschikt is voor ten minste 75 °C
(167 °F).

- Afmetingen: Raadpleeg Ratings, Fuses and typical power cable sizes voor
de typische kabelafmetingen en Terminal data for the power cables voor
de maximale kabelafmetingen.

« Selecteer de besturingskabels. Gebruik een dubbel afgeschermde kabel met
getwiste paren voor analoge signalen. Gebruik dubbel afgeschermde of enkel
afgeschermde kabel voor de digitale, relais- en I/O-signalen. Laat 24V- en
115/230V-signalen niet in dezelfde kabel lopen.

« Beveilig de omvormer en de ingangsvoedingskabel met de juiste zekeringen.
Raadpleeg Ratings Fuses and typical power cable sizes.

Controleer de installatieplaats
Bestudeer de installatieplaats. Zorg ervoor dat:

- Deinstallatieplaats wordt voldoende geventileerd of gekoeld om de warmte
van de omvormer af te voeren. Raadpleeg de technische gegevens.

« De omgevingsomstandigheden van de omvormer komen overeen met de
specificaties. Raadpleeg de technische gegevens.

-« Het materiaal achter, boven en onder de omvormer is niet brandbaar.

- Hetinstallatieoppervlak is zo verticaal mogelijk en sterk genoeg om de
omvormer te dragen.

« Eris voldoende vrije ruimte rond de omvormer voor koeling,
onderhoudswerkzaamheden en bediening. Raadpleeg de specificaties voor
vrije ruimte van de omvormer.

- Er mogen geen sterke magnetische velden zoals enkelkernige geleiders met
hoge stroomsterkte of contactorspoelen in de buurt van de omvormer aanwezig
zijn. Een sterk magnetisch veld kan interferentie veroorzaken of
onnauwkeurigheid van de werking van de omvormer.
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Installeer de omvormer aan de wand

Kies de bevestigingsmiddelen om te voldoen aan plaatselijke regelgeving op het
gebied van wand-oppervlakte materialen, omvormergewicht en toepassing.

Voorbereiding van de installatieplaats

1. Zetmarkeringen met behulp van de templates. Verwijder het montagesjabloon
voordat u de omvormer aan de muur monteert.

2. Boor de gaten en plaats ankers of pluggen in de gaten.

R1..R4

RL..R9

a
@ R1...R2: M5 (#10)
“A[0 R3...R5: M6 (1/4in)
R6...R9: M8 (5/16 in)
0
- L
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm| in mm| in [mm| in |mm| in mm in mm in mm in mm in mm in
a |98 | 386 | 98 | 386|160 | 6,30 |160 | 6,30 | 612* | 24.09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c - - 160 6,30 213 8,4 | 245 9,7 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d - - 200 7,87 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - 100 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 200 | 7,9

*Niet geldig voor R5 v2

3. Draaide schroeven aan. Laat een spleet tussen de schroefkop en het

montageopperviak.




R1...R4
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Frames R1...R4, R5 v2: Plaats de omvormer aan de muur en draai de

schroeven vast
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Frames R5...R9: Plaats de omvormer aan de muur en draai de schroeven
vast

R5

Verwijder de kap(pen)

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1)
—T B
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R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)

e—" = < D
0

Frames R1...R2 en R6...R9, IP21 (UL type 1): Installeer de
kabelbox
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Bevestig een waarschuwingssticker tegen restspanning op
de omvormer in de plaatselijke taal

Frames R1...R4: aan het montageplatform van het bedieningspaneel, Frames R5...R9:
naast de besturingseenheid.

Zorg ervoor dat de omvormer compatibel is met het
aardesysteem

U kunt alle typen omvormers aansluiten op een symmetrisch geaard TN-S systeem
(middengeaard wye). Als u de omvormer in een ander systeem installeert, moet u
de EMC-schroef verwijderen (EMC-filter loskoppelen) en/of LOSKOPPELEN
VAR-schroef verwijderen (varistorcircuit loskoppelen).

Frame-af- | Symmetrisch geaar-

Hoekgeaarde delta-

IT-systemen (niet

TT systemen na

meting |de TN-S-systemen |en middenpuntge- |geaard of met hoge
(centrale aarde-wye) aarde deltasyste- |weerstand geaard)
men
R1...R3 Koppel EMC- of VAR- | Koppel EMC schroef | Koppel EMC en VAR | Koppel EMC en VAR
R4 v2 schroeven niet los. |los. schroeven los. schroeven los.
RS v2 Ontkoppel de varis-
tor-schroef niet.
R4...R5 |Koppel EMC-of VAR- Opmerking: De om- | Ontkoppel EMC- Ontkoppel EMC-
schroeven niet los. |vormeris niet geéva- | schroeven (2 stuk- |schroeven (2 stuk-
lueerd voor gebruik | ken) en VAR-schroef. | ken) en VAR-schroef.
op deze systemen
volgens IEC-normen.
R6...R9 | Koppel EMC-of VAR- | Koppel EMC AC- of | Ontkoppel EMC- Ontkoppel EMC-

schroeven niet los.

VAR DC-schroeven
niet los. Koppel de
EMC DC-schroef los.

schroeven (2 stuk-
ken) en VAR-schroef.

1) Een lekstroomschakelaar moet geinstalleerd zijn in het voedingssysteem.
2 ABB geeft geen garantie voor de EMC-categorie of de werking van de aardlekdetector die in de omvormer is

ingebouwd.

schroeven (2 stuk-
ken) en VAR-schroef.

Meet de isolatieweerstand van de ingangs- en motorkabels

en de motor

Voordat u de voedingskabel op de omvormer aansluit, moet u deisolatieweerstand
meten volgens de plaatselijke voorschriften.

Meet de isolatieweerstand van de motor en de motorkabel wanneer de motorkabel
is losgekoppeld van de omvormer. Meet de isolatieweerstand tussen elke
fasegeleider en de aardegeleider door een meetspanning van 1000 V DC te

gebruiken. De isolatieweerstand van een ABB-motor moet hoger zijn dan 100 Mohm
(referentiewaarde bij 25 °C). Voor de isolatieweerstand van andere motoren moet
u de instructies van de fabrikant raadplegen.
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Opmerking: Vocht in de motorbehuizing zal de isolatieweerstand verlagen. Als u
vocht vermoedt, moet u de motor drogen en de meting herhalen.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm

Sluit de vermogenskabels aan

Aansluitschema (afgeschermde kabels)

T1/U | T2/V|T3/W

L1 | L2 | L3 R-
@

e
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 | Twee beschermende aardegeleiders. De veiligheidsnorm IEC/EN/UL 61800-5-1 vereist twee
PE-geleiders als de doorsnede van de PE-geleider kleiner is dan 10 mm? Cu of 16 mm? Al. U
kunt bijvoorbeeld de afscherming van de kabel gebruiken als aanvulling op de vierde geleider.

2 | Gebruik een aparte aardekabel of een kabel met een aparte PE-geleider voor de lijnzijde als
het geleidingsvermogen van de vierde geleider of de afscherming niet voldoet aan de vereisten
voor de PE-geleider.

3 | Gebruik een aparte aardekabel voor de motorzijde, als het geleidingsvermogen van de af-
scherming niet voldoende is, of als er geen symmetrisch geconstrueerde PE-geleider in de
kabel aanwezig is.
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4 |360° aarding van de kabelafscherming is vereist voor de motorkabel en de kabel van de

remweerstand (indien gebruikt). Dit wordt ook aanbevolen voor de ingangsvoedingskabel.

Installeer indien nodig een extern filter (du/dt, common mode of sinusfilter). Filters zijn

verkrijgbaar bij ABB.

Opmerking: Frames R1...R3 zijn uitgerust met een ingebouwde remchopper. Indien nodig, kunt
u eenremweerstand aansluiten op de klemmen R-en UDC+/R+. De remweerstand is niet inbegre-
pen in de levering van de omvormer.

In de frames R4...R9 kunt u een externe remchopper aansluiten op de klemmen UDC+ en UDC-.
De remchopper is niet bij de levering van de omvormer inbegrepen.

Aansluitprocedure

1. Frames R5...R9: Verwijder de afdekking(en) op de vermogenskabelklemmen

(

nietin R5 v2).

Frames R6...R9: Verwijder de zijplaten (a). Verwijder de afdekking (b) en breng
de nodige gaten aan voor de kabels. In frames R8...R9, als u parallelle kabels
installeert, moet u ook de nodige gaten in de onderste afdekking maken.

NL
- 2. Voorbereiding van de vermogenskabels:

Verwijder de rubberen doorvoertules uit de kabelinvoer.

Maak een voldoende groot gat in de rubberen doorvoertule. Schuif de
doorvoertule op de kabel (a).

Maak de uiteinden van de voedings- en motorkabels gereed zoals in
afbeelding (b).

Schuif de kabel door het gat in de kabelingang en bevestig de doorvoertule
in het gat.

Als u aluminium kabels gebruikt, breng dan vet aan op de gestripte
geleiders voordat u ze op de omvormer aansluit.
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@\

Sluit de vermogenskabels aan. Kijk op Terminal data for the power cables voor

de aanhaalmomenten.

«  Sluit de fasegeleiders van de motorkabel aan op de T1/U, T2/V en T3/W
klemmen. Sluit de getwiste afscherming van de kabel aan op de aardklem.
(a)

«  Sluit de voedingskabel aan op de klemmen L1, L2 en L3. Sluit de getwiste
afscherming van de kabel en de extra PE-geleider aan op de aardklem. (b)

. Frames R8...R9: Als u slechts één geleider gebruikt, raadt ABB u aan deze
onder de bovenste drukplaat te plaatsen. Als u parallelle stroomkabels
gebruikt, plaatst u de eerste geleider onder de onderste drukplaat en de
tweede onder de bovenste drukplaat.

« Frames R8...R9: Als u parallelle stroomkabels gebruikt, installeert u de
tweede aardingsplaat voor de parallelle stroomkabels.

« Draaide klemmen van de aardingsplaat voor de voedingskabels vast op
het gestripte deel van de kabels (c). Draai de klemmen vast met 1,2 N-m
(10.6 Ibf-in).

- Sluit, indien gebruikt, de kabels van de remweerstand of remchopper aan.
In frames R1...R2 moet u de aardingsplaat aanbrengen voordat u de
remkabels kunt aansluiten (zie de volgende stap).

« Frames R6...R9: Nadat u de voedingskabels hebt aangesloten, installeert
u de afdekking op de aansluitklemmen (d).

R1...R4, R5 v2 ] _ R5
ey e6e  ©6eee —

8

'ﬁ’m\\” @

Opmerking: De illustratie hierboven toont frames R1...R2. Frames R3...R4 zijn
vergelijkbaar.
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R6...R9

s|elele
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Frames R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: Installeer de aardingsplaat. In de frames
R6...R9, is dit de aardingsplaat voor de besturingskabels.

R4, R5 v2

©

D :

@

® o0 000 9@ ©

i S o
i i

J: (I

5. Frame R5: Installeer de kabelboxplaat (a) en de afdekking (b).
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6. Zet de kabels buiten de omvormer mechanisch vast.

7. Aard de motorkabelafscherming aan de motorzijde. Voor minimale
radiofrequentie-interferentie, dient de motorkabelafscherming over 360 °
geaard te worden bij de kabel-invoer van het motorklemmenkast.

Sluit de besturingskabels aan

Maak de aansluitingen volgens de toepassing. Houd de signaalkabelparen getwist
tot zo dicht mogelijk bij de klemmen om inductieve koppeling te voorkomen.

1. Maak een gat in de rubberen doorvoertule en schuif de doorvoertule op de
kabel.

2. Aard de buitenste afscherming van de kabel over 360 ° onder de aardklem.
Houd de kabel ongestript tot zo dicht mogelijk bij de klemmen van de
besturingseenheid. Aard ook de afschermingen van het kabelpaar en de
aardedraad bij de SCR-klem.

3. Bind alle besturingskabels aan de aanwezige kabelhouders.
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Standaardbesturingsaansluitingen

De standaard besturing-aansluitingen van de ABB standaardmacro worden

hieronder getoond.

Aansluiting

Term

Beschrijving

X1 Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen

1 SCR Afscherming signaalkabel (schild)
2 All Uitgangsfrequentiereferentie: 0...10 V
1 3 AGND | Gemeenschappelijke aarde analoge in-
1..10 kohm # 2 gangen
ﬁt— 3 4 +10V Referentiespanning 10 V DC
g 5 Al2 Niet geconfigureerd
o 6 - -~
- % I ; 6 AGND g::;inschappeluke aarde analoge in
R A= D —— 9 7 AO1 Uitgangsfrequentie: 0...20 mA
8 AO2 Motorstroom: 0...20 mA
9 AGND | Gemeenschappelijke aarde analoge uit-

gangen

X2 & X3 Hulpspanningsuitgang en programmeerbare digitale ingangen

10 +24V Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max.
250 mA

11 DGND | Gemeenschappelijke aarde hulpspan-
ningsuitgang

12 DCOM | Gemeenschappelijke aarde voor alle digi-
tale ingangen

13 DIl Stop (0) / Start (1)

14 DI2 Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1)

15 DI3 Constante frequentie selectie

16 DI4 Constante frequentie selectie

17 DI5 Hellingset 1 (0) / Hellingset 2 (1)

18 DI6 Niet geconfigureerd

X6, X7, X8 Relaisuitgangen
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Aansluiting Term Beschrijving
19 RO1C | Gereed voor bedrijf
Ready run status 20 RO1A 250 VAC/30VDC
21 RO1B ZA
22 RO2C | In bedrijf
Run status
23 RO2A [250VAC/30VDC
2A
24 RO2B
Fout status
25 RO3C | Fout(-1)
26 RO3A [250VAC/30VDC
2A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29
30 30 A- Embedded Modbus RTU (EIA-485).
31 31 | DGND
sS4 - :
S5 sS4 TERM | Afsluit-schakelaar seriéle data link
S5 BIAS Voorspanningsweerstanden-schakelaar
seriéle data link
X4 Safe Torque Off
34 OUT1 |Safe torque off. Fabrieksaansluiting.
34 - A "
Beide circuits moeten gesloten zijn
35 35 OUTZ |\ 5ordat de omvormer kan starten.
gg 36 SGND | Zie de sectie Safe torque off (STO).
|_ 38 37 IN1
38 IN2
X10 24 V AC/DC
40 24V alleen R6...R9:Externe 24 VAC/DCingang
“ AC/DC+in | omde besturingsunit te voeden wanneer
de hoofdvoeding is losgekoppeld.
41 24V
AC/DC-in

Totale belastingscapaciteit van de hulpspanningsuitgang +24 V (X2:10) is 6,0 W
(250 mA / 24V DC). Aanhaalmomenten 0,5 ... 0,6 N-m (4,4 ... 5,3 Ibf-in). Striplengte
7...8 mm. Alle Klemafmeting 0,14 ... 2,5 mm? (26 ... 14 AWG). De digitale ingangen
DI1...DI5 ondersteunen ook 10...24 V AC.

Voorbeelden voor installatie van besturingskabels

Dit hoofdstuk beeld dat toont voorbeelden voor het leggen van de besturingskabels
in de frames R4 en R6...R9. De frames R1...R3 en R5 zijn vergelijkbaar met frame R4.




186 NL - Snelle installatie-instructies

R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

I

Geintegreerde veldbusaansluiting

Het EIA-485 netwerk gebruikt afgeschermde, getwiste kabel met een karakteristieke

i

mpedantie van 100...130 ohm voor datasignalering. De verdeelde capaciteit tussen

geleiders is minder dan 100 pF per meter (30 pF per voet). De verdeelde capaciteit
tussen geleiders afscherming is minder dan 200 pF per meter. Folie of gevlochten
afscherming is aanvaardbaar.

Sluit de kabel aan op de EIA-485 klem op de besturingseenheid. Volg deze
bedradingsinstructies:

Bevestig de kabelafschermingen aan elke omvormer, maar sluit ze niet aan op
de omvormer.

Sluit de kabelafschermingen alleen aan op de aardklem in de
automatiseringscontroller.

Verbind de signaalmassa(DGND) met de signaalaarde-referentieklem van de
automatiseringscontroller. Als de automatiseringscontroller geen
signaalaarde-referentieklem heeft, de signaalaarde via een weerstand van 100
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ohm Geleiders op de kabelafschermingen aansluiten, bij voorkeur in de buurt
van de automatiseringscontroller.

Hieronder wordt aansluitvoorbeeld getoond.

Met signaalaardereferentie

HDHﬂ

B+ |
ot
DGND

DGND

DGND

sJ[R][-][+] HH

O

Automatiseringscontroller

g8 - fn

@

[y

n

Omvormer

3 | Afsluiting schakelaar. De apparaten aan de uiteinden van de veldbus moeten afsluiting aan
hebben. Alle andere apparaten moeten afsluiting uit hebben.

4 | Biasing schakelaar. Eén apparaat, bij voorkeur aan het einde van de bus moet bias aan
hebben.

Installeer de optionele modules, indien meegeleverd

Instructie: raadpleeg de handleiding van de optiemodule.

Installeer de afdekking(en
o

De montage van de afdekkingen is omgekeerd aan de demontage van de
afdekkingen. Zie Verwijder de kap(pen) (pagina 176). In frames R6...R9, installeert
u de zijplaten zoals afgebeeld in Aansluitprocedure (pagina 180) voordat u de
afdekking installeert.

Start de omvormer op

AWAARSCHUWING Controleer, voordat u de omvormer opstart, dat de
installatie compleet is. Zorg ervoor dat het veilig is om de motor uit te starten.
Koppel de motor los van andere machines indien er gevaar bestaat voor
schade of letsel.
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AWAARSCHUWING Verzeker u ervan dat er geen gevaarlijke situaties
kunnen ontstaan, voordat u de automatische foutresetfuncties of
automatische herstartfuncties van het besturingsprogramma van de
omvormer activeert. Deze functies resetten de omvormer automatisch en
blijven na een fout of voedingsonderbreking in bedrijf. Indien deze functies
geactiveerd worden, moet de installatie duidelijk gemarkeerd worden zoals
gedefinieerd in IEC/EN/UL 61800-5-1, subclause 6.5.3, bijvoorbeeld, "DEZE
MACHINE START AUTOMATISCH".

Gebruik het bedieningspaneel om de opstartprocedure uit te voeren. De twee
commando's onder aan het display (Opties en Menu), tonen de functies van de
twee softkeys en die zich onder het display bevinden. De commando's die
aan de softkeys toegewezen zijn variéren afhankelijk van de context. Gebruik de
pijltoetsen(«),(*],[]en(vlom de cursor te bewegen of waarden te wijzigen, afhankelijk

van het actieve scherm. De toets ) toont een context-gevoelige help-pagina.

1. Schakel de voeding van de omvormer in. Zorg ervoor dat u de gegevens van het motorplaatje
bij de hand hebt.

2. De Eerste start assistent leidt u door de eerste keer opstarten. English

De assistent begint automatisch. Wacht tot het bedieningspaneel Deutsch

het taalkeuzescherm weergeeft. Suami
Francais

Kies de taal die u wilt gebruiken door deze te selecteren en druk ol
tallano

op (OK). Mederlands

Opmerking:Nadat u de taal geselecteerd, duurt het een paar Svenska
minuten voordat het bedieningspaneel gewekt is. OK»
- Lokaal® (™ ACS580 +0.0 Hz
N—
3. Selecteer Start set-up en druk op - (Volgende). Set-up Assistent —

Orrvormer nu instellen?
t set-up

Afslurten & niet tonen bij inschak

Terug 19:16 Yolgende
Lokaal® ™ ACSHED 0.0 Hz
4. Selecteer de lokalisatie die u wilt gebruiken en druk op u Localisatic —

(Volgende).

Standaard eenheden:

Terug 1816 Yolgende
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5. 0m de assistent voor de eerste start te voltooien, selecteert
u de waarden en instellingen wanneer daarom wordt gevraagd
door de assistent. Ga door tot het paneel aangeeft dat de eerste
start voltooid is.

Wanneer het paneel aangeeft dat de eerste start voltooid is, is

de omvormer klaar voor gebruik. Druk op (Gereed) om
naar het Home-scherm te gaan.

6. Het homescherm toont de waarden van de geselecteerde
signalen.

7.Maak aanvullende aanpassingen, bijvoorbeeld macro, hellingen

en limieten, vanuit het hoofdmenu. Druk op (Menu) in de
Beginweergave om het Hoofdmenu te openen, selecteer Primaire

instellingen en druk op (Select).

Met het menu Primaire instellingen kunt u instellingen aanpassen

met betrekking tot de motor, PID, veldbus, geavanceerde functies

en klok, regio en display. U kunt ook logs, parameters en de

startweergave van het bedieningspaneel resetten. ABB raadt

aan om ten minste de volgende aanvullende instellingen uit te

voeren:

« Kies een macro of stel start, stop en referentiewaarden af-
zonderlijk in

« Hellingen

« Limieten.

Om meer informatie te krijgen over de menu-items van de Pri-

l?
maire instellingen, drukt u op LJ om de helppagina te openen.

Veldbuscommunicatie

Lokaal® (™ ACSEE0

Eerste-start voltooid
Ormwormer 15 gereed voor gebruik.
Start/Stop
Draairichting
Referentie [freq):

+0.0 Hz

o
DIz
Al geschaald

Terug 158:40 Gereed

Lokaal® (™ ACS580 ~0.0Hz

[Eg:gangsfrequentle UUU]

Motorstroom
(! 0.00)
Matorkoppel
B 0.0]
QOpties 18:40 Menu
[Lokaal @ (™ ACS580 0.0 Hz
Hoofd
E} Primaire instellingen [
o
mS 1/0 .
EE Diagnostiek 3
[~a N .-
Afsluiten 15:40 Selecteren
[Lokaal® (™ ACS580 +0.0 He |

Primaire instellingen ———|

Start, stop, referentie
Hellingen
Limieten

Terug

Selecteren

40

Om de geintegreerde veldbuscommunicatie voor Modbus RTU, moet u ten minste

deze parameters instellen:

Parameter Instelling Beschrijving

20.01 Extl opdrachten | Geintegreerde
veldbus
ringslocatie.

22.11 Extltoerental refl EFB refl

Kiest veldbus als bron voor de start- en stop-opdrach-
ten wanneer EXT1 gekozen is als de actieve bestu-

Kiest een referentie ontvangen via de geintegreerde

veldbusinterface als toerentalreferentie 1. Gebruik
deze parameter voor de toerentalregeling.
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58.05 Pariteit

58.06 Communicatie
besturing

8 EVEN 1 (stan-
daard)

Ververs instellin-
gen

Parameter Instelling Beschrijving

26.11 Koppelref 1 bron |EFB refl Kiest een referentie ontvangen via de geintegreerde
veldbusinterface als koppelreferentie 1. Gebruik deze
parameter met de vectorbesturingsmodus.

28.11 Extl frequency EFB refl Kiest een referentie ontvangen via de geintegreerde

refl veldbusinterface als frequentiereferentie 1. Gebruik
deze parameter voor de frequentieregeling.

58.01 Protocol vrijgeven | Modbus RTU Initialiseert geintegreerde veldbuscommunicatie.

58.03 Node adres 1 (standaard) Node-adres. Er mogen geen twee nodes met hetzelfde
node-adres online zijn.

58.04 Baud rate 19,2 kbps (default) | Definieert de communicatiesnelheid van de link. Ge-

bruik dezelfde instelling als in het masterstation.

Bepaalt de instelling van pariteit en stopbit. Gebruik
dezelfde instelling als in het masterstation.

Valideert eventuele gewijzigde EFB-configuratie in-
stellingen. Gebruik dit nadat u parameters in groep
58 hebt gewijzigd.

58.14 Communicatie-
verlies actie

58.17 Overdrachtvertra- | 58.28 EFB actl type

ging

Andere parameters met betrekking tot de veldbusconfiguratie:

58.34 Woord volgorde

58.15 Communicatie-
verlies modus

58.25 Besturingsprofiel | 58.31 EFB actl transpa- [ 58.101 Data /O 1

rant bron
58.114 Datal/O 14 time

58.16 Communicatie-

58.26 EFB refl type

58.33 Adresseringsmo-

aardfout

verlies tijd dus
Waarschuwingen en fouten
Waar- | Storing | Aux. code Beschrijving
schu-
wing
A2A1 2281 |Stroom kalibratie | Waarschuwing: Stroomkalibratie vindt plaats bij de volgen-
de start.
Storing: Uitgangsfase stroommeting fout.
A2B1 2310 | Overstroom De uitgangsstroom is groter dan de interne limiet. Dit kan
veroorzaakt worden door een aardfout of faseverlies.
A2B3 2330 |Aardlek Een onbalans in belasting die doorgaans veroorzaakt
wordt door een aardfout in de motor of de motorkabel.
A2B4 2340 |Kortsluiting Er is kortsluiting in de motor of de motorkabel.
- 3130 | Ingangsfaseverlies | Het tussencircuit van de DC-spanning oscilleert wegens
een ontbrekende fase in de voedingslijn.
- 3181 |Bedradings- of Incorrecte ingangskabel- en motorkabel-aansluitingen.
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Waar- | Storing | Aux. code Beschrijving
schu-
wing
A3Al 3210 | DC-link overspan- | De DC-tussencircuitspanning is te hoog.
ning
A3A2 3220 | DC-linkonderspan- | De DC-tussencircuitspanning is te laag.
ning
- 3381 |Uitgangsfase ver- | Alle drie de fasen zijn niet aangesloten op de motor.
lies
- 5090 |STO hardwarefout | STO-hardwarediagnostiek heeft een hardwarefout gede-
tecteerd. Neem contact op met ABB.
A5A0 5091 | Safe torque off De Safe torque off (STO) functie is actief.
ATCE 6681 | EFB comm loss Onderbreking in geintegreerde veldbuscommunicatie.
A7C1 7510 | FBAAcommunica- Communicatie tussen de omvormer (of PLC) en veldbus-
tie adapter verloren.
ATAB - Configuratiefout |De geinstalleerde module van het type C is niet dezelfde
1/O-uitbreiding als geconfigureerd, of er is een fout in de communicatie
tussen de omvormer en de module.
AFF6 - Identificatie-run | De motor ID-run vindt plaats bij de volgende start.
- FA81 |Safetorque off 1 |Het Safe torque off-circuit 1 is verbroken.
verbroken
- FA82 |Safe torque off 2 |Het Safe torque off-circuit 2 is verbroken.
verbroken
Safe torque off (STO)

De omvormer heeft een Safe torque off (STO) -functie in overeenstemming met
IEC/EN 61800-5-2. Deze kan bijvoorbeeld worden gebruikt als laatste actuator van
veiligheidscircuits die de omvormer stoppen in geval van gevaar (zoals een
noodstopcircuit).

Bij activering schakelt de STO-functie de regelspanning van de
vermogenshalfgeleiders van de eindtrap van de omvormer uit, waardoor wordt
voorkomen dat de omvormer het koppel genereert dat nodig is om de motor te
doen draaien. Het besturingsprogramma genereert een indicatie zoals gedefinieerd
in parameter 31.22. Als de motor loopt wanneer Safe torque off geactiveerd wordt,
zal deze uitlopen tot stilstand. Het sluiten van de activeringsschakelaar deactiveert
de STO. Gegenereerde fouten moeten worden gereset voordat opnieuw wordt

gestart.

De STO-functie heeft een redundante architectuur, d.w.z. dat beide kanalen moeten
worden gebruikt bij de implementatie van de veiligheidsfunctie. De veiligheidsdata
in deze handleiding zijn berekend voor redundant gebruik, en zijn niet van
toepassing indien niet beide kanalen gebruikt worden.
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AWAARSCHUWING De Safe torque off functie schakelt de spanning van
de hoofd- en hulpcircuits van de omvormer niet uit. Maak de omvormer
spanningsloos voordat u onderhoudswerkzaamheden uitvoert aan de
elektrische onderdelen van de omvormer of de motor.

Opmerking:

.

Als een stop tot stilstand niet toelaatbaar is, stop dan de omvormer en overige

apparatuur met de geéigende stopmethode voordat u de STO activeert.

De STO-functie heeft prioriteit boven alle andere functies van de omvormer.

Bedrading

De veiligheidscontacten moeten binnen 200 ms na elkaar openen/sluiten.

Voor de verbinding wordt dubbel afgeschermde twisted-pair-kabel aanbevolen.
De maximale lengte van de bekabeling tussen de schakelaar en de
omvormerbesturingseenheid is 300 m (1000 ft). Aard de afscherming van de kabel
alleen aan de besturingseenheid.

Validatie

Om zeker te zijn van de veilige werking van een veiligheidsfunctie is een validatietest
vereist. De test moet worden uitgevoerd door een vakbekwaam persoon met
voldoende deskundigheid en kennis van de veiligheidsfunctie. De testprocedures
en het rapport moeten gedocumenteerd en ondertekend worden door deze
persoon. Validatie-instructies van de STO-functie zijn te vinden in de
hardwarehandleiding van de omvormer.

Technische gegevens

De spanning bij de STO-ingangsklemmen van de omvormer moeten minstens
13V DC zijn om geinterpreteerd te worden als "1"

STO reactietijd (kortste detecteerbare break): 1 ms

STO responstijd: 2 ms (typisch), 5 ms (maximum)

Foutdetectietijd: Kanalen langer dan 200 ms in verschillende toestand
Foutreactietijd: Foutdetectietijd + 10 ms.

STO-foutmelding (parameter 31.22) vertraging: < 500 ms
STO-waarschuwingsmelding (parameter 31.22) vertraging: < 1000 ms.
Safety integrity level (SIL, EN 62061): 3

Performance level (PL, EN ISO 13849-1): e

De STO is een type A veiligheidscomponent zoals gedefinieerd in IEC 61508-2.
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Raadpleeg de hardwarehandleiding van de omvormer voor de volledige
veiligheidsgegevens, exacte storingspercentages en storingsmodi van de
STO-functie.
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PL — Skrdcone instrukcje
montazu

Ta instrukcja dotyczy globalnych typéw produktéw. Dostepny jest osobny
podrecznik dotyczacy typow produktéw dla Ameryki Pétnocnej. Instrukcje instalacji
obudowy R9e, patrz ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e
installation instructions (3AXD50001240653 [English]).

Instrukcje bezpieczenstwa

AOSTRZEZENIE Nalezy przestrzegad instrukcji bezpieczeristwa
przemiennika czestotliwosci. Nieprzestrzeganie instrukcji moze skutkowadé
obrazeniami, Smiercig lub uszkodzeniem urzadzenia. Wszelkie elektryczne
prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢ wykonywane tylko przez
wykwalifikowanych elektrykéw.

- Nie nalezy wykonywac¢ zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, kablu
silnika ani kablach sterowania, gdy przemiennik czestotliwosci jest podtagczony
do zasilania. Przed rozpoczeciem pracy nalezy odizolowaé przemiennik
czestotliwosci od wszelkich Zzrédet niebezpiecznego napiecia i upewnic sie, ze
mozna bezpiecznie rozpocza¢ prace. Po odtgczeniu zasilania nalezy zawsze
odczekad 5 minut, aby kondensatory obwodu posredniego zostaty roztadowane.

« Nie nalezy wykonywa¢ zadnych prac przy przemienniku czestotliwosci, gdy
podtaczony jest do niego obracajacy sie silnik synchroniczny z magnesami
trwatymi. Obracajacy sie silnik synchroniczny z magnesami trwatymi zasila
przemiennik czestotliwosci, w tym zaciski wejSciowe i wyjsciowe.

+ Obudowy R1iR2, IP21 (UL typ 1): Nie podnosi¢ przemiennika czestotliwosci,
trzymajac za ostone. Ostona moze sie odtaczyé, co spowoduje upadek
przemiennika czestotliwosci.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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«  Obudowy R5...R9: Przemiennik podnosi¢ za pomocg podnosnika. Nalezy uzywaé
uchwytéw przemiennika czestotliwosci. Nie przechylaé przemiennika.
Przemiennik jest ciezki i ma wysoko potozony srodek ciezkosci. Przewracajacy
sie przemiennik moze spowodowac fizyczne obrazenia.

Rozpakowywanie produktu

Do czasu montazu przechowywacd przemiennik czestotliwosci w opakowaniu. Po
rozpakowaniu chroni¢ przemiennik przed kurzem, pytem i wilgociag. Upewnic sie,
ze sg dostepne nastepujgce elementy:

«  Skrzynka kablowa (obudowy R1...R2 i R5...R9, IP21 [UL typ 1])

« przemiennik czestotliwosci

- Szablon montazowy

« Panel sterowania

«  Skrécona instrukcja montazu i uruchamiania

- Naklejki z ostrzezeniem o napieciu szczgtkowym w wielu jezykach

« Podreczniki sprzetu i oprogramowania sprzetowego, jesli zamdéwiono.
« Opcjonalne dodatki w odrebnych opakowaniach, jesli zamdéwiono

Upewnic¢ sig, ze te elementy nie majg zadnych sladéw uszkodzen.

Wykonaé formowanie kondensatorow

Jedli przemiennik czestotliwosci nie byt wigczany od ponad roku (byt w magazynie
lub nie byt uzywany), nalezy wykonac formowanie kondensatoréw. Data produkcji
widnieje na tabliczce znamionowej. Wiecej informacji na temat formowania
kondensatoréw mozna znalez¢ w publikacji Capacitor reforming instructions
(3BFE64059629 [j. ang.]).

Dobrac kable i bezpieczniki

« Dobrac¢ kable zasilania. Nalezy przestrzega¢ lokalnych przepiséw.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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- Kabel zasilania: Firma ABB zaleca stosowanie symetrycznego kabla
ekranowanego (VFD), aby uzyskaé najlepszg wydajnos¢ filtra EMC.

« Kabel silnika: Zastosowad symetryczny kabel ekranowany (VFD), aby
uzyskac najlepsza wydajnos¢ filtra EMC. Symetryczny kabel ekranowany
dodatkowo redukuje prady tozyskowe, zuzycie i obcigzenie izolacji silnika.

- Typy kabli zasilania: W instalacjach IEC uzywa¢ kabli miedzianych lub
aluminiowych (jesli jest to dozwolone). Kable aluminiowe mozna stosowacd
wytacznie jako kable zasilania w przemiennikach czestotliwosci 230 V w
obudowach R5...R8. W instalacjach UL uzywac wytacznie przewoddw
miedzianych.

- Prad znamionowy: maks. prad obcigzenia.

- Napiecie znamionowe: min. 600 V AC.

- Temperatura: W przypadku instalacji IEC maksymalna dopuszczalna
temperatura kabla podczas pracy ciggtej powinna wynosi¢ co najmniej
70°C. W instalacjach UL i w przypadku przemiennikéw czestotliwosci z
opcjg +B056 (IP55, UL typ 12) ta temperatura powinna wynosi¢ co najmniej
75°C.

«  Rozmiar: Informacje na temat typowych rozmiaréw kabli zawiera rozdziat
Ratings, Fuses and typical power cable sizes natomiast informacje o
maksymalnych rozmiarach kabli mozna znalez¢é w rozdziale Terminal data
for the power cables.

- Dobrac kable sterowania. W przypadku sygnatéw analogowych nalezy uzy¢
podwadijnie ekranowanych skretek dwuzytowych. W przypadku sygnatéw
cyfrowych, przekaznikowych i we/wy nalezy uzy¢ kabla z podwdéjnym lub
pojedynczym ekranowaniem. Tym samym kablem nie nalezy przesyta¢ sygnatow
24Vil15/230 V.

.  Zabezpieczy¢ przemiennik czestotliwosci i kabel zasilania odpowiednimi
bezpiecznikami. Wiecej informacji zawiera rozdziat Ratings, Fuses and typical
power cable sizes.

Sprawdzi¢ miejsce montazu
Sprawdzi¢ miejsce montazu. Upewnij sie, ze:

. Miejsce montazu jest na tyle dobrze wentylowane lub chtodzone, aby
odprowadzad ciepto z przemiennika. Nalezy zapoznac sie zdanymi technicznymi.

«  Warunki otoczenia przemiennika czestotliwosci spetniajg wymagania. Nalezy
zapoznac sie z danymi technicznymi.

« Pod, nad i za przemiennikiem znajdujg sie wytacznie niepalne materiaty.

« Powierzchnia montazu jest mozliwie pionowa i wystarczajaco mocna, by
utrzymacd przemiennik.

- Nalezy zapewnié wystarczajacg wolng przestrzen wokét przemiennika
wymagang do chtodzenia, konserwacji i dziatania. Wiecej informacji zawiera
specyfikacja wolnej przestrzeni wokét przemiennika.
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+ W poblizu przemiennika nie ma zrédet silnych pél magnetycznych takich jak
wysokopradowe przewody jednozytowe lub cewki stycznikéw. Silne pole
magnetyczne moze powodowac zaktécenia lub niedoktadnosci w dziataniu
przemiennika.

Zamontowa¢ przemiennik czestotliwosci na Scianie

Mocowania nalezy dobraé zgodnie z lokalnymi wymaganiami odpowiednio do
materiatéw powierzchni $ciany, wagi przemiennika czestotliwoscii zastosowania.

Przygotowac miejsce montazu

1. Zaznaczy¢ potozenie otwordw za pomocg szablonu montazowego. Usuna¢
szablon montazowy przed zamontowaniem przemiennika czestotliwosci na
$cianie.

2. Wywierci¢ otwory i wtozy¢ do nich kotwy montazowe lub kotki rozporowe.

R1..R4 R1...R9
@ a @ R1...R2: M5 (#10)
Il R3...R5: M6 (1/4 in)
R6...R9: M8 (5/16 in)
o!
//
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

mm | cale /mm | cale /mm| cale |mm| cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale | mm | cale  mm | cale

- a | 98 | 3,86 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 225 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
PL

b | 317 |12.48 | 417 | 16.42 | 473 | 18.62 | 619 | 24.37| 581 | 22.87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25.9 | 658 | 25.9

c - - - - - - - - 160 | 6,30 213 | 84 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d - - - - - - - - 200 | 7.87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - - - - - - - 100 | 3.94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 | 200 | 7,9

*Nie dotyczy R5 v2

3. Wkreci¢ wkrety. Pozostawi¢ odstep miedzy tbem wkreta i powierzchniag
montazu.
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R1...R4

G

B - ]
/II/IIIIIIIIIIIIIIIIIIIHHH/3 R

x4

Obudowy R1...R4, R5 v2: Powiesi¢ przemiennik czestotliwosci na $cianie
i dokreci¢ wkrety.
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Obudowy RS5...R9: Powiesi¢ przemiennik czestotliwosci na Scianie i
dokreci¢ wkrety

R5

Zdjaé pokrywe lub pokrywy

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1)
—T B
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R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)

e—" = < D
0

Obudowy R1...R2 i R6...R9, IP21 (UL typ 1): Zamontowa¢
skrzynke kablowg
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Przyklei¢ do przemiennika czestotliwosci naklejke z

ostrzezeniem o napieciu szczagtkowym w odpowiednim jezyku

Obudowy R1...R4: do platformy mocowania panelu sterowania, obudowy R5...R9:

obok jednostki sterujacej.

Upewni¢ sig, ze przemiennik czestotliwosci jest kompatybilny

z systemem uziemienia

Wszystkie przemienniki czestotliwo$ci mozna podigczy¢ do uziemionej symetrycznie
sieci TN-S (tréjnik z uziemieniem centralnym). W przypadku montazu przemiennika
czestotliwosci w innej sieci nalezy odtgczy¢ wkret EMC (odtgczyc filtr EMC) i/lub

odtaczy¢ wkret VAR (odtaczy¢ obwdd warystora).

Rozmiar |Uziemione syme-
obudowy | trycznie sieci TN-S

Sieci typu tréjkat z
uziemieniem wierz-

Sieci IT (bez uziemie-
nia lub z uziemie-

Sieci TT1 2)

(tréjnik z uziemie- | chotkowymi tréjkat | niem przezrezystan-
niem centralnym) |z uziemieniem cen- |cje o wysokiejwarto-
tralnym $ci)
R1...R3 | Nie odtaczac wkreta | Odtaczyé wkret EMC. | Odtaczyé wkrety Odtaczy¢ wkrety
R4 V2 EMC ani VAR. Nie odtaczaé wkretu EMCiVAR. EMCiVAR.
R5 v2 VAR.
R4...R5 |[Nie odtgczac wkreta  Uwaga: Przemiennik | Odtgczy¢ wkrety Odtaczy¢ wkrety
EMC ani VAR. czestotliwosci nie EMC (2 sztuki) i EMC (2 sztuki) i
jest oceniany pod wkret VAR. wkret VAR.
katem standarddéw
IEC w zakresie stoso-
wania w sieciach te-
go typu.
R6...R9 | Nie odtaczac wkreta | Nie odtgczaé wkre- | Odtaczyé wkrety Odtaczyé wkrety
EMC ani VAR. téw EMCAC aniVAR. | EMC (2 sztuki) i EMC (2 sztuki) i
Odfaczyé wkret EMC | wkret VAR. wkret VAR.

DC.

1) w sieci zasilajacej musi by¢ zainstalowane zabezpieczenie réznicowopradowe.

2) FirmaABB nie gwarantuje kategorii EMC ani dziatania czujnika pradu uptywowego wbudowanego w przemiennik

czestotliwosci.

Zmierzy¢ rezystancje izolacji wejSciowego kabla zasilania i
kabla silnika oraz samego silnika

Przed podtaczeniem kabla zasilajgcego do przemiennika czestotliwosci nalezy
zmierzy¢ rezystencje jego izolacji zgodnie z lokalnymi przepisami.

Zmierzy¢ rezystancje sinika oraz kabla silnika, gdy kabel jest odtaczony od
przemiennika czestotliwosci. Zmierzy¢ rezystancje izolacji pomiedzy
poszczegdlnymi przewodami fazowymi a przewodem uziomowym przy uzyciu

napiecia pomiarowego 1000 V DC. Rezystancja izolacji silnika ABB musi przekraczaé
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100 MQ (wartos¢ odniesienia w temperaturze 25°C lub 77°F). Wymagania dotyczace
rezystancji izolacji innych silnikéw zostaty podane w instrukcjach dostarczonych
przez producenta.

Uwaga: Wilgo¢ wewnatrz obudowy silnika zmniejsza rezystancje izolacji. Jesli
istnieje podejrzenie wystepowania wilgoci, nalezy wysuszy¢ silnik i powtérzyé
pomiar.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm

Podtaczyc kable zasilania

Schemat potaczen (kable ekranowane)

T1/U | T2/V|T3/W

L1 | L2 | L3 R-
@

e
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 |Dwa przewody uziomowe. Standard bezpieczeristwa przemiennikéw IEC/EN /UL 61800-5-1
wymaga dwdch przewoddw uziomowych PE, jesli powierzchnia przekroju przewodu PE jest
mniejsza niz 10 mm?2 Cu or 16 mm?2 Al. Mozna na przyktad uzy¢ ekranu kabla oprécz czwartego
przewodu.

2 | Nalezy uzy¢ osobnego kabla uziomowego lub kabla z osobnym przewodem uziomowym PE
po stronie linii, jesli przewodnos¢ czwartego przewodu lub ekranu nie spetnia wymagan
przewodu uziomowego PE.
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3 | Nalezy uzyé osobnego kabla uziomowego po stronie silnika, jesli przewodnos¢ ekranu nie
jest wystarczajaca lub jesli w kablu nie ma symetrycznego przewodu uziomowego PE.

4 |Uziemienie obwodowe (360°) ekranu jest wymagane w przypadku kabla silnika i kabla rezy-
stora hamowania (jesli jest uzywany). Jest ono takze zalecane w przypadku kabla zasilania.

5 | W razie potrzeby nalezy zamontowac zewnetrzny filtr (du/dt, sktadowej zerowej lub sinuso-
idalny). Filtry sa dostepne w firmie ABB.

Uwaga: Obudowy R1...R3 maja wbudowany czoper hamowania. W razie potrzeby mozna podtaczy¢
rezystor hamowania do zaciskéw R- i UDC+/R+. Rezystor hamowania nie jest dostarczany wraz
z przemiennikiem czestotliwosci.

W przypadku obudéw R4...R9 mozna podtaczyc zewnetrzny czoper hamowania do zaciskéw UDC+
i UDC-. Czoper hamowania nie jest dostarczany wraz z przemiennikiem czestotliwosci.

Procedura podtaczania

1. Obudowy R5...R9: Zdja¢ ostone/ostony zaciskdw kabla zasilania (nie w
przypadku R5 v2).
Obudowy R6...R9: Zdemontowac ptyty boczne (a). Zdjgé ostone (b), a nastepnie
przygotowad odpowiednie otwory na kable. W przypadku instalowania kabli
réwnolegtych w obudowach R8...R9 nalezy takze przygotowac odpowiednie
otwory w dolnej ostonie.

2. Przygotowac kable zasilania:

«  Wyjaé¢ gumowe dtawiki z przepustu kablowego.

«  Wycia¢ odpowiedni otwér w gumowym dtawiku. Nasuna¢ dtawik na kabel
(a).

«  Przygotowad koricéwki kabli zasilania wej$ciowego oraz silnika w sposdb
przedstawiony na rysunku (b).

«  Przeciagnackable przez otwory przepustu kablowego i zamocowac dtawiki
w tych otworach.

« Jesdli s uzywane kable aluminiowe, natozy¢ smar na odstoniete przewody
przed podtgczeniem ich do przemiennika czestotliwosci.
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@\

Podtaczyc kable zasilania. Momenty dokrecenia zawiera cze$¢ Terminal data
for the power cables.

Podtaczy¢ przewody fazowe kabla silnika do zaciskéw T1/U, T2/V i T3/W.
Podtaczyc skrecany ekran kabla do zacisku uziomowego. (a)

Podtaczyc kabel zasilania do zaciskdéw L1, L2 L3. Podtgczyd skrecony ekran
kabla i dodatkowy przewdd uziomowy PE do zacisku uziemienia. (b)
Obudowy R8...R9: Jeslijest uzywany tylko jeden przewdd, firma ABB zaleca

umieszczenie go pod goérng ptytka dociskowa. W razie uzywania
réwnolegtych kabli zasilania pierwszy przewdd nalezy umiesci¢ pod dolng
ptytka dociskows, a drugi — pod gérna.

Obudowy R8...R9: W razie uzywania rownolegtych kabli zasilania

zamontowac drugg listwe uziemiajgca dla rownolegtych kabli zasilania.
Dokrecic¢ zaciski listwy uziemiajgcej kabla zasilania do odstonietej czesci
kabli (c). Dokreci¢ zaciski z momentem sity 1,2 N-m.

Podtaczyc kable rezystora hamowania lub czopera hamowania, jesli sg one
uzywane. W obudowach R1...R2 nalezy zamontowac listwe uziemiajaca,
zanim bedzie mozliwe podtaczenie kabli hamowania (zobacz nastepny
krok).

Obudowy R6...R9: Po podtaczeniu kabli zasilania zamontowac ostone

zaciskow (d).

R1...R4, R5 v2 . _ _ R5
‘ PE @@@ @@@@@ - ‘ m‘ n Lz L3 Dc+  DC- T‘/I.VETZIV TN H
ol = o Es EfE ot
== F =
= g

Uwaga: Powyzsza ilustracja przedstawia obudowy R1...R2. Obudowy R3...R4
sg podobne.
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R6...R9
30|l B8l i ellie @l sa
=) ®
& S| o o | 039
2 :
D = =

4. Obudowy R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: Zamontowac listwe uziemiajaca. W
obudowach R6...R9 jest to listwa uziemiajaca dla kabli sterowania.

R4, R5 v2

©) M &
©) 0]

® o0 000 9@ ©

i
i i

J: (I

eSS

5. Obudowa R5: Zamontowac ptyte skrzynki kablowej (a) i ostone (b).
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6. Mechanicznie zamocowac kable na zewngtrz przemiennika czestotliwosci.

7. Uziemic¢ ekran kabla silnika po stronie silnika. Aby zminimalizowa¢ zaktécenia
radiowe, uziemi¢ ekran kabla silnika obwodowo (360°) przy przepuscie
kablowym do skrzynki z zaciskami silnika.

Podtaczanie kabli sterowania

Wykona¢é podtaczenia zgodnie z zastosowaniem. Pary kabla sygnatowego powinny
by¢ skrecone ze sobg mozliwie najblizej zaciskéw przytaczeniowych, aby zapobiec
sprzezeniu indukcyjnemu.

1. Wycia¢ otwdér w gumowym dtawiku i nasunaé go na kabel.

2. Uziemic¢ obwodowo (360°) zewnetrzny ekran kabla pod zaciskiem uziemiajacym.
Ostonieta czes¢ kabla powinna znajdowac sie jak najblizej zaciskéw jednostki
sterujacej. Uziemié réwniez ekrany kabli dwuzytowych i przewodu uziomowego
przy zacisku SCR.

3. Przywiazad wszystkie kable do mocowan kabli znajdujgcych sie w zestawie.
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DomysIne potaczenia sterujace

Ponizej przedstawiono domyslne potaczenia dla standardowego makra ABB.

Potaczenie

Wyrazenie

Opis

X1 Napiecie odniesienia oraz wejscia i wyjscia analogowe

©OoO~NOONDWN=

1 SCR Ekran kabla sygnatowego
All Warto$¢ zadana czestotliwosci wyjscio-
wej: 0...10 V
AGND | Masa obwodu wejécia analogowego
+10V Napiecie odniesienia 10 V DC
Al2 Nie skonfigurowano
AGND | Masa obwodu wejsécia analogowego
AO1 Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0...20 mA
AO2 Prad silnika: 0...20 mA
9 AGND | Masa obwodu wyjscia analogowego

o i programowalne wejscia cyfrowe

10 +24V | Wyjscie napiecia pomocniczego

+24 V DC, maks. 250 mA
11 DGND |Masa dlawyjscia napiecia pomocniczego
12 DCOM |Masa dla wszystkich wejs$¢ cyfrowych
13 DIl Stop (0)/Start (1)
14 DI2 Do przodu (0)/Do tytu (1)
15 DI3 Wybor statej czestotliwosci
16 DI4 Wybér statej czestotliwosci
17 DI5 Zestaw ramp 1 (0) / Zestaw ramp 2 (1)
18 DI6 Nie skonfigurowano

X6, X7, X8 Wyjscia przekaznikowe
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Potaczenie Wyrazenie Opis

19 RO1C | Gotowos¢ do pracy
20 | ROIA |250VAC/30VDC
2A

Stan gotowosci

21 RO1B
. 22 RO2C Praca
Stan biegu
23 RO2A 250VAC /30VDC
24 RO2B ZA
Stan btedu

25 | RO3C |Bfad(-1)
26 | RO3A 250 VAC/30VDC

2A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29 Wbudowany adapter Modbus RTU (EIA-
30 30 A gy
3 31 DGND
S4 - -
S5 sS4 TERM | Przefacznik terminacji dlatacza szerego-
wego
S5 BIAS Przetacznik bias dla tacza szeregowego
X4 Bezpieczne wytaczanie momentu
34 OUT1 | Bezpieczne wytgczanie momentu. Pota-

34

czenie fabryczne. Oba obwody musza
35 35 our2 by¢ zamkniete, aby byto mozliwe urucho-

36 36 | SGND |mienie przemiennika czestotliwosci.

37 37 INL Patrz sekcja Bezpieczne wytgczanie mo-
38 mentu (STO).

38 IN2

X10 24 V AC/DC

40 24V Tylko obudowy R6...R9: Wejscie zewnetrz-
“ AC/DC+in | nego zasilania 24 V AC/DC do zasilania
jednostki sterujacej, gdy gté ila-
a1 PYEY: jednostki sterujacej, gdy gtéwne zasila

.| niejest odtaczone.
AC/DC-in

Catkowita obcigzalnos¢ wyjscia napiecia pomocniczego +24 V (X2:10) to 6,0 W
(250 mA / 24 V DC). Momenty dokrecania 0,5...0,6 N-m (4,4 ... 5,3 Ibf-in). Dtugos$¢
zdjetej izolacji 7...8 mm (0,3 in). Wszystkie rozmiary zaciskéw: 0,14...2,5 mm?
(26...14 AWG). Wejscia cyfrowe DI1...DI5 obstugujg tez napiecie 10...24 V AC.

Przyktady montazu kabla sterowania

W tej sekcji pokazano przyktady prowadzenia kabli sterowania w obudowach R4 i
R6...R9. Obudowy R1...R3i R5 sg podobne do obudowy R4.
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R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

Potaczenie wbudowanej magistrali komunikacyjnej

Sieé EIA-485 korzysta z ekranowanej skretki dwuzytowej z charakterystyczng

-l impedancjg o wartosci 100...130 Q do przesytania sygnatéw danych. Pojemnosé
rozproszona miedzy przewodami wynosi mniej niz 100 pF na metr. Pojemnos$¢
rozproszona miedzy przewodnikami a ekranem jest mniejsza niz 200 pF na metr.
Dopuszczalne jest stosowanie folii lub plecionki ekranujace;j.

Podtaczyc¢ kabel do zacisku EIA-485 jednostki sterujgcej. Nalezy przestrzegad tych
instrukcji okablowania:

«  Przymocowac ekrany kabli razem do kazdego przemiennika, ale nie podtgczad
ich.

« Podtaczy¢ ekrany kabli tylko do zacisku uziemienia kontrolera automatyki.

«  Podtaczyé przewdd uziemienia sygnatu (DGND) do zacisku uziemienia sygnatu

kontrolera automatyki. Jesli kontroler automatyki nie ma zacisku uziemienia
sygnatu, przewdd uziemienia sygnatu potaczy¢ z ekranami kabli za
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posrednictwem rezystora o wartosci 100 Q, najlepiej jak najblizej kontrolera
automatyki.

Ponizej przedstawiono przyktadowe potaczenie.

Z zaciskiem uziemienia sygnatu

HDHH

B+ |
ot
DGND

sJ[R][-][+] UH
O]

Kontroler automatyki

DGND

B a0 B

DGND

@

[y

n

Przemiennik czestotliwosci

3 | Przefacznik terminacji. Urzadzenia znajdujace sie na koricach magistrali komunikacyjnej
musza mie¢ wtaczong terminacje. Wszystkie inne urzadzenia musza mie¢ terminacje wyta-
czona.

4 | Przetacznik bias. Jedno i tylko jedno urzadzenie, najlepiej na koricu magistrali, musi mie¢
wtaczony bias.

Zamontowac moduty opcjonalne, jesli sa czescig dostawy

Instrukcje zawiera podrecznik modutu opcjonalnego.

Zamontowac pokrywe lub pokrywy

Procedura montazu pokrywy jest odwrotna do procedury demontazu. Patrz Zdjgé
pokrywe lub pokrywy (str.200). W przypadku obuddw R6...R9 przed zamontowaniem
pokrywy nalezy zamontowac ptyty boczne pokazane w sekcji Procedura
podtaczania (str. 204).

PL

Uruchamianie przemiennika czestotliwosci

AOSTRZEZENIE Przed rozruchem przemiennika czestotliwosci nalezy
upewnic sie, ze montaz zostat ukoriczony. Ponadto nalezy sie upewni¢, ze
mozna bezpiecznie uruchomié silnik. Jesli istnieje zagrozenie, odtgczyd silnik
od innych urzadzen
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AOSTRZEZENIE = Przed aktywacja funkcji programowych przemiennika
czestotliwosci odpowiedzialnych za automatyczne resetowanie bteddéw
upewnic sig, ze nie doprowadzi to do niebezpiecznych sytuacji. Funkcje te
powodujg automatyczne zresetowanie przemiennika czestotliwosci i
kontynuowanie dziatania po btedzie lub przerwie w zasilaniu. W przypadku
aktywowania tych funkcji instalacja musi by¢ wyraznie oznaczona zgodnie
ze standardami IEC/EN/UL 61800-5-1, ust. 6.5.3, na przyktad ,,TO URZADZENIE

URUCHAMIA SIE AUTOMATYCZNIE”.

Wykonaé procedure uruchamiania za pomocg panelu sterowania. Dwa polecenia
znajdujace sie u dotu wyswietlacza (Opcje i Menu) informuja o funkcjach dwéch
przyciskéw i znajdujacych sie pod wyswietlaczem. Polecenia przypisane
do przyciskdéw sg rézne w zaleznosci od kontekstu. Przyciski strzatek [«, (», [ i[v]
umozliwiajg przesuwanie kursora lub zmiane wartosci w zaleznosci od aktywnego

widoku. Przycisk U powoduje wyséwietlenie strony pomocy uzaleznionej od

kontekstu.

1. Wiaczy¢ przemiennik czestotliwosci. Przygotowac dane z tabliczki znamionowej silnika.

2. Asystent pierwszego uruchamiania wspiera uzytkownika
podczas pierwszego uruchomienia. Jest on uruchamiany auto-
matycznie. Poczekad, az na panelu sterowania zostanie wyswie-
tlony ekran wyboru jezyka.

Wybrac jezyk, ktory ma by¢ uzywany, i nacisnaé przycisk
(OK).

Uwaga: Po wybraniu jezyka wzbudzenie panelu sterowania zaj-
muje kilka minut.

3. Wybra¢ opcje Rozpocznij konfiguracje, a nastepnie nacisnaé

przycisk (Dalej).

4. Wybra¢ lokalizacje, ktéra ma zostac uzyta, i nacisnaé przycisk

(Dalej).

Espafial
Portugues
Frangais
Suomi
Russki
Polski

Turkce
OK »
Lokaln. & (™ ACSEE0 +0.0 Hz
Asystent konfiguracji —

Skonfigurowac przemiennik
czestotliwosci teraz?

Rozpoczni] konfigurac)s

Whyid? i nie pokazu) prey wigcz. zasilan

Wstecz 18:04 Dalej
Lokaln. ¢ (™ ACSHE0 0.0 Hz
Lokalizacja —

lUstawienia domysne jednostek

Wigdzynarodow ]

Amerykariskie (Imperialne)

Wstecz 18:04 Dalej
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5. Aby ukonczy¢ asystenta pierwszego uruchamiania, wybraé
wartosci i ustawienia po wys$wietleniu przez asystenta odpowied-
niego monitu. Te czynnosci nalezy wykonywaé do momentu wy-
$wietlenia na panelu informacji o ukoriczeniu pierwszego urucha-
miania.

Gdy na panelu zostanie wys$wietlona informacja o ukoriczeniu
pierwszego uruchamiania, przemiennik czestotliwosci jest goto-

wy do uzycia. Nacisnaé przycisk (Gotowe), aby przejsé¢ do
widoku gtéwnego.

6. Widok gtéwny przedstawia wartos$ci wybranych sygnatéw.

7. Wprowadzi¢ dodatkowe zmiany, np. makro, rampy i limity,
zaczynajac w menu gtéwnym. W widoku gtéwnym nacisnaé

przycisk (Menu), aby wej$¢ do menu gtéwnego, wybrac

pozycje Ustawienia i nacisnaé przycisk (Wybierz).

W menu Ustawienia mozna zmienia¢ ustawienia zwigzane z silni-
kiem, regulatorem PID, magistrala komunikacyjna, funkcjami
zaawansowanymi oraz zegarem, regionem i wyswietlaczem.
Mozna takze resetowac dzienniki, parametry i widok gtéwny
panelu sterowania. Firma ABB zaleca wprowadzenie przynajmniej
nastepujacych ustawien dodatkowych:

«  Wybrac¢ makro lub oddzielnie ustawié¢ wartosci uruchomienia,
zatrzymania i zadawania
«  Rampy
« Limity
Aby uzyskac wiecej informacji o elementach menu Ustawienia,

?
nalezy nacisna¢ przycisk LJ w celu otwarcia strony pomocy.

Komunikacja po magistrali

Aby skonfigurowa¢ komunikacje przez wbudowang magistrale za pomocg protokotu

Lokaln. © (™ ACS580 +0.0 Hz

Ukoriczono pierwsze u...

Przemiennik czestothwosc jest
gotowy do pracy.

Start/Stop on
Kierunek DIz
Wartoée zadana [czest)Skalowane ..
Wstecz 18:29 Gotowe
Lokaln. & (™ ACS58D =00 Hz

[Elzzestotllwoéé WIS CIL. UUU]
0.00)
[;:oment silnika 0 ] 0]

Prad silnika
¢

Opcje 18:31 Menu

[Lakaln. & ¢ ACS580 +0.0 Hz

Menu glowne

E} Ustawienia gldwne [

ig We/ wy [
E& Diagnostyka 3
[~ T i .

Wyjd# 18:3 Wybierz

[Lakaln. & ¢™ ACS580 +0.0 Hz

Ustawienia glowne

Wlakro:

Silnik -

Start, stop, wartosé zadana [
Rampy -
Limniry -
Wstecz 18:31 Wybierz

Modbus RTU, nalezy ustawi¢ co najmniej nastepujace parametry:

Parametr Ustawienie Opis

20.01 Komendy Zew1l

Wbudowana magi- | Wybiera magistrale komunikacyjna bedaca zrédtem

stralakomunikacyj- | polecen startu i stopu, gdy jako aktywna lokalizacja

na

22.11 W. zad. pred. 1
Zewl

W. zad. EFB 1

sterowania zostanie wybrana lokalizacja ZEW1.

Wybiera warto$¢ zadang odebrang przez wbudowany
interfejs komunikacyjny jako wartos$¢ zadang predko-

$ci 1. Ten parametr stuzy do sterowania predkoscia.
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kotu
58.03 Adres wezta

58.04 Szybkos$¢ transmi-
sji

1 (domysInie)

19,2 kbps (default)

Parametr Ustawienie Opis

26.11 Zrédto wart. zad. |W. zad. EFB 1 Wybiera warto$¢ zadang odebrang przez wbudowany

momentu 1 interfejs komunikacyjny jako warto$é zadang momen-
tu 1. Tego parametru nalezy uzywaé w trybie wekto-
rowego sterowania silnikiem.

28.11 W. zad. czest. 1 W. zad. EFB1 Wybiera warto$¢ zadang odebrang przez wbudowany

Zewl interfejs komunikacyjny jako wartos$¢ zadang czesto-
tliwosci 1. Ten parametr stuzy do sterowania czesto-
tliwoscia.

58.01 Wtaczenie proto- | Modbus RTU Inicjuje komunikacje przez wbudowana magistrale

komunikacyjna.

Adres wezta. Nie moze by¢ dwdch weztéw online o
takim samym adresie.

Definiuje szybko$¢é komunikacji tacza. Nalezy uzy¢
tego samego ustawienia co w stacji nadrzednej.

58.05 Parzystos¢

8 EVEN 1 (domysl-
nie)

Wybiera ustawienie parzystosci i bitu stopu. Nalezy
uzyd tego samego ustawienia co w stacji nadrzedne;j.

58.06 Sterowanie komu-
nikacja

Odswiez ustawie-
nia

Sprawdza poprawnos¢ zmienionych ustawien konfi-
guracji EFB. Uzy¢ po zmodyfikowaniu dowolnych pa-
rametréw w grupie 58.

Inne parametry zwigzane z konfiguracjg magistrali komunikacyjnej:

58.14 Reakcja na utrate
komunik.

58.15 Tryb utraty komu-
nikacji

58.16 Czas utraty komu-
nikacji

58.17 Opdznienie trans-

misji

58.25 Profil sterowania

58.26 EFB: typ wartosci

zad. 1

Ostrzezenia i btedy

58.28 EFB: typ wartosci | 58.34 Kolejnos¢ stow
akt. 1

58.31 EFB: zrédto
transp. w. akt. 1

58.101 Dane l/O1

—158.114 Danel/0 14 time
58.33 Tryb adresowania

Sciowej

Ostrze- | Btad |Kod pomocniczy |Opis

Zenie

A2A1 2281 |Kalibracja pradu | Ostrzezenie: Kalibracja pradu zostanie przeprowadzona
podczas nastepnego uruchomienia.
Btad: Btad pomiaru fazy pradu wyjsciowego.

A2B1 2310 | Przetezenie Prad wyjsciowy przekracza wewnetrzny limit. Przyczyna
moze takze by¢ problem z uziemieniem lub utrata fazy.

A2B3 2330 |Zwarcie doziemne | Zwykle zwarcie doziemne w silniku lub kablu silnika jest
powodowane przez asymetrie obcigzenia.

A2B4 2340 |Zwarcie W silniku lub jego kablu wystepuje zwarcie.

- 3130 |Utratafazy wej- |Z powodu braku fazy linii zasilajacej wystepuje oscylacja

napiecia posredniego obwodu DC.
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Ostrze- | Btad |Kod pomocniczy |Opis
Zenie
- 3181 |Bfad okablowa- Nieprawidtowe podtaczenie kabla zasilajacego i kabla sil-
nia/uziemienia nika.
A3A1 3210 | Przepiecie obwo- | Napiecie posredniego obwodu DC jest zbyt wysokie.
du DC
A3A2 3220 |Niedostateczne |Napiecie posredniego obwodu DC jest zbyt niskie.
napiecie facza DC
- 3381 |Utratafazy wyj- |Do silnika nie sg podtgczone wszystkie trzy fazy.
$ciowej
- 5090 | Btad Diagnostyka urzadzenia bezpiecznego wytaczania momen-
urz.bezp.wyt.mom. | tu wykryta btad urzadzenia. Nalezy skontaktowac sie z fir-
ma ABB.
A5A0 5091 |Bezpieczne wyta- |Funkcja Bezpieczne wytgczanie momentu (STO) jest aktyw-
czanie momentu |na.
A7CE 6681 | Utrata komunika- | Przerwa w komunikacji przez wbudowana magistrale ko-
cji EFB munikacyjna.
A7C1 7510 | Komunikacja przez | Utrata komunikacji miedzy przemiennikiem czestotliwosci
adapt. kom. A (lub sterownikiem PLC) i adapterem magistrali komunika-
cyjne;j.
ATAB - Btad konf. modutu | Zainstalowany modut typu C rézni sie od skonfigurowane-
rozszerz. we/wy | go modutu lub wystapit btagd komunikacji miedzy przemien-
nikiem czestotliwosci i modutem.
AFF6 - Bieg identyfikacyj- | Bieg identyfikacyjny silnika zostanie przeprowadzony przy
ny nastepnym uruchomieniu.
- FA81 | Utratabezpieczne- | Obwdd 1 funkcji Bezpiecznego wytaczenia momentu jest
go wytgczania mo- | uszkodzony.
mentu 1
- FA82 | Utratabezpieczne- | Obwdd 2 funkcji Bezpiecznego wytaczenia momentu jest
go wytaczania mo- | uszkodzony.
mentu 2

Bezpieczne wytaczanie momentu (STO)

Przemiennik czestotliwosci ma funkcje Bezpieczne wytgczanie momentu (STO)
zgodnie ze standardem IEC/EN 61800-5-2. Ta funkcja moze by¢ uzyta na przykfad
jako ostatnie urzadzenie uruchamiajgce obwody zabezpieczajace (jak obwéd
zatrzymania awaryjnego), ktdre zatrzymuja przemiennik czestotliwosci w przypadku
niebezpieczenstwa.

Po aktywowaniu funkcja STO wytacza napiecie sterowania potprzewodnikami mocy
w obszarze wyjsciowym przemiennika czestotliwosci. Przemiennik czestotliwosci
nie wygeneruje wtedy momentu wymaganego do obrécenia silnika. Program
sterujacy generuje wskazanie zdefiniowane w parametrze 31.22. Jesli w chwili
wiaczenia funkcji bezpiecznego wytgczania momentu silnik dziata, zwalnia
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wybiegiem do zatrzymania. Zamkniecie przetgcznika aktywacyjnego powoduje
zdezaktywowanie funkcji STO. Przed ponownym uruchomieniem nalezy zresetowac
wszystkie wygenerowane btedy.

Funkcja STO ma architekture redundantna, to znaczy, ze oba kanaty musza by¢
uzywane w implementacji funkcji bezpieczenstwa. Dane dotyczace bezpieczeristwa
podane w niniejszym dokumencie sg obliczane dla redundantnej konfiguracji i nie
sa poprawne, jesli nie sg uzywane oba kanaty.

AOSTRZEZENIE Funkcja bezpiecznego wytaczania momentu nie powoduje
odtgczenia napiecia od gtéwnego i dodatkowego obwodu przemiennika
czestotliwosci. Przed przystgpieniem do prac konserwacyjnych przy czesciach
elektrycznych przemiennik czestotliwosci lub silnika nalezy odtaczy¢
przemiennik czestotliwosci od wszystkich zrédet zasilania.

Uwaga:

« Jedlizatrzymanie wybiegiem jest niedopuszczalne, przed aktywowaniem funkcji
STO nalezy zatrzymad przemiennik czestotliwosci i napedzane urzagdzenie za
pomoca odpowiedniego trybu zatrzymywania

«  Funkcja STO przestania wszystkie inne funkcje przemiennika czestotliwosci.

Okablowanie
Styki zabezpieczenia muszg sie otwierac i zamykaé w odstepie 200 ms od siebie.

Do potaczenia zalecane jest uzycie podwdéjnie ekranowanych skretek dwuzytowych.
Maksymalna dtugos¢ kabla miedzy przetacznikiem i jednostka sterujaca
przemiennikiem czestotliwosci to 300 m (1000 stép). Ekran kabla nalezy uziemié
wytacznie w jednostce sterujace;j.

Sprawdzanie

Aby zapewni¢ bezpieczne dziatanie funkcji bezpieczerstwa, nalezy przeprowadzi¢
test sprawdzajacy. Test musi zosta¢ wykonany przez kompetentng osobe
dysponujacg odpowiednim doswiadczeniem i wiedzg w zakresie sposobu dziatania
funkcji bezpieczeristwa. Test i raport musi zosta¢ udokumentowany i podpisany
przez te osobe. Instrukcje sprawdzania funkcji STO mozna znalez¢ w podreczniku
uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Dane techniczne

« Napiecie na zaciskach wejsciowych modutu STO przemiennika czestotliwosci
musi wynosi¢ przynajmniej 13V DC, aby zostato zinterpretowane jako wartos¢
"17!

« Czas reakcji STO (najkrétsza wykrywalna przerwa): 1 ms

« Czas odpowiedzi STO: 2 ms (typowy), 5 ms (maksymalny)
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« Czas wykrycia btedu: Kanaty w réznych stanach przez dtuzej niz 200 ms
« Czas reakcji na btad: Czas wykrycia btedu + 10 ms.

« Opodznienie wskazania btedu STO (parametr 31.22): < 500 ms

- Opodznienie wskazania ostrzezenia STO (parametr 31.22): < 1000 ms.

« Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa (SIL, EN 62061): 3

« Poziom wydajnosci (PL, EN ISO 13849-1): e

Funkcja STO jest komponentem bezpieczerstwa typu A wedtug definicji normy
IEC 61508-2.

Petne dane dotyczace bezpieczenstwa, doktadne wskazniki bteddéw i tryby btedéw
funkcji STO znajdujg sie w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.
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PT - Instrucoes de instalacao
rapida

Este guia se aplica aos tipos de produto globais. Este é um guia separado para os
tipos de produto da América do Norte. Para obter instrucdes de instalacdo da
carcaca R9e, consulte ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size
R9e installation instructions (3AXD50001240653 [inglés]).

Instrucées de seguranca

AADVERTENCIA Siga as instrucdes de seguranca do inversor de frequéncia.
Sevocé as ignorar, poderao ocorrer danos ao equipamento, lesdes ou morte.
Se vocé nao for um eletricista profissional qualificado, ndo realize servicos
de instalagao, comissionamento ou manutencao.

- N&ao trabalhe no inversor de frequéncia, no cabo do motor, no motor ou nos
cabos de controle quando o inversor de frequéncia estiver conectado a entrada
de alimentacdo. Antes de iniciar, isole o inversor de frequéncia de todas as
fontes de tensao perigosas e certifique-se de que seja seguro iniciar o trabalho.
Sempre aguarde 5 minutos apds desconectar a entrada de alimentacao para
permitir a descarga dos capacitores de circuito intermediario.

« Nao trabalhe noinversor de frequéncia quando um motor de ima permanente
em rotacdo estiver conectado a ele. Um motor de ima permanente em rotacao
energiza o inversor de frequéncia, inclusive seus terminais de entrada e saida.

« CarcacasRleR2, P21 (UL tipo 1): Ndo eleve o inversor de frequéncia segurando
pela tampa. A tampa pode se soltar e fazer com que o inversor de frequéncia
caia.

. Carcacas R5...R9: Levante o inversor de frequéncia com um dispositivo de
suspensdo. Use os olhais de suspensao do inversor de frequéncia. Nao incline
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o inversor de frequéncia. Ele é pesado e seu centro de gravidade é alto. O
tombamento do inversor de frequéncia pode causar ferimentos fisicos.

Desembalar a entrega

Mantenha o inversor de frequéncia em sua embalagem até que esteja pronto para
instala-lo. Apés desembalar, proteja o inversor de frequéncia contra poeira, detritos
e umidade. Certifique-se de incluir esses itens:

« caixa do inversor de frequéncia (carcagas R1a R2 e R5 a R9, IP21 [UL Tipo 1])
« auxiliar

-« modelo de montagem

« painel de controle

. guiadeinstalagdo rapida e inicializacdo

« adesivos de aviso de tensao residual em diversos idiomas

+ manuais de hardware e firmware, se pedidos.

« opgdes em pacotes separados, se pedido.

Garanta que nao haja sinais de danos nos itens.

n Reformar os capacitores

Os capacitores devem ser reformados se o inversor de frequéncia nao tiver sido
ligado (esteja armazenado ou sem uso) por um ano ou mais. A data de fabricacao
esta no rétulo de designagao do tipo. Para obter informagdes sobre reforma de
capacitores, consulte Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [inglés]).

Selecionar os cabos e os fusiveis

« Selecione os cabos de alimentagao. Cumpra os regulamentos locais.
+ Cabodealimentacao de entrada: A ABB recomenda usar o cabo simétrico
blindado (cabo VFD) para obter um melhor desempenho de EMC.
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- Cabo do motor: Use o cabo simétrico blindado (cabo VFD) para obter
melhor desempenho de EMC. O cabo simétrico blindado também reduz
correntes de mancal, desgaste e carga no isolamento do motor.

. Tipos de cabos de poténcia: Nas instalagbes IEC, use cabos de cobre ou
aluminio (se permitido). Cabos de aluminio somente podem ser usados
para o cabeamento de poténcia de entrada em inversores de frequéncia
de 230V com tamanho de carcaga R5a R8. Eminstalagdes UL, use somente
condutores de cobre.

. Classificacao de corrente: corrente maxima de carga.

. Classificacao de tensao: min. 600 V CA.

- Classificacao de temperatura: Nas instalagées de IEC, selecione um cabo
com classificagdo para temperatura maxima permissivel de 70 °C (158 °F)
do condutor em uso continuo. Em instalagdes de UL e para inversores de
frequéncia com a opgdo +B056 (IP55, UL Tipo 12), selecione um cabo
classificado para, no minimo, 75 °C (167 °F).

- Tamanho: Consulte Ratings, Fuses and typical power cable sizes para obter
os tamanhos normais de canos e Terminal data for the power cables para
o tamanho maximo dos cabos.

Selecione os cabos de controle. Use o cabo de pares trangados com dupla
blindagem para sinais analdgicos. Use o cabo blindado simples ou duplo para
os sinais digitais, de retransmissao e de /0. Nao execute sinais de 24 V e
115/230 V no mesmo cabo.

Proteja o inversor de frequéncia e o cabo da entrada de alimentagdo com os
fusiveis corretos. Consulte Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Examine o local da instalacao

Verifique o local de instalagao. Certifique-se de que:

O local de instalagao seja suficientemente ventilado ou resfriado para remover
o calor do inversor de frequéncia. Consulte os dados técnicos.

As condigbes ambientais do inversor de frequéncia cumprem as especificagoes.
Consulte os dados técnicos.

O material atras, acima e abaixo do inversor de frequéncia ndo é inflamavel.

A superficie de instalacdo estd o mais préximo possivel da posicao vertical e
é forte o suficiente para suportar o inversor de frequéncia.

Ha espaco livre suficiente ao redor do inversor de frequéncia para resfriamento,
trabalho de manutencdo e operacdo. Consulte as especificacoes de espago
livre do inversor de frequéncia.

Nao existem fontes de campos magnéticos fortes, como condutores de nicleo
Unico de alta corrente ou bobinas de contator perto do inversor de frequéncia.
Um campo magnético forte pode causar interferéncia ou imprecisao na
operacao do inversor de frequéncia.
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Instale o inversor de frequéncia na parede

Selecione fixadores de acordo com os requisitos locais aplicaveis para materiais
de superficie de parede, peso de inversor de frequéncia e aplicagao.

Prepare o local de instalacao

1. Faga marcas com a ajuda de um modelo de montagem. Remova o modelo de
montagem antes de instalar o inversor de frequéncia na parede.

2. Facafuros einsira ancoras ou plugues neles.

R1..R4 R1...R9
5 —
@ R1...R2: M5 (#10)
“A[0 R3...R5: M6 (1/4in)
R6...R9: M8 (5/16 in)
0
//
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm | pol. /mm | pol. | mm| pol. |mm | pol. | mm pol. mm | pol. | mm | pol. | mm | pol. | mm | pol.
a | 98 | 386 | 98 | 386|160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c - - 160 6,30 213 8,4 | 245 9,7 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d - - 200 7,87 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - 100 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 200 | 7,9

*N&o valido para R5 v2

o

de montagem.

Instale os parafusos. Deixe um espaco entre a cabeca do parafuso e a superficie
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R1...R4

)

B - ]
/II/IIIIIIIIIIIIIIIIIIIHHH/3 R

x4

Carcacas R1...R4, R5 v2: Coloque o inversor de frequéncia na parede e
aperte os parafusos
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Carcacas R5...R9: Coloque o inversor de frequéncia na parede e aperte
os parafusos

R5

Remova as tampas

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1)
—T B
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R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)

= — )
e—" = < D
0

cabo
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Coloque o adesivo de aviso de tensao residual ao inversor
de frequéncia no idioma local

Carcacas Rl a R4: para a plataforma de montagem do painel de controle, Carcacgas
R5 a R9: ao lado da unidade de controle.

Certifique-se de que o inversor de frequéncia seja compativel
com o sistema de aterramento

Vocé pode conectar todos os inversores de frequéncia a um sistema TN-S aterrado
simetricamente (parte central aterrada). Se vocé instalar o inversor de frequéncia
em um sistema diferente, vocé deve desconectar o parafuso EMC (desconectar o
filtro EMC) e/ou desconectar o parafuso VAR (desconectar o circuito do varistor).

Tamanho | Sistemas TN-S sime-

tricamente aterra-
dos (parte central

Sistemas de centro
delta aterrado e
ponto médio delta

Sistemas de Tl (sem
aterramento oucom
aterramento de alta

Sistemas TT1 2

aterrada) aterrado resisténcia)
R1...R3 Nao desconecte os | Desconecte o parafu- | Desconecte os para- | Desconecte os para-
R4 v2 parafusos EMCou |so EMC. fusos EMC e VAR. fusos EMC e VAR.
RS v2 VAR. Nao desconecte o
parafuso VAR.
R4aR5 |Naodesconecteos |Observacao:Oinver- Desconecte os para- | Desconecte os para-
parafusos EMC ou |sor de frequéncia fusos EMC fusos EMC
VAR. ndo é avaliado para | (duas pecas) e o pa- | (duas pecas) e o pa-
uso nesses sistemas | rafuso VAR. rafuso VAR.
de acordo com as
normas IEC.
R6aR9 |Nao desconecte os |Nao desconecte os |Desconecte os para- | Desconecte os para-
parafusos EMCou |parafusos EMC CA |fusos EMC fusos EMC
VAR. ou VAR. Desconecte | (duas pecas) e o pa- | (duas pegas) e o pa-
o parafuso EMC CC. |rafuso VAR. rafuso VAR.

D um dispositivo de corrente residual foi instalado no sistema de fornecimento.

2) AABB ndo garante a categoria EMC ou a operagao do detector de vazamento no solo integrado ao inversor
de frequéncia.

Meca aresisténcia de isolamento dos cabos de entrada e de

energia e do motor

Antes de conectar o cabo de alimentacao de entrada ao inversor de frequéncia,
meca a resisténcia de isolamento de acordo com os regulamentos locais.

Meca a resisténcia de isolamento do cabo do motor e do motor quando o cabo

estiver desconectado do inversor de frequéncia. Mega a resisténcia do isolamento
entre cada condutor de fase e o condutor do terra de protecao usando um medidor
detensdo de 1000 VCC. A resisténcia do isolamento de um motor ABB deve exceder
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100 Mohm (valor de referéncia em 25 °C ou 77 °F). Quanto a resisténcia de
isolamento de outros motores, consulte as instrugdes do fabricante.

Observacao: Umidade dentro da caixa do motor reduzird a resisténcia de
isolamento. Se houver suspeita de umidade, seque o motor e repita a medicao.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm

Conecte os cabos de forca

Diagrama de conexao (cabos blindados)

T1/U | T2/V|T3/W

L1 | L2 | L3 R-
@

e
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 | Dois condutores de aterramento para protecao. A norma de seguranca de inversores de
frequéncia IEC/EN/UL 61800-5-1 exige dois condutores PE se sua area transversal for inferior
a10 mm? Cu ou 16 mm? Al. Por exemplo, é possivel usar a blindagem do cabo além do quarto
condutor.

2 |Use um cabo de aterramento separado ou um cabo com um condutor PE separado para o
lado da linha se a condutividade do quarto condutor ou a blindagem ndo cumprir os requisitos
para o condutor PE.
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Use um cabo de aterramento separado para o lado do motor se a condutividade da blindagem
nao for suficiente ou se ndo ha um condutor PE simetricamente construido no cabo.

O aterramento de 360° da blindagem do cabo é obrigatdrio para os cabos do motor e do
resistor de frenagem (se usado). Isso também é recomendado para o cabo de alimentacao
de entrada.

Se necessario, instale um filtro externo (du/dt, modo comum ou filtro de seno). Os filtros
sao disponibilizados pela ABB.

Observacao: As carcagas R1 a R3 tém um chopper de frenagem integrado. Se necessario, vocé
pode conectar um resistor de frenagem aos terminais R- e UDC+/R+. O resistor de frenagem
ndo estd incluso na entrega do inversor de frequéncia.

Nas carcagas R4 a R9, vocé pode conectar um chopper de frenagem externo aos terminais UDC+
e UDC-. O chopper de frenagem ndo esta incluso na entrega do inversor de frequéncia.

Procedimento de conexao

Carcacas R5...R9: Remova as capas dos terminais do cabo de alimentagao (nao

na R5 v2).

Carcacas R6...R9: Remova as placas laterais (a). Remova a capa (b), entao, faca
as perfuracdes necessdrias para os cabos. Nas carcacas R8 a R9, se vocé instalar
cabos paralelos, também serd necessario fazer os orificios na cobertura inferior.

Prepare os cabos de alimentacao:

« Remova os anéis isolantes da entrada de cabo.

- Facga um orificio grande o suficiente no anel isolante. Passe o anel pelo
cabo (a).

«  Prepare as extremidades do cabo de alimentacao de entrada e do cabo
do motor, como ilustrado na figura (b).

- Passe os cabos pelos orificios na entrada de cabo e fixe os anéis nos
orificios.

- Seestiver usando cabos de aluminio, lubrifique os condutores
desencapados antes de conectar ao inversor de frequéncia.
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@\

Conecte os cabos de energia. Para os torques de aperto, consulte Terminal

data for the power cables.

. Conecte os condutores de fase do cabo do motor aos terminais T1/U, T2/V
e T3/W. Conecte a blindagem torcida do cabo no terminal de aterramento.
()

. Conecte o cabo de alimentacdo de entrada aos terminais L1, L2 e L3.
Conecte a blindagem trancada do cabo e o condutor PE adicional ao
terminal de aterramento. (b)

. Carcacas R8...R9: Se vocé usar apenas um condutor, a ABB recomenda
coloca-lo na placa de pressao superior. Se vocé usar cabos de alimentacgao
paralelos, coloque o primeiro condutor sob a placa de pressao inferior e
o segundo sob a placa de pressao superior.

. Carcacas R8...R9: Se vocé usar cabos de alimentacdo paralelos, instale a
segunda base de aterramento para os cabos de alimentacgao paralelos.

« Aperte os grampos da base de aterramento do cabo de alimentacado na
parte desencapada dos cabos (c). Aplique um torque de 1,2 N m
(10,6 Ibf pol.) aos grampos.

. Seusado, conecte os cabos do chopper de frenagem e do resistor de
frenagem. Nas carcacas R1a R2, vocé deve instalar a base de aterramento
antes de poder conectar os cabos de frenagem (consulte a préxima etapa).

. Carcacas R6...R9: Apds conectar os cabos de alimentacdo, instale as capas
nos terminais (d).

R1...‘R4, R5v2 i} ‘ R5 m‘ H
e @wN@w @ gg ®M§W® + u Lz o L3 DCe DC- wufﬁmv TaW
ol =2 i || @ sy
PE J"? N
N Z
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Observacao: A ilustragao acima mostra as carcagas R1 a R2. As carcacas R3 a
R4 sao similares.

R6...R9

s|elele

4. Carcacas R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: Instale a prateleira de aterramento. Nas
carcagas R6 a R9, essa é a base de aterramento para os cabos de controle.

R4, R5 v2

©) M &
©) 0]

® ©® @lle @@ ®

i eSS
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5. Carcaca R5: Instale a placa da caixa de cabo (a) e a capa (b).

6. Anexe mecanicamente os cabos na parte externa do inversor de frequéncia.

7. Aterreablindagem do cabo do motor na extremidade do motor. Para minimizar
ainterferéncia de radiofrequéncia, aterre a blindagem do cabo do motor em
360° na entrada de cabo da caixa terminal do motor.

Conecte os cabos de controle

Faca as conexoes de acordo com a aplicacdao. Mantenha os pares de fios de sinal
o mais préximo possivel dos terminais para evitar acoplamento indutivo.

1. Faga um orificio no anel de borracha e deslize o anel no cabo.

2. Aterreablindagem externa do cabo em 360° abaixo do grampo de aterramento.
Mantenha o cabo desencapado o mais proximo possivel dos terminais da
unidade de controle. Faga também o aterramento das blindagens de cabo de
par e fio terra no terminal SCR.

3. Amarre todos os cabos de controle no suporte de cabos fornecido.
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Conexoes de controle padrao

Conexoes de controle padrao da macro ABB Standard apresentadas abaixo.

Conexao

Termo

Descricao

X1 Entradas e saidas analégicas e tensdo de referéncia

1 SCR Blindagem do cabo de sinal (tela)
2 All Referéncia de frequéncia de saida:
ol 1 0..10V
110 kohm ‘ﬁi— g 3 AGND | Circuito de entrada analdgica comum
i: 4 4 +10V | Tensdo de referéncia 10 V CC
g 5 Al2 Nao configurado
; 6 AGND | Circuito de entrada analdgica comum
9 7 AO1 Frequéncia de saida: 0...20 mA
8 AO2 Corrente do motor: 0...20 mA
9 AGND | Circuito de saida analégica comum

X2 e X3 Entradas digitais programaveis e saida de tensao auxiliar

10 +24V Saida de tensdo auxiliar +24 VCC, max.
250 mA

11 DGND |Saida de tensdo auxiliar comum

12 DCOM | Entrada digital comum para todos

13 DIl Parar (0)/Iniciar (1)

14 DI2 Frente (0) / Reverso (1)

15 DI3 Selecao de frequéncia constante

16 Di4 Selecao de frequéncia constante

17 DI5 Conjunto de rampa 1 (0)/Conjunto de
rampa 2 (1)

18 Dl6 Nao configurado

X6, X7, X8 Saidas de relé
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Conexao Termo Descricao
19 RO1C |Pronto func
Status de prontidao 20 RO1A 250 VCA/30VCC
para execugao 2A
21 RO1B
Estado de 22 RO2C Em funcionamento
execucdo 23 | Ro2a |250VCA/30VCC
24 RO2B 2A
Estado falha
25 RO3C |Falha(-1)
26 RO3A |250VCA/30VCC
27 RO3B 2A
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29
30 30 A- Modbus RTU integrado (EIA-485)
31 31 | DGND
S4 —
S5 sS4 TERM | Interruptor de encerramento da ligacédo
de dados seriais
S5 | POLARI- |Interruptor deresistores de polarizagao
ZACAO |daligacdo de dados seriais
X4 Safe torque off
34 OUT1 | Safe torque off. Conexao de fabrica.
34 Ambos os circuitos devem estar fecha-
35 35 OUTZ |45 para que o inversor de frequéncia
gg 36 | SGND |sejainiciado.
25 37 INL Consulte a secao Safe torque off (STO).
38 IN2
X10 24 VCA/CC
40 | Entrada |Apenas R6 a R9:Entrada de 24 VCA/CC
“ de externa para ligar a unidade de controle
24VCA/CC+ | quando a fonte principal estiver desco-
nectada.
41 | Entrada
de
24VCA/CC-

A capacidade total de carga da saida de tensdo auxiliar +24 V (X2:10) é 6,0 W

(250 mA/24 VCC). Torques de aperto: 0.5...0.6 N-m (4.4...5.3 Ibf-pol) Comprimento
de desencapamento do fio 7...8 mm (0,3 pol.) Tamanhos do terminal: 0.14...2.5 mm?
(26...14 AWG) As entradas digitais DI1...DI5 também tém suporte para 10...24 VCA.
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Exemplos de instalacao do cabo de controle

Essa secao mostra exemplos de roteamento dos cabos de controle nas carcagas
R4 e R6 a R9. Carcacas R1 a R3 e R5 sdo similares a R4.

R4, R4 v2, R5 v2 R6 aR9

h(=)
oCF

"8

] £
o oo

Conexao de fieldbus incorporado

A rede EIA-485 usa um cabo blindado de par trancado com uma impedancia
caracteristica de 100...130 ohms para sinalizagdo de dados. A capacitancia
distribuida entre os condutores é menor que 100 pF por metro (30 pF por pé). A
capacitancia distribuida entre os condutores e a blindagem é menor que 200 pF
por metro (60 pF por pé). Blindagens trancadas ou em folha sao aceitaveis.

Conecte o cabo ao terminal EIA-485 na unidade de controle. Siga estas instrugdes
de fiagcao:

« Conecte as blindagens dos cabos em cada inversor de frequéncia, mas nao as
conecte ao inversor de frequéncia.
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Conecte as blindagens de cabo apenas ao terminal de aterramento no
controlador de automacao.

Conecte o condutor de aterramento de sinal (DGND) ao terminal de referéncia
de aterramento de sinal no controlador de automacao. Se o controlador de
automacao nao tiver um terminal de referéncia de aterramento de sinal, conecte
o condutor de aterramento de sinal a blindagem do cabo usando um resistor
de 100 ohm, preferencialmente perto do controlador de automacao.

exemplo de conexao é exibido abaixo.

Com terminal de referéncia de terra do sinal

r r
1 1

!
1
1 1
1 1

+

<7 <

edller T e T )

Dﬂﬁﬂ

DGND\
DGND\
DGND

@

O

[y

Controlador de automacao

2 | Inversor de frequéncia

3 | Comutador de de terminagao. Os dispositivos nas extremidades do fieldbus devem ter a
terminacdo ligada. Todos os outros dispositivos devem ter a terminagao desligada.

4 | Comutador de polariza¢ao. Um dispositivo (apenas um), preferencialmente na extremidade

do barramento, deve estar com a polarizagdo ligada.

Instale os mdédulos opcionais, se estiverem presentes na
entrega

Para obter instrugdes, consulte o manual do médulo opcional.

Instale as tampas

O procedimento de instalagdo da tampa é oposto ao procedimento de remocao.
Consulte Remova as tampas (pagina 224). Nas carcagas R6 a R9, instale as placas
laterais mostradas em Procedimento de conexao (pagina 228) antes de instalar a
tampa.
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Inicialize o inversor de frequéncia

AADVERTENCIA Antes deinicializar o inversor de frequéncia, certifique-se
de que a instalagdo tenha sido concluida. Certifique-se de que seja seguro
iniciar o motor. Desconecte o motor de outras maquinas se houver risco de
danos ou ferimentos.

AADVERTENCIA Antes de ativar as fungdes de restauracdo de falha
automatica ou de reinicializagdo automatica do programa de controle do
inversor de frequéncia, certifique-se de que nao possa ocorrer nenhuma
situacdo perigosa. Essas fungdes restauram o inversor de frequéncia e
continuam o funcionamento apds uma falha ou interrupc¢do da alimentacao.
Se essas fungdes estiverem ativadas, a instalacdo deverd ser marcada de
forma clara conforme definido em IEC/EN/UL 61800-5-1, subclausula 6.5.3,
por exemplo, "ESTA MAQUINA INICIA AUTOMATICAMENTE".

Use o painel de controle para realizar o procedimento de inicializagao. Os dois

comandos na parte inferior (Opgoes e Menu) do visor exibem as fungdes das duas
teclas programaveis e I, localizadas abaixo do visor. Os comandos atribuidos
as teclas programaveis dependem do contexto. Use as teclas de setal<, >, [~ elv
para mover o cursor ou alterar valores, dependendo da visualizagao ativa. A tecla

2 . (. . .
exibe uma pagina de ajuda relacionada ao contexto.

1. Dé partida no inversor de frequéncia. Certifique-se de que os dados da placa de identificacdo
do motor estejam disponiveis.

2. O assistente de partida fornece orienta¢des para configu- Mederlands
ragdes iniciais. O assistente € iniciado automaticamente. Svenska
Aguarde até que o painel de controle mostre a tela de selecao Espafil
de idioma. Tirkee
Polski
Selecione o idioma que vocé deseja utilizar e pressione Russki
(OK). Bs

Observacao: Depois de selecionar o idioma, ainda levara alguns OK»
minutos para que o painel de controle seja ativado.

Local® ™ ACSEE0 0.0 Hz

3. Selecione Iniciar ajuste e pressione (Seguinte).

Configurar assistente —
Configurar conversor agora?
Iniciar ajuste

Sair e ndo aparecer no arranque

Yoltar 16:07 Seguinte
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4. Selecione a localizagdo que vocé deseja utilizar e pressione

(Seguinte).

5. Para concluir o assistente de primeira partida, selecione os
valores e as configuragdes quando solicitado. Continue até que
o painel mostre que a primeira partida esta concluida.

Quando o painel mostra que a primeira partida foi concluida, o

inversor de frequéncia estd pronto para uso. Pressione
(Feito) para ir para visualizacdo inicial.

6. A Vista inicial mostra os valores dos sinais selecionados.

7.Faca ajustes adicionais, por exemplo, macro, rampas e limites,

no menu principal. Pressione (Menu) na vista inicial para
acessar o menu principal. Selecione Ajustes primarios e pressione

(Selecionar).

Com o menu Ajustes primarios, também é possivel fazer ajustes
do motor, PID, fieldbus, funcdes avancadas, reldgio, regido e
tela. Vocé também pode redefinir logs, parametros e painel de
controle na vista inicial. A ABB recomenda que vocé faga ao me-
nos estas configuracdes adicionais:

. Escolha uma macro ou defina valores de inicio, parada e re-
feréncia separadamente

< Rampas

« Limites.

Para obter mais informagdes sobre os itens do menu Ajustes

?
primarios, pressione \J para abrir a pagina de ajuda.

Comunicacoes fieldbus

Local € (™ ACS580 ~0.0Hz

Localizagdo —

Padrdes da unidade:

Standard US [Impenal)

Yoltar 16:07 Seguinte

Local € (™ ACS580 ~0.0Hz

Primeiro arranque co...

0 conwersor esté pronto a usar,
Arrancar/Parar:
Sentido:
Referéncia [freq)

DN
DIz
EAT escalada

Yoltar 16:31 Feito
Local @ (™ ACSE80 0.0 Hz
Frequéncia saida
R 0.00]
Corrente motor
{ 0.00p
Binario motor
B 0.0
Opcies 16:31 Menu
[Localdy (™ ACS580 +0.0 Hz

Menu princip

E: Ajustes primérios 3

m ess .
E& Diagndstices [
.. . .
Sair 16:32 Selecionar
[Lacald (™ ACSARD =00 Hz

Ajustes primirios

Motor -

Arrancar, parar, referéncia >
Rampas 3
Limites >
Yoltar 16:32 Selecionar

Para configurar a comunicacao fieldbus integrado para Modbus RTU, vocé deve

definir ao menos estes parametros:
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Parametro Configuracao

Descricao

que

refl

22.11 Extl veloc refl EFB refl

26.11 Selecao refl tor- |EFB refl

28.11 Extl frequéncia |EFB refl

20.01 Comandos Extl |Fieldbus integra- | Seleciona o Fieldbus como fonte para os comandos
do

de partida e parada quando EXT1 estiver selecionado
como a localizacao de controle ativa.

Seleciona uma referéncia recebida pela interface de
Fieldbus integrado como a referéncia de velocidade
1. Use este parametro para o controle de velocidade.

Seleciona uma referéncia recebida pela interface de
fieldbus integrado como a referéncia de torque 1. Use
esse parametro com o modo de controle de motor
vetorial.

Seleciona uma referéncia recebida pela interface de
Fieldbus integrado como a referéncia de frequéncia
1. Use este parametro para o controle de frequéncia.

58.01 Ativar protocolo |Modbus RTU

Inicializa a comunicagdo com o Fieldbus integrado.

58.03 Endereco de né |1 (padrédo)

Endereco de né. Deve haver dois nés com o mesmo
endereco de né online.

58.04 Taxatransmissdo | 19,2 kbps (por de- | Define a velocidade de comunicagao do link. Use o

nicacdo

fecto) mesmo conjunto que a estagcdo mestre.
58.05 Paridade 8 PAR1 (por defec- | Seleciona os ajustes de bit de paridade e de parada.
to) Use 0 mesmo conjunto que a estagao mestre.

58.06 Controle de comu- | Atualizar ajustes | Valida quaisquer ajustes de configuragao EFB altera-

dos. Use ap0ds alterar quaisquer parametros no grupo
58.

mun

mun

Outros parametros relacionados a configuragao do fieldbus:

58.14 Acao perda co- |58.17 Atraso transm 58.28 Tipo actl EFB 58.34 Ordem palav

58.15 Modo perda co- |58.25 Perfil de controle | 58.31 EFB actl fonte 58.101 Dados I/O 1

transp

mun

58.114 Dados 1/0 14

58.16 Tempo perda co- | 58.26 Tipo refl EFB 58.33 Modo endereco

Avisos e falhas

Aviso Falha |Cédigo aux.

Descricao

rente

A2A1 2281 | Calibragdo de cor-

Aviso: A calibragdo da corrente serd feita na préxima par-
tida.

Falha: Falha na medicdo da corrente da fase de saida.

A2B1 2310 | Sobrecorrente

A corrente de saida é maior do que o limite interno. Isso
também pode ser causado por uma falha de aterramento
ou perda de fase.
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Aviso | Falha |Cddigo aux. Descricao

A2B3 2330 |Fugaaterra Um desequilibrio de carga geralmente causado por uma

falha de aterramento no motor ou no cabo do motor.

A2B4 2340 | Curto-circuito H& um curto-circuito no motor ou no cabo do motor.

- 3130 |Perdadefasede |A tensdo do circuito CC intermediario oscila devido a en-
entrada trada da fase de linha de alimentagdo ausente.
- 3181 |Fugadecabeamen- | Entrada e conexao do cabo do motor incorretas.
to ou terra
A3Al 3210 |Sobretensdolig |A tensdo intermediaria do circuito CC é muito alta.
CcC
A3A2 3220 |Subtensdodali- |A tensao intermediaria do circuito CC é muito baixa.
gacdo CC
- 3381 |Perdadafasede |As trésfases ndo estdo conectadas ao motor.
saida
- 5090 |Falha HW STO O diagndstico do hardware STO detectou uma falha de
hardware. Entre em contato com a ABB.

A5A0 5091 | Safe torque off A funcdo Safe torque off (STO) estd ativa.

ATCE 6681 |Perda de comuni- | Falha na comunicacdo do fieldbus integrado.
cacdo EFB

A7C1 7510 |Comunicagdo FBA | Perda de comunicagdo entre o inversor de frequéncia (ou
A PLC) e o adaptador de fieldbus.

ATAB - Falha na configu- | O médulo instalado tipo C ndo é o mesmo da configuragédo
racdo I/O daex- |ou existe um erro na comunicagao entre o inversor de
tenséo frequéncia e o médulo.

AFF6 - Identificacdo do | O ciclo de identificagdo do motor ocorrera na préxima
motor partida.

- FA81 |Perda de Safe tor-| Falha no circuito da fungdo Safe Torque Off 1.
que off 1
- FA82 |Perda de Safe tor-|Falha no circuito da funcdo Safe Torque Off 2.
que off 2
Safe torque off (STO)

Oinversor de frequéncia possui uma funcao Safe torque off (STO) de acordo com
IEC/EN 61800-5-2. Ela pode ser usada, por exemplo, como o dispositivo atuador
final de circuitos de seguranca que param o inversor de frequéncia em caso de
perigo (como um circuito de parada de emergéncia).

Quando ativada, a fungao STO desabilita a tensao de controle dos semicondutores
de poténcia do estagio de saida do inversor de frequéncia. Isso impede que o
inversor de frequéncia gere o torque necessario para rodar o motor. O programa
de controle gera uma indicagao conforme definido pelo parametro 31.22. Se o
motor estiver em funcionamento quando Safe torque off for ativada, ele parara
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por inércia. Fechar o interruptor de ativacdo desativa o STO. Quaisquer falhas
geradas devem ser redefinidas antes do novo inicio.

A funcao STO tem uma arquitetura redundante, ou seja, ambos os canais devem
ser usados na implantagao da funcao de seguranca. Os dados de seguranca
fornecidos sao calculados para uso redundante e nao vao se aplicar se nenhum
canal for usado.

AADVERTENCIA A funcio Safe torque off ndo desconecta a tensio dos
circuitos principal e auxiliar do inversor de frequéncia. Isole o inversor de
frequéncia de todas as fontes de alimentacado antes de realizar qualquer
trabalho de manutencao nas partes elétricas do inversor ou do motor.

Observacgao:

. Sea parada por inércia nao for aceitavel, pare o inversor de frequéncia e o
maquinario usando o modo de parada apropriado antes de ativar a STO.

- Afuncao STO substitui todas as outras funcdes do inversor de frequéncia.

Fiacao
Os contatos de seguranca devem abrir/fechar em um intervalo de 200 ms.

Um cabo par trancado com blindagem dupla é recomendado para a conexao. O
tamanho maximo do cabeamento entre o interruptor e a unidade de controle do
inversor de frequéncia é de 300 m (1000 pés). Aterrar a blindagem do cabo apenas
na unidade de controle.

Validacao

Para assegurar a operacao segura da funcdo de seguranga, é necessario testar a
validagdo. O teste deve ser realizado por uma pessoa competente com
especializagcdo e conhecimento adequados da fungcao de seguranca. Os
procedimentos do teste e o relatorio devem ser documentados e assinados por
essa pessoa. Instrugdes de validagdo da funcao STO podem ser encontradas no
manual do hardware do inversor de frequéncia.

Dados técnicos

. Atensdo nos terminais de entrada STO do inversor de frequéncia deve ser de,
pelo menos, 13V CC para ser interpretada como "1"

« Tempo de reagdo STO (menor intervalo detectavel): 1 ms
«  Tempo de resposta de STO: 2 ms (tipico), 5 ms (maximo)

«  Tempo de deteccdo de falha: canais em diferentes estados durante mais de
200 ms

- Tempo de reacao de falha: Tempo de deteccao de falha + 10 ms.
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« Atraso de indicacdo de falha de STO (parametro 31.22): < 500 ms

« Atraso deindicacdo de aviso de STO (parametro 31.22): <1000 ms

- Nivel de integridade da seguranca (SIL, EN 62061): 3

- Nivel de desempenho (EN ISO 13849-1): e

O STO é um componente de seguranca tipo A conforme definido na IEC 61508-2.

Para obter dados completos de segurancga, taxas exatas de falha e modos de falha
da fungdo STO, consulte o manual de hardware do inversor de frequéncia.
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RU — KpaTKue MHCTPYKLUK NO
MOHTAXYy

CBefeHus, NpBeAEeHHble B HACTOSALLEM PYKOBOACTBE, OTHOCATCA K U3OENUsM,
NpUMeHsieMbIM rno6anbHo. N8 usgenui, npegHasHauYeHHbIX OJj1s UCMOJIb30OBaHUS
B cTpaHax CeBepHoOM AMepuKU, NpeayCMOTPEHO OTAEe/IbHOE PYKOBOACTBO.
MHCTpYKLKMM Mo yCTaHOBKe Ans Tunopasmepa R9e cM. B jokyMeHTe MpuBofbl
ACS580-01, ACH580-01 1 ACQ580-01 TnopasMep R9e NMHCTPYKLMU NO YCTAHOBKE
(3AXD50001240653 [Bepcus Ha aHITMICKOM]).

YKa3aHu1A No TeXHUKe 6e30nacHOCTU

ATPEAYIIPEXXAEHUE Cob6niopanTe yKasaHus No TeEXHNKe 6e30MacHoCTU
ANna npuBoga. HecobnofeHne 3TUX YKa3aHUA MOXKET NPUBECTU K TPaBMaM
nogen BNaoTb A0 JIeTANIbHOMO UCXO[A U CTaTb MPUYNHOM NOBPEXAEHMUSA
o60pynoBaHus. PaboTbl MO MOHTAaXy UM TEXHUYECKOMY O6CNYXMBAHUIO
3NEeKTPOTEXHNYECKOrO 060PYyAOBaHUA pa3peLlaeTcs BbIMONHATb TO/IbKO
KBaNMOULMPOBAHHDBIM 3NIEKTPUKAM.

« Henb3snpoBoauTb paboTbl C NPUBOAOM, KabesnieM ABuraTens, gBuraTenemM unm
KabensMu ynpaeneHus Npu BKIIOYEHHOM NMUTaHWUM NpuBoAa. Mepen Hayanom
paboT OTCOeaUHNTE MPUBOL OTO BCEX MCTOYHUKOB OMACHOIO HaMpPsXKeHUs U
y6enuTech, YTo HauMHaTb paboTy 6e3onacHo. Mocne oTcoeguHeHUs NMNTaHUsA
BCErga OXxvpgamnTe He MeHee 5 MUHYT, UTO6bl Pa3pAAUIINCE KOHOEHCATOPbI
NMPOMEXYTOYHOr O 3BEHa.

. 3ar|peu.Laech BbINOJIHATb KaKMe-nn6o pa6OTbI Ha npuBopge, Korga K HemMy
nopgcoeguHeH Ban.La}OU.LMVICﬂ asuratesnb C NOCTOAHHbIMKU MarHUTaMn.
BpaI.I.I,aIOLLI,I/IIZCFl ApuraTtesnb C NOCTOAHHbIMU MarHATaMM CO3paeT HanpaxXeHne
B npuBopge, B TOM 4Yncsie Ha ero BXoAHbIX 1 BbIXOAHbIX KNleMMaX.

« Twunopasmepsbl R1 1 R2, IP21 (UL T1n 1): He nogHnMamnTe npuBoga, yaep>Kneas
ero 3a KpbIWwKYy. KpbIlWKa MOXXeT OTCOeANHUTBLCA, YTO NpUBeAET K NafeHunto
npueoga.
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TunopasMepsbl R5...R9: NogHMMUTE NPUBOL, C MOMOLLbIO NO4bEMHOIO
YCTPOMCTBA. Micnonb3ynTe NogbeMHble NPOYLUNHBI HA NpMBOAe. He HaknoHsAnTe
npueog. MpuBog UMeeT 6ONbLLON BEC, U €r0 LLEHTP TXECTU PACMONIOXKEH
BbICOKO. ONpoKunabiBaHNE MpUBOAa MOXET NPMUBECTU K TPaBMe.

PacnakyﬁTe n3penna n3 KOMMJ1IeKTa NoCTaBKU

XpaHuUTe NpUBOS B YNaKOBKe [0 Hayana MoHTaKa. MNocne pacnakoBKM 3almTmTe
npuBog, OT MblNK, Mycopa u Bnaru. Y6egurecb, YTO B KOMMNEKT NOCTABKU BXOAAT
cnegytoume nosmummn:

KabenbHasi KopobKa (Tnnopasmepsl R1...R2 n R5...R9, IP21 [UL T1n 1]);
npueBoa

MOHTaXXHbIM WaboH;

naHenb ynpaeneHus;

KpaTKoe PyKOBOACTBO MO MOHTaXKy Y BBOAY B 3KCMyaTauuio;

HaK/IeMKN Ha Pa3nnYHbIX A3blKaX C NpeaynpexpeHneMm 06 0CTaTo4YHOM
Hanpsa>xeHuu;

PYKOBOACTBO MO MOHTaXXy U BBOAY B SKCMyaTaUUIo U PYKOBOACTBO MO
MUKPOMPOrpaMMHOMY o6ecrneyeHnto (ecnv oHM 6blIM 3aKasaHbl).

AOMNONHUTENIbHbIE KOMMOHEHTbI B OTAEJ/IbHbIX YNaKOBKaxX (ecnm 3&Ka3aHbI).

y6€,D,VITECb B OTCYTCTBUU BHELLHNX ﬂOBpe)Kp,EHMﬁ.
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BbinonHUTe $OPMOBKY KOHAEHCATOPOB

Ecnu Ha npuBof, He NofaBanoch NMTaHne (OH HAXOOMWIICA Ha XPaHEHUN UU He
NCMONb30BAJICSA) B TEYEHNE OAHOrO rofa Unv AoNblue, BbINOHUTE GOPMOBKY
KOHZEHCATOPOB. [JaHHble NPON3BOAUTENS YKa3aHbl Ha TabnyKe C 0603HaYeHNEM
Thna. Ana nonyyeHus nHdopmMaumm o popMOBaHUN KOHOEHCATOPOB CM. JOKYMEHT
Capacitor reforming instructions (kog aHrnurickon sepcum 3BFE64059629).

Bbi6epuTte Kabenu u npegoxpaHUTenu

+ BbibepuTte cunosble Kabenu. CobnogantTe MecTHble HOPMbI U NpaBuna.

BxopHoi cunoBom Ka6enb: Ansi o6ecrneyeHms HaunyyLnx Xxapak TepUcTuK
SMC ABB peKoOMeHAyeT NCMOMb30BaTb CUMMETPUYHbBINA 3KPaHNPOBaHHbIN
Ka6enb (kabenb Ana YacTOTHO-PEryInpyeMbix NPUBOLOB).

Ka6enb gBurarens: ona obecnevyeHns HaunyyLMx XxapakTepmucTmk SMC
MCMONb3ynTe CUMMETPUYHBIN SKPaHMPOBaHHbIV Kabenb (kabenb ans
UYaCTOTHO-PEerynMpyeMbix NpUBoAoB). KpoMe Toro, CUMMETPUYHbIN
3KPaHMPOBaHHbIV Kabenb NO3BONSET CHU3UTb MOALLUNMHUKOBbIE TOKU, U3HOC
M HarpysKy Ha n3onauuio gBuraTtens.

Tunbl cMNoBbiX Kabene: B C/ly4yae yCTaHOBOK, BbINMOSIHEHHbIX MO CTaHAAPTY
IEC, ncnonb3ymrte MegHble NN antoMUHMEBbIe Kabenu (ecnu [onycTnuMmo).
ANOMVHMEBbIE Kabenuy MOryT NCMOJIb30BaTbCA TONbKO A1 NOABOAA MNTaHUSA
B npuBofax 230 B Tunopasmepos R5...R8. B yctaHoBKax UL pa3peluaeTtcs
MCMOJIb30BaTh TONIbKO MefAHble MPOBOAHUKMU.

HOMMHanbHbIA TOK: MaKC. TOK Harpy3KMu.

HoMuHanbHoe HanpskeHue: He MeHee 600 B nepeM. Toka.

HoMuHanbHas TeMnepartypa: B Cjlydae yCTaHOBOK, BbIMOJIHEHHbIX MO
ctaHpapTy IEC, BbibepuTe Kabenb, pacCUMTaHHbIN Ha MaKCUManbHO
OOnycTuMyto TeMnepatypy nposogHunka 70 °C B pexxuMe AnmtenbHOn
pab6oTbl. AnsyctaHoBOK UL M NprMBOAOB C AOMONHUTENTbHBIM KOMMOHEHTOM
+B056 (IP55, UL TMn 12) BbIGepUTe Kabenb, pacCUNTaHHbIN Ha TeMnepaTypy
He MeHee 75 °C.

CeueHue: Tunosble ceveHust Kabenen cM. B pasgene Ratings, Fuses and
typical power cable sizes MakcuManbHble cedyeHnss Kabenen cM. B pasgene
Terminal data for the power cables.

« Bbl6epuTe kKabenu ynpaeneHus. na aHanoroBbixX CUrHanoB cnepyet
NCrnonb3oBaTh Ka6enb TUMNa «BUTas napa» c 4BONHbIM 3KpPaHOM. [na undpoBsbix
W penenHbIX CUrHANOB, a TaKXKe CMIrHaNoB BBOAA/BbiBOAA UCMONb3ynTe Kabenb
C ABOWHBIM UM OQMHOYHBIM 3KPaHOM. He fonycKkaeTcs nepegaya CUrHanos
24 B n 115/230 B no ogHoMy Kabenio.

. O6ecneybTe 3aWMTy MPUBOJA U BXOLHOIO CUTOBOIro Kabensa Hapnexxalmmm
npepoxpaHmnTensmu. CM. pasgen Ratings, Fuses and typical power cable sizes.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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OcMOoTpUTE MECTO MOHTaXa

OCMOTPUTE MECTO MOHTaxX<a. Y6eantechb B cnepymouieMm:

NHTEHCNBHOCTb BEHTUNALMUUN UNTN OXNTAXKOEHUNA B MEeCTe MOHTaX<a rnossonseT
yAanATb Tenno, BblaenaeMoe npmnBsonoM. CM. TexHn4eckue XapaKTepUCTukKn.

Ycnosusa 3KCNnyaTauun npnBoga COOTBETCTBYIOT TEXHUYECKUM
XapaKTepunUCcTukam. CM. TexHn4ecKkune XapaKTepUCcTukn.

MaTepman nosaaun, Hag npmMBogoM v nog HAM ABNAEeTCA HEroOproYnNM.

MoBepPXHOCTb ANA MOHTaXXa MMeeT MUHMMaAJIbHOE OTKJIOHEHWE OT BEPTUKANN
M ABNAETCA 4OCTAaTOUYHO NPOYHOM, YTO6bI BblgepyKaTb BEC NPMBOAA.

Papom c npMBOOOM €CTb JOCTAaTOYHO MeCTa ONnAa Hagnexallero oxnaxgeHusa,
TeXHUN4YeCKoro O6Cﬂy)KI/IBaHI/IF| M aKcnnyatayuum o6opyp,OBava. CMm. YKa3aHua
no ob6ecrneyeHuto CBOGO,D,HOFO NPOCTPaHCTBa B 30He YCTaHOBKU NpuBoa.

Mo6n130CTV OT NPMBOAA HET UICTOMHUKOB CUJSIbHBIX MarHUTHBIX MOJIEeN, HanpuMep
CUNTIbHOTOYHbBIX OLHOXWUIbHBIX MPOBOAHUKOB UM 06MOTOK KOHTAKTOPOB.
CunbHOE MarHMTHOE MoJie MOXKET NPMBECTU K MOMexaM NN MOrpeLIHOCTAM B
paboTe npueopa.

3aKpenuTe NpuUBOJ Ha CTEeHe

BbibepuTe KpenneHus, COOTBETCTBYHOLLME MECTHbIM HOPMATUBHBIM TPe6OBaHMAM,
NCXOAsA U3 MaTepumana CTeHbl, MacCbl NPUBOAA W €ro Ha3HaYeHus.

1.

2.

MoproroBKa MeCTa MOHTAXa

OTMeTbTe MecTa YCTaHOBOUYHDbIX OTBepCTMﬁ CNOMOLLbKO MOHTaXXHOIO wabnoHa.
I'Iepe,u. MOHTaXXOM MNMpuBoga Ha CTeHe y6epV|Te MOHTAXKHbIN LWAa6G/IOH.

MpoceepnunTe OTBEPCTUA U BCTABbTE aHKePbl UK Ao6enn B OTBEPCTUS.

R1..R4 R5...R9 R1...R9
@ a @ R1...R2: M5 (#10)
e R3...R5: M6 (1/4 in)
= R6...R9: M8 (5/16 in)
& ! L
‘ o < ||
= \
i
| x4
e
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R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

MM | AloW- | MM | AlOiA- | MM | A1Oi1- | MM | filo- | MM | fAloWi- | MM | aloii- | MM | gloit- | MM | filoit- | MM | ploi-
Mbl MbI Mbl MbI MbI Mbl Mbl Mbl MbI

a | 98 | 3,86 | 98 3,86 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3

b | 317 | 12,48 | 417 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9

c - - - - - - - - 160 | 6,30 213 | 84 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - - - - - - - 100 | 3,94 | 155 6,1 155 6,1 155 6,1 | 200 | 7,9

*He pacnpocTtpaHseTcsa Ha R5 v2
3. YcTaHoBMUTE BUHTbI. OCTaBbTe 3a30p Mexxay roIOBKOWM BUHTA N MOHTa)XHOW
NOBEPXHOCTbIO.

R1..R4

)

R6...R9

=

TunopasmMepbl R1...R4, R5 v2: ycTaHOBUTE NPUBOJA, Ha CTEHE U 3aTAHUTE
BUHTbI

e

) =
/II/IIIIIIIIIIHIHIHIHI/IH3 I

x4
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TunopasmMep R5, IP21 (UL Tun 1): ycTaHOBUTE KabeNbHYI0 KOPOGKY
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CHuMuUuTE KPbIWKN

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1) R5, IP21 (UL Type 1)

R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)
NN 3
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TunopasmMepsbl R1...R2 n R6...R9, IP21 (UL Tun 1) yctaHoBuTe
KabenbHyI KOPO6Ky

MpuKpenuTe K NPUMBOAY HaKNeNKy C NnpeaynpexaeHneM o6
OCTATO4HbIX HaNpsXeHUsAX (Ha MeCTHOM f3bIKe)

Tunopasmepsbl R1...R4: Kk nnaTtdopMe AN MOHTaXKa NaHeNun ynpasnieHus,
Tunopasmepsbl R5...R9: pAgoM c 6710KOM yrnpaBieHus.

n VGGAMTer, 4YTO NnpuBoa COBMeCTUM C CUCTEMOM 3a3eMJIeHUs

Bce npmnBoAbl fOMNYyCKaeTCcsl NOAK/OYaTh K CUMMETPUYHO 3a3eM/IeHHON cucteMe
TN-S (T1na «3Be3pga» C LeHTpanbHbIM 3a3eMsieHmeM). Mpu ycTaHOBKe NpuBoaa B
APYryto cMcTeMy Heo6xXoAMMO oTcoeanHUTb BUHT EMC (oTcoegnHuTb punbtp SMC)
n/vnn otcoegmHnTb BUHT VAR (OTCOEAMHUTL Lenb BapncTopa).
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Tunopas- | CUMMeTpPUYHO 3a3eM- | CUCTEMbI C 3a3eMrieH- | Cuctembl IT (Hesa- cucTembl TTD 2

mep NEeHHble CUCTEMBI HOW BEPLUMHOW UNIN | 3eMJIeHHble Unu C
TN-S («3Be3ga» c cpepHel TOUKon BbICOKOOMHbIM 3a-
LleHTPaJ1bHbIM 3a3€M- | TPEYTrOo/ibHUKa 3eMneHneM)
neHneM)

R1...R3 He oTcoepuHanTe OTcoeauHUTe BUHT | OTCoeauHUTE BUHTbI | OTCOeANHUTE BUHTbI

R4 v2 BUHT EMC nnu BuHT |EMC. EMC n VAR. EMC un VAR.
R5 v2 VAR. He oTcoeauHanTe
BUHT VAR.

R4...R5 He oTcoepguHanTe MpumMevaHue. Mpu- | OTcoeamHUTE BUHTbI | OTCOEANHUTE BUHTbI
BUHT EMC nnu BUHT | BOA He oueHuBanca |EMC (2 wt.) uBMHT |EMC (2 WT.)  BUHT
VAR. Ha npurogHocTb K | VAR. VAR.
MCNONb30BaHMIO C
AAHHbIMU CUCTEMaMN
no ctaHpapTtam IEC.

R6...R9 |He oTcoeguHsiTe He oTcoeauHanTe OTCcoepguHUTE BUHTbI | OTCOEANHUTE BUHTbI
BUHT EMC unu BUHT |BMHTbI EMC AC unn | EMC (2 wT.) M BUHT |EMC (2 WT.) U BUHT
VAR. VAR. OtcoegnHute |VAR. VAR.
BMHT EMC DC.

n B cucteMe nuTaHus [OMKHO 6bITb YyCTaHOBNIEHO YCTPOWCTBO KOHTPOJIA TOKOB HyﬂeBOVI nocnenoBaTesibHOCTU.

2) Kopnopauus ABB He rapaHTUpyeT cooTBeTCTBME KaTeropmum 3MC unm ¢pyHKLMOHNPOBAHNE BCTPOEHHOTO B
NpPUBOA AETEKTOPA TOKA YTEYKUN Ha 3eMIto.

N3MepeHune conpoTUBNEHNA U30NALUM NUTaloLLEro Kaéens,
Kabensa gBuUratens U camMoro Asurartens

Mepen TeM KaK NOAKNOYATb BXOAHOW CUIIOBOM Kabenb K NpuBoay, UsMepbTe
COMPOTUB/EHME ero U30/ALMN B COOTBETCTBUN C TPE60BAHUAMM MECTHbIX HOPM U1
npasun.

OTcoeanHUTe Kabenb aBuraTens oT NpUBoAa U U3MepsinTe CONPoTUBNEHNE
n3onauumM aBUraTens n ero kaéens. MiaMepbTe CONPOTMBAEHNE U3ONALUN MEXAY
NPOBOAHNKaMM KaXKA0W Ppasbl U NPOBOAHUKOM 3aLMTHOMO 3a3€M/IEHUS, UCMONb3YS
KOHTpONbHOEe HanpsxeHne 1000 B=. ConpoTuBneHne usonaunm geuratens ABB
OOMKHO npeBbiwaTtbh 100 MOM (aTanoHHOe 3HaYeHue npu Temnepatype 25 °C).
CBefieH1si O CONPOTUBNIEHUN U3ONALMN APYTUX ABUraTENEN CM. B UHCTPYKLMNAX

U3roToBUTENen. m
MpuMeuaHue. Hanuuuve Bnarv BHyTPM Kopryca ABUraTens NpUBOAUT K CHUXKEHUIO
CONPOTUBNEHUS U30NALMU. ECNN MMeeTCsi NoJo3peHMe O Hannumm Bnaru, NpocyLumTe
OBUraTesib U NOBTOPUTE U3MepPeEHUe.
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U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm

MopknioueHue cUNoBbIX Kabenen

CxeMa nopgKnouyeHus (3KpaHMpoOBaHHble Kabenu)
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[lBa NPOBOAHMKA 3aLLUTHOrO 3a3emMieHus. CornacHo cTaHaapTy 6e30nacHOCTM NpMBOAa
IEC/EN/UL 61800-5-1 He06x0AMMO MCMONb30BaTb ABa NPOBOAHWNKA, ecnu cevyeHne PE-npo-
BOJHMKa MeHee 10 MM2 (Mefb) Mnu 16 MM2 (antoMMHWMIL). HanprMep, MOXHO UCMONb30BaTh
3KpaH Kabens B LOMONHEHME K YETBEPTOMY NPOBOAHMKY.

Ecnmn npoBOANMOCTb YETBEPTOrO NPOBOAHUKA UM 3KPaHA HE COOTBETCTBYET TPe60BaHMAM
Ana PE-NpoOBOAHMKA, UCMONb3ynTe OTAENbHbIV 3a3eMNAIOLWMIA Kabenb Unun Kabenb C oTAeNIbHbIM
PE-NpOBOAHUKOM.

Ecnmn npoBOANMOCTb 3KpaHa HefocTaTouHa A1 3alMTHOrO 3a3eM/IEHNS UKW ecnu B Kabene
OTCYTCTBYET CUMMETPUYHO PACMONIOXEHHbIV PE-NMPOBOAHWMK, UCMOMb3YNTe OTAENbHbIN 3a3eM-
nALWMIN Kabenb Ha CTOPOHE ABuUraTens.

[Ans kabensa gBuratens u Kabens TOPMO3HOro pesmcTopa (ecnm oH UCNonb3yeTcsa) Heo6xoANMO
obecrneunTb KPYroBoe 3a3eMneHne aKkpaHa Kabens. Takoe e 3a3eMneHne pekoMeHgyeTcs
NSl BXOJHOTO CUNOBOIO Kabens.
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5 | Mpu HeO6XOANMOCTUN YCTaHOBUTE BHELHUN dunbTp (du/dt, dunbTp cMHa3HbIX MOMeX Unu
CUHYC-GUNBbTP). DUNBbTPbLI MOXHO NprobpecTun B Koprnopauumn ABB.

MpumMeyaHue. Mpueopbl TNopasMepos R1...R3 060pyaoBaHbl BCTPOEHHbIM TOPMO3HbIM Npepbl-
BaTenieM. [pn HeO6XOAMMOCTM MOXKHO NMOAK/IOUNTb TOPMO3HOWN PE3NCTOP K KNleMMaM R- 1
UDC+/R+. TOPMO3HOW Pe3nCTOP HE BXOAUT B KOMIMJIEKT MOCTABKM NPMBOAA.

B npuBoAax TunopasmepoBs R4...R9 BHELIHNN TOPMO3HOWM NpepbiBaTENlb MOYXHO MOAKIOYUTD K
knemmam UDC+ 1 UDC-. TOpMO3HOM npepbiBaTesib He BXOAUT B KOMIMIEKT NOCTaBKU NpMBoAa.

I'Iopnnox noakKnovyeHus

TunopasMepbl R5...R9: CHUMUTE WNTOK(KKN) Ha KNleMMax cMnoBoro Kaéens (He
B R5 v2).

TunopasMepsbl R6...R9: cHUMNTe 60KoBble NaHenu (a). CHuMuTe wuTtokK (b) n
Bblpy6UTE HEO6XOAMMbIE OTBEpPCTUSA O/ Kabenen. B cnyyae Tunopasmepos
R8...R9 Npu MoHTa)Ke NapannenbHbix Kabenen Takxe BbIpybuTe Heo6xoanMble

OTBEPCTUA B HMKHEM LLNTKE.

2. MoparoTtoebTe CUOBble Kabenu:

«  BblHbTe pe3nHoBble MaHKeTbl N3 KabeslbHbIX BBOLOB.

« [MpopexbTe B pe3MHOBOM MaHXXeTe OTBEPCTUE AOCTATOUYHOIO pasMepa.
HapBunHbTE MaHXeTy Ha Kabenb (a).

« TMoAroToBbTe KOHLbI BXOOAHOIO CU/TOBOIro Kabensa v Kabensa aBuraTtens, Kak
rnokKasaHo Ha pucyHke (b).

- MponycTute Kabenu CKBO3b OTBEPCTUSA B KabelbHOM BBOZE U 3aKpenuTe
MaH)XeTbl B OTBEPCTUSAX.

«  Mpw ncnonb3oBaHUM aNlOMUHNEBOIO Kabens, Npexae YeM NogKo4vaTb
€ro K NpMBoAy, HAHeCUTEe CMa3KYy Ha 3a4MLLEHHbIE YaCTWN MPOBOAHUKOB.
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7

O

MopknounTe cnnosble Kabenn. 3HaYeHMSs MOMEHTOB 3aTSXXKM CM. B pa3sgene

Terminal data for the power cables.

MopkntounTe dpasHble NPOBOOHUKN Kabensa gBuratens K knemmam T1/U,
T2/V n T3/W. MoaknounTe CKPYYEHHbIN 3KpaH Kabens K Knemme
3a3eMneHus. (a)

MoakniounTe BXOAHOM CMNoBoM Kabenb K KneMMaM L1, L2 v L3. MoaknounTe
CKPYYEHHbIV 3KpaH Kabens 1 AoNonHUTENbHbIN PE-NPOBOAHMK K KNleMMe
3aseMnenus. (b)

TunopasmMepsbl R8...R9: ecnn ncnonbsyeTcs TONbKO OAMH NPOBOAHUK, ABB
peKkoMeHAyeT NOMECTUTb ero rnog BEPXHIOK MPUXXUMHYIO NacTuHy. Ecnn
CcunoBble Kabenu NpoKIaabliBaloTCA NapansiesbHO, pa3MecTUTe NepBbin
MPOBOAHUK MO HYXHEN MPUXKUMHOW NIACTUHOW U BTOPO — NOoA, BEPXHEN.
Tunopasmepbl R8...R: Npu NCMONb30BaHNK NapasebHbIX CUNOBbIX Kabenemn
YCTaHOBUTE BTOPYIO MOJIKY 3a3eMIeHUsA O NapanfienbHbIX CUNTOBbIX
Kabenewn.

3aTaHUTE 3aXKNMbI MOJTK U 3a3eMJTeHUS CUITOBOTO Kabensi BOKPYT 3a4MLLEHHbIX
yacTen Kabenen (c). 3aTAHUTE 3aXKMMbl MOMEHTOM 1,2 H-M.

MoaknounTe Kabenm TOPMO3HOro pe3nMcTopa M TOPMO3HOI O NMpepbiBaTeNs
(ecnu ncnonb3ytoTcs). B npnBogax Tunopasmepos R1...R2 nonka 3aseMneHus
OOMKHa 6bITb YCTAHOB/EHA [0 MNOAKOYEHUS Kabener TOPMO3HOIo
pe3sucTtopa/npepbiBaTens (CM. cnefyrowmm war).

Tunopasmepsbl R6...R: nocne NoaKNOYEHMS CUNOBbIX Kabenen ycTaHoBUTe
LUTOK Ha Knemmbl (d).

...R4, R5 v2 R5
—

g BURERES

WOTOR I ‘
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MpuMeyaHune. Ha puc. Bbilwe nokasaHbl Nnpmeogbl Tnopasmepos R1...R2. Ansa
Tunopasmepos R3...R4 ncrnonb3yeTtca aHanornMyHasa npouegypa.

R6...R9

coll@l @l @l ===
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4. TwunopasMmepsbl R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: ycTaHOBUTE MoKy 3a3eMrneHus. B

npuBogax Tmnopasmepos R6...R9 370 Nonka 3aseMneHus ana kabenemn
ynpasneHus.

R4, R5 v2
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5. Tunopasmep R5: ycTaHOBUTE NNACTUHY KabenbHoW Kopobku (a) u wmTtok (b).

6. ObecneybTe MeEXaHMYECKOE KpenneHne Kabenen BHe NpuBoAa.

7. 3aseMnuTe 3KpaH Kabena aBuratensa co CTOPOHbI Apuratens. Jna ceeaeHns
PaAnMoYacTOTHbIX MOMEX K MUHUMYMY o6ecrneybTe KPyroBOe 3a3eMsIeHne 3K paHa
Kabensa aBuraTtensa Ha KabenbHOM BBOZE B KNIEMMHOW KOpo6Ke aBuraTens.

Mopkniounte Kabenu ynpaeneHus

n BbINOMHUTE MOOK/OYEHME B COOTBETCTBMUN CO CMOCO60M UCMONb30BaHKUA. Bo
nsbexaHve o6pa3oBaHUA MHOYKTUBHOW CBA3WN CUTHA/IbHbIE NMapbl Kabens
YNPaBNeHUs AOMKHbI 6bITb CKPYYEHbI KaK MOYXHO B/IMXKE K KIleMMaM.

1. TpopebTe OTBEPCTME B PE3VHOBOM MaHXKeTe U HaleHbTe MaHXeTy Ha Kaberb.

2. BbInonHuTe KpPyroeoe 3a3eMsieHne BHELIHEro 3KpaHa Kabens ¢ NoMoLLbio
3a3eMnsoLLLero 3axmma. HesaunweHHas yacTb Kabens fo/MKHa Kak MOXXHO
6n1Ke NoAXo[AUTb K KIeMMaM 6r10Ka ynpaefeHus. 3a3eMInTe TaKKe 3KPaHbl
napHbIx Kabenen n nposopa 3asemneHns Ha knemme SCR.
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3. TMpuBmxUTe BCe Kabenu yrnpaeneHus K NOCTaBAAEMbIM KPerieHUSM 19 CTHEK
Kabenemn.
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MopkniovyeHue curHanos ynpaBneHus

Hwye nokasaHbl CTaHAapTHbIE yNpaBnsiolne coeuHeHNs CTaHAapTHOro Makpoca
ABB.

MopknioyeHne TepMuH OnucaHue

X1 OnopHoe Hanpsi>XeHVe U aHa/IOroBble BXOAbI U BbIXOAb!

1 SCR DKpaH Kabensa ynpasneHus (3KpaH)

All 3apaHue BbIxoAHOM YacToTbi: 0...10 B

AGND | O6wmin aHaNoOroBbIX BXOAOB

+10B | OnopHoe HanpshxeHne 10 B=

Al2 He HacTpoeHo

AGND | O6wui1 aHaNnoroBbIX BXOAOB

AO1 BbixogHasa yactoTa: 0...20 MA

©WOoO~NOOONEWN=

AO2 Tok geuratens: 0...20 MA

9 AGND | O6wmin aHaNoroBbIX BbIXO40B

X2 1 X3 Bbixop, BCMOMOraTelbHOro Hanps»XeHust  NporpamMmumpyemblie LudppoBblie BXOAb!

10 +24V Bbixoa BcrioMoraTesibHOro HanpseHus
+24 B nocT. TOKa, He 6onee 250 MA

11 DGND | O6wui1 BbIxog4a BCOMOraTeibHoOro Ha-
nps»<eHus

12 DCOM | O6wui1 Bcex undpoBbIX BXOOOB

13 DIl OcTtaHos (0) / Myck (1)

14 DI2 Bnepep, (0) / Hasag (1)

15 DI3 Bbi60p $UKCUPOBAHHOM YaCTOTbI

16 DI4 Bbi6op GUKCUPOBAHHOM YACTOTbI

17 DI5 Ha6op yckopeHuin/3amegnenuii 1 (0) /

Hab6op yckopeHuii/3ameanenni 2 (1)

18 DI6 He HacTpoeHo

X6, X7, X8 PeneliHble BbIXoabl
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MopaknioueHne TepMuH OnucaHue
19 RO1C FoTOB K NycKy
CocTosiHre 20 RO1A 250 B~ /30 B=
FOTOBHOCTU K NYCKY 2A
21 RO1B
CocTosHue 22 RO2C | Pa6ota
pa6oTbl 23 RO2A 250 B~ /30 B=
2A
CocTosHne 24 ROzB
oTKasa 25 RO3C | Otkas(-1)
26 RO3A 250 B~ / 30 B=
2A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29 30 A BCTPOEHHbIN MHTePhENCHBIN MOay b
30 Modbus RTU (EIA-485)
31 31 | DGND
S4 "
S5 S4 TERM BbikntouaTesnib OKOHEYHOM Harpy3Ku no-
crnepoBaTenbHOro KaHana cBA3un
S5 BIAS BbiknouaTenb pesncTopa cMeLeHns

nocnenoBaTenbHOro KaHana CBA3nN

X4 Be3onacHoe OTKJIloYeHMe KPYTALLLEero MOMeHTa

34 OuUT1 Be3onacHoe oTKouYeHne KpyTaLWero
34 MoMeHTa. CoeinHeHMe BbINONTHAETCA Ha
35 35 ourt2 3aBoje-usrotosuTene. ins nycka npmeo-
|7 36 36 SGND | A& HEOBXOAMMO 3aMKHyTb 06e Lenm.
|_ 37 37 Bxl CM. paspgen ®yHKuma 6e30MacHoro oT-
38 KtoyeHna MmoMeHTa (STO).
38 Bx2
X10 24 B~/=
40 24V Tonbko ansa R6...R9:Bxopn BHELWWHEro Ha-
“ AC/DC + | npshkeHus 24 B~/= ona nogauv nutaHms
in Ha 6NOK yrNpaBneHus, Koraa oTcoeguHe-
HO OCHOBHOE NMUTaHMe.
41 24V
AC/DC-in

O6LWas Harpy3o4Hasa CNoCO6HOCTb BbIXOAa BCMOMOraTeNbHOro HanpsyeHns +24 B
(X2:10) cocTtaBnaet 6,0 BT (250 MA/24 B=). MOMeHTbI 3aTAXKU: 0,5...0,6 H-M nuHa

3aUULLEHHOrO KOHLA: 7...8 MM CeueHne kneMM: 0,14...2,5 MM2 (26...14 AWG).
Lndposbie Bxogbl DI1...DI5 Takyke nogaepxumBatoT HanpsiykeHue 10... 24 B~.
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MpumMepbl NpoKNaaKu Kabenem ynpasneHus

B 3TOM pasgene npuBeaeHbl NPUMepPbI MPOKIaAKM Kabenemn yrnpasneHus B npmBogax
Tunopasmepos R4 n R6...R9. Npusopbl TMNopasMepos R1...R3 1 R5 aHanormnyHbl
npueogam Tunopasmepa R4.

R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

MopknioueHne BCTpoeHHOM WuHbI Fieldbus

B ceTun EIA-485 ana nepefayu AaHHbIX MCNOMNb3YeTCA 3KPaAHMPOBaHHbIN Kabenb ¢
BUTbIMM NapaMun, XapakTepuctTniyeckm nmnegaHc 100...130 OM. PacnpegeneHHas
€MKOCTb MeXay NpoBOAHNKAMU AOMXKHA COCTaBnAaATb MeHee 100 nd Ha MeTp.
PacnpepeneHHas eMKOCTb MeXay NPOBOAHUKAMU U 3KPAHOM A0MKHA 6bITb MeHee
200 nd Ha MeTp. [lonyckaeTcsa NpMMeHeHMe 3KPaHOB U3 GONbrv UNU ONNeTKMN.

MopgkniounTe Kabenb K knemme EIA-485 Ha 6510Ke ynpaBieHus Moayns
BxoaoB/Bbixofos RIIO-01.. PykoBoACTBYMTECh CneayowmuMmn MHCTPYKLMSMIU NO
MOAKIOYEHUIO MPOBOAOB:

«  CoeanHUTe 3KpaHbl Kabenen, NOAXOAALMX K KXKA0MY NPUBOAY, MeXAY COGOM,
HO He MoAK/oYanTe UX K Npueoay.
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- TMopcoennHANTe aKpaHbl Kabenen TONbKO K KNIEMMe 3a3eMJIeHUA KOHTponepa
aBToMaTMsauuu.

« TMopcoeanHUTe NPOBOAHUK CUrHaNbHOro 3a3emneHus (DGND) Kk knemMme
OMOPHOro CUrHasIbHOrO 3a3eMJ/IeHUS KOHTPoOosIiepa asBToMaTmsaumn. Ecnm s
KOHTpoOnepe aBToMaTU3aumm HeT KJIEMMbl OMOPHOI O CUTHASIbHOIO 3a3eMJ/1eHUS,
MPOBOAHUK CUFHANIbHOT O 3a3eMJIEHNS MOYKHO NMOAKIOYUTD K 3KpaHaM Kabenen
yepes pesncTop HoMuHanoM 100 OM (kenaTenbHO PAAOM C KOHTPONIEPOM
aBTOMaTM3auumn).

MpuMep NOAKNOUYEHMA MOKA3aH HMKe.

C knemMMom OMNOPHOro CUrHaNbHOro 3a3eMsieHns

s HE FlE) 1

o] R[] DU
® ® OO

KoHTponnep aBToMaTmnsauunm

DGND

DGND
DGND

@

[y

n

Mpusof,

3 | NepekntoyaTenb OKOHEYHOW Harpy3Ku. YCTPOMCTBA Ha KOHLAx WuHbI Fieldbus gomxHbl
MMeTb BK/TIOUYEHHYIO OKOHEUHYIO Harpy3Ky. Ha Bcex OCTasibHbIX YCTPOMUCTBAX OKOHeUHas
HarpysKa Jo/MKHa 6bITb BbIK/IIOYEHA.

4 | MNepeknoyaTtenb cMeLleHns. OgHO (M TONbKO OHO) YCTPOMCTBO, KeNaTeNnbHO Ha KOoHUe
LMHbI, LOMXHO UMETb BK/TIOYEHHOE CMeLLEeHME.

YcTtaHOBUTE AOMNONIHUTENbHbIE Monayinu, eCjiui OHU BKJTIOYEHbI
B KOMNMJIEKT NOCTABKU

CMm. MHCTPYKLUNN B PyKOBOAOCTBE K AOMNOJIHUTENNIbHOMY MOOYIIO. m

YcTaHOBUTE KPbILWKU

YCcTaHOBKa KpbILLEK BbINOMHAETCS B NOpsAKe, o6paTHOM npouepype cHATUA. CMm.
pa3sgen CHuMKUTe KpbiwKuy (cTp. 249). B npuBopax Tnnopasmepos R6...R9 nepep,
YCTaHOBKOW KPbILLKW YCTaHOBUTE 6OKOBbIE MaHenu, NokasaHHble B pasaene MNMopapok
nogkntoveHus (cTp. 253).
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3anycK npusoga

ATIPEAYINPEXXAEHUE | MNepep 3anyckoM npmBoga y6eamTech, UTo BCe
paboTbl NO MOHTAXKY 3aBepLUeHbl. Y6eauTech TaKXe, YTO 3anycK gBuraTens
He COMpPsAXeH C ONacHOCTbIo. Ecnu cywecTByeT onacHOCTb MNOBPEXXAEHUSA
060pyA0BaHUS UMM TPABMUPOBAHMUS NOAEN, OTCOeAUHNTE ABUraTeNb OT
Opyroro o6opynoBaHus.

ATIPEAYMPEXAEHUE [Mepep TeM KaK BKItoYaTb PYHKLIMM aBTOMATUYECKOrO
cbpoca 0TKa30B MM aBTOMaTUYECKOro nepesanycka (B nporpaMme
ynpaBneHus NpuBoAoM), y6eanTech, YTO 3TO He NPUBEAET K BO3SHUKHOBEHUIO
onacHoM cuTyaumn. 3T GyHKLMN NO3BONAIOT aBTOMATUYECKU BbIMNONHUTD
c6poC 1 BO306HOBUTbL PaboTy NpMBOLA NOC/E OTKa3a UM NpepbiBaHUSA
nuTanusa. Ecnu atn pyHKUUM aKTUBNPOBAHbDI, HA 060pyAOBaHMe
peKoMeHOyeTCsl HAHECTU YeTKYIO MapKUPOBKY cornacHo IEC/EN 61800-5-1,
n. 6.5.3, HanpumMep: «3TA MALLNHA 3ANYCKAETCA ABTOMATUYECKW ».

[ns 3anycka npuBoga UCMosib3ynTe NaHesb yrnpasneHus. [1Be KOMaHAbl BHU3Y
ancnnes (MapaMeTpbl 1 MeHI0) YKa3biBaloT Ha3HayYeHNe AByX GYHKLMOHAbHbIX
KNaBuL n &J, pacrnonoxeHHbIx nog, aucrneeM. KoMmaHapbl, Ha3Ha4YeHHble
bYHKLUMOHANbHBIM KNIaBULLAM, 3aBUCAT OT CUTYaL MU, KHOMKK Co cTpenkamu (<, [,
A u [¥ cnyaT ana nepeMeLLeHns Kypcopa 1/nnm UsMeHeH st 3Ha4YeHUM B

0
3aBNCUMOCTU OT aKTUBHOIO npencTtaBleHnA. KHonka U noka3sbiBaeT
KOHTEKCTHO-3aBUCUMYIO CTPaHUNLUY cnpaBquon CUCTEMDI.

1. BknounTe nuTaHue npusoa. Y6ep,v|Ter B HAJIMYNUN OAaHHbIX C I'IaCI'IOpTHOVI Tabnnukm Aapuratens.

2. MOMOLHMK NepBOro 3arnycKa NoMoraeT BbINOMHUTbL NepPBbIi [taliano
3anyck. [TOMOLWHMK HauMHaeT paboTaTb aBTOMATUYECKU. o au- Mederlands
Tecb BbIBOAA 3KPaHa Bbibopa sizblka Ha NaHenu ynpasneHus. Svenska
Espariol
Bbi6epuTe A3bIK U HAXXMUTE (OK). Turkge
MpuMeyaHune.Yepes HECKOIbKO MUHYT NMocre BbiGopa sidbika na- P°|5k'
Henb yrnpaBneHns BbIXOAUT U3 PEXKMMaA OXKUAAHUS.
oK~
Mectv. @ ™ ACSHED +00y

3. Bbi6epuTe HauaTb HACTPOMNKY U HXKMUTE (Danee).

MNomownuk HacTpoiku —

HactpauTs npueog cedqac?
A4aTh Ha ]

BliidTi 1 He nokazsiBaTs NPpW BKN. THTA

Hazag 2281 Nanee
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S
4. BbibepuTe CUCTEMY eANHUL, U3MEPEHUS U HAXKMUTE u
(Aanee).

5. Ans 3aBepLueHuns pa6OTbI NOMOLHMKa NepBOro 3anycka eee-
AUTe NapaMeTpbl 1 3HaYeHUA, cneaya NnogCcKaskaM NOMOLWHKKa.
I'Ipo,u,on)KaVlTe, NOoKa Ha NaHenn He NoABUTCA COO6LL|,eHVIe O Bbl-
MNOJIHEHNN NepPBOro 3anyckKa.

Korpa Ha naHenu nosiBuTCcsA coo6LeHMe O BbINONHEHUN nepesoro
3anyCKanpmBopA rotoB K pa60Te. [ns BbI30OBa 3KpaHa Ha4YanbHOro

SN
nNpeacTaBneHna HaKMUTe (BbINoONHEHO).

6.Ha 3KpaHe Ha4YalbHOro npeacrtassieHUAa OTO6pa)KaIOTCFI 3Ha4e-
HUAa Bbl6paHHbIX CUrHanoB..

7. BbINONHUTE JOMNONHUTENbHbIE HACTPOMKM, HANPUMEP HAcTponTe
ApYyrve Makpocbl, U3BMEHUTE 3HAYEHUS YCKOPEeHUs /3aMeaneHns
M Npefenos U3 rnaBHOro MeHto. Ha akpaHe Ha4aslbHOro nNpeacTas-

NEeHNA HAXXMUTe (MeH10), YTO6bI NEPENTU B FNIABHOE MEHIO.

Bbi6epuTe OCHOBHbIE HACTPOWMKWN U HAXKMUTE (Bbi6pathb).
C NoMOLLbIO MeHI0 «OCHOBHbIE HACTPOMKM» MOXHO perynnposatb
HaCTPOWKM, OTHOCAWMeCs K gpuratento, MNJ-perynaropy, UiMHe
Fieldbus, paciimpeHHbIM GyHKLMAM 1 YacaM, permony 1 agucnneto.
KpoMe Toro, MoXKHO C6pOCUTb XKypHaUibl, NapaMeTpPbl M HavalbHoe
npeacTaBneHne naHenu ynpasneHus. ABB pekoMeHayeT BbINo-
HWUTb MO KpalrHen Mepe cneayloLLne JONOMHUTENbHbIE HACTPOMKMU:

. Bbl6epMTe MaKpOC UInyCtaHOBUTE NO OTAE/IbHOCTU 3HaYeHUA
CUrHanos nycKa, oCtaHoOBa U 3agaHNA.

¢ HacCTpoOuUTb yCKOpeHVIﬂ/3aMe,D,J'IeHVIFI;

. I'Ipep,eanble 3Ha4eHuns.

YT106bI nony4ynTb 6onee I'IO,D,pOﬁHbIe cBefieHnA O NYHKTaxX MeHIo

«OCHOBHbIE HACTPONKUN», HAXKMUTE KHOMKY , KOTOpasi Bbi3blBaET
CMPaBOYHYIO CTPAHULLY.

CBsa3b no wuHe Fieldbus

UTto6bl HacTpouTb cBA3b Modbus RTU no BcTpoeHHowm wnHe Fieldbus, Heo6xogmmo

3a4aTh MO MeHbLUEN Mepe creaytowme napameTpbl:

Mectn. € (™ ACSH80 200y

—

Nokanuzauma

EAHHHLI,M HIMEREHWA, MCAONE2YEMEIR
no YMONYaHKH

yHapoaHe e (L)
Crangapr CLUA [6puranckue)

Hasaa 22:81 Nanee

Mectn. € (™ ACSH80 200y

Mepewid 3anyck zaeep...

TPHEDA FOTOE K MCMONEZ0BAHA.
Myck/oeTanoe: on
Hanpaenewue: DIz
Jaganue [HacTota): Macwrab, sHaved

Hasaa 2318  Boinonueuno

Mecth.© (™ ACS530 0.0y

E:\XDAHSH 4acToTa UUU]
‘LUK AgwraTena U.UU]’

K pyTALLwA momedT gsar
% 0.0

Napamerps 2318 Menio
[Mectw.© (™ ACS580 S0.00My
I MEeHID
ig Beoa/BriBoA [
E& Junarnocruka »
| = IS
Buixoa 2314 Buifipare
|Mec1H.4> ™ ACSHA0 200y

OcHoBHbIE HACTPOHKK

Nevrarens »
Myck, DcTaHOR, 3343HHE -
[MnaeHbIE MIMEHEHHA [
[MpeaeneHeie sHa4eHMA >
Hasaa 2318 Buifipare
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MapameTtp HacTtpoiika OnucaHue

20.01 KoMaHpbl BHelwH1 | BcTpoeHHast WwinHa | BoibupaeT wuHy Fieldbus B kKauecTBe MCTOYHUKA KO-
Fieldbus MaHf NycKa 1 oCTaHoBa, eC/IN B KaYecTBe aKTUBHOIO
MCTOYHUKA YNpaBneHus Bbi6paH kaHan BHELLHI.

22.113ap. ckop.1 gns | YctaBkal EFB Bbi6upaeT 3apaHuve, NonyyYeHHoe No BCTPOEHHOMY

BHewwH1 nHTepodenicy Fieldbus, B KauecTBe 3agaHMsA CKOpOCTH
1. Ucnonb3ynTe 3TOT NapameTp AN1a peryampoBaHus
CKOpOCTW.

26.11 cTouHMK ycTaB- |YcTaBkal EFB Bbi6upaeT 3ajaHune, Nony4eHHOEe Mo BCTPOEHHOMY

KU1 Kp. MOM. nHTepodemcy Fieldbus, B KauecTBe 3agaHusa KpyTALWEro

MoMeHTa 1. JaHHbIN NapaMeTp UCMONb3yeTCsl B PEeXU-
Me BEKTOPHOrO yrnpaB/ieHWs ABUraTeneM.

28.11 3apaHue vacrt.1l YcTtaBkal EFB Bbi6upaeT 3ajaHune, Nony4eHHOe No BCTPOEHHOMY

ona BHewH1 vHTepdemcy Fieldbus, B KauecTBe 3agaHns 4acToOTbl
1. Ucnonb3ynTe 3TOT NapameTp A8 perynmpoBaHus
YacToTbl.

58.01 PaspelmnTb npoTo- | Modbus RTU MHnumnanmnsmnpyeT cBs3b Yepes BCTPOEHHYIO LWNHY

Kon Fieldbus.

58.03 Agpec y3na 1 (no yMonuaHuio) | Agpec y3na. B nMHMUM CBA3U HE MOXKET 6bITb ABYX Y3N10B

C OAMHAKOBbIM agpecomMm.

58.04 CkopocTb nepepa- | 19,2 kbps (default) | Onpepenset ckopocTb Nepenavm aHHbIX B KaHane
UM JaHHbIX CBfA3U. MICNONb3yTe TaKYHO Xe HACTPOMKY, KaK Ha
BeAyLen cTaHuuu.

58.05 YeTHOCTb 8 YETHOCTb 1 3ajaeT HACTPOWMKY KOHTPONS YETHOCTU N CTOMOBbIX
(Mcnonb3yeTca No | 6UTOB. MICNonb3ynTe TaKYHO e HACTPOMKY, KaK Ha
YMOJTYaHuIo) BeayLen CTaHumun.

58.06 YnpasneHue cBsi- O6HOBUTb Napa- | MoaTBep)KAaeT U3MEHEHUs HACTPOEK KoHbUrypauumn
3bl0 MeTpbl EFB. Vicnonb3yiiTe nocne nsMeHeHus nio6bix napameT-
pos B rpynne 58.

Jpyrve napaMeTpsbl, OTHOCALWMECS K KOHPurypauum Fieldbus:

58.14 [encTteue npm 58.17 3apep)kKa nepea- | 58.28 Tun ¢akT. 3HauYe- | 58.34 MopafoK cnos

norepe CBA3n un HuA 1 EFB
58.15 Pexx1M npwu noTe- | 58.25 Mpodwunb ynpae- | 58.31 Mpo3p. ucT. 58.101 Bxoa-Bbixog,
pe cBA3un neHus dakT. 1 EFB OaHHbIX 1

58.16 Bpemsa noTtepm 58.26 Tun yctaBkm 1 58.33 PexxnM apgpeca-

58.114 Bxoa-BbIxop,
CBA3N EFB 1]

AaHHbIX 14 (Bpems)
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MpepynpexpeHus n oTKasbl

Mpepy- | OTka3 | BcnoMoraTenbHbl | OnucaHue
npexpe- Kop,
Hue
A2A1 2281 | Kanu6poeka Toka | [pegynpexaeHue. KannbpoBKa ToKa 6yAeT BbIMONHEHA
npw cnepyoLiem nycke.
OTka3. OTKas nNpu NsMepeHnn BbIXoJHOro ¢pa3oBoro ToKa.
A2B1 2310 | MeperpysKano To- | BbIxogHOWM TOK NMpeBbiCM BHYTPEeHHWUIN npeaen. OTKas
Ky TaK>Xe MOXXeT 6bITb BbI3BaH 3aMblKaHWEM Ha 3eMJII0 UNKn
06pbIBOM Pasbl.
A2B3 2330 |YTeuKa Ha 3eMo | ACMMMETPUS Harpy3Ku, 06bI4HO Bbi3biBaeMas 3aMblKaHNEM
Ha 3eMnio B ABuratene unun kabene geuratens.
A2B4 2340 | KopoTkoe3saMbika- | KOpoTKoe 3aMbiKaHWe B ABUraTene unu kabene gsurartens.
Hue
- 3130 | HeTBxopHoM dasbl | B NpoMexXyTOUYHOM Lenn NOoCTOSSHHOMO TOKa NPUCYTCTBYIOT
Kone6aHus HanpsXeHUst BCneacTame o6pbiBa $asbl B LENn
BXOAHOIO NMUTaHWA.
- 3181 | OwwubKa noaknto- | HenpaeunbHoOe NoaKMtoYeHWE Kabensa ABUraTens K BXOLHON
yeHus Kabenemn uenu.
A3A1 3210 | MepeHanps.B CNVLLKOM BbICOKO€ HamnpsiXXeHne B NPOMEXYTOUYHOM Lienu
Lienu NocT. TOKa | MOCTOAHHOrO TOKa.
A3A2 3220 | Hu3Koe Hanps. B | CIMWLIKOM HU3KOE HanpsiXXeHne B MPOMEeXXyTOYHOM Luenun
Lienu NocT. TOKa | MOCTOAHHOrO TOKa.
- 3381 | HeTtBbixogHOM dpa- | Bce Tpu dpasbl He NOAKIOYEHDI K ABUraTENIO.
3bl
- 5090 |Annap.owunbKa [narHocTrKa annapaTHbIx cpeacTs STO o6Hapy»Kuna oTkas
STO o6opypoBaHusa. O6paTuTech B Kopnopauuio ABB.
A5A0 5091 | Be3onacHoe oT- |AKTUBHA GYHKUUSA 6E30NaCHOrO OTKIIIOYEHUS KPYTALLErO
KntoYeHne KpyTa- | MoMeHTa (STO).
Lero MoMeHTa
ATCE 6681 |Het cBaAsn no EFB | HapyleHa cBa3b Mo BCTPoeHHown WwuHe Fieldbus (EFB).
ATC1 7510 |CBsisbcFBAA MoTeps cBA3n Mexay npueogoM (unu NINK) n nntepdenc-
HbIM MopyneM Fieldbus.
A7TAB - C601 KoHUryp. | YcTaHOBEHHbIN MOaynb TUMNa C oTAInYaeTcs OT yKa3aHHOro
pacwwmp. I/0 B HACTPOWMKax, TM60 UMETCA OLIMGKU CBA3U MeXay Nnpu-
BOAOM U MOAYNEM.
AFF6 - NpeHTUdUKaumoHn- | UaeHTUdUKaLMOHHBIN NPOroH aBuratens 6yaeT BbINOMHEH
HbIV NPOroH npw cnepyoLlem 3anycke.
- FA81 |Beson. C60M1 B LLenv 6€30MacHOro OTKJIIOYEHUS KPYTSALLLEro MOMEH-
OTKN.KpP.MOM. 1 Tal
- FA82 |Beson. C60M B LLenu 6e30MacHOro OTKOYEHMS KPYTALLErO MOMEH-

OTKN.KP.MOM. 2

Taz2.
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Be3onacHoe OTK/O4YeHUEe KpyTalero MomMeHTta (STO)

B npuBoAe ucnosbsyeTtcs GpyHK LS 6€30MaCHOr0 OTKJTIOUYEHMUSA KPYTALLErO MOMEHTA
(STO), peannsoBaHHas B cooTBeTcTBUU C IEC/EN 61800-5-2. OHa MOXeT
MCMNONIb30BaTbCA, HANPUMEP, KAK OKOHEYHbI UCMONIHUTENbHbIN 6/TOK Lenen
6€30MacHOCTM, OCTaHAB/IMBAIOLLMX PAabOTy NPUBOLA B C/lyYae onacHOCTU (HanpuMmep,
KaK Lenb aBapUMHOro OCTaHOBA).

Mpw BKNtoYeHUM dyHKUUA STO 6noKMpyeT ynpasnsioLLee HanpsixXeHe CUNoBbIX
NonynpoBOAHUKOBBIX MPU6GOPOB BbIXOAHOM CTYNEHU MPUBOAA, UYTO HE NO3BONSET
npuBoAYy CO34aTb KPYTALUUIA MOMEHT, HEO6XOANMbIN ANA BPALLEeHUs ABUraTens.
MporpamMMa ynpaeneHus BbigaeT cooblieHre, onpeaensemMoe napaMeTpom 31.22.
Ecnv B MOMEHT BKJIOUeHUSI GYHKLMM 6€30MacHOM0 OTKITIOYEHUS KPYTSALLLErO MOMEHTa
(STO) pBuraTtenb paboTaeT, OH 6yAeT OCTAaHOBJ/IEH BbIGeroM. 3aMbikaHne
nepekaoyaTens akTUBaLUM NPUBOANT K cpabaTbiBaHMo yHKLUMK STO. MNepep,
nepesanyckoM Heo6XxoaMMO C6POCUTL BCe CreHEPUPOBAHHbIE OTKA3bl.

B apxuTekType dyHKUMM STO NpeaycMoTpeHbl MEXaHW3Mbl By6IMPOBaHMUS, T. .
AnsA peanmsaunn GyHKUUN 3aWMTbl HEO6XOAMMO UCMONb30BaTb 06a KaHana.
YKa3aHHble XapaKTepUCTUKM 6e30MacHOCTM paccUnTaHbl TONbKO ANA Cnyyas
NCMO/Ib30BaHUA MexaHM3Ma Ay6IMPOBaHMA U HE UMEIOT COOTBETCTBYIOT
AeNCTBUTENbHOCTU, eCNN He 3a4eiCTBOBaHbl 06a KaHana.

ATIPEAVIIPEXXAEHUE ®dyHKLUMs 6€30NacHOro OTKIIOYEHUS KPYTSALLErO
MOMEHTA He CHUMAET HanpsiXeHue C CUNOBbIX U BCOMOraTeNnbHbIX Lenen
npueoaa. OTKIOUUTE NPUBOL OT BCEX UCTOYHUKOB NMUTAHUS, MPEXAe YeM
BbINOMIHATb PA6OTbI MO TEXHUYECKOMY O6CNYXKUBAHUIO 3NEKTPUYECKUX YacTen
npueoAa unu apuraTens.

MpuMeyaHwue.

« Ecnun ocTtaHOB BbIGEroM HenpueMsemMm, Npexae YeM Ncnonb3oBatb GYHKLUNIO
STO, npuBoa 1 o60pyaoBaHME HEO6XOAMMO OCTAHOBUTb HagNeXallUnuM
crnoco6om.

«  MpuoputeTt dyHKLMM STO BbILE, YeM Yy 060N Apyron GyHKLUN NpUBOAA.

n DNeKTPUYECKNA MOHTAX

Pa36poc BpeMeHM N3MEeHEeHMSI COCTOSTHUA 3aLLMTHbIX KOHTAKTOB HE AOMKEH
npesbiwaTb 200 Mc.

[ns nogKntovYeHna peKkoMeHayeTCs NCNOoNb30BaTb Kabenu Tvna «BuTas napa»
OBOWHbIM 3KpaHoM. [InvHa kabenen Mexay BbiKloYaTeENEM N NNATON yNpaBieHus
npueoAa He JoMKHa npeebiwaTb 300 M. KpaH Kabens 3a3eMnaeTcs TONbKO Ha
nnarte ynpaeneHus.
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MpoBepka

Heo6xo0aMMO NpoBecTU UcnbiTaHue 1 y6eguTbes B 6e3onacHon paboTte yHKLmn
3alWmThl. MicnbiTaHWe JOMKHO NPOBOAUTLCS KOMMETEHTHbIM JINLLOM, UMEIOLLUM ONMbIT
W 3HaHWS B o6nacTm paboTbl GyHKLMM 3awmThl. Mpoueaypa NcnbiTaHUM U MTPOTOKON
NCMbITaHW AOMKHbI ObITb COCTaB/IEHbI M MOAMMCaHbI AaHHbIM IMLOM. YKa3aHusa no
nposepke yHKUMn STO npmnBefeHbl B PyKOBOACTBE MO MOHTaXy 1 BBOAY B
3KcnnyaTaumio NpmBoaa.

TexHun4yeckue XapaKTepUCTUuKn

o ANA [OCTMXKEHUSA 3HAYEHUSA NTOMNYECKOM «1» HaNpPsAXeHMe Ha BXOAHbIX KJIeMMax
STO npuBoO£a AOMKHO 6biTb HE MeHee 13 B=

«  Bpems cpabatbiBaHMa STO (MMHUMaNbHbIN PErUCTPUPYEMBIV Pa3pbiB): 1 Mc
+  Bpems oTknuka STO: 2 Mc (cpefiHee), 5 MCc (MaKCMMyM)

«  BpeMs o6Hapy>KeHUs O0TKa3a: KaHasbl HAXO[ATCA B Pa3HOM COCTOAHUM 6onee
200 Mc

« Bpems cpabaTbiBaHMA Npu oTKa3se: BpeMst o6Hapy»keHns oTkasa + 10 mc.

«  3apeprkka oyHKUMKM STO nepen oTobparkeHnemM coobuyeHust o c6oe (napamMeTp
31.22): < 500 Mc

«  3apeprkka PyHKUMKM STO nepepn oTobparkeHNeM npepynpexaeHms (napamMeTp
31.22): <1000 Mmc.

« YpoBeHb nonHoTbl 6e3onacHocTh (SIL, EN 62061): 3
+  YpoBeHb 3pPpekTMBHOCTM 3awmThbl (PL, EN ISO 13849-1): e

dyHKLMA STO sABNAETCA KOMMOHEHTOM obecrneyeHns 6e30nacHOCTM TUna A CornacHo
cTtaHpgapTy IEC 61508-2.

MonHble XapaKTePUCTUKM 6€30MaCHOCTU, TOYHbIE 3HAYEHUS NHTEHCUBHOCTU U
PEXMMOB OTKa30B Ansl GyHKLUMU STO CM. B pyKOBOACTBE MO MOHTAXy U BBOZY B
3KCnyaTaumio NpuBoaa.
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SV - Snabbguide for
installation

Den har guiden gadller for globala produkttyper. Det finns en separat guide fér de
nordamerikanska produkttyperna. For installationsinstruktioner for byggstorlek
R9e, se ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e installation
instructions (3AXD50001240653 [engelskal]).

Sakerhetsinstruktioner

AVARNING FOlj sakerhetsinstruktionerna for frekvensomriktaren.
Underlatenhet att f6lja instruktionerna kan medfdra personskador och
dddsfall samt utrustningsskador. Elektriskt installationsarbete och
underhallsarbete far endast utféras av kvalificerad elektriker.

Arbeta inte med frekvensomriktaren, motorkabeln, motorn eller styrkablarna
nar frekvensomriktaren ar ndtansluten. Innan arbetet pabdrjas ska
frekvensomriktaren isoleras fran alla farliga spanningskallor och det ska
sakerstéllas att arbetet kan pabdrjas utan fara. Vanta alltid i 5 minuter efter
franskiljning avinkommande matning for att Iata mellanledskondensatorerna
ladda ur.

Arbeta inte pa frekvensomriktaren medan en roterande
permanentmagnetmotor ar ansluten. En roterande permanentmagnetmotor
spanningssatter frekvensomriktaren, inklusive dess in- och utgangsplintar.

Byggstorlekarna R1 och R2, IP21 (UL-typ 1): Lyft inte frekvensomriktaren genom
att halla denikapan. Kapan kan lossa och orsaka att frekvensomriktaren faller
ned.

Byggstorlekarna R5...R9: Lyft frekvensomriktaren med ett lyftdon. Anvand
frekvensomriktarens lyftéglor. Luta inte frekvensomriktaren.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Frekvensomriktaren ar tung och har hég tyngdpunkt. Om en frekvensomriktare
valter kan det orsaka personskador.

Uppackning av leveransen

Forvara frekvensomriktaren i férpackningen tills den ska installeras. Efter
uppackning ska frekvensomriktaren skyddas mot damm, skrap och fukt. Kontrollera
att féljande artiklar ingar:

. kabellada (byggstorlekar R1...R2 och R5...R9, IP21 [UL-typ 1])

. frekvensomriktare

-« monteringsmall

« manodverpanel

- snabbguide for installation och idrifttagning

. etiketter som varnar for farlig restspanning pa flera sprak

- handledningar fér hardvara och systemprogramvara, om sadana har bestallts.
. tillvali separata forpackningar, om sadana har bestallts.

Kontrollera att det inte finns nagra tecken pa skador pa artiklarna.

Reformera kondensatorerna

Kondensatorerna maste reformeras om frekvensomriktaren har varit avstangd
(har foérvarats eller varit ur drift) i mer &an ett ar. Tillverkningsdatum finns pa
markskylten. For information om reformering av kondensatorer, se Capacitor
reforming instructions (3BFE64059629 [engelska]).

Vadlja kablar och sakringar

« Anslutning av kraftkablar. Folj lokala féreskrifter.
« Inkommande matningskabel: ABB rekommenderar att anvanda
symmetriskt skdarmad kabel (VFD-kabel) fér basta EMC-prestanda.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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- Motorkabel: Anvand symmetriskt skdarmad kabel (VFD-kabel) for basta
EMC-prestanda. Symmetriskt skarmad kabel minskar aven lagerstrémmar,
slitage och pafrestning pa motorisolationen.

- Kraftkabeltyper: | IEC-installationer ska koppar- eller aluminiumkablar
anvandas (om sa tillats). Aluminiumkablar kan endast anvandas for
inkommande matningskablar i 230 V-frekvensomriktare med byggstorlek
R5...R8. | UL-installationer ska endast kopparledare anvandas.

« Markstrom: max. laststrom.

« Markspanning: min. 600 V AC.

- Marktemperatur: | IEC-installationer, vdlj en kabel dimensionerad for en
maximal ledartemperatur pa minst 70 °C under kontinuerlig drift. |
UL-installationer och for frekvensomriktare med tillval +B056 (IP55, UL-typ
12), valj en kabel dimensionerad fér minst 75 °C.

- Storlek: Se Ratings, Fuses and typical power cable sizes for typiska
kabelstorlekar och Terminal data for the power cables fér maximala
kabelstorlekar.

Valj styrkablar. Anvand dubbelskdarmad kabel med tvinnade par for analoga
signaler. Anvand dubbel- eller enkelskdarmad kabel for digital-, rela- och
1/O-signaler. Dra inte 24 V- och 115/230 V-signaler i samma kabel.

Skydda frekvensomriktaren och deninkommande matningskabeln med korrekta
sakringar. Se Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Kontrollera installationsplatsen

Kontroll av installationsplatsen. Se till att:

Installationsplatsen ar tillrackligt val ventilerad eller kyld for att varme ska
kunna forslas bort fran frekvensomriktaren. Se tekniska data.

De omgivande férhallandena for frekvensomriktaren uppfyller specifikationerna.
Se tekniska data.

Materialet bakom, ovanfér och under frekvensomriktaren ar icke anstandligt.

Installationsytan ska i méjligaste man vara vertikal och vara tillrackligt stark
for att bara enheten.

Det finns tillrackligt med fritt utrymme runt frekvensomriktaren for kylning,
underhallsarbete och drift. Se frekvensomriktarens specifikationer for fritt
utrymme.

Det inte finns nagra kallor till starka magnetfalt sasom enledare med
hégspanning eller kontaktorslingor i ndarheten av frekvensomriktaren. Ett starkt
magnetfalt kan orsaka stérningar eller onoggrannhet i frekvensomriktarens
drift.
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Installera frekvensomriktaren pa viagg

Valj fasten som uppfyller lokala féreskrifter for vaggytmaterial, frekvensomriktarvikt

och tillampning.

Forbereda installationsplatsen

1. Gor markeringar med hjalp av monteringsmallen. Ta bort monteringsmallen
innan frekvensomriktaren installeras pa vaggen.

2. Borra halen och satt in fixeringsankare eller -plugg i halen.

R1..R4

RL

..R9

a
@ R1...R2: M5 (#10)
- R3...R5: M6 (1/4 in)
R6...R9: M8 (5/16 in)
o!
//
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm | tum |mm | tum | mm| tum | mm | tum mm tum mm tum mm tum mm tum mm tum
a| 98 | 386 98 | 386 160 | 630 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 225 | 623 | 245 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b | 317 | 12.48 | 417 | 16.42 | 473 | 18.62 | 619 | 24.37 | 581 | 22.87 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 259 | 658 | 25.9
c - - 160 6,30 213 8,4 245 9,7 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d - - 200 7.87 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - 100 3.94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 200 79

*Galler inte fér R5 v2

3. Installera skruvarna. Limna ett mellanrum mellan skruvhuvudet och

monteringsytan.




R1...R4
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Byggstorlekar R1...R4, R5 v2: Satt frekvensomriktaren pa vaggen och
dra at skruvarna
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Byggstorlekar R5...R9: Satt frekvensomriktaren pa viggen och dra at
skruvarna

R5

Ta bort kapan (eller kaporna)

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS, IP21 (UL Type 1) RS, IP21 (UL Type 1)
e
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R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)

e—" = < D
0

Byggstorlekarna R1...R2 och R6...R9, IP21 (UL-typ 1): Installera
kabelladan




276 SV - Snabbguide for installation

Satt en varningsetikett for restspanningar pa
frekvensomriktaren pa lokalt sprak

Byggstorlekar R1...R4: till mandverpanelens monteringsplattform, byggstorlekar
R5...R9: bredvid styrenheten.

Kontrollera att frekvensomriktaren ar kompatibel med
systemjordningen

Det gar att ansluta alla frekvensomriktare till ett symmetriskt jordat TN-S system
(direktjordad nollpunkt). Om frekvensomriktaren installeras i ett annat system

maste du lossa EMC-skruven (koppla fran EMC-filtret) och/eller lossa VAR-skruven
(koppla fran varistorkretsen).

Byggstor- | Symmetriskt jorda- | HSrnjordade deltasy- | IT-system (icke-di- | TT.system1) 2)

lek de TN-S-system stem och mittpunkt- | rektjordade eller
(mittjordad Y-kopp- | sjordade deltasy- |hdgresistivt jorda-
ling) stem de)
R1...R3 |Tainte bort EMC-el-|Ta bort EMC-skru- |Ta bort EMC-och Ta bort EMC- och
R4 v2 ler VAR-skruvar. ven. VAR-skruvarna. VAR-skruvarna.
RS v2 Tainte bort VAR-
skruvarna.

R4...R5 |Taintebort EMC- el- | Obs!Frekvensomrik- | Lossa EMC-skruvar- | Lossa EMC-skruvar-
ler VAR-skruvar. taren arinte utvarde- | na (2 st) och VAR- na (2 st) och VAR-
rad fér anvandning i | skruven. skruven.
dessa system enligt
IEC-standarder.

R6...R9 | Taintebort EMC-el-|Taintebort EMCAC- Lossa EMC-skruvar- | Lossa EMC-skruvar-

ler VAR-skruvar. eller VAR-skruvarna. | na (2 st) och VAR- na (2 st) och VAR-
Ta bort EMC DC- skruven. skruven.
skruven.

D En jordfelsbrytare maste installeras i matningsnatet.

2 ABB garanterar inte EMC-kategorin eller funktionen pa lackstrémsdetektering som ar inbyggd i
frekvensomriktaren.

Mat isolationsresistansen hos natkabel, motorkabel och
motor

Innan den inkommande matningskabeln ansluts till frekvensomriktaren, mat dess
isolationsresistans enligt lokala féreskrifter.

Mat isolationsresistansen hos motor och motorkabel nar kabeln &r skild fran
frekvensomriktaren. Mat isolationsresistansen mellan varje fas och
skyddsjordledare med en matspanning pa 1000 V DC. Isolationsresistansen hos
en ABB-motor maste 6verskrida 100 Mohm (referensvarde vid 25 °C). For
isolationsresistans hos andra motorer, se respektive tillverkares instruktioner.
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Obs! Fukt inuti motorkapslingen minskar isolationsresistansen. Om fukt misstanks,
torka motorn och upprepa matningen.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm

Anslut matningskablarna

Kretsschema (skdarmade kablar)

T1/U | T2/V|T3/W

L1 | L2 | L3 R-
@

an
||
®
[~
:
®
]
]
.

________®TF'|_|J
|__
©

e
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 | Tvaskyddsjordledare. Frekvensomriktarens sdkerhetsstandard IEC/EN/UL 61800-5-1 kraver
tva jordledare om jordledarens tvarsnitt & mindre 4n 10 mm? Cu eller 16 mm? Al. Anvand till
exempel kabelskdarmen utéver den fjarde ledaren.

2 |Anvand en separat jordkabel eller en kabel med separat jordledare om den fjarde ledarens
eller skarmens konduktivitet inte uppfyller kraven pa jordledaren.

3 | Anvand en separat jordkabel fér motorsidan om skarmens konduktivitet inte ar tillrdcklig
eller om det inte finns nagon symmetriskt konstruerad jordledare i kabeln.

4 |360°jordning av kabelskarmen kravs fér motorkabeln och bromsmotstandskabel (i férekom-
mande fall). Detta rekommenderas aven for den inkommande matningskabeln.
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Installera om sa behdvs ett externt filer (du/dt, common mode- eller sinusfilter). Filter kan
bestéllas fran ABB.

Obs! Byggstorlekarna R1...R3 har en inbyggd bromschopper. Vid behov gar det att ansluta ett
bromsmotstand till plintarna R- och UDC+/R+. Bromsmotstandet medfdljer inte i leveransen av
frekvensomriktaren.

| byggstorlekar R4...R9 gar det att ansluta en extern bromschopper till plintarna R- och UDC+/R+.
Bromschoppern medféljer inte i leveransen av frekvensomriktaren.

Anslutningsprocedur

1. Byggstorlekarna R5...R9: Ta bort kapan (eller kaporna) pa

kraftkabelanslutningarna (inte i R5 v2).
Byggstorlekarna R6...R9: Ta bort sidoplattorna (a). Ta bort kapan (b) och gor

sedan nédvéandiga hal fér kablarna. Om parallellkablar installeras i byggstorlekar
R8...R9, gbr dven nédvandiga hal pa den nedre kapan sa att kablarna kan
installeras.

2. Forbereda kraftkablarna:

Ta bort gummikragarna fran kabelgenomforingen.

Skar ett tillrackligt hal i gummikragen. For upp kabeln genom
kabelgenomféringen (a).

Forbered andarna pa den inkommande matnings- och motorkabeln sa som
illustreras i figuren (b).

For kablarna genom halen i kabelgenomféringarna och fast kragarna i
halen.

Om aluminiumkablar anvands, smoérj de skalade ledarna innan de ansluts
till frekvensomriktaren.
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@\

Anslut kraftkablarna. Fér atdragningsmoment, se Terminal data for the power

cables.

« Anslut motorkabelns fasledare till plintarna T1/U, T2/V och T3/W. Anslut
den tvinnade kabelskarmanden till jordplinten. (a)

« Anslutdeninkommande matningskabeln till plintarna L1, L2 och L3. Anslut
den sammantvinnade kabelskarmen och kabelns extra jordledare till
jordplinten. (b)

« Byggstorlekar R8...R9: Om endast en ledare anvands rekommenderar ABB
att den placeras under den 6vre tryckplaten. Om parallella matningskablar
anvands, ska den férsta ledaren placeras under den nedre tryckplaten och
den andra ledaren under den dvre tryckplaten.

« Byaggstorlekar R8...R9: Om parallella matningskablar anvands, installera
den andra jordningsplaten fér de parallella matningskablarna.

. Draatklammorna fér matningskabelns jordningsplat pa den skalade delen
av kablarna (c). Dra at klammorna till 1,2 Nm.

- Iférekommande fall, dra at bromsmotstands- eller bromschopperkablarna.
I byggstorlekar R1...R2 maste jordningsplaten installeras innan det gar att
ansluta bromskablarna (se nasta steg).

- Byggstorlekarna R6...R9:: Efter anslutning av kraftkablarna, installera kapan
pa plintarna (d).

R1...‘R4, R5 v2 ‘ R5 m‘ H

PE @‘&Y ® %@@'%"@ + U L2 i3 oo DG TWT2 TaW
i 5 j
N <

Obs! | bilden ovan visas byggstorlekar R1...R2. Byggstorlekar R3...R4 liknar
dessa.
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R6...R9
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4. Bygagstorlekarna R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: Montera jordningsplaten. |
byggstorlekarna R6...R9 ar detta jordningsplaten for styrkablarna.

5.

R4, R5 v2

©) M &
©) 0]

® o0 000 9@ ©

i
i i

J: (I

eSS

Byggstorlek R5: Installera kabelladans platta (a) och kapa (b).
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6. Fast mekaniskt alla kablar utanfér frekvensomriktaren.

7. Jorda motorkabelskarmen vid motoranden. For att minimera den radiofrekventa
stralningen, jorda motorkabelskdrmen 360° runtom vid kabelgenomfdéringen
i motorns anslutningslada.

Anslut styrkablarna

Gor anslutningarna enligt tillampningen. Lat signalledarparen férbli tvinnade sa
nara anslutningarna som majligt for att férhindra signalstérning.

1. Skar ett hal i gummigenomféringen i anslutningsladans underdel och skjut sV
upp kragen pa kabeln.

2. Jorda den yttre kabelskarmen 360° under jordningsklamman. Kabeln ska vara
skalad och kopplas samman sa nara styrenhetens plintar som méjligt. Jorda
aven ledarparens skarmar och jordledaren vid SCR-anslutningen.

3. Draalla styrkablar till de medfdljande kabelmonteringarna.
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Forvalda styranslutningar

Forvalda styranslutningar for makrot ABB standard visas nedan.

Anslutning

Term

Beskrivning

X1 Referensspanning och analoga ingangar och utgangar

©WOoO~NOOONEWN=

1 SCR Signalkabelskdarm
All Referens for utfrekvens: 0...10 V
AGND | Gemensam nolla for Al
+10V Referensspéanning 10 V DC
Al2 Ej konfigurerat
AGND | Gemensam nolla for Al
AO1 Frekvens: 0...20 mA
AO2 Motorstrém: 0...20 mA
9 AGND | Gemensam nolla fér AO

X2 & X3 Hjalpspanningsutgang och programmerbara digitala ingangar

10 +24V | Hjdlpspanningsutgang +24 V DC, max.
250 mA

11 DGND |Gemensam nolla fér hjdlpspanningsut-
gangar

12 DCOM | Digital ingang gemensam for alla

13 DIl Stopp (0)/Start (1)

14 DI2 Fram (0)/Back (1)

15 DI3 Val av konstant frekvens

16 DI4 Val av konstant frekvens

17 DI5 Rampinstallning 1 (0)/rampinstallning 2
(€]

18 DI6 Ej konfigurerat

X6, X7, X8 Relautgangar
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Anslutning Term Beskrivning
19 RO1C Driftklar
Redo drift-status 20 RO1A 250 VAC/30VDC
21 RO1B 2A
. 22 RO2C | Idrift
Korstatus
23 RO2A [250VAC/30VDC
2A
24 RO2B
Felstatus
25 RO3C |Fel(-1)
26 RO3A [250VAC/30VDC
2A
27 RO3B
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29
30 30 A- Embedded Modbus RTU (EIA-485)
31 31 | DGND
S4 —— — "
S5 sS4 TERM | Termineringsbrytare for seriedatalank
S5 BIAS Motstandsbrytare for seriedatalank
X4 Safe Torque Off
34 OUT1 | Safetorque off. Fabriksanslutning. Bada
34 kretsarna maste vara slutna for att fre-
35 35 ourt2 kvensomriktaren skall starta.
gg 36 SGND  |Se avsnitt Safe Torque Off (STO).
38 37 IN1
38 IN2
X10 24 V AC/DC
40 24V Endast R6...R9: Extern 24 V AC/DC-in-
40 AC/DC+in | gang for att driftsatta styrenheten nar
41 a1 EYRY huvudmatningen ar bortkopplad.
AC/DC-in

Total belastningskapacitet for hjdlpspanningsutgang +24 V (X2:10) ar 6,0 W

(250 mA/24 V DC). Z\tdragningsmoment 0,5...0,6 Nm. Skalningslangd 7...8 mm.
Alla plintdimensioner 0,14...2,5 mm? (26...14 AWG) Digitala ingangar DI1...DI5 har
aven stod for 10... 24 V AC.

Exempel pa installation av styrkablar

| det har avsnittet visas exempel pa dragning av styrkablarna i byggstorlekar R4
och R6...R9. Byggstorlekar R1...R3 och R5 liknar byggstorlek R4.
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R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

B

22

Inbyggd faltbussanslutning

EIA-485-natverket anvander skarmad partvinnad kabel med karakteristiskimpedans
mellan 100...130 ohm fér datasignalering. Den distribuerade kapacitansen mellan
ledarna ar mindre an 100 pF per meter. Distribuerad kapacitans mellan ledarna
och skdarmen ar mindre an 200 pF per meter. Folie eller flatade skarmar ar
acceptabelt.

Anslut kabeln till EIA-485-plinten pa styrenheten. Folj dessa
kabeldragningsinstruktioner:

«  Kopplaihop kabelskarmarna vid varje frekvensomriktare men anslut dem inte
till frekvensomriktaren.

« Anslut kabelskarmarna endast till jordningsplinten i automationsregulatorn.

- Anslut signaljordledaren (DGND) till signaljordreferensplinten i
automationsregulatorn. Om automationsregulatorn inte har nagon
signaljordsreferensplint, anslut signaljordledaren till kabelskarmen via ett
motstand pa 100 ohm, helst nara automationsregulatorn.
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Ett anslutningsexempel visas nedan.

Med signaljordreferensplinten

SICIMIEY DU

Automationsregulator

O
© HER
O] I:
s
T

OEED
© HER
O] I-:
5]
=

O
© R
®EER

=

n

Frekvensomriktare

3 | Terminering av omkopplare. Enheterna i varje dnde pa faltbussen maste ha terminering
tillslagen.

4 | Férspanningsbrytare. En (och endast en) enhet, helst i slutet av bussen, maste ha férspan-
ning pa.

Installera tillvalsmodulerna om de har medféljt leveransen

For instruktioner, se beskrivning av tillvalsmodul.

Installera kapan (eller kaporna)

Installationsproceduren for kapor &r motsatsen till borttagningsproceduren. Se
Ta bort kapan (eller kaporna) (sid 274). | byggstorlekar R6...R9, installera de
sidoplatar som visas i Anslutningsprocedur (sid 278) innan kapan installeras.

Ta frekvensomriktaren i drift

AVARNING  Innan du kor igdng frekvensomriktaren, kontrollera att
installationen ar klar. Kontrollera aven att det ar sakert att starta motorn.
Koppla bort motorn fran den évriga utrustningen om det finns risk fér skador.

AVARNING Innan funktionerna for automatisk felaterstalining eller
automatisk omstart aktiveras i frekvensomriktarens styrprogram, se till att
inga farliga situationer kan uppsta. Dessa funktioner aterstéller
frekvensomriktaren automatiskt och och startar om driften efter ett fel eller
matningsavbrott. Om dessa funktioner ar aktiverade maste installationen
markas tydligt enligt definitionenilEC/EN/UL / 61800- 5- 1, delklausul 6.5.3,
till exempel "DEN HAR MASKINEN STARTAR AUTOMATISKT".




286 SV - Snabbguide for installation

Anvand mandverpanelen for att utféra idrifttagningsproceduren. De tva
kommandona langst ned pa displayen (Alternativ och Meny) visar funktionerna
for de tva funktionstangenterna och nedanfor displayen.
Funktionstangenternas funktioner varierar beroende pa aktuellt sammanhang.
Anvand piltangenternal<, (>, [* och [ for att flytta markoren eller andra vardena

beroende pa den aktiva vyn. Tangenten Y visar en sammanhangsberoende hjalpsida.

1. Spanningssatt frekvensomriktaren. Se till att du har motorns markskyltdata till hands.

2. Uppstartsassistenten leder dig genom den férsta idrifttag-
ningen. Assistenten startar automatiskt. Vanta tills skarmen fér
sprakval visas pa mandverpanelen.

Valj 6nskat sprak och tryck pa (OK).
Obs! Nar sprak har valts tar det nagra minuter fér mandverpane-
len att starta.

3. Valj Starta konfiguration och tryck pa (Nasta).

4. Valj lokalisering och tryck pa (Nasta).

5. Fo6r att genomfdra startassistenten, valj varden och instéllning-
ar nar assistenten fragar om detta. Fortsatt tills panelen visar
att den forsta starten ar slutford.

Nar panelen visar att den forsta starten ar slutford ar frekvens-

omriktaren klar att anvandas. Tryck pa (Klart) for att
Oppna startvyn.

English
Deutsch
Suomi
Francais
[taliano
Mederlands

0K »
Lokal$ (™ ACSEB0 =0.0 Hz
Konfigurationsassistent T

Will du kanfigurera frekvensomriktaren
nu?

configuration

Awsluta och wisa inte vid start

Bakat 2778 Miista
Lokal & (™ ACSHAD 00 Hz
Lokalisering —

US-standard (Impenal]

Bakat 2229 Niista
Lokal® (™ ACSHAD =00 Hz
Firsta starten ar klar
Frekvensomriktaren ar klar att
anvandas.

Start/stopp: on
Riktning D2
Referens (freky) Al skalad
Bakat 2335 Klart
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6. Startvyn visar vardena for de valda signalerna.

7. Gor ytterligare justeringar, till exempel makro, ramper och

granser, fran huvudmenyn. Tryck pa (Meny) i startvyn for
att dppna huvudmenyn och valj Primara instéllningar och tryck

pa (valj).

Med menyn Primara installningar kan du justera instéllningar
som relaterar till motor, PID, faltbuss, avancerade funktioner
och klocka, region och display. Det gar dven att aterstallaloggar,
parametrar och mandverpanelens startvy. ABB rekommenderar
att du goér minst dessa ytterligare installningar:

« Valj ett makro eller ange start-, stopp- och referensvarden

separat
- Ramper
« Gréanser.

Visa mer information om menyalternativen foér Primédra install-

?
ningar genom att trycka pa U for att 6ppna hjalpsidan.

Faltbusskommunikation

Lokal & (™ ACS58D =00 Hz
Frekvens
B 0.00
Motorstram
(! 0.00)
Motormoment
8 0.0
Alternativ 2335 Meny
[Lakal 9 (™ ACSE80 +0.0 Hz
Huvudmeny
E} Primiéra instillningar
o
mS 1/0 .
EE Diagnostik 3
~a N .-
Avsluta 2335 Vilj
[Lakal® (™ ACSE80 +0.0 Hz
Pri

ira instillningar

Start, stopp, referens >
Ramper -
Granser -
Tillbaka 23:35 Vilj

For att konfigurera den inbyggda faltbusskommunikationen fér Modbus RTU
maste som minst dessa parametrar stéllas in:

Parameter Instdllning

Beskrivning

20.01Extlkommandon | Inbyggd féltbuss

22.11 Extl varvtal refl | EFBrefl

26.11 Momentrefl-kalla EFB refl

28.11 Extl frekvens refl EFB refl

58.01 Aktivera protokoll | Modbus RTU

58.03 Nodadress 1 (forval)

Viljer faltbussen som kalla for start- och stoppkom-

mandon nar EXT1 ar v

ald som aktiv styrplats.

Vaéljer en referens som tas emot via det inbyggda

faltbussgranssnittet som varvtalsreferens 1. Anvand

den har parametern for varvtalsreglering.

Valjer en referens som tas emot via det inbyggda

faltbussgranssnittet som momentreferens 1. Anvand
den har parametern med laget fér vektormotorstyr-

ning.

Viljer en referens som tas emot via det inbyggda

faltbussgranssnittet som frekvensreferens 1. Anvand

den har parametern for frekvensstyrning.

Initiera kommunikation med inbyggd féaltbuss.

Nodadress. Tva noder med samma adress kan inte

vara online samtidigt.
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Parameter

Instélining

Beskrivning

58.04 Overf.hast.

58.05 Paritet

19,2 kbps (default)

8 EVEN 1 (f6rval)

Definierar kommunikationshastigheten for lanken.
Anvand samma instéllning som i ledarstationen
(faltbussmastern).

Valjer paritet och stoppbitar. Anvand samma install-
ning som i ledarstationen (faltbussmastern).

58.06 Kommunikations-

styrning

Uppdat installn

Validerar alla foréandringar av EFB-installningarna.
Anvand efter andring av parametrar i grupp 58.

Ovriga parametrar relaterade till filtbusskommunikationen:

58.14 Komm.bortfallsat-

gard

58.15 Kommunikations-

bortfallslage

58.16 Kommunikations-

ning

58.17 Sandningsfordroj- | 58.28 EFB arvl typ

58.25 Styrprofil

58.26 EFB arvl typ

58.34 Ordfdljd

58.31 EFB arvl transpa- 58.101 Data l/O 1
rent kalla

. ~—58.114 Data I/0 14 tid
58.33 Addresseringsla-

bortfallstid ge
Varningar och fel
Varning Fel Hjdlpkod Beskrivning
A2A1 2281 | Aktuell kalibrering | Varning: Stromkalibrering gors vid nasta start.
Fel: Fel vid motorstrémmatning.
A2B1 2310 | Overstrém Utstrommen ar over den interna gransen. Detta kan dven
orsakas av ett jordfel eller fasbortfall.
A2B3 2330 |Jordfel Enlastobalans som typiskt orsakas av ett jordfel i motorn
eller motorkabeln.
A2B4 2340 |Kortslutning Det ar kortslutning i motorn eller motorkabeln.
- 3130 |Inkommande fas |Spanningen i DC-mellanledet spanning pendlar pa grund
saknas av saknad matningsfas.
- 3181 |Kabel- eller jordfel | Felaktig matningsspannings- och motorkablelanslutning.
A3A1 3210 | DC-lank 6verspan- | Spanningen i DC-mellanledet ar fér hog.
ning
A3A2 3220 |DC-lank under- Spanningen i DC-mellanledet ar for lag.
spanning
- 3381 |Utgaende fas sak-|Ingen av de tre faserna ar ansluten till motorn.
nas
- 5090 |FelpaSTO-hardva- | STO-maskinvarans diagnostik har detekterat ett maskin-
ra varufel. kontakta ABB.
A5A0 5091 |Safe Torque Off | Safe Torque Off-funktionen (STO) &r aktiv.
ATCE 6681 | EFB-komm.bortfall | Avbrott i den inbyggda faltbusskommunikationen.
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Varning Fel Hjdlpkod Beskrivning

A7C1 7510 | FBAA-kommunika- | Kommunikationsbortfall mellan frekvensomriktaren (eller
tion PLC) och faltbussmodulen.

ATAB - Konfig.fel for ut- | Deninstallerade modulenav C-typ drinte sammasom den
byggnads-1/0 som ar konfigurerad eller sa finns det ett fel i kommunika-

tionen mellan frekensomriktaren och modulen.

AFF6 - Identifieringsvar- | Motorns ID-kérning utfors vid nasta start.

ning vald

- FA81 | Safetorque off 1 |Safe Torque Off-krets 1 ar bruten.
loss

- FA82 |Safe torque off 2 |Safe Torque Off-krets 2 ar bruten.
loss

Safe torque off (STO)

Frekvensomriktaren har en STO-funktion (Safe Torque Off) i enlighet med IEC/EN
61800-5-2. Den kan till exempel anvdndas som slutlig utgang fér sakerhetskretsar
som stoppar frekvensomriktaren i handelse av fara (till exempel en nédstoppskrets).

Nar STO-funktionen ar aktiverad bryter den styrspanningen till krafthalvledarna i
frekvensomriktarens utgangssteg och hindrar darmed frekvensomriktaren fran
att generera det vridmoment som krdvs for att driva motorn. Styrprogrammet
genererar en indikering enligt parameter 31.22. Om motorn roterar nar funktionen
traderikraft rullar den ut. Om aktiveringsbrytaren sluts inaktiveras STO. Eventuella
fel som genereras maste aterstallas fére omstart.

STO-funktionen har en redundant arkitektur, dvs. bada kanalerna maste anvandas
iimplementeringen av sakerhetsfunktionen. De sakerhetsdata som anges i den
har handledningen berdaknas fér redundant anvandning och galler inte om inte
bada kanalerna anvands.

AVARNING Funktionen Safe torque-off skiljer inte spanningarna i huvud-
och hjalpkretsar fran frekvensomriktaren. Koppla bort frekvensomriktaren
fran all strémférsorjning innan du utfor underhallsarbeten pa
frekvensomriktarens eller motorns elektriska delar.

Obs!

«  Om stopp genom utrullning ar oacceptabelt maste systemet och den drivna
utrustningen stoppas med normal stoppmetod, innan STO aktiveras.

- STO-funktionen asidosatter alla andra funktioner i frekvensomriktaren.

Anslutning

Sdkerhetskontakterna maste 6ppna/stanga med en maximalinbérdes tidsskillnad
pa 200 ms.
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Dubbelskdrmad partvinnad kabel rekommenderas for anslutningen. Max. kabellangd
mellan brytaren och frekvensomriktarens styrenhet &r 300 m. Kabelskarmen ska
endast jordas vid styrenheten.

Validering

FOr att sdkerstalla sdker drift av en sdkerhetsfunktion kravs ett valideringstest.
Testet maste utféras aven kompetent person med adekvat expertis och kdinnedom
om sdkerhetsfunktionen Testprocedurerna och rapporten maste vara
dokumenterade och signerade av denna person. Valideringsinstruktioner fér
STO-funktionen finns i frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

Tekniska data

. Spanningen vid STO-anslutningarna pa varje frekvensomriktare maste vara
minst 13V DC for att tolkas som "1”

« STO-reaktionstid (kortaste detekterbara avbrott): 1 ms

«  STO-svarstid: 2 ms (typisk), 5 ms (max.)

« Feldetekteringstid: Kanaler i olika lagen langre an 200 ms

- Felreaktionstid: Feldetekteringstid + 10 ms.

«  Fordréjning av STO-felindikering (parameter 31.22): < 500 ms

«  STO-varningsindikeringsfordrdjning (parameter 31.22): < 1000 ms.

«  Sakerhetsintegritetsniva (SIL, EN 62061): 3

« Prestandaniva (PL EN ISO 13849-1): e

STO ar en sakerhetskomponent av A-typ enligt definitionen i IEC 61508-2.

For fullstandig sdkerhetsdata, exakta felfaktorer och fellagen for STO-funktionen,
se frekvensomriktarens hardvaruhandledning.
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TR - Hizh kurulum talimatlan

Bu kilavuz, kiresel Grin tipleri i¢in gecerlidir. Kuzey Amerika Urun tipleri igin ayn
bir kilavuz mevcuttur. R9e kasa kurulum talimatlanicin bkz. ACS580-01, ACH580-01
and ACQ580-01 drives frame size R9e installation instructions (3AXD50001240653
[ingilizce]).

Glivenlik talimatlan

AUYARI Siricinun guvenlik talimatlarnina uyun. Bunlara uymamaniz halinde
olimya dayaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir. Kalifiye
bir elektrik¢i degilseniz elektrik montaj ve bakim islerini yapmayin.

«  Sdrici giris glicline baghyken, siriicli, motor kablosu, motor veya kontrol
kablolan Gzerinde cahsmayin. Cahsmaya baslamadan 6nce, suricuyd tim
tehlikeli gerilim kaynaklarindan yahtin ve cahsmaya baslamanin guvenli
oldugundan emin olun. Giris gliciiniin baglantisin kestikten sonra her zaman
5 dakika bekleyerek ara devre kondansatérlerinin bosalmasin saglayin.

- Donen sabit miknatish bir motor baghyken sirici Gzerinde cahsmayin.
Donmekte olan bir sabit miknatish motor giris ve ¢ikis terminalleri dahil olmak
Uizere, slirlicliye enerji saglar.

« RlveR2kasalar, IP21 (UL Tip 1): StrlculyU kapaktan tutarak kaldirmayin. Kapak
gevseyerek suricunin diismesine neden olabilir.

« R5...R9 Kasalar: Suruculyu kaldirma cihaziyla kaldirnn. Suricinin kaldirma
halkalarini kullanin. Siirlicliyld yana yatirmayin. Strlci agir ve agirhk merkezi
ylksektedir. Devrilen siirlicli fiziksel yaralanmalara neden olabilir.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Teslimati ambalajindan citkarma

Kurulumunu yapmaya hazir olana kadar strriictiyl paketinden ¢ikarmayin. Paketten
cikardiktan sonra siriicliyl toz, kahnti ve nemden koruyun. Asagidaki 6gelerin
bulundugundan emin olun:

« kablo kutusu (R1...R2 ve R5...R9 kasalar, IP21 [UL Tip 1])
. slrict

« montaj sablonu

« kontrol paneli

«  hizh kurulum ve baslatma kilavuzu

- cokdilli artik gerilim uyan etiketleri

- siparis edildiyse donanim ve yazihm kilavuzlan.

- siparis edildiyse ayr paketler icinde bulunan secenekler.

Ogelerde hasar belirtisi olmadigindan emin olun.

Kondansatorleri yenileme

Surucu bir y1l veya daha fazla siire boyunca cahstinimadiysa (ya depolanmigsa ya
da kullamlmarmssa) kondansaté&rler yenilenmelidir. Uretim tarihi tip tammlama
etiketinde bulunur. Kondansatorlerin yenilenmesiyle ilgili bilgi almak icin, bkz.
Converter module capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [English])
(Dénusturict moduli konsandatér yenileme talimatlar).

Kablolan ve sigortalarn segcme

«  Gucg kablolarim secin. Yerel diizenlemelere uyun.
«  Giris giicii kablosu: ABB, en iyi EMC performansi icin simetrik blendajh
kablo (VFD kablosu) kullanmanzi 6nerir.
« Motor kablosu: En iyi EMC performansi icin simetrik blendajh kablo (VFD
kablosu) kullamn. Simetrik blendajh kablo ayrica yatak akimlarim, motor
yahtimi Gzerindeki stresi ve asinmay1 azaltir.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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- Gilic kablosu tipleri: IEC kurulumlannda, bakir veya altiminyum kablolar
kullanin (izin verildiyse). Aliminyum kablolar yalmzca R5...R8 kasa boyutuna
sahip 230 V siricilerdeki giris gli¢ kablolar igin kullanmlabilir. UL
kurulumlarinda yalnmzca bakir iletkenler kullanin.

« Akim degeri: maks. yik akimi.

«  Gerilim degeri: min. 600 V AC.

- Sicakhk simifi: IEC kurulumlarnnda, sirekli olarak kullanmlan iletkenin en az
70°C (158°F) maksimum izin verilen sicakhk degerine sahip bir kablo secin.
UL kurulumlarinda ve +B056 (IP55, UL Tip 12) secenedi olan siricilerde,
en az 75 °C (167 °F) degerinde bir kablo secin.

- Boyut: Tipik kablo boyutlan i¢in Ratings, Fuses and typical power cable
sizes boyutlar ve maksimum kablo boyutlar icin Terminal data for the
power cables bélimiine bakin.

Kontrol kablolanni se¢in. Analog sinyaller i¢in ¢ift blendajh bikimli ¢ift kablo
kullamin. Dijital, réle ve I/0 sinyalleri icin cift blendajh veya tek blendajh kablo
kullamin. 24 V ve 115/230 V sinyallerini ayn1 kabloda cahstirmayin.

Sirlicliyl ve girig gli¢ kablosunu dogru sigortalarla koruyun. Bkz. Ratings, Fuses
and typical power cable sizes.

Kurulum alanini inceleme

Kurulum yerini inceleyin. Sunlardan emin olun:

Kurulum alan surticiiden 1s1y1 atmak icin yeterince havalandirnimal veya
sogutulmahdir. Teknik verilere bakin.

Sirlclnin ortam kosullan, spesifikasyonlarn karsilar. Teknik verilere bakin.
Sirlciniun arkasindaki, Ustiindeki ve altindaki malzeme yanic1 degildir.

Kurulum yiizeyi olabildigince dikeye yakin ve surticlyl tasiyabilecek kadar
dayanikh olmahdir.

Slrlclnin etrafinda sogutma, bakim isleri ve cahstirma icin yeterli bos alan
mevcuttur. Slirlicliniin bos alan spesifikasyonlarina bakin.

Sirlcinln yakiminda yliksek akimh tek niiveli iletkenler veya kontaktér bobinleri
gibi glicli manyetik alanlan olan kaynaklar yoktur. Glglu bir manyetik alan
sUrtcinin cahsmasinda parazite veya hataya neden olabilir.

Suriiciiyli duvara kurma

Duvar ylizey malzemeleri, stricl agirhd ve uygulama icin gecerli yerel
gereksinimlere uygun tespit elemanlan segin.

1.

Kurulum alanini hazirlama

Montaj sablonu yardimiyla isaretlemeleri yapin. Siirliciyl duvara kurmadan
once montaj sablonunu gikann.
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2. Delikleri delin ve deliklere ankraj veya diibelleri yerlestirin.

R1...R9

@ R1...R2: M5 (#10)
R3...R5: M6 (1/4 in)
R6...R9: M8 (5/16 in)

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

mm | in¢ |mm| in¢ |mm| in¢ 'mm| in¢ | mm ing mm | in¢ | mm | ing¢ | mm | ing | mm | ing
a | 98 | 3,86 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c 160 | 6,30 213 | 84 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e 100 | 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 | 200 | 7,9
*R5 v2 igin gegerli degildir

3. Vidalann takin. Vida basi ile montaj ylizeyi arasinda bosluk birakin.
R1...R4
—

x4

[T

:

B
[T
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R1...R4, R5 v2 Kasalar: Siiriiciiyii duvara yerlestirin ve vidalan sikin

’//I
: ~J = g |
RN

—

b

N
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R5...R9 Kasalar: Siiriiciiyli duvara yerlestirin ve vidalan sikin
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R1...R2 ve R6...R9 Kasalar, IP21 (UL Tip 1): Kablo kutusunu
takin

Siurlcuye yerel dilde kacak gerilim uyan etiketi yapistinn

R1...R4 Kasalar: kontrol paneli montaj platformuna, R5...R9 Kasalar: kontrol
Unitesinin yan tarafina.

Siiriiciinilin topraklama sistemiyle uyumlu oldugundan emin
olun

Tum suricileri simetrik topraklamah TN-S sistemine baglayabilirsiniz (merkez
topraklamah yildiz). Siirlicliyl farkh bir sisteme kurarsaniz EMC vidasimin baglantisim
kesmeniz (EMC filtresinin baglantisin1 kesme) ve/veya VAR vidasinin baglantisim
kesmeniz (varistér devresinin baglantisin1 kesme) gerekir.
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Kasa tipi

Simetrik topraklam-
ah TN-S sistemleri
(merkez topraklam-

Kose topraklamah
delta ve orta nokta
topraklamah delta

IT sistemleri (topr-
aklamasiz veya
yiiksek direncli

TT sistemleri®) 2

asinin baglantisim
kesmeyin.

vidalarnnin bagl-

antisin kesmeyin.
EMC DC vidasinin
baglantisinm kesin.

n Gl¢ kaynagn sistemine artik akim cihazi takilmahdir.
2) ABB, EMC kategorisini veya strlicinlin igindeki yerlesik topraklama kagag detektdriiniin cahsmasim garanti

etmez.

(2 adet) ve VAR vid-
asinin baglantisim
kesin.

ah yildiz) sistemler topraklamalh)

R1...R3 |EMCveyaVARVvid- |EMC vidasinin bagl- |EMC ve VAR vidal- EMC ve VAR vidal-

R4 v2 asimin baglantisim | antisim kesin. anmn baglantisim | arnmn baglantisim

RS v2 kesmeyin. VAR vidasinin bagl- kesin. kesin.

antisim kesmeyin.

R4...R5 |EMCveyaVARVvid- |Not:Sirici, bu sist-| EMC vidalarinin EMC vidalarnnin
asimin baglantisim | emlerde IEC stand- | (2 adet) ve VAR vid- | (2 adet) ve VAR vid-
kesmeyin. artlanina gore kull- | asinin baglantisim | asinin baglantisim

aniimak Gizere degerl- | kesin. kesin.
endirilmemistir.

R6...R9 |EMCveya VARvid- |EMCAC veya VAR EMC vidalarnnin EMC vidalarinin

(2 adet) ve VAR vid-
asimin baglantisim
kesin.

Giris ve motor kablolarn ile motorun yahtim direncini 6lgme

Girig gli¢ kablosunu surlicliye baglamadan dnce, yerel ydonetmeliklere uygun sekilde
yahtim direncini 6l¢iin.

Motor kablosu surictiden ayrilmis durumdayken, motor ve motor kablosunun
yahtim direncini 6l¢iin. 1000 V DC 6l¢iim gerilimi kullanarak her bir faz iletkeni ile
motor Koruyucu Topraklama iletkeni arasindaki yahtim direncini dl¢clin. ABB
motorunun yahtim direnci 100 Mohm'dan fazla olmahdir (25 °C veya 77 °F'da referans
deger). Diger motorlarin yahtim direnci igin Ureticinin talimatlanna bakin.

Not: Motor muhafazasiigcindeki nem yalitim direncini diisirecektir. Nemden sliphe
edilirse motoru kurutun ve 6lgimu tekrarlayin.

> 100 Mohm

1000 V DC,

U1-PE, V1-PE, W1-PE




Gii¢ kablolarin1 baglama

Baglanti semas (blendajh kablolar)
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R+
L1 L2 L3 R- T1/U | T2/V|T3/W

PE @ - UI,DC+ @
- —O~ 5 | | Q
I QT R E @L<|:|) @C___‘I
1 N | | |
o _L e T
@ | | rfl I SN (©)
| | I~ l

| D I O

| A AT\, ' L L | =] =|—=11
| | | L — |
| | Ly m/\”\vw ¥
| o | 3 o
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 |iki koruyucu topraklama iletkeni. Siiriicii giivenlik standardi IEC/EN/UL 61800-5-1, PE iletk-
eninin kesit alam 10 mm? Cu veya 16 mm? Al dederinden kiigiikse iki PE iletkeni gerektirir.
Ornegin, dordiinci iletkene ek olarak kablo blendajinm kullanabilirsiniz.

2 | Dordincu iletkenin veya blendajin iletkenligi PE iletkeninin gereksinimlerini karsilamiyorsa
hat tarafiicin ayn bir topraklama kablosu veya ayn bir PE iletkeni olan bir kablo kullanin.

3 | Blendajiniletkenligi yeterli degilse veya kabloda simetrik olarak olusturulmus bir PE iletkeni
yoksa motor tarafiigin ayn bir topraklama kablosu kullamin.

4 | Motor kablosu ve fren direnci kablosu (kullanihyorsa) i¢in 360° kablo blendaji topraklamasi
gerekir. Girig gli¢ kablosu i¢in de énerilir.

5 | Gerekirse harici bir filtre (du/dt, ortak mod veya sinis filtresi) takin. Filtreleri ABB'den temin
edebilirsiniz.

Not: R1...R3 kasalarda dahili fren kiyic1 bulunur. Gerekirse R- ve UDC+/R+ terminallerine bir fren
direnci baglayabilirsiniz. Fren direnci, siirlici teslimatina dahil degildir.

R4...R9 kasalarda, UDC+ ve UDC- terminallerine harici bir fren kiyic1 baglayabilirsiniz. Fren kiyici,
siirlicli teslimatina dahil degildir.

Baglant: prosediirii

1. R5...R9 Kasalar: Gli¢ kablosu terminallerinin Gzerindeki
muhafazayi/muhafazalan ¢ikarin (R5 v2 igin gecerli degildir).
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R6...R9 Kasalar: Yan plakalan (a) ¢ikarin. Muhafazayi (b) ¢cikann ve ardindan
kablolar icin gerekli delikleri agin. R8...R9 kasalarda, paralel kablolar

baghyorsamz alt muhafazada da gerekli delikleri agin.

— Hizh kurulum talimatlan

2. Glg kablolarini hazirlayin:

Lastik rondelalan kablo girisinden ¢ikann.

Lastik rondelada yeterli boyutta bir delik agin. Rondelayi kablonun (a)
Uzerine dogru kaydinn.

Girig glic kablosunun ve motor kablosunun uglarini sekilde (b) gosterildigi
gibi hazirlayn.

Kablolan, kablo girisindeki deliklerden gecirin ve rondelalan deliklere takin.
Aliminyum kablo kullaniyorsamz siirlicliye baglamadan 6nce soyulmus
iletkenlere gres siirln.

3. Glg kablolarini baglayin. Stkma torklan igin bkz. Terminal data for the power
cables.

Motor kablosunun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine
baglayin. Kablonun bikiimli blendajin topraklama terminaline baglayin.
(@)

Giris beslemesi kablosunu L1, L2 ve L3 terminallerine baglayin. Kablonun
biklimll blendajim ve kablonun ilave PE iletkenini topraklama terminaline
baglayin. (b)

R8...R9 Kasalar: Sadece bir iletken kullanirsaniz ABB, iletkeni st baski
plakasinin altina yerlestirmenizi tavsiye eder. Paralel gli¢ kablolan
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kullanmyorsamz birinci iletkeni alt baski plakasinin altina ve ikincisini tst
baski plakasinin altina yerlestirin.

- R8...R9 Kasalar: Paralel gli¢ kablolan kullaniyorsaniz paralel gli¢ kablolan
icin ikinci topraklama plakasin takin.

«  Glg kablosu topraklama plakasinin kelepcgelerini kablolarin (c) siyrlmis
kismi lzerine sikistirin. Kelepceleri 1,2 N-m (10,6 Ibf-ing) moment degerinde
sikin.

- Kullamhyorsa fren direnci veya fren kiyic1 kablolarim baglayin. R1...R2
kasalarda, fren kablolarinm1 baglamadan 6nce topraklama plakasim
takmahsimz (bir sonraki adima bakin).

- R6...R9Kasalan: Gli¢ kablolann bagladiktan sonra, muhafazayi terminallerin
(d) lizerine takin.

R1...‘R4, R5 v2 R5 m‘ H
PE @‘%@ s o + L L2 13 Be DG TW T2V TaW
2= e 2
E ]
N

Not: Yukandaki resimde R1...R2 kasalar gosterilmektedir. R3...R4 kasalar

benzerdir.
R6...R9 R6...R9
sof|@] @] el iel|e
&
<) ®
& Q| o o | ) 39
: :
oD s =)

TR
4. R1,R2,R4,R5v2, R6...R9Kasalar: Topraklama plakasini takin. R6...R9 kasalarda -
bu, kontrol kablolan topraklama plakasidir.
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R4, R5 v2

6. Kablolarn mekanik olarak sirticiiniin disina takin.
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7. Motor kablosunun blendajin1 motor tarafinda topraklayin. Minimum radyo
frekansi parazitiicin motor kablosu blendajini, motor terminal kutusunun kablo
girisinde 360° topraklayin.

Kontrol kablolarim baglayin

Baglantilan uygulamaya goére yapin. Sinyal kablosu ciftlerinin bikimuini, endiktif
kuplaji 6nlemek icin terminallere miimkiin oldugunca yakin tutun.

1. Lastik rondelaya bir delik a¢in ve rondelayi kabloya gecirin.

2. Diskablo blendajin1 topraklama kelepcgesinin altinda 360° topraklayin. Kabloyu,
kontrol Uinitesi terminallerine mimkin oldugunca yakina kadar soyulmanis
halde tutun. Aynica cift kablo blendajlarin1 ve SCR terminalinde topraklama
kablosunu da topraklayin.

3. Tum kontrol kablolanni saglanan kablo baglama yerlerine baglayin.
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Varsayilan kontrol baglantilan

ABB Standart makrosunun varsayilan kontrol baglantilarn asagida gosterilmistir.

Baglanti

‘ Terim

Aciklama

X1 Referans gerilimi ve analog girislerle cikislar

1 SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
All Cikis frekansi referansi: 0...10 V
AGND | Analog giris devresi ortak ucu
+10V Referans gerilimi 10 V DC
Al2 Yapilandirnimadh
AGND | Analog giris devresi ortak ucu
AO1 Cikis frekansi: 0...20 mA
AO2 Motor akimi: 0 ... 20 mA
9 AGND | Analog cikis devresi ortak ucu
X2 ve X3 Yardimci gerilim kaynagi ve programlanabilir dijital girisler
10 +24V | Yardima gerilim ¢ikig1 +24 V DC, maks.
250 mA
11 DGND |Yardima gerilim ¢ikisi ortak ucu
12 DCOM | TUmd icin dijital giris ortak ucu
13 DIl Stop (0) / Start (1)
14 DI2 | ileri (0) / Geri (1)
15 DI3 Sabit frekans se¢imi
16 Dl4 Sabit frekans sec¢imi
17 DI5 Rampa ayan 1 (0) / Rampa ayan 2 (1)
18 DI6 Yapilandinimadh
X6, X7, X8 Role gikiglan
19 RO1C | Cahsmaya hazir
Cahgmaya haz; 20 RO1A |250VAC/30VDC
durumu 2A
21 RO1B
Cahgma 22 RO2C | Cahsiyor
durumu 23 | RO2A |250VAC/30VDC
24 RO2B ZA
Hata durumu 25 RO3C Hata (-1)
26 RO3A |250VAC/30VDC
27 RO3B zA
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Baglant Terim Acgiklama
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29
30 30 A- Dahili Modbus RTU (EIA-485)
3 31 | DGND
S4 TTI
S5 sS4 TERM | Seriveribaglantisi sonlandirma anahtan
S5 BIAS Seriveri baglantisi bias direncleri anaht-
an
X4 Givenlik Torku Kapah
34 OUT1 | Glvenlimoment kapatma. Fabrika bagl-
34 PR, - P
antis1. Strliciniin baslamasi icin her iki
35 35 OUTZ | jevre kapatiimahdir.
36 36 SGND | Bkz. b&lim Glvenli moment kapatma
37 (STO)
38 37 IN1 ’
38 IN2
X10 24 V AC/DC
40 24V Yalnizca R6...R9: Ana beslemenin bagl-
“ AC/DC+in | antisikesildiginde kontrol Uinitesine gli¢
vermek i¢in harici 24 V AC/DC girisi.
41 24V
AC/DC-in

Yardimai gerilim gikis1 +24 V (X2:10) toplam yiik kapasitesi 6,0 W'tir

(250 mA/24 V DC). Sikma torklarn 0,5...0,6 N m (4,4...5,3 Ibf ing). Kablo siyirma
uzunlugu 7...8 mm (0,3 inc). Tim terminal boyutlan 0,14...2,5 mm? (26...14 AWG).
DI1...DI5 dijital girisleri ayrica 10...24 V AC destekler.

Kontrol kablosu kurulum érnekleri

Bu bélimde kontrol kablolarinin R4 ve R6...R9 kasalarina yerlestirilmesine iligkin
ornekler gosterilmektedir. R1...R3 ve R5 kasalar, R4 kasa ile benzerdir.
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R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

Dahili haberlesme baglantisi

EIA-485 sebekesi, veri sinyali géndermekicin karakteristik empedans1100...130 ohm
olan blendajh biikiimlii ¢ift kablo kullanir. iletkenler arasinda dagilan kapasitans
metre basina 100 pF (ft basina 30 pF) degerinden azdrr. iletkenler ile blendaj
arasinda dagilan kapasitans metre basina 200 pF (ft basina 60 pF) degerinden
azdir. Folyo veya orgulu blendajlar kabul edilebilir.

Kabloyu kontrol linitesi lizerindeki EIA-485 terminaline baglayin. Bu kablo baglantisi
talimatlarina uyun:

- Kablo blendajlarim her bir siirticlide birbirine baglayin, ancak bunlan stiriicliye

baglamayin.

- Kablo blendajlarin sadece otomasyon kontrolériindeki topraklama terminaline
baglayn.

- Sinyal topraklama (DGND) iletkenini otomasyon kontrol6ériindeki sinyal

topraklama referans terminaline baglayin. Otomasyon kontrol6riiniin sinyal
topraklama referans terminali bulunmuyorsa sinyal topraklama iletkenini
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tercihen otomasyon kontroloriiniin yakininda olacak sekilde 100 ohm'luk bir
direnc Gizerinden kablo blendajina baglayin.

Bir baglant1 6rnegi asagida gosterilmektedir.

Sinyal topraklama referansi terminali ile

HDHH

B+ |
ot
DGND

sJ[R][-][+] UH
O]

Otomasyon kontrol6ri

DGND

B a0 B

DGND

@

[y

n

Sdrich

3 | Sonlandirma anahtar. Haberlesme aginin uglarindaki cihazlarda sonlandirma agik olmahdir.
Diger tiim cihazlarda sonlandirma kapah olmahdir.

4 | Polarlama anahtan. Tercihen baramn sonundaki bir (ve sadece bir) cihazda bias agik olmahdir.

Teslimata dahil edildiyse opsiyonel modiilleri takma

Talimatlar icin opsiyon modili kilavuzuna bakin.

Kapaklan takma

Kapak takma prosediirii ¢ikarma prosediriiniin tersidir. Bkz. Kapaklan
cikann (sayfa 296). R6...R9 kasalarda, kapad1 takmadan dnce Baglanti
proseduri (sayfa 299) béliminde gdsterilen yan plakalan takin.

Siriicliyl devreye alma

AUYARI Siriclyl devreye almadan 6nce, kurulumun tamamlandigindan
emin olun. Ayrica motoru ¢ahstirmanin glivenli oldugundan da emin olun.
Hasar veya yaralanma riski varsa motorun diger makinelerle baglantisim
kesin.
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AUYARI | Siirlict kontrol programinin otomatik hata resetleme veya otomatik
yeniden baslatma fonksiyonlarim etkinlestirmeden énce tehlikeli durumlar
olusmayacagindan emin olun. Bu fonksiyonlar hatadan veya besleme
kesintisinden sonra suriicliyl otomatik olarak resetler ve cahismaya devam
etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etkinlestirildiyse kurulum
IEC/EN/UL 61800-5-1, 6.5.3 alt bendinde tanmimlandid gibi (6rnegin, "BU
MAKINE OTOMATIK OLARAK GCALISMAYA BASLAR") acikca isaretlenmelidir.

Devreye alma proseduriini gerceklestirmek icin kontrol panelini kullanin. Ekranin
alt kismindaki iki komut (Segenekler ve Menii) ekranin altindaki ve olmak

Uzere iki programlanabilir tusun fonksiyonunu gosterir. Programlanabilir tuslara

atanan komutlar icerige bagh olarak farkhhk gdsterir. imleci hareket ettirmek veya
etkin goérinime bagh olarak degerleri degistirmek igin [4], (*], [A] ve [v] ok tuglanm

kullamin. U tusu icerige duyarh bir yardim sayfasi gosterir.

1. Surrlicliye gl¢ verin. Motor plakasi verilerinin mevcut oldugundan emin olun.

2.ilk start asistam ilk baglatma sirasinda sizi yénlendirir. Asistan
otomatik olarak baslar. Kontrol panelinde dil se¢imi ekram
goruntilenene kadar bekleyin.

Kullanmak istediginiz dili secin ve (Tamam) tusuna basin.

Not: Dili sectikten sonra, kontrol panelinin uyanmasi bir kag
dakika surer.

3. Kurulumu baslat 6gesini secin ve (ileri) tusuna basin.

4. Kullanmak istediginiz yerellestirmeyi secin ve (ileri)
tusuna basin.

Suomi
Frangais
Italiano
Nederlands
Svenska
Espafial

OK »

Lokal® (™ ACSBE0 +0.0 Hz

Kurulum Asistam —
Sirico kurulurmu simdi yapilsin mi?

Kurulumu at
Cik ve calistrma sirasinda gosterme

Geri 18:35 ileri
Lokal® {™ ALSHE0 0.0 Hz
Lokalizasyon | E—

Birirn varsaylanlar:
Ul

ABD standardi {ingiliz gl birimi)

Geri 18:35 ileri
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5. ilk baglatma asistamm tamamlamak icin asistan tarafindan
istendiginde degerleri ve ayarlan secin. Panelde ilk baslatmanin
tamamlandigi gosterilene kadar devam edin.

Lokal® (™ ACSE80 +0.0 Hz
ilk baglatma tamamland
Soroci kullanima hazir,

Panelde ilk start’in tamamlandid1 gésterildiginde, siirlict kull- Blaglat/Durdur DIl
fan: D2
anmma hazirdir. Ana ekrana gitmek igin (Tamamlandh) Referans [frek): Al slcekli
tusuna basin.
Geri 20034 Tamamland
6.Ana sayfa gorinimiinde, secilen sinyallerin degerleri gosterilir. | [[okal® ¢ ALSGAD 4010 Hz

[ fekere 0.00)
& 0.00p
g:otor MaMmEnt] 00]

Secenekler 20:35 Menii
7. Ana menuden baglayarak makro, rampalar ve limitler gibi ek | [Lokal® ™ ALS5AD =00 Hz
ayarlamalar yapin. Ana meniye girmek i¢in Ana sayfa Ana Menii
T oy T 1 Ayarl
goriinimiinde (Menu) tusuna basin ve Temel ayarlar 69-
G/C -
esini secin ve (Select) tusuna basin. E: .
Temel ayarlar meniisiinden motor, PID, endiistriyel ag sistemi, | | @a 'eghisler 4
gelismis fonksiyonlar, saat, bélge ve ekran ile ilgili ayarlar yap- | (== Ty
A A X . R Cikis 20:35 Sec
abilirsiniz. Glnlikleri, parametreleri ve kontrol paneli Ana sayfa
gériiniimiini de sifirlayabilirsiniz. ABB en azindan su ek ayarlan | [Lokal®  ( ACS580 0.0 He |
yapmanzi tavsiye eder: Temel Ayarlar — |

» Birmakro sec¢in veya baslatma, durdurma ve referans degerl-

eriniayn olarak ayarlaym Baslatma, durdurma, referans -
«  Rampalar Rampalar 4
« Limitler. Limitler .
Temel ayarlar menusu 6geleri hakkinda daha fazla bilgi almak

Geri WH . Sep

?
icin LJ tusuna basarak yardim sayfasim agin.

Endiistriyel ag sistemi iletisimi

Tumlesik endiistriyel ag sistemi iletisimini Modbus RTU icin yapilandirmak amaciyla
en azindan su parametreleri ayarlamanz gerekir:

Parametre Ayar Aciklama

20.01 Extl komutlan Dabhili haberlesme | EXT1 etkin kontrol konumu olarak secildiginde, start
ve stop komutlarn i¢in haberlesmeyi kaynak olarak

seger.

22.11 Extl hiz refl EFB refl Tumlesik endistriyel ag sistemi arabirimi Gzerinden
ahinan bir referansi hiz referansi 1 olarak secer. Hiz
kontroli i¢in bu parametreyi kullanmn.
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Parametre Ayar Acgiklama

26.11 Moment refl EFB refl Tumlesik endistriyel ag sistemi arabirimi Gzerinden

kaynadn alinan bir referanst moment referansi 1 olarak secer.
Bu parametreyi vektér motoru kontrol moduyla kull-
amn.

28.11 Extl frekans refl |EFB refl Tumlesik endistriyel ag sistemi arabirimi Gzerinden

alinan bir referansi frekans referansi 1 olarak secer.
Frekans kontroli i¢in bu parametreyi kullanin.

58.01 Protokol etkin Modbus RTU Tumlesik endistriyel ag sistemi iletisimini baslatir.
58.03 Ag adresi 1 (varsayilan) Nod adresi. Ayn ¢evrimici nod adresine sahip iki nod
olamaz.

58.04 iletisim mz1 19,2 kbps (varsayil- | Baranin iletisim hizim tammlar. Master istasyonundaki
an) ayarin aymsin kullanmn.

58.05 Denklik 8 EVEN 1 (varsayil- | Pariteyi ve stop biti ayarin1 seger. Master istasyonund-
an) aki ayarin aymisim kullanin.

58.06 iletigim kontrolii | Ayarlan yenile Degistirilen EFB yapilandirma ayarlarini onaylar. Grup

58'deki herhangi bir parametreyi degistirdikten sonra
bunu kullanin.

Endustriyel ag sistemi yapilandirmasiyla ilgili diger parametreler:

58.14 iletisim kayb1 igl- | 58.17 Aktarma gecikm- | 58.28 EFB act1 tipi 58.34 Sozcik siras
emi esi
58.15 iletisim kayb1 58.25 Kontrol profili 58.31 EFB actl seffaf | 58.101Veril/O1
modu kaynad

P — 58.114 Veri /0 14 saat
58.16 lletisim kayb1 58.26 EFB ref1 tipi 58.33 Adresleme modu
zaman

Uyanlar ve anzalar

Uyan Hata |Yardima kod Aciklama

A2A1 2281 | Akim kalibrasyonu | Uyar: Akim kalibrasyonu sonraki start sirasinda yapilr.

Anza: Cikis faz akim dlgiim hatas.

A2B1 2310 | Asinakim Cikig akirm dahili limitten fazla. Buna bir topraklama hatasi
veya faz kaybi1 da neden olabilir.
A2B3 2330 |Topraklamakag- | Genel olarak motorda veya motor kablosundaki bir topr-
ag aklama hatasinin neden oldugu yiik dengesizligi.
A2B4 2340 |Kisadevre Motorda veya motor kablosunda bir kisa devre var.

- 3130 | Giris faz1 kayb1 Ara DC devre gerilimi, eksik giris gli¢ hatti fazindan dolayr
salimm yapiyor.

- 3181 |Kablolamaveya |Hatah giris ve motor kablosu baglantis.
topraklama hatasi
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Uyan Hata |Yardimca kod Aciklama
A3Al 3210 | DCbaglantisiasin|Ara DC devresi gerilimi ¢ok yiiksek.
gerilimi
A3A2 3220 | DC bara dusiik Ara DC devresi gerilimi ¢cok diisuk.
gerilimi
- 3381 | Cikis fazi kayb Ucg fazin Gicli de motora bagh degil.
- 5090 |STOdonanimanz-|STO donanim teshisi, donamm anzas tespit etti. ABB ile
asi irtibata gegin.
A5A0 5091 |Guvenlimoment |Glvenli moment kapatma (STO) fonksiyonu etkin.
kapatma
ATCE 6681 |EFBiletisim kayb1 | Timlesik endustriyel ag sistemi iletisiminde kesinti.
A7C1 7510 |FBA Ailetisimi Siricu (veya PLC) ile endistriyel ag sistemi adaptori ar-
asinda iletisim kayb1.
ATAB - Genigletme I/O Takilan C tipi modiil yapilandinlan modille ayni degil veya
yapilandirma hat- | strtict ile modul arasindaki iletisimde bir hata var.
as
AFF6 - Tanimlama Motor tanimlama ¢ahstirmasi sonraki start sirasinda
cahstirmas gerceklesir.
- FA81 | Guvenlimoment |Gulvenli moment kapatma devresi 1 kesilmis.
kapatma 1 kayb1
- FA82 |Glvenlimoment |Glvenli moment kapatma devresi 2 kesilmis.
kapatma 2 kayb1

Glivenli moment kapatma (STO)

Surdclde, IE_;/EN 61800-5-2'ye uygun Glvenli moment kapatma fonksiyonu (STO)
mevcuttur. Ornegin, strlciyl tehlike durumunda (bir acil durdurma devresi gibi)
durduran glivenlik devrelerinin son aktlator cihazi olarak kullamlabilir.

STO fonksiyonu etkinlestirildiginde, siirlicli ¢ikis asamasi gli¢ yan iletkenlerinin
kontrol gerilimini devre dis1 birakarak, strticiiniin motorun déndirtlmesi igin
gerekli momenti Uretmesini engeller. Kontrol programi, 31.22 parametresiyle
tanimlanan bir gésterge olusturur. Glivenli moment kapatma etkinlestirildiginde
motor cahsiyorsa serbest durus yapar. Aktivasyon anahtan kapatildiginda STO
devre dis1 birakihr. Tekrar baslatmadan 6nce olusan tiim arnizalar sifirlanmahdir.

STO fonksiyonu, glivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki kanahn da
kullamlmasi gereken yedekli mimariye sahiptir. Bu kilavuzda verilen glivenlik verileri
yedekli kullanmim icin hesaplanmistir ve her iki kanahn kullanmimadig durumlarda
gecerli degildir.
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AUYARI Glvenli moment kapatma fonksiyonu, siirlicli ana ve yardima
devrelerinin gerilimini kesmez. Siirliciinun elektrikli parcalan veya motor
Uzerinde bakim ¢cahsmasi yapmadan 6nce siriiclyl tim gii¢ kaynaklarindan
ayinn.

Not:

«  Serbest sekilde durdurma kabul edilebilir bir durum degilse STO'yu
etkinlestirmeden 6nce uygun durdurma modunu kullanarak siriclyu ve
makineyi durdurun.

« STO fonksiyonu diger tim siricl fonksiyonlarnni gecersiz kilar.

Kablolama
Guvenlik kontaklan birbirine gére 200 ms icerisinde acihp kapanmahdir.

Baglant icin cift blendajh bikimli kablo ¢ifti 6nerilir. Anahtar ve siricl kontrol
Unitesi arasindaki kablolarin maksimum uzunlugu 300 m'dir (1000 ft). Kablo
blendajin1 yalmzca kontrol Gnitesinde topraklayin.

Onaylama

Bir glivenlik fonksiyonunun givenli sekilde cahsmasini saglamak icin dogrulama
testi gereklidir. Test, glivenlik fonksiyonu hakkinda yeterli uzmanhk ve bilgiye sahip
yetkin bir kisi tarafindan gerceklestirilmelidir. Test proseddrleri ve raporu bu kisi
tarafindan belgelenmeli ve imzalanmahdir. STO fonksiyonu dogrulama talimatlan
surtici donanmm kilavuzunda bulunabilir.

Teknik veriler

« Surlclnln STO giris terminallerindeki gerilimin, "1" olarak yorumlanmasi icin
en az 13V DC olmasi gerekir

« STO reaksiyon siresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms

« STO tepki siiresi: 2 ms (tipik), 5 ms (maksimum)

« Hatatespit siresi: 200 ms'den daha uzun sire i¢in farkh durumlardaki kanallar
- Hatareaksiyon siresi: Hata algilama suresi + 10 ms.

« STO hata gosterimi (31.22 parametresi) gecikmesi: < 500 ms

« STO uyan goésterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms.

«  Guvenlik butlnlik diizeyi (SIL, EN 62061): 3
« Performans diizeyi (PL, EN ISO 13849-1): e
STO, IEC 61508-2'de tanimlandid1 gibi bir A tipi glivenlik bilesenidir.
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STO fonksiyonunun tam glivenlik verileri, tam hata oranlarn ve hata modlan igin
slirici donamm kilavuzuna bakin.




314




UK - KOpOoTKUIM NOCIGHUK 3 MOHTa)Ky Ta BBeJEHHS B eKcrsyaTauito 315

UK - KOPOTKMUN NOCIOHUK 3
MOHTAQ)Xy Ta BBeJeHHA B
eKcrnyaTauyito

BimoMocTi, HaBefeHi B LibOMy NOCIGHMKY, HanexaTb A0 BUPOGiB, AKi 3aCTOCOBYIOTbCSA
rno6anbHo. ins BUpo6iB, NPM3HAYEHUX AN BUKOPUCTaHHSA B KpaiHax MiBHiUHOT
AMepuKU, nepepbayeHo oKpeMe KepiBHULTBO. IHCTPYKLito 3 yCTaHOBMIEHHS
rabaputHoro po3Mipy R9e gumB. y IHCTpyKLii 3 ycTaHOBNEHHA npusoaiB ACS580-01,
ACH580-01 Ta ACQ580-01 ra6aputHoro po3mipy R9e (3AXD50001240653
[aHrnincekal).

IHCTPYKLUiT 3 TeXHiKn 6e3nekn

AYBara [oTpuMyHnTeCh iHCTPYKLiN i3 TeXHIKM 6e3neKu nig yac po6oTu 3
nepeTBOpPIOBaAYEM HYACTOTU. AKLLO BU X iIrHOPYETE, MOXKYTb BUHUKHYTU TPaBMU
abo cMepTb, ab60 NOWKOMKEHHSI o6nagHaHHSA. BukoHyBaTn po6oTu 3
eNeKTPUYHOT MOHTaXKy, BBEAEHHSA B eKCr/lyaTaLito abo TexHiuHe
06CnyroByBaHHS NepeTBoOpoBaYva YacToTU AO3BONSAETLCA NMLLE
KkBanipikoBaHMM crieujianictaM-eNeKTpUKaM.

+ HeBuKoOHyTe po60TU 3 NPUBOAOM, KabeneM ABUrYHa, ABUTYHOM a6o KabenamMum
KepyBaHHS, KON NPUBiA MiAKII0YEHO A0 MepeXxi XMBeHHs. [Nepen noYyaTKoM
po6oTu Big'egHanTe NpuBiA Bif yCix pykepen He6e3neyvyHoi Hanpyru i
nepeKoHamnTecs, Wo 6e3nevYHo NoYNHATM POB6OTU. 3aBXKAU YeKanTe 5 XBUITUH
nicna BiAKIOYEHHS YXUBMEHHS, W06 AaTU MOXIIUBICTb PO3pPAANTUCA
KOHJEeHcaTopaM NPOMiXHOIo Kona.

+  3a6OpOHAETbCA BUKOHYBATU Byab-aKi po60TH Ha NepeTBOpPIOBaYi 4YacToTy,
KOJI 10 HbOT O NiAKIIOUEHWUIM ABUTYH, LLLO 06ePTAETLCSA, 3 NOCTIMHUMU MarHiTamMu.
OBUryH, wo o6epTa€eTbes, 3 NOCTIMHUMM MarHiTaMm CTBOPIOE HaNpyry Ha
nepeTBOpOBaY YacTOTU, B TOMY, YNCNT HA MOro BXigHi i BUXigHi Knemu.

« [a6aputHui po3mip R1...R2, IP21 (UL Tun 1): He nigHiManTe nepeTBoptoBaY
YaCcTOTU, TPMMAIOUUM MOrro 3a KPULLKY. KpuLlKa MoxKe Big'egHaTucs Ta
CNPUYUHNTY MNaAiHHA NpuBOaY.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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FabapuTHi po3mipum R5...R9: MigHiIMiTb NnepeTBOpIOBaY YacTOTH 3a AOMNOMOrO
nNiagNnoMHOro NPMCTPOIo. BUKOpUCTOBYMTE MNiAMOMHI NPOYLLVHM NepeTBOploBaYa
YacToTn. He HaxmMnanTe nepeTBOploBaY YacToTu. [epeTBOpIOBaY YaCTOTU Ma€E
BE/INKY Bary, i MOro LeHTp Barn po3TallioBaHu BUCOKO. MNepeknpaHHs
nepeTBOpPOABYA YaCTOTM MOXKE NPU3BECTM [0 TPaBMYBaHHS.

Po3naKyBaHHs BUPO6GY 3 KOMMIEKTY NOCTa4YaHHA

36epiranTe NnepeTBOPOBaY YacTOTM B YMAKOBLi 0 TOrO siK BM 6yeTe roTosi Moro
BCTAHOBMIOBATMU. [Micna po3naKyBaHHA 3aXMCTUTb NepeTBOPIoBaY YacToTH Big nuny,
CMiTTA Ta Bosiorn. NepexkoHanTecs, Wo Yy KOMMIEKT BXOAATb:

Kopo6ka gnsa kabenis (rabapuTHi po3mipum R1...R2 Ta R5...R9, IP21 [UL Tun 1])
MNepeTBOpPIOBAY YacTOTU

MOHTXKHWUI LWabnoH

naHenb KepyBaHHA

KOpOTKMIN NOCIBHMK 3 MOHTaXy Ta BBEAEHHS B eKCrniyaTalito

BaraToMOBHi HaKNIENKM 3 NONepPeayKeHHAM NPOo 3a/IMLLKOBY Hanpyry
IHCTPYKUii 3 anapaTHOro Ta NPorpamMHoro 3a6esneyeHHs (SKLO 3aMOBNEHi)

JoOaTKOBi KOMMOHEHTU Y OKPeMUX NaKyHKax (SKLLO 3aMOB/EH;)

MepekoHanTecs y BiACyTHOCTi 30BHILLHiX MOLWKOAXeHb aeTani.
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dopMyBaHHA KOHAEeHcaTopiB

AKL0 Ha NepeTBOPIOBAY YaCTOTU He MOJABANOCSA XXUBNEHHS (BiH 36epiraBcsa a6o
He BUKOPUCTOBYBABCS) NPOTSAroM OJHOI0 POKY ab0o AOBLUE, BUKOHaNTe NpoLeaypy
dopMyBaHHA KoHAeHcaTopiB. laHi BUpO6HMKa BKa3aHi Ha Tabnunyui 3 No3HaYeHHAM
Tnny. Ana oTpuMaHHs iHpopMaLii Npo popMyBaHHA KoHAeHcaTopie AnBncb
IHCTPYKUiT 3 popMyBaHHA KoHAeHcaTopie (3BFE64059629 [aHrnincbkal).

Bu6epitb Kabeni Ta 3ano06iXXHMKMU.

«  Bubip cunosux kabenis )unBneHHs JoTpuUMynTeCh MicLLEBUX HOPM Ta NpaBui.

BxigHW Ka6enb XuBneHHs: ABB pekoMeHye BUKOPUCTOBYBATH
CUMETPUYHUIN eKPaHOBaHWUN Kabenb (Kabenb Ans YaCTOTHO -PeryiboBaHmX
npuBopAiB) Ans 3abesneyeHHs Kpalmx xapakTepuctnk EMC.

Ka6enb ABUryHa: BUKOpUCTOBYNTE CUMETPUYHUI eKpaHOBaHUI Kabenb
(kabenb ana 4YacTOTHO -perynboBaHMX NPUBOAIB) A/ 3a6e3neUeHHs KpaLyx
XapakTepucTnk EMC. CUMeTpUYHUI eKpaHOBaHWNIN Kabeslb TaKOX [03BONSE
3HU3UTU NiBLUMNHUKOBI TOKW, 3HOLLEHHSA Ta HaBaHTaXKeHHA Ha i3onsuito
OBUryHa.

Tunu cunoBux Ka6enis XXUBNEHHSA: B ycTaHOBKaxX BUKOHaHWX 32 CTaHAAPTOM
IEC BuKOpUCTOBYMTE MigHi abo antoMiHieBi kabeni (AKLLO JO3BONEHO).
AnioMiHieBi Kabeni MOXHa BUKOPUCTOBYBATU NLLE AN MiAKIIOYEHHSA
BXifHOro XmnBneHHs y npusopax 230 B 3 rabapuTHUMM posmipamm R5...R8.
B ycTtaHoBKax UL fO3BONAETHCA BUKOPUCTOBYBATU TiNIbKM MigHI MPOBIAHMKMN.
HoMiHanbHUI CTPYM: MaKC. CTPYM HaBaHTaXKEHHS.

HomiHanbHa Hanpyra: MiH. 600 B 3MiHHUIN CTpyM.

Po6ouunit fiana3oH TeMnepartypu: 3a cTaHgapToM MEK, BuGepitb kabenb,
po3paxoBaHUin HA MaKCMMalbHO JOMNYCTUMY TeMNepaTypy NPoBigHUKA He
MeHLwe 70 °C (158 °F) y pexxuMi TpuBanoi po6otu. B yctaHoBkax UL i gns
npuBoAiB 3 [OAATKOBMM KOMMOHEHTOM +B056 (IP55, UL T1n 12) BUGepiTh
Kab6enb, PpO3paxoBaHUN WoOHanMMeHLwe Ha 75 °C (167 °F).

Po3mip: Tunosi 3HaueHHA NepepisiB kabenis AuB. y Tabnuui «Ratings, Fuses
and typical power cable sizes», a BioMOCTi Nnpo MaKcMMasnbHi 3HaYeHHSA
nepepisie kabenis HaBogATbCcA B Tabnuui «Terminal data for the power
cables».

- Bub6ip kabeniB KepyBaHHS. 119 aHaNoOroBMx CUrHaniB cnig, BUKOPUCTOBYBATU
Ka6enb TNy "BUTa Napa" 3 nogBilHUM eKpaHoM. BukopucToBynTe noaBiiHO
eKpaHoBaHi abo ogHOEeKpPaHOBaHi Kabeni Ans NoriYHux, pefenHmx Ta CUrHanis
BBOAY/BUBOAY. He ponyckaeTbcs nepepgava curHanie 24 B ta 115/230 B no
oOHOMYy Kabenio.

«  3axucTiTb NpUBIL i Kabenb XUBNEHHSA NPABUNbHUMK 3aN06ixKHMKaMU. OB,
Ratings, Fuses and typical power cable sizes.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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OrnsiHbTe MicL,e MOHTAXy

OrnaHbTe MicLe MOHTaXy. MNepeKoHanTecs, Wo:

IHTEHCMBHICTb BEHTUNALIT 260 OXONOAYKEHHA Y MiCLLi MOHTaXKy 3a6e3nevye
BMAANEHHA Tenna, Wo BUAINAETbCSA NEPETBOPIOBAYEM YACTOTU. 3BEPHITbCA A0
TEXHIYHUX XapaKTEPUCTUK.

YMoBW eKcnnyaTauii nepeTBopioBaya YacToTu BignoBifaloTb TEXHIYHMM
XapaKTepPUCTUKaM. 3BePHITbCA A0 TEXHIYHUX XapPaKTEPUCTUK.

MarTepian nosagay, Hapg, i Nig NepeTBOPOBAYEM YaCTOTU HE € FTOPHOYMM.

MoBepxHA Ana MOHTaXy Ma€ MiHiManbHe BigXuneHHs Bif BepTUKani i LOCUTb
MilHa, Wo6 BUTPMMATHK Bary nepeTBopioBava 4acTtoTu.

HaBKONO NepeTBOPIOBaYa YaCTOTU € AOCTATHbLO BiIbHOro NPOCTOPY ANA
OXOJIOAYKEHHSA, TEXHIYHOro 06CNYroByBaHHA Ta eKcnyaTalii. JMBMCb BUMOTU
LoA0 BiNbHOrO Micusa ANA NepeTBOpOBaYa YacToTu.

MepeKoHanTeCh, Wo 6iNa nepeTBoproBaYa YaCTOTU HEMAE AXKepen CUMbHUX
MarHiTHUX NOJiB, TAKNX IK BUCOKOCTPYMOBi OQHOXWU/bHiI NPOBiAHUKN a6o
KOTYLUKUW KOHTaKTOPiB. CU/IbHE MarHiTHe Mnosie MoXKe CNPUYMHUTY NepPeLLKOaM
a60 NoxmbKn y poboTi nepeTBOpIOBaYa YacToOTH.

BcTaHOBNEHHSA Ta 3aKpinJieHHA NepeTBOpPIOBaYa YacTOTU HA
CTiHi.

BunbepiTb KpinneHHs, SKi BignoBigaloTb MicLLEBMM BMMOraM LWOAO MaTepianiB CTiH,
Barn NpuBoAy Ta MOro 3aCTOCYBaHHSA.

1.

2.

MigroToBKa Micua MOHTaXy

3po6iTb PO3MITKY 33 LONOMOrO0 MOHTAXKHOTO WabnoHy. MNepen BCTaHOBNEHHSIM
npuBOAY 3HIMiTb MOHTXXHUN LWAGOH.

MpoceepaniTe OTBOPU Ta BCTaBTe aHKepn abo arobeni B oTBopu.

R1..R4 R5...R9 R1...R9
@ a @ R1...R2: M5 (#10)
e R3...R5: M6 (1/4 in)
= R6...R9: M8 (5/16 in)
& ! L
‘ o < ||
= \
i
| x4
e
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R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

MM B MM B MM B MM B MM B MM B MM B MM B MM B

a | 98 | 3,86 98 | 3,86 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3

b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9

c - - - - - - - - 160 | 6,30 213 | 84 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d| - - - - - - - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e | - - - - - - - - 100 | 394 | 155 | 61 | 155 | 61 | 155 | 61 | 200 | 7,9

* HepincHo gna R5 v2
3. 3aKpyTiTb FBUHTW. 3aNULITE MPOMIXOK MXX FOJIOBKOIO FBUHTA Ta MOHTAXHOIO
rNoBepXHelo.

R1...R4

)

= ]
/!!/!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!/!!/3 R

x4

Fa6apuTtHi po3mipu R1...R4, R5 v2: 3aKkpiniTb NpuBig Ha CTiHi Ta 3aTArHiTH
rBUHTMU.




320 UK - KOpOTKU1I NOCIBHUK 3 MOHTa)Ky Ta BBEAEHHS B eKCrlyaTaLito

Fa6apuTHuUi po3mip R5, IP21 (UL Tun 1) BctaHOBiTb KOPO6KY ANs Kabenis.

Fa6apuTHi po3mipu R5...R9: 3aKpiniTb NnpuBiA Ha cTiHi Ta 3aTArHiThH
rBUHTMU.
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3HiMiTb KpULIKY(K)

R5, IP21 (UL Type 1)

R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)
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Fa6apuTtHi po3Mipu R1...R2 Ta R6...R9, IP21 (UL Tun 1):
BcTaHOBiITb KOPO6KY AN Kabenis.

YCTaHOBITb Ha anBiA HaKneﬁKy 3 nonepepXeHHAM Npo
3aJ/IMWUKOBY Hanpyry, CKiageHuMm MicL,eBOIO MOBOIO.

Fa6apuTHi po3mipn R1...R4: Ha MOHTaXKHY NnaTdopPMy NaHeni KepyBaHHsA, rabapuTHi
po3Mipu R5...R9: nopyu i3 671I0KOM KepyBaHHS.

MepekoHanTecs, WO NpuBip CyMiCcHUI i3 cucTeMolo
3a3eMJIeHHS.

Yci npuBogu MOXXHa NigKNOYaTN 0 CUMETPUYHO 3a3eMieHoil cuctemu TN-S (Tuny
«3ipKa» 3i LeHTpanbHNM 3a3eM/eHHAM). Y pasi BCTAHOB/IEHHSA MPUBOAY B iHLLY
cucteMy HeobxigHo Big'egHaTu rBuMHTM EMC (Big'egHaTtn EMC-¢inbTp) Ta/abo
Bif’eaHaTV remMHT VAR (Big'eqHaTV BAapUCTOPHUIM KOHTYP).
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FaGapymaai| CUMeTpUYHO Cucremm is IT-cuctemmn TT-cuctemud) 2

po3Mip | 3a3emeHi cucteMu |3aseMneHolo (He3a3emMneHi a6o 3
TN-S (Tuny «3ipka» |BepLluMHOIO a60 BUCOKOOMHUM
3i eHTpanbHUM cepeAHbOI0 TOUYKOIO | 3a3eMJIEHHSAM).
3a3eM/IeHHAM). TPUKYTHUKA

R1...R3 He Bip’eaHynTe Big 'egHaniTe rBMHT | Big 'egHanTe rBUHTM | Big 'egHaiTe rBUHTU

R4 v2 rBUHTN EMC-¢inbTpa | EMC-dinbTpa. EMC-dinbTpaTa VAR. | EMC-¢inbTpa 12 VAR.

RS v2 abo VAR. He Bin'eanyiiTe

rBuHT VAR.

R4...R5 |He Big'egHynTe Mpumitka. MpuBig He | Big'egHanTe rBuHTY | Big’egHanTe reBuHTU
revHT EMC-inbTpa | ouiHoBasca gna EMC-¢inbTpa (2 wT.) | EMC-dinbTpa (2 WT.)
a6o VAR. BMKOPUCTaHHA B UMX | Ta rBUHT VAR. Ta remHT VAR.

cucTemax 3rigHo 3i
cTaHpgapTamm IEC.
R6...R9 |He Big'egHynTe He Bip’eaHynTe Big'egHalnTe rBMHTU | Big'egHanTe rBuHTU

rBUHTU EMC-dinbTpa
a6o VAR.

rBUHTU EMC-dinbTpa
3MiHHOro CTpyMy a6o
VAR. Big'egHanTe
rBMHT NOCTIHOIO
cTpyMy EMC-
$inbTpa.

EMC-dinbTpa (2 wT.)
Ta reuHT VAR.

EMC-dinbTpa (2 wT.)
Ta remHT VAR.

1) ¥ cucremi menenns mae 6yTN BCTAHOBJIEHWI MPUCTPIi KOHTPOIO CTPYMiB HY/IbOBOT MOCNiAOBHOCTI.

2) ABB He rapaHTye BignoBigHicTb KaTeropii EMC a60 ¢pyHKLiOHyBaHHS BOYA,0BAHOIO AeTEKTOpa CTPYMY BUTOKY
Ha 3eMni0.3eMJio.

BumipsaunTe onip izonsauii kabento X1MBNeHHA U Kabento aBUryHa
Ta ABUryHa

MepLw HiXK NigKAYaTM BXigHUA CUNOBUN Kabernb XUBJIEHHA A0 NepeTBOpioBaYa
YaCTOTH, BUMipANTE Moro onip isonAuii BignoBigHoO A0 MicLeBMX HOPM Ta NpaBwI.

BumipanTe onip isonauii aBuryHa v ka6ento aBuryHa, Konv kaéenb gBUryHa
Bif’eaHaHo Big npuBogy. BuMipsanTe onip izonsauii Mix KoxHoto ¢pasoto Ta
NPOBiAHMKOM 3axMCHOro 3a3eMneHHs (PE), BUKOPUCTOBYOUM BUMipIOBaJIbHY HAanpyry
1000 B nocTinHoro cTpyMy. Onip isonsuii gBuryHa ABB noBMHEH CTaHOBUTM GinbLue
100 MOM (eTanoHHe 3HayeHHs 3a 25 °C [77 °F]). BinoMocTi npo onip izonauii iHwmnx
OBUMYHiB AMB. IHCTPYKLiT BAPOBHMKaA.

MpuMiTKa. HasBHiCTb BOIOr BCcepeanHi Koprycy ABUIyHa MPU3BOAUTb [0 3HUMKEHHS
onopy izonauii. Y pasi nifo3pu Ha HaaBHICTb BONIOTMM NPOCYLWLiTb ABUIYH i NOBTOPiTb
BUMipIOBaHHS.
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1000 V DC,
> 100 Mohm

U1-PE, V1-PE, W1-PE

MigkniouyeHHA Kabenis XMBneHHA (TO6TO cuNoBUX Kabenis)

CxeMa nigknioveHHs (eKpaHoBaHi Kabeni)

R+
L1 L2 L3 R- T1/U|T2/V|T3/W
UDC+
i3 e 7
S A N N B L N O
 f X T T T ® — 2 @ ===
¥ ° T :
e RN
@ | I NN (©)
| | |71 71 I
T \T \T | |:| | S I R
! - A\~ X~ L5 C——=]—1 1
| | | L= |
| | Iy GV
| U1 wi\ /2
| o | 3/'\/
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 |/[iBa NpoOBiAHMKM 3aXMCHOro 3a3eMeHHs. BignosigHo po ctaHpapTy IEC/EN/UL 61800-5-1,
LLLO BCTAHOB/IIOE BUMOIM A0 6e3rneyYHoCTi NpUBOAiB, HEO6XiAHO BUKOPUCTOBYBATH ABa
NPOBIAHUKM, SKLLO Nepepi3 NPOoBiAHMKa 3aXUCHOrO 3a3eMneHHs (PE) cTaHOBUTb MeHLLe 10 MM2
Cu (Migp) a60 16 MM2 Al (antoMiHiit). Hanpwuknag, MoXHa BUKOPUCTOBYBATU eKpaH Kabenio
Ha JOJATOK A0 YeTBEPTOro NPOBiAHUKA.

2 |fIKWwo NpoBigHicTb YeTBEPTOro NPoBigHMKa a6o ekpaHa He Bignosigae BuMoram PE-
NPOBiAHMKA, BUKOPUCTOBYNTE OKPEMUI 3a3eMNtoBaNbHU Kabenb abo Kabenb 3 OKpPeMUM
PE-npoBigHMKOM.

3 | BUKOPUCTOBYITE OKpeMuin Kabenb 3a3eMNIeHHs AN CTOPOHU ABUIYHA, SKLLO NPOBiAHICTb
eKpaHa HefocTaTHS, abo AKLWO B Kabeni HeMae cMMeTpUYHO NobyfoBaHoro npoeigHuKa PE.

Y pasi kabenio ABMryHa Ta Kabento ranbMiBHOro pesncropa (AKLWo BUKOPUCTOBYETHCSA)
NoTPiGHO 3aCTOCOBYBATU eKpaH Kabento 3i 3a3eMneHHAM y 360°. Take caMe 3a3eMJIeHHs
peKoMeHayeTbCA NependavaT Ans Kabento WUBNEHHS.
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5 | Mpw Heob6XiAHOCTI BCTAHOBITb 30BHiLWHIN ¢inbTp (du/dt, inbTp cuHPasHMX nepelikon abo
CUHyc-inbTp. DinbTpu MoXHa NpuasGaTn y KoMnaHii ABB.

MpumiTka. MNepeTBOpOBaYi YacTOTH rabapUTHUX po3Mipis R1...R3 o6nagHaHi B6ya0BaHUM
ranbMiBHUM NepepuUBHUKOM. MNpu HEOBXIAHOCTI MOYKHA NiAKIOYNTU FraNbMiBHUN Pe3ncTop Ao
KneM R-iUDC+/R+. FanbMiBHWUN pe3UCTOP HE BXOAUTL [0 KOMIMNEKTY MNOCTAaBKU NepeTBoOpoBava
4acToTu.

Y nepeTBOptOBaYax YacTOTU rabapuUTHUX Po3MipiB R4...R9 30BHiLLHiN ranbMiBHUIA NepepUBHUK
MOXHa NigKnounTh fo knem UDC+ ta UDC-. FanbMiBHUA NepepUBHUK HE BXOAUTb [0 KOMINEKTY
NoCTaBKKN NepeTBOploBaya YacToTu.

BBepeHHA B eKcnnyarauito

Fa6apunTHi po3Mipu R5...R9: 3HiIMiTb KOXKyX(M) i3 KNneM cunoBoro Ka6ento (He

ana R5 v2).
Fa6apuTHi po3Mipun R6...R9: 3HiIMiTb 6iuHi NnacTuHM (a). 3HiIMiTb WMTOK (b),

noTiM 3po6iTb Heob6XioHI oTBOPU Ansa Kabenis. Ons rabapunTHUX po3Mipis R8...R9,
AIKLLO BCTAHOB/IOKOTLCA NapanenbHi kabeni, 3p06iTb AOAATKOBI OTBOPU B

HMXHbOMY WNTKY.

MigroToBka Kabenie »XMUBEHHSA

Bupanitb ryMoBi MaHXeTu KabenbHUX BBOAIB.

MpopiXkTe BignoBigHMN OTBip Y r'YMOBiN MaHXKeTi. HaasirHiTb MaHxeTy Ha
Ka6enb (a).

MigroTynTte KiHUi Ka6ento BBOAOY XXUBNEHHA Ta Kabento OBUINYHA, IK MOKAa3aHo
Ha pucyHky (b).

MponycTiTb Kabenb KPi3b OTBip Y KabenbHOMY BBOAi Ta 3aKPiniTb MaHKeTy
B OTBOpI.

SAKLLIO BUKOPUCTOBYIOTbCA a/lItoMiHIEBT Kabeni, HaHeCiTb MacTUIO Ha 3a4mLLEeHi
YaCTUHM NPOBIOHUKIB Nepep, iX NigKNOUYEeHHAM 00 NpuBoaYy.
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3. MigknioveHHs cnnoBux KabeniB 3HaYEHHA MOMEHTIB 3aTAAryBaHHSA AiB. y Tabnuui

Terminal data for the power cables.

- Migkniouitb das3Hi NnpoBigHWKK Kabento asuryHa go knem T1/U, T2/V Ta
T3/W. MigKNoYiTe CKPYyYEeHUM eKpaH Kabento Ao K1ieMn 3a3eMiieHHs. (a)

« MigkniouiTb Kabenb BBOAY XMBMEHHS OO KneM L1, L2 Ta L3. Migkntouitb
CKPYYEHUI eKpaH Kabento Ta A04aTKOBUM PE-NPOBiAHNK A0 KnemMu
3a3eMneHHs. (b)

« [ab6apuTHi po3Mipm R8...R9: AKLLO BUKOPUCTOBYETLCA OOVH NPOBiAHUK,
ABB peKkoMeHay€e po3MilllyBaTu OO Mifg, BEPXHbOK MPUTUCKHOK
MAaCTUHOIO. KLLO BUKOPUCTOBYIOTbCS NapanesnbHi CUNOBi Kabeni, po3MicTiTb
nepLUnn NPOBIAHMK Mg, HUXKHBbOI NPUTUCKHOI NMAACTUHOLD, & APYIrMA — Nig,
BEPXHbOI NMPUTUCKHO MIACTUHOIO.

« [a6apuTHi po3Mipn R8...R9: AKLL0 BUKOPUCTOBYKOTbCSH NMapanesnbHi CUIOoBi
Kabeni, BCTAaHOBITb APYry MOAULIIO 3a3eMJIEHHSA ANsl NapanenbHUX kabenis.

«  3aTArHiTb 3aTUCKa4i NoNuLi 3a3eMNeHHs CUNOBOrro Kabenio Ha 3a4nLeHin
yacTuHi Kabenis (c). 3aTArHiTb 3aTUCKaYi 3 MOMeHTOM 1,2 H-M (10,6 ¢T
OONM).

+  SKLLO BUKOPUCTOBYETLCS, MiAKNIOYiTb Kabeni ranbMiBHOro pesucrtopa abo
rasbMiBHOro npepmeada. [Ansa rabapmTtHux po3mipis R1...R2 nepen
MigKNIOYEHHAM ranbMiBHUX KabeniB Heo6XiAHO BCTAHOBUTU NONULIO
3a3eMeHHs (OVB. HACTYMHUN KPOK).

. TlabapuTHi po3Mipu R6...R9: Micna niakntoueHHA cunoBux Kabenis
BCTAHOBITb WMTOK Ha Knemu (d)

R1...R4, R5 v2 R5
—

P BURERES _ WOTOR, I ‘
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MpumMmiTKa. 306paXkeHHs BuLLEe NoKa3sye rabapuTHi po3mipu R1...R2. FabapuTHi
po3Mipm R3...R4 aHanoriyvHi.

R6...R9

coll@l @l @l === e @

)
®
\\

4. TlabapuTHi po3Mipn R1, R2, R4, R5Vv2, R6...R9: BCTAHOBITb NONNLIO 3a3E€MJIEHHS.
Y KapKacax R6...R9 ue nonuusa 3aseMneHHsa onsa Kabenie KepyBaHHS.

R4, R5 v2
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5. [abaputHui po3mMip R5: YCcTaHOBITb NNacTUHY KOPO6KUM s kabenis (a) Ta
wuTtok (b).

6. 3abesneyTe MexaHiuHe KpinneHHs Kabenis No3a NPMBOAOM.

7. 3as3eMniTb eKkpaH Kabento aBuryHa 3 60Ky ABuryHa. [Ana MiHimisauii
papioyYacToTHMX 3aBaj 3a3eMiiTb eKpaH Kabento ABuryHa Ha 360° y MicLi Bxoay
Kabento B KNeMHy KOPO6KY ABUTYHA.

MigkniovyeHHa KabeniB KepyBaHHA

BMKOHYMTe NigKNoYeHHs BiANOBIAHO [0 3acTOCyBaHHA. 36epiranTe CKpyYeHNUMHU
napwv CUrHasibHUX NPOBOAIB IKOMOra 6mkye 0 KneMm, Wwo6b 3ano6irtm iHoyKTMBHUM
nepewKkoaam.

1. BwupixTe OTBip y ryMOBili MaHXeTi Ta NPOCYHbTE MaHXeTY Ha Kabenb.

m 2. 3a3eMniTb 30BHiLHiIM eKpaH Kabento Ha 360° nig 3aTMCKaYeM 3a3eMNeHHs.
He3aunuweHa YyacTnHa Kabento NOBMHHA IKOMOra 6nyK4ye NigXoanTn 00 KNeM
6NnoKy KepyBaHHS. 3a3eMNiTb TAKOXX eKPaHU NApHUX KabeniB Ta 3a3eMoYnn
ApiT Ha TepMiHani SCR.
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3. TMpwuB'sXiTb BCi Kabeni KepyBaHHA [0 HAAAHWX KPiNaeHb AN KabenbHUX CTAXOK.
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Migkno4YeHHA Ka6eniB KepyBaHHA 3a 3aMOB4YaHHAM

Hwx4ye nokasaHo NiaKaoYeHHs KabeniB KepyBaHHS, IKe BUKOPUCTOBYETbCS 3a
3aMOBYYBaHHAM A1 CTaHOAPTHOro Makpocy ABB.

3 'epHaHHA

TepMiH

Onuc

X1 OnopHa Hanpyra Ta aHa/iorosi BXoAn Ta BUXOAU

©WOoO~NOOONEWN=

1 SCR EkpaH Kabento KepyBaHHS (eKpaH)
All 3aBAaHHeA BUXigHOT yacToTu: 0...10 B
AGND | 3aranbHui aHanoroBmx BXoAais
+10 B OnopHa Hanpyra 10 B nocTiiHoro cTpymMy
Al2 He HanawTtoBaHoO
AGND | 3aranbHui aHanoroBmx BXoAais
AO1 BuxigHa yacTtoTa: 0...20 MA
AO2 CtpyMm gsuryHa: 0...20 MA
9 AGND | 3aranbHuii aHanoroBux BUXonis

X2 & X3 Buxip JONOMiXHOT Hanpyru Ta nporpamMoBaHi Lneposi Bxoaun

10 +24 B | Buxig AonoMiXHOT Hanpyru
+24 B nocTinHoro cTpyMmy, Makc. 250 MA

11 DGND |3aranbHuii BUXif, AOMOMIXHOT Hanpyru

12 DCOM | Undposuit BXig, 3aranbHuUin gnsa BCix
umMdppoBMX BXoAiB

13 DIl Cton (0) / Myck (1)

14 DI2 Bnepep, (0) / Hasag (1)

15 DI3 Bu6ip $pikcoBaHoi YacToTH

16 DI4 Bun6ip ¢pikcosaHoOi yactoTn

17 DI5 Hab6ip npuckopeHb/ynoBinbHeHb 1 (0) /
Habip npuckopeHb/ynosinbHeHb 2 (1)

18 Dl6 He HanawrtoBaHo

X6, X7, X8 PeneliHi Buxogu
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3 'egHaHHA TepMiH Onuc

19 RO1C |FoToBuMIA O NyCKy

CTaH roToBHOCTi A0
3anycky

20 RO1A 250 B 3MiHHOro cTpyMy /
30 B nocTirtHoro cTpymy

2A

21 RO1B

22 RO2C Po6oTa

23 RO2A | 250 B 3MiHHOro cTpymy /
30 B nocTinHoro ctpymy

2A

CTaH po6oTn

24 RO2B

CTaH BigMOBU

25 RO3C Bigmosa (-1)

26 RO3A |250 B 3MiHHOro cTpymy /
30 B nocTiHoOro cTpymy

27 RO3B 2A
X5 EIA-485 Modbus RTU
29 B+
29 30 A B6ynoBaHUi iHTepdencHuin Moaynb
30 Modbus RTU (EIA-485)
31 31 | DGND
S4 -
S5 S4 TERM ByMUKaY KiHLEBOro HaBaHTaXKEHHSA
NOCNifAOBHOIO KaHany 3B'A3Ky
S5 BIAS BuMunKau pesncropa yCyHeHHS

NocnifoBHOro KaHasy 3B'A3Ky

X4 Be3neyHul BigKIIIOYEHHSA KPYTHOrO MOMEHTY.

34 OuUT1 Be3neyvHn BigKNIOUYEHHS KPYTHOIO
34 MOMEHTY. 3'€QHaHHA BUKOHYETbCA Ha
35 35 our2 3aBOfi-BUPOGHUKY [ns nycKy
|7 36 36 SGND | MepeTBoptoBaya 4acToTh 06uaBa Kona
37 NOBUWHHi 6YTN 3aMKHEHi.
I_ 38 37 IN1 [uB. 6e3neyHe Bi
. AK/TIOYEHHSA KPYTHOrO

38 IN2 MOMeHTY (STO).

X10 24 B 3MiHHOro/nocTiiHOro CTPyMy

40 24 B Nuwe R6...R9: 30BHiWHIN BXig 24 B
“ 3HOGfEAa0 | 3MIHHOIO/MOCTIMHOMO CTPYMY ANA nodadi
CTPYMy+ |XKMBNEHHA Ha 610K KepyBaHHSA Npwu

BXif, BigKNtOUEHHi OCHOBHOIO mykepena
YUBNEHHS.

41 24 B
oot
CTpyMy -

BXifg,

3aranbHa NOTYXHICTb HABAHTAXEHHS [OMOMIXHOIo BUXoay Hanpyru +24 B (X2:10)
cTaHoBUTb 6,0 BT (250 MA / 24 B NOCTiNHOrO CTPYyMy). MOMEHTHU 3aTAryBaHHSA
ctaHoBnATb 0,5...0,6 H-M (4,4...5,3 dyHT.-Ot0MM.). JIOBXKMHA 32UUNLLEHOTO KiHUSA
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apoTy 7...8 MM (0,3 groiiM.). Bci Tunoposmipu knem 0,14...2,5 MM? (26...14 AWG).
LUnoposi Bxogm DIL...DI5 Takox nigTpuMytoTb Hanpyry 10...24 B 3MiHHOro cTpyMmy.

Mpuknaau NpoKknapaHHA Ka6enis ynpasBniHHA

LLi 306parkeHHs MiCTATb NPUKIaaV NPOKIAAAHHSA KabeniB KepyBaHHA B rabapUTHUX
po3Mipax R4 Ta R6...R9. MabapuTHi poaMipu R1...R3 i R5 aHanorivHi R4.

R4, R4 v2, R5v2 R6...R9

MipknioueHHsA B6yA0BaHOT NO/IbOBOT LUNMHU

Y Mepexi EIA-485 onsa nepepavi [aHMX BUKOPUCTOBYETbCSI eKpaHOBaHUM Kabenb 3
BUTOIO Mapolo 3 XapaKTepmncTuyYHMM ornopom 100...130 OM. PosnopgineHa eMHicTb
MiX NpOBiAHMKaMM NOBMHHA CTaHOBUTU MeHwwe 100 nd Ha MeTp (30 Nd Ha PyT).
PosnopineHa eMHicTb MiXX NPOBiAHNMKaMM Ta eKpaHOM Ma€ 6yTn MeHwoto 200 NP
Ha MeTp (60 nN® Ha ¢yT). JonyCKaAETbCS 3aCTOCYBaHHS eKpaHiB 3 ponbru abo
obnneTeHHs.
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Mipknto4ith Kabenb Ao knemu EIA-485 Ha 6noui KepyBaHHS NMPUBOAOM.
OOoTpUMYyNTECh HACTYNHUX IHCTPYKLiNM 3 NiAKIOYEHHA NPOBOAIB

. 3'egHanTe eKpaHu Kabenis, Wo NiAXoAATb ANS KOXHOro NepeTBopioBaya
4YaCTOTK, MiXK CO6010, ane He MigKnYamnTe iX 4O NepeTBOpOBaYa YacToTU.

o MigknoJiTb eKpaHn KabeniB TiNbKM A0 KJIeMU 3a3eMJIEHHS B KOHTponepi
aBTOMaTM3auii.

. CHipkntouiTbonnect NpoBigHUK cMrHanbHOro 3asemMneHHs (DGND) go knemu
OMOPHOro CUrHANIbHOIO 3a3eMJIEHHS KOHTPO/Iepa aBToMaTu3aLii. AKWo B
KOHTponepi aBToMaTU3aLii HeMa€ KNeMn ONOPHOro CUrHaNIbHOMO 3a3eMJIeHHS,
NigKAoYiTh NPOBIAHUMK CUTHANIbHOMO 3a3eMJIEHHS [0 eKpaHa Kabento Yepes
pe3ncTop HoMiHanom 100 OM (NepeBaXHO NOPYY i3 KOHTPONEPOM
aBToOMaTuM3auii).

Hu>kue HaBe[eHOo NPUKIAL NiAKIIOUYEHHS.

3 Knemoto OMOPHOIro CUrHaJIbHOro 3a3eMJsieHHA

i
T

1
1
1
1
+

< <

7 4 HE < EE [ R

KoHTponep cnctemun aBToMaTtusauii

DGND\
DGND

@

[y

n

MepeTBOpPIOBAY YacTOTU

w

KiHueBuin nepeMuKayis. MpUCTPOT Ha KiHLAX NOMbOBOT LUMHW NOBUHHI MaTu yBIMKHEHe
KiHUeBe HaBaHTa)eHHs. Ha BCiX iHWMX NPUCTPOSAX KiHLeBe HaBaHTaXXeHHs Ma€ 6yTn
BUMKHEHe.

4 | MepeMuKau 3MileHHa. OauH (i TiNbKKM 0AMH) NPUCTPIN, 6aXkaHo B KiHLUi Ha WWMHI, NOBUHEH
MaTW YBiIMKHEHE 3MilLeHHS.

BcTaHOBNEHHA A,0AaTKOBUX MOAY/IB, AKLLO BOHM BXOAATb A0
KOMMJIEKTY NOCTaBKU

IHCTPYKUiT AMB. Y NOCIGHUKY 3 4OAATKOBOro Moayns.

BcTtaHOBNEHHA KpULleK

Mpouenypa BCTaHOBMEHHS KpULLEK 3BOPOTHA A0 Npouenypu 3HATTA. Aue. 3HiMiTb
KpuwKy(n) (cTopiHka 321). Y pasi rabaputHmx po3Mmipis R6...R9 cnovaTKy BCTaHOBITb
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6i4Hi NnacTUHM, NoKasaHi B BBegeHHs B ekcrnyaTauito (cTopiHka 325), nepLu Hix
YCTaHOBJIOBATU KPULLKY.

3anyck npusoay

AYBara MNepep 3anycKkoM NpMBOAY NEPEKOHANTECS, WO BCi MOHTaXKHi po60TH
3aBepLueHi. MepeKkoHanTecs, WO 3anycK ABUryHa He NoB’A3aHni i3
Heb6e3neKoto. AKLLO icHYye Hebe3neKa NOLWKOAXKeHHA o6nafHaHHs abo
TpaBMyBaHHSA Nto4en, Bif'egHanTe OBUryH Bif iHWOro o6nagHaHHs.

AYBara [lepu HiXX akTUBYBaTU GYHKLiT aBTOMaTUYHOIO CKUAAHHS
HecrnpaBHOCTEN a60 aBTOMATUUYHOIO Nepe3anycKy NporpamMm KepyBaHHs
nepeTBOPOBaYa YaCTOTH, NEPEKOHANTECS, L0 Lie He Npu3Beae A0 BUHUKHEHHS
Heb6e3nevyHnx cutyauin. Lii dyHKUiT f03BONAIOTD aBTOMATUYHO BUKOHATU
CKMOAHHSA Ta BigHOBUTM po60TYy NpmuBoay nicns BiAMoBM a6o nepepmBaHHS
YXMBNEHHSA. AKLWO Ui GYHKLUIiT aKkTMBOBaHi, Ha 06nagHaHHA PEKOMEHOYETbCS
HaHeCTU YiTKe MapKyBaHHS 3rigHo 3 IEC/EN/UL 61800-5-1, nignyHKT 6.5.3,
Hanpwuknag «Ua MALLNHA 3ANYCKAETbCA ABTOMATUYHO».

[nsa 3anycKy BUKOHanTe Npoueaypy HanawTyBaHHA Yepes naHenb KepyBaHHs. [OBi
KoMaHau BHM3y gucnnes (Options [Onuii] Ta Menu [MeHt0]) Bigo6parkatoTb GyHKLT
LBOX MPOrpamMHMX KNasill Ta &, posTawoBaHux nig gucnneem. NpusHayeHi
$YHKUIT KNaBilw 3MiHIOIOTbCA 3a/1EXHO Bifi KOHTEKCTY. BUKOpUcTOBYMTE KNaBiwi 3i
cTpinkamu [, (*), (4] Ta [¥], w06 nepeMicTUTK Kypcop Ta/abo 3MIHUTU 3HaUYEHHSA

. 7 . .
3aIeXKHO Bif akTMBHOro ekpaHa. Knagiwa Y BigKpuBa€e CTOPiHKY KOHTEKCTHOI
OOBigKw.

1. YBIMKHiTb XMBIeHHs NepeTBOpIloBaYa YacToTU. NepeKkoHalTecs, Wo 6aunTe faHi 3 NacnopTHOT
TabNNYKWN OBUTYHA.

2. MporpamMa-acuCTeHT [OMNOMOXE BUKOHATU npouenypy nepworo

3anycKy. ACUCTEHT 3aryCKa€eTbCsl aBBTOMATUYHO. 3ayeKainTe, MoKu Deutsch
Ha NaHesi KepyBaHHSA 3'ABUTbCS eKpaH BU6OPY MOBMU. Suomi

Frangais
Bn6epiTb NOTPiGHY MOBY 1 HATUCHITb (OK). [taliano
MpuMiTka. Micns BM6opy MOBK NaHeni KepyBaHHS NOTPIGHO KinbKa Mederlands
XBWIIVH, W06 YBIMKHYTUCS. Svenska

0K »

3. Bu6epiTb Start Setup (MoyaTn HanalWTyBaHHSA) 1 HATUCHITb Locald ¥ ACSRI0 20.0Hz

i ——
(Next [Aani]). Set up assistant

Set-up drive now?

t-up
Bt & don’t show at power-up
Mot now

11.04 Next
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4. BubepiTb nokanisauito, Ky Tpe6a BUKOPUCTOBYBATH, 1

HaTUCHITb (Next [Oani]).

5. LLlo6 BMKOHaTK NpoLeaypy NePLLOro 3arycKy 3a foNoMOro
nporpaMu-acUcTeHTa, BU6MpanTe 3HaUYeHHSs Ta HanallTyBaHHS,
KO/ aCUCTEHT iX NponoHyBaTmMe. MPoAoBKYINTEe, AOKU NaHeNnb
He MoKaXke, WO NepLUMiA 3aMyCcK 3aBepLUeHO.

Konu nepLumin 3anyck 3aBepLUeHo, NPUBiA rOTOBUI [0 po60oTH.

HaTucHiTb (Done [[oTORO]), WO6 BiAKPUTM [OMALLHIN
eKpaH.

6. loMalwHil eKpaH Bifo6paXae 3HaYeHHsI BU6pPaHNX CUTHaNIB.

7. BUKOHalTe [OAATKOBI HANALWITYBaHHSA, HANPUKIAA MaKpocu,
LWBUAKOCTi 3MiHEHHS Ta OBGMEXKEHHS, MOYNHAOYM 3 FONIOBHOIO

. Se— N
MeHto. HaTucHiTb (Menu [MeH10]) Ha AOMaLLHBbOMY eKpaHi,
LWo6 yBiNTM B rONIOBHE MeHI0, BUGepiTb «Primary settings»

(OCHOBHi HanawTyBaHHA) M HATUCHITb (Select [Bu6patu]).
3a 4ONOMOroK MEHKO OCHOBHUX HaNaLTYBaHb TAKOX MOXHa
HanawTyBaTu NapaMeTpu, NoB’a3aHi 3 geuryHowM, Mia-
peryntoBaHHAM, NOIbOBOIO LUNHO, PO3LUMPEHNUMU GYHKLISMU
Ta roAVHHNKOM, PErioHOM Ta Ancnneem. Bu Takoxx MoxeTe
CKUHYTU XXypHanu, napamMeTpu Ta NOYaTKOBI HanalTyBaHHSA
naHeni kepyBaHHs. ABB paguTb yCTaHOBUTU NPUHANMHI TaKi
[OAATKOBI HANALUTYBAHHS:

»  O6epiTb Makpoc abo BCTaHOBITb MOYaTKOBE, 3yNMHEHE Ta
KOHTPOJIbHE 3Ha4YeHHS OKPEeMO

- [epexoaun

«  O6MexeHHs.

LLlo6 oTpmMaTu gopgatkoBy iHopMaLito NPo NYHKTU MeHIO

OCHOBHWX HanawTyBaHb , HATUCHITb, u.|.06 BiAKPUTU CTOPIHKY
LOBiOKW.

Local & (™ ACSARD

~0.0Hz

Localization
Unit defaults:

Internatio 1]
US standard (Impenal)

Back 1552 Mext
Local € (™ ACS58D =0.0 He
First start complete
Drive is ready for use.
Start/Stop on
Direction: DIz
Reference (freq): Al scaled
Back 16:00 Done
Local g (™ ACSE80 +0.0 He
Cutpur frequency
B 0.00
Motor current
{ 0.00p
Motor torque
B 0.0]
Options 16:00 Menu
[Localdy (™ ACS580 =0.0 Hz
Main menu

E: Primary settings 3

m 170 ’
E& Diagnostics [
[ = PSS -
Exit 16:00 Select
[Lacald (™ ACS58D =0.0 He

Primary settings

Morar

Start, stop, reference >
Ramps 3
Limits >
Back 16:00 Select

3B’AA30K 3a J,0NOMOrolo nosboBoi wuHu Fieldbus

o6 HanawTyBaTh 3B’A30K Modbus RTU 3 BUKOpUCTaHHAM B6Yy40BaHOT LUMHU
Fieldbus, He06XxiAHO HanawTyBaTV WOHANMEHLLE HACTYMHi NapaMeTpu:
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MapameTtp

HanawTtyBaHHs

Onuc

20.01 KoMaHau
30BHiWH. 1

22.11 3a4. weunak. 1 gna
30BHiWH.1

B6ypnoBaHa
nonboBa WnHa

3aBpaHHAl EFB

Bu6upae wuHy Fieldbus sk pykepeno KomMaHg, nycky i
3YMUHKW, AKLLO aKTUBHUM [XKepPerioM yrpasliHHS
BU6paHo KaHan 30BHILLHL.

Bubupae nocmnaHHs, oTpMMaHe Yyepes B6yLOBaHUN
iHTepdelc NonboBOT LUMHK, IK NOCUNAHHS WBUAKOCTI
1. BUKOPUCTOBYMTE LieW NapaMeTp 415 KepyBaHHS
LWBNAKICTIO O6EPTAHHSA.

26.11 Nxepeno
3HaueHHs refl KpyTHoro
MOMEHTY

3aBpaHHAl EFB

Bn6uvpae nocnnaHHs, oTpuMaHe Yyepes B6yA0BaHN
iHTepdenc NoNboBOT LUMHU, K MOCUTAHHS HA KPYTHUI
MOMEHT 1. BUKOPUCTOBYITE Liel napameTp Ans
BEKTOPHOIO PEXMMY KepyBaHHS ABUTYHOM.

28.11 3aBgaHHA YacT.1
Ona 30BHiWH.1

3aBaaHHAl EFB

Bn6upae nocnnaHHsa, oTpuMaHe Yepes B6yA0BaHNI
iHTepdenc NoNboBOT LUMHK, AK MOCUNAHHS Ha YacToTy
1. BUKOPUCTOBYMTE Liei NapaMeTp A1 KepyBaHHS
4acToTol.

58.01 - losBonnTun RTU Modbus IHiLianisye B6yA0BaHU 3B 130K Yepes BOYAOBaHYy
npoToKon wuHy Fieldbus.
58.03 Agpeca By3na 1(za Appeca By3na. He BUKOPUCTOBYITE Ty caMy afpecy
3aMOBYYBaHHAM) | By3na Afia pisHUX BY3NiB, iKi OfHOYACHO NepebyBatoTb
y Mepexi.
58.04 WBunaKicTb 19,2 K6¢C (32 BusHauae WwWBMAKicTb Nnepepayi B KaHani 38’A3Ky.
nepepavi gaHunx 3aMOBYYBaHHSIM) | BUKOpPUCTOBYMTE Te caMe HanalTyBaHHSA, Wo i Ha

58.05 MapHicTb

58.06 KepyBaHHSs
3B’I3KOM

8 MAPHUM 1 (3a
3aMOBYYBaHHAM)

OHoBUTHU
HanalwTyBaHHSA

NpoBiAHiIM cTaHuii.

Bn6uvpae HanalTyBaHHs KOHTPOJIO MapHOCTi Ta
cTonosux 6iTiB. BUKOPUCTOBYITE Te caMe
HanawTyBaHHS, WO i Ha NPOBiAHIM cTaHLii.

MipTBEepa)Kye 3MiHeHi HanawTyBaHHA KoH$irypauil
EFB. BUKOpPUMCTOBYWMTE Liel napaMeTp nicns 3MiHn
6yab-KMX NapameTpiB y rpyni 58.

IHWi NnapamMeTpu, NoB’A3aHi 3 KOHPIrypaui€to NonbOBOT LWMHMN:

58.14 [iia npw BTpaTi
3B’A3KY

58.15 Pe)knM npu BTpaTi
3B’A3KY

58.16 Yac BTpatn
3B'AI3KY

58.17 3aTpuMKa
nepepadvi

58.25 Mpodinb
KOHTpPOSIO

58.26 Tun 3HaYeHHA

3oBHiWwH.1 EFB

58.28 Tun ¢akT.
3HayeHHA 1

58.34 MNopsipok cnis

58.101 Bxig/Buxig,
AaHux 1

58.31 EFB - ¢aKT.

3HayeHHA 1 - npo3ope
I>xepeno
58.114 Bxia/Buxipg,

58.33 PexxnM appecauii naHnx 14 vac
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Monepep)XeHHs Ta HECNPaBHOCTI

Mrqptedn | BigMoBa | lonoMixkHMiA Ko, | Onuc
A2A1 2281 | Kani6pyBaHHs NonepemxeHHs: KanibpysaHHsA cTpyMy 6yfe BUKOHAHO Mif,
cTpymy 4Yac HaCTYMHOro 3anyckKy.
BigmoBa: MoMunka BUMiptoBaHHA BUXigHOro ¢pasHoro
CTpyMy.
A2B1 2310 |MepeBaHTaXeHHA | BUXigHWI CTPYyM NepeBULLYE BHYTPILLHIN NiMIT. Lie Takox
no cTpymy MOXe 6YTUN CMPUYMHEHO 3aMUKaHHAM Ha 3eMnto abo
BTpaToo dasu.
A2B3 2330 |BuTik Ha3emnio | AcMMeTpist HaBaHTaXKEHHS, SIKUIM 3a3BMYalt BUKJIMKaHUN
3aMUKaHHSAM Ha 3eMJto B ABUTYHi a6o Kabeni ABUryHa.
A2B4 2340 | KopoTtke KopoTke 3aMunKaHHs B ABUryHi abo B Kabeni ABUryHa.
3aMUKaHHA
- 3130 |BtpatadasmHa |Hanpyra B npoMiXXHOMY KONi NOCTINHOro CTPyMy
BXOAi KONMBAETbCA BHACNiIAOK 06pUBY OAHi€ET 3 Ppas BxigHOro
YKUBIIEHHS.
- 3181 |HecnpasHicTb HenpaBunbHe XXMBNEHHA Ta NiAKNIOYEHHs Kabento ABUryHa
npoBOAKM a6o
3aMUKaHHA Ha
3eMio
A3A1l 3210 | MepeHanpyraBs Hanpyra B NpoMiXHOMy Koni MOCTIMHOro CTPyMy HaaTo
Koni NOCTiNHOro | BUCOKa.
CTpyMy
A3A2 3220 | 3HwKeHa Hanpyra | Hanpyra B NPOMi>XHOMY KOJi MOCTiINHOro CTpyMy HaAToO
B KOJNi MOCTiAHOIO | HU3bKa.
CTpyMy
- 3381 |BtpartaBuxigHoi |Yci Tpu dasm He nigknoYeHi o asuryHa.
dasn
- 5090 |Anap.noMunKa [AiarHocTnka anapaTHux 3acobiB STO (6e3neyHe
STO BUMKHEHHSI KDYTHOrO MOMEHTY) BUsIBUNA BigMOBY
obnafgHaHHSA. 3BepHiTbcs o ABB
A5A0 5091 | besnevHe DyHKLis 6e3neYHOro BigKNIOUYEeHHS KPYTHOrO MOMEHTY
BilKNIIOYEHHS aKTUBHa.
KpyTHOro
MOMEHTY.
A7CE 6681 | Brparta 3B’A3KY MopyLueHo 38’A30K No B6ypoBaHil WuHi Fieldbus
EFB
A7C1 7510 |3B’A30K FBAA BTpaueHo 3B’A30K MiX NpmBoaoM (a6o MNJIK) Taagantepom
NONbOBOT LUMHW.
A7TAB - MoMunka BcTaHoBneHui Mmoaynb Tuny C Bigpi3HAETbCS Bif,
KoHdirypauii 3a3HAYEHOro B HaALITYBaHHAX, 260 € MOMUIIKU 3B’A3KY
Mogmyns MiX NPUBOAOM Ta MOAY/EM.
pO3LWMpPeEHHA

BXOpAiB/BMXOA4IB
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Iregeniess | BigMoBa | [lonoMiXHMI Kop, | Onuc

AFF6 - lneHTUdikauinHum | IneHTUdiKaLinHun nporid asuryHa (ID run) BinbyneTtbca

nporiH nifg, Yac HacCTyNHOro 3anycKy.

- FA81 | Bbe3neuyHe O6puB naHutora (kona) 6e3ne4Horo BigKMtoUYeHHs KPYTHOro
BiK/TIOYEHHSA MOMEHTY 1.
KpyTHOro
MOMEeHTY 1, BTpaTta

- FA82 |be3neyHe O6puB naHutora (kona) 6e3neyHoro BiAKNIOUEHHS KPyTHOro
BiAK/IOUEeHHSA MOMEHTY 2.
KpYyTHOro

MOMEHTY 2, BTpaTa

Be3neyHe BigKNOUYEHHS KPYTHOro MOMeHTy (STO)

Y npuBopai nepepbaveHa GyHKLiA 6€3Ne4HOro BigKIOUYEHHS] KPYTHOrO MOMEHTY
(STO), peanizoBaHa BignoeigHo go IEC/EN 61800-5-2. BoHa Moy<e
BUKOPUCTOBYBATUCS, HANPUKNAA, AK KiHLEBNN BUKOHABYMI G/TOK NaHLIOriB 6e3mneKu,
LLIO 3YNMHSIIOTb PO60TY NpUBOAY Y pasi He6e3nekun (HanpuKknag, naHuor asapiiHoro
3YMNUHKW).

Mpw BKNtOYEHHT PYyHKLiA 6€3MeYHOro BigKIIOYEHHS KPYTHOrO MOMEHTY GIIOKYE
Harnpyry CMIoBUX HaMiBNPOBigHMKIB BUXiAHOrO CTyNeHsi MepeTBOpPIOBaYa YacToTH,
LLIO He O3BOJISAE NEePEeTBOPIOBAYY YAaCTOTU CTBOPUTU KPYTHUM MOMEHT, HEO6XiAHUI
Ans o6epTaHHsa ABuryHa. Mporpama KepyBaHHS BUAAE NOBiAOMIIEHHS, IKY BUSHAYEHO
napameTpom 31.22. KO ABUIYH NpaLoe B MOMEHT akTuBauil pyHKLii STO, BiH
6yae 3ynvHeHur BU6iroM. 3aMMKaHHS KOHTAKTiB NepeMurKaYa ak TUBaLii npmMsBoguTb
00 peakTumBauii @yHKUiT STO. Byab-IKi BUHUKI TOMUIIKN HEOBXi[HO CKUHYTU Nnepes,
NMOBTOPHUM 3amnyCKOM.

STO Mae apxiTeKTypy 3 MexaHiaMaMu Oy6ntoBaHHs, TO6TO Ana peanisauii pyHKLiT
3aXUCTY HEOBXiAHO BUKOPUCTOBYBATN 06MABa KaHan. HaBeAeHi Xxapak TeEpUCTUKN
6e3neKn po3paxoByIOTbCA TiNIbKU OJ1s1 BUNAAKiB BUKOPUCTAHHS MeXaHi3My
Oy6nioBaHHA Ta HE MaloTb CEHCY, AKLLO He 3aiaHi obuaBa KaHanu.

AYBara ®dyHKUis 6e3ne4YHOro BiAK/OYEHHSI KPYTHOrO MOMEHTY He 3HIMae
Hanpyry 3 CUI0BMX Ta AOMOMDKHUX Kin nepeTBoptoBaya YacToTu. MNepep,
BUKOHaHHAM 6yAb-AKUX PO6IT Ha eNEKTPUYHMX KOMMOHEHTaxX NPMBOAY YM
OBUryHa i30M0MTe NPUBOA, Bif, yCix AyKepen eHeprii.

MpumMiTka.

«  §KWOo 3ynnHKa BUGIroM € HEMPUIMHATHOIO, TO, MEPLL HiXK BUKOPUCTOBYBATH
n dyHKUito STO, npusig Ta o6nagHaHHSA HEO6XigHO 3YNUHNTU HANIEXKHUM YMHOM.

MpioputeT OyHKUIT STO BULWMI, HIXK Y ByAb-AKOT iHWOT GyHKUiT npuBoay



UK - KOpoTKUIM NOCIGHUK 3 MOHTa)Ky Ta BBELEHHS B eKcnyaTauito 339

ENeKTPUYHMA MOHTAX

KoHTaKkTu 6e3neKkun NOBUHHI BigKpnBaTMCs/3aKpmMBaTUCA NPOTArOM He 6inbLue
200 mc

AnAa NigKNioYeHHs PeKOMeHAYETbCA BUKOPUCTOBYBaTU Kabeni TUny «kpyyeHa napa»
3 NOABiIMHMM eKpaHOM. [loBXMHa KabeniB MiXX BUMMKayeM Ta 6JIOKOM KepyBaHHSA
NPVBOAOM He NMoBMHHA nepesumiyBaTn 300 M (1000 ¢yT.). EkpaH Kabento
3a3eMNI0ETbCA NMLle Ha 610Li KepyBaHHS.

MepeBipka

HeobxiaHo npoBecTy BUNPOo6yBaHHA Ta NepeKkoHaTucA y 6e3neyHin poboTi pyHKLiT
3axucTy. BunpobyBaHHsA Ma€e NPOBOANTUCA KOMMETEHTHO 0CO6010, AKa Ma€ AOCBiA
Ta 3HaHHAY cpepi poboTUn PyHKLUiT 3axmcTy. Mpoueaypa BUNpobyBaHb Ta MPOTOKON
BUNpo6yBaHb NOBMHHI 6YTW cCKNafeHi Ta nignucaHi uieto ocoboto. BkasiBku wono
nepesipkn yHKLiT STO HaBeAeHi B NOCIGBHMKY 3 MOHTaXKy Ta BBEAEHHSA B
eKcnnyaTauito NnpuBogy.

TexHi4yHi xapaKTepUCTUKH

« [ins pocArHeHHs 3HaYeHHS NOriyHOI «1» Hanpyra Ha BXigHMX knemax STO
npuBoay Ma€ 6yTn He MeHLLe 13 B noCcTiNHOro cTpymy

«  Yac peakuii STO (HalikopoTLla BUsABNeHa nepepea): 1 Mc

« Yac pearyBaHHsi STO: 2 Mc (TUNoBo), 5 Mc (MakcnMyM)

« Yac BusBNeHHs HeCnNpaBHOCTI: KaHanu B pi3HMX cTaHax goswe 200 Mc

« Yac pearyBaHHS Ha HecrpaBHicTb: Yac BUABNEHHS HecnpaBHOCTI + 10 Mc.

«  3aTtpuMKa PyHKLUiT STO nepepn BifobpaXKeHHAM NOBiAOMNEHHS Npo 36ih
(napameTp 31.22): < 500 Mc

« 3aTtpuMKa PyHKUiT STO nepep Bigo6parkeHHAM nonepepyeHHs (napamMeTp
31.22): <1000 ™mc.

« PiBeHb noBHOTK 6e3neku (SIL, EN 62061): 3
- PiBeHb epekTUBHOCTI 3axucty (PL, EN ISO 13849-1): e
dyHKUia STO € eneMeHTOM 6e3rneku Tuny A 3rigHo 3i ctaHaapToMm IEC 61508-2.

MoOBHi XapaKTEPUCTUKN 6e3MNeKN, TOUHI 3HaYEeHHA IHTEHCHMBHOCTI Ta peXXMMiB BigMOB
ana GyHKUiT STO guB. y NOCIBHMKY 3 MOHTAXKyY Ta BBE,EHHSA B eKCryaTaLliio npueoay.
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Technical data

Ratings
Nominal ratings
Input current Output current Motor power 1)
ACS580- Frame size
01-... I h I Ia P PLa
t (480 V) 2 (480 V) n (480 V)
A A kW hp

U, = 3-phase 230V

04AT7-2 4.7 - 4.7 - 0.75 1.0 R1
06A7-2 6.7 - 6.7 - 11 1.5 R1
07A6-2 7.6 - 7.6 - 1.5 2.0 R1
012A-2 12.0 - 12.0 - 3.0 3.0 R1
018A-2 16.9 - 16.9 - 4.0 5.0 R1
025A-2 24.5 - 24.5 - 55 75 R2
032A-2 312 - 31.2 - 7.5 10.0 R2
047A-2 46.7 - 46.7 - 11.0 15.0 R3
060A-2 60 - 60 - 15 20 R3
076A-2 76 - 76 - 18.5 25 R4 v2
089A-2 89 - 89 - 22 30 R5
091A-2 91 - 91 - 22 30 R4 v2
115A-2 115 - 115 - 30 40 R5
144A-2 144 - 144 - 37 50 R6
171A-2 171 - 171 - 45 60 R7
213A-2 213 - 213 - 55 75 R7
276A-2 276 - 276 - 75 100 R8
U, = 3-phase 400 V or 480 V

02A7-4 2.6 2.1 2.6 2.1 0.75 1.0 R1
03A4-4 33 3.0 33 3.0 11 1.5 R1
04A1-4 4.0 3.4 4.0 3.5 15 2.0 R1
O5A7-4 5.6 4.8 5.6 4.8 2.2 3.0 R1
07A3-4 7.2 6.0 7.2 6.0 3.0 3.0 R1
09A5-4 9.4 7.6 9.4 7.6 4.0 5.0 R1
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Nominal ratings
Input current Output current Motor power 1
ACS580- Frame size
01-... L A L Iq p Pq
! (480 V) 2 (480 V) n (480 V)
A A kW hp

12A7-4 12.6 11.0 12.6 12.0 55 7.5 R1
018A-4 17.0 14.0 17.0 14.0 7.5 10.0 R2
026A-4 25.0 21.0 25.0 23.0 11.0 15.0 R2
033A-4 32.0 27.0 32.0 27.0 15.0 20.0 R3
039A-4 38.0 34.0 38.0 34.0 18.5 25.0 R3
046A-4 45.0 40.0 45.0 44.0 22.0 30.0 R3
062A-4 62 52 62 52 30 40 R4
062A-4 62 52 62 52 30 40 R4 v2
073A-4 73 65 73 65 37 50 R4
073A-4 73 65 73 65 37 50 R4 v2
089A-4 89 7 89 77 45 60 R4 v2
088A-4 88 7 88 77 45 60 R5
106A-4 106 96 106 96 55 75 R5
106A-4 106 96 106 96 55 75 R5 v2
145A-4 145 124 145 124 75 100 R6
169A-4 169 156 169 156 20 125 R7
206A-4 206 180 206 180 110 150 R7
246A-4 246 240 246 240 132 200 R8
293A-4 293 260 293 260 160 250 R8
363A-4 363 361 363 361 200 300 R9
430A-4 430 414 430 414 250 350 RO
490A-4 450 450 490 4542) 250 400 RO
595A-4 529 595 595 575 315 422 R9e
670A-4 596 670 670 625 355 476 R9e

D Typical motor power with no overload capacity (nominal use). The kilowatt ratings apply to most IEC
4-pole motors. The horsepower ratings apply to most NEMA 4-pole motors.

2 Continuous rms output current allowing 10% overload for 50 seconds every 5 minutes (IP55 drives
only)
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Fuses and typical power cable sizes

Fuses

- P py— Typical power cable sizes, o

A%s]‘fso (|Eg: 60269) (uDINa436u250e) ULclassTH 2 3) v s?zee
ABB type Bussmann type mm? AWG

U, =3-phase 230V
04AT7-2 OFAFO0O0H25 170M1563 Jis-15 3x1.5+15 14 R1
06A7-2 OFAFO00H25 170M1563 J3s-15 3x1.5+15 14 R1
07A6-2 OFAFOO0H25 170M1563 J3s-15 3x1.5+15 14 R1
012A-2 OFAFO00H25 170M1563 J3s-15 3x1.5+15 14 R1
018A-2 OFAFOO0H25 170M1563 J3S-30 3x25+25 10 R1
025A-2 OFAFOO0H40 170M1565 J3s-40 3x4.0 +4.0 8 R2
032A-2 OFAFO00H40 170M1565 J3s-40 3x6.0 + 6.0 8 R2
047A-2 OFAFOOOH63 170M1566 J3s-80 3x10 + 10 6 R3
060A-2 OFAFOO0OH63 170M1566 J3s-80 3x16 + 16 4 R3
076A-2 OFAFOO0OH100 170M1568 J3s-100 3x35+16 3 R4 v2
089A-2 OFAFOOH125 170M3815 J35-150 3x35 +16 2 R5
091A-2 OFAFOOH125 170M1569 J35-150 3x50 + 25 2 R4 v2
115A-2 OFAFOOH125 170M3815 J35-150 3x50 +25 1/0 R5
144A-2 OFAFOH200 170M3817 J3S-200 3x70 + 35 3/0 R6
171A-2 OFAFOH250 170M5809 J3S-250 3x95 + 50 4/0 R7
213A-2 OFAF1H315 170M5810 J3S-300 3x120 + 70 300 MCM R7
276A-2 OFAF2H400 170M6810 J35-400 2x(3%70 + 35) 2x2/0 R8
U, = 3-phase 400 V or 480 V
02A7-4 OFAFO00H4 170M1561 J3s-15 3x1.5+15 14 R1
03A4-4 OFAFOOOH6 170M1561 J3s-15 3x1.5+15 14 R1
04A1-4 OFAFOOOH6 170M1561 J3s-15 3x1.5+15 14 R1
O5A7-4 OFAFOOOH10 170M1561 J3s-15 3x1.5+15 14 R1
07A3-4 OFAFOO0OH10 170M1561 J3s-15 3x1.5+15 14 R1
09A5-4 OFAFOOOH16 170M1561 J3s-15 3x25+25 14 R1
12A7-4 OFAFOOOH16 170M1561 J3s-15 3x25+2.5 14 R1
018A-4 OFAFO00H25 170M1563 13S-30 3x25+25 12 R2
026A-4 OFAFO00H32 170M1563 135-40 3%x6+6 10 R2
033A-4 OFAFO00H40 170M1565 135-60 3x10 + 10 8 R3
039A-4 OFAFOOOH50 170M1565 J3s-60 3x10 + 10 8 R3
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Fuses

- P Py—— Typical power cable sizes, S

A%fio (.Eg: 60269) (uDIN a3620) |ULdassTDAI cu size
ABB type Bussmann type mm?2 AWG
046A-4 OFAFOOOH63 170M1566 J3S-60 3x10 + 10 6 R3
062A-4 OFAFOOOH80 170M1567 J3s-80 3x25 + 16 4 R4
062A-4 OFAFOOOH80 170M1567 J3S-80 3x25 + 16 4 R4 v2
073A-4 OFAFOOOH100 170M1568 J3S-100 3x35+16 4 R4
073A-4 OFAFOOOH100 170M1568 J3S-100 3x35+16 4 R4 v2
089A-4 OFAFOOOH100 170M1569 JJs-110 3x50 + 25 3 R4 v2
088A-4 OFAFOOOH100 170M1569 Jis-110 3x50 +25 3 R5
106A-4 OFAFOOH125 170M3817 J3S-150 3x70 + 35 1 R5
106A-4 OFAFOOH125 170M3817 J3S-150 3x70 + 35 1 R5 v2
145A-4 OFAFOOH160 170M3817 J3S-200 3x95 + 50 2/0 R6
169A-4 OFAFOH250 170M5809 J3S-225 3x120 + 70 3/0 R7
206A-4 OFAF1H315 170M5810 J3S-300 3x150 + 70 4/0 R7
246A-4 OFAF1H355 170M5812 J3S-400 2x(3x70+35) 2x1/0 or R8
350 MCM

293A-4 OFAF2H425 170M6812D J35-400 2x%(3x95+50) 2%x2/0 R8
363A-4 OFAF2H500 170M6814D J3S-500 2x(3%120+70) 2%x4/0 RO
430A-4 OFAF3H630 170M8554D J3S-600 2%(3x150+70) | 2x300 MCM R9
490A-4 OFAF3H630 170M8554D J1S-600 2x(3%x240+120) | 2x500 MCM R9
595A-4 - 170M8557D A4BY800 3 x (3x120) 3x300 MCM R9e
670A-4 - 170M8557D A4BY800 3 x (3x150) 3x350 MCM R9e

1) Therecommended branch protection fuses must be used to maintain the IEC/EN/UL 61800-5-1listing.

2) The drive is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100000 symmetrical
amperes (rms) at 480 V maximum when protected by the fuses given in this table.

3) Refer to Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 [English]) for
additional UL fuses and circuit breakers that can be used as branch circuit protection.

Terminal data for the power cables

Frame T1/U,T2/V,T3/W, L1, L2, L3, R-, R+/UDC+ PE
e Min. wire size Max. wire size | Tighteningtorque| Max. wire size |Tighteningtorque
(solid/stranded) | (solid/stranded) (solid/stranded)
mm? AWG mm2 | AWG N-m Ibf-ft | mm? AWG N-m Ibf-ft
R1 0.2/0.2 24 6/4 10 1.0 0.7 16/16 6 1.5 11
R2 0.5/0.5 20 16/16 6 15 11 16/16 6 15 11
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Frame T1/U, T2/V, T3/W, L1, L2, L3, R-, R+/UDC+ PE
size
Min. wire size Max. wire size | Tighteningtorque| Max. wire size |Tighteningtorque
(solid/stranded) | (solid/stranded) (solid/stranded)
mm? AWG mm? AWG N-m Ibf-ft mm?2 AWG N-m Ibf-ft
R3 0.5/0.5 20 35/35 2 3.5 2.6 35/35 2 1.5 11
R4 0.5/0.5 20 50 1 4.0 3.0 35/35 2 2.9 2.1
R4 ve,
1.5/1.5 20 70 1 55 4.0 35/35 2 2.9 2.1
R5 v2
R5 6 6 70 1/0 15 111 35/35 - 2.2 1.6
300 y | 350 " "
R6 25 4 150 MCM 30 22.1 180 McM D 9.8 7.2
500 1 350 " "
R7 95 3/0 240 MCM 40 29.5 180 MCMD 9.8 7.2
2x300 2x350
R8 2x50 | 2x1/0 | 2x150 | ‘L 40 205 | 2x180Y | OO0 | 9.8 | 72V
2x500 2x350
R9 2x95 | 2x3/0 | 2x240 | ‘L 70 516 |2x180Y O Ch) | 987 | 729
R9e 120 300MCM 240 500MCM | 30-502 | 22.1- 120 300MCM 167D 11.89
36.92

D |n 400/480/575 V drives, cable lug or cable clamp is used for grounding.
2) Refer to the instructions of the cable lug manufacturer.
Notes:

« The minimum specified wire size does not necessarily have sufficient current
carrying capacity at maximum load.

« The terminals do not accept a conductor that is one size larger than the
maximum specified wire size.

+  The maximum number of conductors per terminal is 1.

«  For UL compliance the R2 frame drive will not accept a size larger conductor.

Weights and free space requirements

Frame size Weights
1P21 (UL Type 1) IP55 (UL Type 12)
kg Ib kg Ib
R1 4.6 10.1 4.8 10.6
R2 6.6 14.6 6.8 15.0
R3 11.8 26.0 13.0 28.7
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Frame size Weights
P21 (UL Type 1) IP55 (UL Type 12)
kg Ib kg Ib
R4 19.0 419 20.0 44.1
R4 v2 20.0 44.1 21.0 46.3
R5 28.3 62.4 29.0 64.0
R5v2 27.5 60.6 27.7 61.0
R6 42.4 93.5 43.0 94.8
R7 54 119.1 56.0 123.5
R8 69 152.2 7 169.8
R9 97 214 1031 2271
R9e 1852) 408 1903) 419

1) 108 kg (238 Ib) for 490A-4
2) 185 kg (408 Ib) with EMC C3 filter, 188 kg (414 Ib) with EMC C2 filter.
3) 190 kg (419 Ib) with EMC C3 filter, 193 kg (425 Ib) with EMC C2 filter.

Free space requirements for vertical installation

Stand alone Side by side?
Fs%"‘z";e IP21 (UL Type 1) IP55 (UL Type 12) All types All types

Above Below? Above Below? Sides Above Below?

mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm | in
R1 65 2.56 86 3.39 137 | 539 | 116 | 4.57 | 150 | 591 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R2 65 2.56 86 3.39 137 5.39 | 116 | 457 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R3 65 2.56 53 2.09 | 200 | 7.87 53 | 2.09 | 150 | 591 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R4 53 2.09 | 200 | 7.87 53 2.09 | 200 | 7.87 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R4v2 | 53 2.09 | 200 | 7.87 53 2.09 | 200 | 7.87 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R5 75 295 | 200 | 7.87 | 100 | 394 200 | 7.87 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R5v2 | 100 | 394 | 200 | 7.87 100 | 394 200 | 7.87 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R6 155 6.10 | 300 11.8 155 6.10 | 300 | 11.8 | 150 | 591 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
R7 155 | 6.10 | 300 | 11.8 155 | 6.10 | 300 | 11.8 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
R8 155 | 6.10 | 300 | 11.8 155 | 6.10 | 300 | 11.8 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
R9 200 | 7.87 | 300 | 11.8 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
R9e | 200 | 7.87 | 300 | 11.8 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8 | 150 | 5.91 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8

D without free space on the sides

2 Measured from the drive frame, not from the cable box.
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Ambient conditions

Installation altitude

0...4000 m (0...13123 ft) above sea level. The output current must
be derated at altitudes above 1000 m (3281 ft). The derating is 1%
for each 100 m (328 ft) above 1000 m (3281 ft). Above 2000 m
(6562 ft), these grounding systems are permitted: TN-S (center-
grounded wye), TT,and IT (ungrounded or high-resistance symmet-
rically grounded). For the installation requirements for corner-
grounded systems at this altitude, contact your local ABB represent-
ative.

perature

Surrounding air tem-| Operation: -15...+50 °C (5...122 °F). Frost is not permitted. At tem-

peratures over 40 °C (104 °F), the rated output current must be de-
rated by 1% for each added 1 °C (1.8 °F). For derating exceptions,
see the hardware manual.

Storage (in the package): -40...+70 °C (-40...+158 °F).

Relative humidity

5...95%. No condensation permitted. Maximum permitted relative
humidity is 60% in the presence of corrosive gases.

Contamination level

2)

Shock/Drop (ISTA)

S

(IEC 60721-3-3: 2002)

Vibration (IEC 60068-

Chemical gases: Class 3C2.
Solid particles: Class 3S2. No conductive dust permitted.

Max. 1mm (0.04in) (5...13.2 Hz), max. 7 m/s2 (23 ft/s?) (13.2...100 Hz)
sinusoidal

Not permitted

Markings

The applicable markings are shown on the type designation label of the drive.

CE ©® ¢

)

S KM @ & € 7 @

CE UL TOV UKCA EAC EIP RCM KC WEEE CMIM
Nord
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Declarations of conformity

Link to Declaration of conformity according to EU Machinery
Directive 2006/42/EU (3AXD10000302783)

Link to Declaration of conformity according to UK Supply of
Machinery (Safety) Regulations 2008 (3AXD10001329534)

Link to Declaration of China RoHS Il conformity
(3AXD10001497378)

Related documents

For more documentation, go to www.abb.com/drives/documents.

ACS580-01 manuals



https://library.abb.com/d/3AXD10000302783
https://library.abb.com/d/3AXD10000302783
https://library.abb.com/d/3AXD10001329534
https://library.abb.com/d/3AXD10001329534
https://library.abb.com/d/3AXD10001497378
https://library.abb.com/d/3AXD10001497378
http://www.abb.com/drives/documents
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK105713A8085&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting
the type designation and serial number of the unit in question. A listing of ABB
sales, support and service contacts can be found by navigating to
new.abb.com/contact-centers.

Product training

For information on ABB product training, navigate to
new.abb.com/service/training.

Providing feedback on ABB manuals

Your comments on our manuals are welcome. Navigate to
forms.abb.com/form-26567.

Document library on the Internet

You can find manuals and other product documents in PDF format on the Internet
at www.abb.com/drives/documents.

CIP a4 / WS a4 (frozen)
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