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ABB GENERAL PURPOSE DRIVES

Convertidores de frecuencia ACS480
Guia rapida para instalacién y puesta
en marcha
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Instrucciones de seguridad

/N

* No realice trabajos en el convertidor, el cable de motor, el motor o los cables
de control cuando el convertidor esté conectado a la alimentacién de
entrada. Antes de iniciar los trabajos, aisle el convertidor de todas las fuen-
tes de tensidn peligrosa y compruebe que es seguro empezar los trabajos.
Después de desconectar la alimentacion de entrada, espere siempre
5 minutos a que se descarguen los condensadores del circuito intermedio.

* No trabaje en el convertidor de frecuencia si hay conectado un motor de imanes
permanentes y esta girando. Un motor de imanes permanentes que esta
girando energiza el convertidor, incluyendo sus terminales de salida y entrada.

ADVERTENCIA: Siga estrictamente estas instrucciones. Si no se tienen
en cuenta las instrucciones, pueden producirse lesiones fisicas,
muertes o dafos en el equipo. Si usted no es electricista cualificado,
no realice trabajos de instalacién o mantenimiento.

1. Marque los orificios de montaje sobre la NN
superficie. Véase Dimensiones y pesos. -+ »
Use la plantilla de montaje incluida para ]
los bastidores R3y R4.

2. Practique los orificios con un taladro
para los tornillos de montaje. De ser
necesario, instale los tacos o anclajes
apropiados en los orificios.

3. Instale los tornillos de montaje en los
orificios. Deje un espacio entre la cabeza
de los tornillos y la superficie de
instalacion.

4. Coloque el convertidor sobre los tornillos
de montaje.

5. Apriete los tornillos de montaje.

Parainstalar el convertidor en un carril DIN

1. Mueva a la izquierda la pieza de bloqueo.

Si fuera necesario, use un destornillador
de cabeza plana.

2. Pulse y mantenga pulsado el botén de
bloqueo.

3. Ponga las pestafas superiores del
convertidor sobre el borde superior del
carril DIN.

4. Ponga el convertidor contra el borde
inferior del carril DIN.

5. Suelte el botén de bloqueo.

6. Mueva a la derecha la pieza de bloqueo.

7. Asegurese de que el convertidor esta
instalado correctamente.

Para retirar el convertidor, abra la pieza de

bloqueo y levante el convertidor del carril DIN.

6.

Para instalar el convertidor con tornillos

Medicidon de la resistencia de aislamiento

Convertidor: No realice ninguna prueba de tolerancia de tensién ni de
resistencia de aislamiento sobre el convertidor, ya que podrian danarlo.

Cable de potencia de entrada: Antes de conectar el cable de potencia de
entrada, mida el aislamiento de dicho cable. Siga los reglamentos locales.

Motor y cable de motor:

1. Asegurese de que el cable de motor esté conectado al motor y desconectado
de los terminales de salida T1/U, T2/Vy T3/W del convertidor de frecuencia.
2. Use una tension de 1000 V CC para medir la

resistencia de aislamiento entre el conductor
de cada fase y el conductor de proteccién a
tierra. La resistencia de aislamiento de un
motor ABB debe ser superior a 100 Mohmios
(a25°C [77 °F]). Para la resistencia de
aislamiento de otros motores, consulte la
documentacidén del fabricante. La humedad
dentro del motor reduce la resistencia de
aislamiento. Si cree que puede haber
humedad en el motor, séquelo y repita la medicién.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1.

Desembalaje de la entrega

Mantenga el convertidor en su embalaje hasta el momento de la instalacién.
Tras su desembalaje, proteja el convertidor frente a polvo, residuos y humedad.

Asegurese de que se incluyen los siguientes elementos:
.

convertidor

7. Verifique que el convertidor es compatible con el
sistema de conexidn a tierra

Puede conectar todos los tipos de convertidores a una red TN-S conectada a
tierra simétricamente (estrella conectada a tierra en el centro). El convertidor
se entrega con los tornillos EMCy VAR instalados. El material de los tornillos

* panel de control asistente

* opciones, si se han pedido

* Mddulo de E/S RIIO-01y EIA-485. Nota: si se solicitd un adaptador de bus de
campo, este sustituye el médulo RIIO-01 de la entrega estandar.

¢ plantilla de montaje (solo para bastidores R3 y R4)

* accesorios de instalacion (abrazaderas para cables, etc.)

* hoja de adhesivos de advertencia en diversos idiomas (advertencia de
tensidn residual)

* instrucciones de seguridad

* guiardpida parainstalacién y puesta en marcha

* manuales de hardware y de firmware, si se han pedido.

Compruebe que no existan indicios de dafos en los elementos.

2. Reacondicionamiento de los condensadores

Si el convertidor no ha sido alimentado durante un afo o mas, debera
reacondicionar los condensadores del bus de CC. La fecha de fabricacion se
indica en la etiqueta de designacion de tipo. Véase Capacitor reforming
instructions (3BFE64059629 [inglés]).

3. Seleccion de cables y fusibles

* Seleccione los cables de potencia. Siga los reglamentos locales.

* Cable de potencia de entrada: ABB recomienda usar cable apantallado
simétrico (cable VFD) para un mejor comportamiento frente a EMC.

* Cable de motor: Use cable apantallado simétrico (cable VFD) para un
mejor comportamiento frente a EMC. El cable apantallado simétrico
también reduce las corrientes en los cojinetes, el desgaste y las tensiones
sobre el aislamiento del motor.

* Tipos de cables de potencia: En instalaciones IEC, use cables de cobre o alu-
minio (si se permite). En instalaciones UL, use Unicamente cables de cobre.

* Especificacién de intensidad: intensidad de carga max.

* Especificacion de tensidon: min. 600 V CA.

* Especificacién de temperatura: En instalaciones IEC, seleccione un cable
con unas especificaciones que admitan al menos la temperatura maxima
permitida de 70 °C (158 °F) en el conductor con un uso continuado. En
instalaciones UL, se debe seleccionar un cable con unas especificaciones
que admitan al menos la temperatura de 75 °C (167 °F).

* Tamafo: Véase Fusibles y tamafios comunes de cables de potencia para
conocer los tamanos de cable tipicos y Datos de los terminales para los
cables de potencia para conocer los tamafios de cable maximos.

* Seleccione los cables de control. Utilice cable de par trenzado con
apantallamiento doble para las sefales analégicas. Utilice cable apantallado
con pantalla Unica o con pantalla doble para las sefales digitales, dereléy de
E/S. Nunca deben mezclarse sefiales de 24 Vy 115/230 V en el mismo cable.

* Proteja el convertidor y el cable de potencia de entrada con los fusibles
correctos. Véase Fusibles y tamanos comunes de cables de potencia.

4. Comprobacion del lugar de instalacion

El convertidor esta pensado para su instalacidén en armario y tiene un grado de
proteccién IP20 / UL de tipo abierto.

Compruebe el lugar donde va a instalar el convertidor. Asegurese de que:

* Ellugar de instalacién cuenta con suficiente ventilacién y el aire caliente no
recircula.

* Hay suficiente espacio libre alrededor del convertidor para permitir la
refrigeracion, el mantenimiento y la operacién. Para los requisitos de espacio
libre, véase Requisitos de espacio libre.

* Las condiciones ambientales cumplen los requisitos. Véase Condiciones
ambientales.

* La superficie de instalacién debe presentar la maxima verticalidad posible
y ser lo bastante fuerte para soportar el peso del convertidor. Véase
Dimensiones y pesos.

* La superficie de instalacidn, el suelo y los materiales préximos al convertidor
deben ser ignifugos.

* No existen fuentes de campos magnéticos intensos, como conductores
monofilares de alta intensidad o bobinas de contactores, cerca del
convertidor. Un campo magnético intenso puede causar interferencias en el
funcionamiento del convertidor.

5. Instalacion del convertidor

Puede instalar el convertidor mediante tornillos o sobre un carril DIN (tipo

sombrero de copa, An x Al =35 mm x 7,5 mm [1,4 in x 0,3 in]).

* Instale verticalmente convertidores RO. Los convertidores RO no tienen
ventilador de refrigeracion.

* Puede instalar convertidores R1...R4 inclinados hasta 90 grados, con
orientacién desde vertical hasta totalmente horizontal.

* Noinstale el convertidor boca abajo.

* Puede instalar varios convertidores uno al lado del otro.

(plastico o metal) depende de la variante del producto. La tabla muestra cuando
se debe retirar el tornillo metdlico EMC (desconexidn del filtro EMC interno) o el
tornillo metdlico VAR (desconexidn del circuito del varistor).

Eti- Material de tornillo Sistemas de conexidn a tierra
queta |predeterminado de Redes TN-S Redes TT, en Redes IT (sin
de tor- fabrica conectadas a tierra tridngulo conexién a tierra o
nillo simétricamente | conectadasatierra| con conexién a
(estrella conectada | en un vértice o en el tierra de alta
en el centro) punto medio resistencia)
EMC |[Metal No retirar Retirar Retirar
Plastico D No retirar 2 No retirar No retirar
VAR Metal No retirar No retirar Retirar
Plastico No retirar No retirar No retirar

1) Los tipos UL (NEC) tienen un tornillo EMC de plastico.
2) Se puede instalar el tornillo metdlico (incluido en la entrega del convertidor) para conectar
el filtro EMC interno.

8. Conexion de los cables de potencia

L

Diagrama de conexién (cables apantallados)

L2 | L3

uDC-

(N)

Dispositivo de desconexion

Dos conductores de proteccidn a tierra. La norma de seguridad de convertido-
res IEC/EN 61800-5-1 exige dos conductores PE si la seccidn transversal del
conductor PE es inferior a 10 mm? si es de cobre 0 16 mm? si es de aluminio.
Por ejemplo, puede usar la pantalla del cable ademas del cuarto conductor.
Use un cable de conexidn a tierra separado o un cable con un conductor de
conexion a tierra separado del lado de la red, si la conductividad del cuarto
conductor o de la pantalla no cumple los requisitos del conductor de
conexion a tierra.

Use un cable de conexidn a tierra separado del lado del motor si la
conductividad de la pantalla no es suficiente o si en el cable no hay ningin
conductor de conexién a tierra con estructura simétrica.

Serequiere la conexidn a tierra a 360° de la pantalla del cable para el cable del
motor y el cableado de la resistencia de frenado (si se utilizase). También se
recomienda para el cable de potencia de entrada.

Resistencia de frenado y cable de la resistencia (opcional).

Procedimiento de conexién (cables apantallados)

Para los pares de apriete, véase Datos de los terminales para los cables de

potencia.

1. Afloje el tornillo de la cubierta frontal. A
continuacidn, levante la cubierta frontal.

2. En el convertidor, pegue el adhesivo de
advertencia de tensidn residual en el
idioma local.

3. Pele el cable de motor.

4. Conecte atierra la pantalla del cable de
motor bajo la abrazadera de tierra.

5. Trence la pantalla del cable de motor
formando un haz, marquelay conéctela al

terminal de conexién a tierra.

10.

11.

12.

13.
9.

Para instalar el médulo de comunicacion
(médulo de E/S o médulo de bus de campo):

1.

2.

Conecte los conductores de fase del cable
de motor a los terminales T1/U, T2/V

y T3/W.

Si se usa, conecte los conductores del
cable de la resistencia de frenado a los
terminales R-y UDC+. Use un cable apan-
tallado para conectar a tierra la pantalla
bajo la abrazadera de conexién a tierra.
Asegurese de que los tornillos de los
terminales estén apretados. También
lleve a cabo este paso aunque no conecte
los cables a los terminales.

Pele el cable de potencia de entrada.

Si el cable de potencia de entrada tiene
una pantalla, conéctela a tierra bajo la
abrazadera de conexidn a tierra. Trence
la pantalla formando un haz, marquela
como corresponda y conéctela al terminal
de conexién a tierra.

Conecte el conductor de conexién a tierra
del cable de potencia de entrada al terminal de conexién a tierra. Si fuera
necesario, use un segundo conductor de conexion a tierra.

En convertidores trifasicos, conecte los conductores de fase del cable de
potencia de entrada a los terminales L1, L2 y L3. En convertidores monofasicos,
conecte los conductores de fase y neutro a los terminales L1y L2.

Fije mecanicamente los cables por fuera del convertidor.

Instalacién del médulo de comunicacion

Retire la pestana de fijacion del médulo
de comunicacién.

Alinee los contactos del médulo de
comunicacién con los contactos del
convertidor. Presione el médulo con
cuidado hasta su posicién.

Presione para introducir la pestana de
fijacion del médulo de comunicacién.
Apriete el tornillo de bloqueo para fijar
por completo el médulo de comunicacién
y para conectarlo a tierra.

10. Conexion de los cables de control

Realice las conexiones de acuerdo con la macro de aplicacién que seleccione. El
macro ABB estandar es el macro por defecto. Mantenga trenzados los pares de
hilos de sefal lo mas cerca posible de los terminales para evitar acoplamientos
inductivos. El par de apriete para las conexiones del terminal es de

0,5...0,6 N-m (4,4 ... 5,3 Ibf-in).

1. Pele una parte de la pantalla externa del
cable de control para la conexién a tierra.
2. Use una brida para cable para conectar la
pantalla externa a la pestafia de conexion
a tierra.
3. Pelelos conductores del cable de control.
4. Conecte los conductores a los terminales
de control correspondientes.
5. Conecte las pantallas de los pares
trenzados y los cables de conexién a
tierra al terminal SCR.
6. Fije mecanicamente los cables de control por fuera del convertidor.
Conexiones de E/S por defecto (macro estandar ABB)
Terminal |Descripcio’n | D

1...10 kohmios

Tension de referencia y E/S analégicas

’ = 1 SCR |Pantalla del cable de sefal (apantallamiento)
[ »} 2 All |Referencia de frec./vel. de salida: 0 ... 10 V
’—|: ‘T 3 | AGND |Comun del circuito de entrada analdgica
= 4 | +10V [Tension de referencia 10 V CC
5 Al2  [No configurado
6 | AGND |Comun del circuito de entrada analégica
r@ ;T 7 AO1 [Frecuencia de salida: 0 ... 20 mA
r@ ‘T i 8 AO2 |[Intensidad de salida: 0 ... 20 mA
: 9 | AGND |Comun del circuito de salida analégica

Max. 500 ohmios =

Salida de tension auxiliar y entradas digitales programables

10 | +24V |Salida de tensidn aux. +24 V CC, max. 250 mA x
11 | DGND |Salida de tensidn auxiliar comuin x
I: 12 | DCOM [Comun de todas las sefiales digitales x
— —{ 13| Dit_[Paro(0) /Marcha (1) X
——] 14 DI2 |Avance (0) / Retroceso (1) X
H—"—15 DI3 |Seleccidn de frecuencia / velocidad constante
H—"—116 DI4 |Seleccidn de frecuencia / velocidad constante
——17 DI5 |Seleccién de rampa 1 (0) / rampa 2 (1)
L—"—118] D6 |No configurado
Salidas de relé
19 | RO1IC Ready run x
B 20 | RO1A Q 250V CA /30V CC X
KH +—| 21 | rRO1B |[— 2A x
22 | RO2C En marcha
23 | RO2A Q 250V CA /30V CC
G 28| roz |— " [2A
25 | RO3C Fallo (-1)
26 | RO3A Q 250V CA/30VCC
A r3—f27 | rozE [ [oa
Safe Torque Off
34 | SGND (Safe Torque Off (STO). Ambos circuitos deben estar X
35 IN1 |cerrados para que el convertidor pueda ponerse en X
36 N2 marcha. El esquema muestra la conexién simplificada o
r— 53l ouT1 de un circuito de seguridad a través de los contactos de X

seguridad. Si no se usa STO, deje los puentes instalados
de fabrica. Véase también el apartado Safe Torque Off
(STO).

1)

x = en la unidad base, vacio = en el médulo de ampliacién de E/S RI10-01

Conexién de bus de campo integrado

Puede conectar el convertidor a un bus de comunicacién serie EIA-485 a través
de la interfaz de bus de campo integrada en el médulo RIIO-01. La interfaz de
bus de campo integrado soporta el protocolo Modbus RTU.

Para configurar la comunicacién Modbus RTU con el bus de campo integrado:

1.

2.

3.

Conecte los cables del bus de campoy las sefales de E/S requeridas.

Utilice el conmutador de terminacidn para establecer los ajustes de
terminacién correctos.

Encienda el convertidor y ajuste los pardmetros requeridos.

El ejemplo de conexidn se muestra a continuacion.

4)

Ll

B
&l[<||E
a

Terminacién y BIAS OND?)

1]
S| ] ] [

Terminacién ONY Terminacién y BIAS OFF Terminacién y BIAS OFF

Controlador de
automatizacién

Convertidor Convertidor Convertidor

1) Los dispositivos de los extremos del bus de campo deben tener la terminacién en ON. El

resto de dispositivos debe tener la terminacién en OFF.

2) Un dispositivo debe tener bias ON. Se recomienda que este dispositivo esté en el extremo

del bus de campo.

3) Conecte las pantallas de los cables entre si en cada convertidor, pero no las conecte al

convertidor. Conecte las pantallas solo en el terminal de conexién a tierra en el controlador
de automatizacion.

4) Conecte el conductor de tierra de sehal (DGND) al terminal “Referencia de tierra de la

sefal” en el controlador de automatizacién. Si el controlador de automatizacién no cuenta
con un terminal “Referencia de tierra de la sefial”, puede conectar la tierra de la sefal a las
pantallas del cable mediante un resistor de 100 ohmios, que, preferentemente, se
encuentre cerca del controlador.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

11. Instalacidn del panel Tipo IEC | Especificaciones Especificaciones de salida Tamaiio Condiciones ambientales
de control ACS480- de entrada de bas- — - . _ . .
X 04-... Sinreac-] Con |Intensi-] Uso nominal Usoen Uso en tidor Regumto Durante.el funcionamiento (instalado para uso estacionario)
Para instalar del panel de control: tancia |reactan-| dad trabajo trabajo _A't‘tuld de g°“2"oe(;gd°zgs %e Zgof ‘)’: bre ol nivel del
3 3 . cia max. ligero esado instalacion m ...65 t) sobre el nivel del mar.
1 C1er|:e la cubierta frontal y apriete el ] P Convertidores de 400,480 V-
tornillo. . . lll\" I}\" I"l':" I;\, lf\?\l l;d :";;’ I:d :"‘:: 0...4000 m (0...13 123 ft) sobre el nivel del mar.
2. Coloque la parte inferior del panel de En altitudes por encima de 2000 m (6562 ft):
control en posicién. 04A8-1 8,9 83 6.7 48 | 075 | 46 | 075 | 37 | 055 RL . solo se permiten los sistemas TN-S y TT con conexién a tierra
3. Presione la parte superior del panel de 06A9-1 11,5 11,9 8,6 6,9 11 6,6 11 4,8 0,75 R1 . Ia. teqsién maxima permitida para las salidas de relé integrado
control hasta que quede bloqueado en 07A8-1 14,7 135 12,4 7.8 15 | 74 | 15 | 69 11 R1 disminuye. A 4000 m (13 123 ft), es de 30 V.
su lugar 09A8-1 19,8 17,0 14,0 9,8 22 [ 93 [ 22| 78 1,5 R2 Derrateo:
gar. 12A2-1 25,6 21,1 17,6 12,2 3,0 11,6 3,0 9,8 2,2 R2 La intensidad de salida debe ser derrateada al 1% por cada 100 m
Trifdsico U, =230 V (328 ft) por encima de los 1000 m (3281 ft).
12. Puesta en marcha del convertidor 02A42 | 34 24 32 [ 24 [ 037 23 [037] 18 | 025 Ri Temperatura Bastidor RO:
03A7-2 4,5 37 43 37 0,55 3,5 0,55 2.4 0,37 R1 ambiente -10...+50 °C (14...122 °F). No se permite escarcha.
: . Bastid R1...R4:
ADVERTENCIA: Antes de poner en marcha el convertidor, asegurese de 04A8-2 57 4,8 6,7 48 | 075 | 46 | 075 | 37 | 0,55 R1 125 '+gée:: (14...140 °F). N it rch
haya completado la instalacién. Compruebe también que se 06A9-2 7,8 6,9 86 | 69 | 11 | 66 | 11 | 48 | 075 | Ri Arwitiige 189 ). NO se permite éscarcha. )
que se hay L 2 L 2 2 2 4 2 4 4 La intensidad de salida debe ser derrateada en temperaturas por encima
puede arrancar el motor con se.guru:!ad. Desconecte el motor de ) 07A8-2 9,3 78 12,4 78 15 7.5 15 6,9 11 R1 de los encima de los +50 °C (122 °F) como se indica a continuacién:
cualquier otra maquinaria si existe riesgo de provocar dafios o lesiones. 09A8-2 12,8 9,8 140 | 98 22 [ 93 [ 22| 78 1,5 R1 + Tipos IEC 055A-2, 039A-4, 050A-4 y tipos UL (NEC) 053A-2, 034A-4 y
12A2-2 16,0 12,2 17,6 12,2 30 [ 116 | 30 9,8 2,2 R2 042A-4: 2% por cada 1 °C (1,8 °F) agregado
El panel de control dispone de botones multifuncién bajo la pantalla para 17A5-2 20,7 17,5 22,0 175 | 40 | 167 | 40 | 122 | 30 R3 - Otros tipos: 1% por cada 1 °C (1,8 °F) agregado.
acceder a las érdenes relacionadas, y botones de navegacién para desplazarse 25A0-2 27,2 25,0 3,5 | 250 | 55 [ 242 55 [ 175 | 4,0 R3 Humedad relativa  |5...95%. No se permite condensacién. En presencia de gases
por los menus y cambiar los valores de los pardmetros. Pulse el botén “?” para 032A-2 34,9 32,0 450 | 320 | 75 | 30,8| 75 | 250 | 55 R4 corrosivos, la humedad relativa méxima permitida es del 60%.
abrir la funcién de ayuda. 048A-2 47,8 48,0 576 | 480 110 [ 462 ] 110 [ 320 | 75 R4 Niveles de No se permite el polvo conductor
Asegurese de que dispone de los datos de la placa de caracteristicas del motor. Trifasico U, = 400 V contaminacién
1. Conecte el convertidor. El asistente de configuracidn se ejecuta automatica- 02A7-4 35 2,6 32 | 26 [ 075 25 [ 075 1,8 [ 055 | Ri Chogue o caida libre | No permitido
mente. Espere a que el panel de control muestre la lista de seleccién de idioma. 03A4-4 4.8 33 47 33 11 31 | 11 26 | 075 R1 Dimensiones Yy pesos
2. Seleccione el idioma de la interfaz de - 04A1-4 6,1 4.0 59 | 40 | 15 | 38 | 15 | 33 | L1 R1 D W osmmoz)
usuario con los botones de navegacién, Suomi O05AT-4 8,5 5,6 7,2 56 | 22 | 53| 22 | 40 | 15 RL f N
a continuacién pulse el botén Francais 07A3-4 10,1 7.2 101 | 72 | 30 | 68 | 30 | 56 | 22 R1 (] 310 mm (0.4%) 1
multifuncién derecho (Aceptar). ltaliano 09A5-4 12,9 9,4 130 | 94 | 40 | 89 | 40 | 72 | 30 R1 —_—
Nederland 12A7-4 16,5 12,6 169 | 126 | 55 [ 120 55 | 94 | 40 R2 \:l
ederiands 018A-4 23,4 17,0 227 | 70 | 75 | 162 | 75 | 126 | 55 R3 -
Svenska 026A-4 | 318 250 | 30,6 | 250 | 1,0 | 238 | 11,0 | 170 | 7.5 R3 o T T %‘ M2
033A-4 40,7 32,0 45,0 [ 320 | 150 [ 30,5] 150 [ 250 | 11,0 R4 Dad
Tirkce 039A-4 49,0 38,0 57,6 38,0 | 185 | 36,0 | 185 | 32,0 15,0 R4 i
oK > 046A-4 55,7 45,0 68,4 | 450 | 22,0 [ 428 [ 22,0 380 [ 185 R4 @5mm (0.2')
. . 050A-4 557 50,0 81,0 50,0 | 22,0 | 48,0 | 22,0 | 450 | 22,0 R4
3. Seleccione /niciar puesta en marchay Local® 5 ACSAED =00H v |
pulse el botdn multifuncién derecho > Tipo UL | Especificaciones Especificaciones de salida Tamano - L)
(Siguiente). Asistente de puesta en ...C—1 (NEC) de entrada de bas- Tamaiio Dimensiones Pesos
Lonfigurar el convertidar ahora'? 22_5480' Sinreac-| Con c:Ir\;ens’l- Uso Ie_n trabajo Uso en t::xba)o tidor debas- [ {1 H2 H3 w D M1 M2
E tancia rea;:an- ad max. igero pesado tidor mm| in [mm| in [mm| in |mm| in [mm| in [mm| in [mm| in | kg | Ib
Salir y no mostrar al encender Ta Ta Troae Ta | P ha | P RO 205|8,1|223|88|170| 6,7 | 73| 2,9|208( 82| 50|20|191|75]| 17| 3,6
Ahara no A A A A | oV A | o R1 205|8,1|223|88|170| 67| 73|29 |208[ 82| 50 [2,0]|191| 75| 17| 3,6
Monofasico U, = 230V R2 205 8,1|223]88|170] 67| 97 | 3,8(208] 82| 75 [3,0[ 191 75] 22 4,9
70 rT—— 02A3-1 5,5 4,0 3,2 23 0,5 1,8 0,33 RO R3 205|8,1|220|87|170| 6,7 | 172 | 6,8 |208| 8,2 |148| 58| 191| 75| 25 | 55
4. Selecci | sist d did : =4 e 03A5-1 74 6,1 43 3,5 0,75 2,3 0,5 RO R4 205]8,1|240|9,5| 170 | 6,7 | 262|10,3| 213 | 8,4 [ 234[ 92| 191| 75| 56 [ 12,4
. Seleccione el sistema de medidas y = 04A6-1 9,1 8,0 6,7 4,6 1,0 3,5 0,75 R1 P : :
pulse el botén multifuncién derecho Local® (* ACS480 =00 Rz 06AG1 26 4 56 oG 15 26 10 RL Requisitos de espacio libre
(Slgu1ente). . Localizacién 07A4-1 14,9 12,8 12,4 74 2,0 6,6 1,5 R1 Tamafio de Parte superior Parte inferior Lados D
5. Paracompletar el asistente de Unidades predeterminadas: 09A3-1 21,0 16,1 14,0 93 3,0 74 2,0 R2 bastidor mm | in mm | in mm | in
configuracién, introduzca los ajustes y te 11A6-1 210 201 76 116 3.0 93 30 R2 RO R4 75 | 3 75 | 3 o | 0
valores cuando se solicite : : 7o ST - - - - -
. Estandar EE. UU. (Imperial) Trifasico U, =230 VY
02A32 35 23 32 23 0,5 18 0,33 R1 1) Los opcionales de morgtaje lateral requieren aproximadamente 20 mm (0,8 in) de espacio al
03A52 ) 35 23 35 075 >4 05 RL lado derecho del convertidor.
__ 04A62 | 58 | 46 67 46 L0 32 ors | R Marcado
Yolver 1552 Siguiente 06A6-2 8,4 6,6 86 6,6 15 2,6 1,0 RL . . . o, .
También puede utilizar los Ajustes Local® 5 ACSHET T 07AE2 54 75 24 75 2.0 66 15 Rl Todo el marcado aplicable se muestra en la etiqueta de designacion de tipo del
principales del Menu principal para ——— = 11A6-2 131 116 7,6 1.6 3,0 9.3 3,0 R2 convertidor.
configurar la unidad. Mend principal O17A2 21,0 16,7 22,0 16,7 5,0 11,6 3,0 R3
En Ajustes principales puede seleccionar E: Ajustes principales » 024A-2 30,5 24,2 31,5 24,2 75 16,7 5,0 R3 c € @us [ H[ 20 e
una macro, establecer limites de fu nciona- ® 031A-2 374 30,8 45,0 30,8 10,0 24,2 75 R4 LISTED
miento (velocidad) y rampas de aceleraciony i 170 - 046A2 53,2 46,2 57,6 46,2 15,0 30,8 10,0 R4
deceleracién segun requiera la aplicacion. Trifisico U = 480V UKCA  EAl WEEE TUV Nord CMIM
T ~ n —
En E/S, puede definir fuentes de senales ‘ﬂ Diagndsticos » 02A14 27 21 32 21 10 16 075 RL Safe Torque Off (STO)
de control externas (E/S o bus de campo).
.. . - 03A0-4 3,9 3,0 4,7 3,0 1,5 2,1 1,0 R1 . . i x .
Salir 15_00 Seleccionar 03A54 45 34 =9 3 50 30 15 RL El convertidor dispone de Ia.f.uncwn Safe Torque Off (STQ) de ;qnformldad con
- : d '2 d d : 2' IEC/EN 61800-5-2. Puede utilizarse, por ejemplo, como dispositivo actuador
ggiﬁ'i Z'g g'g 12 - 2’3 i'g i': 3'2 Ei final de los circuitos de seguridad que paran el convertidor en una situacién de
ADVERTENCIA: Si activa las funciones de restauracién automatica des- OTAGa 58 75 5.0 75 30 ) 30 R peligro (como un c1rcu1to.c’ie paro de eme.r.genma). » .

4 inici At " ! 4 d 4 2 4 4 Cuando se activa, la funciédn STO deshabilita la tensién de control de los semi-
pués de fallos o de reinicio automatico del programa de control del con OliAZ 139 .0 169 .0 75 76 50 R2 d p adel d lida del idor. impidiend )
vertidor, asegurese de que no se puedan producir situaciones peligrosas. : : : : : . - conductores de potencia de la etapa de salida del convertidor, impidiendo asi
Estas funciones permiten restaurar el convertidor de forma automatica 014A-4 18,8 14,0 22,1 14,0 10,0 11,0 75 R3 que el convertidor genere el par necesario para hacer girar el motor. El programa
continuar el func?onamiento tras un fallo o una interrupcién de la ah‘menY 021A-4 26,6 21,0 30,6 21,0 15,0 14,0 10,0 R3 de control genera una indicacién segun lo definido por el pardmetro 31.22. Si el
tacién. Si » tas funci la instalacion d bp | 027A-4 337 27,0 45,0 27,0 20,0 21,0 15,0 R4 motor esta en funcionamiento cuando se activa la funcién Safe Torque Off, el

ac1c;n 1 Sseac 1\(/jar; estas lunc1ones|E(a:1r;\l a6:?§2)00n5§ e rkr;arca;szc ng'?’ 032A4 | 413 34,0 57,6 34,0 25,0 27,0 20,0 R& motor se para por s solo. El cierre del interruptor de activacién desactiva la fun-
mente segun se define en la norma IEC/ Ssubapartado 042A4 | 46,9 22.0 810 220 300 200 300 RA cién STO. Cualquier fallo debe ser restaurado antes de reiniciar la unidad.
por ejemplo, “ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE”. a 2 2 2 2 4 4

Ajustes del bus de campo

Si es necesario, configure el convertidor para la comunicacién de bus de campo.
La siguiente tabla muestra el conjunto minimo de pardmetros necesarios para

Las especificaciones en kilovatios se aplican a la mayoria de los motores IEC de 4 polos. Las
especificaciones en caballos de vapor se aplican a la mayoria de los motores
NEMA de 4 polos.

Fusibles y tamanos comunes de cables de potencia

configurar la comunicacién Modbus RTU a través de la interfaz de bus de campo Tipo IEC | Tipo UL Fusibles Tamaiios de Tamaio
integrado. Si utiliza un adaptador de bus de campo, consulte la documentacion ACS480- [ (NEC) oG ogR UL clase | conductores del | de bas-
del adaptador de bus de campo correspondiente. 04-... |ACS480- TH23) cable (cobre) tidor
N2 Nombre Valor 04-... Tipo ABB Tipo Tipo mm? AWG
2001 |Comandos Extl Bus de campo integrado Bussmann | Bussmann/
22.11 Ext1 speed refl (vector) BClI Ref 1 | Edison
28.11 Extl frequency refl (scalar) BCI Ref 1 Monofasico Uy =230V
3111 Restauracion Fallo Seleccion DILD 02A4-1 |02A3-1 OFAFOO0H10 170M2695 JIN/TINI1O | 3x1,5+1,5 14 RO
58.01 Habilitar protocolo Modbus RTU 03A7-1 |[03A5-1 OFAFOOOH10 170M2695 JIN/TINIO | 3x1,5+1,5 14 RO
58.03 Direccion de nodo 1 (por defecto) 04A8-1 |04A6-1 OFAFOO0H16 170M2696 | JIN/TIN20 | 3x1,5+1,5 14 R1
58.04 Velocidad transmision 19,2 Kbps (por defecto) 06A9-1 (06A6-1 OFAFO00H20 170M2697 | JIN/TIN20 | 3x1,5+1,5 14 R1
58.05 Paridad 8 EVEN 1 (por defecto) 07A8-1 |07A4-1 OFAFO00H25 170M2698 | JIN/TIN25 | 3x1,5+1,5 14 R1
09A8-1 |[09A3-1 OFAFOOO0OH32 170M2698 | JIN/TIN25 | 3x2,5+2,5 14 R2
1) Si selecciona ED1, debe conectar la sefal de restauracién a la entrada digital ED1. 12A2-1 [11A6-1 OFAFOOOH35 | 170M2698 | JIN/TIN35 | 3x2,5+2,5 14 R2
. Trifdsico U, =230 V
Avisos y fallos O2A4-2 [02A3-2 | OFAFO0OHG | T/OM2694 | 135/T356 [ 3x45+15 ] 14 | R
Aviso | Fallo |[Descripcién 03A7-2 |[03A5-2 OFAFOOOH10 170M2695 JIS/TIS10 | 3x1,5+15 14 R1
A2A1 | 2281 |Advertencia: La calibracion de intensidad se efectla en el siguiente arranque. 04A8-2 |04A6-2 | OFAFOOOH10 | 170M2695 | JJS/TJS10 | 3x1,5+15 | 14 R1
Fallo: Fallo de medicién de intensidad de fase de salida. 06A9-2 |[06A6-2 OFAFOOO0OH16 170M2696 JIS/TIS15 | 3x1,5+15 14 R1
A2B1 | 2310 [Sobreintensidad. La intensidad de salida supera el limite interno. Esto puede 07A8-2 |[07A5-2 OFAFOOOH16 170M2696 J1S/TIS15 | 3x1,5+1,5 14 R1
deberse a un fallo a tierra 0 a una pérdida de fase. 09A8-2 |- OFAFOOOH16 | 170M2696 J1S/TIS15 | 3x2,5+2,5 14 R1
A2B3 | 2330 |Fugas a tierra. Un desequilibrio de carga que normalmente se debe aun fallo a 12A2-2 11A6-2 OFAFOOO0OH25 170M2697 J3S/T3S20 | 3%2,5+2,5 14 R2
tierra del motor o del cable de motor. 17A5-2 |O17A-2 | OFAFOOOH32 | 170M2698 | J1S/TJS30 | 3%6 +6 10 R3
A2B4 | 2340 | Cortocircuito. Hay un cortocircuito en motor o en el cable de motor. 25A0-2 |024A-2 OFAFOOOH50 170M2699 335/T1540 3%6 + 6 10 R3
- 3130 [Pérdida de fase de entrada. La tensidn del circuito de CC intermedio oscila. 032A-2 |031A2 OFAFOOOH63 | 170M2700 335/TIS50 | 310 + 10 ) R3
- 3181 |Fallo de cableado. Las conexiones de entrada y del cable de motor son incorrectas. 048A-2 |046A2 | OFAFOOOH100| 170M2702 | 335/T3IS70 | 3x25+ 16 4 R4
A3Al | 3210 _Sobreten_sién en el bus de CC. Hay una sobretensidn en el circuito de CC Trifasico U, = 400V 0 480 V
intermedio. _ _ _ _ 02A7-4 |02A1-4 | OFAFOOOH6 | 170M2694 | JIS/TIS6 | 3x1,5+15 | 14 RL
A3A2 | 3220 SL’Jbtfanswn en el bus d§ CC. Hay una subtensién eln el circuito de CC intermedio. 03A4-4 |03A04 OFAFOOOH6G 170M2694 735/T156 3x1,5+1,5 14 RL
- 3381 Perd1'c!a de fase de salida. Las tres 'féses no estdn conectadas al rnott'JrA 04A1-4 |03A5-4 | OFAFOOOHIO | 170M2695 J35/T156 | 3x15+15 | 14 RL
A5AQ | 5091 FLfnc-wn "Safe Torqu%= Off La funcién Safe Torque Off (STO) esta aix?twada. O5A7-4 |04A8-4 | OFAFOOOHIO | 170M2695 | 33S/T3S10 | 3x1,5+15 | 14 RL
- 6681 |Pérdida de'la comunicacién del BCI. Hay un problema con la conexién del bus 07A3-4 |06AO-4 | OFAFOOOH16 | 170M2696 | 335/TIS10 | 3x1,5+15 12 RL
de cam.po Ttegrado. _ S— _ 09A5-4 |07A6-4 OFAFOOOH16 170M2696 JIS/TIS15 | 3x2,5+2,5 14 R1
- 7510 [Comunicacién FBA A. Se ha perdido la comunicacién entre el convertidory el adap-| ToA7-4 |O1iAZ OFAFOOOH25 T70M2697 335/73520 | 3x2.5+2.5 1 R2
tador de bus de campo, o entre el controlador y el adaptador de bus de campo.
ATAB - Fallo de configuracién en el médulo /0. El médulo de E/S no esta instalado, o 018A-4 [014A-4 OFAFO00H32 | 170M2698 115/T1525 3x6+6 10 R3
no se ha seleccionado la macro ABB limitada. 026A-4 [021A-4 | OFAFOOOH50 | 170M2699 | J1S/TJS35 3x6+6 10 R3
AFF6 - |Marcha de identificacion. La marcha de ID del motor se producira en el 033A4 |027A-4 OFAFOO0H63 | 170M2700 | JIS/TIS45 | 3x10 +10 8 R4
préximo arranque. 039A-4 |034A-4 | OFAFOOOH80 | 170M2701 | J1S/TJS60 | 3x16 +16 6 R4
- FA81 |Safe Torque Off 1. El circuito Safe torque off 1 esta interrumpido. 046A-4 |- OFAFOO0H100| 170M2702 | JIS/TIS60 | 3x25 +16 4 R4
FA82 |Safe Torque Off 2. El circuito Safe torque off 2 esta interrumpido. 050A-4 |042A-4 | OFAFOOOH100| 170M2702 | JJS/TJS60 | 3x25+16 4 R4
ESpelelcaC'loneS 1) Deben usarse los fusibles de proteccién de circuito derivado recomendados para mantener
_ la clasificacién EC/EN/UL 61800-5-1.
Tipo IEC | Especificaciones Especificaciones de salida Tamano 2) El convertidor es adecuado para su uso en un circuito capaz de suministrar no mas de
ACs480- de entrada de bas- 100000 amperios simétricos (rms) a 480 V (tipos de convertidor de 480 V) 0 240 V (tipos de
04-.. |Sinreac-| Con [Intensi-| Usonominal | Usoen Uso en tidor convertidor de 240 V) méximo cuando est4 protegido por los fusibles indicados en esta tabla.
tancia 'eacﬁa"' d"‘)d tr_aba]o trabajo 3) Como alternativa a los fusibles de Clase T, puede usar fusibles de Clase J o CF con el mismo
cia max. ligero pesado nivel de tensién y la misma especificacion de intensidad para proteger circuitos derivados de
hn hn Imax L | P ha | Pia| ha | Pua convertidores trifasicos.
A A A A | kw [ A [kw | A | kw . .
Monofasico U, = 230 VD Datos de los terminales para los cables de potencia
I gt o sy —
= | Tamano min. | Tamaho max. Par de apriete Tamano max. Par de
. tidor del cable del cable del cable apriete
Documentos relacionados (sélido/ (sélido;/ (sélido/
. 3 X L, L flexible) flexible) flexible)
Lista de manuales de Videos online Infor[ngcwn sobre disefio mmZ |AWG | mmZ | AWG N-m Ibfin | mmZ | AWG | N-m | Ibfin
ACS480 de ACS480 ecoldgico (UE 2019/1781) RO 05/05| 18 2/25 0 |05.06 5 6/4 0 12 n
R1 0,5/0,5| 18 4/2,5 10 0,5...0,6 5 6/4 10 1,2 11
R2 0,5/05| 18 | 4725 | 10 |[0,55..06 5 6/4 10 1,2 11
R3 0,5/0,5| 18 10/6 6 1,2...1,5 | 11...13 6/4 10 1,2 11
R4 0,5/0,5| 18 | 25/16 2 | 25.3722.32] 25/16 4 29 | 26
Nota:

3AXD50000104826 Rev E ES 25-04-2024
Traduccién de las instrucciones originales.
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« El tamano de cable minimo especificado no tiene necesariamente suficiente capacidad de
intensidad a carga maxima.

« Los terminales no aceptan un conductor de un tamano superior al tamarfio de cable
maximo especificado.

« El nimero maximo de conductores por terminal es 1.

La funcién STO tiene una arquitectura redundante, es decir, ambos canales
deben utilizarse en la implementacién de la funcién de seguridad. La
informacidn de seguridad proporcionada esta calculada para un uso
redundante, y no se aplica si ambos canales no se utilizan.

ADVERTENCIA: La funcién STO no desconecta la tensién de los circuitos
de potencia y auxiliar del convertidor de frecuencia.

Notas:

* Siel paro por si solo es peligroso o no es aceptable, el convertidor y la
maquinaria deberan detenerse con el modo de paro apropiado antes de
activar la STO.

* La funcién STO tiene preferencia sobre todas las funciones del convertidor.

Cableado

Los contactos de seguridad deben abrirse/cerrarse con de un intervalo de
200 ms entre si.

Se recomienda un cable de par trenzado doblemente apantallado para la
conexion. La longitud maxima del cableado entre el interruptor y la unidad de
control del convertidor es de 300 m (1000 ft). Conecte a tierra el
apantallamiento del cable solo en la unidad de control.

Validacién

Para garantizar el funcionamiento seguro de una funcién de seguridad, se
requiere una prueba de validacién. La prueba debe ser realizada por una persona
competente que tenga la experiencia y los conocimientos adecuados sobre la
funcién de seguridad. Esta persona documentara y firmara los protocolos e
informes de la prueba. Las instrucciones de validacién de la funcién STO se
pueden consultar en el manual de hardware del convertidor.

Datos técnicos

¢ Latensién minima a IN1y IN2 debe interpretarse como “1”: 13V CC

* Tiempo de reaccidn de la funcién STO (corte minimo detectable): 1 ms

* Tiempo de respuesta de la funcién STO: 2 ms (normalmente), 5 ms (maximo)

* Tiempo de deteccién del fallo: Los canales estan en estados diferentes
durante mas de 200 ms

* Tiempo de reaccién del fallo: Tiempo de deteccién de fallos + 10 ms

* Retardo de la indicacién de fallo de la funcién STO (pardmetro 31.22): < 500 ms

¢ Retardo de la indicacidn de advertencia de la funcién STO (parametro 31.22):
<1000 ms

* Nivel de integridad de seguridad (EN 62061): SIL 3

* Nivel de prestaciones (EN ISO 13849-1): PL e

La funcién STO del convertidor es un componente de seguridad de tipo A segun

se define en la norma IEC 61508-2.

Para todos los datos de seguridad, las tasas de fallo exactas y los modos de fallo
de la funcidn STO, véase el Manual de hardware del convertidor.

Declaraciones de conformidad

Enlace a la Declaracién de conformidad con la
Directiva 2006/42/UE sobre maquinas
(3AXD10000594964)

Enlace a la Declaracion de conformidad con el
Reglamento de Suministro de Maquinaria
(Seguridad) 2008 de Reino Unido
(3AXD10001329531)

Enlace a la Declaracion de conformidad RoHS I
de China (3AXD10001497324)



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A8739&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A8739&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qhUsTlEQtOhYYcD-24nX1u
https://www.youtube.com/playlist?list=PLL7dUsU7kD1qhUsTlEQtOhYYcD-24nX1u
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
https://library.abb.com/d/3AXD10000594964
https://library.abb.com/d/3AXD10001329531
https://library.abb.com/d/3AXD10001497324
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