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1.Cihaz Tanitimi

asi210, agir sanayi kosullarina sahip ol¢li ve kumanda suregleri icin 6zellestirilmis,
yuksek dogruluk ve hassasiyete sahip bir agirlik gosterge ve aktarma birimidir. Pano
montajinda avantaj ve ergonomi saglayan minimal dlcllerinin yani sira fiyat-performans

oraniyla da vazgecilmez bir ¢oziim olarak karsimiza ¢ikmaktadir.

Optik izolasyona sahip RS485 seri haberlesmeli Modbus-RTU formati veya

opsiyonel RS232/ 0-10V analog ¢ikisi tartim sonuclarinin harici birimlere aktarilmasina

olanak tanimaktadir.

Genel Ozellikleri
e 24-bit agirlik cevirim hassasiyeti,
e Programlanabilir alcak geciren filtre,
e Yiksek gurilti dayanimi,
e Programlanabilir gerilimsiz kontak ¢ikisi,
e On panel veya seri haberlesme araciligiyla tiim parametrelere erisim,
e Kullanici dostu men yapisi,
e Kopri tipi tim sensorleri kullanabilme,
e 6 haneli SSD gosterge,
e 15 birimin ayni RS485 haberlesme hattina baglanabilmesi,
e 18-36VDC giris gerilim araligi,

o 72mmx36mmx65mm(GxYxD) Olclilerinde panel tipi.




2.Teknik Ozellikler

Agirlik Cevirimi

A-D Cevirici 24 bit duslk guraltala Sigma-Delta
Cevirim Hizi Saniyede 2000 ¢evirim hizina kadar
Yik Hiicre Sayisi Azami 8 adet

Yik Hucresi Cikis seviyesi Azami 3mV/V

En az Girig Dlzeyi +0.5uV

Azami Giris Dluzeyi +13mV

Dogruluk Sinifi 10000 d

Kazang Sapmasi

Azami +1ppm/2C

Sifir Sapmasi Azami £0.2 uV /2C
Yik Hicresi Uyarimi 6VDC / 100mA
Kullanici Arabirimi
Gosterge 6 hane SSD
Tus 4 adet
iletisim
Rs485
Format Modbus RTU
Hiz 9600-115200 bps
izolasyon 1500 Volt optik
RS232 izolesiz 9600-115200 bps (Opsiyonel)
Analog 16-bit 0-10V (Opsiyonel)
Genel
Besleme Voltaji 18-36 V DC
Gug Tuketim Azami 2VA
Calisma Sicakligi -109C / +40°C
Depolama Sicakhgi -25°C /+702C

Boyutlar 72mm*36mm*65mm (W*H*D)
Agirlik 70 gram
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3.Teknik Cizim

On Gorinim
= 72,00mm -l
E :
Arka Gorinim
L 67,00mm >l

54,00mm

Yan Gorinim
65,00mm

- -




4.Cihaz Montajinda Dikkat Edilecek Hususlar

e Cihazin montajina baslamadan 6nce goz ile kontrol ediniz. Montaj ve devreye alma islemi
yetkili kisiler tarafindan yapilmalidir. Sorumluluk aliciya aittir.

e Cihaz lizerinde, cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar bulunmamaktadir. Cihazin besleme
girisinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme ilave
edilmesi gerekmektedir. Cihaz beslemesi icin aksi belirtiimedikce 24V anahtarlamali giic
kaynagi (switching mode power supply) kullanilmalidir.

e Cihazin P1 konnektérine besleme, sensor, iletisim v.b. baglantilari yapilir. Opsiyonel olarak

0-10V analog ¢ikis i¢in P1 baglanti semasina goére kablo baglantisi yapilir.

e Olusabilecek kazalari engellemek igin cihazin tim baglantilari tamamlanmadan cihaz ve
montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

e Enerji beslemesinde toprak girisi mutlaka kullaniimalidir aksi takdirde yik hticrelerine
(sensorlere) zarar verebilirsiniz.

e Cihazin ve sistemin zarar gormesini ve olusabilecek kazalari engellemek icin cihazin
besleme gerilimi araligini kontrol ediniz ve uygun besleme gerilimini uygulayiniz.

e Cihaza yetkisiz mudahaleler cihazin hatali galismasina ve zarar gormesine neden olabilir.

e Cihazin kendi sabitleme aparati ile montajini gergeklestiriniz.

e Gosterge paneline sicak cisimlerin temas etmesine veya asiri sicagin dogrudan ulasmasina
izin vermeyiniz.

e Cihaz tzerindeki tuslara sivri ve kesici cisimlerle basmayiniz.

e Sensor ve haberlesme kablolarinin enerji hatlarinin ¢ok yakinindan gecmemesine dikkat
ediniz.

e Cihazl yanici ve patlayici maddelerin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

e (Cihazin, bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglari disinda

kullanilmasi durumunda tim sorumluluk kullaniciya aittir.




5.Cihaz Arka Baglanti Aciklamasi

Pin No| Agiklama
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6.Tus Tanimlari

1 2 3 4
Tus isletim sirasindaki Menii Kullanimi Sirasindaki islevi
Sira No islevi
1 Gosterge sifirlama Meni adimindan ¢ikis veya bir sonraki
adima atlama

2 Secili haneyi sola kaydirma

3 - Secili haneyi arttirma

4 Mendye giris Yapilan islemi onaylama




7.Sifre Adimi

asi210 parametrelerini ayarlama, degistirme, kalibrasyon ve inceleme islemlerini
baslatmak icin Giris tusuna basilarak sifre adimina gegilir.

» ”PASS” adiminda sifre girmek icin Giris tusuna basilir. Sol Ok ve Yukari Ok
tuslari kullanilarak sifre yazilir.

> Sifre girildikten sonra Giris tusuna basilarak bir sonraki adim olan “PA=64"
(Sensér Cevirim Kazanci) adimina gegilir.

Not: Yetkisiz miidahaleleri 6nlemek amaciyla cihaz meniisiine sifre ile girilmelidir.

Yetkili operator sifreyi iiretici firmadan temin etmelidir.




8.Kalibrasyon

8.1 Sensor Cevirim Kazanci Adimi

Bu adimda kullanilan sensor tipine gore kazang degeri belirlenir.

» Kazang degeri Yukari Ok tusu ile segilir. Segildikten sonra onay igin Giris
tusuna basilir ve “Ad=1" (Gésterge Degisim) adimina gecilir.
» Kazancg degeri asagidaki formiile gére belirlenmelidir;

PA x SCG < + 2,5V

PA: Kazang degeri

SCG=Sensor Maksimum Cikis Gerilimi

Kazang Degerleri
PA=1 PA=16
PA=2 PA=32
PA=4 PA=64
PA=8 PA=128

Ornek
Giris Sinyal Tipi PA
Yuk hiicresi/Kopri Tipi Sensor 128
0-10V 1
4-20mA 1
uV/mVv 1-
128
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8.Kalibrasyon

8.2 Gosterge Degisim Adimi

» Tanimlanan 6 farkli secenek ile géstergedeki degerin sayma adimlari belirlenir.

» Sayma adimlari Yukari Ok tusu ile belirlendikten sonra Giris tusuna basilarak

“dP=1” (Hassasiyet Araligi) adimina gegilir.

Cevirim sonrasinda elde edilen ara degerler géstergeye en yakin basamaga goére yuvarlanarak ekrana

aktarilmaktadir.
Gosterge Degisim Ornek 1:
B Gosterim Cevirim Gosterge
Ad=2 Ad=20 — s t
Ad=5 Ad=50
Ornek 2:
Gosterim Gevirim Gosterge
Adimi Sonucu Degeri
Ad=50 024.726 024.750
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8.Kalibrasyon

8.3 Hassasiyet Araligi

» Bu parametre ile 4 degisik hassasiyet araligi belirlenir.

» Gosterge degisim adimlarinin hassasiyet sinifi bu parametre ile belirlenir.

» Yukari Ok tusuna basilarak hassasiyet araligi secilir.

> Hassasiyet arali§i belirlendikten sonra Giris tusuna basilarak “L.CAP” (Azami Olgiim

Kapasitesi) adimina gegilir.

Hassasiyet Aralik Ornek
Degerleri
eerier! dP=0 Hassasiyet sinifi 1 Kg
dP=0 9000000 dP=1 HassaSiyet sinifi 0,1 Kg(100gr)
dP=1>00000.0 :jilz:z :assas!ye: smlzlooc,)(;;g((:ogl;)
= assasiyet sini r
dP=2->0000.00 . ! e
dP=3->000.000
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8. Kalibrasyon

8.4 Azami Ol¢iim Kapasitesi

e Buasamada, gosterge degisim adimi ve hassasiyet araligi ayarlandiktan sonra

maksimum gdsterge degeri asi210'a girilir.

e Gosterge degeri bu degerin lizerine ¢ikar ise gostergede “Err 13" hata mesaji belirir.

e Bu parametrenin ayarlanmasi esnasinda tartim kapasitesi dogru tayin edilmelidir.

e “Err 13" hatasindan sonra gosterim miktari azami él¢liim kapasitesinin altina

diiserse gdsterim otomatik olarak tekrar normale déner.

e Azami élciim kapasite degeri Yukari Ok ve Asagi Ok tuslari ile girildikten sonra

Giris tusuna basilarak “ ZerO” (Sifirlama) adimina gegilir.




8. Kalibrasyon

8.5 Sifirlama (Zero) Adimi

Bu adimda; sensor sifir degerinin asi210'a tanitma islemi gergeklestirilir.
» Tartim platformu bos olmalidir.
» Zero parametresi ekrana geldikten sonra “Giris” tusuna basilarak “CALIb”

(kalibrasyon) adimina gecilir.




8. Kalibrasyon

8.6 Kalibrasyon Adimi

» Bu adimda; Sifir ayari (zero) yapildiktan sonra, asi210’a bagl tartim platformunun

stiine agirhk uygulanir.

» “Giris” tusuna basildiktan sonra agirlik dedgeri asi210’a tanitilir ve “ rSEt” (Réle Set)

adimina gecilir.




9. Opsiyonel Ozellik

9.1 Role Set Adimi

» Role set degderi, rélenin a¢ik konuma gegecedi degerdir.

» Set degeri girildikten sonra Giris tusuna basilarak t.Set(Dara) adimina gegilir.




9. Opsiyonel Ozellik

9.2 Dara Adimi

» “t.Set” (Dara) adiminda girilen deger, géstergenin sifirlanma sinirini belirler.

> Ornedin; “tSEt” 100 olarak girilmisse gésterge 100kg altindaki dederler icin
sifirlama tusuna basilarak sifirlanabilir; 100kg lizerindeki degerlerde gosterge

degeri sifirlanamaz.




10.Haberlesme Hizi ve Adresi

10.1 Haberlesme Hizi

ol bilkon' asi210

@00

Bu adimda; asi210 haberlesme hizi (baudrate) belirlenir.

> Haberlesme hizi belirlendikten sonra Giris tusuna basilarak “Adr=5"(Haberlesme
Adresi) adimina gegilir.

Haberlesme Hizi Degerleri

4800 38400
9600 57600
19200 115200




10.Haberlesme Hizi ve Adresi

10.2 Haberlesme Adresi

Tartim bilgilerinin dis birimlere aktarilmasi sirasinda kullanilan haberlesme adresidir.

» 15 adet asi210 ortak haberlesme hattina baglanabilir.

Ornek Adresleme
Agrega Adr=1 Su Adr=3
Cimento Adr=2 Katki Adr=4

» Haberlesme adresi “Yukari Ok” tusu ile belirlendikten sonra “Giris” tusuna
basilarak kalibrasyon islemi tamamlanir.

» Gostergede kalibrasyon yapilan deger gésterilir.




11.0rnek Kalibrasyon

250Kg’lik yikle kantarin kalibrasyonu yapilacaktir.

Kantarin 6lgim limiti 5000 Kg’dir.

Daha glivenilir bir tartim igin kalibrasyon islemi 6l¢iim limitinin %10’nundan daha agir bir yuk ile
gerceklestirilmelidir.

1.Adim: Menlye giris icin Girig tusuna basiniz.

2. Adim: Gostergede PASS isareti cikacaktir. Sifre girilmesi gerekmektedir. Eger 6nceden sifre
girilmis ise sifre adimi otomatik olarak atlanacaktir. Sol Ok ve Yukari Ok tuslari ile sifreyi giriniz

ve islemi onaylamak icin Giris tusuna basiniz.

3.Adim: Gostergede PA 128 isareti ¢ikacaktir. Yukari Ok tusunu kullanarak sensor ¢evirim

kazancini degistirebilirsiniz. Uygun kazang degerini seciniz (genellikle PA 128 uygundur). islemi
onaylamak icin Giris tusuna basiniz.

4. Adim: Gostergede Ad=1 isareti ¢ikacaktir. Gosterge degisim adiminda degisiklik yapmak igin
Yukari Ok tusuna basiniz. islemi onaylamak icin Giris tusuna basiniz.

5.Adim: Gostergede dP=1 isareti ¢cikacaktir. Nokta adimini belirlemek icin Yukari Ok tusuna
basiniz. islemi onaylamak icin Giris tusuna basiniz.

6.Adim: Gostergede L.CAP isareti cikacaktir. Girig tusuna basiniz. Sol Ok ve Yukari Ok tuslari
ile maksimum agirhk girilir. Bu 6rnek icin 5000 yazarak Giris tusuna basiniz.

7.Adim: Gostegede Zero isareti ¢ikacaktir. Kantarin bos oldugundan eminseniz Giris tusuna
basiniz.

8.Adim: Gostergede Calib. isareti ¢cikacaktir. Giris tusuna basiniz. Platform Uzerine 250kg yiiki
koyunuz. Ekranda ¢ikan alana Sol Ok ve Yukari Ok tuslari ile 250 yaziniz. Girig tusuna basiniz.

9.Adim: Gostergede bAud isareti gcikacaktir. Girig tusuna basiniz. Haberlesme hizini Yukari Ok
tusu ile seginiz. Girig tusuna basiniz. Bu adim 0-10V analog cikish cihazlarda bulunmamaktadir.

10.Adim:Gostergede Adr=1 isareti ciktiktan sonra istenilen adresi Yukari Ok tusu ile seciniz. Giris
tusuna basarak ayar konumundan gikiniz. Gostergede yiik agirhigini géreceksiniz.
Not: Rble set ve Dara ¢ikisi olan cihazlarda Role Set ve Dara adimlari benzer sekilde

uygulanir.




12.0lasi Problemler ve Coziimleri

1.Gostergede herhangi bir sey goriinmiiyor ise;

Coziim: Enerji beslemesini kontrol edip asi210'a 18-36VDC gelip gelmedigine bakiniz.
Gerilim normal degerler arasinda ise enerjiyi kesip 15 saniye bekledikten sonra tekrar
enerji veriniz.

2.Gostergedeki okunan deger beklenenin disinda ise;

Coziim: Enerjiyi kesip 15 saniye bekleyip tekrar enerjiyi veriniz. Sorun diizelmiyor ise
sensor baglantilarini ve sensor beslemesini kontrol ediniz. Sensér beslemesi +5VDC olmali
(+Ex ile - Ex arasi) Sorun diizelmiyor ise yeniden kalibrasyon yapiniz.

3.Err 13 hatasi veriyor ise;

Coziim: Sensor giris sinyal seviyesi kabul edilebilir degerden yliksek veya azami 6l¢im
kapasitesi adimi ile programlanan degerden fazla bir okuma olabilir. Sensori kontrol edin
veya yeniden kalibrasyon islemini yapiniz.

4. asi210 gostergesi siirekli degisiyor, sabit bir kilo degerinde kalmiyor ise;

Cozum: Cihaza yeniden kalibrasyon yapilir. Sorun devam ederse sensorun baglantilarini
kontrol ediniz.

5. Asi210 dis birimler ile haberlesmiyor ise;

Coziim: Her iki tarafin haberlesme hizini (baudrate) kontrol ediniz.
Sorun devam ediyorsa haberlesme baglantilarini kontrol ediniz.



13.0psiyonel Ozellik //Asi210 Modbus Protokolii

Asi210 gosterge cihazinda asagidaki islemler Modbus-RTU protokoli tizerinden gerceklestirilir;
» Kazang degerinin okunmasi ve yazilmasi,
* Noktanin yerinin okunmasi ve belirlenmesi,

* GoOsterge adim degerinin okunmasi ve yazilmasi,

+ Sifirlama araliginin okunmasi ve yazilmasi,

* Ham sinyalin okunmasi,

« Kalibrasyon noktasinin okunmasi ve belirlenmesi,

+ Kalibrasyon sifir noktasinin belirlenmesi,

*  Maksimum yiik kapasitesinin okunmasi ve yazilmasi,
» GOsterge degerinin okunmasi,
» GoOsterge degerinin sifirlanmasi,

» Role set degerinin okunmasi ve yazilmasi,

* Maksimum dara degerinin okunmasi ve yazilmasi,

Seri haberlesmenin saglanabilmesi icin Modbus tipi RTU, Data bit sayisi 8, Stop bit sayisi 1,

parity “ None” olarak ayarlanmahdir.

Saklayici adresleri sunlardir. (saklayicilar 2-bayt uzunlugundadir);

[R:okunabilir, W:yazilabilir]
isaret

Gosterge Degeri (High Word)
Gosterge Degeri (Low Word)
Ham Sinyal (High Word)

Ham Sinyal (Low Word)

Decimal Point

Kazang

Adim

Yik kapasitesi(High Word)

Yiik kapasitesi(Low Word)

Role Set Degeri (High Word)
Role Set Degeri (Low Word)
Kalibrasyon Noktasi (High Word)
Kalibrasyon Noktasi (Low Word)
Maksimum Dara (High Word)
Maksimum Dara (Low Word)
Kalibrasyon Sifir Noktasi
Sifirlama (Dara)

140001 [R]

:40002 [R]

:40003 [R]

:40004 [R]

:40005 [R]

:40006 [R,W]
:40007 [R,W]
:40008 [R,W]
:40009 [R,W]
:40010 [R,W]
140011 [R,W]
140012 [R,W]
:40013 [R,W]
:40014 [R,W]
:40015 [R,W]
140016 [R,W]
140017 [R,W]
140018 [R,W]



13.0psiyonel Ozellik //Asi210 Modbus Protokolii

Ornekler

isaret saklayicisinin okunmasi;

Cihaz adresinin 1 oldugunu varsayalim, istem igin asagidaki veriler gonderilir;

1- Adres

2- Fonksiyon kodu

3- Saklayici adresi-MSB
4- Saklayici adresi-LSB
5- Saklayici sayisi-MSB
6- Saklayici sayisi-LSB
7- CRC Data -LSB

8- CRC Data MSB
Cevap;

1- Adres

2- Fonksiyon kodu

3- Okunan bayt sayisi

4- 1.saklayici degeri-MSB
5- 1.saklayici degeri-LSB
6- CRC Data -LSB

7- CRC Data -MSB

(0x01)
(0x03)
(0x00)
(0x01)
(0x00)
(0x01)
(OxD5)
(OxCA)

(0x01)
(0x03)
(0x02)
(0x00)
(0x2B)
(OxF8)
(0x5B)

Eger 5. veri yani 1. saklayici Isb deger, Ox2B ise isaret “+” Ox2D ise isaret “-” dir.
Maksimum yiik kapasitesinin okunmasi
cihaz adresinin 1 oldugunu varsayalim, istem icin asagidaki veriler génderilir.

1-Adres

2-Fonksiyon kodu
3-Saklayicr adresi-MSB
4-Saklayici adresi-LSB
5-Saklayici sayisi-MSB
6-Saklayici sayisi-LSB
7-CRC Data-LSB

8-CRC Data-MSB

Cevap,

1-Adres

2-fonksiyon kodu
3-Okunan byte sayisi
4-1.Saklayici degeri-MSB
5-1.Saklayici degeri-LSB
6-2.Saklayici degeri-MSB
7-2.Saklayici degeri-LSB
8-CRC Data-LSB

9-CRC Data-MSB

(0x01)
(0x03)
(0x00)
(0x09)
(0x00)
(0X02)
(0x14)
(0x09)

0x01)
0x03)
0x04)
0X00)
(0X00)
(0X32)
(0XC8)
(OXEE)
(0XC5)

(
(
(
(



13.0psiyonel Ozellik //Asi210 Modbus Protokolii

Bu 6rnekte max yik kapasitesi 13000 idi, su sekilde hesaplanir;
=(1.saklayici degeri -MSB)*256*256*256+
(1. saklayici degeri-LSB)*256*256+
(2.saklayici degeri-MSB)*256+
(2.saklayici degeri-LSB)
=(0x00)*256*256*256+
(0x00)*256*256+
(0x32)*256+
(0xC8)
=13000
PLC cihazlar CRC degerini otomatik olarak hesaplarlar fakat asagidaki kod kullanilarak da CRC degerini
hesaplayabilirsiniz;

unsigned int crc_chk(unsigned char*data,unsigned char length){
int j;

unsigned int reg_crc=0xFFF;

while(length--) {

reg_crc=*data++;

for(j=0;j<8;j++){

if(reg_crc&0x01)

reg_crc=(reg_crc>>1)"0xA001;

else

reg_crc(reg_crc>>1);

1}

Return reg_crc;

}

void send_data(void){
unsigned char data[8];
unsigned int fcrc;
data[0]=0x01;
data[1]=0x03;
data[2]=0x00;
data[3]=0x01;
data[4]=0x00;
data[5]=0x01;
fcrc=crc_chk((unsigned char*)datal],6);
data[6]=(fcrc)%256;
data[7]=(fcrc)/256;




14.Akis Diyagrami
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