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Bu belgede saglanan bilgiler burada bulunan urtinlerin genel agiklamalarini ve/veya performansinin teknik
Ozelliklerini igerir. Bu belgelerin 6zel kullanici uygulamalarinin uygunlugunu ve giivenilirligini belirlemek igin
kullanilmasi amaglanmamistir ve bunun igin kullanilmamalidir. ilgili 6zel uygulama veya kullanim amaci
icin Grtinlerin uygun ve tam risk analizini, degerlendirmesini ve testini yapmak s6z konusu kullanicinin veya
entegratoriin gorevidir. Ne Schneider Electric ne de bagli veya yan kuruluslar burada verilen bilgilerin
yanlis kullanimindan higbir sekilde sorumlu degildir. Herhangi bir iyilestirme veya degisiklik yapma 6neriniz
varsa veya bu kitapgikta herhangi bir hata bulursaniz liitfen bize haber verin.

Schneider Electric'ten yazili izin almaksin herhangi bir ortamda verilen bu kilavuzun tamamini veya bir
kismini Kanunda tanimlayan ticari olmayan, kisisel kullanim disinda baska herhangi bir amagcla
cogaltmamayi kabul edersiniz. Bu kilavuz veya icerigine herhangi bir baglanti olusturmamayi da kabul
edersiniz. Schneider Electric, bu kilavuza riski kendiniz Ustlenerek "oldugu gibi" esasina gére danismak
icin minhasir olmayan lisans disinda bu kilavuzun kisisel ve ticari olmayan kullanimi i¢in herhangi bir hak
veya lisans vermemektedir. Tim diger haklar saklidir.

Bu Uriin monte edilirken veya kullanilirken, gegerli olan tim eyalet, bélgesel ve lokal guvenlik
yénetmeliklerine uyulmalidir. Glivenlik nedenleriyle ve belgelenmis sistem verilerine olan uyumu saglamak
icin, komponentlerin onariminda yalnizca Uretici firma yetkilidir.

Aygitlar teknik glivenlik gereksinimi olan uygulamalarda kullanildiginda, ilgili talimatlara uyulmalidir.

Hardware Urlnlerimizle birlikte Schneider Electric yazilimi veya onaylanmis yazilim kullanmamak,
yaralanma, hasar veya uygun olmayan galisma sonuclarina yol acabilir.

Bu bilgilere uymamak yaralanmaya veya ekipmanin zarar gérmesine yol agabilir.
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8.46
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Giivenlik Bilgisi O,

Onemli Bilgi

BILDIRIM

Bu talimatlar dikkatli bir sekilde okuyun ve montajini, kullanimini, servisini, bakimini veya muhafazasini
denemeden 6nce cihaza asina olmak i¢in cihaza bakin. Potansiyel tehlikelere karsi uyarmak veya bir
prosediri agiklayan veya basitlestiren bir bilgiye dikkatinizi gekmek icin, bu belgelerin gesitli kisimlarinda
veya aygitta, asagida belirtilen 6zel mesajlar goérilebilir.

Bir “Tehlike” veya “Uyar1” guvenlik etiketine bu sembolliin eklenmesi, yonergeler
izlenmedigi takdirde Kisisel yaralanmayla sonuglanacak bir elektrik tehlikesinin
bulundugunu gosterir.

kullanilir. Olasi yaralanma veya 6lum tehlikelerinden kaginmak icin, tim givenlik
uyarilarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, kaginiimadii takdirde &liimle veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak tehlikeli bir
durumu gosterir.

2 Guvenlik uyar sembolidur. Sizi kisisel yaralanma tehlikelerine karsi uyarmak igin

A UYARI

UYARI, kaciniimadig: takdirde 6limle veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilecek tehlikeli bir
durumu gosterir.

A DIKKAT

DIKKAT, kaginilmadi§i takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek
tehlikeli bir durumu gdésterir.

BILDIRIM

BILDIRIM fiziksel yaralanmayla ilgili olmayan uygulamalari belirtmek igin kullanilir.

LOTFEN UNUTMAYIN

Personel Yetkinligi

Elektrikli cihazlarin montaji, kullanimi, bakimi ve muhafazasi sadece kalifiye elemanlar tarafindan
yapilmalidir. Bu materyalin kullanimindan kaynaklanabilecek herhangi bir durum igin Schneider Electric
herhangi bir sorumluluk kabul etmemektedir.

Kalifiye eleman, elektrikli cihazlarin yapisi, ¢calismasi ve montaji hakkinda bilgi ve beceri sahibi olan,
muhtemel tehlikeleri fark etmek ve bunlardan kaginmak icin giivenlik egitimi almis olan kisidir.

Yalnizca bu kilavuzu ve tum diger ilgili Grtin belgelerini taniyan ve anlayan, uygun egitimi almis Kisiler, bu
Urtin Uzerinde ve bu urln ile galismaya yetkilidir. Ayrica bu kisilerin, ilgili tehlikeleri taniyabilmeleri ve
bunlardan kaginabilmeleri igin glivenlik egitimi almis olmalari gerekir. Bu kisiler, yeterli teknik egitime,
bilgiye ve deneyime sahip olmalidir ve ayarlari degistirerek ve triniin kullanildigi bitiin sistemin mekanik,
elektrikli ve elektronik ekipmanlariyla, triinlin kullaniimasi nedeniyle ortaya ¢ikabilecek potansiyel
tehlikeleri dnceden gérebilmeli ve algilayabilmelidir. Uriin tizerinde ve Uriinle galisan biitiin kisiler, bu isleri
gerceklestirirken bitln gecerli standartlari, direktifleri ve kaza énleme yonetmeliklerini ¢ok iyi biliyor
olmaldir.
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Kullanim Amaci

Uriinle ligili Bilgiler

Bu irln Ug fazli senkronize, manyetik direng ve asenkronize motorlara yonelik bir tahrik olup bu kilavuza
uygun olarak endustriyel kullanima ydneliktir. Bu Grtin yalnizca uygulanir tim emniyet standartlarina ve
yerel ydnetmelik ile direktiflere, belirtilen gerekliliklere ve teknik verilere uygun olarak kullanilabilir. Bu triin
tehlikeli ATEX bélgesi disina kurulmalidir. Urlinii kullanmadan énce, planlanan uygulamayi géz éniinde
bulundurarak bir risk degerlendirmesi gergeklestirmeniz gerekir. Sonuglara gére, uygun giivenlik dnlemleri
alinmalidir. Uriin, bitiin bir sistem icerisinde bir bilesen olarak kullanildig icin bu biitiin sistemin tasarimi
aracihgiyla (6rnegin makine tasarimi) kisilerin glivenliginden emin olmaniz gerekir. Net bir bicimde izin
verilen kullanim disindaki baska herhangi bir kullanim yasaktir ve tehlikelere neden olabilir.

Bu tahrikte herhangi bir prosediir gergeklestirmeden dnce bu talimatlari okuyup anlayin.

A A TEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

e Yalnizca bu kilavuzu ve tim diger ilgili GrGin belgelerini taniyan ve anlayan, uygun egitimi almis,
tehlikeleri tanimak ve bunlardan kaginmak icin gereken guvenlik egitimini almis kisiler bu surdcu
Uzerinde ve bu surlcu sistemi ile galismaya yetkilidir. Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim, yetkili
personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

e Butln ekipmanlarin topraklanmasiyla ilgili olarak buttn diger gegerli ydnetmeliklerin yani sira, butlin
yerel ve ulusal elektrik kanunu gereklilikleriyle uyumdan sistem entegratéri sorumludur.

e Baskili devre kartlari da dahil olmak tGzere bu kontrol Griindeki birgok bilesen ana sebeke geriliminde
calismaktadir.

e Yalnizca dogru anma deg@erine sahip, elektriksel olarak yalitiimis aletler ve 6l¢iim cihazlari kullanin.

e Gerilim varken ekransiz bilesenlere veya terminallere dokunmayin.

o Motorlar mil dénerken gerilim olusturabilir. Sirtict sistemi lzerinde herhangi bir calisma yapmadan
6nce motor milini dénmesini engelleyecek sekilde sabitleyin.

e AC gerilimi motor kablosundaki kullaniimayan iletkenlere aktarilabilir. Motor kablosundaki
kullaniimayan iletkenlerin her iki ucunu yaltin.

e DC bara terminalleri veya DC bara kapasitorleri veya fren direnci terminalleri arasinda kisa devre
yapmayin.

e Siricu sistemi lizerinde bir galisma gergeklestirmeden 6nce:

O Harici kumanda giicii de dahil olmak Uzere tim glg¢ baglantilarini kesin. Devre kesicinin ya da ana
salterin tim devrelerin giciini kesmedigini dikkate alin.

Siricu sistemiyle ilgili butin gl¢ anahtarlarinin zerine Agmayin etiketi yerlestirin.

BUtln glc anahtarlarini agik konumda Kilitleyin.

DC barasinin yikiiniin bosalmasi igin 15 dakika bekleyin.

Uriin kurulum kilavuzundaki "Gerilim Olmadiginin Dogrulanmasi” bdlimiinde yer alan talimatlari

izleyin.

O 00O

e Sirlcu sistemine gerilim uygulamadan énce:
o lsin tamamlandigini ve tiim kurulumun risk dogurmadigini dogrulayin.
O Sebeke giris terminalleri ile motor ¢ikis terminalleri topraklanmis ve kisa devre yapiimissa sebeke
giris terminalleri ile motor ¢ikis terminallerindeki topraklamay ve kisa devreyi ¢ikarin.
O Tum techizatin diizglin topraklandigini kontrol edin.
O Kapaklar, kapilar, 1zgaralar gibi tim koruyucu tecghizatin takili ve/veya kapali oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, éliime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Sirlcu sistemleri; yanhs kablo bagdlantisi, yanlis ayarlar, yanhs veriler ya da dider hatalar nedeniyle
beklenmedik hareketler gerceklestirebilir.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

e Kablo baglantisini EMC gerekliliklerine uygun sekilde, dikkatlice yapin.
o Uriinii bilinmeyen ya da uygun olmayan ayarlarla ya da verilerle calistirmayin.
e Kapsamli bir devreye alma testi gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

14
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Hasarli UrGnler ya da aksesuarlar, elektrik carpmasina veya beklenmeyen ekipman galismasina neden
olabilir.

ELEKTRIK GARPMASI YA DA TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI
Hasarh drinleri ya da aksesuarlari kullanmayin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Herhangi bir hasar tespit ederseniz, yerel Schneider Electric satis temsilcinizle irtibata gegin.

A UYARI

KONTROL KAYBI

e Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi, kontrol yollarinin potansiyel ariza durumlarini hesaba
katmal ve kritik kontrol fonksiyonlari igin ariza sirasinda ve sonrasinda glvenli bir durum saglamahdir.
Onemli kontrol islevlerine &rnek olarak acil stop, asiri hareket durdurma, giig kesintisi ve tekrar

yolverme verilebilir.
e Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol yollari saglanmalidir.
e Sistem kontrol yollari, iletisim baglantilarini igerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti

arizalarinin sonuglari hesaba katiimalidir.
e TUm kaza 6nleme ydnetmeliklerine ve yerel giivenlik talimatlarina uyun (1).
e Urlindn her bir uygulamasi, hizmete sokulmadan énce diizgln ¢alisma bakimindan 6zel ve eksiksiz

olarak test edilmelidir.
Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

(1) ABD igin: ilave bilgi igin bkz. NEMA ICS 1.1 (son siiriim), Safety Guidelines for the Application,
Installation, and Maintenance of Solid State Control ve NEMA ICS 7.1 (son siirim), Safety Standards for
Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems.

HATALI SEBEKE GERILIMINE BAGLI ARIZA
Uriiniin giictini agip konfigiire etmeden énce sebeke gerilimini icin onaylandigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu kilavuzda agiklanan drtnlerin sicakligi calisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F) asabilir.

A UYARI

SICAK YUZEYLER

Sicak yuzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

Yanicl ya da isiya hassas parcalari sicak ytzeylerin yakininda birakmayin.

Uriiniin her tiirll islemden &nce yeterince sogudugundan emin olun.

Maksimum yuk kosullari altinda bir test calismasi gerceklestirerek i1s1 yayihminin yeterli oldugundan
emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu techizat her tirll tehlikeli alanin disinda kullaniimak tzere tasarlanmistir. Bu tecghizat yalnizca tehlikeli
atmosfer icermedigi bilinen bdlgelere kurulmalidir.

PATLAMA POTANSIYELI

Bu techizati yalnizca tehlikeli olmayan bdlgelere kurun.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.
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Makineler, kontrol cihazlari ve ilgili techizat genellikle aglara entegre edilir. Yetkisiz kisiler ve kot amach
yazilimlar yazilimlara ve aglara yeterince glivenli olmayan erisimi kullanarak makineye ve ayrica, makine
agi/ffieldbus'i ile bagli aglarin tizerindeki diger cihazlara erisebilir.

A UYARI

YAZILIM VE AGLAR ARACILIGIYLA MAKINEYE YETKISIZ ERISIM

e Tehlike ve risk analizinizde agd/fieldbus'a erisim ve bunlar izerindeki ¢alismadan kaynaklanan tim
tehlikeleri g6z dniinde bulundurun ve uygun bir siber gtivenlik konsepti gelistirin.

o Makinenin entegre edildigi donanim ve yazilim altyapisi ile bu altyapiya erisimi kapsayan tiim
organizasyonel 6lglt ve kurallarda tehlike ve risk analizinin géz éniinde bulunduruldugunu ve bunlarin
IT gtivenligi ile siber glivenligi kapsayan ve asagida 6rnegi verilen en iyi uygulama ve standartlara gére
uygulandigini dogrulayin: ISO/IEC 27000 serisi, Bilgi Teknolojisi Glivenligi Degerlendirmesine Yonelik
Ortak Kriterler, ISO/ IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST Siber Glvenlik Cergevesi, Bilgi
Glivenligi Forumu - Bilgi Giivenligi icin iyi Uygulama Standardi.

e Uygun ve kanitlanmis yéntemleri kullanarak IT glivenligi ve siber glvenlik etkililiginizi dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

iletisim izleme sisteminin iletisim kesintilerini dogru sekilde tespit ettigini dogrulamak igin kapsamli bir
isletmeye alma testi uygulayin

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.
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Kitap Hakkinda

Bir Bakista

Bu Dokiimanin Amaci

Gegerlilik Notu

Bu belgenin amaci:

e sUriiclyl ayarlamaniza yardimci olmak,

e surlclyu nasil programlayacagdinizi gostermek,

e farkli meniler, modlar ve parametreleri géstermek,
e bakim ve tanilamada yardimci olmaktir.

Bu kilavuzda sunulan orijinal talimatlar ile bilgiler ingilizce yazilmistir (istege bagh geviriden énce).

Bu belge Altivar Machine ATV340 suricusu igin gecerlidir.

Bu belgede agiklanan aygitlarin teknik 6zellikleri de gevrimici gérinir. Bu bilgilere ¢evrimigi erismek igin:

Adim Eylem
1 Schneider Electric ana sayfasina gidin www.schneider-electric.com.
2 Ara (Search) kutusunda bir Griiniin referansini veya rlin araliginin adini yazin.
® Referans veya Urlin araliinda bosluk vermeyin.
® Benzer moddlleri gruplama hakkinda bilgi almak igin, yildizlari (%) kullanin.
3 Bir referans girdiyseniz, Urlin veri sayfalar (Product Datasheets) arama sonuglarina gidin ve

ilgilendiginiz referansi tiklatin.
Bir trlin gesidinin adini girerseniz, Uriin Cesitleri (Product Ranges) arama sonuglarina gidin ve sizi
ilgilendiren model numarasina tiklayin.

Uriinler (Products) arama sonuglarinda birden fazla referans gériinirse, ilginizi geken referansi tiklatin.

Ekraninizin boyutuna gore, veri sayfasini gérmek igin asagi kaydirmaniz gerekebilir.

Bir veri sayfasini bir .pdf dosyasi olarak kaydetmek veya yazdirmak igin, Download XXX product
datasheet 6gesini tiklatin.

Bu kilavuzda sunulan 6zellikler gevrimigi gortinenlerle ayni olmalidir. Surekli iyilesme ilkemize uygun
olarak, netligi ve dogrulugu iyilestirmek igin zamanla igerigi degistirebiliriz. Kilavuz ve gevrimigi bilgiler
arasinda bir fark gorirseniz, referans olarak ¢evrimici bilgileri kullanin.

NVE61643TR 01/2019
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https://www.schneider-electric.com

ligili Belgeler

Uriinlerimiz hakkinda www.schneider-electric.com sitesindeki ayrintili ve kapsamli bilgilere hizli bir sekilde

erismek icin tabletinizi veya bilgisayarinizi kullanin.

internet sitesi, trlinler ve ¢dziimler icin ihtiyag duydugunuz bilgileri saglar:

o Ayrintili 6zelliklerin tam katalogu ve sec¢im kilavuzlari,

e Tesisinizi tasarlamaniza yardimci olacak, 20 farkli dosya formatinda bulunabilen CAD dosyalari,
e Hiz kontrol cihazinizi glincel tutmak igin yazilim ve trin yazihmi,
[ ]

Elektrik sistemlerimizi ve ekipman veya otomasyonu daha iyi anlamaniz igin ¢cok sayida Tanitim Yazisi,

Cevresel dokiimanlar, Uygulama Cézimleri, Teknik Sartnameler,
e Ve son olarak hiz kontrol cihazinizla ilgili, asadida listelenen tim Kullanim Kilavuzlari:

(Diger segenek kilavuzlari ve Talimat sayfalar igin bkz. www.schneider-electric.com)

Belgelerin Bashgi

Katalog Numarasi

ATV340 Katalogu

DIAZED2160701EN (ingilizce), DIA2ED2160701FR (Fransizca)

ATV340 Baslarken

NVE37643 (ingilizce), NVE37642 (Fransizca), NVE37644
(Almanca), NVE37646 (ispanyolca), NVE37647 (italyanca),
NVE37648 (Cince), NVE37643PT (Portekizce), NVE37643TR
(Turkee),

ATV340 Getting Started Annex (SCCR)

NVE37641 (ingilizce)

S1, S2, S3 Cergeve Boyutlari igin Elektrik
Tesisati Semalari

NVE97896 (ingilizce)

ATV340 Kurulum Kilavuzu

NVEG61069 (ingilizce), NVEE1071 (Fransizca), NVE61074
(Almanca), NVEE7075 (ispanyolca), NVEE7078 (italyanca),
NVEE1079 (Gince), NVEE1069PT (Portekizce), NVEE1069TR
(Turkee),

ATV340 Programlama Kilavuzu

NVEE1643 (ingilizce), NVE61644 (Fransizca), NVE61645
(Almanca), NVE61647 (ispanyolca), NVEE1648 (italyanca),
NVEE1649 (Gince), NVEE1643PT (Portekizce), NVEE1643TR
(Turkge),

ATV340 Modbus manual (Embedded)

NVE61654 (ingilizce)

ATV340 Ethernet manual (Embedded)

NVEG61653 (ingilizce)

ATV340 PROFIBUS DP manual (VW3A3607)

NVEE1656 (ingilizce)

ATV340 DeviceNet manual (VW3A3609)

NVE61683 (ingilizce)

ATV340 PROFINET manual (VW3A3627)

NVEG61678 (ingilizce)

ATV340 CANopen manual (VW3A3608, 618,
628)

NVEE1655 (ingilizce)

ATV340 POWERLINK manual - (VW3A3619)

NVEE1681 (ingilizce)

ATV340 EtherCAT manual - (VW3A3601)

NVE61686 (ingilizce)

ATV340 Sercos Il manual (embedded)

PHA33735 (ingilizce), PHA33737 (Fransizca), PHA33738
(Almanca), PHA33739 (ispanyolca), PHA33740 (italyanca),
PHA33741 (Cince)

ATV340 Communication Parameters

NVE61728 (ingilizce)

ATV340 ATEX manual

NVEE1651 (ingilizce)

ATV340 Embedded Safety Function Manual

NVE64143 (ingilizce)

SoMove FDT

SoMove FDT (ingilizce, Fransizca, Almanca, ispanyolca, italyanca,

Cince)

Altivar 340: DTM

ATV340 DTM Library EN (ingilizce), ATV340 DTM Lang FR
(Fransizca), ATV340 DTM Lang DE (Almanca),

ATV340 DTM Lang SP(ispanyolca), ATV340 DTM Lang IT
(talyanca), ATV340 DTM Lang CN (Gince)

Bu teknik yayinlari ve diger teknik bilgileri asagidaki internet sitemizden indirebilirsiniz: www.schneider-

electric.com/en/download
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https://www.schneider-electric.com/en/download/document/DIA2ED2160701EN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/DIA2ED2160701FR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37643/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37642/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37644/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37646/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37647/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NVE37648/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37643PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37643TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37641/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE97896/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61069/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61071/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61074/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61075/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61078/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NVE61079/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61069PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61069TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61643/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61644/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61645/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61647/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61648/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NVE61649/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61643PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61643TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61654/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61653/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61656/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61683/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61678/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61655/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61681/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61686/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33735/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33737/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33738/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33739/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33740/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33741/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61728/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61651/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE64143/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/SoMove_FDT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_LibraryEN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_Lang_FR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_Lang_DE/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_Lang_SP/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_Lang_IT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_Lang_CN/
http://www.schneider-electric.com
https://www.schneider-electric.com/en/download
https://www.schneider-electric.com/en/download

Terminoloji

Bu kilavuzdaki teknik terimler, terminoloji ve ilgili tanimlar, normal sartlarda ilgili standartlarda yer alan
terimleri ve tanimlari kullanmaktadir.

Siriict sistemleri alaninda, bu terimler asagidakiler dahil olmak tzere ancak bunlarla sinirli kalmamak
kaydiyla hata, hata mesaiji, ariza, hata, hata sifirlama, koruma, giivenli durum, glivenlik fonksiyonu, uyari,
uyari mesaji ve benzeri gibi terimleri icerir.

Digerlerinin yani sira, su standartlar da dahildir:

e |EC 61800 serisi: Ayarlanabilir hizli elektrikli strlci sistemleri

e |EC 61508 Ed.2 serisi: Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik guivenlikle ilgili fonksiyonel
guvenlik

EN 954-1 Makine glivenligi - Kontrol sistemlerinin giivenlikle ilgili kisimlari

EN ISO 13849-1 & 2 Makine glivenligi - Kontrol sistemlerinin glvenlikle ilgili kisimlari.

IEC 61158 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Fieldbus 6zellikleri

IEC 61784 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Profiller

e |EC 60204-1: Makine glivenligi - Makinelerin elektrikli ekipmanlari — Bolim 1: Genel gereksinimler

Ayrica, belirli tehlikelerin aciklamasiyla baglantili olarak ¢alisma alani terimi kullanilir ve EC Makine
Direktifinde (2006/42/EC) ve 1ISO 12100-1'de risk alani veya tehlike alaninda oldugu gibi tanimlanir.

Ayrica bu kilavuzun sonundaki s6zliige de bakin.
iletisim
Ulkenizi segin:

www.schneider-electric.com/contact

Schneider Electric Industries SAS
Genel Merkez

35, rue Joseph Monier

92500 Rueil-Malmaison

Fransa
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Ayarlama

ilk Adimlar

Tahrige Gii¢c Vermeden Once

Sebeke Kontaktori

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

Cihazin glictini agmadan 6nce dijital girislere, istenmeyen hareketlere sebep olabilecek istenmeyen
sinyallerin uygulanamayacagini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, adir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Sdrlict sebekeye uzun slire baglanmamissa motor galistiriimadan énce kondansatérler tam
performanslarina déndirtlmelidir.

BILDIRIM

AZALMIS KONDANSATOR PERFORMANSI

e Sirlcu sebekeye asagidaki sire boyunca baglanmamissa motoru calistirmadan énce siriclye 1
saat boyunca sebeke gerilimi uygulayin:
o +50°C’lik (+122°F) maksimum depolama sicakhiginda 12 ay
o +45°C’lik (+113°F) maksimum depolama sicakhginda 24 ay
O +40°C’lik (+104°F) maksimum depolama sicakhginda 36 ay

e Bir saatlik siire gegmeden higbir Calistir komutunun uygulanamadigini dogrulayin.
e Siirlcl ilk defa isletmeye aliniyorsa Uretim tarihini dogrulayin ve Uretim tarihi 12 aydan daha dnceki
tarihi gésteriyorsa belirtilen proseduri uygulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Belirtilen prosediir dahili sebeke kontaktér kontroliinden dolayi Calistir komutu olmadan
gercgeklestirilemiyorsa kondansatérlerde kayda deger sebeke akimi olmamasi igin bu prosediri giig
asamasi etkin, ama motor hareketsiz durumda yurutin.

BILDIRIM

KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RISKi

Sirtctnln glictini 60 sn’den az araliklarda agmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Daha Dustik Degerli bir Motor Kullanma veya Motor Kullanmaktan Tamamen Vazge¢cme

Fabrika ayarlarinda motor cikis faz kaybi algilama aktiftir: [CikFazKaybi Atamasi] o P L , [OPF Hatasi
Tetiklendi] 4 E 5 olarak ayarlanmis. Ayrintilar igin parametre agiklamasina (bkz. sayfa 503) bakin.
Testlerin ya da bakim fazinin devreye alinmasi igin tahrik, kiiglik boyutlu bir motor gliciine baglanabilir ve
boylece bir Calistirma komutu uygulandi§i zaman bir hatay! tetikleyebilir [Cikis faz kaybi] o P F 2 veya
[Tek gikis faz kaybi] o P F . Bu amagla, fonksiyon, [CikFazKaybiAtamasi] o P L ayarinin [Fonksiyon
Aktf Dedl] » o olarak ayarlanmasiyla devre disi birakilabilir.

Ayrica, [Motor parametreleri] /TP A - kisminda, [Motor kontrol tiiri]] L £ £ 6gesini [SVC V] V V [ olarak
ayarlayin. Ayrintilar igin bkz. .

BILDIRIM

MOTOR ASIRI ISINMASI

Harici termal izleme techizatini asagidaki kosullarda takin:
e Sirlcunin nominal akiminin %20'sinden daha az nominal akima sahip bir motor baglandiysa.
e Motor Anahtarlama islevi kullaniyorsaniz.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

24
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Ayarlama

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI CiDDIi TEHLIKESI

Cikis fazi izlemesi devre disi ise faz kaybi ve ¢ikarim olarak kablolarin baglantisinin yanhslikla kesilmesi
tespit edilmez.
e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.
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Ayarlama

Tahrik Ayarlama Adimlari

@ KURULUM

Kurulum kilavuzuna bagvurun.

Tahrigi aktif calistir komutu olmadan
Devreye al.

@ Yapilandir:

U Motor nominal frekansi [Motor Standart]
b F ~ bu 50 Hz degilse.

U Asagidakileri iceren motor parametreleri: [Motor
Ter Akimi] | E H surada: Motor parametreleri]
1 F A - menu, yalnizca tahrik fabrika
yapilandirmasi uygun degilse.

U Suradaki uygulama fonksiyonlari: [Tim ayarlar]
L st - menis(, yalnizca tahrigin fabrika
yapilandirmasi uygun degilse.

[Hiz Devreye Alma] kisminda
5 45 - menisi, asagidaki
parametreleri ayarlayin:

U [Hizlanma] AL [ ve [Yavaglama] JE [
O |[Disiik hiz] L 5F ve[Yiksek Hiz] H5 P

@ Tahrigi baglatin.

Sirucu sistemleri; yanlis kablo baglantisi, yanlis ayarlar, yanlis veriler ya da diger hatalar nedeniyle
beklenmedik hareketler gerceklestirebilir.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

e Kablo baglantisini EMC gerekliliklerine uygun sekilde, dikkatlice yapin.
o Uriini bilinmeyen ya da uygun olmayan ayarlarla ya da verilerle galistirmayin.
o Kapsamli bir devreye alma testi gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

ipuglari
Herhangi bir zamanda fabrika ayarlarina geri dénmek igin [Konfig. Source] F L 5  parametresini
(bkz. sayfa 546) kullanin.
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Ayarlama

NOT: Dogruluk ve tepki siurresi agisindan optimum tahrik performansi igin asagidaki islemlerin yapilmasi

gerekir:

e [Motor parametreleri] 1P A - menistndeki motor etiket plakasinda belirtilen degerleri girin.

e Motor soguk ve bagliyken [Oto. Ince Ayar] £ u n parametresini kullanarak otomatik tanima
gergeklestirin.
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Ayarlama

Yazilim iyilestirmeleri

Genel Bilgi

ATV340'a ilk piyasaya ¢iktigindan bu yana farkli yeni fonksiyonlar eklenmistir. Yazilim strim, V1.6'ya
yukseltilmistir.

Bu belgenin V1.6 sirimuyle ilgili olmasina ragmen, énceki sirimler igin de kullanilabilir.

V1.5'e Kiyasla Siiriim V1.6'da Yapilan lyilestirmeler

[Fren lojigi kontrolii] & L L - fonksiyonundaki iyilestirmeler. Fren rélesi geri beslemeye bagli parametreler
eklendi ve [BRH b4] b - H 4 fonksiyonu bir hata tetiklemek icin kullanilabilir.

[Cikis kontaktéril komutu] o L L - ve [Harici Agirlik Olglimii] P E 5 - fonksiyonlari artik kullanilabilir.

Mentulere erismek igin parola korumasi sinirlamasinda iyilestirme.

V1.1'e Kiyasla Siirliim V1.5'te Yapilan lyilestirmeler
VW3A3619 POWERLINK fieldbus modulu.

[Motor kontrolii] d - L - mendistnde, "Cikis Voltaji Yonetimi ve Asirt modilasyon” fonksiyonu eklenir.
DURDURY/SIFIRLA tusu igin yeni bir olasi davranis eklendi, bkz. [Durdurma Tusu Aktif] P 5 £ parametresi.

[Fren lojik kontrolii] & L L - islevlerindeki iyilestirmeler ve yeni islevsellikler ilgili menilerinde bulunabilir.
Yeni parametreler kullanilabilir ve [OTOMATIK] A u £ o ayar degerlerinin hesaplamasi giincellenmistir.

Sanal analog giris tiru artik [AIV1 tipi] AV | E parametreleriyle ayarlanabilir.
Cift yonlu olgekli analog girisleri destegi igin bkz. [Alx araligi] A X L parametreleri.

[Tim ayarlar] L 5 £ - menUsunde, [Kodlayici konfiglirasyonu] : E » - VW3A3424 HTL kodlayici
araylzu modulinu desteklemek igin eklenen parametreler ve numaralarla glincellenmistir.

[Dénerken Yakalama] F L ~ - menislnde, serbest durustan farkli durma tirlerinden sonra fonksiyonun
aktif olmasina izin vermek igin yeni bir se¢cim eklenmistir.

Yeni strimden, [Fan Modu] F F T 6gesinde [Higbir zaman] 5 £ P seciminin bir etkisi yoktur.

[Girig faz kaybi] P H F nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz temizlenir.
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Bolim 2
Jenerik Bilgi

Bu Boéliimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélim, su basliklari igerir:
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Urin LED'leri 39
Parametre Tablosunun Yapisi 42
Bu Belge iginde bir Parametrenin Bulunmasi 43
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Jenerik Bilgi

Fabrika Konfiglrasyonu

Fabrika Ayarlar
Tahrik, ortak ¢alisma kosullari igin fabrika ayarlidir:
e Ekran: motor galismaya hazir oldugunda tahrik hazir [Rampa 6nce Ref Frek] F - H ve motor galisirken
[Motor Frekansi] ~ F ~ gorintilenir.
e Hata algilandiginda durdurma modu: serbest durma.
Bu tablo, tahrik ile fabrika ayari degerlerinin temel parametrelerini sunar:
Kod Adi Fabrika ayari degerleri
bBFr [Motor Standardi] [50Hz IEC] 5 O
ELC [2/3- Tel Kumanda] [2 Kablolu Kontrol] 2 L : 2 telli kontrol
CEE [Motor kontrol tipi] [SVC V] V V [ : gerilim vektér kontroll
ARCC [Hizlanma] 3,0sn
dEL [Yavaslama] 3,0sn
LSF [Dustk Hiz] 0,0 Hz
HSFP [Yiikksek Hiz] 50,0 Hz
1EH [Motor Termal Akimi] Nominal motor akimi (deder tahrik degerine baghdir)
Frd [ileri] [DIM] J . I: Dijital giris DI
rr5 [Geri] [DI2] 4 . 2: Dijital giris DI2
Fr [Ref Frek 1 Konfig] [Al1] A 1 I: Analog giris Al1
rl [R1 Atama] [Calisma Durumu Hatasi] F L E: Kontak; tahrik bir hata
algiladiginda veya tahrik kapatildiginda agilir
brA [Yavas.Ramp.Ayari] [Evet] 4 E 5: fonksiyon aktif (yavaslama rampasinin otomatik
adaptasyonu)
AEr [Oto Hata Sifirlama] [Hayir] » o: fonksiyon devre disi
SEE [Durdurma tiirii] [Rampada] ~ 1 F: rampada
Aa | [AQ1 atamasi] [Motor Frekansi] o F r : Motor frekansi
Aad [AQ2 atamasi] [Motor Akimi] = L r : Motor akimi
r5F [Hata Sifir. Atmsi] [DI4] & . 4: Dijital giris D14
NOT: Tahrigin 6n ayarlarini fabrika degerlerine sifilamak istiyorsaniz [Konfig.] Source] F L 5 : degerini
[Makro Konfig] :n . olarak ayarlayin.
Yukaridaki degerlerin uygulamayla uyumlu olup olmadigini kontrol edin ve gerekiyorsa degistirin.
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Girig/Cikis Farklari
ATV340'ta, tahrik katalog numarasina bagli olarak giris ve gikis kapasiteleri ayni degildir.
Asagidaki tabloda tahrik anma degerlerine baglh olarak giris ve ¢ikis sayilari verilmistir:

ATV340U07N4- ila ATV340D22N4+ ATV340D30N4E ila ATV340D75N4E
Dijital girisler 7 8
Dijital ¢ikislar 2(1) 1
Réleler 2 3
Al 10 Vdc, 0-20mA, Termal 10 Vdc, 0-20mA, Termal
Al2 +-10 Vdc +-10 Vdc
Al3 - 10 Vdc, 0-20mA, Termal
AQ1 10 Vdc, 0-20mA 10 Vdc, 0-20mA
AQ2 - 10 Vdc, 0-20mA
Darbe Girisi Ozel PTI konektérii DI7, DI8
Darbe gikisi (PTO) | Ozel PTO konektdrii DQ1
(1) Kullanirken:
o DQ1, DI6 artik kullanilamaz.
e DQ2, DI7 artik kullanilamaz
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Uygulama Fonksiyonlari

Giris

Asagidaki tablolarda, segiminizde rehberlik etmek icin fonksiyonlar ve uygulamalarin kombinasyonlarini
gosterir.

Bu tablolardaki fonksiyonlar asagidaki uygulamalarla ilgilidir:
e Ambalaj:

o Paletizor

O Srink kaplama makineleri

O Karton kutu hazirlayici

e Malzeme isleme:
O Standart ving
O Otomatik depolama sistemi
O Konveydrleri gruplama

o Malzemeyle Calisma:
O Kesiciler
O Panel bélme testeresi
O Kablo bikme

Her uygulamanin kendine 6zgu 6zellikleri bulunur ve burada listelenen kombinasyonlar, zorunlu degildir
veya eksiksiz olarak verilmemislerdir.

Bazi fonksiyonlar belirli bir uygulama icin 6zel olarak tasarlanmistir. Bu durumda uygulama, ilgili
programlama sayfalarindaki marj sekmesi ile belirlenir.

Fonksiyonlarin ve Uygulama fonksiyonlarinin kombinasyonu:

Fonksiyon Ambalaj Malzeme isleme Malzemeyle Calisma
Frenleme islem dizisi (bkz. sayfa 274) v

Konik motorlar igin gl¢lendirme v

(bkz. sayfa 797)

Sinir anahtari yonetimi (bkz. sayfa 385) v

Tork dlizenlemesi v v

Konumlandirma / Mesafede Otomatik v v

Durma (bkz. sayfa 387)

PLC igin konumlandirma degeri v v

(bkz. sayfa 489)

Yik paylasimi (bkz. sayfa 296)

Ana/Bagl yonetimi (bkz. sayfa 236)

Sert baglantida Master/Bagl

IENIRNIEN

Elastik baglantida Master/Bagl

YUlksek hizda kaldirma (bkz. sayfa 409)

SISISISNISNS

Yuksek hizda komitasyon

(bkz. sayfa 387)
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Fonksiyonlarin ve izleme fonksiyonlarinin kombinasyonu:

Fonksiyon Ambalaj Malzeme Isleme Malzemeyle Galisma
Harici hata (bkz. sayfa 507) v v v
Donen ylki yakalama (bkz. sayfa 497) v v v
Motor Asiri Hizi (bkz. sayfa 630) v v v
Tork sinirlamasi (bkz. sayfa 373) v v
Kodlayici kontroll (bkz. sayfa 483) v v

Geri devre disi (bkz. sayfa 279) v v
Frenleme direncini termal izleme v

(bkz. sayfa 577)

Yk altinda algilamasi (bkz. sayfa 479) v
Hizli durus (bkz. sayfa 324) v v v
Dinamik yik algilamasi (bkz. sayfa 300) v

Mekanik rezonans reddi (bkz. sayfa 208) |« v v
Oyalama izleme (bkz. sayfa 423) v v v
Yik kaymasi izleme (bkz. sayfa 576) v

Gevsek halat ve gevsek halati algilama v

(bkz. sayfa 293)

Fonksiyonlarin ve Konfigiirasyon yénetiminin kombinasyonu:

Fonksiyon Ambalaj Malzeme isleme Malzemeyle Calisma
Motor degistirme (bkz. sayfa 477) v v
Konfiglirasyon degistirme v v v
(bkz. sayfa 477)

Parametre degistirme (bkz. sayfa 407) v v
Akim esigi fonksiyonu (bkz. sayfa 364) v v
Tork esigine erisildi (bkz. sayfa 366) v v v
Termal duruma erisildi (bkz. sayfa 365) v v v
Otomatik hata sifirlama (bkz. sayfa 494) |« v v
Yiksek hiza ulasildi (bkz. sayfa 365) v v v
Motorda dalgalanma gerilimi v

(bkz. sayfa 276)

Parametre 6zellestirmesi (bkz. sayfa 560) | / v v
Darbe girisi konfiglirasyonu v v

(bkz. sayfa 445)

Cift anma degeri (bkz. sayfa 760) v v v
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Ekran Terminalleri

Giris
Sdricl Duz Metin Ekran Terminali (VW3A1113) ile veya Grafik Ekran Terminali (VW3A1111) ile
uyumludur. Bu ekran terminalleri ayrica siparis edilebilir.

NOT: Bu kilavuzda, her iki ekran terminali igin Ekran Terminali terimi kullanilir.

Diiz Metin Ekran Terminali (VW3A1113) Acgiklamasi

Dz Metin Ekran Terminali, strliclye takilabilen veya 6zel kapak montaj kiti (VW3A1114) ile bir
muhafazanin kapagina takilabilen yerel bir kontrol Gnitesidir.

Schneider

DElectric

STOP / RESET: Durdurma komutu / Hata Sifirlama uygulama.

ESC: Bir menlden/parametreden ¢ikmak ya da bellekte tutulan 6nceki degere dénmek lizere o anda gdsterilen
degeri silmek icin kullanilir

Graphic display.

Home: Dogrudan ana sayfaya erisim.

RUN: Fonksiyonu, konfigiure edildigini varsayarak galistirir.

Touch wheel / OK: O andaki degeri kaydetmek veya segilen meniyi/parametreyi segcmek icin kullanilir. Dokunmatik
teker, mendilerde hizli gezinmek igin kullanilir. Yukari/asagi oklari kesin segimler icin ve sag/sol oklari bir
parametrenin sayisal bir dederi ayarlanirken rakamlari se¢gmek igin kullanihr.

N —

Ok W

NOT: 1, 5 ve 6 tuslari, Ekran Terminali zerinden kumanda aktif hale getirildiyse surticllyd kumanda etmek
icin kullanilabilir. Ekran Terminalindeki tuslari aktif hale getirmek icin ilk olarak [Ref Frek 1 Konfig] F - |
ogesini [Ref.Frek-Uzk.Term] L L L olarak ayarlamaniz gerekir.

34 NVE61643TR 01/2019



Jenerik Bilgi

Grafik Ekranin Agiklamasi

2 3 4

(RO 0.0Hz Tetm|

Main menu

ﬂ-'T 1 Simnph

qnz Dizplay

1

Tus

Ekran satiri: igerigi konfigiire edilebilir

[Suriicti durumu] HIT . 5

Musteri tarafindan tanimlanmis

AW [N |-

Aktif kontrol kanali

TERM: Terminaller

HMI: Ekran Terminali

MDB: Entegre Modbus seri

CAN: CANopen®

NET: Fieldbus modulu

ETH: Entegre Ethernet (ATV340++*N4E igin)
PWS: DTM tabanl devreye alma yazilmi

Men satiri: gegerli menu veya alt meninin adini gdsterir

Mentiler, alt mendler, parametreler, degerler, gubuk grafikler ve benzerleri, maksimum 2 satirlik asag agilir
pencere formatinda gosterilir. Gezinme butonu tarafindan segilen satir veya deger ters video olarak
goruntulenir
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Grafik Ekran Terminalinin Agiklamasi (VW3A1111)

Grafik Ekran Terminali, 6zel kapak montaj kiti (VW3A1112) ile bir muhafazanin kapagina takilabilen yerel
bir kontrol Unitesidir. Grafik Ekran Terminali, kaydedilen verilerin ve zaman bilgisi gerektiren tim diger
fonksiyonlarin zaman damgalamasi i¢in kullanilan gergek zamanl bir saat barindirir.

Electric

Sclénelder

2 LocAL

REMOTE

1 STOP /RESET: Durdurma komutu / Hata Sifirlama uygulama.

2 LOCAL / REMOTE: Suriicinin yerel ve uzaktan kontroll arasinda gegis yapmak icin kullanilir.

3 ESC: Bir meniden/parametreden ¢ikmak ya da bellekte tutulan dnceki degere dénmek lizere o anda gdsterilen
degeri silmek igin kullanihr

4 F1-F4: Surici kimligi, QR kodu, hizli gériintiileme ve alt mendilere erismek igin kullanilan fonksiyon tuslaridir. F1

ve F4 tuslarina ayni anda basmak, Grafik Ekran Terminalinin dahili hafizasinda bir ekran goriintisi dosyasi

olusturur.

Grafik ekran.

Ana sayfa: Ana sayfaya dogrudan erismek igin kullanilir.

Bilgi: Mendiler, alt menuler ve parametreler hakkinda daha fazla bilgi sahibi olmak igin kullanilir. Segilen parametre

ya da meni kodu, bilgi sayfasinin ilk satirinda gorintulenir.

8 RUN: Fonksiyonu, konfigire edildigini varsayarak galistirir.

9 Dokunmatik teker / OK: O andaki degeri kaydetmek veya segilen meniyl/parametreyi segmek igin kullanihr.
Dokunmatik teker, meniilerde hizli gezinmek igin kullanilir. Alt/Ust oklar kesin segimler igin ve sag/sol oklar bir
parametrenin sayisal bir degeri ayarlanirken rakamlari se¢gmek igin kullanihr.

10 RJ45 Modbus seri portu: Grafik Ekran Terminalini uzaktan kumandadaki striiciiye baglamak igin kullanilir.

11 Mini-B USB baglanti noktasi: Grafik Ekran Terminalini bir bilgisayara baglamak igin kullanilir.

12 Pil (10 yil servis 6mri. Tur: CR2032). Pilin pozitif kutbu, Grafik Ekran Terminalinin 6n yuziine isaret eder.

NoO O,

NOT: 1, 8 ve 9 tuslari, Ekran Terminali zerinden kumanda aktif hale getirildiyse surticlyid kumanda etmek
icin kullanilabilir. Ekran Terminalindeki tuslan aktif hale getirmek igin ilk olarak [Ref Frek 1 Konfig] F - /
0gesini [Ref.Frek-Uzk.Term] L L L olarak ayarlamaniz gerekir.
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VW3A1111 Grafik Ekranin Agiklamasi

RDY 0 .0Hz 0004 Term | 1
[ — 0345 _|
2
2 Dazhboard
3 Diagnostics 3
4 Dizplay
5 Complete zettings
4

D 1d <
1 Ekran satin: igerikleri konfigiire edilebilir
2 Meni satiri: gegerli meni veya alt mentnin adini gosterir
3 Meniiler, alt mentler, parametreler, degerler, cubuk grafikler ve benzerleri, maksimum bes satirlik asagi agilir
pencere formatinda gosterilir. Gezinme butonu tarafindan segilen satir veya deger ters video olarak gosterilir
4 Sekmeleri gosteren bolim (menide 1 - 4), bu sekmelere F1 ile F4 arasindaki tuslar kullanilarak erisilebilir

NOT: Grafik Ekran Terminalindeki mendlerin ve alt mentlerin éniindeki sayilar bu programlama
kilavuzundaki bélim numaralarindan farkhdir.

Ekran satiri ayrintilart:
1 2 3 4

ROV 0.0z 000a _ Term

Tus

1 [Striclh durumu] HT + &

Musteri tanimli parametre degeri

Musteri tanimli parametre degeri

Aktif kontrol kanali

TERM: terminaller

HMI: Ekran Terminali

MDB: dahili Modbus seri

CAN: CANopen®

NET: fieldbus moduli

ETH: Entegre Ethernet (ATV340++*N4E igin)
PWS: DTM tabanl devreye alma yazilimi

AW (N

5 Mevcut zaman

6 AkU seviyesi

Bir Bilgisayara Bagli Grafik Ekran Terminali

BILDIRIM

BILGISAYARIN HASAR GORME RisSKi

Grafik Ekran Terminalini bir Modbus RJ45 baglantisi araciligiyla surlciye ve bir USB baglantisi
aracihgiyla bilgisayara ayni anda baglamayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Grafik Ekran Terminali, bir bilgisayara baglandigi zaman SE_VW3A1111 USB depolama cihazi adiyla
gorantalenir.

Bu da kaydedilen surticli konfiglirasyonlarina (DRVCONF menusu) ve Grafik Ekran Terminali ekran
gorintilerine (PRTSCR meniisi) erisilmesini saglar.

Ekran gorintileri; F1 ve F4 fonksiyon tuslarina ayni anda basilarak kaydedilebilir
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Grafik Ekran Terminalindeki Dil Dosyalarini Gilincelleme Ydntemi Nedir?

Grafik Ekran Terminali (VW3A1111) dil dosyalari giincellenebilir.

Dil dosyalarinin son sirimuni buradan indirebilirsiniz: Languages Drives VW3AT71111

Dosyayi agin ve ReadMe metin dosyasindaki talimatlari izleyin.
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Uriin LED'leri

Girig

Sirucude, sirici durumunu goéstermek igin kullanilan durum LED'leri bulunur.

Kullanilabilir LED sayisi siriici siniflandirmasina gére degisir.
e ATV340U07N4. - ATV340D22N4- icin: 4 LED.
o ATV340D30N4E - ATV340D75N4E icin: 10 LED.

ATV340U07N4- - ATV340D22N4-

STATUS A

ASF

Asagidaki tabloda sirlici durum LED'lerinin ayrintilari verilmistir:

Oge LED Durum ve renk Aciklama
1 STATUS KAPALI Sirtcinin glictiiniin kapali oldugunu gdsterir
Yesil renkte yanip Siricinin ¢alismadigini ve galismaya hazir oldugunu gosterir
sénme
Yesil renkte titresme | Srliciniin gegis durumunda oldugunu gésterir (hizlanma,
yavaslama ve benzeri)
Yesil renkte surekli Siricinin ¢alistigini gosterir
yanma
Sari renkte sirekli DTM tabanl devreye alma yazihimi kullanilirken aygit gérsel
yanma aciklamasi
2 Warning/Error Kirmizi renkte yanip | Slrdcunin bir uyari algiladigini gosterir
sénme
Kirmizi renkte surekli | Strlicinin bir hata algiladigini gdsterir
yanma
3 ASF Sari renkte strekli Guvenlik fonksiyonunun tetiklendigini gosterir
yanma
4 COM Sari renkte yanip Dahili Modbus seri aktivitesini gosterir
sénme

ATV340D30N4E - ATV340D75N4E

STATUS IR

A m

AsF I
LNK1
vMs Il
NS Il

LNK2 1B
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Asagidaki tabloda suriict durum LED'lerinin ayrintilar verilmistir:

yanma

Oge LED Durum ve renk Aciklama
1 STATUS KAPALI Sirtcinin glictinun kapali oldugunu gosterir
Yesil renkte yanip Siriclinin ¢alismadigini ve galismaya hazir oldugunu gésterir
sénme
Yesil renkte titresme | Strtictiniin gegis durumunda oldugunu gdsterir (hizlanma,
yavaslama ve benzeri)
Yesil renkte sirekli Sdrdcinun galistigini gésterir
yanma
Sari renkte sirekli SoMove ya da aygit DTM'si kullanirken Aygit Gérsel tanimlama
yanma fonksiyonu
2 Warning/Error Kirmizi renkte yanip | Slrlcunin bir uyari algiladigini gosterir
sénme
Kirmizi renkte surekli | Strlicinin bir hata algiladigini gdsterir
yanma
3 ASF Sari renkte surekli Guvenlik fonksiyonunun tetiklendigini gosterir

Asagidaki tabloda dahili Ethernet LED'lerinin ayrintilari verilmistir:

Oge LED Durum ve renk Agiklama
4 LNK1 KAPALI Baglanti yok.
Yesil/Sari renkte Glg aclik testi.
yanip sébnme
Yesil renkte surekli Link, 100 Mbit/s'de olusturuldu.
yanma
Yesil renkte yanip Link, 10 Mbit/s'de olusturuldu.
sénme
Sari renkte yanip 100 Mbit/s'de fieldbus aktivitesi.
sénme
Sari renkte sirekli 10 Mbit/s'de fieldbus aktivitesi.
yanma
5 MS KAPALI Aygita higbir gli¢ saglanmiyor.
Yesil/Kirmizi renkte Gli¢ verme testi.
yanip sébnme
Yesil renkte strekli Aygit duzgln cgalisiyor.
yanma
Yesil renkte yanip Aygit yapilandiriimadi.
sbénme
Kirmizi renkte yanip | Aygit dizeltilebilir kGiguk bir hata algiladi.
sbénme
Kirmizi renkte surekli | Aygit dizeltilebilir biyuk bir hata algiladi.
yanma
6 NS KAPALI Aygitin IP adresi yok ya da gulcu kapall.
Yesil/Kirmizi renkte Glg aclk testi.
yanip sénme

Yesil renkte sirekli
yanma

Komut kelimesini kontrol etmek icin bir baglanti olusturuldu.

Yesil renkte yanip
sénme

Aygitin gecerli bir IP'si var ama komut kelimesi baglantisi yok.

Kirmizi renkte yanip
sbénme

Gift IP.

Kirmizi renkte stirekli
yanma

Komut kelimesini kontrol etmek icin olusturulan baglanti kapali
ya da zaman asimina ugramis.

40
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LED

Durum ve renk

Aciklama

LNK2

KAPALI

Baglanti yok.

Yesil/Sari renkte
yanip sénme

Gig acik testi.

Yesil renkte surekli
yanma

Link, 100 Mbit/s'de olusturuldu.

Yesil renkte yanip
sénme

Link, 10 Mbit/s'de olusturuldu.

Sari renkte yanip
sénme

100 Mbit/s'de fieldbus aktivitesi.

Sari renkte sirekli
yanma

10 Mbit/s'de fieldbus aktivitesi.

Asagidaki tabloda dahili Modbus seri LED'lerinin ayrintilari verilmistir:

Oge

LED

Durum ve renk

Agiklama

8

COM

Sari renkte yanip
sénme

Dahili Modbus seri aktivitesini gdsterir

Asagidaki tabloda fieldbus

moduli LED'lerinin a

yrintilari verilmistir:

Oge LED Durum ve renk Aciklama
9 NET 1 Yesil/Kirmizi Ayrintilar igin fieldbus kilavuzuna bakin
10 NET 2 Yesil/Kirmizi Ayrintilar igin fieldbus kilavuzuna bakin

ATV340e+e+S'de Sercos Ill LED'leri
Lutfen bkz. ATV340 Sercos Il manual PHA33735 (ingilizce).
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Parametre Tablosunun Yapisi

Genel Gésterge

Parametre Sunumu

Piktogram Aciklama

olarak verilir.

* Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden segilmisse belirir.
Parametrelere, karsilik gelen fonksiyonlarin konfigiirasyon menusu iginden erisilip ayarlamalari
yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak amaciyla bu menilerde ayrintili

(@) Bu parametrenin ayarlanmasi, ¢alisma sirasinda veya ¢alisma durduruldugunda yapilabilir.

NOT: Ayarlardan herhangi biri degistiriimeden énce motorun durdurulmasi tavsiye edilir.

S Parametrenin atamasini degistirmek igin takviyeli onay gereklidir.

Asagida bir parametre sunumunun bir érnegi verilmistir:

[Ornek Menii] Ko d — Menii

Erigimi
Asagdida acgiklanan parametrelere su sekilde erigilebilir:
[Yol] =3 [Altyol]

Bu mBuBu menii hakkinda
Ment ya da fonksiyon agiklamasi

[Parametre1l] Ko d |
Parametre agiklamasi

Ayar araligi igeren tablo érnegi:

‘ Ayar () ‘ Aciklama

Ayar araligi

0. 100000 Fabrika ayari: 50,0

[Parametre2] Ko d &
Parametre aciklamasi

Tercih listesi iceren tablo drnegdi:

Ayar () ‘ Kod / Deger Agiklama

[50 Hz IEC] ‘ 50 IEC
Fabrika ayari

[60 Hz NEMA] 60 NEMA

42

NVE61643TR 01/2019




Jenerik Bilgi

Bu Belge iginde bir Parametrenin Bulunmasi

Kilavuzla

Kilavuzda segilen parametrenin ayrintilarini veren sayfayl aramak igin parametre adinin veya parametre
kodunun kullaniimasi mimkunddr.

Menti ile Parametre Arasindaki Fark
Menu ve alt menu kodlari,ment komutlarinin parametre komutlarindan ayrilmasi igin kullantlir.

Ornek:
Seviye Adi Kod
Meni [Rampa] ~AMNP -
Parametre [Hizlanma] ACC
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Bolim 3
Siber Gilvenlik

Siber Glivenlik

Giris

Parola Yoénetimi

Siber Guvenlik, bilgisayar aglar yoluyla ve bilgisayar sistemlerinde veya bilgisayar sistemleri tarafindan
yapilan kazayla veya kasten bozulmalarla sonuglanabilen saldirilari hedefleyen ag yénetimi dalidir.

Siber Glivenligin amaci, amaglanan kullanicilarinin erisimlerine izin verirken bilgi i¢in ve hirsizlik, bozulma,
kotuye kullanim veya kazalara karsi fiziki varliklari koruma seviyesini artirmak igin yardimci olmaktir.

Tek bir Siber Giivenlik yaklasimi yeterli degildir. Schneider Electric derinlemesine savunma yaklasimini
Onerir. National Security Agency (NSA) tarafindan sekillendirilen bu yaklasim gulvenlik 6zellikleri, araglar
ve islemlerle agi katmanlandirr.

Bu yaklasimin temel bilesenleri sunlardir:

e Risk degerlendirmesi

e Risk degerlendirmesinin sonuglarina gore olusturulmus bir giivenlik plani

e Bir ¢cok fazli egitim kampanyasi

e Bir sivil bdlge (DMZ) kullanarak endustriyel aglar kurumsal aglardan fiziksel olarak ayirma ve diger
glvenlik boélgeleri olusturmak igin glivenlik duvari ve yénlendirme kullanma

e Sistem erisim kontrolu

e Aygit sertlestirme

e Ag izleme ve bakimi

Bu bdlimde siber ataklara daha az duyarli bir sistemi konfigiire etmenize yardimci olan 8geler tanimlanir.

Derinlemesine savunma yaklasimi hakkinda daha ayrintili bilgi igin: How Can / Reduce Vulnerability fo
Cyber Atfacks in the Control Room (STN V2) Schneider Electric web sitesindeki TVDA'ya bakin.

Bir Siber Giivenlik sorusu géndermek igin glivenlik sorunlarini bildirin veya Schneider Electric web sitesini
ziyaret ederek en son haberleri Schneider Electric'ten alin.

Sistem birgok parola sayesinde giivene alinmistir:

e Siricu parolasi (bkz. sayfa 55%) alti karakter (bosluklara izin verilir) icermelidir
e Web sunucusu parolasi (bkz. sayfa 567) sunlari icermelidir:

Toplam sekiz karakter

En az bir buyuk harf

En az bir kiiglik harf

En az bir 6zel karakter (6rnegin @, #, $)

O Bos karakter yok

Q
Q
o
o

NOT: Bes basarisiz oturum agma girisiminden sonra erisim yonetici tarafindan yeniden etkinlestirilmelidir.
Schneider Electric sunlar énerir:

e Parolayi her 90 giinde bir degistirmeyi

o Ozel bir parola kullanmay: (kisisel parolanizla ilgisi olmayan)

NOT: Uriin parolaniz biri tarafindan ele gegirildiginde ve ayni parolay! kisisel kullanim igin de
kullandiginizda bu durumun sonuglarindan Schneider Electric bir sorumluluk kabul etmez.

Yazilim Konfigirasyonunuzu Yedekleme ve Geri Yiikleme

Verilerinizi korumak igin Schneider Electric aygit konfiglirasyonunuzu yedeklemeniz ve yedeginizi glivenli
bir yerde tutmaniz 6nerilir. Yedek, "aygittan yikle" ve "aygita depola” fonksiyonlari kullanilarak aygit
DTM'sinde kullanilabilir.

Siriicli 6gesine Uzaktan Erigim

Bir aygit ve slrlicli arasinda uzak erisim kullanildiginda aginizin glivenli oldugundan emin olun (VPN,
Guvenlik Duvart...).
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Siber Guvenlik

Makineler, kontrol cihazlari ve ilgili techizat genellikle aglara entegre edilir. Yetkisiz kisiler ve kot amach
yazilimlar yazilimlara ve aglara yeterince glivenli olmayan erisimi kullanarak makineye ve ayrica, makine
agi/ffieldbus'i ile bagli aglarin tizerindeki diger cihazlara erisebilir.

A UYARI

YAZILIM VE AGLAR ARACILIGIYLA MAKINEYE YETKISIZ ERISIM

e Tehlike ve risk analizinizde agd/fieldbus'a erisim ve bunlar izerindeki ¢alismadan kaynaklanan tim
tehlikeleri g6z dniinde bulundurun ve uygun bir siber gtivenlik konsepti gelistirin.

o Makinenin entegre edildigi donanim ve yazilim altyapisi ile bu altyapiya erisimi kapsayan tiim
organizasyonel 6lglt ve kurallarda tehlike ve risk analizinin géz éniinde bulunduruldugunu ve bunlarin
IT gtivenligi ile siber glivenligi kapsayan ve asagida 6rnegi verilen en iyi uygulama ve standartlara gére
uygulandigini dogrulayin: ISO/IEC 27000 serisi, Bilgi Teknolojisi Glivenligi Degerlendirmesine Yonelik
Ortak Kriterler, ISO/ IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST Siber Glvenlik Cergevesi, Bilgi
Glivenligi Forumu - Bilgi Giivenligi icin iyi Uygulama Standardi.

e Uygun ve kanitlanmis yéntemleri kullanarak IT glivenligi ve siber glvenlik etkililiginizi dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Veri Akigi Kisitlamasi

Siricu 6gesine erisimi glvenli hale getirmek ve veri akisini sinirlamak igin bir gtivenlik duvari aygiti
kullanimi gerekir.

ConneXium Tofino Glivenlik Duvari Ur{in{i

ConneXium TCSEFEA Tofino Guivenlik Duvari, endustriyel aglar, otomasyon sistemleri, SCADA sistemleri
ve islem kontrol sistemleri icin siber tehlikelere karsi koruma dizeyleri saglayan bir giivenlik
uygulamasidir.

Bu Guvenlik Duvari, Guvenlik Duvarinin harici agina bagh aygitlar arasinda iletisimlere izin vermek veya
engellemek icin ve dahili baglantisina bagli aygitlari korumak igin tasarlanmistir.

Guvenlik duvari, yalnizca yetkili aygitlara, iletisim tlirlerine ve hizmetlere izin veren kullanici tanimli
kurallara gore ag trafigini kisitlayabilir.

Glvenlik duvari, endistriyel bir otomasyon ortaminda guivenli bdlgeler olusturmak igin dahili glivenlik
moddilleri ve gevrimdisi konfiglirasyon araci igerir.

Kontrol Komutu Kisitlamasi

Sirict komutunun yetkisiz kullanimini dnlemek igin IP master parametresi kullanilarak sinirli sayida IP
adresine erisim vermek mumkuindur.

IP Master parametresi aygitla hangi aygitin komut verebilecegini tanimlar. Bu parametre aygit DTM'sinde
kullanilabilir.

Kullaniimayan fonksiyonlarin devre disi birakilmasi

Yetkisiz erisimi édnlemek igin kullaniimayan fonksiyonlari devre disi birakmak énerilir.
Ornek: Web Sunucusu, Hizli Aygit Degistirme...

46

NVE61643TR 01/2019



Kisim Il

Programlama

Bu Kisimda Neler Yer Aliyor?
Bu kisim, su bélumleri icerir:

Bolim Boliimiin Adi Sayfa
4 [Hizh Devreye Alma] 545 - 49
5 [Panel] d5H - 57
6 [Tanilama] 4 A - 63
7 [Ekran] Mo n - 81
8 [Tim ayarlar] L S5 £ - 157
9 [iletisim] L a7 - 533
10 [Dosya y6netimi] F TE - 545
11 [Tercihlerim] MY P - 553
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Programlama
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Bolum 4
[Hizli Devreye Alma] 5 45 -

Giris

[Hizli devreye alma] 5 4 5 - menUsl, sebeke Ozelliklerine hizl erisim igin 3 sekme igerir:
e Ayarlanacak temel parametrelere hizl erisim saglayan Hizli Devreye Alma sekmesi.

e Belirli parametrelere hizl erisim igin kullanici tarafindan tanimlanan bir menii olan Meniim sekmesi.

e Son degistirilen parametrelere hizli erisim saglayan Degistirilen son 10 Parametre sekmesi.

Bu Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[Hizli devreye alma] 5 71 - Menisu 50
[Meniim] 1749~ - Menisl 56
[Degistirilen parametreler] L 1d - Menusi 56
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Hizl Devreye Alma SYS-

[Hizli devreye alma] 5 /1 - Menusi

Erisim

Bu Meni Hakkinda

[Hizli devreye alma] =» [Hizli devreye alma]

A UYARI

KONTROL KAYBI

e Bagli motorun kilavuzunu tamamen okuyup kavrayin.
e [sim plakasina ve bagl motorun kilavuzuna bakarak tiim motor parametrelerinin dogru ayarlandigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu mend, ayarlanacak temel parametrelere hizli bir erisim saglar.

[Motor Standardi] b F ~ %

Motor standardi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 5 4 nveya

e [Senkr.CL.] F 5 Yveya

e [SYN_UVC] 54nu veya

e [Rel.Mot.] 5~ VL.

Bu parametre asagidaki parametrelerin 6n ayarlarini degistirir:
o [Yiksek Hiz]l H5 F
[Motor Frek Esigi] F £ d

e [Nom Motor Gerilimi] un 5
e [Nominal Motor Frek] F - 5
e [Maks Frekans] E F r
Ayar Kod / Deger Aciklama
[50 Hz IEC] 50 IEC

Fabrika ayari
[60 Hz NEMA] 60 NEMA

[Nominal motor giicli] » F - X

Nominal motor giic.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Motor kontrol tiirli] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa:
O [Senkr. mot.] 5§ 4 ~veya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 54nu veya
O [Rel.Mot.] 5~V Lve

e [Motor para. segimi] /1P [, [Mot Giicli] » P ~ olarak ayarlanirsa.

Etiket plakasindaki nominal motor giicti, [Motor Standardi] & F ~, [50Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa kW,
[Motor Standardi] & F ~, [60Hz NEMA] & O olarak ayarlanirsa HP cinsinden verilir.

Ayar Agciklama

Sdrliclt anma degerlerine gore Ayar araligi
Fabrika ayari: siriici anma degerlerine gére
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Hizl Devreye Alma SYS-

[Nom Motor Gerilimi] un 5 X

Nominal motor gerilimi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirii ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 54 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Yveya

e [SYN_UVC] 54nu veya

o [Rel. Mot.] 5~V L.

Etiket plakasinda belirtilen nominal motor gerilimi.

Ayar Aciklama

100,0...690,0 Vac Ayar araligi

Fabrika ayari: strlicii anma deg@erine ve [Motor Standardi]'na gére b F r

[Nom Motor Akimi] [ - %

Etiket plakasinda belirtilen nominal motor akimi.
Bu parametreye [Motor kontrol tiiri ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:

e [Senkr. mot.] 54 nveya
e [Senkr.CL.] F 5 Yveya
e [SYN_UVC] 549nu veya
e [Rel. Mot] 5~V L.
Ayar Aciklama
0,25..1,8In (M Ayar araligi
Fabrika ayari: strlicii anma degerine ve [Motor Standardi]'na gére b F r

(1) Kurulum kilavuzunda ve siriicu isim plakasinda belirtilen nominal surtici akimina esittir.

[Nominal Motor Frek] F - 5 *

Nominal motor frekansi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirii ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
[Senkr. mot.] 5 4 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Hveya

[SYN_UVC] 54nu veya

[Rel. Mot.] 5~V L.

Fabrika ayari 50 Hz'dir veya [Motor Standardi] & F ~, 60 Hz olarak ayarlanirsa 6n ayar 60 Hz'dir.

Ayar Aciklama

10,0...599,0 Hz Ayar arahgi
Fabrika ayan: 50,0 Hz

[Nominal Motor Hizi] n 5 F %

Nominal motor hizi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiiri ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
[Senkr. mot.] 5 4 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Yveya

[SYN_UVC] 54 nwu veya

[Rel. Mot] 5~V L.
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Hizl Devreye Alma SYS-

Etiket plakasi, Hz cinsi veya % olarak senkron hiz ve kayma veriyorsa nominal hizi hesaplamak igin
asagidaki formdllerden birini kullanin:

100 — % olarak siyriima
100

e Nominal hiz = Senkronize hiz x

e Nominal hiz = x senkronize hizi @i 50 Hz motorlar)
60

. . 50 — Hz olarak styril
e Nominal hiz = x senkronize hizi Z-_ %W (50 Hz motorlar).
50

Ayar Aciklama

0...65.535 rpm Ayar araligi
Fabrika ayari: siriicii anma degerlerine gére

[Motor 1 Kosiniis Fi] L a 5%

Nominal motor kosinls Phi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Motor kontrol tiirl] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa:
O [Senkr. mot.] 5 4 nveya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 549 u veya
O [Rel. Mot] 5~V Lve

e [Motor para. segimi] /1P L, [Mot Kosiniisii] L o 5 olarak ayarlanirsa.

Ayar Agciklama

0,50...1,00 Ayar araligi
Fabrika ayari: siirlici anma degerlerine gére

[2/3-Kablolu Kumanda] £ L L Z

2 kablolu veya 3 kablolu kontrol.

A UYARI

TECHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre degistirilirse [Ters Ata] - ~ 5 ve [2 telli tiir] £ L £ parametreleri ile dijital giris atamalan
fabrika ayarlarina sifirlanir.

Bu degisikligin kullanilan elektrik tesisati tirtyle uyumlu oldugunu dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[2 Kablolu Kontrol] | €L 2 kablolu kontrol (seviye komutlar): Bu, calistirma ve durdurmayi kumanda
eden giris durumu (0 veya 1) veya ugtur (0'dan 1'e veya 1'den 0'a).
Source kablo baglantisina érnek:

DI ileri
DIx Geri

Fabrika ayari
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Hizli Devreye Alma SYS-

Ayar Kod / Deger

Aciklama

[3 Kablolu Kontrol] | 3L

3 kablolu kontrol (darbe komutlari) [3 kablolu]: Yolvermeyi kumanda etmek
icin ileri veya geri darbesi, durdurmayi kumanda etmek igin durdurma
darbesi yeterlidir.

Source kablo baglantisina érnek:

ATVess 1

| +24 DI DI2 DIx |

EFEN E
DI1 Durdurma
DI2 ileri
Dix Geri

[Maks Frekans] E F r

Maksimum cikis frekansi.

Fabrika ayari 60 Hz'dir veya [Motor Standardi] & F -, 60 Hz olarak ayarlanirsa 6n ayar 72 Hz'dir.

Ayar

Aciklama

10,0...599,0 Hz(V

Ayar arahgi
Fabrika ayari: 60 Hz

* [Senk.Nominal Frek] F ~ 5 5'dir.

(1) Maksimum aralik asenkronize motor kanunu icin 10 * [Nominal Motor Frek] F r 5 veya senkronize kanunu igin 10

[Otomatik ince ayar] £ u n l

A UYARI

BEKLENMEDIK HAREKET

Otomatik ince ayar, kontrol gevrimlerini ayarlamak igin motoru hareket ettirir.
e Sistemi yalnizca galisma bdlgesinde hicbir kisi ya da engel olmadiginda calistirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Otomatik ince ayar sirasinda sistemin

gurdltd ve salinim yapmasi normaldir.

[Otomatik ince ayar tiril] £ w n £ [Standart] 5 £ d olarak ayarlanirsa otomatik ince ayar sirasinda motor

kicuk hareketler yapar.

[Otomatik ince ayar tiirli] £ u » £ [DONUS] ~ o E, olarak ayarlanirsa otomatik ince ayar sirasinda motor

nominal frekansinin yarisinda ¢alisir.

Her durumda motor, bir ince ayar islemi gergeklestirimeden énce durdurulmus olmalidir. Uygulamanin
ince ayar islemi esnasinda motoru dondiirmediginden emin olun.

ince ayar islemi asagidakileri optimize eder:

e Disik devirde motor performansla
o Motor torku tahmini.

Otomatik ince ayar sadece higbir durd

rl.

urma komut aktif degilken yapilir. Bir dijital girise bir “serbest durus”

veya “hizli durus” atandiginda, bu giris 1 olarak ayarlanmalidir (0’da aktiftir).

Otomatik ince ayar, otomatik ince aya
komutundan oncelikli olarak ele alinir.

r sirasindan sonra ele alinacak olan her turli ¢alistir veya 6n aki

Otomatik ince ayar bir hata algilarsa siiriiciide her zaman [Eylem yok] » o degerini gériintiiler ve [ince
Ayar Hata Yaniti] £ n L konfiglirasyonuna bagli olarak [Oto. ince Ayar] £ u n hata algilandi moduna

gecebilir.
Otomatik ince ayar birkag saniye siire
olarak degismesini bekleyin.

bilir. islemi bélmeyin. Ekran Terminali 6gesinin [Eylem yok] n a

NOT: Motor termal durumunun ince ayar sonucu Uzerinde buiyik bir etkisi vardir. Motor ince ayar islemini
her zaman motor durmus ve sogukken yapin. Uygulamanin ince ayar islemi esnasinda motoru

¢alistirmadigindan emin olun.
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Bir motor ince ayar islemini yeniden yapmak igin motorun durmasini ve sogumasini bekleyin. ilk [Oto. Ince
Ayar] £ u n islemini [Otomatik ince ayan sil] L L ~ olarak ayarlayin ve ardindan, motor ince ayar islemini
yeniden yapin.

ilk olarak bir [Otomatik ince ayari sil] L L r islemi gerceklestirmeden énce yapilan motor ince ayarl,
motorun termal durumunu tahmin etmek igin kullanilir.

Kablo uzunlugu ince ayar isleminin sonucuna etki eder. Kablo baglantisi degistirilirse ince ayar isleminin
yeniden yapilmasi gereklidir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[islem yok] no Otomatik ince ayar devam etmiyor
Fabrika ayari
[Oto. ince Ayar JES Otomatik ince ayar miimkiinse derhal gergeklestirilir ve ardindan parametre
Uygula] otomatik olarak [Eylem yok] n o degerine doner. Hiz kontrol cihazinin

termal durumu ince ayar isleminin derhal yapilmasina izin vermiyorsa
parametre [Eylem yok] ~ o olarak degisir ve islemin yeniden yapilmasi

gerekir.
[Otomatik ince CLr Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lglilen motor parametreleri sifirlanir.
ayari sil] Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol etmek igin kullanilir.

[Oto. Ince Ayar Durumu] E w 5, [Yapilmadi] £ A b olarak ayarlanir.

[Otomatik Ince Ayar Durumu] £ u 5
Otomatik ince ayar durumu.
(sadece bilgi amaglidir, degistirilemez)

Bu parametre hiz kontrol cihazinin kapanisinda kaydedilmez. Son agilistan sonraki otomatik tanima
durumunu gosterir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Yapiimadi] EABb Otomatik tanima yapilmadi
Fabrika ayari
[Beklemede] PEnd Otomatik tanima talep edilmis ancak hentiz yapiimamistir
[Devam Ediyor] Praol Otomatik tanima devam ediyor
[Hata] FA L Otomatik ince ayar hata algiladi
[Oto ince Ayar donk Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6élgiilen motor parametreleri motoru
Yapildi] kontrol etmek icin kullanilir

[ince Ayar Segimi] 5k un X

ince ayar secimi.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Varsayilan] EAB Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol etmek igin kullanilir
Fabrika ayari

[Olgii] MNEAS Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lgtilen degerler motoru kontrol etmek igin
kullanihr

[Ozel] Lus Manuel olarak ayarlanan degerler motoru kontrol etmek igin kullanilir

[Motor Termal Akimi] £ H

Etiket plakasinda belirtilen anma akimina ayarlanacak olan motor termal izleme akimi.

Ayar () Aciklama

0,2...1,8 Int" Ayar araligi
Fabrika ayari: Sirlici anma degerlerine gore

(1) Kurulum kilavuzunda ve siriicli isim plakasinda belirtilen nominal siiriicli akimina esittir.
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[Hizlanma] AL C

0'dan [Nominal Motor Frek] F - 5 degerine hizlanma siresi. Rampalarda bir tekrarlanabilirlik saglamak
icin parametrenin deg@eri, uygulamanin olabilirligine gére ayarlanmalidir.

Ayar ()

0,0...6.000,0 sn (")

Agiklama

Ayar aralgi
Fabrika ayar: 3,0 sn

(1) [Rampa adimi] : ~ - parametresine gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.

[Yavaglama] 4 E L

[Nominal Motor Frek] F -~ 5 degerinden 0'a yavaslamak icin gecen sure. Rampalarda bir tekrarlanabilirlik
saglamak igin parametrenin deg@eri, uygulamanin olabilirligine gére ayarlanmalidir.

Ayar ()

0,0...6.000,0 sn (")

Agiklama

Ayar aralgi
Fabrika ayar: 3,0 sn

(1) [Rampa adimi] : ~ - parametresine gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.

[DisikHiz] L 5P

Dusuk hiz.

Minimum referansta motor frekansi, 0 ve [Yiiksek Hiz] H 5 P arasinda ayarlanabilir.

Ayar () Aciklama
0,0... [Yiksek Hiz] H5 F Hz

Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Yiksek Hiz] H5 P
Yiksek hiz.

Maksimum referansta motor frekansi, [Disuk Hiz] L 5 P ve [Maks Frekans] £ F - arasinda ayarlanabilir.
Fabrika ayari, [Motor Standardi] & F -, [60Hz NEMA] £ O olarak ayarlanirsa 60 Hz de@erine degisir.

Ayar () Agiklama
0,0...[Maks Frekans] £ F - Hz

Ayar arahgi
Fabrika ayan: 50,0 Hz

NVEG61643TR 01/2019

55



Hizl Devreye Alma SYS-

[Menim] 141~ - Menusi

Erisim
[Hizli devreye alma] =» [Menim]

Bu Menii Hakkinda
Bu men(, [Meniim konfig.]'de secilen parametreleri icermektedir. T4 L - Menu.

NOT: Bu menl varsayilan olarak bostur.
[Degistirilen parametreler] L 1d - Menisi
Erigim

[Hizli Devreye Alma] =» [Degistirilen parametreler]

Bu Menii Hakkinda
Bu menl, son degistirilen 10 parametreye (ya da DTM'deki tim listeye) hizli bir erisim saglar
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Bolum 5
[Panel] d 5 H -

Giris

[Panel] 4 5 H - - menisu, sistem ve gorintileme 6zelliklerine hizl erisim igin sekmeler igerir:

e Ana sistem parametrelerinin konfiglire edilmesi igin sistem sekmesi.

e Ekran Terminali 6gesindeki grafikler aracihgiyla anlik gii¢ sayaglari ve enerji raporlari igin eksiksiz bir

erisim sunan enerji sekmesi.

Bu Boéliimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[Sistem] J 5 £ - Menisi 58
[Panel] 4 5 H - Menusu 59
[kWh Sayaglari]K W L - menUsu 60
[Panel] 4 5 H - Menlsu 61
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Panel dSH-

[Sistem] 4 5 £ - MenUsu

Erisim
[Panel] = [Sistem]

[Rampa Once Ref Frek] F - H

Rampa 6ncesi frekans referansi (isaretlenen deger).

Referans degeri igin hangi kanalin segildiginden bagimsiz olarak motora bagh gergek frekans referansi.

Bu parametre salt okunur moddadir.

Ayar Agciklama
-[Yiksek Hiz] H 5 P...[YUksek Hiz] Ayar araligi
HSF Hz Fabrika ayari: -

[Sirici durumu] HIT .+ 5

Sirlcl durumu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Otomatik ince Eun Otomatik ince ayar
ayar]
[DC dCh DC Enjeksiyon
enjeksiyonunda]
[Hazir] rdy Surlcl hazir
[Serbest] n5SE Serbest durma kontrolii
[Galisiyor] run Motor sirekli halde veya calistirma komutu mevcut ve sifir referans
[Hizlaniyor] ACC Hizlanma
[Yavaslyor] dEL Yavaslama
[Akim sinirlama] cL. In akim sinirlamasi
[Hizli durus] F5SE Hizh durus
[Sebeke Gerilimi | nL F Kontrol agik ancak DC baras! yikliu degil
Yok]
[Kontrollii durus] CEL Kontrolli durus
[Yav. adapt.] obr Uyarlanan yavaslama
[Cikis kesme] Sal Bekleme ¢ikis kesmesi
[Diistik Gerilim u5SHA Dusuk gerilim uyarisi
Uyarisi]
[‘Calisma Durumu | FL E Uriin hata algiladi
"Hata"]
[DCP Sinyal Modu] | & L P DCP sinyal modu
[STO Aktif] S5to Giivenli Tork Kapatma aktif
[Yazilim FWuP Yazilim giincelleme
glincelleme]
[AgI testi] A5A Al ayari

[Motor Akimi] L L ~
Motor akimi.
Ayar Agciklama
Suriicti anma degerlerine gore Ayar araligi

Fabrika ayari: —
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[Motor hizi] 5 F d

Dev/dak cinsinden motor hizi.

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor hizini gértintuler.

Ayar Agiklama
0...65.535 rpm Ayar arahgi
Fabrika ayari: —

[Motor Termal durumu] £ H ~

Motor termal durumu.

Nominal motor termal durumu, %100'dir [Motor Asiri Yiik] o L F esidi %118 olarak ayarlanmistir.

Ayar Aciklama
%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Panel] 4 5 H - Mendsl
Erigim
[Panel]

[Tork/Hiz] L E 5

Tork/hiz egrisini goruntuler.
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[kWh Sayagclarn]K W L - menisu

Erisim

[Panel] =» [kWh Sayaglari]

Bu Meni Hakkinda

Bu mend, anlik veriler ve kW tiketim raporlari igcin mevcut olan pek ¢ok enerji nesnesi sunar.

F4 fonksiyon tusuna basilmasiyla kaydedilen verileri grafiklerle gériintileme olanagi sunar.

[Elekt. Enerji TUkt.] o L 4%

TWh cinsinden, motor tarafindan harcanan elektrik enerijisi.

Bu parametreye [Elekt. eneriji tiikt.(TWh)] o L 4, 0 olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0...999 TWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elekt. Enerji Tikt.] o L 3%

GWh cinsinden, motor tarafindan harcanan elektrik enerjisi.

Ayar

Agciklama

0...999 GWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elekt. Enerji Tilkt.] o L & %

MWh cinsinden, motor tarafindan harcanan elektrik enerjisi.

Ayar

Agciklama

0...999 MWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elekt. Enerji Tikt.] o L /%

kWh cinsinden, motor tarafindan harcanan elektrik enerjisi.

Ayar

Agciklama

0...999 kWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elekt. Enerji Tikt] o L 0%

Wh cinsinden, motor tarafindan harcanan elektrik enerijisi.

Ayar

Agciklama

0...999 Wh

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Cks. Glic Thmn. Aktf] £ P~ W

Aktif elektrik ¢ikisi gti¢ tahmini.

Ayar

Agciklama

-32.767...32.767

Ayar araligi

[Motor Standardi] & F ~ ayarina goére kW veya HP cinsinden deger

Fabrika ayari: Salt Okunur
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[Elkt. Enj. Bugiin] o L E

kWh cinsinden motor tarafindan buglin harcanan elektrik enerjisi.

Ayar Aciklama

0...4.294.967.295 kWh kWh cinsinden ayar arahgi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elkt. Enj. Din] o C 4

kWh cinsinden motor tarafindan diin harcanan elektrik enerijisi.

Ayar Aciklama

0...4.294.967.295 kWh kWh cinsinden ayar arahgi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Panel] 45 H - Menusii

Erigim
[Panel]

Bu Menii Hakkinda

Ekran Terminali tizerindeki F4 fonksiyon tusunu kullanarak [Enerji] sekmesi icin asagidaki gériinimlerden
birini segmek mimkundur.

[Anhk kW Egilimi] L v |
Tabhrik ¢ikisinda anlik elektrik enerjisi egrisini gorintiler.

[Giinlik kWh Raporu] H 5 d

Gunlik enerji histogramini goriintiler.

[Haftalik kWh Raporu] H 5W

Haftalik enerji histogramini gériintiler.

[Aylik kWh Raporu] H5 1
Aylik enerji histogramini gérintuler.

[Yilhk kWh Raporu] H5 4

Yilhk enerji histogramini gorintuler.
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Bolim 6
[Tanilama] 4 A -

Giris

[Tanilama] 4 : A - menUs(, tanilama gerekli oldugunda faydali tahrik ve uygulama verilerini sunar.

Bu Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélim, su alt bélimleri igerir:

Alt Boliim Baslik Sayfa
6.1 [Tanilama verileri] 64
6.2 [Hata gegmisi] P F H - Menlsu 74
6.3 [Uyarilar] AL - - Menisi 77
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Alt bolim 6.1

[Tanilama verileri]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Tanilama verileri] d J £ - Menusu 65
[Hizmet mesaji] 5 £ - - Menlsu 71
[Diger Durum] 5 5 £ - Menusi 72
[Tanilama] 4 A u - Menisu 73
[Tanimlama] o : d - Menlsu 73

64
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[Tanilama verileri] 4 4 £ - MenUsu

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[SonUyan] L AL ~

[Tanilama] =» [Tanilama verileri]

Bu mend, hiz kontrol cihazi verilerine ek olarak gercek uyari ve algilanan hatayi sunar.

Meydana gelen son uyari.

Ayar Kod Aciklama
[Saklanan Uyari yok] nof Saklanan uyari yok
[Geri Gekilme Frekansi] FrF Olayda Tepki: Geri ¢cekilme frekansi
[Hiz Korunuyor] rL5S Olayda Tepki: Hiz korunuyor
[Durdurma tiirii] SEE Olayda Tepki: Hata tetiklemeden [Durma Ttirli] 5 £ £
ardindan durma
[Ref Frekansi Uyarisi] 5rA Frekans referansina ulasildi
[PID hatasi Uyarisi] PEE PID hatasi uyarisi (bkz. sayfa 362)
[PID Geri Besleme Uyarisi] PFH PID geri besleme uyarisi (bkz. sayfa 354)
[PID Yiiksek Geri Besleme Uyarisi] PFAH PID geri besleme ylksek esigine ulasildi
(bkz. sayfa 354)
[PID Disiik Geri Besleme Uyarisi] PFAL PID geri besleme dusUk esigine ulasildi
(bkz. sayfa 354)
[Sinir Anahtarina Ulasgildi] L5A Sinir anahtarina ulasildi (bkz. sayfa 385)
[Gevsek Halat Uyarisi] r5dA Gevsek halat uyarisi (bkz. sayfa 299)
[Dinamik Yiik Uyarisi] dLdA Dinamik yuk uyarisi (bkz. sayfa 300)
[AI3 Ter Uyarisi] EF3A AI3 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[Al4 Ter Uyarisi] EF4YA Al4 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[AI5 Ter Uyarisi] EFS5A AlI5 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[Al1 4-20 Kaybi Uyarisi] AF 1 Al1 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[AI3 4-20 Kaybi Uyarisi] AFP3 Al3 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[Al4 4-20 Kaybi Uyarisi] AFH4H Al4 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[AI5 4-20 Kaybi Uyarisi] APS Al5 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[Suriicli Termal Uyarisi] EHA Siriict asirt 1Isinma uyarisi (bkz. sayfa 579)
[IGBT Termal Uyarisi] EJA IGBT termal durumu uyarisi
[Fan Sayaci Uyarisi] FLCER Fan sayaci hiz uyarisi (bkz. sayfa 530)
[Fan Geri Besleme Uyarisi] FFdA Fan geri besleme uyarisi (bkz. sayfa 530)
[BR Termal Uyarisi] boA Frenleme direnci termal uyarisi
[Har. Hata Uyarisi] EFA Harici hata uyarisi (bkz. sayfa 507)
[Disiik Gerilim Uyarisi] u5SA Dustuk gerilim uyarisi (bkz. sayfa 577)
[Onleyici Diisiik Gerilim Aktif] uFHA Kontrolli durma esigine ulasildi (bkz. sayfa 577)
[Mot Frek Yiksek Esg] FER Motor frekansi yliksek esigi 1'ye ulasildi
(bkz. sayfa 364)
[Mot Frek Dusiik Esg] FEAL Motor frekansi dustik esidi 1'ye ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Darbe Uyarisi Esg Ulasildi] FALA Darbe uyarisi esigine ulasildi (bkz. sayfa 425)
[Mot Frek Diisiik Esg 2] FZAL Motor frekansi dusiik esigi 2'ye ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Yiksek Hiza Ulagildi] FLA Yiksek hiza ulasildi uyarisi
[Ref Frek Yiiksek Esg ulasildi] rEAH Referans frekansi yiiksek esigine ulasildi
(bkz. sayfa 365)
[Ref Frek DUsiik Esg ulasildi] rtAL Referans frekansi disiik esigine ulasildi
(bkz. sayfa 365)
[2. Frekans Esigine Ulasildi] FcJH Motor frekansi yliksek esigi 2'ye ulasildi

(bkz. sayfa 364)
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[SonHata] L F E

Ayar Kod Aciklama

[Akim Esigine Ulsldi] CEAR Motor akimi ylksek esigine ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Distik Akima Ulasildi] CEAL Motor akimi diisiik esigine ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Ylksek Tork Uyarisi] EEHA Yiksek tork esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Distik Tork Uyarisi] EELA Dusuk tork esigine ulasildi (bkz. sayfa 366)
[Proses Dskyk Uyarisi] ul A Dusuk yiik uyarisi (bkz. sayfa 479)

[Proses Asin Yiik Uyarisi] olA Asiri yUk uyarisi (bkz. sayfa 427)

[Tork Limitine Ulasildi] S5A Tork limitine ulasildi (bkz. sayfa 578)

[Tork Kontrol Uyarisi] rEA Tork kontrol uyarisi (bkz. sayfa 394)

[Suriicti Termal Esigine ulasildi] EAd Surlcl termal esigine ulasildi

[Motor Termal Esigine ulasildi] ESA Motor termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Mot2 Termal Esg ulasildi] ES5C Motor 2 termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Mot3 Termal Esg ulasildi] ES53 Motor 3 termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Mot4 Termal Esg ulasildi] ESH Motor 4 termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Giig Yiiksek Esigi] PEHA Giig yiksek esigine ulasildi

[Gii¢ Diisiik Esigi] PEHL Gl¢ dusuk esigine ulasildi

[Musteri Uyarisi 1] CAS | Musteri uyarisi 1 aktif (bkz. sayfa 526)
[Miisteri Uyarisi 2] LASZ Musteri uyarisi 2 aktif (bkz. sayfa 527)
[Musteri Uyarisi 3] LAS3 Musteri uyarisi 3 aktif (bkz. sayfa 527)
[Musteri Uyarisi 4] CASY Musteri uyarisi 4 aktif (bkz. sayfa 528)
[Miisteri Uyarisi 5] LASS Musteri uyarisi 5 aktif (bkz. sayfa 528)

[Gii¢ Tiiketim Uyarisi] PoWd Glg tliketimi uyarisi

[Kayma uyarisi] AnA Kayma uyarisi (bkz. sayfa 576)

[Yiik Hrkt Uyanisi] b5A Yik hareket uyarisi

[Fren Kon Uyarisi] bLH Fren kontak uyarisi (bkz. sayfa 286)

[Al1 Ter Uyarisi] EFIA Al1 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)

[Akim Diis Uyarisi] ELoW Akim disiirme uyarisi (bkz. sayfa 520)

[M/S Cihazi Uyarisi] nsdA Master/Bagli cihaz uyarisi (bkz. sayfa 233)
[Geri Tep Uyarisi] b549A Geri tepme uyarisi (bkz. sayfa 304)

[Kodlayici Termal Uyarisi] EFPEA Kodlayict modiilii termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[Kon. izleme Uyarisi] PFES Konum izleme uyarisi

[Sic. Sens Al1 Uyarisi] ES5 IR Sicaklik sensorii Al1 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens AI3 Uyarisi] E53A Sicaklik sensori Al3 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens Al4 Uyarisi] ES4YA Sicaklik sensorii Al4 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens Al5 Uyarisi] E55A Sicaklik senséri Al5 uyarisi (agik devre)
Meydana gelen son hata.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hata Yok] nofF Hata algilanmadi

[EEPROM Kontroli] EEF I EEPROM kontrolii

[Hatali Konfiglirasyon] CFF Gug agilisinda gegersiz konfigiirasyon
[Gegersiz Konfigtirasyon] CF. Yanlis parametre konfiglirasyonu

[Modbus ilet Kesint.] SLF I Modbus lokal seri iletisim kesintisi

[Dahili Link Hatasi ] 1L F Dahili iletisim kesintisi

[Fieldbus ilet. Ksnt] LnF Fieldbus moduliindeki iletisim kesintisi

[Harici Hata] EFF I LI ya da yerel baglantidan dahili hata

[Asin akim] olF Asir akim hatasi

[On Sarj Kondansatorii] CrF I Yk rolesi hatasi

[Kodlayici Geri Besleme Kaybi] S5FF Kodlayici Geri Besleme Kaybi
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Ayar Kod / Deger Agciklama

[Yik Uyumasi] AnF Yik uyumasi

[Girig Asin Isinma] tHF Girig Asiri Isinma hatasi

[Siirticti Asin Isinma] oHF Hiz kontrol cihazi asiri isinma hatasi

[Motor Asin Yiik] al F Motor asir yik hatasi

[DC Bara Asr.Ger.] obF DC barasi asiri gerilimi

[Anagbk Bsime Asrger] o5F Asiri besleme hatasi

[Tek Cikis Faz Kaybi] aFF I Motor 1 faz kaybi

[Girig Faz Kaybi] FHF Ana giris 1 faz kaybi

[Anagbk Bsime Dskger] uSF Dustik gerilim hatasi

[Motor Kisa Devre] SCF I Motor kisa devre hatasi (donanim algilama)

[Motor Agiri Hizi] SofF Kararsizlik veya siriicti ylki gok yiiksek

[Oto Ayarlama Hatasi] EnF Ayar hatasi

[Dahili Hata 1] nF ol Bilinmeyen kontrol cihazi degeri

[Dahili Hata 2] infF 2 Bilinmeyen veya uyumsuz gii¢ paneli

[Dahili Hata 3] nF 3 Dahili iletisim hatasi

[Dahili Hata 4] nF Y Dahili veriler tutarsiz

[EEprom Giicii] EEFC Dahili bellek hatasi

[Topraklama Kisa Devresi] 5CF3 Dogrudan topraklama kisa devre hatasi (donanim
algilama)

[Cikis Faz Kaybi] aPF? Motor 3 faz kaybi

[CANopen ilet Kesnt] LaF CANopen iletisim kesintisi

[Fren Kontrolii] bLF Fren Kontroll

[Dahili Hata 7] nF 1 CPLD iletisim kesintisi

[Fieldbus Hatasi] EFFZ Fieldbus moduliinden harici hata

[Dahili Hata 8] nF B Gili¢ anahtarlama besleme hatasi

[Fren Geri Besleme Kaybi] brF Fren Geri Beslemesi

[PC Hbr Kesintisi] SLFe Bilgisayar yazilimi haberlesme kesintisi

[Kodlayici Baglantisi] EcF Kodlayici baglantisi

[Tork Sinirlama Hatasi] 55F Tork sinirlama hatasi

[HMI Hbr Kesintisi] SLF3 Ekran Terminali iletisim kesintisi

[Dahili Hata 9] nF 3 Akim 6lglim devresi arizasi

[Dahili Hata 10] nFA Musteri besleme hatasi

[Dahili Hata 11] nFb Termal sensor hatasi (OC veya SC)

[IGBT Asiri Isinmasi] EJF IGBT asiri Isinma hatasi

[IGBT Kisa Devresi] S5CFH IGBT kisa devre hatasi (donanim algilama)

[Motor Kisa Devre] SCF5S IGON test sekansi esnasinda yik kisa devre hatasi
(donanim algilama)

[Tork Zaman Asimi] 5rF Tork zaman agimi

[Dahili Hata 12] nFc Dahili hata 12 (dahili akim besleme)

[Kodlayici] EnF Kodlayici

[Giris Kontaktorii] LCF Hat kontaktorl hatasi

[Dahili Hata 6] nF B Bilinmeyen veya uyumsuz segenek moduli

[Dahili Hata 14] nFE CPU hatasi (ram, flash, gérev ...)

[Frenleme Direnci ag. yiik] boF Frenleme direnci asiri yiku

[AI3 4-20 mA Kaybi] LFF3 Al3 4-20 mA kaybi

[Al4 4-20 mA Kaybi] LFFH Al4 4-20 mA kaybi

[Kart Uyumlulugu] HCF Donanim konfiglirasyonu hatasi

[Dinamik Yiik Hatasi] dLF Dinamik yiik hatasi

[Konf Aktrm Hatasi] CF.2 Konfigiirasyon aktarim hatasi

[AI5 4-20 mA Kaybi] LFF5S Al5 4-20 mA kaybi

[Kanal Anahtar Hatasi] C5F Kanal anahtarlama hatasi
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[Proses Diigiik YUku] ul F Moment diisiik yik hatasi

[Proses Asir YUkii] oLl Moment asiri yik hatasi

[Agi Hatasi] ASF Agl Ayar hatasi

[Al1 4-20 mA kaybi] LFF I Al1 4-20 mA kaybi

[Giivnlk Fonk. Hatasi] SAFF Guvenlik fonksiyonu hatasi

[AI3 Trm Hata Seviyesi] EHIF Al3 igin termal hata seviyesi

[AI3 Term Sens Hatasi] E3CF Al3'te termik sensor hatasi

[Al4 Trm Hata Seviyesi] EHHYF Al4 igin termal hata seviyesi

[Al4 Term Sens Hatasi] EHLF Al4'de termal sensor hatasi

[AI5 Trm Hata Seviyesi] EHSF Al5 igin termal hata seviyesi

[Al5 Term Sens Hatasi] ESLCF Al5'de termal sensér hatasi

[Prog Yiikleme Hatasi] PLLF Program yiikleme algilanan hatasi
[Prog Calisma Hatasi] PLrF Program calistirma algilanan hatasi
[Dahili Hata 16] inFG Dahili hata 16

[Dahili Hata 17] inFH Dahili hata 17

[Danhili Hata 0] nF O Dahili hata 0 (IPC)

[Danhili Hata 13] nFd Dahili hata 13 (farkli akim)

[Motor Stop Hatasi] SEF Motor oyalama algilanan hatasi
[Danhili Hata 21] inFL Dahili hata 21 (RTC)

[Danhili Eth Ilet.Kesintisi] EEHF Dahili Ethernet haberlesme kesintisi
[Danhili Hata 15] nFF Dahili hata 15 (flash)

[Yazilm Giincelleme Hatasi] FWE r Yazilim Gincelleme Hatasi

[Dahili Hata 22] rnF 1 Dahili hata 22 (dahili Ethernet)
[Dahili Hata 25] inFP Dahili hata 25

[Danhili Hata 20] nFK Dahili hata 20

[Dahili Hata 19] rnF J Dahili hata 19 (kodlayici modiili)
[Dahili Hata 27] inFr Dahili hata 27

[DB iinitesi agik devre ] buFao DB Unitesi agik devre

[Tahrik Agiri Y{ik] ELoF Tahrik asirt yik

[MultiDrive Link Hatasi] ndLF MultiDrive link hatasi

[Al1 Trm Hata Seviyesi] EHIF Al1 igin termal hata seviyesi

[Al1 Term Sens Hatasi] EICF Al1'de termal sensér hatasi

[Geri Tepme Hatasi] b59F Geri tepme hatasi

[M/S Cihaz Hatasi] nsdFr Master/Bagli cihaz hatasi

[Kodlayici Ter. Algilanan Hatasi] EHEF Kodlayici termal sensér algilanan hatasi
[Kodlayici Ter. Sensor Hatasi] EELCF Kodlayicida Kodlayici termal sensér hatasi
[Bos Konfiglrasyonu Hatasi] cF .4 Bos konfigiirasyonu hatasi

[FDR 1 Hatasi] Fdr | Dahili Ethernet FDR hatasi

[Dis Kontaktér Kapandi Hatasi] FLF I Cikis kontaktorii kapandi hatasi (bkz. sayfa 607)
[D1s Kontaktor Agildi Hatasi] FLCFZ2 Cikis kontaktorl agildi hatasi (bkz. sayfa 607)
[YUk Hrkt Hatasi] ndCF Yik hareket hatasi (bkz. sayfa 679)

[Tanimlama Hatasi] 1~ F 5 X
Tanimlama Hatasi (inF6).

Bu parametreye, [Son Hata] L F £, [Tanimlama Hatasi] : n F & olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

68 NVE61643TR 01/2019



Tanilama dIA-

Ayar

Aciklama

0...12 (Heks. olarak deger)

Deger = 0x00 :
: Segenek moduliniin yaniti yok
Deger = 0x02 :
Deger = 0x03 :
Deger = 0x04 :
Deger = 0x05 :
Deger = 0x06 :
Deger = 0x07 :
Deger = 0x08 :
Deger = 0x09 :
Deger = 0x0A :
Deger = 0x0B :
Deger = 0x0C :
Deger = 0x0D :
Deger = OxOE :
Deger = OxOF :
Deger = 0x10 :
sayrilimis
Deger = 0x12 :

Deger = 0x01

Deger = 0x11

Hata algilanmadi

imza alim zaman asimi

ACK alim zaman asimi

imza uzunlugu

Saglama

Bilinmeyen durum

UART alimi

Bilinmeyen protokol strimu
Bilinmeyen moddl turd

5'ten fazla basarisiz deneme
Bilinmeyen moddl turd

Secenek modiili yuva tarafindan desteklenmiyor

Birden fazla yuvada ayni segenek modulu

O1SV alinmadi

018V segenek modiilli yazilim surimi uyumlu degil

ayriimis

Kontrol terminal modiili mevcut degil ya da taninmiyor
Fabrika ayari: —

[DahiliHata 19] '~ F 4 %

Kodlayici moduili hata kodu.

Bu parametreye [Son Hata] L F £, [Dahili Hata 19] : n F J olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0...65.535

Ayar Araligi

Fabrika ayari: —

[Kodlayici Geri Besleme Hatasi] E~ L E *

Kodlayici geri besleme hata kodu.
Bu parametreye [Son Hata] L F £, [Kodlayici Geri Besleme Kaybi] 5 P F ise erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi

Kodlayici hatasi ID
1: Kodlayici gii¢ kaynagi asiri akimi

10:
11:
12:
13:
20:

AB kodlayici: A-hatti baglantisi kesildi

AB kodlayici: B-hatti baglantisi kesildi

AB kodlayici: izleme hatasi

AB kodlayici: ani gerilim ylkselmesi hatasi
Cozumleyici: LOS hatasi

21: GoézUmleyici: DOS hatasi

22: GCozUmleyici: LOT hatasi

30: SinCos: sinyal kaybi

31: SinCos: sinyal kaybi

32: SinCos: izleme hatasi

33: SinCos: ani gerilim ylkselmesi hatasi

40: Hiperface: yanit bekleme zaman asimi ve yeniden deneme asildi
41: Hiperface: kodlayici turt bilinmiyor ve EEPROM kodlayicidan
okunamiyor

42: Hiperface: Hiperface komutu MutlakKonumAl hatasi

43: Hiperface: saglama hatasi algilandi ve yeniden deneme asildi
50: Endat: iletisim hatasi

51: Endat: kodlayici bagl degil

52...56: Endat: EnDat21 parametresi okuma hatasi

57: Endat: kodlayici EnDat22'yi desteklemiyor

58: Endat: galisma zamani telafi prosediri

59: Endat: galisma zamani telafi proseduru

60: Endat: siklik iletisimde hata

Fabrika ayari: —
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[Yolverme sayisi] n 511

Motor yolvermeleri sayisi (sifirlanabilir).

Ayar Agciklama

0...4.294.967.295 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Motor Calisma Siiresi] - E HH
Motor galisma suresi.
0,1 saatte gegen calisma siiresi gostergesi (motorun agik kaldigi stre - sifirlanabilir).

Ayar Agciklama
0,0...429.496.729,5 s Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[Hizmet mesaji] 5 E - - Menusu

Erigim

[Tanilama] =» [Tan. verileri] = [Hizmet mesaiji]

Bu Menii Hakkinda

Bu mend, hizmet mesajlarini sunar.

Bu, [Tercihlerim] 14 F = [Ozellestirme] L u 5 =p [Hizmet mesaijlari] 5 E - kapsaminda konfigiire edilen,
kullanici tarafindan tanimlanan bir hizmet mesajidir.
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[Diger Durum] 5 5 £ - Menisu

Erisim
[Tanilama] = [Tan. verileri] = [Diger Durum]

Bu Meni Hakkinda
ikincil durumlarin listesi.

Liste
[Uyku Aktif] 5L 11

[Set1 aktiff LF P |
[Set2aktiff CF P2

[Set3 aktiff LFF 3
[Otomatik tekrar yolverme] A w E o
[DC Barasi Yiiklendi] & L
[Hizli durma Aktif] F 5 E

[Geri Cekilme Frekansi] F - F
[Hiz Korunuyor] - L 5
[Durdurma tiirii] 5 £ E
[Kodlayici konfig.] L C
[Frenlemede] &~ 5

[Ref Frek Uyarisi] 5 - A

[lleri] 7F - d

[Gerilnr-r 5

[Motor akilamada] F L X

[Otomatik ince ayar] £ u n
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[Tanilama] 4 A u - Menisi

Erigim
[Tanilama] =» [Tan verileri] =» [Tanilama]

Bu Menii Hakkinda
Bu mend, tanilama icin basit test sekanslari olusturulmasini saglar.

[FAN Tanilamalar] F n E
Dahili fan(lar)i tanilama.

Bu islem, bir test sekansi baslatacaktir.

[HMI LED Tanilama] HL E
Uriin LED(ler)inin tanilamalari.

Bu islem, bir test sekansi baslatacaktir.

[IGBT Tani. motorla] W E

Uriin IGBT'sinin/IGBT lerinin tanilamalari.

Bu islem, baglantili motorla bir test sekansi baslatacaktir (agik devre/kisa devre).

[IGBT Tani. motorsuz] W a E
Uriin IGBT'sinin/IGBT'lerinin tanilamalari.

Bu islem, motor olmadan bir test sekansi baslatacaktir (kisa devre).

[Tanimlama] = : 4 - Menisi

Erigim
[Tanilama] =» [Tanilama verileri] =» [Tanimlama]

Bu Menii Hakkinda

Bu, konfigiire edilemeyen salt okunur bir menidir. Asagidaki bilgilerin goriintiilenmesini saglar:

e Tahrik referansi, glic anma degeri ve gerilimi

Tahrik yazilim strimda

Tahrik seri numarasi

Mevcut segcenek moddllerinin tipleri ve bunlarin yazilim strimleri

[ ]
[ ]
[ ]
e Ekran Terminali tlrl ve surimda
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Alt boélim 6.2
[Hata gegcmisi] P F H - MenUsU

[Hata gegmisi] F F H - Menusi

Erigim
[Tanilama] =» [Hata ge¢misi]

Bu Meni Hakkinda
Bu meni 15 algilanan son hatalari gésterir (d P [ila d P F).

Hata gegmisi listesinde secilen hata kodu izerinde OK tusuna basmak, hata algilandigi zaman kaydedilen
tahrik verilerini goruntuler.

NOT: [Son Hata 1] J P I ila [Son Hata F] d P F igin ayni igerik.

[SonHata1] 4 F |
Son hata 1.
[Son Hata] L F £ (bkz. sayfa 66) ile ayni.

[Tahrik durumu] H5 |
HMI durumu.
[Tahrik Durumu] H 7 : 5 (bkz. sayfa 58) ile ayni.

[Son Hata 1 Durumu] E P /
Son hata 1'in durumu.
DRIVECOM durum kaydi ([[ETA durum kelimesi] E E A ile ayni).

[ETI durum kelimesi] P |
ETI durum kelimesi.

ETI durum kaydi (bkz. iletisim parametresi dosyasi).

[Komut sézciidl] L IMTF |
Cmd kelimesi.
Komut kaydi ([Komut sézciigii] L 11 d ile ayni).

[Motorakimi] L L P |
Motor akimi ([Motor Akimi] L L ~ ile ayni).

Ayar Agciklama

0..2*In (M Ayar aralig|
Fabrika ayari: _

(1) Kurulum kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Cikis frekansi] - F P |
Cikis frekansi ([Gikis frekansi] ~ F ~ ile ayni).

Ayar Agciklama

-3.276,7...3.276,7 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[Gegen siire] - EF |

Gegen slre.

Ayar Aciklama

0...65.535 sa Ayar arahgi
Fabrika ayari: _

[DC bara gerilimi] w L P |
DC bara gerilimi ([DC bara gerilimi] o L P [ ile ayni).

Ayar Aciklama

1,0...860,0 Vac Ayar arald:: [Olgiim yok] - - - - higbir deger &lgiilmezse gérintiilenir.
Fabrika ayari: _

[Motor termal durumu] E HF |

Motor termal durumu ([Motor termal durumu] £ H ~ ile ayni).

Ayar Aciklama

%0...200 Ayar arahgi
Fabrika ayari: _

[Komut Kanalll AL LC |
Komut kanali ([Komut kanali] L 171d L ile ayni).

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Terminaller] LEEr Terminal blogu
[Ref.Frek- LCC Ekran Terminali
Uzk.Term]
[Modbus] ndb Modbus seri
[CANopen] LAn CANopen
[Com. Modiil] nEE Haberlesme modulu
[Ethernet Modili] | E £ h Dahili Ethernet
NOT: Bu segime ATV340-+sN4E tahriklerinde erisilebilir.
[PC araci] PwW5 DTM tabanli isletmeye alma yazilimi

[Ref Frekans Kanall] 4~ L |
Referans frekansi kanali ([Ref Frekans Kanali] ~ F L L ile ayni).
[Komut Kanali] L L I (bkz. sayfa 75) ile ayni.

[Motor Torku] o £ P |
Tahmini motor torku degeri ([Motor Torku] o E ~ ile ayni).

NOT: Gorintilenen deger, yon ne olursa olsun motor modunda her zaman pozitif ve jeneratér modunda
her zaman negatiftir.

Ayar Aciklama

%-300...300 Ayar aralig
Fabrika ayari: _
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[Tahrik Terml Durumu] £E 4 F |
Olgiilen tahrik termal durumu ([Tahrik Term Durumu] E H d ile ayni).

Ayar Agciklama

%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[IGBT Bgint N Sickig] £ 4P |

Tahmini baglanti sicakligi degeri.

Ayar Agciklama

0...255°C Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Degistirme Frekansi] 5F P |
Degistirme frekansi uygulandi ([Degistirme Frekansi] 5 F ~ ile ilgili).

Ayar Agciklama

0...65.535 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Son Hata 2] o P 2 ila [Son Hata F] J P F ile ayni
Son hata 2... Son hata F
[Son Hata1] 4 F I (bkz. sayfa 74) ile ayni.
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Alt bolim 6.3

[Uyarilar] AL - - Menisu

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
[Gergek Uyarilar] AL - d - Menusu 78
[Uyar grubu 1 tanimi] A /L - Menusi 78
[Uyari grubu 2 tanimi] A2 L - Menusi 78
[Uyari grubu 3 tanimi] A 3L - Menusu 78
[Uyari grubu 4 tanimi] A 4L - Menusu 78
[Uyari grubu 5 tanimi] A5 L - Menusi 79
[Uyanlar] AL ~ - Menisu 79
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[Gergek Uyarilar] AL - d - Menisi
Erisim
[Tanilama] =» [Uyarilar] = [Gergek Uyarilar]

Bu Menii Hakkinda
Gegerli uyarilarin listesi.

Bir uyari aktifse Ekran Terminali 6gesinde v* ve @ gorintilenir.

Mevcut Uyarilar Listesi
[Son uyari] L AL - (bkz. sayfa 65) ile ayni.

[Uyari grubu 1 tanimi] A /L - Menusi

Erisim
[Tanilama] =» [Uyarilar] =» [Uyari grubu 1 tanimi]

Bu Menii Hakkinda

Asagidaki altmeni grubu uyarilari, her biri uzaktan sinyallesme saglamak icin bir role veya dijital ¢ikisina

atanabilen 1 ile 5 grup arasinda degisecek sekilde gruplar.

Bir grupta segilen bir veya daha fazla uyari meydana geldiginde bu uyari grubu aktif hale getirilir.

Uyarilar Listesi
[Sonuyari] L AL ~ (bkz. sayfa 65) ile ayni.

[Uyar grubu 2 tanimi] A 2 L - Mensil

Erigim
[Tanilama] =» [Uyarilar] =» [Uyari grubu 2 tanimi]

Bu Menii Hakkinda
[Uyan grubu 1 tanimi] ile ayni A /L (bkz. sayfa 78)

[Uyari grubu 3 tanimi] A 3 L - Menusil

Erigim
[Tanilama] =» [Uyarilar] =» [Uyari grubu 3 tanimi]

Bu Menu Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile aynt A I L (bkz. sayfa 78)

[Uyari grubu 4 tanimi] A 4L - MenUsu
Erisim
[Tanilama] =» [Uyarilar] =» [Uyari grubu 4 tanimi]

Bu Menii Hakkinda
[Uyan grubu 1 tanimi] ile ayni A /L (bkz. sayfa 78)

78
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[Uyarn grubu 5 tanimi] A5 L - Menisi

Erigim
[Tanilama] = [Uyarilar] =» [Uyari grubu 5 tanimi]

Bu Menii Hakkinda
[Uyan grubu 1 tanimi]ile ayni A /L (bkz. sayfa 78)

[Uyarilar] AL - - Menisu
Erigim
[Tanilama] =» [Uyarilar]

Bu Meni Hakkinda
Bu meni, uyari gegmisini sunar (30 gegmis uyarti).

[Uyari Gegmisi] AL H
[Sonuyar] L AL ~ (bkz. sayfa 65) ile ayni.

NVEG61643TR 01/2019

79



Tanilama dIA-

80 NVE61643TR 01/2019



Bolum 7
[Ekran] Mo n -

Giris

Q>
[Ekran] 1M a A~ - menlsu, tahrik ve uygulamayla ilgili izleme verilerini gosterir.
Enerji, maliyet, déngu, verimlilik gibi agilardan uygulama odakli bir gésterge sunar.

Bu 6zellik, 6zellestiriimis Uniteler ve grafiklerin gérinimuiyle mevcuttur.

Bu Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu bélim, su alt bélimleri igerir:

Alt Boliim Baslik Sayfa
7.1 [Enerji parametreleri] 82
7.2 [Uygulama parametreleri] 88
7.3 [M/B parametreleri] 89
7.4 [Motor parametreleri] 94
7.5 [Tahrik parametreleri] 96
7.6 [Termal izleme] 100
7.7 [PID ekrani] 101
7.8 [Sayag yonetimi] 102
7.9 [Diger durum] 104

7.10 [I/O harita] 105

711 [lletisim haritasi] 128

7.12 [Veri kaydi] 153
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Alt bolim 7.1

[Enerji parametreleri]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Elek Ener Girig Sayaci] £ L : - MenUsU 83
[Elektrik Enerjisi Cikis Sayaci] £ L o - Menusu 84
[Mekanik Enerji] 1E L - Menusl 86
[Enerji tasarrufu] £ 5 A - MenUsi 87
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[Elek Ener Girig Sayaci] E L : - Menusi

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Ekran] =» [Enerji parametreleri] =» [Elektrik Enerjisi Giris Sayaci]

Bu mend, giris elektrik enerjisi verilerini sunar.

[Grg Gris Enerj] (E 4%

Tuketilen giris elektrik glict (TWh).

Bu parametreye [Gr¢ Grs Enrjsi] : £ 4, 0 olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

-999...999 TWh

Ayar araligi

Fabrika ayari:

[Grg Gris Enerj)] £ 3%

Tuketilen giris elektrik glict (GWh).

Ayar

Agiklama

-999...999 GWh

Ayar araligi

Fabrika ayari:

[Grg Gris Enerj] (E 2%

Tuketilen giris elektrik giici (MWh).

Ayar

Aciklama

-999...999 MWh

Ayar araligi

Fabrika ayari: _

[Grg Gris Enerj] E 1%

Tuketilen giris elektrik gtici (kWh).

Ayar

Agiklama

-999...999 kWh

Ayar araligi

Fabrika ayari:

[Grg Gris Enerj] E 0%

Tuketilen giris elektrik gici (Wh).

Ayar

Aciklama

-999...999 Wh

Ayar arahgi

Fabrika ayari: _
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[Elektrik Enerjisi Cikis Sayaci] E L o - Menusu

Erisim

Bu Menil Hakkinda

[Ekran] =» [Pano Enerjisi] =» [Enerji parametreleri] = [Elektrik Enerjisi Cikis Sayaci]

Bu mend, ¢ikis elektrik enerjisi verilerini sunar.

[AKtEIk ¢ik gcii tah.] E P - W

Aktif elektrik ¢ikisi gui¢ tahmini.

Ayar

Agciklama

Siricl anma degerine gore

[Motor Standardi] & F r, [60Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa W olarak veya
[Motor Standardi] & F -, [60Hz NEMA] olarak ayarlanirsa HP olarak ayar

araligi. 60
Fabrika ayari: _

[Gergek Tiiketim] o £ 4 X

Tuketilen elektrik enerjisi (TWh).
Bu parametreye [Gergek Tiiketim] o £ 4, 0 olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Gergek Tiiketim] o E 3

[Gergek Tiiketim] o E 2

Ayar Agciklama
-999...999 TWh Ayar araligi
Fabrika ayari: _
Tiketilen elektrik enerjisi (GWh).
Ayar Agciklama
-999...999 GWh Ayar araligi
Fabrika ayari: _
Tiketilen elektrik enerjisi (MWh).
Ayar Agciklama
-999...999 MWh Ayar araligi

Fabrika ayari:

[Gergek Tiiketim] o E /

Tiketilen elektrik enerjisi (kWh).

Ayar

Agciklama

-999...999 kWh

Ayar araligi
Fabrika ayari:

[Gergek Tiiketim] = E O

Tuketilen elektrik enerjisi (Wh).

Ayar

Agciklama

-999...999 Wh

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

84
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[Elkt. Enj. Bugiin] o L E

Bugiin motor tarafindan harcanan elektrik enerijisi (kWh).

Ayar
0...4.294.967.295 kWh

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Elkt. Enj. Din] o C 4

Din motor tarafindan harcanan elektrik enerjisi (kWh).

Ayar Aciklama
0...4.294.967.295 kWh Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Asin Tiketim Esigi] PC AH
Asiri tiketim igin gU¢ seviyesi.

Ayar

Aciklama
[Disiik Tiiketim Esigi] PC A L ...%200,0

Ayar araligi
Fabrika ayar: %0,0

[Diisiik Tiketim Esigi] P AL

Disuk tiketim igin gi¢ seviyesi.

Maksimum de§er= PL AH, PL AH < %100 ise.

Ayar

Agciklama
%0,0...100,0 veya [Asin Tiketim Esigi] FL AH, Ayar araligi
PLC AH < %100 ise

Fabrika ayari: %0,0

[Asin/Dsk Tktm Gekm] PL A E

Asiri/dusuk tiketim algilama suresi.

Ayar Aciklama
0...60 dak Ayar arahgi
Fabrika ayari: 1 dak

[Cikis Tepe Gilicl] Mo E P

Tepe cikis gucu.

Ayar Aciklama

Siriici anma degerine goére Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[Mekanik Enerji] ME L - Menisu

Erisim

Bu Menil Hakkinda

[Ekran] =» [Pano Enerjisi] =» [Enerji parametreleri] =» [Mekanik eneriji]

Bu mend, ¢ikis mekanik enerji verilerini sunar.

[Glig¢ Tahmini Degeri] o P r W

Motor safti gi¢ tahmini.

Ayar

Agciklama

Sirlcu anma degerine gore

[Motor Standardi] & F r, [60Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa W olarak veya
[Motor Standardi] & F -, [60Hz NEMA] olarak ayarlanirsa HP olarak ayar

araligi. 60
Fabrika ayari: _

[Motor Ttiketimi] 11E 4 %

Eneriji tiiketimi (TWh).

Bu parametreye [Motor Tiketimi] /7 E 4, O olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Motor Ttiketimi] ME 3%

Ayar Agciklama

0...999 TWh Ayar araligi
Fabrika ayari: _

Eneriji tiiketimi (GWh).

Ayar Agciklama

0...999 GWh Ayar araligi

Fabrika ayari: _

[Motor Tiiketimi] 11E 2 %

Enerji tiketimi (MWh).

[Motor Ttiketimi] ME 1%

Ayar Agciklama

0...999 MWh Ayar araligi
Fabrika ayari: _

Eneriji tiketimi (kWh).

Ayar Agciklama

0...999 kWh Ayar araligi

Fabrika ayari: _

[Motor Tiiketimi] 11 0%

Enerji tiketimi (Wh).

Ayar

Agciklama

0...999 Wh

Ayar araligi
Fabrika ayart:

86
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[Enerji tasarrufu] £ 5 A - Mendusi

Erigim
[Ekran] =» [Pano Enerjisi] =» [Enerji parametreleri] =» [Enerji tasarrufu]

Bu Menii Hakkinda

Bu men, surtcuyle birlikte ve striict olmadan maliyet, enerji, CO, agilarindan ¢ézlmler arasindaki
karsilastirmayi sunar.

[Referans Giicili] P - E F

Siriclstz Referans Glicl

Ayar Aciklama

0,00...655,35 kW [Motor Standardi] & F r, [50Hz IEC] & O olarak ayarlanirsa kW olarak veya
[Motor Standardi] b F -, [60Hz NEMA] & O olarak ayarlanirsa HP olarak
ayar araligi.
Fabrika ayari: 0,00 kW

[kWh Maliyeti] EL S E

KWh maliyeti.

Ayar Aciklama

0,00...655,35 § [Motor Standardi] & F r, [50 Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa € olarak veya
[Motor Standardi] & F r, [60Hz NEMA] & O olarak ayarlanirsa $ olarak
ayar araligi.

Fabrika ayari: _

[CO20rani)l EL a2
kWh cinsinden CO, miktari.

Ayar Aciklama

0,000...65,535 kg/kWh Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,000 kg/kWh

[Tasarruf Enerjisi] E 5 A V

Suricu ¢ézimiyle tasarruf edilen eneriji.

Ayar Aciklama

0...4.294.967.295 kWh Ayar arahgi
Fabrika ayari: _

[Kayith Para] L A5 H

Sirici ¢ézimdiyle tasarruf edilen maliyet.

Ayar Aciklama

0,00...42.949.672 $ [Motor Standardi] & F r, [50 Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa € olarak veya
[Motor Standardi] & F ~, [60 Hz NEMA] & O olarak ayarlanirsa $ olarak
ayar araligi.
Fabrika ayari: _

[Kayith Co2] Lo 25

Surict ¢ozimuyle tasarruf edilen CO,.

Ayar Agiklama

0,0...429.496.729,5 t Ayar araligi
Fabrika ayari: _

NVEG61643TR 01/2019 87



Ekran MOn-

Alt bolim 7.2

[Uygulama parametreleri]

[Uygulama parametreleri] A F - - Meniisu

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Ekran] =» [Uygulama parametreleri]

Bu men, uygulamayla ilgili bilgileri géruntiler.

[Uygulama Durumu] AP F 5

Uygulama durumu.

Bu parametre tahrik uygulama durumunu gosterir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Galisiyor] run Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; tahrik galisiyor
[Durdurma] SEaF Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; tahrik ¢alismiyor
[Yerel mod Aktif] LolAL Zorlamali lokal mod aktif hale getirildi

[Kanal 2 Aktif] oVEr Devre disi birakma hiz kontrol modu aktif

[Manuel Mod Aktif] | TAnu Motor galisiyor; manuel PID modu aktif

[PID Aktif] Auko Motor galisiyor; otomatik PID modu aktif

[Takviye galigiyor] | boaSE Takviye devam ediyor

[Uyku Aktif] SLEEF Uyku aktif

[BL Devam Ediyor] | £ 95

Geri tepme islemi dizisi devam ediyor

88
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Alt bolim 7.3

[M/B parametreleri]

Bu Menii Hakkinda

Bu meniiye [M/B lletisim Modu] 15 [ 11 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Bu Alt Boliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt boélim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[M/B Yerel Ekran] /15 o - Mendisu 20
[M/B Sistem Ekrani] 115 ~ - Menisu 92
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[M/B Yerel Ekran] 15 o - Menusi

Erisim

Bu Meni Hakkinda

[Ekran] =» [M/B parametreleri] = [M/B Yerel Ekran]

Bu menl master bagl yerel ekranla ilgili parametreleri sunar.

Bu meniiye [M/B iletisim Modu] 115 L 1 63esi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[M/B Durumu] 7155

M/B fonksiyonu durumu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yok] nank Konfigiire Edilmemis
[M/B Yerel nALCE M/B yerel kontroll
Kontroli]

[M/B Hazir Degil] | nrd4 M/B hazir degil

[M/B Hazir] rEAdY M/B hazir

[M/B Caligiyor] run M/B ¢alistyor

[M/B Uyari] ALA~N M/B uyari

[M/B Master Hiz Ref] 1515 X

M/B Master hiz referansi.

Bu parametreye [M/B lletisim Modu] 115 £ 17 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

-599,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[M/B Master Tork Ref] FIME *

M/B Master tork referansi.

Bu parametreye [M/B iletisim Modu] 115 L 17 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Agciklama
-32.767...32.767 Nm Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[M/B Yerel HizRef] 15 5 - X

M/B Yerel hiz referansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [M/B lletisim Modu] 175 C 11 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve
e [M/B Aygit Rolll] 1715 4 E 63esi[Badh] 5L AV E olarak ayarlanirsa.

Ayar

Agciklama

-599,0...599 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[M/B Yerel Tork Ref] F £ o - X

M/B Yerel tork referansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [M/B lletisim Modu] 115 [ 11 63esi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve
e [M/B Aygit Rolii] 1715 d E 63esi [Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa.
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Ayar

Aciklama

-32.767...32.767 Nm

Ayar arahgi
Fabrika ayari: _

[Motor Frekansi] ~ F ~
Motor frekansi.

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor frekansini gértiintuler.

Ayar

Aciklama

-3.276,7...3.276,7 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Motor Torku (Nm)] o £ 9
Motor torku.
Cikis tork degeri.

NOT: Goérintiilenen deger, yon ne olursa olsun motorda her zaman pozitif ve jeneratér modunda her

zaman negatiftir.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767 Nm

Ayar araligi: slirici anma degerlerine gére
Fabrika ayari: _
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[M/B Sistem Ekrani] 1715 - - Menisu

Erisim

[Ekran] =» [M/B parametreleri] =» [M/B Sistem Ekrani]

Bu Meni Hakkinda

Bu menl master bagh sistemle ilgili parametreleri sunar.

Bu meniiye [M/B iletisim Modu] /15 L 17 6gesi [MultiDrive Link] 11 d L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[M/B Yerel HizRef] 15 5 - X

M/B ¢ikis hiz referansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [M/B lletisim Modu] 175 C 11 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve
o [M/B Aygit Kimligi] 15 : d 6gesi [Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa.

Ayar

Agciklama

-599,0...599 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[M/B Yerel Tork Ref] F £ o r *

M/B ¢ikis tork referansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [M/B lletisim Modu] 115 [ 11 63esi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve
e [M/B Aygit Kimligi] /15 : d 6gesi [Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767 Nm

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[M/B Aygiti Secimi] 115 d n
M/B aygiti segimi.

Bu parametre goriintiilenecek aygit parametrelerini segmenizi saglar.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Master] NstEr Master
Fabrika ayari

[Bagh 1] SLV I Bagli 1
[Bagh 2] s5Lve Bagl 2
[Bagh 3] SLV3 Baglh 3
[Bagh 4] SLVY Bagl 4
[Bagh 5] S5LV5S Bagl 5
[Baglh 6] SLVE Bagli 6
[Bagh 7] 5LV Bagh 7
[Bagh 8] S5LVE Bagl 8
[Bagh 9] SLvVS Baglh 9
[Bagli 10] SLV IO Bagli 10
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[M/B Aygiti Durumu] 7545

M/B aygiti durumu.
[M/B Aygiti Segimi] 171 5 d n kullanilarak segilen aygitin durumu.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yok] nank Konfiglre Edilmemis
[M/BHazirDegil] |nr-d4 M/B hazir degil

[M/B Hazir] rEAdY M/B hazir

[M/B Galisiyor] run M/B cgalisiyor

[M/B Uyari] ALArN M/B uyari

[M/B Aygiti HizRef] M5 X 5
M/B aygiti hiz referansi.

[M/B Aygiti Segimi] 1715 d n 6desi kullanilarak segili aygitin yerel hiz referansi degerini goriintiler.

Ayar Aciklama
-599,0...599 Hz Ayar arahgi
Fabrika ayari: _

[M/B Aygiti Tork Ref] F X E
M/B aygiti tork referansi.

[M/B Aygiti Se¢imi] 115 d n 6desi kullanilarak segili aygitin yerel tork referansi degerini goriintiler.

Ayar Aciklama
-32.767...32.767 Nm Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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Alt bolim 7.4

[Motor parametreleri]

[Motor parametreleri] I1/7a - MenUst

Erigim
[Ekran] =» [Motor parametreleri]

Bu Menii Hakkinda
Bu meni, motorla ilgili parametreleri gésterir.

[Motor Hizi] 5 P d
Motor hizi.

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor hizini gérintdler.

Ayar Agciklama

0...65.535 rpm Ayar araligi
Fabrika ayari:—

[isaretli Mek Hiz] 5P d |
isaretli Motor mekanik hizi.

Ayar Agciklama

-100.000...100.000 rpm Ayar araligi
Fabrika ayari:—

[Motor Gerilimi] w o F

Motor gerilimi.
Ayar Agciklama
0...65.535V Ayar araligi
Fabrika ayari:—
[Motor Giicili] o P
Motor glicu.

% olarak ¢ikis guci (%100 = nominal motor giict).

Ayar Agciklama

%-300...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Nom Motor Torku] £ 9 ~

Nm olarak hesaplanan nominal motor torku (+/- %2 tolerans).

Ayar Agciklama

0,01...65.535 Nm Tahrik anma degerine gore ayar araligi.
Fabrika ayari: —
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[Motor Torku] = E ~
Motor torku.
Cikis torku degeri (%100 = [Nominal Motor Torku] £ 9 ).

NOT: Gorintllenen deger, yon ne olursa olsun motor modunda her zaman pozitif ve jeneratér modunda
her zaman negatiftir.

Ayar Aciklama
-300,0... 300,0% Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Motor Torku (Nm)] o £ 9
Motor torku (Nm).
Cikis tork degeri.

NOT: Gorintiilenen deger, yon ne olursa olsun motor modunda her zaman pozitif ve jeneratdér modunda
her zaman negatiftir.

Ayar Agiklama
-32.767 Nm...32.767 Nm Ayar araligi: tahrik anma degerlerine gére
Fabrika ayari: —

[Motor Akimi] L L ~

Motor akimi.

Ayar Agiklama

0,00...65.535 A Tahrik anma degerlerine gére ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Motor Termal durumu] £ H ~
Motor termal durumu.

Normal motor termal durumu %100'dur, [Motor Agiri YUk] o L F, %118 olarak ayarlanmistir.

Ayar Aciklama
%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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Alt bolim 7.5

[Tahrik parametreleri]

[Sirlict parametreleri] TP , - Meniisu

Erigim
[Ekran] =» [Siirlici parametreleri]

Bu Menii Hakkinda
Bu mend, siriculyle ilgili parametreleri gosterir.

[AIV1 Gérinti girisi] A .V [
AIV1 Goruntu girisi.

Bu parametre salt okunurdur. Fieldbus kanali araciligiyla motora uygulanan hiz referansinin
goérintilenmesini saglar.

Ayar Agciklama

-10.000...10.000 (M Ayar araligi
Fabrika ayari: —

1): [AIV1 Tard] AV [ E'ye gore aralik.

[Rampa Once Ref Frek] F - H
Rampa 6ncesi frekans referansi.

Bu parametre salt okunurdur. Referans degeri icin hangi kanalin segcildigine bakmaksizin motora
uygulanan referans frekansini goriintilemeyi etkinlestirir.

Ayar Agciklama

-599,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[Ref Frekansi] L F r
Referans frekansi.

Bu parametre yalnizca fonksiyon devreye alindiginda gorilir. Uzaktan kumandadan referans frekansini
degistirmek icin kullanilir. OK referans degistirmeyi aktif hale getirmek igin basilmasi gerekmez.

Ayar Q) Agciklama
-599,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Torkref] L £ - K
Tork referansi.

Bu parametre yalnizca fonksiyon devreye alindiginda gorilir. Uzaktan kumandadan tork referansi
degerini degistirmek icin kullanilir. Referans degerini degistirmeyi aktif hale getirmek icin Tamam'a
basilmasi gerekmez.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Trk/hiz degistirme] £ 5 5, [Atanmadi] n o olarak ayarlanmazsa ve
e [Torkref. kanal] £ ~ I, [Ref. Frek-Uzak Term] L [ [ olarak ayarlanmazsa.

Ayar Q) Agciklama

%-300,0...300,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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[Tork referansi] £ - - %
Tork referansi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [M/B AygitRolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve
e [M/B Kontrol Tirt] 15 C E asagidaki sekilde ayarlanirsa:
O [Tork Dogrudan] £ - 9 d veya
O [Ters Tork] £ - 9r veya
O [Tork Ozel] £ - 9L

Ayar Q) Aciklama

%-3.276,7...3.276,7 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Motor Frekansi] ~ F r
Motor frekansi.

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor frekansini gérintuler.

Ayar Aciklama

-3.276,7...3.276,7 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Statér Frekansi] 5 F 9%
Statdr frekansi.
Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] olarak ayarlanirsa erisilebilir £ P -

Ayar Q) Aciklama

[Frek Uygulanmadi] n o...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Rotor Frekansi] ~ F 9%
Rotor frekansi.
Bu parametre motor siyrilarak tahmini rotor frekansini gérintler.
Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] olarak ayarlanirsa erisilebilir £ P -

Ayar Q) Aciklama

[Frek Uygulanmadi] n o...599,0 Hz Ayar aralig
Fabrika ayari: —

[Olgiilen gikis fr.] M1 F
Olgiilen gikis frekansi.

Bu parametreye ancak bir kodlayici moduli takilysa veya dahili kodlayici kullaniliyorsa ve kullanilabilir
secimler kullanilan kodlayici modili tiriine bagliysa erisilebilir.

Ayar Q) Aciklama

-3.276,7...3.276,7 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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[Carpma Katsayisi] 1F - %
Carpma katsayisi.
Bu parametreye, [Ref Frek - Carpan] /1A £./1 A 3 atanmissa erisilebilir.

Ayar Q) Agciklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Olglilen Frek] F 95 %
Darbe girisi 6lgtilen frekansi.

Bu parametreye [Frekans dlger] F 9 F, [Yapilandinlmadi] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q) Agciklama

0...30 KHz Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Sebeke Gerilimi] w L ~

Motor ¢alisirken veya durdugunda, sebeke gerilimi AC barasini temel alir.

Ayar Agciklama

1,0...860,0 Vac Ayar arali§i: [6lg. yok] - - - - higbir deger 6lguimezse goruntilenir.
Fabrika ayari: —

[Sebeke Gerilimi faz 1-2] w L |/
Sebeke gerilim fazi 1-2 élgimdi.

Ayar Agciklama

-3.276,7...3.276,7 Vac Ayar arahigi
Fabrika ayari: —

[Sebeke Gerilimi faz 2-3] w L 2
Sebeke gerilim fazi 2-3 élgimdi.

Ayar Agciklama

-3.276,7...3.276,7 Vac Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Sebeke Gerilimi faz 3-1] w L 3
Sebeke Gerilimi faz 3-1 dlgimi

Ayar Agciklama

-3.276,7...3.276,7 Vac Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Sebeke Frekansi] F AL

Gergek sebeke frekansi.

Ayar Agciklama

0,0...999,9 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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[DC Bara Gerilimi] Vb u 5

DC bara gerilimi.

Ayar Aciklama
0...6.553,5 Vdc Ayar aralig
Fabrika ayari: —

[Sirici Term Durumu] £ H d
Surlict termal durumu.

Normal surtict termal durumu %100'dur, [Motor Asir YUk] o L F %118 olarak ayarlanmistir.

Ayar Agiklama
%0...200 Ayar arahgi
Fabrika ayari: —

[Kullanilan Param. Set] L F P 5%
Kullanilan parametre seti.

Konfigirasyon parametresi durumu (parametre degistirme fonksiyonu etkinlestiriimisse erisilebilir).

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yok] no Atanmamis

[Set N°1] CFP I Parametre seti 1 aktif
[Set N°2] LFPZ Parametre seti 2 aktif
[Set N°3] LFP3 Parametre seti 3 aktif

[Yapiland. aktiff L n F 5

Aktif konfiglrasyon.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Devam ediyor] no Gegici durum
[Konfig. No.0] CaFO Konfiglirasyon 0 aktif
[Konfig. No.1] LnaF | Konfigiirasyon 1 aktif
[Konfig. No.2] LaF?2 Konfiglrasyon 2 aktif
[Konfig 3 aktif] LaF3 Konfiglirasyon 3 aktif
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Alt bolim 7.6

[Termal izleme]

[Termal izleme] £ P 11 - MenUsii

Erigim
[Ekran] = [Termal izleme]

Bu Menii Hakkinda

Bu meniinun igerigine termal izleme fonksiyonu aktif hale getirilmisse erisilebilir.

Kablo Baglantisi

[Termal izleme] £ P P - menisinin kablo baglantisina (bkz. sayfa 783) bakin.

[Al1 Termal Degeri] £ H 1V X

Al1 termal degeri.

Ayar

Agciklama

-15...200°C

Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[AI3 Termal Degeri] £ H 3V %

Al3 termal degeri.

[Al1 Termal Deg@eri] £ H IV ile ayni.

[Al4 Termal Degeri] £ H4V %

Al4 termal degeri.

[Al1 Termal Degeri] E H IV ile ayni.

Bu parametreye, VW3A3203 1/O uzatma moddlu takiimissa erisilebilir.

[AI5 Termal Degeri] £ HS V X

Al5 termal degeri.

[Al1 Termal Deg@eri] £ H IV ile ayni.

Bu parametreye, VW3A3203 I/O uzatma moduli takiimissa erisilebilir.

[Kod Tr Degeri] £ hE V
Kodlayici termal sensoéri Degeri

Ayar

Agciklama

-15...200°C

Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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Alt bolim 7.7
[PID ekrani]

[PID ekrani] F .

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Dahili PID ref] ~ P

L - Menisi

[Ekran] =» [PID ekrani]

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Asagidaki parametrelere [PID geri besleme Atamasi] P : F 6gesi [Konfiglre edilmemis] » o olarak

ayarlanmazsa erisilebilir.

Kk

Dahili PID referansi.

[PID Referansi] - PL %

[PID geri besleme] ~ P F %

Ayar 0 Agiklama

0...32.767 Ayar arahgi
Fabrika ayari: 150

PID ayar noktasi degeri.

Ayar Aciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

PID geri besleme degeri.

Ayar Agiklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[PID Hatasi] - FE %

[PID Cikist] - Po X

PID hata degeri.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

Ayar arahgi

Fabrika ayari:

PID ¢ikisi degeri.

Ayar Agiklama
[PID Min Gikisi] P o L ...[PID Maks Ayar araligi
Cikisi] Pa h Fabrika ayar: _
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Alt bolim 7.8
[Sayag¢ yénetimi]

[Sayag Yonetimi] £ L £ - Meniisi

Erigim
[Ekran] =» [Saya¢ Yénetimi]

Bu Meni Hakkinda
Bu mend, tahrik ve motorla ilgili sayaglari gosterir.

[Motor Calisma Siiresi] - £ HH
Motor galisma suiresi.
0,1 saatte gegen galisma suresi gostergesi (motorun acgik kaldigi sire - sifirlanabilir).

Ayar Agciklama

0,0...429.496.729,5 s Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Giig Agik Zamani] FE HH
Gug agik zamani (sifirlanabilir) ya da sayac, [Saat Sayaci Sifirlm] ~ F ~ parametresi kullanilarak 0 olarak

ayarlanabilir.
Ayar Agciklama
0,0...429.496.729,5 s Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Fan Calisma Siiresi] F Pk E
Fan calisma siresi.

[Fan Galisma Siiresi] F P b £, 6nceden belirlenen 45.000 saat degerine ulasir ulasmaz, [Fan Sayaci
Uyarisi] F L E A uyanisi tetiklenir.

[Fan Calisma Siiresi] F P b £ sayaci, [Saya¢ Saat Sayaci Sifirlm] - P - parametresi kullanilarak O olarak

ayarlanabilir.
Ayar Agciklama
0...500.000 sa Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Yolverme sayisi] n 511

Motor yolvermeleri sayisi (sifirlanabilir) ya da sayag, [Saat Sayaci Sifirlm] -~ P - parametresi kullanilarak
0 olarak ayarlanabilir.

Ayar Agciklama

0...4.294.967.295 Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[Saat Sayaci Sifirlm] ~ P

Saat sayacini sifirlama.

Ayar QO

Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari

[Calsma Zmni rkH Calisma suresi sifilama
Sifirl]
[Glig AGIK Zmn PEH Gug AGIK sire sifirlama
Sifirla]
[Fan sayaci sifirla] | F EH Fan sayacini sifirla
[NSM'yi Temizle] |n 511 Motor yolvermeleri sayisini temizle
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Alt bolim 7.9

[Diger durum]

[Diger durum] 5 5 £ - Menusi

Erigim
[Ekran] =» [Diger durum]

Bu Menii Hakkinda
ikincil durumlarin listesi.

Liste
[Set1 aktiff LF P |

[Set2 aktiff LF P2

[Set3 aktiff LFF 3
[Otomatik tekrar yolverme] A w E o
[DC Barasi Yiiklendi] 46 L
[Hizli durma Aktif] F 5 E

[Geri Cekilme Frekansi] F - F
[Hiz Korunuyor] - L 5
[Durdurma tiiri] 5 £ E
[Kodlayici konfig.] L C
[Frenlemede] b~ 5

[Ref Frek Uyarisi] 5 - A

[leri] MF ~ d

[Geri] N~ 5

[Motor akilamada] F L X

[Otomatik ince ayar] £ u n
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Alt bolim 7.10
[1/O harita]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
[Dij. Giris Haritasi] L A - Menusi 106
[AI1] A + ILC - Menusu 107
[Al2] A + 2L - Menisi 109
[AI3] A + 3L - Menisi 110
[Al4] A + 4L - Menusu 111
[AI5] A + 5L - Menusu 112
[Analog girisleri gorintusii] A « A - Menisu 113
[Dij. Cikis Haritasi] L & A - MenUsU 113
[AQ1] Ao IC - Menusu 114
[AQ2] Ao 2L - Menusu 118
[PTO Frekansi] PE o L - Menlsu 120
[DI7 Oiglilen Frekansi] P F L 7 - Mendisi 122
[DI8 Olgiilen Frekansi] P F L B - Meniisii 124
[Olgiilen PTI Frekansi] PE . F - Menisii 125
[Frekans sinyali gérintiisii] F 5 + - Menisu 127
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[Dij. Girig Haritasi] L A - MenUsi

Erisim
[Ekran] = [I/O Harita] =» [Dij. Giris Haritasi]

Bu Menii Hakkinda
Bu mendi, dijital girislerin durumunu ve atamasini sunar.
Salt okunur parametreler konfigiire edilemez.
Hicbir fonksiyon atanmamissa [Atanmadi] » o g0sterilir. Fonksiyonlar arasinda gezinmek igin dokunmatik
tekeri kullanin.
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[A1] A + IC - Menisi

Erigim

[AM1A . IC

[Ekran] = [I/O Haritasi] =» [Analog giris goriintiisi] =» [Al1]

Al1 fiziksel degeri.

Al1 masteri gorintisi: analog giris 1'in degeri.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

Ayar araligi
Fabrika ayari: —

NOT: [Al1 Atamasi] A : I A, [AI1 mindegeri] » L [, [Al1 maks degeri] » H | ve[Al1filtresi] A , IF
parametrelerine Ekran Terminali Gizerinde OK tusuna basarak ([Al1] A : I L parametresi Uzerinde)

basarak erisilebilir.

[Al1 Atamasi] A . IA

Analog girisi Al1 fonksiyonlari atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin Al1 girisiyle ilgili

tim fonksiyonlari géstermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o gdsterilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
[Tork Ref Ofseti] Eq9a Tork ofset kaynagi
[Tork RefOran] | E9r Tork orani kaynagi
[Ref Frek Kanali 1] | F r 1 Referans frekansi kanali 1
Fabrika Ayari
[Ref Frek Kanali 2] | F - & Referans frekansi kanali 2
[Ref Frekans 2 SAZ Referans frekansi 2 toplama
Toplama]
[Moment EAA Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
sinirlamasi]
[Tork sinilamasi 2] | E AAZ Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
[Ref Frek 2'yi dA2 Referans frekansi 2'yi gikar
Cikar]
[Manuel PID Ref] | F 11 PID kontrolériiniin (oto-man) manuel hiz referansi
[PID Ref Frekansi] | F F PID referans frekansi
[Ref Frekans 3 SA3 Referans frekansi 3 toplama
Toplama]
[Ref Frekansi 1B] | Fr Ib Referans frekansi 1B
[Ref Frek 3'yi dA3 Referans frekansi 3'yi gikar
Cikar]
[Cebri lokal] FLal Cebri lokal referans kaynagi 1
[Ref Frekansi 2 nAcZ Referans frekansi 2 garpani
garpani]
[Ref Frekansi 3 nA3 Referans frekansi 3 garpani
garpani]
[Tork referansi] Er |l Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 1
[Tork referans1 2] |Er ¢ Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 2
[Harici Besleme LEFF Harici besleme ileri
ileri]
[MISHIzRefGrg] | M55 Master Bagli: hiz girisi
[M/ISTrkRefGrg] | M5E Master Bagli: tork girisi
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Agirlik girisi]

PES

Harici agirlk sensoru girisi

[AI1 min. degeri] u L 1%

Al1 minimum degeri.

Al1 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye [AI1 Turii] A + I E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

0,0...10,0 Vdc

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Vdc

[Al1 maks. degeri] u H 1%

Al1 maksimum degeri.

Al1 %100 gerilim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye [Al1 Tard] A + I £, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

0,0...10,0 Vdc

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayar: 10,0 Vdc

[Al1 min. degeri] L ~ L 1%

Al1 minimum degeri.

Al1 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye [AI1 Turii] A + 1 E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir

Ayar

0,0...20,0 mA

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[Al1 maks. degeri] L - H 1%

Al1 maksimum degeri.

Al1 %100 akim 6lcekleme parametresi.

Bu parametreye [Al1 TUrl] A « 1 E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Agciklama
0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA
[Al1 filtresi] A + I F
Al1 filtresi.

Parazit filtreleme.

Ayar Q)
0,00...10,00 sn

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 sn

108

NVE61643TR 01/2019




Ekran MOn-

[AI2] A . 2L - Menisu

Erigim
[Tahrik meniisii] =» [Ekran] = [I/O Haritasi] =» [Analog giris gériintiisi] =» [Al2]

[AI21A .2C
Al2 fiziksel degeri.
AI2 misteri gorintlsi: analog giris 2'in degeri.
[AI1] A + IC (bkz. sayfa 707) ile ayni.

[AI2 Atamasi] A .2 A
Al2'Gin konfiglirasyonu.
[Al1 Atamasi] A | A (bkz. sayfa 707) ile ayni.

[AI2 min. degeri] u L 2K
Al2 minimum degeri.
Al2 %0 gerilim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye [Al2 Tarl(] A : 2 £, [Gerilim] 10 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 min. de@eri] w L I (bkz. sayfa 708) ile ayni.

[AI2 maks. degeri] u 1H2 X
Al2 maksimum degeri.
Al2 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye [Al2 TurG] A « 2 E, [Gerilim] 10 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. de@eri] » +H | (bkz. sayfa 706) ile ayni.

[AI2 filtresi] A 2 F
Al2 filtresi.
Parazit filtreleme.
[Al1 Filtresi] A : I F (bkz. sayfa 708) ile ayni.
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[AI31 A + 3L - Mendisi

Erisim
[Ekran] = [I/O Haritasi] =» [Analog girig goriintiisi] =» [Al3]
Bu menilye 22 kW'tan biiyiik gticl olan tahriklerde erisilebilir.

[AIB1A +3C
Al3 fiziksel degeri.
AI3 misteri goriintiist: analog giris 3'in degeri.
[AI1] A + ILC (bkz. sayfa 707) ile ayni.

[AI3 Atamasi] A . 3A
Al3'lin konfiglirasyonu.
[Al1 Atamasi] A : I A (bkz. sayfa 707) ile ayni.

[AI3 min. degeri] » L 3%
Al3 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye [AI3 Tarl] A + 3 £, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 min. de@eri] » : L [ (bkz. sayfa 708) ile ayni.

[AI3 maks. degeri] u +H 3 X
Al3 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye [AI3 Turli] A : 3 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. degeri] » +H | (bkz. sayfa 708) ile ayni.

[AI3 min. degeri] L ~ L 3%
Bu parametreye [AI3 Turili]] A 3 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 min. de@eri] L ~ L | (bkz. sayfa 708) ile ayni.

[AI3 maks. degeri] L - H 3%
Al3 %100 akim &lgcekleme parametresi.

Bu parametreye [AI3 Tlrii] A . 3 £, [Akim] OA olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 708) ile ayni.

[AI3 Filtresi] A + 3F
Al3 filtresi.
Parazit filtreleme.
[Al1 Filtresi] A + I F (bkz. sayfa 708) ile ayni.
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[Al4] A 4L - Menisu

Erigim
[Ekran] =» [G/C Haritasi] =» [Analog giris goriintlisi] =» [Al4]

Bu Meni Hakkinda
Bu meniye, VW3A3203 I/O uzatma modulu takilmissa erisilebilir.

[Al4]1 A . HC
Al4 fiziksel degeri.
Al4 misteri géruntlsi: analog giris 4'Un degeri.
[AI1] A + IC (bkz. sayfa 707) ile ayni.

[Al4 Atamasi] A 4 A
Al4 fonksiyonlari atama. Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o gosterilir.
[Al1 Atamasi] A : | A (bkz. sayfa 707) ile ayni.

[Al4 min. degeri] u L 4%
Al4 minimum degeri.
Al4 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye [Al4 Turl] A + 4 E, [Gerilim] |0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AI1 min. de@eri] w :L [ (bkz. sayfa 708) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] u 1 H4%
Al4 maksimum degeri.
Al4 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye [Al4 Tarli]] A 4 E, [Gerilim] [0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 maks. degeri] u +H | (bkz. sayfa 708) ile ayni.

[Al4 min. degeri] L ~ L 4%
Al4 minimum degeri.
Al4 %0 akim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye [Al4 TUrd] A : 4 £, [AKim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AlI1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 7068) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] L - H4 X
Al4 maksimum degeri.
Al4 %100 akim Olgekleme parametresi.
Bu parametreye [Al4 Turl] A 4 E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 706) ile ayni.

[Al4 filtresi] A 4 F
Al4 filtresi.
Parazit filtreleme.
[Al1 Filtresi] A : I F (bkz. sayfa 708) ile ayni.
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[AI5] A 5[ - Menisi

Erisim
[Ekran] =» [G/C Haritasi] =» [Analog giris goriintisi] = [AlI5]

Bu Menil Hakkinda
Bu meniye, VW3A3203 1/O uzatma modili takilmissa erisilebilir.

[AIS] A «5C
AI5 misteri goriintisi: analog giris 5'in degeri.
[AI1] A + ILC (bkz. sayfa 707) ile ayni.

[AI5 Atamasi] A 15 A
Al5 fonksiyonlar atama. Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o gosterilir.
[Al1 Atamasi] A : I A (bkz. sayfa 707) ile ayni.

[AI5 min. degeri] u L 5%
AI5 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye [AI5 Turli] A « 5 £, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 min. de@eri] w : L [ (bkz. sayfa 7068) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] u +H5 X
AI5 %100 gerilim dlgcekleme parametresi.

Bu parametreye [AI5 Turli] A + 5 £, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 maks. de@eri] » +H | (bkz. sayfa 706) ile ayni.

[AI5 min. degeri] L ~ L 5%
Al5 %0 akim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye [AI5 TUrii] A : 5 £, [AKIm] OA olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 min. de@eri] L ~ L | (bkz. sayfa 708) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] L - H5 X
Al5 %100 akim dlgcekleme parametresi.
Bu parametreye [AI5 Tlrii] A . 5 E, [AKim] OA olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 708) ile ayni.

[AIS filtresi] A 5 F
Al5 filtresi.
Parazit filtreleme.
[Al1 Filtresi] A .+ | F (bkz. sayfa 708) ile ayni.
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[Analog girisleri gorunttsu] A A - Menlsu

Erigim
[Ekran] = [I/O Haritasi] =» [Analog girigleri gériintisii]

[Kodlayici Direnci Deg@eri] £ HE r *
Kodlayici termal direnci degeri.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e Bir kodlayici modull takiliysa ya da gdmdalu kodlayici kullanilirsa ve

e [Kod Term Sensor Tirl] £ HE E, [Hayir] n o n E olarak ayarlanmazsa.

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 Ayar arahgi
Fabrika ayari: _

[Dij. Cikis Haritasi] L o A - Meniisi

Erisim
[Ekran] =» [G/G Haritasi] =» [Dij. Cikis Haritasl]

Bu Menii Hakkinda
22 kW'tan blyuk glcu olan surtcilerde DQ atamasi.
30 kW'tan kiiguik glict olan suricilerde DQ1, DQ2.
R1, R2 atamasi.
22kW'tan buyuk glci olan tahriklerde R3 atamasi.
VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon modulu takiimissa R4, R5, R6 atamasi.
VW3A3203 G/G uzatma moduli takiimissa DQ11, DQ12 atamasi.
Atamayi gérmek i¢in Ekran Terminali Gzerinde dijital ¢ikisi tiklatin.
Salt okunur parametreler konfigire edilemez.

Dijital bir ¢ikisa atanan fonksiyonu goérintiler. Higbir fonksiyon atanmamissa [Atanmamig] » o gosterilir.

Gecikmenin onaylanmasini, durumun aktif hale getiriimesini ve dijital ¢ikis i¢in bekleme siresinin

ayarlanmasini saglar. Olasi degerler, konfiglirasyon menistndeki degerlerle aynidir.
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[AQ1] Ao ILC - Menisu

Erisim
[Ekran] = [I/O Harita] =» [Analog ¢ikis goriintlisi] = [AQ1]

Minimum ve Maksimum Cikis Degerleri

Volt cinsinden minimum ¢ikis degeri, atanmis parametrenin alt sinirina ve maksimum degeri ust sinirina
karsilik gelir. Minimum deger maksimum degerin Ustlinde olabilir.

PA

UL

LL

1 2 20mA/  C/
10V VO
PA
UL
LL
2 1 20mA/ C/
1oV VO

PA Atanan parametre

C /VO Akim veya gerilim ¢ikisl

UL Ust sinir

LL Alt sinir

1 [MinGikis] AaL X veya uol X
2 [Maks Cikis] Ao HX veya ua HX

Atanan Parametrenin Olceklenmesi

Atanan parametrenin dlcegdi, her analog ¢ikisi igin iki parametreyle alt ve ust sinir degerlerini degistirerek
gereksinimlere uygun olarak uyarlanabilir.

Bu parametreler % cinsinden verilmistir. %100, konfigtire edilen parametrenin toplam degisim araligina
karsilik gelir: %100 = Gst sinir - alt sinir.

Nominal torkun -3 ve +3 kati arasinda deg@isen [Yonlii tork] 5 £ 9 6rneginde %100, nominal torkun 6 katina
karsilik gelir.

o [Olgekleme AQxmin] A 5 L X parametresi, alt sinir degistirir: yeni deger = alt sinir + (aralik x A5 L X).
‘VEO degeri (fabrika ayar) alt siniri degistirmez.

e [Olgekleme AQx maks] A 5 H X parametresi, Ust sinir degistirir: yeni deger = alt sinir + (aralik x
A5 L X). %100 degeri (fabrika ayar) Ust siniri degistirmez.

o [Olgekleme AQx min] A 5L X, daima [Olgekleme AQx maks] A 5 H X 'dan daha diisiik olmalidir.
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Uygulama Ornegi

[AQ1] Aa IC

UL

100%

ASHXx

NS

ASLx

LL

UL Atanan parametrenin st siniri
LL Atanan parametrenin alt siniri

NS Yeni 6lgek

A5 HX Olgekleme maks
A5 L X Olgekleme min

AQ1 cikisindaki motor akim degeri, 0,8 In tahrige esdegerde 0...20 mA, aralik 2 motorla aktarilacaktir.

e [Motor Akimi] o L ~ parametresi anma tahrik akiminin 0 ila 2 kati arasinda degisir.

e [AQ1 min déicek.] A5 L I, %0 fabrika ayarinda kalan alt sinir degistirmemelidir.

o [AQ1 maks 6lgek.] A5 H I Ustsinirl, nominal motor torkunun 0,5 kati veya 100 - 100/5 = %80 oraninda
degistirmelidir (yeni deger = alt sinir + (aralik x ASH1).

AQ1 musteri goriintlist: analojik gikis 1'in degeri.

Ayar Q)

Aciklama

-32.767...32.767

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[AQ1 atamasi] Ao |

AQ1 atamasi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire no Atanmamis
edilmemis]
[Motor Akimi] alr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya tahrigin isim
plakasinda gdsterilen nominal tahrik akimi)
[Motor Frekansi] oFr Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]'a £ F r
Fabrika Ayari
[Rampa gikisi] arP 0'dan [Maks Frekans]a £ F r
[Motor torku] Erq Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir
[isaretlenmig tork] | S E 9 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve - isareti jenerator moduna (frenleme) karsilk
gelir.
[isaretlenmis or5 isaretlenmis rampa cikisi, [[Maks Frekans] E F r ile +[Maks Frekans]
rampa] arasinda E F r
[PID ref.] oF5 PID kontrol6ri referansi [Min PID referansi] P : P | ile [Maks PID

referansi] arasinda P P 2
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[PID geri besleme] | = P F PID kontrolérii geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] F : F | ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P . F 2

[PID hatasi] aPE PID kontrol6rii algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] F : F & — [Min
PID geri beslemesi]nin -%5 ile +%5'i arasinda P +F |

[PID gikisi] af . PID kontrolérii ¢ikisi [Digtik hiz] L 5 P ile [Yilksek hiz] arasinda H5 P

[Motor giicii] oFr Motor glicti, [Nominal motor guciilniin O ile 2,5 kati arasinda n P r

[Motor termal] EHr Motor termik durumu, nominal termik durumunun %0'dan 200'e kadaridir

[Tahrik termal] EHd Tahrik termal durumu, nominal termal durumunun %0 ile %200'G arasinda

[Tork 4Q] Er49 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ ve - isaretleri moddan badimsiz olarak torkun fiziksel ydntine karsilik gelir
(motor veya jeneratér)

[Olgiilen Motor oFrr Olgiilen motor frekansi

Frek]

[isaretlenmisgtk. | oF S isaretlenmis ¢ikis frekansi, -[Maks Frekans] £ F ~ ile +[Maks Frekans]

frek] arasinda E F r

[Mot term2] EHr Motor termal 2 durumu

[Mot term3] EHrF3 Motor termal 3 durumu

[Mot term4] EHrH Motor termal 4 durumu

[isaretlenmemis ubr isaretienmemis tork referansi

Trk Ref]

[isaretlenmis Trk S5Er isaretlenmis tork referansi

Ref]

[Tork siniri] EqL Tork siniri

[Motor ger.] vaF Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda u n 5

[MISCikisHizRef]| 1550 Master / bagh ¢ikis hiz referansi

[M/S Cikis Tork NSto Master / bagl ¢ikis tork referansi

Ref]

[AQ1 Min. Cikisi] uo L 1%

AQ1 minimum cikisi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiirl]] Ao | E, [Gerilim] /0 v olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...10,0 Vdc

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Vdc

[AQ1 maks. Gikis] ua H 1%
AQ1 maksimum cikisi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiirli]] Ao | E, [Gerilim] /0 v olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...10,0 Vdc

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Vdc

[AQ1 min. gikist)] Aa L 1%

AQ1 minimum cikisi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiirli] A= | E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...20,0 mA

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA
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[AQ1 maks. gikis] Ao H 1%
AQ1 maksimum cikisi.
Bu parametreye, [AQ1 Tiirii]] Ao | E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...20,0 mA Ayar arahgi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[AQ1 min 6lgekleme] ASL |
Atanan parametrenin alt sinirinin, maksimum olasi deg@isimin ylizdesi olarak 6lgeklenmesi.

Ayar Aciklama

%0,0...%100,0 Ayar araligi
Fabrika ayan: %0,0

[AQ1 maks Olgekleme] ASH |

Atanan parametrenin Ust sinirinin, maksimum olasi deg@isimin yiizdesi olarak dlgeklenmesi.

Ayar Aciklama

%0,0...%100,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100,0

[AQ1 Filtresi] Ao IF
Parazit filtreleme.

Ayar Aciklama

0,00...10,00 sn Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,00 sn
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[AQ2] Ao 2L - Menisu

Erisim

[AQ2] Aol

[AQ2 Atama] Ao &

[Ekran] = [I/O Harita] =» [Analog ¢ikis goriintlisi] = [AQ2]

Bu menlye 22kW'tan biiyiik giici olan tahriklerde erisilebilir.

AQ2 misteri goriintlisi: analog ¢ikis 2'nin degeri.
[AQ1] Ao ILC (bkz. sayfa 775)ile ayni.

AQ2 atamasi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire no Atanmamis
edilmemisg]
[Motor Akimi] olr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya tahrigin isim
plakasinda gosterilen nominal tahrik akimi)
Fabrika Ayari
[Motor Frekansi] afFr Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]'a £ F r
[Rampa gikisi] arP 0'dan [Maks Frekans]a E F r
[Motor torku] Erq Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir
[isaretlenmis tork] | SE 9 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve — isareti jeneratér moduna (frenleme) karsilik
gelir.
[isaretlenmis or5 isaretlenmis rampa gikisi, -[Maks Frekans] £ F - ile +[Maks Frekans]
rampa] arasinda E F r
[PID ref.] oF5 PID kontroléri referansi [Min PID referansi] P : P I ile [Maks PID
referansi] arasinda P P2
[PID geri besleme] | = P F PID kontroldrii geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] P : F I ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P . F 2
[PID hatasi] aPE PID kontrolérii algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] P : F 2 — [Min
PID geri beslemesi]nin —%5 ile +%5'i arasinda P F |
[PID gikisi] af . PID kontroléri gikisi [Disik hiz] L 5 F ile [YUksek hiz] arasinda H 5 P
[Motor giicii] aFPr Motor gucli, [Nominal motor giiciniin O ile 2,5 kati arasinda n P r
[Motor termal] EHr Motor termal durumu, nominal termal durumunun %0'dan 200'e kadaridir
[Tahrik termal] EHd Tahrik termal durumu, nominal termal durumunun %0'dan 200'e kadaridir
[Tork 4Q] Er49 isaretienmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ ve - isaretleri moddan bagimsiz olarak torkun fiziksel yénine karsilk gelir
(motor veya jenerator)
[Olgiilen Motor afrr Olgiilen motor frekansi
Frek]
[isaretlenmis gik. aF5 isaretlenmis gikis frekansi, -[Maks Frekans] £ F - ile +[Maks Frekans]
frek] arasinda E F r
[Mot term2] EHrZ Motor termal 2 durumu
[Mot term3] EHr 3 Motor termal 3 durumu
[Mot term4] EHrHY Motor termal 4 durumu
[isaretlenmemis ukr isaretienmemis tork referansi
Trk Ref]
[isaretlenmis Trk SEr isaretlenmis tork referansi
Ref]
[Tork simiri] EqL Tork siniri
[Motor ger.] uaP Motora uygulanan gerilim, O ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda u n 5
[M/S Cikis Hiz Mn55a Master / bagli ¢ikis hiz referansi
Referansi]
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[M/S Cikis Tork Nskan Master / bagh cikis tork referansi
Ref]

[AQ2 Min. Cikisl] uo L 2K
AQ2 minimum cikisi.

Bu parametreye, [AQ2 Tirl] Ao € t, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AQ1 min. ¢ikigl] wa L | (bkz. sayfa 776) ile ayni.

[AQ2 maks. Cikis)] uo HE X
AQ2 maksimum cikisi.

Bu parametreye, [AQ2 Tirl] Ao €k, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AQ1 maks. ¢ikisi] uw o H | (bkz. sayfa 776) ile ayni.

[AQ2 Min. Cikisi] AaL 2%
AQ2 minimum cikisi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirii]] A = 2 E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 min. ¢ikisi] Ao L [ (bkz. sayfa 257) ile ayni.

[AQ2 maks. Gikisi] Ao HZ X
AQ2 maksimum cikisi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirli]] A = 2 E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 maks. ¢ikisi] Ao H | (bkz. sayfa 257) ile ayni.

[AQ2 min 6lgekleme] ASL 2

Atanan parametrenin alt sinirinin, maksimum olasi degisimin %'si olarak 6lgceklenmesi.

[AQ2 min Glgek.] A5 L [ (bkz. sayfa 777)ile ayni.

[AQ2 maks Olgekleme] A5 H 2

Atanan parametrenin Ust sinirinin, maksimum olasi degisimin %'si olarak dlgeklenmesi.

[AQ1 maks Olgek.] A5 H | (bkz. sayfa 777)ile ayni.

[AQ2 Filtresi] Ao 2 F
Parazit filtreleme.
[AQ1 Filtresi] Ao | F (bkz. sayfa 777)ile ayni.
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[PTO Frekansi] F £ o L - Menisi

Erisim

[Ekran] = [I/O Harita] =» [Analog gikislar goriintlisii] =» [PTO Frekansi]

Bu menilye 22 kW'tan biiylk gticl olan sirUcilerde erisilebilir.

[PTO Frekansi] PE o L

Darbe katari ¢ikis frekansi degeri.

Ayar

Agciklama

0,00...655,35 kHz

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[PTO Atamasi] FE o
Darbe katari ¢ikis atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigtire no Atanmamis

edilmemisg]

[Motor Akimi] olr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya tahrigin isim
plakasinda gosterilen nominal tahrik akimi)

[Motor Frekansi] ofFr Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]'a £ F r
Fabrika Ayar

[Rampa gikisi] arP 0'dan [Maks Frekans]a E F r

[Motor torku] Erfd Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir

[isaretlenmis tork] | SE 9 isaretienmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve — isareti jeneratér moduna (frenleme) karsilik
gelir.

[isaretlenmis or3 isaretlenmis rampa cikisi, -[Maks Frekans] £ F ~ ile +[Maks Frekans]

rampa] arasinda E F r

[PID ref.] afP5 PID kontrol6ri referansi [Min PID referansi] F . P 1 ile [Maks PID
referansi] arasinda P /P2

[PID geri besleme] | = P F PID kontrolérii geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] P : F I ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P . F 2

[PID hatasi] aPE PID kontrolérii algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] F : F & — [Min
PID geri beslemesi]nin -%5 ile +%5'i arasinda P +F |

[PID gikisi] af . PID kontrolorii ¢ikisi [Distik hiz] L 5 F ile [Yiksek hiz] arasinda H5 P

[Motor giicii] oPr Motor glicti, [Nominal motor giicii]niin 0 ile 2,5 kati arasinda n P r

[Motor termal] EHr Motor termik durumu, nominal termik durumunun %0'dan 200'e kadaridir

[Tahrik termal] EHdA Tahrik termal durumu, nominal termal durumunun %0 ile %200'G arasinda

[Tork 4Q] ErH48 isaretienmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ ve - isaretleri moddan bagimsiz olarak torkun fiziksel ydntine karsilik gelir
(motor veya jenerator)

[Olgillen Motor oFrr Olgiilen motor frekansi

Frek]

[isaretlenmis gtk. | oF S isaretlenmis gikis frekansi, -[Maks Frekans] £ F - ile +[Maks Frekans]

frek] arasinda E F r

[Mot term2] EHr 2 Motor termal 2 durumu

[Mot term3] EHF3 Motor termal 3 durumu

[Mot term4] EHrHY Motor termal 4 durumu

[isaretlenmemis ukr isaretienmemis tork referansi

Trk Ref]

[isaretlenmis Trk SEr isaretlenmis tork referansi

Ref]

[Tork siniri] ESL Tork siniri
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[Motor ger.] uaP Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda un 5
[M/S CikisHizRef] | 15 5= Master / bagli gikis hiz referansi

[M/S Cikig Tork N5ta Master / bagh gikis tork referansi

Ref]

[PTO Maks Gikis Frekansi] PE o HX
Darbe katari ¢ikisi maksimum ¢ikis frekansi.

Bu parametreye [PTO Atamasi] F t o, [Konfigiire Edilmedi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

1,00...30,00 kHz

Ayar arahgi
Fabrika ayari: 4,00 kHz
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[DI7 Olgiilen Frekansi] P F L 7 - Meniisii

Erisim
[Ekran] = [I/O Haritasi] = [Frek. Sinyal gériintiisii] =» [DI7 Olgiilen Frekansi]

Bu Meni Hakkinda

[DI7 Olgillen Frekansi] P F L 7 parametresinde OK tusuna basildijinda asagidaki parametrelere Ekran
Terminali Gzerinden erisilebilir.

Bu menlye 22 kW'tan biyiik giicti olan sirtctlerde erisilebilir.

[D17 Olgiilen Frekansi] PF L 1

Filtrelenmis 6zel darbeli giris frekans referansi.

Ayar Agciklama

0...4.294.967.295 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[DI7 Darbe Grg Atama] P : 7A
DI7 darbe girisi atamasi.
Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin darbe girisiyle ilgili tiim fonksiyonlari géstermektedir.
Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] »n o gorintdlenir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Atanmamis

[Tork Ref Ofseti] Efc Tork ofset kaynagi

[Tork Ref Orani] Eqr Tork orani kaynagi

[Ref Frekansi 1] Fr 1 Referans frekansi 1

[Ref Frekansi 2] Fr2 Referans frekansi 2

[Ref Frekans 2 5Ac2 Referans frekansi 2 toplama
Toplama]

[PID Geri besleme] | F 1 F Pl kontrolérii geri beslemesi
[Moment EARA Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
sinirlamasi]

[Tork sinirflamasi1 2] | E AARZ Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
[Ref Frek 2'yi dA¢2 Referans frekansi 2'yi gikar

Cikar]

[Manuel PIDRef] | P 1T PID kontrolériiniin (oto-man) manuel hiz referansi
[PID Ref Frekansi] | F P « PID referans frekansi

[Ref Frekans 3 5A3 Referans frekansi 3 toplama
Toplama]

[Ref Frekansi 1B] | Fr Ib Referans frekansi 1B

[Ref Frek 3'yi dA3 Referans frekansi 3'yi gikar

Cikar]

[Cebri lokal] FLal Cebri lokal referans kaynagi 1

[Ref Frekansi 2 nAac Referans frekansi 2 garpani

carpani]

[Ref Frekansi 3 nA3a Referans frekansi 3 garpani

carpani]

[Tork referansi] Er ! Tork dlizenlemesi: tork ayar noktasi 1
[Tork referans12] | Er €& Tork dlizenlemesi: tork ayar noktasi 2
[Frekans Olger] FaF Frekans olger fonksiyonu aktivasyonu
[Harici Besleme LEFF Harici besleme ileri

ileri]

[M/ISHIzRefGrg] | 155 M/B Master hiz referansi girisi

122 NVE61643TR 01/2019



Ekran MOn-

Ayar Kod / Deger Aciklama
[M/IS Trk RefGrg] | M5E M/B Master tork referansi girisi
[Agirlik girisi] FES Harici agirlk sensori girisi

[DI7 DarbeGrs Disik Frek] P /L 1

Di7 darbe girisi diistik frekansi.

Darbe giris 6lgekleme parametresi, Hz x 10 birimi olarak %0.

Ayar

Aciklama

0,00...30.000,00 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[DI7 DrbeGrs Yiiksek Frek] F +H 1

Di7 darbe girisi yiksek frekansi.

Darbe giris dlgekleme parametresi, Hz x 10 birimi olarak %100.

Ayar

Aciklama

0,00...30,00 kHz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 30,00 kHz

[DI7 Frekans Filtresi] FF + 7

Alt filtre parazit filtreleme darbeli giris kesme siresi.

Ayar

Aciklama

0...1.000 ms

Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 ms
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[DI8 Olgiilen Frekansi] P F L B - Meniisii

Erisim

[Ekran] = [I/O Haritasi] = [Frek. Sinyal gériintiisii] =» [DI8 Olgiilen Frekansi]

Bu Meni Hakkinda

[DI8 Olgillen Frekansi] P F L B parametresinde OK tusuna basildijinda asagidaki parametrelere Ekran

Terminali Gzerinden erisilebilir.

Bu menlye 22 kW'tan biyiik giicti olan sirtctlerde erisilebilir.

[DI8 Olciilen Frekansi] PF L B
Filtrelenmis 6zel darbeli giris frekans referansi.
[DI7 Olgilen Frekansi] P F C 7 (bkz. sayfa 722) ile ayni.

[DI8 Darbe Grs Atama] F B A
DI8 darbe girisi atamasi.
[DI7 Darbe Girig Atamasi] P : 7R (bkz. sayfa 722) ile ayni.

[DI8 DarbeGrs Diistik Frek] P L B
DI8 darbe girisi diistk frekansi.
[DI7 DrbeGrs Disiik Frek] P L 7 (bkz. sayfa 723) ile ayni.

[DI8 DrbeGrs Yiksek Frek] F 1HH
DI8 darbe girisi yuksek frekansi.

[DI7 DrbeGrs Yiiksek Frek] P : H 1 (bkz. sayfa 723) ile ayni.

[DI8 Frekans Filtresi] PF B
Alt filtre parazit filtreleme darbeli giris kesme siiresi.
[DI7 Frekns Filtresi] P F : 7 (bkz. sayfa 723) ile ayni.
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[Olgiilen PTI Frekansi] P £  F - Meniisii

Erigim

[Ekran] = [I/O haritasi] =» [Frek. sinyal gériintiisi] =» [Olgiilen PTI Frekansi]

Bu Menii Hakkinda

Asagidaki parametrelere [Olgiilen PTI Frekansi] P £ , F parametresinde OK tusuna basilarak Ekran

Terminali 6gesinde erisilebilir.

Bu mentye 30 kW'tan kuguk gtict olan surtcilerde erisilebilir.

[Olciilen PTI Frekansi] PE « F
Olciilen PTI frekansi

Ayar

Aciklama

-21.474.836,47...21.474.836,47 Hz

Ayar arahgi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[RP atamasi] P A X

Darbe girisi atama

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
[Tork Ref Ofseti] ] Tork ofset kaynagi

[Tork Ref Orani] EAqr

Tork orani kaynagi

[Ref Frekansi 1] Frl

Referans frekansi 1

[Ref Frekansi 2] Fro

Referans frekansi 2

[Ref Frekans 2 5AZ
Toplama]

Referans frekansi 2 toplama

[PID Geri besleme] | F ' F

PI kontroloru geri beslemesi

[Tork simirlamasi] | EAA

Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon

[Torksinirlamasi 2] | £ AAE

Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon

[Ref Frek 2'yi dAgd
Cikar]

Referans frekansi 2'yi ¢ikar

[Manuel PIDRef.] | P 11

PID kontrolériiniin (oto-man) manuel hiz referansi

[PID Ref Frekansi] | F P

PID referans frekansi

[Ref Frekans 3 SA3
Toplama]

Referans frekansi 3 toplama

[Ref Frekansi 1B] | Fr Ik

Referans frekansi 1B

[RefFrek 3'Gi Gikar] | d A 3

Referans frekansi 3'U gikar

[Cebri lokal] FLol Cebri lokal referans kaynag 1
[Ref Frekansi 2 nAcg Referans frekansi 2 garpani
¢arpani]

[Ref Frekansi 3 nA3 Referans frekansi 3 garpani
¢arpani]

[Tork referansi] Er |

Tork dizenlemesi: tork ayar noktasi 1

[Tork referansi2] | Erc

Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 2

[Frekans Olcer] FAaF

Frekans olger fonksiyonu aktivasyonu

[Harici Besleme EEFF Harici besleme ileri

ileri]

[MIBHizRefGrg] | 155 M/B Master hiz referansi girisi
[MBTrkRefGrg] |M5E M/B Master tork referansi girisi
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[PTI Diistik Frekansi] PE L %

Darbe Katari Girisi diisiik frekansi.

Ayar

Aciklama

-1000000,00...1000000,00 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[PTI Yiiksek Frekansi] F £ + HX

Darbe Katar Girisi yUksek frekansi.

Ayar

Agciklama

-1000000,00...1000000,00 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[PTI Filtresi Siiresi Analog] F £ £ X

PTI filtresi suresi analog

Ayar

Agciklama

0...1000 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms

[PTIModu] FE 1%

PTI modu
Ayar Kod / Deger Aciklama
[A/B] A& A/B giris sinyalleri
Fabrika Ayari
[Darbe/Y6n] Fd Darbe y6ni giris sinyalleri
[Saat Yénii/Saatin | LWL LW Saat y6ni/Saatin tersi yoni giris sinyalleri
Tersi Yonii]

[PTI Filtresi Suresi Girig] FE 5 *

PTI Filtresi Suresi Girisi

Ayar

Agciklama

0,00...13,00 ps

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,25 ps

[PTI Sayimi Yonii Ters] PE + X

PTI yéni ters cevirme

Ayar Kod / Deger Aciklama

[KAPALLI] ofFF Sayim yéniiniin tersine gevirmesi yok
Fabrika Ayari

[ACIK] on Sayim yoninin tersine gevirmesi
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[Frekans sinyali gérunttsu] F 5 - Menisu

Erigim

[Ekran] = [I/O haritasi] =» [Frekans sinyal gériint(isi]

[Kodlayici Darbe Frekansi] EL F r

Kodlayici darbe frekansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e Dbir kodlayici modulu takildiysa ve

e [Kodlayici kullanimi] E » u 6gesi [Hiz Referansi] P G - olarak ayarlanirsa ve
e [Referans Tirl] P L A dgesi [Frekans Olusturucu] olarak ayarlanirsa P E G

Ayar

Aciklama

-21.474.836,47...21.474.836,47_kHz

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Kodlayici Frekansi] E F L

Kodlayici frekansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e Dbir kodlayici modulu takildiysa ve

e [Kodlayici kullanimi] E » u 6gesi [Hiz Referansi] P G - olarak ayarlanirsa ve
e [Referans Tiirl] P G A 6gesi [Frekans Olusturucu] olarak ayarlanirsa P E G

Ayar

Agiklama

-21.474.836,47...21.474.836,47_kHz

Ayar aralgi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Alt bolim 7.11

[iletisim haritasi]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Baslik Sayfa
[iletisim haritasi] L 717 - Meniisi 129
[Modbus ag tani] 11 n d - Menusi 132
[ilet. Tara. grshrta.] 5 A - Mendsi 133
[ilet tarama gks hrt.] o § A - Mendiisi 134
[Modbus HMI Tani] 11d H - Menlsu 135
[Ethernet Gém. Tani] 1P E - MenUsu 136
[DeviceNet Tani] 4V » - Mendisu 137
[Profibus Tani] F -~ & - Menusi 138
[PROFINET Tani] P~ n - Menusl 140
[EtherCAT Modiilii Tanisi] E £ d - Menusi 142
[Powerlink Tani] PW L - Menusu 143
[Komut kelime goériintiisi] LW - MenUsu 144
[FrekRef Kelime Hrtasi] - W 1 - Menusu 145
[Konum ref. word haritasi] P~ L 1 - MenUsu 146
[CANopen haritasi] L ~ 71 - Menisu 147
[PDO1 gériintisii] F o 1 - Menlsu 148
[PDO2 gériintisil] F o & - Menlsu 150
[PDO3 gériintiisi] F o 3 - Menusi 151
[CANopen haritasi] L n 1 - Menisi 152
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[iletisim haritasi] L 1717 - Menisi

Erigim
[Ekran] = [iletisim haritasi]

[Komut Kanall L NdLC

Komut kanali.
Ayar Kod / Deger Agciklama
[Terminaller] EEr Terminal blogu kaynagi
Fabrika Ayari
[Ref.Frek-Uzk.Term] Lcr Ekran Terminali aracilhgiyla komut
[Ref. Frek-Modbus] ndb Modbus araciligiyla komut
[Ref. Frek-CANopen] |LAn CANopen moduli takilmissa CANopen araciligiyla komut
[Ref. Frek-llet. Modill] | mE E Fieldbus modiilti takilmissa fieldbus moddli aracigiyla komut
[GSmilG Ethernet] EEH GoOmiuili Ethernet aracih@iyla komut
NOT: Bu segime ATV340-+-N4E tahriklerinde erisilebilir.
[Kmt Kaydi] L 11d
Komut kaydi.

[Kontrol Modu] L H L F, [I/O profili] olarak ayarlanmamis o

CiA402 profilinin olasi degerleri, ayri veya ayri olmayan modundadir:

Bit Aciklama, Deger

0 1 olarak ayarlanmis: "Agma"/Kontaktér komutu

1 0 olarak ayarlanmis: "Gerilim devre disI"/AC guicl besleme yetkisi

2 0 olarak ayarlanmis: "Hizli durdurma"

3 1 olarak ayarlanmis: "Calismay: etkinlestir"/Calistirma komutu

4-6 Ayrilmis (=0)

7 "Hata sifirlama" onaylama 0'dan 1'e ylkselen ucta aktif

8 1 olarak ayarlanmis: [Durus Tipi] 5 £ £ parametresine gore ¢alisma aktif durumundan gikmadan
Halt Durdurma

9ve 10 Ayrilmis (=0)

11-15 Komutlara atanmis olabilir

I/O profilindeki olasi degerler. Durum komutunda [2 Kablolu Kontrol] 2 C:

Bit Aciklama, Deger

0 ileri (durum) komutu:
0: ileri komutu yok
1: ileri komutu

NOT: Bit 0 atamasi degistirilemez. Terminallerin atamalarina karsilik gelir. Degistirilebilir. Bit 0
L 400, sadece bu kontrol kelimesinin kanali aktif oldugunda aktiftir.

1-15 Komutlara atanmis olabilir

I/O profilindeki olasi degerler. Kenar komutunda [3 Kablolu Kontrol] 3L :

Bit Aciklama, Deger
0 Durdurma (galistirma yetkisi):
0: Durdurma
1: Galistirma ileri veya geri komutuyla yetkilendirilir
1 ileri (0'dan 1'e yiikselen ug) komutu
2-15 Komutlara atanmis olabilir

NOT: Bit 0 ve 1 atamalari degistirilemez. Terminallerin atamalarina karsilik gelir. Degistirilebilir. Bit 0 L 4 00 ve 1
L d0 I, sadece bu kontrol kelimesinin kanali aktif oldugunda aktiftir.
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[Ref Frekans Kanali] - FL L
Referans frekansinin kanali.
[Komut Kanali] ile ayni L M d C (bkz. sayfa 729

[Rampa Once Ref Frek] F - H
Rampa 6ncesi frekans referansi.

Bu parametre salt okunurdur. Referans degeri icin hangi kanalin segcildigine bakmaksizin motora
uygulanan referans frekansini goriintilemeyi etkinlestirir.

Ayar Agciklama

-599,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[CIA402 Durum Kaydi] E £t A
CIA402 Durum Kaydi.
CiA402 profilinin olasi degerleri, ayri veya ayri olmayan modundadir:

Bit Aciklama, Deger

"Acllmaya hazir", gii¢ bolimu hat beslemesi bekleniyor

"A¢ma", hazir

0
1
2 "Calisma aktif", galisiyor
3

Calismada tespit edilen hata durumu:
0: Devre disi
1: Aktif

4 "Gerilim aktif", gli¢ bélimi hat beslemesi mevcut:
0: Gug bolimU hat beslemesi kullanilamaz
1: Glg bolimi hat beslemesi mevcut

NOT: Siiriicti sadece gii¢ bolimdi ile galistirildiginda, bit her zaman 1'de olur.

Hizl durdurma

6 "A¢ma devre disI", gli¢ bélumu hat beslemesi kilitli

Uyari:
0: Uyar yok
1: Uyan

Ayrilmis (=0)

Uzaktan: ag Uzerinden komut veya referans
0: Ekran Terminali Gizerinden komut veya referans
1: Ag Uzerinden komut veya referans

10 Hedef referansina ulasildi:
0: Referansa ulasiimadi
1: Referansa ulasildi

NOT: Sirict hiz modunda oldugunda bu, hiz referansidir.

11 "Dahili sinir aktif", referans sinirlarin disinda:
0: Referans sinirlarin iginde
1: Referans sinirlarin iginde degil

NOT: Siirlictii hiz modunda oldugunda sinirlar [Diigiik Hiz] L 5 P ve [Yiksek Hiz] H5 F
parametreleriyle belirlenir.

12 Ayriimis
13 Ayrilmis
14 "Durdurma tusu", durdurma tusu ile DURDURMA:

0: DURDURMA tusuna basiimadi
1: Ekran Terminali STOP tusuyla tetiklenen durdurma

15 "Yon", dondirme yonu:
0: Gikista ileriye dénme
1: Cikista geriye donme

NOT: 0, 1, 2, 4, 5 ve 6 bitlerinin kombinasyonu, DSP 402 durum tablosundaki durumu belirler (bkz. iletisim
kilavuzlar).
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I/O profilindeki olasi degerler:

Bit Aciklama, Deger
0 Ayrilmis (= 0 veya 1)
1 Hazir:
0: Hazir degil
1: Hazir
2 Calisiyor:

0: Sifirdan farkh bir referans uygulanirsa siriict galismaz
1: Galisiyor, sifirdan farkli bir referans uygulanirsa suriict galistirilabilir

3 Calismada tespit edilen hata durumu:
0: Devre disi
1: Aktif

4 Gug bolimi hat beslemesi mevcut:

0: Giig bolimi hat beslemesi kullanilamaz
1: Glg bélumi hat beslemesi mevcut

5 Ayrilmis (=1)

Ayrilmis (= 0 veya 1)

Uyari
0: Uyari yok
1: Uyan
8 Ayrilmis (=0)
9 Ag Uzerinden komut:

0: Terminaller veya Ekran Terminali Gzerinden komut
1: Ag lzerinden komut

10 Referansa ulasildi:
0: Referansa ulasiimadi
1: Referansa ulasildi

11 Referans sinirlarin disinda:
0: Referans sinirlarin iginde
1: Referans sinirlarin iginde degil

NOT: Siiriicii hiz modunda oldugunda sinirlar, LSP ve HSP parametreleriyle belirlenir.

12 Ayrilmis (=0)
13 Ayrilmis (=0)
14 DURDURMA tusu Uzerinden durdurma:

0: DURDURMA tusuna basiimadi
1: Ekran Terminali STOP tusuyla tetiklenen durdurma

15 Doéndurme yoénu:
0: Cikista ileriye ddbnme
1: Cikista geriye donme

NOT: CiA402 profili ve I/O profilindeki degerler tamamen aynidir. I/O profilinde, degerlerin agiklamasi
basitlestirilmistir ve CiA402 (Drivecom) durum tablosuna referans vermez.

NVE61643TR 01/2019 131



Ekran MOn-

[Modbus ag tani] 11~ 4 - Mendsi

Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [Modbus ag tani]

Bu Meni Hakkinda

Kontrol blogunun altindaki Modbus seri iletisim portu icin kullanilir. Eksiksiz bir tanim igin Modbus seri dahili
iletisim kilavuzuna bakin.

[COMLED'] ndb |
Modbus iletisim LED'inin gérindmd.

[Mdb cerceve sayisi] 11 IL E
Modbus agi kare sayaci: islenen kare sayisi.

Ayar Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Mb AG CRC hatalari] 17 I1EL
Modbus agi CRC hata sayimi: CRC hatalari sayisi

Ayar Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

lilet. Tara. grshrta.] : 5 A - Menisi

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Ekran] =» [iletisim haritasi] =» [Modbus ag tani] = [ilet. tara. grshrta.]

CANopen® ve Modbus agi icin kullaniimistir.

[ilet.Tara.Gir.1deg.] n 17 |
ilet. tarayici giris 1 degeri. Birinci giris kelimesi degeri.

Ayar

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[ilet.Tara.Gir2deg.] n 12
ilet. tarayici giris 2 degeri. Ikinci giris kelimesi degeri.
[llet.Tara.Gir.1 ded.] ile ayni. n [T | (bkz. sayfa 733).

[ilet.Tara.Gir.3deg.] n /13
ilet. tarayici giris 3 degeri. Uglincii giris kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Gir.1 ded.] ile ayni. n [T | (bkz. sayfa 733).

[ilet.Tara.Gir4 deg.] n 14
ilet. tarayici giris 4 degeri. Dérdiincii giris kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Gir.1 deg.] ile ayni. - 11 I (bkz. sayfa 733).

[llet.Tara.Gir.5deg.] n 15
ilet. tarayici giris 5 degeri. Besinci giris kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Gir.1 ded.] ile ayni. n 1 | (bkz. sayfa 733).

[llet.Tara.Gir.6 deg.] n M5
ilet. tarayici giris 6 degeri. Altinci giris kelimesi degeri.
[llet.Tara.Gir.1 deg.] ile ayni. n 1 I (bkz. sayfa 733).

[llet.Tara.Gir.7 deg.] n 17 1
ilet. tarayici giris 7 degeri. Yedinci giris kelimesi degeri.
[llet.Tara.Gir.1 deg.] ile ayni. n 1 I (bkz. sayfa 733).

[llet.Tara.Gir.8 deg.] n 18
ilet. tarayici giris 8 degeri. Sekizinci giris kelimesi degeri.
[llet.Tara.Gir.1 deg.] ile ayni. n 1 I (bkz. sayfa 733).
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Ekran MOn-

[ilet tarama ¢ks hrt.] o 5§ A - Mendisii

Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] = [ilet tarama gks hrt.]

Bu Menii Hakkinda
CANopen® ve Modbus aglari igin kullaniimistir.

[ilet.Tara.Cik.1ded.] n L |
ilet tarayici gikis 1 degeri. Birinci ¢ikis kelimesi degeri.

Ayar Q) Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[ilet Tarama Gikis 2ded.] n L 2
ilet tarayici gikis 2 degeri. ikinci gikis kelimesi degeri.
[llet.Tara.Cik.1 deg.] ile ayni. n L [ (bkz. sayfa 734).

[ilet Tarama Gikis 3 dgeri] L 3
ilet tarayici gikis 3 degeri. Ugtlincii ¢ikis kelimesi degeri.
[llet.Tara.Cik.1 deg.] ile ayni. n L I (bkz. sayfa 734).

[ilet.Tara.Cik.4 deg.] nC 4
ilet tarayici gikis 4 degeri. Dérdlncii gikis kelimesi degeri.
[llet.Tara.Cik.1 deg.] ile ayni. n L I (bkz. sayfa 734).

[ilet.Tara.Cik.5de§.] nL 5
ilet tarayici gikis 5 degeri. Besinci gikis kelimesi degeri.
[llet.Tara.Cik.1 ded.] ile ayni. n L I (bkz. sayfa 734).

[ilet.Tara.Cik.6 ded.] n L &
ilet tarayici gikis 6 degeri. Altinci gikis kelimesi degeri.
[llet.Tara.Cik.1 ded.] ile ayni. n L I (bkz. sayfa 734).

[ilet.Tara.Cik.7 ded.] n L 1
ilet tarayici gikis 7 degeri. Yedinci ¢ikis kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Cik.1 deg.] ile ayni. n L I (bkz. sayfa 734).

[llet.Tara.Cik.8 deg.] n L A
ilet tarayici gikis 8 degeri. Sekizinci cikis kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Cik.1 ded.] ile ayni. n L I (bkz. sayfa 734).
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Ekran MOn-

[Modbus HMI Tani] 114 H - Menisi

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Ekran] =» [iletisim haritasi] =» [Modbus HMI Tani]

Kontrol blogunun éniindeki Modbus seri iletisim portu igin kullanilir (Ekran Terminali tarafindan kullanilir)

[COMLED| ndb 2
Modbus HMI iletisim LED'inin gérinim.

[Mdb AG gercevesi] 1 2L
Terminal Modbus 2: islenen gergeve sayisi.

[Mdb AG CRC hatalan] M2 E L

Ayar Q)

Aciklama

0...65.535

Ayar arahgi
Fabrika ayari: Salt okunur

Terminal Modbus 2: CRC hatalarinin sayisi.

Ayar Q)

Agiklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

NVEG61643TR 01/2019

135




Ekran MOn-

[Ethernet Gom. Tani] T F E - Meniisu

Erisim

[Ekran] =» [iletisim haritasi] =» [Ethernet Gém. Tani]

Bu Meni Hakkinda

Eksiksiz bir tanim igin Modbus TCP Ethernet IP iletisim kilavuzuna bakin.

IMAC @] NACE

Dahili Ethernet adaptériinin MAC adresi.

Salt okunur parametre.

Adres formati XX-XX-XX-XX-XX-XX seklindedir.

[ETH tml Rx kareleri] £ - X E
Ethernet dahili Rx ¢cergeveleri sayaci.

Ayar Q)

Aciklama

0...4.294.967.295

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[ETH tml Tx kareleri] E £ X E

Ethernet dahili Tx gergeveleri sayaci.

Ayar QO

Aciklama

0...4.294.967.295

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[ETH tmls hata kare] EE - E

Ethernet dahili hata gergeveleri sayaci.

Ayar()

Aciklama

0...4.294.967.295

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Ethernet Dger Vriri] A~ J E X
Gergek veri orani.

Ayar () Kod/ Deger Agiklama

[Oto.] Auka Otomatik

[10M. tam] IOF 10 Mega bayt tam dupleks
[10M. yarim] IO0H 10 Mega bayt yarim dupleks
[100M. tam] 1anoF 100 Mega bayt tam dupleks
[100M. yarim] 1aoH 100 Mega bayt yarim dupleks
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Ekran MOn-

[DeviceNet Tani] J V » - Meniisi

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Ekran] =» [iletisim haritasi] =» [DeviceNet Tani]

Asagidaki parametrelere DeviceNet moduiili (VW3A3609) takildiysa erisilebilir.

[Kullanilan data hizi] b d - u X

Fieldbus moduili tarafindan kullanilan veri orani.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Otomatik] Auto Otomatik algilama
Fabrika ayari

[125 Kbps] 125K 125.000 Baud

[250 Kbps] 250K 250.000 Baud

[500 Kbps] sook 500.000 Baud

[Fieldbus Hatasi] EFF 2

Fieldbus modiliinden tespit edilen harici hata.

Ayar Agiklama

0..1 0: Hata Yok

dogrulayin.

1: Profile hatasi, [Komut ve Referans] L - P - menisindeki ayarlari

[Fieldbus llet. Ksnf] L » F

Fieldbus modiilii iletisim kesintisi. ilgili fieldbus kilavuzuna basvurun.

Ayar Agiklama

0...65.535 : Hata yok

: Ag tarafindan tetiklenen hatalar
: Gift MAC ID

: FIFO Rx hatasi

: FIFO Tx hatasi

: CAN asir galismasi

: lletisim haritasi

: Veri yolu kapali

2 1/O Zmn Asimi

9: Kabul hatasi

10: DeviceNet ag sifirlamasi
11: 1/0O baglantisi silindi

12: Ag guicu yok

13: 10C hatasi

o~NOO O WN-=20
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Ekran MOn-

[Profibus Tani] F - & - Meniisi
Erisim
[Ekran] = [iletisim] =» [Profibus Tani]

Bu Menii Hakkinda
Profibus DP modili (VW3A3607) takildiysa asadidaki parametrelere erisilebilir.

[Kullanilan data hizi] b d - u X

Fieldbus moduli tarafindan kullanilan veri orani.

Ayar() Kod / Deger Aciklama

[Otomatik] Auka Otomatik algilama
Fabrika ayari

[9,6 Kbps] 9K B 9.600 Baud

[19,2 Kbps] 19K 2 19.200 Baud

[93,75 Kbps] 93K 7 93.750 Baud

[187,5 Kbps] 181K 187.500 Baud

[500 Kbps] 5o0K 500.000 Baud

[1,5 Mbps] Ins 1,5 MBaud

[3 Mbps] an 3 MBaud

[6 Mbps] en 6 MBaud

[12 Mbps] ren 12 MBaud

[KullanilnPPOprofili] P ~ F L %
PPO profili kullanimda.

Ayar() Kod / Deger Aciklama

[Konfigire unkbh Konfigiire Edilmemis
Edilmemis]

[1] / PROFIdrive

[100] o Ozel cihaz

[101] ai Ozel cihaz

[102] rae Ozel cihaz

[106] 106 Ozel cihaz

[107] ai Ozel cihaz

[DP Master Aktif] d P 1A X
Aktif master: 1 veya 2.

Ayar() Kod / Deger Aciklama

[MCL1] / Master 1
Fabrika ayari

[MCL2] c Master 2

[Fieldbus Hatasi] E P F 2
Fieldbus moduliinden tespit edilen harici hata.
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Ekran MOn-

[Fieldbus llet. Ksnt] L » F

Fieldbus modiilii iletisim kesintisi. ilgili fieldbus kilavuzuna basvurun.

Ayar( )

Aciklama

0...65.535

0: Hata yok

1: Alinan talepler i¢in ag zaman asimi

2: Modl ile master arasinda tanimlama hatasi
3: Master, temizleme modunda

4: Master sinifi 2 zaman asimi

[Dahili llet.Hatasi 1] (L F |

Secenek modiil iletisim kesintisi. ilgili fieldbus kilavuzuna basvurun.

Ayar() Agiklama
0...65.535 Ayar arahgi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[PROFINET Tani] P - » - Menisi

Erisim

Bu Meni Hakkinda

IMAC @] NALC

[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [PROFINET Tani]

PROFINET® modiilii (VW3A3627) giriimisse parametrelerin izlenmesine erisilebilir.

PROFINET moduliinin MAC adresi.

salt okunur parametre.
Adres formati XX-XX-XX-XX-XX-XX seklindedir.

[KullanilnPPOprofili] P - F L %
PPO profili kullanimda.

[iPar Durumu] FAE X

Ayar() Kod / Deger Aciklama
[Yapilandinimamis | un LG Yapilandiriimamis
]

[l / PROFIdrive

[100] oo Ozel cihaz

[101] rai Ozel cihaz

[102] ae Ozel cihaz

[106] 106 Ozel cihaz

[107 a1 Ozel cihaz
PROFINET: IPAR servis durumu.

Ayar() Kod / Deger Aciklama

[Bosta Durumu] 1dL E Bosta durumu
[Init] n ok Baslatma
[Konfiglrasyon] LanF Konfigiirasyon
[Hazir] rd4 Hazir

[Caligir durumda] | = FE Galisir durumda
[Konfigire ulFL Yapilandiriimamis
edilmemisg]

[Onarilamaz Hata] | wr EL Giderilemez hata algilandi

[iPar Hata Kodu] FAd X

IPar algilanan hata kodu.

Ayar()

Agciklama

0..5

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[DP Master Aktif] P 1A X

Aktif master: 1 veya 2.

Ayar() Kod / Deger Aciklama

[MCL1] ) Master 1
Fabrika ayari

[MCL2] c Master 2

[Haberlesme Hatasi] E PF 2

Haberlesme modulinden tespit edilen harici hata.

Ayar Agiklama
0...13 0: Hata Yok
9: Cift IP.

10: IP adresi yok
12: IPAR yapilandiriimadi
13: IPAR dosyasi taninmadi

[Haberlesme llet. Ksnt] L n F

Haberlesme modulu iletisim kesintisi.

Ayar( )

Aciklama

0...65.535

0: Hata yok

1: Ag zaman asimi

2: Ag asiri yuki

3: Ethernet tasiyici kaybi
17: 10C tarayici hatasi

[Dahili ilet.Hatasi 1] (L F |

Secenek modiilu iletisim kesintisi.

Ayar( )

Aciklama

0...65.535

Ayar arahgi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[EtherCAT Modiili Tanisi] £ E d - Mendsi
Erisim
[Ekran] =» [iletisim haritasi] =» [EtherCAT Modiilil Tanisi]

Bu Menii Hakkinda
EtherCAT moduli (VW3A3601) takildiysa asagidaki parametrelere erisilebilir.

[Harici Hata] E FF 2
Fieldbus modiiliinden tespit edilen harici hata.

[Fieldbus llet. Ksnt] L ~ F

Fieldbus moduli iletisim kesintisi.

Ayar Q) Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Dahili ilet.Hatasi 1] L F |

Dahili iletisim kesintisi 1.

Ayar Q) Agciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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Ekran MOn-

[Powerlink Tani] PW L - Menusu

Erigim
[Ekran] =» [iletisim haritasi] =» [Powerlink Tani]

Bu Menii Hakkinda

Powerlink modiili (VW3A3619) takildiysa asagidaki parametrelere erisilebilir. Eksiksiz bir tanim igin
Powerlink iletisim kilavuzuna bakin.

Bu menu salt okunur parametreleri igerir.

[Mac @]] NALC
POWERLINK modiliinin MAC adresi.
Adres formati XX-XX-XX-XX-XX-XX

[Fieldbus HatasI]] EFF 2

Fieldbus modilinden tespit edilen harici hata.

[Fieldbus ilet. Ksnt] L » F

Fieldbus modiil iletisim kesintisi. ilgili fieldbus kilavuzuna basvurun.

Ayar Aciklama

0...65.535 0: Ag kesintisi yok

1: Belirtiimemis kesinti

17: Baglanti kaybi (2 baglanti noktasi)

23: Gegersiz Senk Yoneticisi konfiglirasyonu

25: Gegerli gikis yok

27: Senk Yoneticisi izleyicisi (1 baglanti noktasi)
29: Gegersiz Senk Yoneticisi disari konfiglirasyonu
30: Gegersiz Senk Yoneticisi igeri konfiglirasyonu
31: Gegersiz izleyici konfiglirasyonu

36: Gegersiz giris eslemesi

37: Gegersiz ¢ikis eslemesi

38: Tutarsiz ayarlar

43: Gegerli giris ve ¢ikis yok

44: Senk hatasi

80: EE erisimi yok

81: EE hatasi
96: 0x60
[Dahili llet.Hatas1 1] /L F |
Secenek modiilu iletisim kesintisi.
Ayar Q) Aciklama
0...65.535 Ayar arahgi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[Komut kelime goruntiasd] LW - Menusu

Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [Komut kelime gériintiisii]

Bu Menii Hakkinda
Komut kelimesi gorintusu.

[Modbus Komutu] L M1d |/
Modbus port kaynagiyla olusturulan komut kelimesi gérintiisu.
[CMD Kaydi] L I1d (bkz. sayfa 729) ile ayni.

[CANopen Komutu] £ 1d 2
CANopen® port kaynagiyla olusturulan komut kelimesi gorintiisu.
[CMD Kaydi] C 1 d (bkz. sayfa 729) ile ayni.

[COM. Modiil Kmt] L M d 3

Fieldbus modiili kaynagiyla olusturulan komut kelimesi goriintlsa.

[CMD Kaydi] C 11 d (bkz. sayfa 729) ile ayni.

[Ethernet G6m. Komut] L 14 5
Ethernet dahili kaynagiyla olusturulan komut kelimesi gérintisu.
[CMD Kaydi] L 11 d (bkz. sayfa 729) ile ayni.
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Ekran MOn-

[FrekRef Kelime Hrtasi] -~ W , - Menusi

Erigim
[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [FrekRef Kelime Hrtasi]

Bu Menii Hakkinda
Frekans referansi goriintisu.

[Modbus Ref Frek] L F - |
Modbus port kaynagiyla olusturulan frekans referansi gériintiist (LFR_MDB).

Ayar Q) Agiklama

-32.767...32.767 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[CAN Ref Frek] L F - 2
CANopen® port kaynagiyla olusturulan frekans referansi goriintisi (LFR_CAN).

Ayar Q) Aciklama

-32.767...32.767 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[iits Mod. Ref Frek] L F - 3

Haberlesme modiili kaynagiyla olusturulan frekans referansi gériintisit (LFR_COM).

Ayar Q) Agiklama

-32.767...32.767 Hz Ayar aralgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Ethrn Tmis Ref Frek] L F - 5
Dahili Ethernet referans frekansi.

Ayar Q) Aciklama

-32.767...32.767 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz
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Ekran MOn-

[Konum ref. word haritasi] F -~ L 11 - Menusu

Erisim

[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [Konum ref. word haritasi ]

Bu Menii Hakkinda
Konum referansi word gorintisa.

Bu menlye [??7?] 6gesi o P 1A [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Modbus Ref Konumu] PELC |

Modbus referansi konumu.

Ayar Q)

Aciklama

-2.147.483.648...2.147.483.647

Kullanici tanimli konum biriminde ayar araligi.

Fabrika ayari: -

[CANopen Ref Kon.] PEL 2
CANopen referans konumu.

[iletisim Modiilii Ref Konumu] P £ G 3

Ayar Q) Agciklama

-2.147.483.648...2.147.483.647 Kullanici tanimli konum biriminde ayar araligi.
Fabrika ayari: -

Fieldbus modili referans konumu.

Ayar Q) Agciklama

-2.147.483.648...2.147.483.647

Kullanici tanimli konum biriminde ayar araligi.

Fabrika ayari: -

[Dahili Eth Ref Konumu] FPE L 5

Dahili ethernet referans konumu.

Ayar Q)

Agciklama

-2.147.483.648...2.147.483.647

Kullanici tanimli konum biriminde ayar araligi.

Fabrika ayari: -
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Ekran MOn-

[CANopen haritasi] L ~ 1 - Menisu

Erigim
[Ekran] =» [iletisim haritasi] =» [CANopen haritasi]

Bu Menii Hakkinda

Bu mend, bir CANopen fieldbus moduliniin mevcut olmasi halinde goériintirdiir. CANopen iletisim moduli
kilavuzuna basvurun.

[CALISMALED'] L o n
Bitfield: CANopen® Calistirma LED'i durumunun géruntisu.

[HATALED' CLAARE
Bitfield: CANopen® hata LED'i durumunun goérintusu.
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Ekran MOn-

[PDO1 gérintist] F = | - Menisu

Erisim

Bu Menil Hakkinda

[Alici

[Alc

[Alic

[Alici

: PDO1-1] - P

: PDO1-2] ~ P

: PDO1-3] - P

: PDO14] - P

[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [CANopen haritasi] = [PDO1 gériintisii]

PDO1 Alma ve PDO1 Aktarma gorintisu.

I 1%
ilk PDO1 alma gergevesi.

liletilen PDO1-1] E P | 1%

[iletilen PDO1-2] £ F 12 %

Ayar Agciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
12%
ikinci PDO1 alma gergevesi.
Ayar Agciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
13%
Uglincii PDO1 alma gergevesi.
Ayar Agciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
14%
Dérdiincii PDO1 alma gergevesi.
Ayar Agciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
iletilen PDO1'in birinci gergevesi.
Ayar Agciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
iletilen PDO1'in ikinci gergevesi.
Ayar Agciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[iletilen PDO1-3] £ F 1 3%

iletilen PDO1'in Giglincii gergevesi.

Ayar

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[iletilen PDO14] £ F 14 %

iletilen PDO1'in dérdiincii cercevesi.

Ayar

Aciklama

0...65.535

Ayar arahgi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[PDO2 gérintisi] F = 2 - Menisu

Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [CANopen haritasi] = [PDO2 gdriintisii]

Bu Menii Hakkinda
RPDO2 ve TPDO2'nin gorinimu: [PDO1 gériintisl] P o | - (bkz. sayfa 748) ile ayni yapi.

[Alici: PDO2-1] - P2 1K
ilk PDO2 alma gergevesi.

[Alici: PDO2-2] - P22 %
ikinci PDO2 alma gergevesi.

[Alici: PDO2-3] - P2 3%
Uciincii PDO2 alma cercevesi.

[Alici: PDO24] - F 24 %

Dérdiincii PDO2 alma gergevesi.

[iletilen PDO2-1] £ P2 1
iletilen PDO2'nin birinci gergevesi.

[iletilen PDO2-2] £ F 22 %
iletilen PDO2'nin ikinci gergevesi.

[iletilen PDO2-3] £ F 2 3%

iletilen PDO2'nin tiglincii gergevesi.

[iletilen PDO2-4] £ F 2 4 %

iletilen PDO2'nin dérdiincii cercevesi.
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Ekran MOn-

[PDOS3 gériintisi] F o 7 - Menisu
Erigim
[Ekran] =» [iletisim haritasi] =» [CANopen haritasi] = [PDO3 goriintiisi]

Bu Menii Hakkinda
RPDO3 ve TPDO3'lin goriniimdi.

[Alici: PDO3-1] - P 3 1%
ilk PDO3 alma gergevesi.

Ayar Q) Aciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Alici: PDO3-2] - F 32 %
ikinci PDO3 alma gergevesi.
[PDO3-1 All ~ P 3 | ayarlari ile ayni.

[Alici: PDO3-3] - P 3 3%
Uclinci PDO3 alma gergevesi.
[PDO3-1 All ~ F 3 | ayarlari ile ayni.

[Alici: PDO3-4] - F 34 %
Doérdiincti PDO3 alma gergevesi.
[PDO3-1 All - £ 3 | ayarlar ile ayni.

[iletilen PDO3-1] E P 3 1%
iletilen PDO3'(in birinci gercevesi.

Ayar Q) Agiklama

0...65.535 Ayar arahgi
Fabrika ayari: Salt okunur

[iletilen PDO3-2] £ F 32 %
iletilen PDO3'{in ikinci gergevesi.
[PDO3-1 ilet] £ P 3 [ ayarlari ile ayn.

[iletilen PDO3-3] £ F 3 3%
iletilen PDO3'lin Giglincii cercevesi.
[PDO3-1 llet] £ P 3 | ayarlari ile ayni.

[iletilen PDO3-4] £ P 34 %
iletilen PDO3'lin dérdiincii cercevesi.
[PDO3-1 llet] £ P 3 I ayarlari ile ayni.

NVE61643TR 01/2019 151



Ekran MOn-

[CANopen haritasi] L ~ 1 - Meniisu

Erisim

[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [CANopen haritasi]

Bu Meni Hakkinda

CANopen® gorintisu.

[CANopen NMT durumu] ~ ME 5

CANopen® bagli'nin tahrik NMT durumu.

Ayarlar Kod / Deger Aciklama
[Baslatiliyor] book Onyiikleme
[Durduruimus] SEaP Durdurulmus
[Calisma] oFE Calisir durumda
[Onislem] PoPE On calismal
[TXPDO ssayisi] nb EF
iletilen PDO sayisi.
Ayar Q) Agciklama
0...65.535 Ayar araligi

Fabrika ayari: Salt okunur

[RXPDO sayisi) nbr P
Alinan PDO sayisi.

Ayar Q)

Agciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[CANopen Hatasl] E - L o

Hata kaydi CANopen®.

Ayar

Agciklama

0..5

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[RX Hata Sayaci] ~EL |

Alim hatasi sayisi sayaci (gli¢ kapaliyken kaydedilmez).

Ayar

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[TXHatasayaci] E EL [

Aktarim hatasi sayisi sayaci (gli¢ kapaliyken kaydedilmez).

Ayar

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

Alt bolim 7.12
[Veri kaydi]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
[Dagitilmis kayit] 4 L o - Menusi 154
[Kay. Dgtm prm seg] L d P - Menisu 155
[Dagitilmis kayit] 4 L o - Menlsu 156
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Ekran MOn-

[Dagitilmis kayit] 4 L o - Mendusi

Erisim

Bu Menil Hakkinda

Aktivasyon

[Ekran] =» [Veri kaydi] =» [Dagitimis kayit]

Bu mend, belirli parametreleri izleyen verilerin kaydedilmesi icin kullanilir.

Dagitiimis kayit fonksiyonu, ayni anda en fazla dort parametre daditiminda oturum agilmasina izin verir.
Her parametre deposu, ayni érnek tlrlyle senkronizedir.

Bu fonksiyonun sonucu, segilen dért parametrenin her biri igin dagitimi gérintiilemek tGizere 10 barlik bir
bar grafigi (tanimlanan maksimum degerin her %10'luk b&lim) ¢ikarma olasiligini vermektedir.

NOT: Veri kaydi fonksiyonu konfigirasyonunda yapilan herhangi bir degisiklik, 5nceden saklanan verileri
silecektir.

Bu fonksiyon, veri 6rneklerini saklamak tizere ¢ikarmayi amacglamaktadir. Mevcut oldugu zaman, bu
ornekler diger araglarla yUklenebilir (SoMove ve/veya Web sunucusu). Veri kaydi, zaman igerisinde veri
kaydetme ve saklama ihtiyacini karsilar.

Sirucu, asagidaki verileri saklayabilir:

[Veri kaydi] turd Aciklama [Veri kaydi] depolama: Erisim
Otomatik/Manuel

Siruci tanimlamasi Sirtict tanimlama verileri | Otomatik, [Panel] 4 5H - | SoMove
menusiinde Web sunucusu

Olay uyarisi kaydi Uyari kaydi Otomatik, [Panel]l 4 5H - | SoMove
menisiinde Web sunucusu

Olay hatasi kaydi Hata kaydi Otomatik, [Panel] 4 5H - | SoMove
menusiinde Web sunucusu

Dagitim kaydi 4 Dagitim verisi Manuel Web sunucusu

Enerji kaydi 1 Enerji kayd: verisi Otomatik, [Panel] 4 5H - | SoMove
menisiinde Web sunucusu

[Dagitiimis kayit] 4 L o - segenegini aktif hale getirmek igin:

e [Log. Dgtm prm seg] ile kaydetmek igin 1 ile 4 arasindaki verileri segin L d P -

e [Baslat] secenegi icin [Kayit Dgtm Durumu] L J E » ayarlayin SEAr E

Kaydetme, motor ¢alisir galismaz baslar.

Kaydi durdurmak icin [Kayit Dgtm Durumu] L d E n segenegini [Durdur] 5 £ o P olarak ayarlayin.

[Kayit Dgtm Durumu] L 4 E n

Kayit dagitim durumu.

Ayar Q) Kod / Deger Aciklama
[Durdurma] S5toF Dagitim kaydi devre disi birakildi
Fabrika ayari
[Baslat] SEArFE Dagitim, sadece motor galistigi zaman kaydedilir
[Her zaman] ALWAYS Dagitim her zaman kaydedilir
[Sifirla] rESEE Dagitim kaydi sifirlama (konfiglrasyon, veriler)
[Temizle] CLEAF Dagitim verilerini temizle
[Hata] Error Dagitim kaydi esnasinda bir hata tespit edildi

154

NVE61643TR 01/2019




Ekran MOn-

[Kay. Dgtm prm se¢] L d P - Menusu

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Ekran] =» [Veri kaydi] =» [Dagitiimis kayit] = [Kay. Dgtm prm seg]

Bu mend, veri kaydi i¢in en ¢ok 4 parametre se¢menize izin verir. Her parametre igin tepe deger de

saklanir.

[Kay. Dgtm. Veriler 1] L 4 |

Kayit dagitim verileri 1.

Ayar ($) Kod / Deger Aciklama

[Dag. Kay. no Dagitim kaydi devre disi birakma
Secilemez kil] Fabrika ayari
[Motor Frekansi] rFr Motor frekansi
[Motor Akimi] LLCr Motor akimi

[Motor Hizi] S5Fd Motor hizi

[Motor Gerilimi] uaP Motor gerilimi
[Motor Mek. Glig] | e Fr\W Motor mekanik glct
[Giris Elek. Giig] Frw Giris elektrik glicl
[Cikis Elek. Giig] |EFrW Cikis elektrik glict
[Motor Torku] okr Motor torku
[Sebeke Gerilimi] | vl n Sebeke gerilimi

[DC Bara Gerilimi] | VbBu5 DC bara gerilimi

[PID GeriBesleme] | - F F PID geri besleme
[Al1 Ter Degeri] EH IV Termal sensor Al1
[AI3 Ter Degeri] EH3IV Termal sensor Al3
[Al4 Ter Degeri] EHHV Termal sensor Al4
[AI5 Ter Degeri] EHSYV Termal sensér Al5
[Tahrik Terml EHd Tahrik termal durumu
Durumu]

[Motor Termal EHr Motor termal durumu
Durumu]

[DBR term.durum] | EH & Fren.dir.term.durum

[Kay. Dgtm. Veriler2] L dd 2
Kayit dagitim verileri 2.
[Kay Dag.] ile ayni[ Veriler 1] L d d | (bkz. sayfa 755).

[Kay. Dgtm. Veriler3] L 44 3
Kayit dagitim verileri 3.
[Kay Dag.] ile ayni[ Veriler 1] L d d | (bkz. sayfa 755).

[Kay. Dgtm. Veriler4] L dd 4
Kayit dagitim verileri 4.
[Kay Dag.] ile ayni[ Veriler 1] L d d | (bkz. sayfa 755).
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Ekran MOn-

[Dagitilmis kayit] 4 L o - Mendusi
Erisim
[Ekran] =» [Veri kaydi] =» [Dagitimis kayit]

Bu Menil Hakkinda

NOT: Bir kayit verisi, kayit dagitim verileri i¢in kullanici tarafindan tanimlanan maksimum degerleri asarsa
bu deger kayit dagitiminda saklanmayacaktir.

[Kyt Dgtm Orn Siiresi] L d 5 £
Kayit dagitim érnegi siresi.

Ayar Q) Kod / Deger Aciklama
[200 ms] caons 200 ms
[1 saniye] 15 1sn

Fabrika ayari
[2 saniye] c5 2sn
[5 saniye] 55 5sn

[D§tm Max Dgr 1] L J 17 |

Kayit dagitim verileri 1'in maksimum degeri.

Ayar Q) Agciklama

10...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[D§tm Max Dgr2] L 412

Kayit dagitim verileri 2'nin maksimum degeri.

Ayar Q) Agciklama

10...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Dgtm Max Dgr 3] L d 11 3

Kayit dagitim verileri 3'n maksimum degeri.

Ayar Q) Agciklama

10...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Dgtm MaxDgrd4] L d N4

Kayit dagitim verileri 4'in maksimum degeri.

Ayar Q) Agciklama

10...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Bolim 8
[TGm ayarlar] L 5 E -

Giris

[Tim ayarlar] L 5 £ - menUst, asagidaki hususlar igin tahrik fonksiyonlari konusundaki biitiin

ayarlari sunar:

e Motor ve tahrik konfiglrasyonu
e Uygulama fonksiyonlari
e izleme fonksiyonlari

Bu Boéliimde Neler Yer Aliyor?
Bu bélim, su alt bélimleri igerir:

Alt Boliim Baslik Sayfa
8.1 [Motor parametreleri] 11F A - Menusi 159
8.2 [Sisten birimlerini tanimla] 217
8.3 [Komut ve Referans] L ~ F - Men(s 219
8.4 [Master/Bagli] 233
8.5 [Kaldirma Fonksiyonlari] 273
8.6 [Kaldirma izleme] 300
8.7 [Makine Fonksiyonlari] 302
8.8 [Jenerik fonksiyonlar] - [Hiz Sinirlari] 315
8.9 [Jenerik fonksiyonlar] - [Rampal] 317

8.10 [Jenerik fonksiyonlar] - [Rampa anahtari] 321

8.11 [Jenerik fonksiyonlar] - [Durma konfigiir.] 323

8.12 [Jenerik fonksiyonlar] - [Oto DC Enjeksiyonu] 328

8.13 [Jenerik fonksiyonlar] - [Ref islemleri] 331

8.14 [Jenerik fonksiyonlar] - [Onayar hizlar] 333

8.15 [Jenerik fonksiyonlar] - [+/- hiz] 337

8.16 [Genel fonksiyonlar] - [Ref etrafinda +/- hiz] 340

8.17 [Jenerik fonksiyonlar] - [Atlama frekansi] 343

8.18 [Jenerik fonksiyonlar] - [PID kontrolérti] 344

8.19 [Jenerik fonksiyonlar] - [Esige ulasildi] 364

8.20 [Jenerik fonksiyonlar] - [Anasbk kontk. Komut] 367

8.21 [Genel fonksiyonlar] - [Cikis kontaktéril komutu] 369

8.22 [Jenerik fonksiyonlar] - [Geri devre disi] 372

8.23 [Jenerik fonksiyonlar] - [Tork sinirlandirma] 373

8.24 [Genel fonksiyonlar] - [2. akim sinir.] 377

8.25 [Genel fonksiyonlar] - [Sarsma] 379

8.26 [Genel fonksiyonlar] - [Yilksek Hiz Degistirme] 381

8.27 [Genel fonksiyonlar] - [Hafiza referans frekansi] 383

8.28 [Genel fonksiyonlar] - [Fren lojigi kontrolii] 384

8.29 [Genel fonksiyonlar] - [Sinir anahtarlari] 385

8.30 [Genel fonksiyonlar] - [Sensérlere gére konumlandirma] 387

8.31 [Genel fonksiyonlar] - [Tork kontrolii] 394

8.32 [Jenerik fonksiyonlar] - [Parametre anahtarlamasi] 401

8.33 [Jenerik fonksiyonlar] - [Hiz zaman agimindan sonra durma] 407

8.34 [Genel fonksiyonlar] - [DC barasi beslemesi] 409

8.35 [Genel fonksiyonlar] - [Coklu monitér konfiglrasyonu] 411
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Tum ayarlar CSt-

Alt Bélim Baslik Sayfa
8.36 [Genel fonksiyonlar] - [24 V Besleme Cikisi] 414
8.37 [Genel Fonksiyonlar] [Harici Agirlik Olglimii] 415
8.38 [Jenerik izleme] 418
8.39 [Girig/Cikig] - [I/O atamasi] 427
8.40 [Girig/Cikis] - [DI/DQ] 437
8.41 [Giris/Clkis] - [Analog 1/0] 459
8.42 [Girig/Cikig] - [Role] 474
8.43 [Kodlayici konfigiirasyonu] 483
8.44 [Gomiili Kodlayici] 490
8.45 [Hata/Uyari ydnetimi] 493
8.46 [Bakim] 524

158
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Tum ayarlar C

St-

Alt bolim 8.1

[Motor parametreleri] 11F A - Men(sl

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
[Motor parametreleri] 1P A - Menusi 160
[Veri] ME d - Menlsu 163
[Aci testi ayari] A 5 A - Menusu 172
[Motor ince ayan] Mt u - Menusu 175
[Motor izleme] 1o P - Menisu 182
[Termal izleme] £ P P - MenusU 183
[Motor izleme] 1o P - Menusu 191
[Motor kontrolil] 4 - L - Menisiu 194
[Dl ile Akilama] F L . - Menisl 199
[Hiz Gevrimi Optimizasyonu] ML L - MenUsu 202
[Motor kontrolii] 4 - L - Menisi 212
[Degistirme frekansi] 5W F - Menusu 215
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Tum ayarlar CSt-

[Motor parametreleri] 11 F A - MenUsu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri]

Bu Meni Hakkinda

Yiksek anma degeri segildiyse tahrigin akim siniri 1.8'e uzatilir. Motor parametrelerinin akima ve/veya
glice bagli i¢ ve maksimum degerleri disurilir. Bir segimden digerine gegilirken, butin ilgili parametreler
fabrika ayar1 de@erlerine ayarlanir.

Her durumda, tahrigin maksimum akimi degismez. Tahrigi yuksek deger modunda ayarlamak, motor
parametreleri icin nominal degerleri dislirmez. Bu da ayni motor igin, yilksek anma degeri modlarinda
ylksek kapasiteli bir tahrigin gerekli oldugu anlamina gelir.

ATV340 Motor Kontrol Turleri

ATV340 tahrigi, uygulamaya bagli olarak tim kullanim durumlarini kapsayan 8 motor kontrol tirlerini iginde
barindirr.

Asagidaki tabloda uygulama ihtiyaglarina bagh olarak Motor Kontrol tlrleri segimini gosterir:

Kontrol

Motor Turd

[Motor Kontrol Turii] L £ E
secimi

Aciklama

Acilmis Cevrim

Asenkronize motor

[SvCVIvV [l

Siyriima telafili gerilim
vektor kontrol yasasi

[U/F VC 5 nokta] u F 5

5 noktal U/F vektdr kontrol
yasasl

[Enerji Tasarrufu.] n L d

Enerji tasarrufu kontrol
yasasi

Senkronize motor

[Senkr. mot.] 54 n

Kalici miknatis kontrol
yasasl

[SYN.UVC] 59nu

Degisken tork uygulamalari
icin kalici miknatis kontrol
yasasl

Manyetik direngli motor

[Rel. Mot] 5~V [

Manyetik direngli motor
kontrol yasasi

Kapatiimis Gevrim

1

Asenkronize motor

[FVCl FV L

Akim vektor kontrol yasasi

Senkronize motor

[Senkr.CL] F 54

Kalici miknatis kontrol
yasasi

(1) Bu uygulamalar igin bir kodlayici mevcut olmali ve yapilandiriimahdir.

Asenkronize Motorlar igin Parametreler Listesi

Asagidaki tabloda [Motor Kontrol Tiirli] L £ £ segimine bagl olarak yapilandiriimasi gereken minimum
parametreler listesi gosterilmistir:

NOT: Bu parametreler ayarlandiktan sonra, performanslarin optimize edilmesi igin bir [Oto. ince ayar]

E u ~ yapilmasi nerilir.

Parametreler [SVC V]V Vv L [FVClFv L [U/F VC 5 nokta] w F 5 [Enerji Tasarrufu.] » L d
[Motor Standardi] & F r v v v v
[Nominal Motor Giicti] v v v v
nPr

[Nom Motor Gerilimi] v v v v
unb

[Nom Motor Akmi] nL - |V v v v
[Nominal Motor Frek] v v v v
Frs

[Nominal Motor Hizi] v v v v
nSP

(1) Uygulamada kullanilan kodlayiciya bagl kodlayici ayarlari. (bkz. sayfa 483) veya (bkz. sayfa 490)
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Tum ayarlar CSt-

Parametreler

[SVCV] vV L

[FVC] FV L [U/F VC 5 nokta] u F 5 [Enerji Tasarrufu.] n L d

[Kodlayici Tiirl] w E C P

veya [Gém Kod Tur]
EECP

[Kodlayici besleme ger.]
w E LV veya [Gom Kod
Besleme Ger] EEL V

[Kodlayici kullanimi]
E n u veya [Gém Kod
Kullanici] EE nu

(1) Uygulamada kullanilan kodlayiciya bagli kodlayici ayarlari. (bkz. sayfa 483) veya (bkz. sayfa 490)

Senkronize veya Manyetik Direngli Motorlar igin Parametreler Listesi

Asagidaki tabloda [Motor Kontrol Tiirl]] L E E segimine bagli olarak, senkronize veya manyetik direngli
motorlar i¢in yapilandiriimasi gereken minimum parametreler listesi gosterilmistir:

NOT: Bu parametreler ayarlandiktan sonra, performanslarin optimize edilmesi icin bir [Oto. ince ayar]
E u n yapilmasi onerilir

Parametreler

[Senkr. mot.] 54~

[Senkr.CL] F 54 [SYN_UVC] 54w [Rel. Mot.] 5~ V [

[Senk.Nominal ] nL - 5

v

v v v

[Nom Senk Motor] Hizi
n5FP5

v

"4 v v

[Nom Motor torku] £ 95

\

<
<
<

[Kutup ciftleri] PP 5

<

Iy
<
<

[Aci ayar tipi] A5 E

[Kodlayicl Turl] w EL P

veya [G6m Kod Tiiri]
EELCFP

[Kodlayici besleme ger.]
u E LV veya [Gém Kod
Besleme Ger] EEL V

[Kodlayici kullanimi]
E n u veya [G6ém Kod
Kullanici] EE nu

[Oto. ince Ayar Tiiril]
Eunk

(1) Uygulamada kullanilan kodlayiciya bagli kodlayici ayarlari. (bkz. sayfa 483) veya (bkz. sayfa 490)
(2) Manyetik direngli motorlarla performansi optimize etmek igin [Oto. ince Ayar Tiril] £ w r £ degistirilebilir.

[Cift Anma Degeri] d - £

ikili derecelendirme durumu.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Normal Hizmet] nor 1AL Normal deger, tahrik akim limiti 1.5 In'dir
[AGir Hizmet] H . /GH Yuksek anma degeri, tahrik akim limiti 1,8 In'dir

Fabrika ayari

[Motor Kontrol Turd] L E E
Motor kontrol tird.

NOT: Parametre degerlerini girmeden dnce motor kontrol tirind segin.

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[SVC V]

vvrEe

Gerilim vektor kontroli: Yike gore otomatik siyrilma telafisi olan agik
cevrimli gerilim aki vektor kontroli. Ayni tahrige paralel badh bir dizi
motorun g¢alismasini destekler (motorlar birbirinin ayniysa).

Fabrika ayari
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Tum ayarlar CSt-

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[FVC]

FvVL

Akim vektori kontrol kapali cevrimi: Kodlayici senséri olan kapali gevrim
akim aki vektor kontroll; bu secenek, bir kodlayici moduli takiliysa veya
g6émulu kodlayici kullanihyorsa segilebilir.

NOT: [FVC] F V L segmeden dnce kodlayici (bkz. sayfa 483y
dogrulayin.

[U/F VC 5 nokta]

uF5

5 bélmeli V/F profili:

u
unS

us

U4

us
u1

u2 /
uo

F1 F2 F3 F4 F5 Frs F

Buprofiilumn5, Fr 5, u ItouSveF lilaF 5 parametrelerinin degerleri
ile tanimlanir.
Fr5>F5>FY>F3I>F2>F |

NOT: U0, motor parametrelerini temel alan bir dahili hesaplamanin
sonucudur ve u F ~ (%) ile ¢arpilir. U0, u F ~ degeri degistirilerek
ayarlanabilir.

[Senkr. mot.]

S4n

Acik gevrim senkronize motorlar: Sabit miknatisl senkron motorlara 6zel
motor kontrol tird.

[Enerji Tasarrufu.]

nlLd

Eneriji tasarrufu icin optimize edilmis 6zel motor kontrol tiirQ.

Bu motor kontrol tird, motor yiikiine gére otomatik olarak tahrik ¢ikis
akimini diistrir. Bu otomatik akim seviyesi ayarlamasi, yukin minimumda
tutuldugu dénemler icin enerji tasarrufu saglar ve tahrigin performansini
tam yikte muhafaza eder.

[Senkr.CL]

F5Y

Kapali gevrim senkronize motor: Kodlayicisi olan kalici miknatis senkronize
motorlar igin. Bu sec¢im ancak su sartlarla mimkunddr: bir kodlayici moduli
takili olmali ya da gémuli kodlayici kullaniimalidir.

NOT: [Senkr.CL] F 5 4 segmeden dnce kodlayici (bkz. sayfa 483)yi
dogrulayin.

[SYN_U VC]

S49nu

Agcik gevrim senkronize motor: Sabit miknatish senkron motorlara 6zel
motor kontrol tliri. Bu motor kontrol tiiri degisken tork uygulamalari igin
kullanihr.

[Rel. Mot.]

SrVe

Senktonize Manyetik Direngli Motor: Manyetik direngli motorlar igin motor
kontrol tirt. Bu motor kontrol tirt degisken tork uygulamalari igin kullanihr.
Tahrigin maksimum ¢ikis akimi motor akimina esit veya daha blyuk degilse
bu durum, tork performanslari géliine yol agar. [Durma Izlemesi] 5 P
fonksiyonu, motor akiminin ve hiz yiikselis zamaninin izlenmesiyle motorun
asiri yiklenmesinin énlenmesine yardimci olur.
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[Veri] ME 4 - Menusu

Erigim
[TUm ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor verileri] = [Veriler]

Bu Menii Hakkinda

Senkron motor parametreleri icin. Ozel parametrelere [Motor kontrol tiirli ] L £ E asagdidaki sekilde
ayarlanirsa erisilebilir:

[Senkr. mot.] 5 4 ~veya

[Senkr.CL.] F 5 Yveya

[SYN_UVC] 549 nwu veya

[Rel. Mot] 5 V .

A UYARI

KONTROL KAYBI

e Baglh motorun kilavuzunu tamamen okuyup kavrayin.
e isim plakasina ve bagli motorun kilavuzuna bakarak tiim motor parametrelerinin dogru ayarlandigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu tablo, motor verilerinin ayarlanmasi ve optimize edilmesi i¢in izlenmesi gereken adimlar sunar:

Adim Eylem

1 Motor etiket plakasini girin

2 [OtoAyar] £ u n islemini gergeklestirin

3 Davranisi optimize etmek igin [Senkr. EMF sabiti] F H 5 degerini ayarlayin:

® Motoru makinenin lzerinde mevcut olan minimum sabit frekansta (minimum yukte) ¢alistirin.
® [% hata EMF senkr] - d A E degerini kontrol edip not alin:
O [% hata EMF senkr] ~ d A E degeri %0'dan dislkse [Senkr. EMF sabiti] 7 H 5 artirilabilir.
O [% hata EMF senkr] ~ d A E deg@eri %0'dan yukaridaysa [Senkr. EMF sabiti] P H 5 azaltilabilir.
[% hata EMF senkr] ~ d A E degeri %0'a yakinlastiriimalidir.

® [Senkr. EMF sabiti] P H 5 degerini [% hata EMF senkr] - d A E degerine uygun olarak (daha 6nce not
edilen) degistirmek igin motoru durdurun.

[Motor Standardi] & F ~ X
Motor standardi.
Bu parametre asagidaki parametrelerin 6n ayarlarini degistirir:
[Yiksek Hiz] H5 P
[Motor Frek Esigi] F £ d
[Nom Motor Gerilimi] u n 5
[Nominal Motor Frek] F - 5
[Maks Frekans] E F r

NOT: Fabrika ayari degeri katalog sayilari igin [60 Hz NEMA] olarak degistirilir.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirlii ] £ £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
[Senkr. mot.] 5 4 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Hveya

[SYN_UVC] 549 u veya

[Rel. Mot.] 5~V c.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[50 Hz IEC] 50 IEC

Fabrika ayari
[60 Hz NEMA] &0 NEMA
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[Nominal Motor Giicii] n P - X

Nominal motor gicu.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 5 4 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Yveya

e [SYN_UVC] 54nu veya

e [Rel. Mot] 5~V c.

Etiket plakasindaki nominal motor giicli, [Motor Standardi] & F ~, [50Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa kW,
[Motor Standardi] & F ~, [60Hz NEMA] & 0O olarak ayarlanirsa HP cinsinden verilir.

Ayar Aciklama

Suriicti anma degerlerine gore -
Fabrika ayari: siriicii anma degerlerine gére

[Nom Motor Gerilimi] u n 5 %

Nominal motor gerilimi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli ] L £ E asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
[Senkr. mot.] 5 4 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Hveya

[SYN_UVC] 54 u veya

[Rel. Mot.] 5~V c.

Etiket plakasinda belirtilen nominal motor gerilimi.

Ayar Agciklama

100...690 Vac Ayar araligi
Fabrika ayari: stirlicii anma degerine ve [Motor Standardi]'na gére b F r

[Nom Motor Akimi] » C - X

Etiket plakasinda belirtilen nominal motor akimi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
[Senkr. mot.] 5§ 4 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Yveya

[SYN_UVC] 54 u veya

[Rel. Mot] 5 V c.

Ayar Agciklama

0,25..1,8In (M Ayar araligi
Fabrika ayari: sirlici anma degerine ve [Motor Standardi]'na goére b F r

(1) Kurulum kilavuzunda ve siriict isim plakasinda belirtilen nominal sirticti akimina esittir.

[Nominal Motor Frek] F - 5%

Nominal motor frekansi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 5 4 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Yveya

e [SYN_UVC] 54nu veya

e [Rel. Mot] 5~V c.

Fabrika ayari 50 Hz'dir veya [Motor Standardi] & F -, 60 Hz olarak ayarlanirsa 6n ayar 60 Hz'dir.

Ayar Aciklama

10,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 50 Hz
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[Nominal Motor Hizi] » 5 P %
Nominal motor hizi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirii ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 54 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Yveya

e [SYN_UVC] 54nu veya

o [Rel. Mot.] 5 V.

Etiket plakasi Hz cinsi veya % olarak senkron hiz ve kayma veriyorsa nominal hizi hesaplamak igin
asagidaki formillerden herhangi birini kullanin:

100 — % olarak styrilma

100

e Nominal hiz = Senkronize hiz x

e Nominal hiz = x senkronize hizi 2@ mim 50 Hz motorlar)
60

e Nominal hiz = x senkronize hizi X -Mekssnin 56 Hz motorlar).
50

Ayar Aciklama

0...65.535 rpm Ayar araligi
Fabrika ayan: siriici anma degerlerine gére

[Motor Para. Segimi] 1P L %
Motor parametresi secimi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli] L £ E asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
e [Senkr. mot] 5 4 ~veya

e [Senkr.CL.] F 5 Yveya

e [SYN_UVC] 549nu veya

e [Rel. Mot.] 5 V.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Motor Gucii] nPr Motor gticl
Fabrika ayari

[Motor Kosiniisii] | [ =5 Motor kosinis

[Motor 1 Kosiniis Fi] L o 5 %
Nominal motor kosinls Phi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Motor para. segimi] /1P L, [Mot Kosiniisli] L o 5 olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tirli] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa:
O [Senkr. mot.] 5 4 nveya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 54 nwu veya
O [Rel.Mot] 5~ V c.

Ayar Agiklama

0,50...1,00 Ayar arahgi
Fabrika ayari: strlicii anma degerlerine gére

[Nominal motor siyrilmasi] n 5 L *
Motor nominal siyrilmasi, stirlicl tarafindan hesaplanan.
Bu salt okunur parametredir.

Nominal motor siyrilmasini degistirmek icin [Motor anma hizi] » 5 P 6gesini degistirin.
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Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tirl] L £ £ 6Jesi asagidaki sekilde ayarlanmazsa:
O [Senkr. mot.] 54 nveya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 54nu veya
O [Rel. Mot.] 5 V.

Ayar Agciklama
0...6553,5 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Asenk.Motor R Statr] - 5 A X
Asenkron motor stator direnci.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tirl] L £ £ 6Jesi asagidaki sekilde ayarlanmazsa:
O [Senkr. mot.] 54 nveya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 54nu veya
O [Rel. Mot.] 5 V.

Fabrika ayari gergeklestiriimisse otomatik tanima galismasinin sonucu ile degistirilir.

Ayar Agciklama
0...65.535 mOhm Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 mOhm

[Miknatislama Akimi] «d A%
Miknatislama akimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiirl] L £ £ 6Jesi asagidaki sekilde ayarlanmazsa:
O [Senkr. mot.] 5 4 nveya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 549nu veya
O [Rel.Mot.] 5~V c.

Ayar Agciklama
0...6.553,5 A Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 A

[AsenkMotor Lf Endiikt] L F A X
Asenkron motor kagak endiktansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiirl] L £ £ 6Jesi asagidaki sekilde ayarlanmazsa:
O [Senkr. mot.] 5 4 nveya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 549 u veya
O [Rel.Mot.] 5~V .

Fabrika ayar gerceklestiriimisse otomatik tanima ¢alismasinin sonucu ile degistirilir.

Ayar Agciklama
0...655,35 mH Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 mH
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[Rotor Siiresi Sabiti] £ - A X
Rotor siresi sabiti.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiirli] L £ E 6gesi asagidaki sekilde ayarlanmazsa:
O [Senkr. mot.] 5 4 nveya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 549 u veya
O [Rel.Mot.] 5~V c.

Ayar Aciklama

0...65.535 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms

[Senk.Nominal ] n L - 5%
Senk motor nominal akimi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirii ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
[Senkr. mot.] 5 4 ~veya

[Senkr.CL.] F 5 Yveya

[SYN_UVC] 54 nwu veya

[Rel. Mot] 5 V .

Ayar ‘ Aciklama

Ayar aralgi
Fabrika ayari: sirlici anma degerlerine gore.

0,25..1,8In (M

(1) Kurulum kilavuzunda ve siriici isim plakasinda belirtilen nominal surticti akimina esittir.

[Nom Senk Motor Hizi] » 5§ P 5 %
Nominal senkronize motor hizi.
Bu parametreye [Motor kontrol tiirli ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:

e [Senkr. mot.] 5 4 nveya
e [Senkr.CL.] F 5 Yveya
e [SYN_UVC] 549nu veya
e [Rel. Mot.] 5~V c.
Ayar Aciklama
0...48.000 rpm Ayar araligi
Fabrika ayari: siiriici anma degerlerine gore.

[Nom Motor torku] £ 95 %
Nominal motor torku

Bu parametreye [Motor kontrol tiirii ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:

e [Senkr. mot] 5 4 ~veya
e [Senkr.CL.] F 5 Yveya
e [SYN_UVC] 549nu veya
e [Rel. Mot.] 5 V.
Ayar Aciklama
0,1...6.553,5 Nm Ayar arahgi
Fabrika ayari: siriici anma degerlerine gore.
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[Kutup giftleri] PP~ 5%
Kutup ciftleri.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
[Senkr. mot.] 5 4 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Yveya

[SYN_UVC] 54 nu veya

[Rel. Mot] 5 V c.

Ayar Agciklama

1...50 Ayar araligi
Fabrika ayari: siirlici anma degerlerine gore.

[Ag! ayar tipi] A5 £ X
Otomatik agi ayar tipi.

Bu parametreye [Motor kontrol tirli ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 5 4 nveya

e [Senkr.CL.] F 5 Yveya

e [SYN_UVC] 54nu veya

e [Rel. Mot] 5~ V .

[PSI hizalama] F 5 : ve [PSIO hizalama] P 5 i o tim senkron motor turleri icin ¢alisiyor. [SPM hizalama]
S PR ve [IPM hizalama] : P 1A senkron motor tiriine bagh olarak performanslari artirir. [Dénel Akim
Enjeksiyonu] ~ L +, [PSI hizalama] P 5 . ile [PSIO hizalama] P 5 i o 6gelerin beklenen performanslari
vermedigi durumlarda kullanilabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[PSI hizalama] +PITA IPM motoru hizalamasi. Dahili Gémuli Kalici Miknatis motoru (bu tiir
motorda genellikle ylksek ¢ikinti seviyesi vardir) igin hizalama modu.
Standart hizalama modundan daha az gurultili olan ylksek frekansli
enjeksiyon kullanir.

[SPM hizalama] SFNA SPM motoru hizalamasi. Ylzeye takili Kalici Miknatis motoru modu (bu tir
motorda genellikle orta veya dusuk ¢ikinti seviyesi vardir). Standart
hizalama modundan daha az guriltili olan ylksek frekansli enjeksiyon
kullanir.

[PSI hizalama] P55, Darbeli sinyal enjeksiyonu. Rotor hareketi oilmadan standart hizalama modu
Agl Olgls, stator akimi tepkisinin genis frekans agilari Gzerinden bir darbe
sinyali enjeksiyonuna izlenmesiyle gerceklestirilir

[PSIO hizalama] PS5 o Darbe sinyal enjeksiyonu - optimize. Rotor hareketi olmadan optimize
hizalama modu

Optimize bir frekans araligi Gzerinden [PSI hizalama] P 5 . ile ayni islem
gerceklestirilir

Olgiim siiresi, tahrik kapali bile olsa, ilk galistirma emrinden veya tanima
isleminden sonra azalr

Fabrika ayari
[Ddnel Akim Lo Donel akim enjeksiyonu. Rotor hareketi ile hizalama modu.
Enjeksiyonu] Bu hizalama modu, rotor ile statériin mekanik hizalanmasini gergeklestirilir;

4 s'ye kadar gerektirir.
Motorun durdurulmasi ve rezistif torkunun olmamasi gerekir.

NOT: Uygulamada sinis filtresi kullanildiginda bu ayar énerilir.

NOT: Senkronize manyetik direngli motor igin bu ayarin kullanimi énerilir.

[Hizalama yok] na Hizalama yok
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[Senkr. EMF sabiti] FH 5 %
Senkron motor EMF sabiti

Bu parametreye [Motor kontrol tiirii ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 54 nveya

e [Senkr.CL.] F 5 Yveya

e [SYN.UVC]5Y9mu.

P H 5 ayari, yiksiz ¢calismada akimi azaltmaya olanak tanir.

Ayar Aciklama

0...6.553,5 mV/rpm Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 mV/rpm

[Senk.Motor Statorii R] - 5 A5 %
Hesaplanan senkronize motor statéri R.
Soguk hal statér direnci (sargi basina). Fabrika ayari gerceklestiriimisse tanima ¢alismasinin sonucu ile
degistirilir.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ £ 6Jesi asagidaki sekilde ayarlanirsa:
O [Senkr. mot.] 5 4 aveya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 54 nwu veya
O [Rel.Mot.] 5~V c.

Degeri biliyorsaniz girebilirsiniz.

Ayar (@) Aciklama
0...65.535 mOhm Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 mOhm

[Otomatik ayar L d ekseni] L d 5 X
Otomatik ayar L d ekseni.
"d" ekseni stator endlktansi mH cinsinden (faz basina).

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiirli] L £ £ 6Jesi asagidaki sekilde ayarlanirsa:

O [Senkr. mot.] 5 4 nveya

O [Senkr.CL.] F 5 Yveya

O [SYN_UVC] 54 nwu veya

O [Rel. Mot.] 5~V c.

Dz kutuplu motorlarda [OtoAyar L d-ekseni] L 4 & = [OtoAyar L g-ekseni] L 9 5 = Stator endiktansi L.

Fabrika ayari gergeklestiriimisse otomatik tanima calismasinin sonucu ile degistirilir.

Ayar Agiklama

0...655,35 mH Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0
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[Otomatik ayar L q ekseni] L 95 %
Otomatik ayar L q ekseni.

q" ekseni stator endiiktansi mH cinsinden (faz basina).

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E F - olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiirQ] L £ £ 6Jesi asagidaki sekilde ayarlanirsa:

O [Senkr. mot.] 54 nveya

O [Senkr.CL.] F 5 Yveya

O [SYN_UVC] 549nu veya

O [Rel. Mot.] 5 V.

Diiz kutuplu motorlarda [OtoAyar L d-ekseni] L d4 5 = [OtoAyar L g-ekseni] L 9 5 = Stator endiktansi L.

Fabrika ayari gerceklestiriimisse otomatik tanima ¢alismasinin sonucu ile degistirilir.

Ayar Agciklama

0...655,35 mH Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Senk.Nominal Frek] F - 5 5%
Senkronize motor nominal frekansi.

Senkron motor igin Hz biriminde nominal motor frekansi. [Nom SenkrMotor Hizi] » 5 P 5 ve [Kutup giftleri]
P P n 5 verilerine gére otomatik gtincellenir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiirli] L £ £ 6Jesi asagidaki sekilde ayarlanirsa:

O [Senkr. mot.] 5§ 4 ~veya

O [Senkr.CL.] F 5 Yveya

O [SYN_UVC] 549n u veya

O [Rel.Mot.] 5 V.

Ayar ($) Aciklama
10.0...599.0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: n5P5x PPn 5 /60

[PSI HizalaMaksAkimi] 11C - %
PSI hizalamasinin maksimum akimi.

[PSI hizalama] P 5 , ve [PSl hizalama] F & | o agl kaymasi 6lgiim modlari igin [Senkr Nominall] n L ~ &
0gesinin %'sinde akim seviyesi. Bu parametre, enduiktér élgimunde etkilidir.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiirli] L £ E 6gesi asagidaki sekilde ayarlanirsa:
O [Senkr. mot.] 5 4 ~veya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 549 u veya
O [Rel.Mot.] 5~V c.

Bu akim, uygulamanin maksimum akim seviyesine esit veya daha yuksek olmalidir, aksi halde kararsizlik
olusabilir.

[PSI Hizalama Maks Akimi] 171C ~, [OTO] A u E o olarak ayarlanirsa [PSI Hizalama Maks Akimi] 1L ~
motor veri ayarlarina gore suricu tarafindan benimsenir.

Ayar Agciklama

[OTO] AuE o...%300 Ayar araligi
Fabrika ayari: [OTO.] Au t o

NOT: instabilite durumunda istenen performanslari elde etmek icin [PSI Hizalama Maks Akimi] 11T
yukari adimlarda artiriimahdir.
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[Akim Filtre Suresi] L ~ £ F %
Akimin filtre slresi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6Jesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

[OTO] Aukt £...100,0 ms Ayar aralid
Fabrika ayar: [OTO.] Aut o

[Akimlar Filtresi] L - F A%
Dahili akimlarin filtre siresi.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6Jesi [Uzman] E F ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar ($) Agiklama
0,0...100,0 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: Suriicii anma degerlerine gore

[% hata EMF senkr] - d AE X
Oran D ekseni akimi.
Bu parametreye [Motor kontrol tiirli] L £ E asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 5 4 nveya

e [Senkr.CL.] F 5 Yveya
e [SYN.UVC]5Y9nu.

[% hata EMF senkr] - 4 A E 6gesini kullanarak [Senkr. EMF sabit] P H 5 degerini ayarlayin, [% hata EMF
senkr] - d A E degeri %0'a yakinlastiriimalidir.

[% hata EMF senkr] - d A E degeri asagidaki sekildeyse:
e %0'dan kiglk:[Senkr. EMF sabiti] P H 5 artirilabilir.
e %0'dan bliylk: [Senkr. EMF sabiti] F H 5 azaltilabilir.

Senkronize motor ayarlarini optimize etmek icin izlenmesi gereken bitiin adimlar igin (bkz. sayfa 763).

Ayar Aciklama

%0,0...6.553,5 Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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[AcI testi ayan] A 5 A - Mentsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Motor parametreleri] = [Motor verileri] = [Ag! testi ayari]

Bu Menii Hakkinda
Senkron motor parametreleri igin.

Bu menlye [Motor kontrol tiirli ] L E E su sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Senkr.CL] F&54.

Ve bir kodlayici moduli takilirsa veya gémdll kodlayici kullanilirsa.

[Agl ayar tipi] A5 E *
Otomatik agi ayar tipi.

Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirl]] L £ E su sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 5 4 nveya

e [Senkr.CL] F 54 veya

e [SYN_UVC] 54nu veya

o [Rel. Mot] 5~ VL.

[PSI hizalama] F 5 : ve [PSIO hizalama] P 5 i o tim senkron motor turleri icin ¢alisiyor. [SPM hizalama]
S PN A ve [IPM hizalama] . P 1A senkron motor tiriine bagl olarak performanslari artirir. [Dénel Akim
Enjeksiyonu] ~ L +, [PSI hizalama] P 5 . ile [PSIO hizalama] P 5 i o 6gelerin beklenen performanslari
vermedigi durumlarda kullanilabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[PSI hizalama] 1FPITA IPM motoru hizalamasi. Dahili Gomuli Kalici Miknatis motoru (bu tir
motorda genellikle ylksek ¢ikinti seviyesi vardir) igin hizalama modu.
Standart hizalama modundan daha az gurultili olan ylksek frekansli
enjeksiyon kullanir.

[SPM hizalama] SFNA SPM motoru hizalamasi. Ylzeye takili Kalici Miknatis motoru modu (bu tir
motorda genellikle orta veya dusuk ¢ikinti seviyesi vardir). Standart
hizalama modundan daha az guriltili olan ylksek frekansli enjeksiyon
kullanir.

[PSI hizalama] P55, Darbeli sinyal enjeksiyonu. Rotor hareketi oilmadan standart hizalama modu
Agl Olglsu, stator akimi tepkisinin genis frekans agilari Gzerinden bir darbe
sinyali enjeksiyonuna izlenmesiyle gerceklestirilir

[PSIO hizalama] FP5 o Darbe sinyal enjeksiyonu - optimize. Rotor hareketi olmadan optimize
hizalama modu

Optimize bir frekans aralii tzerinden [PSI hizalama] P 5 : ile ayni islem
gerceklestirilir

Olgiim siiresi, tahrik kapali bile olsa, ilk galistirma emrinden veya tanima
isleminden sonra azalr

Fabrika ayari

[Ddnel Akim Lo Donel akim enjeksiyonu. Rotor hareketi ile hizalama modu.

Enjeksiyonu] Bu hizalama modu, rotor ile statériin mekanik hizalanmasini gergeklestirilir;
4 s'ye kadar gerektirir.

Motorun durdurulmasi ve rezistif torkunun olmamasi gerekir.

NOT: Uygulamada sinis filtresi kullanildiginda bu ayar énerilir.

NOT: Senkronize manyetik direngli motor igin bu ayarin kullanimi énerilir.

[Hizalama yok] na Hizalama yok

[Aci otomatik testi] A 5 A

Agi ayarl.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] nao Otomatik agi ayari yapiimadi
Fabrika ayari
[Evet] YES Otomatik agI ayari istendi.
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Yapildi]

donE

Otomatik agi ayari yapildi.

[Aci Testi Atamasi] A5 L
Lojik sinyalle otomatik a¢i ayar aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI.L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan bily(ik giicti olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1..L 16 |VW3A3203 G/G uzatma moduli takiimissa dijital giris DI11...DI16
[CDO0]...[CD10] CdO0..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] Cd1l1.Cd 15 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
[C101]...[C110] C /10 1..C 110 |[GIGprofil] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi
[C111]...[C115] C/11.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi
[C201]...[C210] Cce2al..c2 10 |[GIG profil] a konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus moduili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]...[C215] L2 11.LC2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiilli ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi
[C301]...[C310] C 30 1..C3 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda fieldbus moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]...[C315] L 31 1..C315 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]...[C510] CL501..C5 10 |[GIC profili] : & konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340-+sN4E tahriklerinde erisilebilir.
[C511]...[C515] L5 1 1..C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

NOT: Bir hat kontaktérii fonksiyonu konfiglre edilirse 6lgiim sirasinda kontaktér kapanir.

[Aci ayar Modu] A E A
Otomatik ag¢i ayar aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Otomatik agi ayari etkinlestiriimedi

[Gahstirma Auko Sdricu hizalanmis durumda degilse galisma komutunda otomatik agi ayari
Komutu] baslatild.

Fabrika ayari

[Aci ofset degeri] A5 V

Otomatik agi ayar degeri.

Motor ve kodlayici arasinda faz-kaydirma agisi. 8192, 360°'ye karsilik gelir.

Ayar

Aciklama

[Hayir]...8192

Otomatik agi ayar degeri
Fabrika ayari: [Hayir] n o
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[Aci ayar durumu] ASE 5

Otomatik agi ayar durumu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yapiimadi] EAb Agci ayar degeri tanimh degil
Fabrika ayari

[Beklemede] PEnd Agcli ayari bekleme durumunda

[Devam ediyor] Prob Agi ayari fonksiyonu surlyor

[Hata] FA L Agi Ayari fonksiyonu basarisiz oldu

[Yapildi] dankE Agi fonksiyonu Tamam

[Ozel Deger] Cus

Faz-kaydirma degeri ekran terminali veya seri Baglanti yoluyla kullanici
tarafindan girildi

174
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[Motor ince ayari] M1E u - Menusu

Erigim

[TUm ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor verileri] =» [Motor ince ayari]

[Otomatik ince ayar] £ un Z

A UYARI

BEKLENMEDIK HAREKET

Otomatik ince ayar, kontrol gevrimlerini ayarlamak igin motoru hareket ettirir.
e Sistemi yalnizca galisma bolgesinde higbir kisi ya da engel olmadiginda calistirin.

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Otomatik ince ayar sirasinda sistemin gurdlti ve salinim yapmasi normaldir.

[Otomatik ince ayar tirll] £ w n £ [Standart] 5 £ d olarak ayarlanirsa otomatik ince ayar sirasinda motor
kicuk hareketler yapar.

[Otomatik ince ayar tiirli] £ u » £ [DONUS] ~ o E, olarak ayarlanirsa otomatik ince ayar sirasinda motor
nominal frekansinin yarisinda galisir.

Her durumda motor, bir ince ayar islemi gergeklestirimeden énce durdurulmus olmalidir. Uygulamanin
ince ayar islemi esnasinda motoru déndurmediginden emin olun.

[Motor kontrol tiri] L £ E [Rel. Mot.] 5 ~ V L olarak ayarlanmissa otomatik ince ayar baslamadan énce
tahrik, motorun mekanik hizalamasini ¢alistirir ([A¢i ayar tiiri] A 5 £, [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L
olarak ayarlanmis).

ince ayar islemi asagidakileri optimize eder:

e Disik devirde motor performanslari.

e Motor torku tahmini.

e Sensorsiiz calisma ve izleme esnasinda slireg degerlerinin tahmininin kesinligi.

Otomatik ince ayar sadece higbir durdurma komut aktif degilken yapilir. Bir dijital girise bir “serbest durus”
veya “hizli durus” atandiginda, bu giris 1 olarak ayarlanmalidir (0’da aktiftir).

Otomatik ince ayar, otomatik ince ayar sirasindan sonra ele alinacak olan her tiirlii ¢calistir veya 6n aki
komutundan dncelikli olarak ele alinir.

Otomatik ince ayar bir hata algilarsa tahrikte her zaman [Eylem yok] ~ o degerini gériintiiler ve [ince Ayar
Hata Yaniti] £ » L konfiglirasyonuna bagl olarak [Oto. ince Ayar] £ u n hata algilandi moduna gegebilir.

Otomatik ince ayar birkag saniye sirebilir. islemi béimeyin. Ekran Terminali 6gesinin [Eylem yok] n o
olarak degismesini bekleyin.
NOT: Motor termal durumunun ince ayar sonucu Uzerinde blyUk bir etkisi vardir. Motor ince ayar islemini

her zaman motor durmus ve sogukken yapin. Uygulamanin ince ayar islemi esnasinda motoru
galistirmadigindan emin olun.

Bir motor ince ayar islemini yeniden yapmak igin motorun durmasini ve sogumasini bekleyin. ilk [Oto. ince
Ayar] E u n islemini [Otomatik ince ayar sil] L L ~ olarak ayarlayin ve ardindan, motor ince ayar islemini
yeniden yapin.

ilk olarak bir [Otomatik ince ayar sil] L L r islemi gerceklestirmeden énce yapilan motor ince ayarl,
motorun termal durumunu tahmin etmek icin kullanilir.

Kablo uzunlugdu ince ayar isleminin sonucuna etki eder. Kablo baglantisi degistirilirse ince ayar isleminin
yeniden yapilmasi gereklidir.

Ayar () Kod / Deger Agiklama
[islem yok] no Otomatik ince ayar devam etmiyor
Fabrika ayari
[Oto. ince Ayar HE S Otomatik ince ayar miimkiinse derhal gergeklestirilir ve ardindan parametre
Uygula] otomatik olarak [Eylem yok] n o degerine doner. Hiz kontrol cihazinin

termal durumu ince ayar isleminin derhal yapilmasina izin vermiyorsa
parametre [Hayir] n o olarak degisir ve islemin yeniden yapilmasi gerekir.
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Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Otomatik ince CLr

Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lglilen motor parametreleri sifirlanir.
ayari sil]

Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol etmek igin kullanilir.
[Oto. ince Ayar Durumu] £ w 5, [Yapilmadi] £ A & olarak ayarlanir.

[Otomatik ince Ayar Durumu] £ w 5

Otomatik ince ayar durumu.

Bu parametre tahrigin giict kapatildiginda kaydedilmez. Giiclin son agilmasindan beri oto. ince ayar
durumunu gosterir (yalnizca bilgi amagli, degistirilemez).

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Yapiimadi] EAb Otomatik ince ayar yapilmadi
Fabrika ayari
[Beklemede] FEnd Otomatik ince ayar talep edilmis ancak henliz yapilmamistir
[Devam Ediyor] Praol Otomatik ince ayar devam ediyor
[Hata] FA L Otomatik ince ayarda bir hata algilandi
[Yapildi] donkE

Otomatik ince ayar fonksiyonu ile élgiilen motor parametreleri motoru
kontrol etmek igin kullanilir

[Otomatik ince ayar kullanimi] £ w m w *

Otomatik ince ayar kullanimi.

Bu parametre motor parametrelerinin tahmin edilen termal durumunu degistirmek igin nasil kullanilacagini
gosterir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Hayir] nao Termal durum tahmini yok

Fabrika ayari

[Termal Mot] En Nominal akimi ve motor tarafindan tiiketilen akimi taban alan statér termal

durumu tahmini.

[ince Ayar Hata Yanit] £ » L %

Otomatik ince ayar hatasina tepki.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] £ P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] na Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durus] YES Serbest durug

Fabrika ayari

[Oto. ince Ayar Atamasi] £ u L %

Otomatik ince ayar giris atama.
Otomatik ince ayar islemi, atanan giris veya bit 1'e gectiginde gerceklestirilir.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: Otomatik ince aya,r motorun galismasina sebep olur.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] nao Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI8] L.1..L.H Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] Loll.L IB

VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa dijital giris DI11...DI16
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[CDO00]...[CD10] CdO0...Cd 10 |[G/G profili] : o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15] | Ld I [..Cd IS | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[GIGprofil] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C/11.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[GIG profili] : o konfigiirasyonunda CANopen® fieldbus moddili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 11.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiill ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C 30 1.0 310 |[G/C profili] : & konfigirasyonunda fieldbus moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L 31 1..C315 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] CL501..C5 10 |[G/C profili] : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340-+sN4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] LS5 11.LC5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Oto. Ince Ayar Tiirl]] £ un E *
Otomatik ince ayar tiird.

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
o [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P - olarak ayarlanmissa ve
e [Motor kontrol tiirti] L £ £ [Rel. Mot.] 5~ V L olarak ayarlanmissa.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Standart] S5Ed Standart oto. ince ayar
Fabrika ayari

[Déniis) rok Donuste oto. ince ayar.

Bu se¢im asagidakiler icin kullanilabilir:

e Enerji tasarrufu igin optimizasyon

® Duslk eylemsizligi olan uygulama

® Yiksek motor kontrol performanslari gerektiren uygulama.

Bu segim ile, oto. ince ayar sonucunu optimize etmek icin uygulamada
direng yikinin %30'u mevcut olmaldir.

Oto. ince ayar sirasinda motor maksimum 45 saniye boyunca nominal
frekansinin yarisina baslatilir.

[Otomatik oto. ince ayar] Ao £ K I
Otomatik otomatik ince ayar.

A UYARI

BEKLENMEDIK HAREKET

Bu islev aktive edilirse tahrigin glici her agildiginda otomatik ince ayar gergeklestirilir.
e Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Hiz kontrol cihazi agildiginda motor durdurulmus olmalidir.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E F ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.
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Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Hayir] nao Fonksiyon devre disi birakildi
Fabrika ayari
[Evet] YES Her calistirmada bir ince ayar otomatik olarak yapilir

[ince Ayar Segimi] 5 £ un X

ince ayar secimi.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Varsayilan] EAb Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol etmek igin kullanilir
Fabrika ayari

[Olcii] MNeEAs Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lgtilen degerler motoru kontrol etmek igin
kullanihr

[Ozel] Lub Manuel olarak ayarlanan degerler motoru kontrol etmek icin kullanilir

[Cikintt mot. durumu] 5 Mo kX
Senkronize motor gikintisi hakkinda bilgiler.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
o [ince Ayar Segimi] 5 £ u n 6gesi [Olgii] MTEAS ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ £ 6Jesi asagidaki sekilde ayarlanirsa:
O [Senkr. mot.] 5§ 4 ~veya

O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 54nu veya
O [Rel. Mot.] 5 - V L olarak ayarlanmissa.

Bu parametre senkronize motorlar igin motor kontrol performanslarinin optimizasyonuna yardimci olur.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no ince ayar yapilmadi
[Distk cikinti] LLS [DiusUlk gikinti seviyesi.

Onerilen konfigiirasyon: [Ag1 ayar tiiri] A 5 £ = [PSI hizalama] P 5 | veya
[PSIO hizalama] P 5 : o ve [HF enj. aktivasyonu] HF | = [Hayir] n o

[Orta gikinti] nLs Orta ¢ikinti seviyesi.
[Aci ayar tirli]] A 5 £ = [SPM hizalama] 5 P 1A ve [HF enj. aktivasyonu]
HF . =[Evet] 4 E 5 performanslari iyilestirmek igin kullanilabilir

[Ylksek gikinti] HLS Yiksek ¢ikinti seviyesi.
[A¢i ayar tiirli] A 5 £ = [IPM hizalama] : P 1 A ve [HF enj. aktivasyonu]
HF . =[Evef] 4 E 5 performanslari iyilestirmek igin kullanilabilir.

[Akimin Oto. ince Ayar Seviyesi] £ [ - X
ince yar akim orani.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E F ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu parametre otomatik ince ayar sirasinda motora uygulanan akim seviyesini tahrik nominal akiminin
ylUzdesi olarak gosterir.

Bu parametre, enduktér élgiminde etkilidir.

Ayar Agiklama
[Oto.]JAw E 0...%300 | Fabrika ayari: [Oto.]A w E o
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[Agi ayar tipi] A5 E X

Otomatik ac¢i ayar tipi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirii ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmissa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 54 nveya

e [Senkr.CL.] F 5 Yveya

e [SYN_UVC] 54nu veya

e [Rel. Mot.] 5 - V L[ olarak ayarlanmissa.

[PSI hizalama] F 5 : ve [PSIO hizalama] P 5 : o tiim senkron motor tlrleri igin galisiyor. [SPM hizalama]
S P A ve [IPM hizalama] . F T A senkron motor tiriine bagh olarak performanslari artirir. [Dénel Akim
Enjeksiyonu] - L +, [PSI hizalama] P 5 . ile [PSIO hizalama] P 5 : o 63elerin beklenen performanslari
vermedigi durumlarda kullanilabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[PSI hizalama] +PNA IPM motoru hizalamasi. Dahili Gémali Kalici Miknatis motoru (bu tir
motorda genellikle ylksek ¢ikinti seviyesi vardir) igin hizalama modu.
Standart hizalama modundan daha az gurultiili olan yUksek frekansli
enjeksiyon kullanir.

[SPM hizalama] SPMNA SPM motoru hizalamasi. Yiizeye takili Kalici Miknatis motoru modu (bu tiir
motorda genellikle orta veya diistk ¢ikinti seviyesi vardir). Standart
hizalama modundan daha az guriltili olan ylksek frekansh enjeksiyon
kullanir.

izalama ' arbeli sinyal enjeksiyonu. Rotor hareketi olmadan standart hizalama modu
PSI hizal F5 Darbeli sinyal enjeksi Rotor hareketi olmadan standart hizal d

Agi dlclsu, statdr akimi tepkisinin genis frekans agilari Gzerinden bir darbe
sinyali enjeksiyonuna izlenmesiyle gergeklestirilir

[PSIO hizalama] F5 .o Darbe sinyal enjeksiyonu - optimize. Rotor hareketi olmadan optimize
hizalama modu

Optimize bir frekans araligi tzerinden [PSI hizalama] F 5 : ile ayni islem
gerceklestirilir

Olciim siiresi, tahrik kapal bile olsa, ilk calistirma emrinden veya tanima
isleminden sonra azalir

Fabrika ayari

[Dénel Akim rC . Donel akim enjeksiyonu. Rotor hareketi ile hizalama modu.

Enjeksiyonu] Bu hizalama modu, rotor ile statériin mekanik hizalanmasini gergeklestirilir;
4 s'ye kadar gerektirir.

Motorun durdurulmasi ve rezistif torkunun olmamasi gerekir.

NOT: Uygulamada siniis filtresi kullanildiginda bu ayar énerilir.

NOT: Senkronize manyetik direngli motor igin bu ayarin kullanimi énerilir.

[Hizalama yok] no Hizalama yok

[PSI HizalaMaksAkimi] 11C ~ %

PSI hizalamasinin maksimum akimi.

[PSI hizalama] P 5 | ve [PSI hizalama] F 5§ : a agl kaymasi 6lgiim modlari igin [Senkr Nominall] ~ L ~ &
6gesinin %'sinde akim seviyesi. Bu parametre, enduktor élgiminde etkilidir.
Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanmissa ve
e [Motor kontrol tiirli] L £ E asagidaki sekilde ayarlanmissa:
O [Senkr. mot.] 5 4 nveya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_UVC] 54w veya
O [Rel. Mot.] 5 ~ V colarak ayarlanmissa.

Bu akim, uygulamanin maksimum akim seviyesine esit veya daha yiksek olmalidir, aksi halde kararsizhk
olusabilir.

[PSI Hizalama Maks Akimi] /1L ~, [OTO] A u E o olarak ayarlanirsa [PSI Hizalama Maks Akimi] 1L ~
motor veri ayarlarina gére tahrik tarafindan benimsenir.

Ayar Agiklama

[OTO] AuE 5...%300 Ayar arahgi
Fabrika ayan: [OTO.] Aut o
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[Dénel Akim Seviyesi] - L L X
Doénel akim seviyesi.
Bu parametreye [AgI ayar tiirli] A 5 £ [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L  olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Akim seviyesi hizalama islemi sirasinda gerekli torka gore ayarlanmaldir.

Ayar Agciklama
%10...300 Nominal motor akiminin yiizdesi olarak ayar araligi
Fabrika ayan: %75

[Dénel Tork Akimi] ~ £ L X
Ddnel tork akimi.

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P r olarak ayarlanmissa ve
e [Aci ayar tirli] A 5 E, [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L / olarak ayarlanmissa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ £ asagdidaki sekilde ayarlanmamissa:
O [Senkr. mot.] 5§ 4 ~veya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_.UVC] 549mu.

Ayar Agciklama
%0...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[RCI Maks Frek] - L 5 P %
RCI maksimum ¢ikis frekansi.

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P r olarak ayarlanmissa ve
o [Acl ayar tiri] A 5 E, [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L  olarak ayarlanmissa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ £ asagdidaki sekilde ayarlanmamissa:
O [Senkr. mot.] 5§ 4 ~veya
O [Senkr.CL.] F 5 Yveya
O [SYN_.UVC] 549Au.

Ayar Agciklama

[OTO.] AuE 5..599,0 Hz Ayar aralig
Fabrika ayan: [OTO.] Aut o

[RCI Yuvarlak No] ~ [ - Pk
RCI yuvarlak no.

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P r olarak ayarlanmissa ve
o [Aci ayar tiiri] A 5 £, [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L , olarak ayarlanmissa ve
e [Motor kontrol tiirQ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa:
O [Senkr. mot.] 5 4 nveya
O [SYN_UVC] 54nu.

Ayar Agciklama

[OTO] Auk o0...32767 Ayar aralig
Fabrika ayari: [OTO.] Aut o

[Transformatorlti RCI] ~ L+~ X

Transformatorlii RCI hizalamasi.
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Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:

e [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P - olarak ayarlanmissa ve
O [Ag! ayar turl] A 5 £ [Déner Akim Enjeksiyonu] olarak ayarlanmissa - L

e [Motor kontrol tiirli] L £ E asagidaki sekilde ayarlanmissa:

O [Senkr. mot.] 5 4 nveya

O [SYN_UVC] 54 nwu veya

O [Sync.CL] F 54 veya
O [Rel. Mot.] 5 ~ V L olarak ayarlanmissa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evef] HES Fonksiyon aktif
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[Motor izleme] M= F - Menusi

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor izleme]

[Motor Termal Akim1] (£ H

Etiket plakasinda belirtilen anma akimina ayarlanacak olan motor termal izleme akimi.

Ayar () Aciklama
0,2..1,8 In(" Ayar araligi
Fabrika ayari: Tahrik anma degerlerine gére

(1) Kurulum kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Motor Termal Modu] £ H E

Motor termal izleme modu.

NOT: Termal durum nominal durumun %118'ine ulastiginda bir hata algilanir ve durum tekrar %100'Un
altina dustiiginde yeniden aktif hale gelir.

Ayar Kod / Deger | Agiklama

[Hayir] no Termal izleme yok
[Kendinden ALCL Kendinden sogutmali motor
sogutmali] Fabrika ayari

[Zorla sogutma] FLCL Fan sogutmali motor

[MotorSic HataYaniti] o L L

Asin yik hatasi yaniti.

Ayar Kod / Deger | Aciklama
[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durus] YES Serbest kadran

Fabrika ayari
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[Termal izleme] E F F - Menusu

Erigim

Bu Menii Hakkinda

Aktivasyon

[TUm ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor izleme] = [Termal izleme]

Termal izleme fonksiyonu, tahrigin gercek sicakligini izleyerek yiiksek sicakligin 6nlenmesine yardimci
olur.

PTC, PT100, PT1000 ve KTY84 termik algilayicilari, bu fonksiyon tarafindan desteklenmektedir.

Fonksiyon, 2 izleme seviyesini ydnetme olanagini sunar:
e Uyar Seviyesi: tahrik, uygulamayi durdurmadan bir olayi tetikler.
e Hata Seviyesi: tahrik, bir olayi tetikler ve uygulamayi durdurur.

Termik algilayici, asagidaki algilanan hatalar takip etmek i¢in izlenir:
e Asiriisinma

e Algilayici kiriimasi (sinyal kaybr)

e Algilayici kisa devresi

PTC ' !
Durumu i | '
] ]
Kisa i o \v4 A ' Acik
devre E Soguk Sicak E devre
| |
Kisa Histerez Agik "~ PTC
devre devre Degeri
seviyesi seviyesi

[Alx Th Izleme] £ H X 5, ilgili analog girisinde termal izlemeyi aktif hale getirmenize olanak verir:
e [Hayir] n o: fonksiyon devre disi
e [Evet] Y E 5: termal izleme, ilgili Alx Gzerinde aktif hale getirilir.

Termal Prob Tiri Segimi

[Alx Tard] A « X E ilgili analog girisine bagl olan termal sensoériin/sensorlerin turiini segmenize olanak
saglar:

[Hayir] n o: sensor yok

[PTC Yonetimi] P E c: birila alti PTC (seri) kullanilir

[KTY] K E 4: 1 KTY84 kullanilir

[PT100] 1P E 2: iki telle baglanan 1 PT100 kullanilir

[PT1000] 1P E 3: ki telle baglanan 1 PT1000 kullanilir

[3 kabloda PT100] /F E 2 3: Ug telle baglanan 1 PT100 kullanilir (sadece Al4 ve Al5)

[3 kabloda PT1000] /Pt 3 3: Ug telle baglanan 1 PT1000 kullanilir (sadece Al4 ve Al5)
[3 kabloda 3 PT100] 3 P E 2 3: Ug telle baglanan 3 PT100 kullanilir (sadece Al4 ve Al5)
[3 kabloda 3 PT1000] 3 P £ 3 3: Ug telle baglanan 3 PT1000 kullanilir (sadece Al4 ve Al5)

2 kablolu termik algilayicilar, analog girisi 2 ile analog girisi 5 arasinda desteklenir.

PT100 ve PT1000 Problar igin Kablo Baglantisi

2 kablolu algilayicilar igin asagidaki kablo baglantilari mimkuindur:

Alx
I COM

Alx
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[Al1 Ter izleme] EH 15

Al1'de termal izleme aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[Evet] YES Evet
[AN Tipil A+ [EX
Al1 atama.

Bu parametreye [Al1 Termal izleme] £ H | 5, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
Fabrika ayari

[Akim] oA 0-20 mA

[Al1 Trm Hata Yaniti] £ H 15X

Al1 igin algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

Bu parametreye, [Al1 Tipi] A : | £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya

e [Akim] OA.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] na Algilanan hata goz ardi edildi
[Serbest Durus] HES Serbest durus

[STT'ye gére] SEE

[Durus tiirli] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadidi durus

[Geri Cekilme Hizi] | L F F Geri cekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut

kaldinimadigi surece korunur ()

[Rampa durusu] P Rampada durma

Fabrika ayari

1

Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge i¢in bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi
tavsiye edilir.

[Al1 Trm Hata Seviyesi] £ H |F X
Al1 icin hata algilama seviyesi.

Bu parametreye, [Al1 Tipi] A : | £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya

e [Akim] OA veya

e [PTC Yonetimi] PE L.

Ayar () Agiklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: 110,0°C
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[Al1 Tr Uyan Seviyesi] EH IA *

Al1 igin uyar sevi

Bu parametreye, [Al1 Tipi] A 1 | £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

e [Gerilim] /I0u

yesi.

veya

e [Akim] OA veya
e [PTC Yonetimi] PEL.

Ayar () Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: 90,0°C

[Al1 Termal Degeri] £ H 1V X

Al1 termik degeri.

Bu parametreye, [Al1 Tipi] A : | £ asadidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

e [Gerilim] /0w

veya

e [Akim] OA veya

[AI3 Ter izleme] E H35

[AI3Tipil A £ X

e [PTC Yonetimi] PE L.
Ayar Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: _
Al3'te termik izleme aktivasyonu.
Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[EVET] YES Evet
Al3 atama.

Bu parametreye [AI3 Termal izleme] £ H 3 5, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Asagidaki fabrika ayariyla [Al1 Tipi] A : | E (bkz. sayfa 784) ile ayni: [Akim] OA.

[AI3 Trm Hata Yanit]] £ H 36 %

Al3 icin algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

Bu parametreye, [AI3 Tipi] A : 3 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0u veya

e [Akim] OA veya

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest Durus] HES Serbest durus

[STT'ye gore] SEE [Durus tirli] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadidi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F

Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut

kaldirimadigi surece korunur ()

[Rampa durusu] rF

Rampada durma
Fabrika ayari

tavsiye edilir.

1 Budurumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gosterge icin bir réle veya mantik gikis atanmasi
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[AI3 Trm Hata Seviyesi] £ H 3F X

Al3 igin hata algilama seviyesi.

Bu parametreye, [AI3 Tipi] A : 3 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

e [Gerilim] /0w veya
e [Akim] OA veya
e [PTC Yonetimi] PEL.

Ayar () Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar arahgi
Fabrika ayari: 110,0°C

[AI3 Tr Uyan Seviyesi] £t H IA X

Al3 icin uyari seviyesi.

Bu parametreye, [AI3 Tipi] A : 3 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0wu veya

e [Akim] OA veya

e [PTC Yonetimi] PE L.

Ayar () Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: 90,0°C

[AI3 Termal Degeri] £ H 3V %

AlI3 termik degeri.

Bu parametreye, [AI3 Tipi] A : 3 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya

e [Akim] OA veya

e [PTC Yonetimi] PE L.

Ayar Agciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Al4 Ter izleme] E H4 5 X

[Al4 Tipi] A +4E X

Al4'te termik izleme aktivasyonu.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiill takiimissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[EVET] YES Evet
Al4 atama.

Bu parametreye [Al4 Termal izleme] £ H 4 5, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] I0u 0-10 Vdc
[Akim] oA 0-20 mA
Fabrika ayari
[Gerilim +/-] n l10u -10/+10 Vdc
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[Al4 Trm Hata Yanit]] E H4 b X

Al4 icin algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

Bu parametreye, [Al4 Tipi] A 4 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya

e [Akim] OA.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] nao Algilanan hata g6z ard edildi

[Serbest Durus] HES Serbest durus

[STT'ye gére] SEE [Durus tiirli] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F Geri gcekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut
kaldiriimadigi strece korunur ()

[Rampa durusu] rnP

Rampada durma
Fabrika ayari

1

tavsiye edilir.

Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge icin bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi

[Al4 Trm Hata Seviyesi] £ H4 F X

Al4 icin hata algilama seviyesi.

Bu parametreye, [Al4 Tipi] A : 4 E asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya

e [Akim] OA veya

e [PTC Yonetimi] PE L.

Ayar () Agiklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: 110,0°C

[Al4 Tr Uyan Seviyesi] £ H4 A *

Al4 icin uyari seviyesi.

Bu parametreye, [Al4 Tipi] A : 4 £ asadidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya

e [Akim] OA veya

e [PTC Yénetimi] P L.

Ayar () Agiklama
-15,0...200,0°C Ayar aralgi
Fabrika ayari: 90,0°C

[Al4 Termal Degeri] £ H 4\ X
Al4 termik degeri.

Bu parametreye, [Al4 Tipi] A 1 4 E asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya

e [Akim] OA veya

e [PTC Yonetimi] PE L.

Ayar Agiklama
-15,0...200,0°C Ayar arahgi
Fabrika ayari: _

NVEG61643TR 01/2019

187



Tum ayarlar CSt-

[AI5 Ter izleme] £ H5 5 X

Al5'te termik izleme aktivasyonu.

Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modulu takiimissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] na Hayir

Fabrika ayari
[EVET] YES Evet

[AI5 Tipi] A 15 E X

Al5 atama.

Bu parametreye [AI5 Termal izleme] £ H 5 5, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.
[Al4 Tipi] A : 4 E (bkz. sayfa 786) ile ayni.

[AI5 Trm Hata Yanit]] £ H5 b X

Al5 icin algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

Bu parametreye, [AI5 Tipi] A : 5 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

e [Gerilim] /0wu veya

e [Akim] OA.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] nao Algilanan hata goz ardi edildi
[Serbest Durus] YES Serbest durug

[STT'ye gére] SEE

[Durus tiirl]] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Cekilme Hizi] | L F F

Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut
kaldinimadigi surece korunur ()

[Rampa durusu] rF

Rampada durma
Fabrika ayari

1

tavsiye edilir.

Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge icin bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi

[AI5 Trm Hata Seviyesi] £ H 5 F X

Al5 igin hata algilama seviyesi.

Bu parametreye, [AI5 Tipi] A ! 5 £ asagdidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

e [Gerilim] /0w veya
e [Akim] O A veya
e [PTC Yonetimi] PE L.

Ayar ()

Agciklama

-15,0...200,0°C

Ayar araligi
Fabrika ayari: 110,0°C

[AI5 Tr Uyan Seviyesi] £ H5 A X

Al5 icin uyari seviyesi.

Bu parametreye, [AI5 Tipi] A : 5 E asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

e [Gerilim] /0w veya
e [Akim] O A veya
e [PTC Yonetimi] PE L.
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Ayar () Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: 90,0°C

[AI5 Termal Degeri] £ H 5V X
Al5 termik degeri.
Bu parametreye, [AI5 Tipi] A : 5 £ asadidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0u veya
e [Akim] OA veya
o [PTC Yonetimi] PEL.

Ayar Aciklama

-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Kod Term Sensor Tird] £ HE £ X
Kodlayici termal sensor tirQ.

Bu parametreye bir HTL kodlayicisindan farkh bir kodlayici modiil takildiysa veya katistiriimis kodlayici
kullanilirsa erisilebilir.

Ayarlar Kod / Deger Aciklama
[Yok] nankE Yok
Fabrika ayarlar
[PTC] PEL PTC
[PT100] IPES PT100
[PT1000] IPE 3 PT1000
[KTY] KEed KTY
[Klixon] KL /X Klixon

[Kod Tr HataYanit]] £t HE 5 X

Kodlayici girisi i¢in algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

Bu parametreye asagidaki sartlarla erisilebilir:
e bir kodlayici modula takili olmali ya da gémuli kodlayici kullaniimalidir ve
e [Kod Term Sensor Tirli] £ HE E, [Hayir] n o n E olarak ayarlanmamalidir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Harici algilanan hata goz ardi edildi

[Serbest Durus] HES Serbest durus

[STT'ye gore] SEE Hataya gegmeden, [Durus tiiri] 5 £ £ (bkz. sayfa 323) konfiglirasyonuna

gore durdurma. Bu durumda, algilanan hata rdlesi agilmaz ve tahrik, akiif
komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (6rnegin; kontrol,
terminaller lizerinden gerceklestiriliyorsa [2/3- Tel Kumanda] £ L C ve [2 tel
turt] £ L £ (bkz. sayfa 230)) algilanan hata ortadan kalkar kalkmaz
yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek igin bu
algilanan hata igin bir uyarinin konfiglire edilmesi tavsiye edilmektedir
(6rnegin bir dijital ¢cikisa atanmis).

[Geri gekilme hizi] | L FF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi siirece korunur("

[Hiz korunuyor] rL5S Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve calistirma komutu kaldirimadigr stirece korur(")

[Rampa durusu] P Rampada durma

Fabrika ayari

(1) Glnku bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya dijital ¢cikis
atanmasi tavsiye edilir.
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hizli durus] F5E Hizh durus

[DC Enjeksiyon] dl DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiirii diger bazi fonksiyonlarla birlikte

kullanilamaz

(1) Clnku bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge icin bir réle veya dijital ¢ikis
atanmasi tavsiye edilir.

[Kod Trm Hata Seviyesi] £ HE F X

Kodlayici icin termal hata seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarla erisilebilir:
e bir kodlayici modulu takili olmali ya da gémulu kodlayici kullaniimalidir ve
e [Kod Term Sensor Tiirli] £ H E E asagidakine ayarlanmamalidir:

O [YOK] n o n E veya

o [PTC] PECL.
Ayar Agciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: 110,0°C

[Kod Trm Uyari Seviyesi] £ HE A X

Kodlayici igin termal uyari seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarla erisilebilir:
e bir kodlayici modulu takili olmali ya da gémulu kodlayici kullaniimalidir ve
e [Kod Term Sensor Tiirli] £ H E E asagidakine ayarlanmamalidir:

O [YOK] m o n E veya

o [PTC] PECL.
Ayar Agciklama
-15,0...200,0°C Ayar arahgi
Fabrika ayari: 90,0°C

[Kod Tr Degeri] £ HE v %

Kodlayici termal degeri.

Bu parametreye asagidaki sartlarla erisilebilir:
e bir kodlayici modulu takili olmali ya da gémulu kodlayici kullaniimalidir ve
e [Kod Term Sensor Tiirli] £ H E E asagidakine ayarlanmamalidir:

O [YoK] n o n E veya

[Geri Cekilme Hizi] L F F

o [PTC] PECL.
Ayar Agciklama
-15,0...200,0°C Ayar arahigi
Fabrika ayari: _
Geri ¢gekilme hizi.
Ayar Agciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz
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[Motor izleme] Mo P - Menisi

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[TUm ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor izleme]

Termal izleme fonksiyonu, motorun termal durumunun tahminiyle motorun asiri isinmaktan korunmasina
yardimci olur.

[Akim Siniflamasi] L L %

Dahili akim siniri.

BILDIRIM

ASIRI ISINMA

e Motor anma degerinin, motora uygulanacak maksimum akima uygun oldugunu dogrulayin.

e [Akim Sinirlamasi] £ L : parametresinin bu tabloda gosterilen degerden kiiglik esit bir degere
ayarlandigini dogrulayin.

e Akim sinirini belirlerken azaltma gereklilikleri dahil motorun gérev dénglsiinii ve uygulamanizin tim
faktorlerini g6z 6nlinde bulundurun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

NOT: Ayar 0,25'ten daha azsa. Bu segenek aktif hale getiriimisse siirlict [CikFazKaybi Atamasi] o P L
icinde kilitlenebilir. Yiiksliz motor akimindan daha az oldugunda, motor ¢alistirilamaz.

Ayar () Agiklama

0..1,8 In(M Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,8 In(")

(1) Kurulum kilavuzunda ve siiriici isim plakasinda belirtilen nominal surrticti akimina esittir.

[Azalma Stiresi] 5 a P X

Azalma suresi.
Bu parametreye [Mot.asiriger.sinrl.] 5V L 6gdesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Asin ger.snrl.etki] 5 o P parametresinin degeri, kullanilan kablonun zayiflatma suresine karsilk
gelmektedir. Uzun kablolardan kaynaklanan gerilim dalga yansimalarinin Ust Gste binmesini engellemeye
yardimci olmak amaciyla tanimlanmistir. Asiri gerilimleri, DC bara nominal geriliminin iki kati ile
sinirlandirir.

Dalgalanma gerilimi; kablo tipleri, paralel baglanmis farkli motor gugleri, paralel bagh farkl kablo
uzunluklari ve benzeri gibi pek ¢ok parametreye bagl oldugundan, motor terminallerinde olusan asiri
gerilim degerlerini kontrol etmek icin bir osiloskop kullaniimasi tavsiye edilir.

Genel slriict performansini korumak igin gereksiz yere SOP degerini artirmayin.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[6 ps] B 6 us
[8 us] =) 8 us
Fabrika ayari
[10 ps] g 10 s
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[Siniis Filtre Aktivs] o F %
Sinus filtresi aktivasyonu.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
[Senkr. mot.] 5 4 nveya

[Senkr.CL.] F 5 Yveya
[SYN_UVC] 54 nuveya
[Rel. Mot] 5~V L.

BILDIRIM

SINUS FILTRESININ HASAR GORME RIiSKi

Sinus filtresinin kullanildigi sistemlerde, maksimum c¢ikis frekansi [Maks. frekans] £ F - 100 Hz'yi
gecmemelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] na Sinus filtresi yok
Fabrika ayari

[Evet] JES Motordaki asiri gerilimleri sinirlamak ve topraklama algilanan hatasi kagak
akimini dislrmek igin ya da yukseltici transformatér iceren uygulamalarda
bir sinus filtresi kullanin.

[Cikis KisaDvre Test] S E - E

Cikis kisa devre testi konfiglirasyonu.

Sdricu ¢ikislar her gi¢ agmada bu parametrenin konfiglirasyonuna bakilmaksizin test edilir. Bu
parametre [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa galistir komutu her uygulandiginda test de yapilr. Bu testler,
kiiglk bir gecikmeye (birkag msn) neden olur. Bir hata durumunda, suriicu kilitlenir.

Sdirticti ¢ikis kisa devresi (U-V-W terminalleri). SCF hatasi algilanabilir.

Katalog numaralarina gére fabrika ayari degeri [Evet] 4 E 5 olarak degistirilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] na

Calistir komutunda test etme
Fabrika ayari

[Evet] YE S

Her galistir komutunda ¢ikis kisa devre testi

[Motor Termal Esigi] £ £ d

[Motor Termal Esgi] £ 5 A uyar aktivasyonu motor termal esigi.

Avyar () Aciklama
%0...118 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Motor.term.dlizeyi 2] £ £ 4 2

[Motor2 Termal Esgi] £ 5 2 uyar aktivasyonu igin Motor 2 termal seviyesi.

Ayar () Aciklama
%0...118 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100
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[Motor 3 term svyesi] £ E 4 3

[Motor 4 term svyesi] £ £ d 4

[Motor3 Termal Esgi] £ 5 3 uyarn aktivasyonu igin Motor 3 termal seviyesi.

Ayar ()

Agiklama

%0...118

Ayar arahgi
Fabrika ayar: %100

[Motor4 Termal Esgi] £ 5 4 uyar aktivasyonu igin Motor 4 termal seviyesi.

Ayar ()

Aciklama

%0...118

Ayar aralgi
Fabrika ayari: %100
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[Motor kontrolli] J - L - MenUsu

Erisim

Bu Meni Hakkinda

[IR telafisi] u F r

[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =» [Motor kontrolii]

Bu meni, motor kontroluyle ilgili parametreleri gosterir.

Bu parametre, ¢ok dislk hizda torku optimize etmek veya 6zel durumlara uyarlamak igin kullanihr
(6rnegin: paralel baglanmis motorlar igin [IR telafisi] u F - degerini diistrin). Dislk hizda tork yetersizse
[IR telafisi] w F - degerini yUkseltin. Cok yliksek bir deger motorun galismasina (kilittenme) engel olabilir
veya akim sinirlama moduna gecmesine neden olabilir.

Ayar () Aciklama

%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Kayma telafisi] 5L P

U] w 1K

[U2] w2k

Kayma telafisi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli ] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [SVCV] VVTCL veya

e [U/F VC 5 nokta] w F 5 veya

o [Enerji Tasarrufu.] n L d.

Motor etiket plakasinda verilen hizlarin tam olmasi gerekmez.

Kayma ayari, gergcek kaymadan az ise, motor, sabit durumda dogru hizda dénmiyor referanstan daha
diUsuk bir hizda déntyor demektir.

Kayma ayari gercek kaymadan yuksekse, motor asiri telafi edilmistir ve hiz dengesizdir.

Ayar () Aciklama

%0...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

5 noktal V/F'de gerilim noktasi 1.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirii] L E E, [VIF 5 nokta] u F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0...800 Vac Degere gore ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Vac

5 noktall V/F'de gerilim noktasi 2.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirii] L E E, [VIF 5 nokta] u F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

0...800 Vac Degere gore ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Vac
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[U3] u 3%

[U4] w4k

[U5] u 5%

[F11F 1%

[F2] F2 X

5 noktal V/F'de gerilim noktasi 3.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol TUrii] L £ £, [VIF 5 nokta] w F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

0...800 Vac Degere gore ayar araligi
Fabrika ayan: 0 Vac

4 noktali V/F'de gerilim noktasi.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Turii] L E E, [VIF 5 nokta] » F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

0...800 Vac Degere gore ayar araligi
Fabrika ayan: 0 Vac

5 noktall V/F'de gerilim noktasi 5.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Turii] L E E, [VIF 5 nokta] » F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0...800 Vac Degere gore ayar araligi
Fabrika ayan: 0 Vac

5 noktal V/F'de frekans noktasi 1.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Turii] L E E, [VIF 5 nokta] » F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0,0...599,0 Hz Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

5 noktali V/F'de frekans noktasi 2.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirili] L £ E, [VIF 5 nokta] w F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0,0...599,0 Hz Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz
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[F3] F 3%
5 noktali V/F'de frekans noktasi 3.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tird] C £ £, [V/F 5 nokta] u F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Ayar () Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz
[F4] F 4%
5 noktal V/F'de frekans noktasi 4.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirli] L £ £, [VIF 5 nokta] = F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Ayar () Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz
[F5] F 5%

5 noktali V/F'de frekans noktasi 5.
V/F profil ayari.

Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirli] L £ E, [VIF 5 nokta] w F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz

[Cikis FazI Déniisii] P H

Cikis fazi donisu.

Bu parametrenin degistiriimesi, G¢ motor fazinin 2'sinin enversiyonu olarak ¢alisir. Bu da motorun dénis
yéniunlin degismesine neden olur.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[ABC] AL

Standart dénls
Fabrika ayari

[ACB] AChb Ters donls

[Eylemsizlik Faktorii] 5 P G u X
Eylemsizlik faktori

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
e [Motor Kontrol Tirl] L £ £ asagdidaki sekilde ayarlanirsa:

O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya

O [SYN_.UVC] 54nu.

Ayar () Agiklama
%0...1.000 Ayar araligi
Fabrika ayari: %40
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[Takviye Aktivasyonu] b o A X
Destek aktivasyonu.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6Jesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Devre disi] no Yikseltme yok
[Dinamik] d4nA Dinamik takviye, miknatislama akimi degeri, motor yiikiine gére degistirilir.

Fabrika ayari

NOT: Siiriicii, performanslari optimize etmek igin [Miknatislama Akimi]
1 d A degerini bizzat yonetir.

NOT: Bu segime, [Motor Kontrol Tiirl]] L £ £ su sekilde ayarlanirsa
erisilemez: [Senkr. mot.] 5 4 n, [Senkr.CL] F 5 4, [Rel. Mot.] 5~ V [ veya
[SYN_U VC] 5 4 n u olarak ayarlanmazsa.

[Statik] SEAE Statik ylikseltme, miknatislama akimi degeri, motor yikintn profilini takip
eder

NOT: Bu secim ile [Takviye] b o o ve [Frek Takviye] F A b dikkate alinir.

NOT: Bu segim, [Takviye] & o o degerinin negatif olarak ayarlandidi konik
motor igin kullanilabilir.

[Sabit] LSEE Sabit takviye, miknatislama akimi motor yoénu degistiginde korunur.
Yavaslama ve durma fazini yénetmek icin ilave bir parametre kullanilabilir.
C 5 £ E [Motor Kontrol Tiirli] L £ £ 63esi su sekilde ayarlanirsa erisilebilir
[Senkr. mot.] 5 4 n, [Senkr.CL] F 54, [Rel. Mot.] 5~ V [ veya [SYN_U
VC]54nu.

NOT: Bu segim ile yalnizca [Takviye] b o o dikkate alinir.

[Konik Motor] LMak Konik takviyeye, [Motor Kontrol Tirii] L E £ 63esi su sekilde ayarlanmazsa
erisilebilir: [Senkr. mot.] 54 r, [Senkr.CL] F 54, [Rel. Mot] 5~V L ve
[SYNUVC]5Y9nu.

NOT: Bu segim ile, hizlanma igin [Takviye] b o o ve yavaslama igin
[Yavaglamada Takviye] b o o £ ayarlanabilir.

[Takviye] b oo X
0 Hz'de deger: nominal miknatislama akiminin % degeri (0'dan farkliysa dikkate alinir).

Cok yuksek bir [Takviye] b o o degeri, motorun manyetik doygunluguyla sonuglanabilir, bu da torkun
dismesine neden olur.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [Takviye Aktivasyonu] b o A, [Inaktif] » o olarak ayarlanmazsa.

1
A

1 d AX(1+ b o %)
dA \7

v d AX(1-b o 0 %) 4"

i - F r
0 FAb

NOT: Senkronize motorlar igin bu degerin disuk hizda kontroll optimize etmek igin ayarlanmasi onerilir.

Ayar Agiklama

%-100...100 Ayar arahgi

[Takviye Aktivasyonu] b o A 6desi [Dinamik] d Y n A olarak ayarlanirsa
[Takviye] b o o %25 olarak ayarlanir.

Fabrika ayari: %0
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[Yavaslamada Takviye] b o o @ X

Nominal miknatislama akiminin %'si olarak deger (0'dan farkliysa dikkate alinir).

Bu parametre, durma fazinda miknatislama akimini diisiirmek igin yavaslama fazinda kullanilir
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E F - olarak ayarlanirsa ve

e [Takviye Aktivasyonu] & o A, [Konik Motor]L /7 o E olarak ayarlanirsa.

Ayar Agciklama
-%100...0 Ayar araligi
Fabrika ayari: -%25

[Frek Takviye] F A & %

0 Hz'de deger: nominal miknatislama akimina erismek igin hiz esigi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
e [Takviye Aktivasyonu] b o A, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve
e [Takviye Aktivasyonu] & o A, [Sabit][ 5 E E olarak ayarlanmazsa.

Ayar
0,0...599,0 Hz

Agciklama

Ayar araligi

[Takviye Aktivasyonu] b o A 6gesi [Dinamik] 4 4 » A olarak ayarlanirsa
[Frek Takviye] F A & 30,0 Hz olarak ayarlanir.
Fabrika ayarn: 0,0 Hz

NOT: Senkronize motorlar i¢in bu degerin diisiik hizda kontroll optimize etmek igin ayarlanmasi onerilir.

[Frenleme seviyesi] V b r

Frenleme transistér komutu seviyesi.

Ayar () Aciklama
335...1130 V Ayar araligi
Fabrika ayari: Siriici anma degeri gerilimine gore
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[Dlile Akilama] F L : - Menusi

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[TUm ayarlar] = [Motor parametreleri] - [Motor kontrolii] = [Dl ile Akilama]

Dijital giris ile akilamay konfiglire edin.

[Motor akilama] F L u %

Motor akilama konfigiirasyonu

A A TEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI CiDDi TEHLIKESI

[Motor akisi] F L u parametresi [Siirekli] F c £ olarak ayarlanirsa motor galismasa bile akim her zaman

aktif olur.
e Bu ayarin kullaniminin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

BILDIRIM

ASIRI ISINMA
Bagli motor anma degerinin, uygulanacak aki akima uygun oldugunu dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Baslangigta hizl ylksek tork elde etmek igin, manyetik akilamanin zaten motorda kurulmus olmasi gerekir.
[Surekli] F L E modunda, giict agikken siirlicli otomatik olarak aki biriktirir.
[Sirekli degil] F » L modunda, akilama motor baslatildiginda olusur.

Akl kuruldugunda ve motor miknatislama akimina ayarlandiginda, aki akimi [Nom Motor Akimi] ~ L r
(konfigure edilmis nominal motor akimi) degerinden bulyuktur.

[Motor kontrol tiirli] L £ £ 63esi [Senkr. mot.] olarak ayarlanirsa 5 4 n, [Motor akilama] F L w parametresi
akilamaya degil motor hizalamasina neden olur.

[Fren atamasi] & L L degeri [Hayir] n o) ise [Motor akilama] F L » parametresinin bir etkisi olmaz.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Siirekli degil] Fnl Siirekli degil modu
[Surekli] FCt Sdrekli modu

[Oto DC Enjeksiyonu] A d L (bkz. sayfa 328) 6gesi [Evet] Y E 5 ise veya
[Durdurma tirli] 5 £ £ (bkz. sayfa 323) 6gesi [Serbest] ise bu segenek
mumkin degildir n 5 £

[Hayir] Frao Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari
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[Atamayi akilama] F L %

Giris atamasini akilama

BILDIRIM

ASIRI ISINMA
Bagl motor anma degerinin, uygulanacak aki akima uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Atama yalnizca [Motor akilama] F L v 6gesi [Sirekli degil] F » L olarak ayarlanirsa mimkundr.
Motor akilama komutuna bir DI veya bir bit atanirsa atanan giris veya bit 1'deyken akilama birikir.

Bir DI veya bir bit atanmadiysa veya bir ¢alistir konumu génderildiginde atanan DI veya bit 0'daysa, motor
baslatildiginda akilama olusur.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L+1..L.H Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduili takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdOoO..Cd 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] LdIIl.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIGprofil] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C111.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] ce2nol..CL2 10 |[GIG profil] :a konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus moduili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiil ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C3o .03 10 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda fieldbus moddilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C311.LC3 15 | entegre fieldbus modiili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C50 /.05 10 |[GIGprofil] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++*N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Aci ayar tipi] A5 E X

Otomatik agi ayar tipi.

Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirli] L £ £ su sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Senkr. mot.] 5 4 nveya

e [Senkr.CL] F 54 veya

e [SYN_.UVC] 54nu veya

e [Rel. Mot] 5~ VL.

[PSI hizalama] F 5 : ve [PSIO hizalama] F 5 i o tim senkron motor tlrleri igin ¢alisiyor. [SPM hizalama]
S PR ve [IPM hizalama] : P 1A senkron motor tiriine bagh olarak performanslari artirir. [Dénel Akim
Enjeksiyonu] ~ L +, [PSI hizalama] P 5 . ile [PSIO hizalama] P 5 : o 63elerin beklenen performanslari
vermedigi durumlarda kullanilabilir.
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[PSI hizalama]

1PMA

IPM motoru hizalamasi. Dahili Gémlu Kalici Miknatis motoru (bu tiir
motorda genellikle ylksek ¢ikinti seviyesi vardir) igin hizalama modu.
Standart hizalama modundan daha az gurUltili olan ylksek frekansli
enjeksiyon kullanir.

[SPM hizalama]

SPNA

SPM motoru hizalamasi. Yuzeye takili Kalici Miknatis motoru modu (bu tur
motorda genellikle orta veya diistk ¢ikinti seviyesi vardir). Standart
hizalama modundan daha az giriltili olan ylksek frekansli enjeksiyon
kullanir.

[PSI hizalama]

F5.

Darbeli sinyal enjeksiyonu. Rotor hareketi olmadan standart hizalama modu
Agi dlclsu, statdr akimi tepkisinin genis frekans agilari Gzerinden bir darbe
sinyali enjeksiyonuna izlenmesiyle gergeklestirilir

[PSIO hizalama]

PS5 .o

Darbe sinyal enjeksiyonu - optimize. Rotor hareketi olmadan optimize
hizalama modu

Optimize bir frekans araligi tizerinden [PSI hizalama] F 5  ile ayni islem
gergeklestirilir

Olciim siiresi, tahrik kapali bile olsa, ilk calistirma emrinden veya tanima
isleminden sonra azalir

Fabrika ayari

[Dénel Akim
Enjeksiyonu]

rC

Doénel akim enjeksiyonu. Rotor hareketi ile hizalama modu.

Bu hizalama modu, rotor ile statériin mekanik hizalanmasini gergeklestirilir;
4 s'ye kadar gerektirir.

Motorun durdurulmasi ve rezistif torkunun olmamasi gerekir.

NOT: Uygulamada siniis filtresi kullanildiginda bu ayar énerilir.

NOT: Senkronize manyetik direngli motor igin bu ayarin kullanimi énerilir.

[Hizalama yok]

Hizalama yok
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[Hiz Cevrimi Optimizasyonu] 1L L - Menusu
Erisim
[Tim ayarlar] =, [Motor parametreleri] = [Motor kontrolii] - [Hiz Cevrimi Optimizasyonu]

Bu Menii Hakkinda

[Motor kontrol tir(i] L £ £ 63esi [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya [SYN_U VC] 5 Y n u olarak ayarlanmazsa
bu prosedur yapilabilir.

Yiiksek Performansli Hiz Cevrimi Ayari igin Onerilen Prosediir

Adim Eylem

1 Motor parametrelerini girin. Daha sonra bunlardan birini degistirirseniz, bu tam proseduiri yeniden
gerceklestirmeniz gerekir.

2 Siurme sirasinda eylemsizlik degeri [Uygulama Eylemsizligi] ./ A P L parametresinde girilmelidir.
(bkz. sayfa 208)

NOT: Bir motor parametresi degistirilirse tahmini eylemsizlik yeniden hesaplanir ve giincellenir
(parametreler [Tahmini uygulama eylemsizligi] 4 E 5 £ ve [Eylemsizlik Goklu Katsayisi.] J/MTwu L .
[Uygulama Eylemsizligi] 4 A F L , [Tahmini uygulama eylemsizligi] 4/ £ 5 £ yeni dederine gore varsayilan
degerine doner.

3 Once [ileri besleme] F F P 6gesini 0 (sonraki sayfadaki grafiklere bakin) olarak ayarlayarak hiz gevrimi
yanit suresini kontrol edin.

4 Gerekirse [Frekans Cevrimi Sabitleme] 5 £ A ve [FrekansGevrimiKazanimi] F L & (bkz. sayfa 205)
parametrelerini kullanarak bant genisligi ve kararliligi ayarlayin.

5 Rampa izlemeyi optimize etmek igin en iyi sonug alinana kadar [ileri besleme] F F P ileri besleme
parametresini sonraki sayfada gosterilen sekilde artirin.

6 ileri besleme siiresi bant genisligi rampa izlemeyi daha da iyilestirmek igin veya hiz referansinda giriiltiy(
filtrelemek igin gerekirse ayarlanabilir (sonraki sayfada gosterildigi gibi).

Yilksek Performansli hiz Gevrimi - [ileri Besleme] F F P Parametresini Ayarlama

Bu, eylemsizligi hizlandirmak veya yavaslatmak icin gereken dinamik tork ileri beslemesini ayarlamak igin
kullanilir. Bu parametrenin rampadaki etkisi asagida gosterilmistir. F F P degerini ylkseltme rampanin
daha yakindan izlenmesini saglar. Ancak, deger ¢ok yuksekse asiri hiz olusur. Hiz rampayi tam olarak
izlerken optimum ayar elde edilir; bu, [Uygulama Eylemsizligi] /A P L parametresinin dogruluguna

(bkz. sayfa 208) ve [Kodlayici filtre degeri] F F - parametre ayarina baglidir (bkz. sayfa 208)

F F F ayarlar
FFP=0 iken ilk tepki FFP degerinde artis
R: Referans bolimu R: Referans bolimii
R R
\
1,2 ] 12
| /\ 1 -
0,8 0,8 ]
0,6 0,6
0,4 0,4 1
0,2 0,2
0 — t(s) 0 -_— e t(s)
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
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FFP degerinde artis A7
R: Referans bolimui

R
1.2

1 PN

0,8
0,6
0,4

0,2

0 50 100 150 200 250 30 350 400 450 560 ~ '

FFP degerinde artis # ~ *
R: Referans bolimu

R
1.2
1

0,8
0,6
0,4

0,2

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

t(s)

Yiiksek Performansli Hiz Cevrimi - [lleri Besleme Bant Genisligi] F F  Parametresini Ayarlama

Bu dinamik tork ileri besleme suresinin bant genisligini ayarlamak icin kullanilir. Bu parametrenin

rampadaki etkisi asadida gosterilmistir. F F I degerini azaltma hiz referansinda (tork dalgalanmasi)
gUrultu etkisini azaltir. Ancak, rampa ayarlarinda ¢ok biyuk bir azalma (kisa rampalarda) bir gecikmeye
neden olabilir ve rampa izleme bundan olumsuz etkilenebilir. F F \I de@erini ylikseltme rampanin daha
yakindan izlenmesini saglar, ancak gurilti hassasiyetini de yiikseltir. Optimum ayar, rampa izleme ve
varolan gurultl hassasiyeti arasinda en iyi uyusmaya erisilerek elde edilir.

F F \ ayarlar

FFV=%100 ile ilk tepki
R: Referans bolimu

R
1,2

1 P

0,8
0,6
0,4

0,2

0 " . , - ; . : . , : t(s
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 (®)

FFV degerinde azalis AN
R: Referans bolimu

R
1.2
1 JaN

0.8

0.6

0.4

0.2

0 . . . . . . , . , e
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

t(s)

FFV degerinde artis A7
R: Referans bolimu

R
1,2

1
0,8
0,6
0,4

0,2

0 - . . . . ; . . . —» t(s
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 ©)
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[Hiz cevrimi tird] 55 L *

Hiz gevrimi tard.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli] L £ £ 6gesi su sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:

e [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya
e [SYN.UVC]5Ynu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Standart] Std Standart hiz gevrimi
Fabrika ayari
[Yiiksek HFF Yuksek performansli hiz gevrimi. [Yavas.Ramp.Ayari] b - A = [Yes]
Performans] 0gesini devre disi birakmak onerilir n o

[Hiz oransal kazang] 5 P [ *

Hiz ¢evrimi oransal kazang.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Hiz gcevrimi tipi] 5 5L 6gesi [Standart] 5 E d olarak ayarlanirsa ve

e [Motor kontrol tlirl]] L £ £ su sekilde ayarlanmazsa:
O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya
O [SYN_.UVC] 54nu.

Ayar () Aciklama
%0...1.000 Ayar araligi
Fabrika ayari: %40

[Hiz zaman integrali] 5 £ *

Hiz ¢cevrimi entegral slresi sabiti.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz gcevrimi tipi] 5 5L 6gesi [Standart] 5 E d olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tlirl]] L £ £ su sekilde ayarlanmazsa:

O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya
O [SYN.UVC]54YAu.

Ayar () Agciklama
1...65.535 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: Siriici anma degerine gore.

[Khizi gevr.filtr] S F L
Hiz filtresi katsayisi (O(IP) ila 1(Pl)).

Ayar () Aciklama
0...100 Ayar araligi
Fabrika ayar: 65

[Hiz tahmini filtre siresi] F F H *
Tahmini hizin filtre sdresi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L

A L, [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0,0...100,0 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: Siriici anma degerine gore
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[FrekansCevrimi Kararliigi] 5 £ A *

Frekans gevrimi kararlihdi (Hiz gevrimi sGnimleme faktoru).
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz cevrimi tipi] 5 5L 6gesi [Standart] 5 £ d olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ E su sekilde ayarlanmazsa:
O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya
O [SYN.UVC] 5Y9nu.

Kararlilik: Makinenin dinamigine gére bir hiz gegiciliginden sonra dénlisii sabit duruma adapte etmek igin
kullanilir. Kontrol gevrimi azalmasini artirmak ve bdylece asiri hizi azaltmak igin kademeli olarak kararlilig
artirin.

Ayar () Agiklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayan: %20

[FrekansCevrimiKazanimi] F L G *

Frekans g¢evrimi kazanimi (Hiz gevrimi bant genisligi).
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz gevrimi tipi] 5 5 L Ogesi [Standart] 5 £ d olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ E su sekilde ayarlanmazsa:
O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya
O [SYN.UVC] 5Y9nu.

Makine hizi gegicilinin tepkisini dinamiklere gére adapte etmek icin kullanilir. Yiksek direngli torka sahip
makineler igin, hizl gevrimlerin ylksek eylemsizligi kazanci kademeli olarak artirir.

Ayar () Aciklama

%0...100 Ayar arahgi
Fabrika ayan: %20

[ileri besleme] F F P %

ileri Besleme siiresi aktivasyonu ve ayari.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz gevrimi tipi] 5 5L 0gesi [Standart] 5 £ d olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tirli] L £ £ su sekilde ayarlanmazsa:
O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya
O [SYN_.UVC] 549nu.

Yiksek performansli reglilator ileri besleme siiresi ylizdesi. %100, [Uygulama Eylemsizligi] / A P L degeri
kullanilarak hesaplanan suresine karsilk gelir.

Ayar () Aciklama

%0...200 Ayar aralgi
Fabrika ayari: %0
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[ileriBesleme Bant Genisligi] F F V X
ileri besleme siiresinin filtresinin bant genisligi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz gcevrimi tipi] 55 L 6gesi [Standart] 5 E d olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ £ su sekilde ayarlanmazsa:

O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya

O [SYN_.UVC] 549Au.

Onceden tanimlanan degerin ylizdesi olarak yilksek performans hizli cevrim ileri besleme siiresinin bant

genislikleri.
Ayar () Aciklama
%20...500 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Harici ileriBesleme Atamasi] £ E F F *

Harici ileri besleme modu

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Analog giris atanmadi

Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] A+ I1..A .3 Analog giris Al1...AI3

NOT: AI3 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan siiriiciilerde erisilebilir.
[Al4]...[AI5] A.4.A .5 VW3A3203 G/C uzatma modilu takilmissa analog giris Al4...Al5
[Ref.Frek- LCrC Uzaktan terminal Gzerinden Referans Frekansi
Uzk.Term]
[Ref. Frek- Nndb Modbus zerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Frek- CAn CANopen modulu takilmissa CANopen Gzerinden referans frekansi
CANopen]
[Ref. Frek-ilet. nEk Fieldbus moduli takiimissa fieldbus moduilii Gizerinden referans frekansi
Modiil]
[Gomilt Ethernet] | E £ H GOmill Ethernet

NOT: Bu segime ATV340-+N4E siiriiciilerinde erisilebilir.
[DI7 Darbe P.1.P .8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
g:::ﬂ[DIS Darbe NOT: Bu segime 22 kW'tan bilyiik giicii olan siriciilerde erisilebilir.
[RP] P Darbe girisi

NOT: Bu secime 30 kW'tan kiigiik giicii olan siiriiciilerde erisilebilir.
[Kodlayici] PG Bir kodlayici modiili takildiysa veya katistirilmis kodlayici kullaniliyorsa

kodlayici referansi.

NOT: Katistirilmis kodlayici yalnizca giicti 22 kW'ye kadar olan
sirlculerde kullanilabilir.
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[Eylemsizlik Coklu Katsayisi] J/MuL X

Eylemsizlik icin élgekleme faktori goériintilenir.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz cevrimi tipi] 5 5L 6gesi [Standart] 5 £ d olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ E su sekilde ayarlanmazsa:
O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya
O [SYN_UVC] 54nu.

Salt okunur modda suriici tarafindan hesaplanan [Uygulama Eylemsizligi] 4 A P L ve [Tahmini uygulama
eylemsizligi] J E 5 E parametreleri icin artis: 0,1 gm?, 1 gm?, 10 gm?, 100 gm?, 1000 gm?.

Ayar Aciklama

0,0...6553,5 gm? Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 gm?

[Tahmini uygulama eylemsizligi] JE 5 £ X

Tahmini uygulama eylemsizligidir.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz cevrimi tipi] 5 5 L 6gesi [Standart] 5 E d olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L E E su sekilde ayarlanmazsa:
O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya
O [SYN_.UVC] 549nu.
Sirme sirasinda eylemsizlik, striici tarafindan motor parametrelerine uygun sekilde salt okunur modda
tahmin edilir. Hiz gevrimi varsayilan ayarlari bu eylemsizlikten siriict tarafindan belirlenir.
Sunun tarafindan verilen artis: [Eylemsizlik Coklu Katsayisi.] J /Mo L:-0,1 gm? 1 gm? 10 gm? 100 gm?
veya 1000 gm2.

Ayar Aciklama

1...9.999 kg.m? Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Uygulama Eylemsizlik Katsayisi.] JAL o *

Ayarlanabilir uygulama eylemsizlik orani.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz cevrimi tipi] 5 5L 6gesi [Standart] 5 £ d olarak ayarlanirsa ve
o [Motor kontrol tiiri] L E E su sekilde ayarlanmazsa:
O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya
O [SYN_UVC] 54nu.

Katsayi [Tahmini uygulama eylemsizligi] J £ 5 £ ve [Uygulama Eylemsizligi] 4 A P L parametreleri
arasindaki orani sabitleyen katsayi.

[Uygulama Eylemsizligi] /A P L = [Tahmini uygulama eylemsizligi] 4 E 5 £ x [Uygulama Eylemsizlik
Katsayisi.] JAL o.

Ayar Aciklama

0,10...100,00 Ayar arahgi
Fabrika ayari: 1
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[Uygulama Eylemsizligi] JAPL X
Ayarlanabilir uygulama eylemsizligi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz gcevrimi tipi] 55 L 6gesi [Standart] 5 E d olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ £ su sekilde ayarlanmazsa:

O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya

O [SYN_.UVC] 54nu.

Hiz gevrimi ayarlarini optimize etmek igin siriici tarafindan kullanilan ayarlanabilir uygulama eylemsizligi).

Sunun tarafindan verilen artis: [Eylemsizlik Coklu Katsayisi.] /7w L: 0,1 gm? 1 gm? 10 gm?, 100 gm?
veya 1000 gm2.

NOT: Bir motor parametresi degistirilirse tahmini eylemsizlik yeniden hesaplanir ve giincellenir
(parametreler [Tahmini uygulama eylemsizligi] J/ £ 5 £ ve [Eylemsizlik Coklu Katsayisi.] J M L).

[Uygulama Eylemsizligi] 4 A F L ayrica, [Tahmini uygulama eylemsizligi] J/ £ 5 £ yeni degerine gore
varsaylilan degerine déner.

Ayar Agciklama
0,00...655,35 kgm? Ayar araligi
Fabrika ayari: -

[Kodlayici filtresi aktivasyonu] F F A *
Kodlayici geri besleme filtresi aktivasyonu.

Bu parametreye erisilebilmesi igin bir kodlayici moduli takili olmali ya da gdmuli kodlayici kullaniimalidir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Kodlayici kullanimi] E » » 6gesi [Hayir] n o'a ayarlanmazsa veya
e [GOm Kod Kullanici] £ E n u 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] na Filtre devre disi birakildi
Fabrika ayari

[Evet] HES Filtre etkinlestirildi

[Kodlayici filtresi degeri] F F ~ %
Kodlayici geri besleme filtresi degeri.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
o [Kodlayici filtresi aktivasyonu] F F A [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...40,0 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: kodlayici anma degerlerine gore

[Notch Filtresi Aktivasyonu] n F A X
Notch filtresi aktivasyonu.
Bu parametre notch filtresi fonksiyonunu etkinlestirir. iki bagimsiz notch filtresi konfigiire edilebilir.

Notch filtresi merkezi frekansi ayarlanmali veya mekanik rezonans frekansindan biraz yuksek olmalidir.
Ana gorev rezonans frekansini mimkin oldugunda dogru tanimlamaktir.

NOT: Hiz gevrimi ve motor parametrelerinin ayarlarina bagli olarak mekanik rezonans frekansindan
yuksek frekanslarda titresimler olusabilir. Gergcek mekanik rezonans frekansini tanimlamak énemlidir.

Devreye almak i¢in asagidaki eylemleri gerceklestirin:

1. Motor verilerini ayarla

2. Uygulama verilerini ayarla

3. Hiz gevrimi ayarlarini yap

4. Titresim oldugunda asagida agiklandidi gibi Notch filtresi ayarlarini yapin
5. Performanslar Tamam degilse adim 3'ten yeniden baslatin
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Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e Bir kodlayici modiili takildiysa veya gémdali kodlayici kullanilirsa.

e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P r olarak ayarlanirsa ve
e [Hiz gevrimi tipi] 5 5 L 6gesi [Yiiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[ik] ISE Notch filtresi 1 etkin
2] gnd Notch filtresi 2 etkin
[TUmi] ALL Notch filtresi 1 ve 2 etkin
[Hayir] no Etkin notch filtresi yok
Fabrika ayari
Notch filtresi ayarlari
Mekanik titregimler: Sensoér/Motor titregimi:
Dustk frekans Akustik Yiksek frekans Akustik

Giiriltiisii (LF)

A

LF

Giiriiltiisii (HF)

v

Hiz dl¢iim filtresi kullan
(FFR artir)

,v;

A 4
1. Notch Filtresi aktivasyonu

<
) 4
— Titresimler?

Hayir

Evet

— Titregimler? T~

HF

1. Notch Filtresi aktivasyonu

v

)

PC-Yazilimi olmadan

VVL

BiTiS

Hayir

Notch filtresini artir
varsayilan ayarlardan
frekans (NFF), maksimuma

<_ ’ Titresimler? )

Notch filtresini artir
varsayllan ayarlardan bir
adim (6rnek %50) ile
bant genisligi (NFB)

PC-Yazilimi ile

Notch filtresi olmadan baslat

kadar

"
) iEVét

Frekans tanimlandi

PC-Yazihmiyla

CALISTIRMA'da SRFR

kapsaminda
notch filtresi

<«

aktivasyonu olmadan

(nFA =n0O)

\
v

notch filtresi
frekansiyla

Notch filtresini etkinlestir

v

i 'Titresimler‘ ‘

_azaltlsinmi? _~

T Evet
v

4Hay|r

Notch filtresi

bant genisligini (NFB) artir

<«

Hayllr

v

‘ E\)et

. ’Titre§imler?‘ >
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[Notch Filtresi Frekansi 1] n F F | *
Notch filtresi 1 merkezi frekansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6desi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
o [Hiz cevrimi tipi] 55 L 6gesi [Yiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
o [Notch Filtresi Aktivasyonu] ~ F A su sekilde ayarlanirsa:
o [ilk] 15E veya
o [Tumu] AL L.

Ayar Agciklama
10,0...150,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 15,0 Hz

[Notch Filtresi Bant Genisligi 1] » F & R
Notch filtresi 1 bant genisligi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [Hiz cevrimi tipi] 5 5 L 6gesi [Yiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
o [Notch Filtresi Aktivasyonu] ~ F A su sekilde ayarlanirsa:
o [llk] I15E veya
O [Tumd] AL L.

Bu parametre notch filtresi 1'nin bant genisligini tanimlar. Yik rezonans frekansi degistiginde (araba
konumu veya yiik) ylksek bant genisligine sahip filtre daha iyi kararlilik marjini saglar.

NOT: Bant genisligini yukseltme beklenen surtici dinamigine karisabilir (hiz gevriminin dinamigini

azaltarak).
Ayar Agciklama
%10...400 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Notch Filtresi Derinligi 1] n F d R
Notch filtresi 1 derinligi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
o [Hiz cevrimi tipi] 5 5L 6gesi [Yiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
o [Notch Filtresi Aktivasyonu] ~ F A su sekilde ayarlanirsa:
o [llk] I15E veya
O [Tumd] AL L.

Bu parametre, merkezi frekansta notch filtresi 1'nin kazancini tanimlar. NFD1=%100 iken hig filtre

uygulanmaz.

Ayar Agciklama

%0...99 Ayar araligi
Fabrika ayari: %10
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[Notch Filtresi Frekansi 2] n F F 2 *

Notch filtresi 2 merkezi frekansi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [Hiz cevrimi tipi] 5 5L 6gesi [Yiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
o [Notch Filtresi Aktivasyonu] ~ F A su sekilde ayarlanirsa:
o [ikinci] 2~ d veya

o [Tumd] AL L.
Ayar Agiklama
10,0...150,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 85,0 Hz

[Notch Filtresi Bant Genisligi 2] » F & 2 *

Notch filtresi 2 bant genisligi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erigim Seviyesi] L AL 6desi [Uzman] E F - olarak ayarlanirsa ve
e [Hiz gevrimi tipi] 5 5L 6gesi [Yiksek Performans] H F F olarak ayarlanirsa ve
e [Notch Filtresi Aktivasyonu] ~ F A su sekilde ayarlanirsa:
o [Ikinci] 2~ d veya
o [Tumd] AL L.
Bu parametre notch filtresi 2'nin bant genisligini tanimlar. Yik rezonans frekansi degistiginde (araba
konumu veya yiik) ylksek bant genisligine sahip filire daha iyi kararlilik marjini saglar.
NOT: Bant genisligini yukseltme beklenen suriici dinamigine karisabilir (hiz gevriminin dinamigini
azaltarak).

Ayar Aciklama

%10...400 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Notch Filtresi Derinligi 2] ~ F 4 2 *

Notch filtresi 2 derinligi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
e [Hiz cevrimi tipi] 5 5L 6gesi [Yiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
e [Notch Filtresi Aktivasyonu] ~ F A su sekilde ayarlanirsa:
o [Ikinci] 2~ d veya
O [Tuimid] AL L.

Bu parametre, merkezi frekansta notch filtresi 2'nin kazancini tanimlar. n F d 2 =%100 iken hig filtre
uygulanmaz.

Ayar Aciklama

%0...99 Ayar araligi
Fabrika ayan: %25
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[Motor kontrolli] J - L - MenUsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Motor parametreleri] = [Motor kontrolii]

Bu Menii Hakkinda

Bu meni, motor kontroluyle ilgili parametreleri gdsterir.

[HF enj. aktivasyonu] HF
HF enjeksiyonu aktivasyonu.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiirli] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmazsa:

O [Senkr. mot.] 54 nveya

O [Senkr.CL.] F 5 Yveya

O [SYN_UVC] 549n u veya

O [Rel.Mot.] 5 V.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no HF enjeksiyonu etkin degil

Fabrika ayari

[Evet] YES

HF enjeksiyonu etkin

[HF enjeksiyonu frekansi] F -

HF enjeksiyonu sinyalinin frekansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [HF enj. aktivasyonu] H F : 6gesi [evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa.

Ayar Aciklama
250...1000 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 500 Hz

[HF pll bant genisligi] 5 P b
HF PLL'nin bant genisligi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6desi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
e [HF enj. aktivasyonu] HF : 6gesi [evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa.

Ayar Aciklama
%0...400 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Akim Seviyesi Hizalamasi] L r
HF hizalamasinin akim seviyesi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
e [HF enj. aktivasyonu] H F : 6gesi [evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa.

Ayar Agciklama
%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: %50
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[Takviye seviyesi hizalamasi.] 5 -

IPMA hizalamasi igin takviye seviyesi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6Jesi [Uzman] E F ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Agiklama

%0...200

Ayar arahgi
Fabrika ayan: %100

[Aci hatasi Telafisi] P E L

Acl konumu hatasi telafisi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [HF enj. aktivasyonu] HF : 63esi[evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa.

Ayar

Agiklama

%0...500

Ayar arahgi
Fabrika ayan: %0

Cikis Gerilimi Yoénetimi ve Asirt Modiilasyon

[Asir modiil. Aktivasyon] o V 1A
Asiri modilasyon aktivasyonu.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Asiri modilasyonun amaci:

e sirlcu yuklendiginde DC barasindaki gerilim kaybini telafi etmek.
e ylksek motor geriliminde akim telafisini azaltmak igin maksimum olasi gerilimi artirmak ve motordaki

termal etkiyi sinirflamaktir.

Fabrika ayarlarinda, sirliciniin ortasinin sagladigi motor suna sahiptir:

e DC bara beslemesine bagli olarak null olmayan ortak bir ¢ikis gerilimi modu.

e Asiri modilasyon yok ([Asin modiil. Aktivasyon] o V 1A 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanirsa): faz
gerilimine sinlizoidal faz.

e ana gug¢ kaynagina bagl DC bara beslemesine bagli olarak maksimum olasi degerle sinirli ¢ikis
gerilimi.

AWON-

\ 4
\ 4

Cikis gerilimi sinirlamasinin maksimum olasi degeri (varsayilan deger)
Maksimum sinirlama altinda sayisal degerle VLim

Cikis voltaji

Tam asir modilasyon ile ¢ikis gerilimi sinirlamasi (altigen bigim)
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[Varsayilan] dEFAulE Asiri modulasyon yapilandiriimamis

Varsayilan olarak, Cikis gerilimi sinirlamasi DC barasi gerilimine bagh
olarak maksimum c¢apta bir daireyi aciklar.

Yarigap [Cikis gerilimi sinirlamasi] V L /1 63esi sayisal bir degere
ayarlanarak daha disuk bir degere azaltilabilir.

Fabrika ayari

[Tam] Full Asirl modilasyon aktif ve dolu.

Cikis gerilimi sinirlamasi, DC bara gerilimine baglh olarak normal bir altigeni
aciklar.

Faz gerilimlerine faz sinlizoidal degildir.

[Cikis gerilimi sinirlandirmasi] V L . 17

Cikis gerilimi sinirlandirmasi.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6Jesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu parametrenin amaci ¢ikis gerilimi sinirlamasini maksimum varsayilan degerden daha dusuk bir degere
degistirmektir.

Bu parametrenin sayisal degerinin birimi faz rms gerilimine fazdadir.

Bu parametre su durumda sayisal bir degere ayarlanamaz: [Asiri modul] [ Aktivasyon] o V I1 A 6gesi
[DOLU] F u L L olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Varsayilan] dEFAuLE Gikis Gerilimi sinirlamasinin varsayilan degeri.

Cikis Gerilimi sinirlamasi, [Asiri modiil]'e bagli olarak DC barasi geriliminin
maksimum kapasitesindedir.[ Aktivasyon] o V I1A ayar!.

Fabrika ayari

0...9999 V Cikis sinirlamasi geriliminin ayar arahgr.

Maksimum ¢ikis gerilimi sinirlamasini azaltmak igin karsilik gelen
[Varsayilan] d E F A u L E degerinden daha dusik bir deger ayarlayin.
Sayisal deger karsilik gelen [Varsayilan] d E F A u L E dederden yiksekse
bu karsilik gelen deger ele alinir.
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[Degistirme frekansi] 5w F - Mendusi

Erigim
[TGm ayarlar] = [Motor parametreleri] = [Degistirme frekansi]

[Degistirme frekansi] 5 F ~
Tahrik degistirme frekansi.

Ayar araligi: [Mot.asinger.sinrl.] parametresi konfigire edilmisse maksimum sinir4 kHz 5V L ile
sinirlanir.

[Siniis Filtre Aktivs] o F + degeri, [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanmissa minimum deger 2 kHz'dir ve
maksimum deger, tahrik anma degerlerine goére 6 kHz ya da 8 kHz ile sinirlidir.

NOT: Asiri sicaklik artisi durumunda tahrik, degistirme frekansini otomatik olarak diistrir ve sicaklik
normale déndukten sonra sifirlar.

Yiksek hizli motorlarda, PWM frekansinin [Degistirme frekansi] 5 F - 8, 12 kHz veya 16 kHz deg@erine
yukseltiimesi tavsiye edilir

Ayar () Aciklama

2...8 veya 16 kHz tahrik degerlerine gore | Ayar araligi
Fabrika ayari: 4,0 kHz veya 2,5 kHz tahrik degerlerine gore

[Guriltd Azaltma) » - d
Motor giriltist azaltma.

Rastgele frekans modilasyonu, sabit bir frekansta olusabilecek her tir rezonansi énlemeye yardimci olur.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Sabit frekans
Fabrika ayari

[Evef] HES Duizensiz modilasyonlu frekans

[Degistirme.Frek.Tipi] 5 F £ %
Degistirme frekansi tipi.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Tahrigin dahili sicakhigi cok yiiksek oldugunda, motor degistirme frekansi degistirilir (dlsurdlur).

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[SFR tip 1] HF I Isitma kaybi optimizasyonu

Sistemin, degistirme frekansini motor frekansina gére uyarlamasina olanak
verir. Bu ayar, tahrigin verimliligini arttirmak icin tahrigin 1s1 kaybini optimize
eder.

Fabrika ayari

[SFR tip 2] HFZ2 Sistemin, motor frekansi [Cikis frekansi] ~ F - ne olursa olsun segilen
degistirme frekansini [Degistirme frekansi] 5 F r sabit tutmasini saglar.
Bu ayarla, motor guriltiist ylksek bir degistirme frekansi ile mimkin
oldugunca disuUk tutulur.

Asiri 1Isinma durumunda tahrik, degistirme frekansini otomatik olarak
dusurdr.

Sicaklik normale déndigiinde orijinal deger otomatik olarak geri yiklenir.
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[Mot.asinger.sinrl.] 5V L

[Azalma Siiresi] 5 o

Dalgalanma gerilimi sinirlandirmasi.

Bu fonksiyon motor asiri akimlarini sinirlandirir ve asagidaki uygulamalarda yararlidir:
o NEMA motorlari

Eski ya da dusuk kaliteli motorlar

is mili motorlari

Yeniden sargili motorlar

230 Vac'da kullanilan 230/400 Vac motorlar igin veya tahrikle motor arasindaki kablonun uzunlugu
asagidaki degerleri ge¢gmiyorsa bu parametre [Hayir] » o olarak ayarlanmis sekilde kalir:

e ekransiz kabloyla 4 m

e ekranli kabloyla 10 m

NOT: [Mot.asiriger.sinrl.] 5V L [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa maksimum degistirme frekansi
[Degistirme frek] 5 F ~ degistirilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari
[Evet] HES Fonksiyon aktif
P %

Azalma sdiresi.

Bu parametreye [Mot.asirger.sinrl.] 5V L [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir. [Asir ger.snrl.etki]
5 o P parametresinin degeri, kullanilan kablonun zayiflatma suresine karsilik gelmektedir. Uzun
kablolardan kaynaklanan gerilim dalga yansimalarinin Ust Uste binmesini engellemeye yardimci olmak
amaciyla tanimlanmistir. Asiri gerilimleri, DC bara nominal geriliminin iki kati ile sinirlandirir. Dalgalanma
gerilimi; kablo tipleri, paralel baglanmis farkli motor guigleri, paralel bagli farkl kablo uzunluklari ve benzeri
gibi pek cok parametreye bagli oldugundan, motor terminallerinde olusan asiri gerilim degerlerini kontrol
etmek igin bir osiloskop kullaniimasi tavsiye edilir. Kablo uzunluklarina gére, [Azalma Siresi] 5 o P'un
daha yiksek degeri yeterli olmazsa bir ¢ikis filtresi veya dV/dt filtresi kullaniimalidir.

Genel tahrik performansini korumak i¢in 5 o P degerini gereksiz yere artirmayin.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[6 ps] G 6 us
[8 us] g 8 us
Fabrika ayari
[10 ps] 1a 10 us
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Alt bolim 8.2

[Sisten birimlerini tanimla]

[Sist.Birmleri birle] 5w L - Menisi

Erigim
[TGm ayarlar] =» [Sist.Birmleri blrle]

Bu Menii Hakkinda
Konfiglrasyon, devreye alma, ¢alistirma ve bakimi kolaylastirmak igin tahrik uygulama tniteleri kullanir.

Uygulama Uniteleriyle ilgili olan fiziksel baglantilar sunlardir:
e Sicaklik degerleri
e Akim degerleri

NOT: Bazi diger varsayilan sistem (niteleri, konfigiire edilebilir sistem Unitelerinden ya da diger
parametrelerden otomatik olarak dusurulir.

Sistem Unitesi, varsayilan olarak bitin iletisim parametrelerine ve HMI'ya (Ekran Terminali , Web
sunucusu, DTM tabanli yazihm) uygulanir.

Bir sistem Unitesi degistirildigi zaman, degerler yeniden 6lgeklendiriimez. Sayisal degerler muhafaza edilir

ancak bu degerlerin anlami ayni degildir:

e Bir degisiklikten sonra, trliniin davranisi degismeyecektir (sistem rakamsal olarak ayni kalir).

e Yeni degerler yeni Uniteye iletisim ya da HMI yoluyla yazilir ve ardindan davranis etkilenir. Bu durumda,
bltlin parametreler yeni segilen liniteye gore yeniden konfigiire edilmelidir.

e Sistem Unite parametrelerinde yapilan bir degisiklik nedeniyle sorunlarin olusmasini énlemek igin
sistem Uniteleri sadece Urlinin kurulumu esnasinda ve fonksiyonlarin devreye alinmasindan énce
degistiriimelidir.

Fiziksel degerlerin hassasiyeti, Uniteyle ayni zamanda segilir.

Degerler varsayilan olarak isaretlidir.

Varsaylilan deg@erler araligi su sekildedir:

16 bit degeri 32 bit degeri
-32.768...32.767 -2.147.483.648...2.147.483.648

[Sicaklik birimi] 5w E P
Sicaklik i¢in kullanilan varsayilan sistem uygulamasi unitesi.
Mevcut sicaklik Uniteleri:

Birim Sembol Doénistiirme
Selsiyus Derecesi °C -
Fahrenhayt Derecesi | °F TF = 9/5*Tc+32
Ayar Kod / Deger Aciklama
[0,1°C] oic 0,1°C

Fabrika ayari
[0,1°F] oiIF 0,1°F
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[Para birimi listesi] 5 u L o

Akim igin kullanilan varsayilan sistem uygulamasi Unitesi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[EURO] Eurao Euro
Fabrika ayari

[$] dol L Ar Dolar

[£] Pound Sterlin

[Kron] K r Kron
[Renminbi] rhb Renminbi
[Diger] obEHEr Diger
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Alt bolim 8.3

[Komut ve Referans] L -~ F - Menisi

[Komut ve Referans] L - P - Meniisi

Erigim

[Tim ayarlar] =» [Komut ve Referans]

Komut ve Referans Kanallari Parametresine Erisilebilir

CGalistirma komutlari (ileri, geri, durdurma gibi) ve referanslar asagidaki kanallar kullanilarak génderilebilir:

Komut Referans

Terminaller: Dijital giris DI Terminaller: Al analog girisleri, darbe girisi
Ekran Terminali Ekran Terminali

Dahili Modbus Dahili Modbus

CANopen® CANopen

Fieldbus modulu Fieldbus modulu

- Ekran Terminali aracihgiyla +/- hizi

Entegre Ethernet Entegre Ethernet
NOT: Bu segime ATV340++-N4E siiriiciilerinde erisilebilir.

NOT: Ekran Terminali (izerindeki durdurma tuslari dnceliksiz tuslar olarak prog"ramlanabilir. Bir durdurma
tusu sadece [Drdrma Tusu Etknlst] P 5 £ parametre menlsi [Durdurma Tusu Onceligi] Y £ 5 veya [Tim
Durdurma Tusu Oncelidi] A L L olarak ayarlanirsa éncelige sahip olabilir.

Siricinin davranisi asagidaki gereksinimlere gére uyarlanabilir:

o [Ayni degil] 5 :1: Komut ve referans, ayni kanal Gizerinden goénderilir.

e [Ayr] 5 E P: Komut ve referans, farkli kanallar Gzerinden goénderilebilir. Bu konfiglirasyonlarda iletisim
veriyolu Uzerinden kontrol, sadece 5 serbest atanabilir bitte DRIVECOM standardina uygun bir sekilde
gergeklestirilir (iletisim parametresi kilavuzuna bakin). Uygulama fonksiyonlarina iletisim arabirimi
Uzerinden erisilemez.

e [I/O profili] | a: Komut ve referans farkli kanallardan gelebilir. Bu konfiglirasyon iletisim araytizi
Uzerinden kullanimi hem sadelestirir hem de genisletir. Komutlar, terminallerdeki dijital girisler
araciligiyla veya iletisim veriyolu araciligiyla gdnderilebilir. Komutlar bir veriyolu aracihgiyla génderildigi
zaman, sadece dijital girisleri iceren sanal terminaller olarak hareket eden bir kelime tzerinde
mevcuttur. Uygulama fonksiyonlari, bu word'deki bitlere atanabilir. Ayni bite birden fazla fonksiyon
atanabilir.

NOT: Ekran Terminali 6gesinden gelen durdurma komutlari, terminaller aktif komut kanali olmasa da aktif
kalir.
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[Ayri degil] icin Referans Kanali 5 /7, [Ayri] 5 E F ve [I/O profili] : o Konfigilirasyonlari, PID Yapilandiriimadi

Onayar
hizlar

|
Referans civarinda
+/- hiz

)
<
=
x
Y]
s
< L(SP1) Graﬁk'ekr.an
%) terminali
< SP2
& ‘
o~ |
< i LI
° SP16 ?
& R N R
< i Sarsma
‘f i calisma
~ i nO
b .
+
g

[PID REGULATORU]
nO

IBI [Yiiksek hiz] Rampalar

PID atanmadi b
IS HSP ACC DEC
X -/_\- rFr
AC2 DE2
' | [Dusiik hiz]
g | [FLo]
N

Zorlamali lokal

(1) Not: Zorlamali lokal, [I/O]'da aktif degildir.

Siyah kare, fabrika ayari atamasini temsil eder.

F r I:terminaller (I/O genisletme modull dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus, CANopen®, dahili
Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi.

Fr Ik, 5EF ve .o igin: terminaller (I/O genisletme modill dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus,
CANopen®, dahili Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi.

Fr Ib, 5 /M igin: terminaller (I/O genisletme modili dahil), DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi ise
erisilebilir.

SAZ,5A3,dAZ, dA 3, MAZ, ITA 3: terminaller (I/O genisletme modulG dahil), Ekran Terminali,
entegre Modbus, CANopen®, dahili Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi ve Al Sanal 1.

F ~ 2: terminaller (I/O genisletme modili dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus, CANopen®, dahili
Ethernet ve DI araciligiyla Ref Frek.
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[Ayri degil] icin Referans Kanal 5 7, [Ayri] 5 E P ve [I/O profili] : = Konfigilirasyonlari, Terminallerde PID Referanslariyla
yapilandiriimis PID

ov}_ no

%

(O]
ii' A o
<
! o
PID n
2 . bkz. 6zel ° -
© konu baghgr
y 0
(%3]
+ Grafik ekran
Do terminali
@
+
&
IBI [Yiiksek hiz] Rampalar (2)
ACC DEC
Kanal 1 _/_\_ ﬁ»
E} | AC2 DE2
- Kanalis | [Dusik hiz]
| L
Cebri lokal

(1) Not: Zorlamali lokal, [I/O profililnde aktif degildir.
(2) Rampalar, PID fonksiyonu otomatik modda aktifse aktif degildir.

Siyah kare, fabrika ayari atamasini temsil eder.

F ~ I: terminaller (I/O genisletme modiili dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus, CANopen®, dahili
Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi.

Fr Ib, 5EF ve .o igin: terminaller (I/O genisletme moduili dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus,
CANopen®, dahili Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi.

Fr Ib, 5 /M icin: terminaller (I/O genisletme moduli dahil), DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi ise
erisilebilir.

SAZ,5A13, dA2, dA 3: terminaller (/O genisletme modili dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus,
CANopen®, dahili Ethernet, DI7 Darbe Girisi, DI8 Darbe Girisi.

F ~ 2: terminaller (I/O genisletme modulli dahil), Ekran Terminali, entegre Modbus, CANopen®, dahili
Ethernet ve DI araciligiyla Ref Frek.

[Ayri degil] igin Komut Kanali. 5 . 7 konfigiirasyon
Referans ve komut, ayri degil.

Komut kanali referans kanali tarafindan belirlenir. F~ I, F- 2, - FL, FL o ve F L o [ parametreleri
referans ve komut igin ortaktir.

Ornek: Referans F - | = A : | (terminallerde analog giris) ise kontrol DI (terminallerde dijital giris)
yoluyladir.
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(CALISTIR/  NO
DURDUR/ a1
ILERI/GERI)

[Ref Frek 1 Konfig] Grafik Ekran

. terminali
Ai1
[Frek Anaht. |

—'H Atamasi]

nO #’
[Kontrol Modu]
All — E
|
- |

DI
O
[Zorla Lokal
Atama]

CMD leri
Geri
DURDUR

[Durdurma Tusu

Grafik Ekran  autif Hale Getirme]
terminali

LCC —

Siyah kare, fabrika ayari atamasini temsil eder.

[Ayri] 5 E F konfiglirasyonu i¢in Komut Kanali

Ayri Referans ve komut.

F L o ve FL ol parametreleri referans ve komut igin ortaktir.

Ornek: Referans Al1 (terminallerde analog giris) yoluyla zorlanan yerel moddaysa zorlanan yerel modda
komut DI (terminallerde dijital giris) yoluyladir.

Cd Ive [ dZ2komutkanallart Fr~ I, Fr Ib ve F r 2 referans kanallarindan bagimsizdir.

(CALISTIR/
DURDUR/

ILERI/GERI) Al1
cd1 | [Komut kanali 1] |E|

—— LCC

[Komut Grafik Ekran
anahtarlama]  terminali

+ CMD ileri
Ter_|, Geri
Lco | DURDUR

] | Modu]
[Durdurma Tusu
Grafik Ekran Aktif Hale Getirme]
[Komut kanali 2] terminali

Siyah kare, [Kontrol Modu] L H L F harig fabrika ayari atamasini temsil eder.
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[Komutkanali 1] L 4 | ve [Komut kanali 2] L 4 2: Terminaller, grafik ekran terminali, HMI Paneli, entegre
Modbus, entegre CANopen®, iletisim karti

I/0 profili 1 & konfiglrasyonu igin Komut Kanali
[Ayn] 5 E P konfiglrasyonunda oldugu gibi Ayri Referans ve komut.

L d Ive [ dZ&komutkanallari F - I, Fr |b ve FR2 referans kanallarindan bagimsizdir.

[Komut kanali 1]

Ter DI
Lcee [ | DI §
| ?  [Komut [Zorla Lokal Atama]
T | — anahtarlamal] FLO
Mdb I CGS !
+ oL
Ter_|, “
—"' M
tee || L
[Kontrol | CHCF
| M Modu]
Mdb

|
[Komut kanali 2] [Durdurma Tusu

Grafik Ekran Aktif Hale Getirme]
terminali

% Siyah kare, [Kontrol Modu] L H L F hari¢ fabrika ayari atamasini temsil eder.

[Komut kanali 1] L d [ ve [Komut kanali 2] L d 2: Terminaller, grafik ekran terminali, HMI Paneli, entegre
Modbus, entegre CANopen®, iletisim karti.

Bir komut veya bir eylem atanabilir:
e Bir Dijital Giris (Dix) veya bir Cxxx bit segerek sabit bir kanala:
o Ornegin LI3 segilerek, hangi komut kanalina degistirildigine bakilmaksizin dijital giris DI3 ile bu eylem
tetiklenebilir.

o Ornegin C214 segilerek, hangi komut kanalina degistirildigine bakiimaksizin bit 14 ile entegre
CANopen® ile bu eylem tetiklenebilir.
e Bir CDxx bit segilerek degistirilebilir bir kanala:
o Ornegin Cd11 segilerek bu eylem sununla tetiklenebilir: Terminaller kanal etkinse LI12, entegre

Modbus kanali etkinse C111, entegre CANopen® kanali etkinse C211, iletisim karti kanali etkinse
C311, Ethernet kanali etkinse C511.

Etkin kanal grafik ekran terminali ise CDxx degistirilebilir dahili bitlerine atanan islev ve komutlar devre disi
olur.

NOT: Bircok CDxx esdeger dijital girislere sahip degildir ve yalnizca 2 ag arasinda degistirmek igin
kullanilabilir.

[Ref Frek 1 Konfig] F ~ |

Konfigirasyon referans frekansi 1.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Konfiglire edilmemis] | no Atanmamis
[AI1] Al Analog giris Al1
Fabrika Ayari
[A12]...[AI3] A.2..A 3 |Analog giris Al2...AI3
NOT: AI3 segimi, 22 kW'tan biiyiik glict olan tahriklerde erisilebilir.
[Al Sanal 1] AV Sanal analojik giris 1
[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VWB3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[DI araciligiyla Ref uPdE Yukari/Asagi fonksiyonu DIx tarafindan atanmistir
Frekansi]
[Ref.Frek-Uzk.Term] Lcr Uzaktan terminal Uzerinden Referans Frekansi
[Ref. Frek-Modbus] ndb Modbus lizerinden referans frekansi
[Ref. Frek-CANopen] | L An CANopen modulu takiimissa CANopen Uzerinden referans frekansi
[Ref. Frek-llet. Modill] | nE E Fieldbus moduill takilmissa fieldbus modulu Gzerinden referans frekansi
[GOmiill Ethernet] EEH Gomull Ethernet
NOT: Bu segime ATV340-+-N4E tahriklerinde erisilebilir.
[RP] P Darbe girisi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kiiglik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[Kodlayici] FL Bir kodlayici moduli takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullaniliyorsa
kodlayici referansi.
NOT: Katistirlmis kodlayici yalnizca giicii 22 kW'ye kadar olan
surlculerde kullanilabilir.

[Ref. kanalh 1B] F - Ik
Konfiguirasyon referans frekansi 1B.
Fabrika ayarlariyla [Ref Frek 1 Konfig] F ~ I (yukariya bakin) ayni: [Konfigiire edilmemis] rn o.

[Ref 1B degistirme] - L &

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol acabilir; 6rnegin, motorun dénus yénunde ters dénme, ani
hizlanma ya da durma.

e Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini dogrulayin.

e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Anahtarlama segin (1 - 1B).
e Atanan giris ya da bit 0J'da ise [Ref Frek 1 Konfig] F ~ [ aktiftir.
e Atanan giris veya bit ['de ise, [Ref. kanall 1B] F ~ Ik aktiftir.

[Ref 1B degistirme] ~ L & 6gesi [Ref Frek Kanali 1] F ~ | dederine su durumda zorlanir: [Kontrol Modu]
C H L F 6gesi[Ayri degil] olarak ayarlanirsa[] 5 /1 [Ref Frek 1 Konfig] F ~ | terminaller (analog girisler,
darbe girisi) araciliiyla atanmis durumdayken.

NOT: Bu fonksiyonun baska bir aktif kanaldan aktive edilmesi de bu yeni kanalin izlenmesini aktive eder.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Ref Frek Kanali 1] | F r ! Referans kanali = kanal 1 (RFC igin)
[Ref. kanal 1B] Fr Ib Referans kanali = kanal 1b (RFC igin)
[DI1]...[DI8] LI..L B Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan bilyiik giicii olan siiriiciilerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduili takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdOoo..cd 10 |[I/O profili] :a konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Ld I 1.LCd 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C 10 1/..C 110 |[VOprofil] /o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] c2ol..C2 10 |[I/O profili] o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modull olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[C211]..[C215]

cciIll1.L215

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310]

c3agil.c3aia

[I/O profili] : o konfigirasyonunda haberlesme modulii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315]

c3rl.ciis

Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modiili olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csol.Lsio

[G/G profili] : o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E siiriiciilerinde erisilebilir.

[C511]...[C515]

Csi11.C515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu secime ATV340++-N4E siiriiciilerinde erisilebilir.

[Geri Devre Digl] - 11

Ters yonleri devre disi birakma.

Ters yondeki hareketin engellenmesi, dijital girisler tarafindan génderilen yon istekleri igin gegerli degildir.

Dijital girisler tarafindan génderilen ters yon istekleri dikkate alinir.

Ekran Terminali ya da satir tarafindan génderilen ters yon istekleri dikkate alinmaz.

PID, toplama girisi ve benzeri kaynakl herhangi bir ters hiz referansi, sifir referans (0 Hz) olarak

yorumlanir.

[??7?] asagidaki sekilde ayarlanirsa bu parametre Hayir n o olmaya zorlanir: o P 1A [Evet] 4 E 5 olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika Ayari
[Evet] HES Evet

[Kontrol Modu] L HL F Z

Karisik mod konfiglirasyonu.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

[G/C profili] + a’nun devre disi birakilmasi tahrigi fabrika ayarlarina sifirlar.
e Fabrika ayarlarinin geri yUklenmesinin kullanilan elektrik tesisati turtyle uyumlu oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Ayri degil] 5.0 Referans ve komut, ayri degil
Fabrika Ayari
[Ayri] SEFP Ayri referans ve komut. Bu atamaya [I/O profilijnde erisilemez 1o
[I/O profili] 1o /0 profil
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[Komut Anahtarlama] £ £ 5 ¥

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; rnegin, motorun dénis yoninde ters ddnme, ani
hizlanma ya da durma.

e Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini dogrulayin.

e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Kontrol kanali anahtari.
Bu parametreye [Kontrol Modu] £ HL F [Ayri] 5 E P veya [I/O profili] : = olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Atanan giris ya da bit 0'daysa kanal [Komut kanali 1] L d [ aktiftir. Atanan giris ya da bit 1'deyse kanal
[Komut kanali 2] [ 4 2 aktiftir.

NOT: Bu fonksiyonun baska bir aktif kanaldan aktive edilmesi de bu yeni kanalin izlenmesini aktive eder.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Komut kanali 1] Ld! Komut kanali = kanal 1 (CCS igin)
Fabrika ayari

[Komut kanall 2] Lde Komut kanali = kanal 2 (CCS igin)

[DI1]...[DI8] Lil.L B Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiyiik giicti olan siriiciilerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] L+ I..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduili takilmissa dijital giris DI11...DI16

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[VOprofil] /& konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] ceol..C2 10 |[I/O profili] o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modull olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CZ 1 1.LC2 |5 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 |l..C3 10 |[I/Oprofil] /o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L 31 1.LC3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moduili olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..05 10 |[GIC profil] o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340-+N4E siiriiciilerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] LS5 1 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu secime ATV340++-N4E siiriiciilerinde erisilebilir.

[Komut kanal 1] L d I*
Komut kanali 1 atamasi.
Bu parametreye [Kontrol Modu] £ HL F [Ayri] 5 E P veya [I/O profili] : o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Terminaller] EEr Terminal blogu kaynagi
Fabrika Ayari
[Ref.Frek-Uzk.Term] LCC Ekran Terminali araciliiyla komut
[Ref. Frek-Modbus] Nndb Modbus araciligiyla komut
[Ref. Frek-CANopen] | LAn CANopen modiili takilmissa CANopen araciligiyla komut
[Ref. Frek-llet. Modiil] | nE £ Fieldbus moddli takiimissa fieldbus moduli aracigiyla komut
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Ayar Kod / Deger Agciklama

[GOmiili Ethernet] EEH GOmuli Ethernet araciligiyla komut

NOT: Bu segime ATV340++sN4E tahriklerinde erisilebilir.

[Komut kanali 2] £ o 2 X

Komut kanal 2 atamasi.
Bu parametreye [Kontrol Modu] £ HL F [Ayri] 5 E P veya [I/O profili] ; o olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Fabrika ayari [Ref. Frek-Modbus] 71 d & ile [Komut kanali 1] L d [ ile ayni.

[Frek Anaht. Atamasi] - F [

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; 6rnegin, motorun dénis yéninde ters dénme, ani
hizlanma ya da durma.

e Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini dogrulayin.

e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

frekans anahtarlama atamasi.
Atanan giris veya bit 0'de ise [Ref Frek Kanali 1] F -~ [/ kanali aktiftir.
Atanan giris veya bit 1'de ise [Ref Frek Kanali 2] F ~ 2 kanali aktiftir.

NOT: Bu fonksiyonun baska bir aktif kanaldan aktive edilmesi de bu yeni kanalin izlenmesini aktive eder.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Ref Frek Kanali 1] | F r 1 Referans kanali = kanal 1 (RFC igin)

[Ref. kanal 1B] Fr b Referans kanall = kanal 2 (RFC igin)

[DI1]...[DI8] Li1.L .8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 segimi, 22kW'tan bilyiik giicii olan siiriiciilerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] L I I.L 1B |VW3A3203 G/C uzatma modill takilimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO0]...[CD10] Cd00..Cd 10 |[O profili] & konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] CLd I 1.Cd |5 |Konfigirasyondan bajimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[VOprofili] /a konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan

CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital

giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] CZ201.C2 10 |[IO profili] & konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme modili olan

CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 11..C¢2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiili ile

sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C3gl..C3 10 |[I/Oprofil] /o konfigirasyonunda haberlesme modull olan

CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1.C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan

CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[G/C profili] : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan

CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340+-N4E siiriiciilerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1..C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340¢+-N4E siiriiciilerinde erisilebilir.
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[Ref Frek 2 Konfig] F ~ &

Konfigiirasyon referans frekansi 2.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigtire no Atanmamis. [Kontrol Modu] L H L F [Ayri degil] olarak ayarlanirsa 5 11,
edilmemis] komut sifir referansla terminallerdedir. [Kontrol Modu] L H L F &gesi [Ayri]
5 E P veya [I/O profili] : o olarak ayarlanirsa referans sifirdir.
Fabrika Ayari
[AI1]...[AI3] A.1.A.,3 Analog giris Al1...AI3
NOT: AI3 segimi, 22kW'tan bliyiik giicii olan siiriictlerde erisilebilir.
[Al4]...[AI5] A+4..A 5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1] AV Sanal analojik giris 1
[Dl araciigiyla Ref | w FdE DIx'e atanan +/— hiz komutu
Frekansi]
[Ref.Frek- LCC Grafik Ekran Terminali araciligiyla referans frekansi
Uzk.Term]
[Ref. Frek- ndhb Modbus tizerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Frek- LAn CANopen modiili takilmissa CANopen Uzerinden referans frekansi
CANopen]
[Ref. Frek-ilet. nEE Fieldbus moduli takiimissa fieldbus moduilii tizerinden referans frekansi
Modiil]
[GémIilli Ethernet] | E E h Entegre Ethernet
NOT: Bu segime ATV340++-N4E siirliclilerinde erisilebilir.
[DI7 Darbe P.+1.P .8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
g::::}[DIS Darbe NOT: Bu segime 22 kW'tan bilyiik giicii olan siriciilerde erisilebilir.
[RP] P Darbe girisi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kiigiik giicii olan siiriiclilerde erisilebilir.
[Kodlayici] PG Bir kodlayici modiili takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullaniliyorsa

kodlayici referansi.

NOT: Katistirilmis kodlayici yalnizca giicti 22 kW'ye kadar olan
sirlculerde kullanilabilir.

[Knl1-KnI2 Kopyala] L o P Z

Kanal 1 referans frekansini kanal 2’ye kopyalayin.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE CALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; drnegin, motorun dénis yéninde ters dénme, ani
hizlanma ya da durma.
e Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini dogrulayin.
e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ornegin, hiz dalgalanmalarini engellemek igin anahtarlama yoluyla gegerli referans ve/veya komutu
kopyalamak i¢in kullanilabilir.

[KontrolModu] L HLC F (bkz. sayfa 225) [Ayridegill veya 5 [T [Ayn] 5 E P olarak ayarlanirsa kopyalama
yalnizca kanal 1'den kanal 2'ye yapilabilir.

[Kontrol Modu] L H L F [I/O profili] o olarak ayarlanirsa kopyalama her iki ydonde mumkundir. Bir
referans ya da komut, terminallerdeki bir__kanala kopyalanamaz. Hedef kanal referansi +/- hizi araciligiyla
ayarlanmadikg¢a kopyalanana referans [On Rampa Ref Frek] F - H (rampadan 6nce) seklindedir. Bu
durumda, kopyalanan referans [Cikis frekansi] -~ F ~ (rampa sonrasi) olur.

228
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Kopyalama yok
Fabrika Ayari
[Referans SF Kopya referansi
Frekansi]
[Komut] Cd Kopya komutu
[Kmt + Ref ALL Kopyalama referansi ve komutu
Frekansi]

Komut ve/veya referans kanali secilebilecegi gibi Ekran Terminali de segilebilir, hareket modlari konfiglire

edilebilir.

Yorumlar:

e Ekran Terminali komutu/referansi ancak terminaldeki komut ve/veya referans kanallari da aktifse aktif
durumdadir ancak bu kanallara gore dncelikli olan ve Yerel/Uzak tusu (Ekran Terminali araciligiyla
komut) igeren BMP durumu istisnadir. Kontroll segcili kanala geri déndirmek igin yeniden Yerel/Uzak

tusuna basin.

e Ekran Terminali birden fazla tahrige bagliysa bunun araciligiyla komut ve referans mimkin degildir.
e On ayarli PID referans fonksiyonlarina, ancak [Kontrol Modu] L H L F, [Ayri degil] veya 5 T [Ayri]

5 E P olarak ayarlanirsa erisilebilir.
e Ekran Terminali araciligiyla verilen komuta [Kontrol Modu] L H L F modundan bagimsiz olarak

erisilebilir.

[Zorla Lokal Frek] F L o L

Zorlamali lokal referans kaynagi atamasi.

[Zaman Asimi Zorl. Lokal] F L o E

kodlayici referansi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire no Atanmamis (sifir referansla terminaller tizerinden kontrol)
edilmemis] Fabrika Ayari
[Al1]...[AI3] A Il.A .3 Analog giris Al1...AI3

NOT: AI3 segimi, 22kW'tan biyiik giici olan siricilerde erisilebilir.
[Al4]...[AI5] A /4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modlu takilmissa analog giris Al4...Al5
[Ref.Frek- LCC Grafik Ekran Terminali
Uzk.Term]
[DI7 Darbe P.,1.P .8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
g::::}[ms Darbe NOT: Bu segime 22 kW'tan biiyiik giicii olan siiriiciilerde erisilebilir.
[RP] P Darbe girigi

NOT: Bu segime 30 kW'tan kiigiik giicli olan siriicilerde erisilebilir.
[Kodlayici] PLC Bir kodlayici moduli takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullaniliyorsa

NOT: Katistirlmis kodlayici yalnizca giicii 22 kW'ye kadar olan

surlcllerde kullanilabilir.

*

Zorla lokalden sonra kanal onay! siresi.

Bu parametreye, [Zorla.Lokal Atama] F L o, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q)

Aciklama

0,1...30,0 sn

Ayar arahgi
Fabrika ayar: 10,0 sn
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[Zorla Lokal Atama] F L o

Zorlamali lokal atama.

Giris, durum 1'deyken, zorlamali lokal mod aktiftir.
[Kontrol Modu] L H L F [I/O profili] : o olarak ayarlanirsa [Zorla Lokal Atama] F L o [Hayir] n o degerine

zorlanir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] nao Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L+ I..L.H Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan bilyiik giicti olan siriiciilerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16]

Ll l..L 1B

VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa dijital giris DI11...DI16

[Ters Ata] - - 5

Ters atama.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] na Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI..L . H Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduilii takiimissa dijital giris DI11...DI16
[CDO00]...[CD10] CdOoO..Cd 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] LdIIl.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIGprofil] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi
[C111]...[C115] C111.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi
[C201]...[C210] c20oi..C2 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiil ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi
[C301]...[C310] C3o .03 10 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda fieldbus moddilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]...[C315] C311.LC3 15 | entegre fieldbus modiili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]...[C510] C50 /.05 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan

CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++*N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515]

cst1.0515

Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[2/3-kablolu kumanda] £ L L E

2 kablolu veya 3 kablolu kontrol.

A UYARI

TECHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre degistirilirse [Ters Ata] - ~ 5 ve [2 telli tiirf] £ L £ parametreleri ile dijital giris atamalan
fabrika ayarlarina sifirlanir.

Bu degisikligin kullanilan elektrik tesisati tirtyle uyumlu oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[2 Kablolu Kontrol] | 2L 2 kablolu kontrol (seviye komutlar): Bu, calistirma ve durdurmayi kumanda
eden giris durumu (0 veya 1) veya ugtur (0'dan 1'e veya 1'den 0'a).
Source kablo baglantisina érnek:
ATVese 1
| +24 DI Dx |
DI ileri
DIx Geri
Fabrika ayari
[3 Kablolu Kontrol] | 3L

3 kablolu kontrol (darbe komutlari) [3 kablolu]: Yolvermeyi kumanda etmek
icin ileri veya geri darbesi, durdurmayi kumanda etmek igin durdurma
darbesi yeterlidir.

Source kablo baglantisina érnek:

DI1 Durdurma
DI2 ileri
Dix Geri

[2 kablolutor] £ L £ X X

2 kablolu kontrol tipi.

Bu parametreye, [2/3- tel kumanda] £ L L, [2 kablolu kontrol] 2 L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE CALISMASI
Parametre ayarinin kullanilan elektrik tesisati tirtiyle uyumlu oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi é6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Sahip Seviye]

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Seviye] LEL Calistirma (1) veya durdurma (0) igin durum O veya 1 dikkate alinir

[Dénlisim] Ern Besleme sebekesindeki bir kesintinin ardindan istenmeyen yeniden
baslatma islemlerinin 6nlenmesi amaciyla ¢alismayi baslatmak icin bir
durum degisikligi (gegcis veya ug) gereklidir
Fabrika ayari

[ileri Oncelige PFa Calistirma veya durdurma igin durum 0 veya 1 dikkate alinir, ancak ileri

girisi geri girisine gére dnceliklidir
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[Durdurma Tusu Aktif Hale Getirme] P 5 E Z

[HMI komutu] & 1P

STOP/RESET tusu etkin.

[KomutKanall] L 11 d L parametresinin ayari [Ref.Frek-Uzk.Term] L [ [ degilse bu fonksiyonu n o olarak
ayarlama Ekran Terminali STOP tusunu devre disi birakir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametreyi yalnizca uygun alternatif durdurma islevleri uyguladiysaniz ~ o olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, adir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Seviye tarafindan 2 kablolu kontrol etkinse (parametre [2/3 Kablolu Kontrol] £ L L 6desi[2 Kablolu Kontrol]
2 [ olarak ayarlanir ve parametre [2 kablolu tiir] £ L £ &gesi [Seviye] L E L veya [lleri Oncelige Sahip

Seviye] P F o) olarak ayarlanir ve parametre P 5 E 6gesi [] [Tiim Durdurma Tusu Onceligi] A L L olarak
ayarlanir, bir galistirma komutu etkinken Ekran Terminalinin STOP/RESET tusuna basilirsa motor baslar.

A UYARI
TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

Bu ayarin glivensiz durumlarda sonuglanamayacagini dogruladiktan sonra yalnizca dUze_,:y ile 2 kablolu
kontrolde [Durdurma Tusu Aktif Hale Getirme] P 5 £ parametresini [Tiim Durdurma Tusu Onceligi] A L L
olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Asagidaki tabloda Grafik Ekran Terminali etkin komut kanali degilken islevin davranisi verilmektedir:

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Durdurma Tusu no Ekran Terminali Gzerindeki STOP/RESET tusunu devre disi birakir.
Onceligi Yok]

[Durdurma Tusu YES Ekran Terminali Gzerindeki STOP/RESET tusuna 6ncelik verir.
Onceligi] Yalnizca durdurma islevi etkinlesir. Durdurma serbest gergeklestirilir.

Fabrika Ayari

[TGm Durdurma ALL

Onceligi Grafik Ekran Terminalinde STOP/RESET tusuna verir.
Tusu Onceligi]

Ariza sifirlama islevi ve durdurma islevi etkinlestirilir. Durdurma [Durdurma

tiir] 5 £ £ ayar degerine gore gerceklestirilir.

HMI komutu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Durdurma] StaF Suriclyl durdurur (6nceki kanalin kontrol edilen galisma ve referans yoni
kopyalandigi halde (bir sonraki CALISTIR komutunda dikkate alinmak
Uzere))

[Etkisiz] bullP Sdrictyl durdurmaz (6nceki kanalin kontrol edilen ¢alisma ve referans
yonu kopyalanir)

[Devre disi] d.5 Devre disi
Fabrika Ayari
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Alt bolim 8.4
[Master/Bagl]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
MultiDrive Link Mekanizmasi 234
[M/B Sistem Mimarisi] 15 A - Menusu 236
[Hiz Ref Al1 Konfig.] M5~ |- Menisu 239
[Hiz Ref Al2 Konfig.] 75 - 2 - Menlsu 240
[Hiz Ref AI3 Konfig.] 115 - 3 - Menisu 241
[Hiz Ref Al4 Konfig.] 115 ~ 4 - Menlsu 242
[Hiz Ref AI5 Konfig.] 15 - 5 - Menlsu 243
[M/B Sistem Mimarisi] 115 A - Menusu 244
[Tork Ref Al1 Konfig.] ME - | - Menlsl 245
[Tork Ref Al2 Konfig.] ME ~ & - Menlsu 246
[Tork Ref AI3 Konfiglrasyonu] 77k - 3 - Menust 247
[Tork Ref Al4 Konfig.] ME r 4 - Menlsu 248
[Tork Ref Al5 Konfigiirasyonu] /1E - 5 - Menisu 249
[M/B Sistem Mimarisi] 1715 A - MenUsl 250
[Hiz Ref AQ1 Konfig.] 1511 I - Menlsu 251
[Hiz Ref AQ2 Konfig.] 15 12 - Menlsu 252
[M/B Sistem Mimarisi] 115 A - Menusu 253
[Tork Ref AQ1 Konfiglrasyonu] I7E 1 | - Menisi 254
[Tork Ref AQ2 Konfigiirasyonu] 17k 12 - Menisu 255
[M/B Sistem Mimarisi] 115 A - Menusi 256
[M/B Kontroll] 115 £ - MenUsi 258
[M/B Tork Kontrolli] /75 9 - Mendsu 260
[M/B Kontroll] /15 £ - Menlsu 264
[M/B Filtreleri] 115 F - Menlsu 265
[Yik Paylasimi M/B] 115 & - MenUsu 268
[M/B Kontroll] 1715 £ - MenUsl 271
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MultiDrive Link Mekanizmasi

Giris
MultiDrive Link fonksiyonu suruculer grubu arasinda dogrudan iletisime izin verir.
Bu iletisim her bir siirlict arasinda bir Ethernet link araciligiyla yapilir.
Bazi surtict fonksiyonlari MultiDrive Link ile konfiglre edilebilir.

Topoloji

MultiDrive Link fonksiyonu Ethernet tabanli bir protokoldr.

Asagidaki topolojilerde kullanilabilir:
e Daisy chain

e Yildiz

e RSTP ile yedekli

Topolojiler hakkinda daha fazla bilgi ATV340 Gémiili Ethernet Kilavuzu iginde bulunabilir.

MultiDrive Link Ozellikleri
MultiDrive Link Grubu:

Bir MultiDrive Link grubu sunlardan olusabilir:
e Master, zorunludur.
e Enfazla 10 Bagl.

Bir MultiDrive Link grubunda yalnizca 1 master bulunmalidir.

Bagli goérevi gbren her surtctide kendi bagl kimligi bulunmaldir.

Veri Alisveris ilkesi:

MultiDrive Link grubunun her bir strtictiiyl kendi grubundaki tim striculere veri gbnderir.
Bu veriler kombinasyon halinde kullanilan her bir uygulamaya 6zel veri gruplarinda siralanir.
Bu veriler coklu génderim IP adreslemesine sahip UDP ¢ergeveleri kullanilarak génderilir.

Ag Konfiglirasyonu

MultiDrive Link fonksiyonu asagidaki ag kaynaklarini kullanir:
e [P adresi: 239.192.152.143

e UDP baglanti noktalari: 6700 ve 6732

e Yonlendirilmeyen aglar

MultiDrive Link fonksiyonu bir Ethernet adi tizerinden kullanilirsa konfiglirasyonunda bu kaynaklarin
dikkate alinmasi zorunludur.

Yani Ethernet aginda yalnizca tek bir MultiDrive Link grubu kullanilabilir.

Siriicli Konfiglirasyonu
Bir MultiDrive Link grubunda kullanilan her bir tahrikte tek bir IP adresi olmalidir.
Bu IP adresi manuel olarak ayarlayabilir ya da bir DHCP sunucusu tarafindan atanabilir.

MultiDrive Link lletisim Izleme

iletisimin kalici olarak izlenmesi asagidakilerden sakinmak amaciyla MultiDrive Link Grubunun her bir
surlclyd tarafindan gergeklestirilir:

e Ayni komutun yuritilmesi

e MultiDrive Link Grubundaki verilerin bozulmasi
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Bagli ID'nin kopyalanmasi:

Asagidaki tabloda, ¢ift bagli ID algilanmasi durumunda fonksiyonunun nasil tepki verdigi gosterilmistir:

Cift Bagh ID su ise...

Suolur...

Ayni anda MultiDrive Link Grubunda tespit edilirse

Gegerli stirtict tanimlanamaz.

Bu durumda her iki surtict de:

® gecersiz kabul edilir

® MultiDrive Link Grubunda kullanilamaz

® MultiDrive Link Grubunda veri géndermez

Tespit edilirse ve zaten bu Bagli ID'nin calistigi tek
tahrikse

Mevcut slriici gegerli kabul edilir.

Cift srGicu:

® gecersiz kabul edilir

o MultiDrive Link Grubunda kullanilamaz

® MultiDrive Link Grubunda veri gdndermez

NOT: Bu durumda uygulamaya etkisi olmaz.

Davetsiz misafir:

Bir suriicti, Bagh Kimligi eger Ana konfiglirasyonunda belirtilen bagl sirtici sayisiyla tutarli degilse,

MultiDrive Link grubunun davetsiz misafiri kabul edilir.

Sirici Bagh kimligi konfigirasyonla tutarl degilse:

e Kendini gegersiz olarak ele alir
e MultiDrive Link grubuna veri géndermez

e MultiDrive Link grubundan veri kabul etmez
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[M/B Sistem Mimarisi] 1715 A - Menisu

Erisim

Bu Menii Hakkinda

[Tuam ayarlar] =» [Master/Bagl] =» [M/B Sistem Mimarisi]

Bu menu kullanicinin Master/Bagli mimarisini konfiglire etmesine izin verir.

Master/Bagli mimarisi konfiglirasyonu: Master ve Baglilar arasinda iletisim modunu konfiglire etmeye izin
verir. Hangi sliricii Master ve hangileri Bagli. Hiz ve tork referans degerlerini atamayi da saglar.

Master/Bagl hata yaniti: Bir hata algilanirsa Master veya Baglilarin nasil karsilik verecegini konfigure
etmeyi saglar (Master yok, Bagl hazir degil veya iletisim baglantisi hatasi).

Asagidaki semada konfiglirasyonlarina bagl olarak Master/Baglyla ilgili parametreler gosterilir:

| Atama konfigiirasyonu | E[MultiDrive Link]
Master Bagh: | | (MdL) iginde hata yaniti
lletisim Modu | |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
St MStEr | MSSI, Msti - [
SLAUE | |
‘ | \ I
AnA | > |
| |
I MSSO, |
| MStO |
I . |
MdL j > |
SLU1...SLU10 | |
MSId | MStEr } MSSn « MdL: MSCb, MSdb,
| 0..10 | L Mde

| |
| |
| |
| |
| |
| |

*  [Erigim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] olarak ayarli £ P r

Asagidaki tabloda [Analog] A n A veya [MultiDrive Link] 7 d L

gosterilir:

modunda parametrelerin gérunarligu

[M/B lletisimi Modu] 75 L 1
M/B iletisimi modu

Analog

MultiDrive Link

[M/B Aygit Kimligi] 715 / d olarak ayarlanirsa:
Master veya Bagli Kimlik secimi

- Master Bagh 1 -Bagh

10

[M/B Aygit Rolii] M5dE:
Master veya Bagli segimi

Master

Bagli - -

[M/B Bagli Sayisi] 1155 n:
M/B bagli sayisi

[M/B Hiz Ref Girigi Atamasi] 155 :
M/B Master hiz referansi girisi atamasi

Analog Giris | - -

[M/B Tork Ref Girisi Atamasi] 15 E :
M/B Master tork referansi girisi atamasi

Analog Giris | - -

[M/B Hiz Ref Cikigi Atamasi] 7155 o:
M/B hiz referansi gikisi atamasi

Analog Cikis

Analog Cikis* | Analog Cikis* | Analog Cikis*

[M/B Tork Ref Cikigi Atamasi] M5k o:
M/B tork referansi ¢ikisi atamasi

Analog Cikis

Analog Cikis* | Analog Cikis* | Analog Cikis*

[M/B Yerel Modu Atamasi] 115 d :
M/B yerel modu giris atamasi

- Dijital Giris Dijital Giris

*  Erisilebilen parametreler [Erigim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P r
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[M/B lletigimi Modu] 15 C N Analog MultiDrive Link

M/B iletigimi modu

[M/B lletigimi HataYaniti] 15[ b: - - Hata Yaniti Hata Yaniti
iletisim haritasina M/B Yaniti

[M/B Aygiti HataYaniti] 75 d &: - - Hata Yaniti Hata Yaniti
Aygit hatasina M/B Yaniti

[M/B Aygit Hatasi Gecikmesi] 115 d d: - - Hata Hata

M/B aygit hatasi gecikmesi Gecikmesi Gecikmesi

*  Erisilebilen parametreler [Erisim Seviyesi] L A L 6gesi [Uzman] E P r

NOT: Master/Bagl fonksiyonu yalnizca [Motor Kontrol Tiirli] L £ £ 6gesi[SVC V]V V [ veya[FVC] FV L
ya da [Senkr. mot.] 5 4 »n veya [Senkr.CL] F 5 4 olarak ayarlanirsa konfiglre edilebilir.

NOT: Bir surtici baglh gorevi gérdugiinde, [Dusik Hiz] L 5 P ve [Yiksek Hiz] H 5 P master ile ayni
konfiglire edilmelidir.

NOT: Master/Bagli konfiglirasyonunu uygulamak igin siirlicii yeniden baslatiimahdir.

[M/B iletigimi Modu] 15 1%

Master / Bagli iletisimi modu.

Master Bagli mimarisinde bulunan suricller arasinda veri degisimi yapmak icin Master Bagliyi aktiflestirin
ve iletisim modunu segin.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Master/Bagli konfigire edilmedi.
Fabrika ayari
[MultiDrive Link] ndit Master/Bagli MultiDrive Link kullanilarak konfigure edildi
[Analog] AnA Master/Bagli Analog I/O'lar kullanilarak konfigtre edildi.

Bagli 6genin [Calisma Durumu Arizasi] F L E igin atanmis bir dijital
¢tkisinin master 6genin [Harici Hata atamasi] E E F igin ayarlanmis bir
dijital girisine baglanmasi 6nerilir; bu ayarla bagh 6gede olusan bir hata
master igin bir durdurma olusturur.

NOT: Gerekiyorsa, bir bagli siiriiciide hata algilandiginda master 6geyi
durdurmak igin bagli 6gelerin [Galisma Durumu Arizasi] F L E igin atanmis
bir dijital ¢ikisi master 6genin [Harici Hata atamasi] E £ F igin atanmis bir
dijital girisine baglanabilir.

[M/B Aygit Kimligi] 75 +d X

Master / Bagh Kimligi segimi.

Bu parametre Master Bagh uygulamasi igin Sirlcl kimlik numarasini seger.

Bu parametreye [M/B lletisim Modu] 15 [ 17 6gesi [MultiDrive Link] olarak ayarlanirsa erisilebilir 14 L

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Master]

NSEEr

Master
Fabrika ayari

NOT: Bir siiriicily(i master olarak segmeden énce otomatik ince ayar
yapildigindan emin olun. Aksi halde, gegici Master/Bagli fonksiyonunu
devre disi birak ve otomatik ince ayar islemini gergeklestirmek igin [M/B
Yerel Mod Atamasi] /15 4  girisini kullanin.

[Bagli1]...[Bagh10]

5LV I.5LV
o

Bagh Kimligi
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[M/B Aygit Rolli] 115 d £ X

Master / Bagh segimi.

Sirtcinin master veya bagh oldugunu segin.

Bu parametreye [M/B iletisim Modu] /15 C 17 63esi [Analog] olarak ayarlanirsa erisilebilir A~ A

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Master] MSEEr Suriici Master Siriict olarak konfigiire edilir. (Baglilara hiz ve tork
referansi deg@erini saglar).
Fabrika ayari

[Bagl] SLAVE Surticti Bagh Surtict olarak konfigire edilir. (Master'dan hiz ve tork
referansi degerini kullanir).

[M/B Bagli Sayisi] 155 n %

[M/B Hiz Ref Girisi Atamasi] 155 %

Baglilarin Master / Bagh sayisi.

Master Bagli mimarisinde toplam bagli sayisi. Coklu siriici baglanti mimarisinde maksimum bagli sayisi
10'dur. Analog mimaride maksimum bagli sayisi Analog I/O &zelliklerine baghdir.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [M/B lletisim Modu] 15 [ /1 6gesi [MultiDrive Link] /1d L olarak ayarlanirsa ve
e [M/B Aygit Kimligi] /15 : d 6desi [Master] /15 E E ~ olarak ayarlanirsa.

Ayar

Agciklama

0...10

Ayar araligi

Fabrika ayari: 0

Master / Bagh hiz referansi giris atamasi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [M/B lletisim Modu] 175 C 11 63esi [Analog] A ~ A olarak ayarlanirsa ve
e [M/B Aygit Rolll] 1715 4 E 63esi [Badh] 5L AV E olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] nao Analog giris konfiglire edilmedi
Fabrika ayari

[AI1]...[AI3] A.1.A.,3 Analog giris Al1...AI3

[Al4]...[AI5] A+4..A .5

VW3A3203 1/0 uzatma modull takiimissa analog giris Al4

..Al5
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[Hiz Ref Al1 Konfig.] M5~ | - Menlsi
Erigim
[Tlm ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] =» [Hiz Ref Al1 Konfig.]

Bu Menii Hakkinda

Bu meniye su sekilde erisilebilir:
e [M/B AygitRolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve
e [Atamada M/B HizRef] 115 5 : 6gesi [Al1] A 1 I olarak ayarlanirsa.

[Al1 Tipi] A + IE

Analog giris Al1'in konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
Fabrika ayari

[Akim] OoR 0-20 mA

[AI1 min. degeri] w L 1%
Al1 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al1 Tard] A + I E, [Gerilim] |0 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Vdc

[Al1 maks. degeri] u +H 1%

Al1 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al1 Tard] A + I E, [Gerilim] |0 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayan: 10,0 Vdc

[AI1 min. degeri] L~ L 1%
Al1 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AlI1 TUrl] A . | E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[Al1 maks. degeri] L - H 1%
Al1 %100 akim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye, [AlI1 TUrl] A . | E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA
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[Hiz Ref Al2 Konfig.] 115 r 2 - Mendisi

Erisim

[Tim ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] =» [Hiz Ref Al2 Konfig.]

Bu Meni Hakkinda

Bu menlye su sekilde erisilebilir:

e [M/B Aygit Rolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve
e [Atamada M/B HizRef] 115 5  6gesi [Al2] A : 2 olarak ayarlanirsa.

[AI2 Tipil A 2 E

Analog giris Al2'nin konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] I10u 0-10 Vdc

[Gerilim +/-] nl0u -10/+10 Vdc
Fabrika ayari

[AI2 min. degeri] u L 2%

Al2 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A 2 £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:

e [Gerilim] /0wu veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 min. de@eri] » : L I (bkz. sayfa 239) ile ayni.

[AI2 maks. degeri] u H2 X

Al2 %100 gerilim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A , 2 £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 maks. de@eri] = +H | (bkz. sayfa 239 ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[Hiz Ref Al3 Konfig.] M5 - 3 - Menisi

Erigim
[Tlm ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] =» [Hiz Ref Al3 Konfig.]

Bu Menii Hakkinda

Bu meniye su sekilde erisilebilir:
e [M/B AygitRolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve
e [Atamada M/B Hiz Ref] 115 5  6gesi [AI3] A 1 3 olarak ayarlanirsa.

[AI3 Tipil A + 3 E
Analog giris AI3'Un konfiglrasyonu.
Asagidaki fabrika ayariyla [Al2 Tipi] A : 2 £ (bkz. sayfa 240) ile ayni: [Akim] OA.

[AI3 min. degeri] » L 3%
Al3 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
[Al1 min. de@eri] » : L I (bkz. sayfa 239) ile ayni.

Bu parametreye, [AI3 Turl] A : 3 £ 6gesi [Gerilim] /0 u olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI3 maks. degeri] u +H 3%
Al3 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
[Al1 maks. de@eri] » +H | (bkz. sayfa 239 ile ayni.

Bu parametreye, [AI3 Turl] A 3£t 63esi [Gerilim] /0o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI3 min. degeri] L ~ L 3%
Al3 %0 akim dlgekleme parametresi.
[Al1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 239 ile ayni.

Bu parametreye, [AI3 Turl] A : 3 £ 6gesi [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI3 maks. degeri] L - H 3%
Al3 %100 akim 6lgekleme parametresi.
[AI1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 239) ile ayni.

Bu parametreye, [AI3 TUrl] A , 3 £ 6gesi [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
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Tum ayarlar CSt-

[Hiz Ref Al4 Konfig.] 115 - 4 - Menisi

Erisim

[Tim ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] =» [Hiz Ref Al4 Konfig.]

Bu Meni Hakkinda

Bu menlye su sekilde erisilebilir:
e [M/B Aygit Rolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve
e [Atamada M/B Hiz Ref] 115 5 : 6gesi [Al4] A : 4 olarak ayarlanirsa.

[Al4 Tipi] A +HE X
Analog giris Al4'in konfiglirasyonu.

Bu parametreye, VW3A3203 I/O uzatma modulu takilimissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] I0u 0-10 Vdc
[Akim] oA 0-20 mA
Fabrika ayari
[Gerilim +/-] n l10u -10/+10 Vdc

[Al4 min. degeri] u L 4K
Al4 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al4 Tipi] A : 4 £ asagdidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Gerilim] /0wu veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 min. de@eri] w : L [ (bkz. sayfa 239) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] u «H4YX
Al4 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al4 Tipi] A 4 £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Gerilim] /0wu veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 maks. degeri] w +H | (bkz. sayfa 239) ile ayni.

[Al4 min. degeri] L ~ L 4%

Al4 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al4 Turld] A 4 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 239) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] L - H4 %

Al4 %100 akim Olgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al4 Turi] A 4 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 239 ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[Hiz Ref Al5 Konfig.] M5 - 5 - Menlsi

Erigim
[Tlm ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] =» [Hiz Ref Al5 Konfig.]

Bu Menii Hakkinda

Bu meniye su sekilde erisilebilir:
e [M/B AygitRolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve
e [Atamada M/B Hiz Ref] 115 5 : 6gesi [AI5] A 1 & olarak ayarlanirsa.

[AI5 Tipi] A 15X
Analog giris Al5'in konfiglirasyonu.
Bu parametreye, VW3A3203 I/O uzatma modulu takiimissa erisilebilir.
[Al4 Tipi] A + 4 E ile ayni. (bkz. sayfa 242)

[AI5 min. degeri] w L 5%
Al5 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al5 Tipi] A : 5 E asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 min. de@eri] » : L | (bkz. sayfa 239) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] u H5 X
Al5 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI5 Tipi] A : 5 £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 maks. de@eri] » +H | (bkz. sayfa 239 ile ayni.

[AI5 min. degeri] L ~ L 5%
Al5 %0 akim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI5 TUrl] A : 5 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[Al1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 239 ile ayni.

[AI5 maks. degeri] L - H5 X
Al5 %100 akim 6lgcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI5 TUrl] A . 5 E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AI1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 239) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[M/B Sistem Mimarisi] 1715 A - Menisu

Erisim
[Tuam ayarlar] =» [Master/Bagl] =» [M/B Sistem Mimarisi]

[M/B Tork Ref Girigi Atamasi] 15 £ X

Master / Bagl tork referansi giris atamasi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [M/B lletisim Modu] /75 L 1 6gesi [Analog] olarak ayarlanirsa A n A
e [M/B Aygit Rolii] 15 d £ 6gesi [Bagll] olarak ayarlanirsa 5L AV E

e [M/B Kontrol Tiirii] 115 C £ dgesi [Tork Yénii] £ - 9d, [Ters Tork] £ - 9~ veya [Tork Ozel] £ - 9C
olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Analog giris konfiglire edilmedi
Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] A.I1.A .3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[AI5] A/4..A .5 VW3A3203 1/0 uzatma moduli takiimissa analog giris Al4...Al5
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Tum ayarlar CSt-

[Tork Ref Al1 Konfig.] ME ~ | - Menisu

Erigim
[TGm ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] = [Tork Ref Al1 Konfig.]

Bu Meni Hakkinda

Bu meniye su sekilde erisilebilir:

e [M/B AygitRolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve

e [Atamada M/B Tork Ref] 115 £ : 6desi [Al1] A . [ olarak ayarlanirsa.
[Al1 Tipil A + IE

Analog giris Al1'in konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
Fabrika ayari

[Akim] OoR 0-20 mA

[AI1 min. degeri] w L 1%
Al1 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al1 Tard] A + I E, [Gerilim] |0 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Vdc

[Al1 maks. degeri] u +H 1%
Al1 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al1 Tard] A + I E, [Gerilim] |0 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayan: 10,0 Vdc

[AI1 min. degeri] L~ L 1%
Al1 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AlI1 TUrl] A . | E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[Al1 maks. degeri] L - H 1%
Al1 %100 akim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye, [AlI1 TUrl] A . | E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA
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Tum ayarlar CSt-

[Tork Ref Al2 Konfig.] M E - 2 - Meniisu

Erisim

[Tim ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] = [Tork Ref Al2 Konfig.]

Bu Meni Hakkinda

Bu menlye su sekilde erisilebilir:

e [M/B Aygit Rolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve
e [Atamada M/B Tork Ref] 115 E : 6desi [Al2] A | 2 olarak ayarlanirsa.

[AI2 Tipil A 2 E

Analog giris Al2'nin konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] I10u 0-10 Vdc

[Gerilim +/-] nl0u -10/+10 Vdc
Fabrika ayari

[AI2 min. degeri] u L 2%

Al2 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A 2 £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:

e [Gerilim] /0wu veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 min. de@eri] » : L [ (bkz. sayfa 245) ile ayni.

[AI2 maks. degeri] u H2 X

Al2 %100 gerilim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A , 2 £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 maks. de@eri] = +H | (bkz. sayfa 245) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[Tork Ref AI3 Konfiglirasyonu] /1E - 3 - Menisi

Erigim
[Tlm ayarlar] =» [Master/Bagl] =» [M/B Sistem Mimarisi] =» [Tork Ref Al3 Konfiglrasyonu.]

Bu Menii Hakkinda

Bu meniye su sekilde erisilebilir:
e [M/B AygitRolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve
e [Atamada M/B Tork Ref] 115 £ : 6desi [AlI3] A : 3 olarak ayarlanirsa.

[AI3 Tipil A + 3 E
Analog giris AI3'Un konfiglrasyonu.
Asagidaki fabrika ayariyla [Al2 Tipi] A : 2 £ (bkz. sayfa 240) ile ayni: [Akim] OA.

[AI3 min. degeri] » L 3%
Al3 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
[Al1 min. de@eri] » : L | (bkz. sayfa 245%) ile ayni.

Bu parametreye, [AI3 Turl] A : 3 £ 6gesi [Gerilim] /0 u olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI3 maks. degeri] u +H 3%
Al3 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
[Al1 maks. de@eri] » +H | (bkz. sayfa 245) ile ayni.

Bu parametreye, [AI3 Turl] A 3£t 63esi [Gerilim] /0o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI3 min. degeri] L ~ L 3%
Al3 %0 akim dlgekleme parametresi.
[Al1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 245) ile ayni.

Bu parametreye, [AI3 Turl] A : 3 £ 6gesi [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI3 maks. degeri] L - H 3%
Al3 %100 akim 6lgekleme parametresi.
[AI1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 245) ile ayni.

Bu parametreye, [AI3 TUrl] A , 3 £ 6gesi [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
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Tum ayarlar CSt-

[Tork Ref Al4 Konfig.] M E - 4 - Meniisu

Erisim

[Tim ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] = [Tork Ref Al4 Konfig.]

Bu Meni Hakkinda

Bu menlye su sekilde erisilebilir:
e [M/B Aygit Rolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve
e [Atamada M/B Tork Ref] 115 E : 6desi [Al4] A 1 4 olarak ayarlanirsa.

[Al4 Tipi] A +HE X
Analog giris Al4'Uin konfiglirasyonu.

Bu parametreye, VW3A3203 I/O uzatma modulu takilimissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] I0u 0-10 Vdc
[Akim] oA 0-20 mA
Fabrika ayari
[Gerilim +/-] n l10u -10/+10 Vdc

[Al4 min. degeri] u /L 4K
Al4 %0 gerilim élgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A : 2 £ asagdidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Gerilim] /0wu veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 min. de@eri] w : L [ (bkz. sayfa 245) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] u «H4YX
Al4 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A , 2 £ asagdidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Gerilim] /0wu veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 maks. degeri] w +H | (bkz. sayfa 245) ile ayni.

[Al4 min. degeri] L ~ L 4%

Al4 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al4 Turld] A 4 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AI1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 245) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] L - H4 %

Al4 %100 akim Olgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al4 Turi] A 4 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 245) ile ayni.

248

NVE61643TR 01/2019




Tum ayarlar CSt-

[Tork Ref Al5 Konfigiirasyonu] M1E - 5 - Menisi

Erigim
[Tlm ayarlar] =» [Master/Bagl] =» [M/B Sistem Mimarisi] =» [Tork Ref Al5 Konfiglrasyonu.]

Bu Menii Hakkinda

Bu meniye su sekilde erisilebilir:
e [M/B AygitRolii] M5 dE,[Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa ve
e [Atamada M/B Tork Ref] 115 £ : 6desi [Al5] A . 5 olarak ayarlanirsa.

[AI5 Tipi] A 15X
Analog giris Al5'in konfiglirasyonu.
Bu parametreye, VW3A3203 I/O uzatma modulu takiimissa erisilebilir.
[Al4 Tipi] A + 4 E ile ayni. (bkz. sayfa 242)

[AI5 min. degeri] w L 5%
Al5 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al2 Tipi] A : 2 E asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 min. de@eri] » : L | (bkz. sayfa 245) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] u H5 X
Al5 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A : & £ asagidaki sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya
o [Gerilim+/-] n I0u.

[Al1 maks. de@eri] » + H | (bkz. sayfa 245) ile ayni.

[AI5 min. degeri] L ~ L 5%
Al5 %0 akim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI5 TUrl] A : 5 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[Al1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 245) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] L - H5 X
Al5 %100 akim 6lgcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI5 TUrl] A . 5 E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AI1 maks. degeri] L -~ H | (bkz. sayfa 245) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[M/B Sistem Mimarisi] 1715 A - Menisu
Erisim

[Tuam ayarlar] =» [Master/Bagl] =» [M/B Sistem Mimarisi]

[M/B Hiz Ref Cikisi Atamasi] 1155 o X
Master / Bagh ¢ikis hiz referansi.
Master Siricu igin hiz referansi igin segilen analog ¢ikis.

Bu parametreye [M/B lletisim Modu] 115 [ [T 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Hiz referansi igin analog ¢ikis konfigiire edilmez.
Fabrika ayari

[AQ1 atamasi] Aa I Hiz referansi igin Analog Cikis A o I'e konfigire edilir.

[AQ2 atamasi] Aad

Hiz referansi igin Analog Cikis A o &'e konfigiire edilir.

Sinyal kaybini izlemek icin master ve bagl arasinda bir 4-20 mA baglantisi kullaniimasi ve [4-20 mA kaybi] L F L -
menusiinde izleme fonksiyonunun konfigire edilmesi onerilir.

NOT: Konfiglrasyona izin vermek igin ¢ikislarin varsayilan konfigirasyonunun konfigiire edilmemesi
gerekir.
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Tum ayarlar CSt-

[Hiz Ref AQ1 Konfig.] M5 11 I - Menisu

Erigim
[Tlm ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] = [Hiz Ref AQ1 Konfig.]

Bu Menii Hakkinda
Bu menlye [M/B Hiz Ref Cikis Atamasi] /15 5 o 6gesi [AQ1 atamasi] A o | olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AQ1 Tipi] Ac IE

AQ1 tipi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
[Akim] oR 0-20 mA
Fabrika ayari

[AQ1 min. gikis)] Ao L 1%
AQ1 %0 akim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ1 Turl] Ao /£, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...20,0 mA Ayar arahgi
Fabrika ayar: 0,0 mA

[AQ1 maks. gikisi] Ao H 1%
AQ1 %100 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ1 Turl] Ao /£, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...20,0 mA Ayar arahgi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[AQ1 min Cikigi] ual 1%
AQ1 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ1 Turi] Ao /E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...10,0 Vdc Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0,0 Vdc

[AQ1 maks. Gikisi] uo H 1%
AQ1 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ1 Tirl] Ao /£, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,0...10,0 Vdc Ayar arahgi
Fabrika ayari: 10,0 Vdc
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Tum ayarlar CSt-

[Hiz Ref AQ2 Konfig.] 1512 - Meniisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] = [Hiz Ref AQ2 Konfig.]

Bu Menii Hakkinda
Bu menuye [M/B Hiz Ref Cikis Atamasi] 115 5 o 63esi [AQ2 atamasi] A o & olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[AQ2 Tipi] Ao ok

AQ2 tipi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
[Akim] oA 0-20 mA
Fabrika ayari

[AQ2 min. gikis)] Ao L &%
AQ2 %0 akim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tirl] Ao 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AQ1 min. gikisi] Ao L | (bkz. sayfa 257) ile ayni.

[AQ2 maks. gikisi] Ao H2 X
AQ2 %100 akim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tirl] A= 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AQ1 maks. cikisl] A o H | (bkz. sayfa 257) ile ayni.

[AQ2 min Gikisi] ua L 2K
AQ2 %0 gerilim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tirl] A o 2 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AQ1 min. ¢ikisi] u o L [ (bkz. sayfa 257) ile ayni.

[AQ2 maks. GikisI] ua HZ X
AQ2 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirl] A o 2 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AQ1 maks. ¢ikisl] u o H | (bkz. sayfa 257) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[M/B Sistem Mimarisi] 115 A - MenUsu

Erigim

[Tum ayarlar] =» [Master/Bagh] =» [M/B Sistem Mimarisi]

[M/B Tork Ref Cikisi Atamasi] 15 E o %

Master / Bagli ¢ikis tork referansi.

Master Suricu igin tork referansi igin segilen analog ¢ikis.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Tork referansi igin analog ¢ikis konfiglire edilmez.
Fabrika ayari

[AQ1 atamasi] Ao | Hiz referansi igin Analog Cikis A a ['e konfigure edilir.

[AQ2 atamasi] Ac?

Hiz referansi igin Analog Cikis A o £'e konfigure edilir.

Sinyal kaybini izlemek igin master ve bagli arasinda bir 4-20 mA baglantisi kullaniimasi ve [4-20 mA kaybi] L F L -
menusiinde izleme fonksiyonunun konfigiire edilmesi onerilir.

NOT: Konfiglirasyona izin vermek igin gikislarin varsayilan konfigiirasyonunun konfigiire edilmemesi

gerekir.
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[Tork Ref AQ1 Konfigurasyonu] 1 E 1 | - Mendisi
Erisim
[Tim ayarlar] = [Master/Bagli] =» [M/B Sistem Mimarisi] =» [Tork Ref AQ1 Konfiglirasyonu.]

Bu Menii Hakkinda
Bu mentye [M/B Tork Ref Cikis Atamasi] 15 5 o 63esi [AQ1 atamasi] A o | olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
[AQ1 Tipi] Ao IE
AQ1 tipi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10w 0-10 Vdc
[Akim] oA 0-20 mA
Fabrika ayari

[AQ1 min. gikist)] Aa L 1%
AQ1 %0 akim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ1 Tiirl]] Ao | E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Agciklama

0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[AQ1 maks. gikisi] Ao H 1%
AQ1 %100 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ1 Tiirl]] Ao I E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Agciklama

0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[AQ1 minCikisi] ual 1%
AQ1 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiirl]] Ao | E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Agciklama

0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Vdc

[AQ1 maks. Gikis)] uo H 1%
AQ1 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiirli]] Ao | E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Agciklama

0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Vdc
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[Tork Ref AQ2 Konfigiirasyonu] 1 E 112 - Menisi
Erigim
[Tim ayarlar] = [Master/Bagl] =» [M/B Sistem Mimarisi] =» [Tork Ref AQ2 Konfiglirasyonu.]

Bu Menii Hakkinda
Bu mentye [M/B Tork Ref Cikis Atamasi] 15 5 o 63esi [AQ2 atamasi] A o £ olarak ayarlanirsa

erisilebilir.
[AQ2 Tipi] Ao 2 £
AQ2 tipi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 0u 0-10 Vdc
[Akim] oR 0-20 mA
Fabrika ayari

[AQ2 min. gikis)] Ao L 2%
AQ2 %0 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirii] A o 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AQ1 min. gikisi] Ao L | (bkz. sayfa 254) ile ayni.

[AQ2 maks. gikisi] Ao HZ X
AQ2 %100 akim 6lgcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tirl] Ao € £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AQ1 maks. cikisl] Aa H | (bkz. sayfa 254) ile ayni.

[AQ2 min Gikisi] uo L 2K
AQ2 %0 gerilim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tirill] Ao 2 £, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AQ1 min. ¢ikisi] uw o L | (bkz. sayfa 254) ile ayni.

[AQ2 maks. Gikisi] u o HZ X
AQ2 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiril]] A o 2 E, [Gerilim] !0 u olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AQ1 maks. ¢ikisi] u o H | (bkz. sayfa 254) ile ayni.
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[M/B Sistem Mimarisi] 1715 A - Menisu

Erisim

[Tuam ayarlar] =» [Master/Bagl] =» [M/B Sistem Mimarisi]

[M/B Yerel Modu Atamasi] 154 X
Master / Bagh yerel mod atamasi.

Dijital giris Master/Bagli otomatik islem ve yerel kontrol modu (6rnegin bakim modunda) arasinda gegis
yapmak igin kullanihr.

Bu parametreye [M/B lletisim Modu] 115 L 17 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

NOT: Sistem durdugunda ve mimkiinse motor bagdlantisi mekanik olarak kesildiginde bu modu kullanmak

Onerilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI8] L+1..L.H Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16]

L1 1..L 1B

VW3A3203 G/C uzatma modulu takilmissa dijital giris DI11...DI16

[MDL ilet Zaman Asimi] 1L £ o X

MultiDrive Link iletisim zaman asimi.

Bu parametreye [M/B lletisim Modu] 115 £ 17 6gesi [Hayir] 11d L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Agciklama
0,01...10,00 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,05 sn

[M/B iletisimi HataYaniti] 15 L &%

Bir iletisim hatasina Master / Bagli yaniti.

Coklu slrtict baglantisi iletisim hatasi algilandidinda stricinin nasil davranacagini tanimlayin.
Bu parametreye [M/B lletisim Modu] 115 [ 7 6gesi [Hayi] 11d L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Serbest Durus] YES Serbest durus
Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE [Durus tiirll] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Rampa durusu] ~MnFr Rampada durma

NOT: Master [Rampa durusu] ~ /TP durumundaysa baglinin [Serbest Durug] 4 E 5 olarak ayarlanmasi

gerekir.

[M/B Aygiti HataYaniti] 115 d b %

Aygit hatasina Master / Bagli yaniti.

Aygit kayboldugunda siiriciiniin nasil davranacagini tanimlayin

Bu parametreye [M/B lletisim Modu] /75 C 17 6gesi [MultiDrive Link] 74 L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Serbest Durus)

YES

Serbest durus
Fabrika ayari

1

tavsiye edilir.

Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge icin bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[STT'ye gore] SEE [Durus tirli] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi slirece korunur ()

[Rampa durusu] rnF

Rampada durma

tavsiye edilir.

1 Budurumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge icin bir réle veya mantik gikis atanmasi

NOT: Master [Rampa durusu] ~ 1P durumundaysa baglinin [Serbest Durug] 4 £ 5 olarak ayarlanmasi
gerekir, [Hiz korunuyor] ~ L 5 ve [Geri Cekilme Hizi] L F F bagh siricdler igin kullanilamaz.

[M/B Aygit Hatasi Gecikmesi] 15 d d X

Master / Bagl aygit hatasi gecikmesi.

Sistem hazir olmadan énceki gecikmeyi izleme. Sistemdeki sir(cilerden biri bu gecikmeden sonra hazir
degilse bir [M/B Aygit Hatasi] /15 d F tetiklenir.

Bu parametreye [M/B iletisim Modu] 115 L 17 6gesi [Hayir] 11d L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Agiklama

0...60 sn

Ayar araligi
Fabrika ayar: n o sonsuz siire igin bekle

[Geri Gekilme Hizi] L F F %
Geri ¢gekilme hizi.

Bu parametreye hata yaniti parametresi [Geri Gekilme Hizi] L F F olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz
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[M/B Kontroll] 15 E - Menusi

Erisim
[Tum ayarlar] =» [Master/Bagh] =» [M/B Kontrolii]

Bu Meni Hakkinda
Bu menl Master/Baghda kullanilan kontrol turiin konfigiire etmek igin kullanihr.

Bu fonksiyona [M/B lletisim Modu] 115 [ 17 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Mekanik Baglantida Master/Bagh

Master / Bagh mekanik baglanti turd iki tur baglanti segmeyi saglar:
e [Kati] - L . d baglanti, her motorun rotor hizinin uygulama tarafindan ayni olmaya zorlandigi

anlamina gelir. Bu segim tipik olarak disli kutusu, disli bandi gibi baglanti i¢in ve elastiklik '0'a yakin
oldugunda kullanilir.

e [Elastik] £ L A 5 E baglantida, elastiklik veya baglantidaki kayma gibi nedenlerle motorlarin rotorlari
ayni degildir. Bu tir baglanti drnegin bas Ustl konveydr (bir germe sistemi kullanan), uzun bant igin
kullantlir.

[Elastik] E L A 5 £ baglanti secildiginde [Kati] - L « d bagdlanti ile ayni parametrelere ayrica sunlara
erisim verilir:

e [M/B Filtreleri] M5 F -

e [Yik paylagimi M/B] 115 & -

e [M/B Cikis Tork Ref Segimi] M5aot -

[Elastik] £ L A 5 E baglantidaki parametreleri konfigiire etme ve sonra [Katl] - : L . d baglantiyi segme
[Elastik] E L A 5 E konfiglre edilmis parametrelerini devre disi birakacaktir. Diger taraftan, [Kati]

r 0 1 d baglantidan [Elastik] £ L A 5 £ baglantiya gegmenin [Kat] - 5 + d baglanti parametreleri
Uzerinde bir etkisi yoktur.

Master/Bagh Kontrol Tiird
Master / Bagli kontrol tirii, baghda hangi tir kontrollin uygulanacagini segmenizi saglar ve Master'in
yonuyle ilgili baglinin yénu:
e [HizY6nl] 5 P d d: Bagli ayni yonde Master'in hiz referansini izler.
[Ters Hiz] 5 P d ~: Bagl ters ydonde Master'in hiz referansini izler. Tipik olarak ylz ylize motorlar igin.
[Tork Yénl] E ~ 9 d: Bagl ayni yénde Master'in tork referansini izler.
[Ters Tork] £ ~ 9 r: Bagl ters ydonde Master'in tork referansini izler. Tipik olarak yiz ylize motorlar igin.
[Tork Ozel] E ~ 9 L: Bagli hiz referansi gevresinde Master'in tork referansini izler. Hizin yénii [Hiz Ref
Yo6nd] 5 5 d ile ve torkun yonu [Tork ref. isareti] £ 5 d ile ayarlanabilir.
Uygulama gerektirdiginde bir tork oranini veya tork rampasini uygulamayi saglar.

Asagidaki tabloda [M/B Kontrol Tiirli] 15 L £ 63esi [Tork Ozel] £ - 9L olarak ayarlanirsa [Hiz Ref Yénii]
S 5 d ve [Tork ref. isareti] £ 5 4 arasindaki olasi durumlar gosteriimektedir:

[Hiz Ref Yénil] 55 d [Tork ref. isareti] £ 5 d [M/B Kontrol Tuirtii] M5 C E

Devre disi Devre disi Bagh Master ile ayni yonde calisir (hiz
ve tork)

Devre disi Aktif

Bagli Master ile ayni yénde ancak zit
torkta calisir

Aktif Devre disi Bagli Master ile ters yonde calisir ve
zit tork uygular

Aktif Aktif Bagli hiz ve tork i¢in Masterin zit

yoéninde calisir.
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Konfigiirasyonu Durdur

Fren ydnetimi

Bagllar konfiglirasyonlariyla ve master durma tiirlerine gore farkli durma davranislarina sahiptir.

Master serbest durdugunda:

e [M/B Kontrol Tirl] 15 L £ 63esi[HizY6nl] 5 P d d veya [Ters Hiz] 5 P d - olarak ayarlanirsa baglhlar
[Durdurma tiiri] 5 £ £ konfiglrasyonunu izleyerek durur.

e [M/B Kontrol Tiirli] 115 C £ 6gesi [Tork Yonii] £ - 9 d veya [Ters Tork] £ - 9~ ya da [Tork Ozel]
E ~ 9 c olarak ayarlanirsa baglilar aralarindaki éncelige baglh olarak [Tork kontrol durdurma] £ 5 E
veya [Durdurma tirli] 5 E £ 6gesini izleterek durur.

Ormek: [Tork kontrol durdurma] £ 5 E 63esi [Serbest Durus] n 5 E olarak ayarlanirsa ve [Durdurma tirii]
S E E 6gesi [Rampada] ~ 1 F olarak ayarlanirsa baghlar serbest duracaktir.

Rampada Master durdugunda:

e [M/B Kontrol Tlrd] 15 L £ 63esi[HizY6nl] 5 P d d veya [Ters Hiz] 5 P d - olarak ayarlanirsa baghlar
hiz kontroliinde master rampayi izleyerek durur.

o [M/B Kontrol Tiirli] 115 C £ 6gesi [Tork Y6nii] £ - 9 d veya [Ters Tork] £ - 9~ ya da [Tork Ozel]
E - 9 c olarak ayarlanirsa baghlar tork kontroliinde master rampay izleterek durur.

Fren sirasi yalnizca Master tarafindan yénetilir.

Master frenini, [MultiDrive Link] 714 L veya [Analog] A n A'da fren sirasina gére yonetir. Opsiyonel olarak,

ayni fren komutuyla Master baglilarin frenlerini yonetebilir. Uygulamada frenlerin birakma ve kavrama
sureleri ayni olmalidir.

Fren sirasi Master ve Baglilar tarafindan yonetilir.

[MultiDrive Link] /7 4 L 'de frenler her Siriiciide yonetilebilir. Birakma ve kavrama sirelerinin
senkronizasyonu [MultiDrive Link] /7 d L yoluyla Master tarafindan yonetilir.

[M/B Baglanti Turd] 1511C

Master / Bagh mekanik baglanti turu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Kati] rabad Kati baglanti
Fabrika ayari

[Elastik] ELASE Elastik baglanti

[M/B Kontrol Ttri] 5L kX

Master / Bagl kontrol tiird.

Bu parametreye [M/B Aygit Roll] /75 d £ 63esi[Bagli] 5L AV E olarak ayarlanirsa veya [M/B Aygit
Kimligi] 75 . d 6gesi [Bagh 1] - [Bagh 10] olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tork Yon(] ErA9d Tork yénu kontrolU
Fabrika ayari

[Ters Tork] Er9r Ters tork kontrolli

[Tork Ozel] ErAac Tork 6zel kontrolii
Farklh motorlar oldugunda tork rampasinda bir tork oranini uygulamaya izin
verin

[Hiz Yonii] S5Pdd Hiz yonl kontrol
[M/B Baglanti Tiiri] 115 1L 6gesi [Kati] olarak ayarlanirsa kullanilamaz
rab o d

[Ters HiZ] S5Pdr Ters hiz kontroli
[M/B Baglanti Tiiri] 115 1L 6gesi [Kati] olarak ayarlanirsa kullanilamaz
raGod
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[M/B Tork Kontrold] /15 9 - Menisu

Erisim

Bu Menii Hakkinda

[Tim ayarlar] = [Master/Bagli] « [M/B Kontrolli] = [M/B Tork Kontrolii]

Bu menlye su sekilde erisilebilir:

o [M/B Aygit Rolii] 115 d £ 6gesi[Bagl] 5L AV E olarak ayarlanirsa veya [M/B Aygit Kimligi] /15  d
Ogesi [Bagh1] - [Bagli10] olarak ayarlanirsa ve

e [M/B Kontrol Tiirli] 15 C E asagidaki sekilde ayarlanirsa:

O [Tork Dogrudan] £ - 9 d veya

O [Ters Tork] £ - 9 r veya
o [Tork Ozel] £ - 9C.

[Hiz Ref Yéni] 55 d %

Hiz referans yond.

Master'dan referans hiz degerinin imza tersine gevirmesi igin atama.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [M/B lletisim Modu] 115 [ /1 6gesi [Hayirf] n o olarak ayarlanmazsa ve
e [M/B Kontrol Tiirii] 115 C £ 6gesi [Tork Ozel] £ - 9 c olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] nao Atanmamis
Fabrika ayari

[Evet] YES Evet

[DI1]...[DI8] LI..L . H Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/C uzatma moduili takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] cdoo..cd 10 |[GIG profil] 1o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Cd I 1.LCd 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 11 1.C I 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] ce2nol..C.2 10 |[GIG profil] :a konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus moduili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiil ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C3o .03 10 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda fieldbus moddilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C311..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modilii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[GICprofil] o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++sN4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu secime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Tork ref. isareti] £ 5 d *

Tork diizenleme fonksiyonu igin referansin isaretinin tersine gevrilmesi igin atama.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [M/B iletisim Modu] 175 C 11 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve
e [M/B Kontrol Tiirli] 115 L k£ 6gesi [Tork Ozel] £ - 9 c olarak ayarlanirsa.

[Hiz Ref Y6ni] 5 5 d ile ayni.
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[Tork orani] £ - £ %

Tork orani.

Bu parametre master motordan farkl bir nominal tork ile bir bagli motor kullaniimasi durumunda veya
master ve bagli arasindaki torkun dengesini bozmak igin kullanilir.

Bu parametre master'dan alinan tork referansinda bir faktorii % olarak uygular.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [M/B lletisim Modu] 175 L 11 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve

e [M/B Kontrol Tirli] 115 L £ 6gesi [Tork Ozel] £ - 9 c olarak ayarlanirsa.

Ayar ()

Agiklama

%0,0...1000,0

[Torkref. kanal] £ ~ [ veya [Torkref. 2 kanali] degerine uygulanan katsayi
Er?2

Fabrika ayari: %100,0

[Tork Ref Ofseti] £ 9o P X

Torklarin referans ofseti.

Bu parametre tork referans degerini dlgeklemek igin kullanihr.

Bu parametre tork referansinda % olarak bir ofseti uygular.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [M/B lletisim Modu] 175 C 11 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve
o [M/B Kontrol Tiirli] 115 £ 63esi [Tork Ozel] £ ~ 9L olarak ayarlanirsa.

Ayar ()

Aciklama

%-1000,0...1000,0

Ayar araligi
Fabrika ayarn: %0,0

[Tork rampa zamani] £ - P *

Tork rampa zamani.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [M/B lletisim Modu] 175 C 11 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve
o [M/B Kontrol Tiirli] 115 £ 63esi [Tork Ozel] £ ~ 9L olarak ayarlanirsa.

Ayar ()

Aciklama

0,0...99,99 sn

Nominal torkun %100 degisimi icin yikselme ve diisme zamani
Fabrika ayari: 3,00 sn

[Tork kontrol durma] £ 5 E

Tork kontrol durma turi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[HiZ] S5Fd Durdurma tiirGi konfiglirasyonuna goére hiz diizenlemesi durma

[Serbest Durus] n5Stk Fabrika ayari: Serbest durus

[Dénme] 5Fn Sifir tork durmasi, ancak motorda aki korunuyor (yalnizca kapali gevrimde)

[Dénme siiresi] 5P £ X

Tork dlizenlemesi: donme siresi.

Hizli bir sekilde yeniden baslamak i¢in hazir kalmak i¢in dénme siresi ardindan durma.

Bu parametre sifir hiza ulasildiktan sonra motorun akilanmis durumda tutulacagi sureyi belirtir.
Bu parametreye [Tork kontrol durdurma] £ 5 £ 6gesi [Dénme] 5 P » olarak ayarlanirsa erisilebilir.
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Ayar () Aciklama

0,0...3600,0 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,0 sn

[Pozitif 61t bant] 4 b P
Tork dizenleme pozitif It bandi.

Tork kontroll hiz referans degeri cevresinde [Pozitif 61ii bant] d & P ve [Negatif 6lii bant] d & » tarafindan
tanimlanan bir alanda etkindir.

Bu alanin disinda, sirtcu tork kontrol alani icinde hizin ddnmesini saglamak i¢in hiz kontroliinde otomatik
degisir.

Deger hiz referansina cebirsel olarak eklenir.

[Pozitif 6l bant] 4 & P = 10 icin 6rnek:

e Referans =+ 50 Hz ise: + 50 + 10 = 60 Hz

e Referans =-50Hzise:-50+ 10 =-40Hz

Ayar () Aciklama

0,0...2 x [Maks Frekans] £ F - Ayar araligi
Fabrika ayar: 10,0 Hz

[Negatif It bant] 4 &
Tork dizenleme negatif 61t bandi.

Tork kontroll hiz referans degeri cevresinde [Pozitif 6lii bant] d & P ve [Negatif 6lii bant] d & ~ tarafindan
tanimlanan bir alanda etkindir.

Bu alanin disinda, sirtici tork kontrol alani iginde hizin ddnmesini saglamak igin hiz kontroliinde otomatik
degisir.

Deger hiz referansindan cebirsel olarak ¢ikarilir.

[Negatif 6lii bant] 4 & » = 10 igin 6rnek:

e Referans = + 50 Hz ise: + 50 - 10 =40 Hz

e Referans =-50 Hzise: -50-10=-60 Hz

Ayar () Agciklama

0,0...2 x [Maks Frekans] E F r Ayar aralig
Fabrika ayar: 10,0 Hz

[Tork kontrol zaman asimi] ~ £ o
Tork kontrol zaman asimi.

Hata durumunda tork kontrol modunun otomatik ¢ikisini izleyen veya bir uyari tetiklendiginde sire.

Ayar Agciklama

0,0...999,9 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 60 sn

[Tork Kontrol HataYaniti] £ o &
Tork kontrol hatasina yanit.

[Tork kontrol zaman asimi] - £ o bir kez gectiginde slrtctnin yaniti.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Uyani] AL Zaman asiminda uyari tetiklenir
Fabrika ayari

[Hata] FLE Serbest durmayla bir hata tetiklenir
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[Disik Tork] L £ 9
DusUk tork esigi siniri.
Baglida uygulanan tork [Dustik Tork] L £ 9 ve [Yiksek Tork] H £ 9 (nominal torkun %'si olarak agiklanir)

arasinda sinirlanacaktir.
Bu parametre [Yiiksek Tork] H E 9 degerinden ylksek olamaz.

Ayar () Agiklama
-300,0...[Yiiksek Tork] HE 9 Ayar araligi
Fabrika ayari: -300,0%

[Yilksek Tork] HE 9
Yuksek tork esigi siniri.
Bu parametre [Diistik Tork] L £ 9 degerinden kugik olamaz.

Ayar () Agiklama
[Disik Tork] L £ 9...%300,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: 300,0%
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[M/B Kontroll] 15 E - Menusi

Erisim
[Tum ayarlar] =» [Master/Bagh] =» [M/B Kontrolii]

Bu Menii Hakkinda

Bu meniiye [M/B iletisim Modu] 115 C 17 gesi [Hayir] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Tork Filtresi] £ ~ F %

Bu fonksiyon dinamik kontrol kisitlamalariyla ugrasmak i¢in Baghlar Surucdleri igin tork referansinda bir
filtre saglar (iletisim gecikmeleri gibi). Giris tork referansinda filtrelemenin bulunup bulunmadigini segin.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [M/B Aygit Rolii] 1715 d £ 6desi [Bagl] 5L AV E olarak ayarlanirsa veya [M/B Aygit Kimligi][15 . d
O6gesi [Bagli1] - [Bagli10] olarak ayarlanirsa ve
e [M/B Kontrol Tirl] 115 L £ asagidaki sekilde ayarlanirsa:
O [Tork Dogrudan] £ - 9 d veya
O [Ters Tork] £ - 9~ veya
o [Tork Ozell £~ L.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Giris torku referans filtrelemesi devre disi
Fabrika ayari

[Evet] YES Giris torku referans filtrelemesi etkin

[Tork Filtresi Bant Genisligi] £ - W X

Filtrenin Bant genisligini Hertz cinsinden tanimlar.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Tork Filtresi] £ - F 63esi [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa ve
e [M/B Kontrol Tiirli] /15 L £ asagidaki sekilde ayarlanirsa:

O [Tork Dogrudan] £ - 9 d veya

O [Ters Tork] E - 9~ veya

O [Tork Ozel] £~ 9C.

Ayar Agciklama
1...1000 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 20 Hz.
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[M/B Filtreleri] 15 F - Menisi

Erigim
[Tum ayarlar] =» [Master/Bagh] =» [M/B Kontrolii] =» [M/B Filtreleri]

Bu Menii Hakkinda

Bu mentye [M/B Baglanti Tir{] 75 1L 6gesi [Elastik] £ L A 5 £ olarak ayarlanirsa ve [Erisim Seviyesi]
L AL 6gesi [Uzman] E P r~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Master kontrol hizi ve Bagli tork kontrollidir. Bu 6zellik baglama dinamigine (elastik) bagh olarak Master
ve Bagli arasinda aktarim fonksiyonunu konfiglire etmeye izin verir.

Gelismis filtre baglamanin elastikligini telafi etmek igin Master veya/ve Baglilarda bagimsiz olarak
ayarlanabilir:

®

1 Master

2 Bagh

3 Bu elastik baglama igin gelismis filtre ayarlanabilir

[M/B Gelismis Filtresi] M5 F E

Master / Bagli gelismis filtresi aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Gelismis filtreleme devre disi
Fabrika ayari

[Evef] HES Gelismis filtreleme etkin

[M/B Gelismis Filtresi Frekansi] 115 F F %
Filtrenin frekansini Hz cinsinden tanimlar.
[M/B Gelismis Filtresi Frekansi] 75 F F Parametresinin Etkisi

NMNsFF MSsFF artir

(dB) (dB)

0 0

S

4k s \
2 -2

10° 10°

“F / - 0
-10° 7 N L -10° L L

= = -+ F (rad/sn) 10 = + F (rad/sn)
10 10 10 10 10 10 10 10

Bu parametreye [M/B Gelismis Filtresi] 115 F E 6desi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

10,0...150 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 15,0 Hz
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[M/B Gelismis Filtresi Bant Genisligi] 15 F b %

Bant genisligini tanimlar. Filtre frekansinin %'si olarak filtrenin durma bandinin genisligi anlamina gelir.

[M/B Gelismis Filtresi Bant Genisligi] /15 F & Parametresinin Etkisi

NsFhb MN5F & artir

(dB) (dB)

0 + — 0 —

///"

A A
2 2

Faz Faz

10° 10° -

— //

== T | S

-10° N L - F (rad/sn) 10° L L + F (rad/sn)
10 102 10 10 10 102 103 10

Bu parametreye [M/B Gelismis Filtresi] 15 F E 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

%10...400

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[M/B Gelismis Filtresi Derinligi] 175 F d %

Filtre frekansinin azalma seviyesini tanimlar.
[M/B Gelismis Filtresi Derinligi] 115 F d Parametresinin Etkisi

NsFd MSFd artr

(dB) (dB)

o 0 S

N

-0 B

20 56
90° 90°

(14 D — 0°b— == ———
-90° L L F (rad/sn) -90° N '

4 F (rad/sn)
10 102 10% 10 - pee: 10° 0°

Bu parametreye [M/B Geligsmis Filtresi] 11 5 F £ 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

%0...99

Ayar araligi
Fabrika ayan: %10
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[M/B Gelismis Filtresi Kazanimi] 115 F G %

Filtrenin kazanimini tanimlar. %100 bir bitiin kazanim anlamina gelir.

[M/B Gelismis Filtresi Kazanimi] /15 F L Parametresinin Etkisi

NsFG M5F G artir

(dB) (dB)

0 20 )

~ - \\ -

A+ \\\ 19 | p /

2 AN 18

10° 10°

ol ' / = oL —

.
-10° . . -+ F (rad/sn) 10° ! s 4 F(rad/sn)
10 102 10 0 10 10 10 10

Bu parametreye [M/B Gelismis Filtresi] 115 F E 6desi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

%0...1.000

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[M/B Gelismis Filtresi Katsayisi] 15 F L %

Master / Bagli gelismis filtresi katsayisi.
[M/B Geligmis Filtresi Katsayisi] 115 F L Parametresinin Etkisi

nNsFC nNsFC artr
(dB) (dB)
01— 20
L 10
Ak \
/ =
-2 N -10
10° 180°
) A o
ook Y S -
0°  —
-10° . - F (radisn) -90° . : + F(radisn)
10 102 10 10 10 10 10

Bu parametreye [M/B Gelismis Filtresi] 115 F E 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agiklama

%0...1.000

Ayar aralig
Fabrika ayan: %100
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[Yik Paylagimi M/B] 115 b - Menisii

Erisim
[Tim ayarlar] o [Master/Bagli] = [M/B Kontrolii] = [Yik Paylasimi M/B]

Bu Menii Hakkinda

Bu menlye su sekilde erisilebilir:

e [M/B Baglanti Turli] 1715 ML 63desi [Elastik] E L A 5 E olarak ayarlanirsa ve

e [M/B Aygit Rolii] 115 d £ veya [M/B Aygit Kimligi] /75 . d 6gesi [Master] 115 E E ~ olarak ayarlanirsa.

Ya da:

e [M/B Aygit Rolii] 115 d E 6gesi[Bagl] 5L AV E olarak ayarlanirsa veya [M/B Aygit Kimligi] 1715 :d
0gesi [Bagh1] - [Bagli10] olarak ayarlanirsa ve

e [M/B Kontrol Tiirli] /15 L £ asagidaki sekilde ayarlanirsa:
O [HizYénl] 5 P dd veya
O [TersHiZ] 5Pdr.

Yik paylasimi, Uzman Seviyesinde Erisilebilen Parametreler
ilke:

Hiz referansi + Tork referansi
EEE—— Rampa — ®—> Hiz gevrimi >

Dengeleme K —— Filtre

LbC LbF
LbC1
LbC2
LbC3

YUk paylasim faktori K, K1 ve K2 (K = K1 x K2) faktoriyle tork ve hiz ile belirlenir.

K1
1
LbC1  LbC2
K2
LbC
LbC3
‘ ‘ T
LbC3 Rt x (1 + LbC3)
LbC
S Hiz
T Tork

Rt Nominal tork

268 NVE61643TR 01/2019



Tum ayarlar CSt-

[Yik paylasimi] L b A
Yk dengeleme konfiglirasyonu.

2 motor mekanik olarak ve dolayisiyla ayni hizda baglandiginda, her biri bir suriicu ile kontrol edilir, bu
fonksiyon iki motor arasinda tork dagilimini iyilestirmek igin kullanilabilir. Bunu yapmak igin torka gére hizi

degistirir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evef] HES Fonksiyon aktif

[Yiik diizeltme] L b L X
Nominal hiz yikl denge duzeltmesi.

Bu parametreye [Yik paylasimi] L & A 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

T
Nt o
0 F
Nt +-----mmmm i
T Tork
Nt Nominal tork
F Frekans
Ayar Aciklama
0,0...1000,0 Hz Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Dizeltme minhizi] L L 1%
Tork azaltma fonksiyon hizi referansi icin Disuk Hiz.

Hz olarak ylk diizeltmesi igin minimum hiz. Bu esigin altinda, hi¢ diizeltme yapilmaz. Bu, motor dénisline
engel olacaksa ¢ok disuk hizda diizeltmeyi 6nlemek igin kullanilir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve

e [Yik paylasimi] L b A 6gesi [Hayir] »n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar Aciklama

0,0...999,9 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz
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[Diizeltme maks hizi] L b L 2%

Tork azaltma fonksiyon hizi referansi i¢in ylksek hiz

Maksimum yiik diizeltmesinin uygulandigi degerin Gizerinde Hz cinsinden hiz esigi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve

e [Yiik paylasimi] L b A 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar

Agciklama

LbL 1..1000,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz

[Tork ofseti] L b L 3%

Tork duizeltmesi igin tork ofseti.

Nominal torkun %'si olarak yik diizeltmesi igin minimum tork. Bu esigin altinda, hi¢ diizeltme yapilmaz.
Tork yénil sabit olmadiginda tork kararsizliklarindan kaginmak icin kullantlir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve

e [Yik paylasimi] L b A 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar

Agciklama

%0...300

Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[Paylasim filtresi] L b F %

Sire sabiti filtresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
e [Yiik paylasimi] L b A 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar

Agciklama

100...20.000 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 100 ms

[M/B Denge Tork Ref Segimi] 115 b *

Master / Bagli yiik dengeleme tork referans secimi.
Bu parametreye [Yik paylagimi] L & A 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[M/B Gelismis Filtresi] 115 F E 6Jesi [Hayir] » o olarak ayarlanirsa bu parametrenin bir etkisi olmaz.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Uygulanmadi] no Uygulanmadi
[Geligmis Filtreden | 6 F /L E Geligmis filtreden énce
Once] Fabrika ayari
[Geligmis Filtreden | AF L E Filtreden sonra

Sonra]
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[M/B Kontrold] /15 £ - Menusi

Erigim

[Tum ayarlar] =» [Master/Bagh] =» [M/B Kontrolii]

Bu Menii Hakkinda

Bu fonksiyona [M/B iletisim Modu] 11 5 [ 17 63esi [Hayir] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Asagidaki semada referans girislerinin etkisi ve Master/Bagh yapisindaki segimler gosterilmektedir:

________________________________________________________ -
| MASTER VEYA BAGLI mSsIB :
) Denge | o <
VsD Katsayist [ |
| y —
] MSOT  Trefmon |
= - |
I P> o Bitis
| Baslangig =5 » il |
MdL |
| Baslangic Baslangig -
ML veya Al MdL veya Al ref |
Wreg |
: MSIS e i MSIT Toue . |
Wref ekanil Gaismi vof ctrl
| Rampa- — Filtreleme ——p—e > kontrol ’} clomis | 5 o | cerik |
lama > Tref —p>—o > ontroline |
I FILTRE_ONCESI| KONTROL_ONCESI
l RAMPA_ONCESI - MSIT I
| |
|
| T Tref Baslangig'
! I e i i
| MSOos veya Al |
| PR | W Bitis
>
| >
|

HMI
Veya
Harici kontrol6r

[M/B Tork Ref Girisi] 115 1 £ %

Kontrol zincirinde Master / Bagli tork referansi girisi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [M/B Gelismis Filtresi] 15 F E 6desi [Hayir] »n o olarak ayarlanmazsa.

e [M/B Baglanti Turd] 15 NLC 6gesi [Elastik] E L A5 E olarak ayarlanirsa ve

e [M/B Aygit Rolii] 175 d £ 6desi [Bagh] 5L AV E olarak ayarlanirsa veya [M/B Aygit Kimligi] 75 «d
Ogesi [Baglh 1] - [Bagli 10] olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Uygulanmadi] no Uygulanmadi

[Geligmis Filtreden | b F L E Gelismis filtreden 6nce
Once] Fabrika ayari

[Geligmis Filtreden | AF L E Gelismis filtreden sonra
Sonra]

[M/B Cikis Tork Ref Segimi] M5 ok *

Master / Bagli ¢ikis tork referansi segimi.
Dengeleme 6zelliginin giris yonlendirmesini segin.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [M/B Baglanti Turil] 15 N LC 6gesi [Elastik] E L A5 E olarak ayarlanirsa ve
e [M/B Gelismis Filtresi] 15 F E 0gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa.

[M/B Tork Ref Girisi] 115 . £ ile ayn.

[M/B Hiz Ref Girisi] 15 5%

Kontrol zincirinde Master / Bagli hiz referansi girisi.

Yeni hiz referansi girisinin yénlendirmesini segin.

Bu parametreye [M/B Aygit Rolli] 175 d £ 6gesi[Bagl ] 5L AV E olarak ayarlanirsa veya [M/B Aygit
Kimligi] 15 . d 6gesi [Bagh 1] - [Bagh 10] olarak ayarlanirsa erisilebilir.
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[Uygulanmadi] no Uygulanmadi
[Rampadan Once] | br TP

Giris hizi referansi kontrol referansinda rampa girisinden énce
Fabrika ayari

[Rampadan Sonra] | A~ 1F

Giris hizi referansi kontrol referansinda rampa girisinden sonra

[Kontrol
Cevriminden
Once]

bLCEFL

Giris hizi referansi kontrol referansinda kontrol girisinden énce

[M/B Cikis Hiz Ref Se¢imi] M50 5

Master / Bagl ¢ikis hiz referansi segimi.

[M/B Hiz Ref Girigi] M5 . 5 ile ayni.

272

NVE61643TR 01/2019




Tum ayarlar CSt-

Alt bolum 8.5

[Kaldirma Fonksiyonlari]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
[Fren lojigi kontrolii] 5 L L - Menisu 274
[Yiiksek hizda kaldirma] H 5 H - Menlsu 289
[Yik Paylasimi] L 4 5 - Menisi 296
[Gevsek Halat isleme] 5 d - - Meniisii 299
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[Fren lojigi kontroli] &£ L L - Menisu

Erisim

Bu Menii Hakkinda

[Tim ayarlar] = [Kaldirma Fonksiyonlari] = [Fren lojigi kontrol(i]

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Yatay ve dikey kaldirma uygulamalari igin sirlci ile bir elektromanyetik freni kontrol etmek igin ve
dengesiz makineler igin kullanihr.

Kaldirma hareketleri ilkesi:

e Dikey hareket: ylki tutmak igin fren agma ve kapatma sirasinda suiriict yiki tutma yéninde motor
torkunu korur. Fren birakildiginda sorunsuzca baslatin ve fren kavrandiginda sorunsuzca durdurun.

e Yatay hareket: sarsintiyi dnlemek igin, baslama sirasinda biriken tork ile frenin birakilmasini ve durma
sirasinda sifir hizda frenin kavramasini senkronize et.

Dikey Kaldirma Uygulamasi Icin Fren Lojik Kontrolii igin Talimatlar

A UYARI

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

e EN/ISO 12100 ve uygulamaniza uygun diger tim standartlar igin bir risk degerlendirmesi
gergeklestirin

e Risk degerlendirmenizde tanimlanan tim kritik kontrol fonksiyonlarinin yedek bilesenlerini ve/veya
kontrol yollarini kullanin.

e Yikleri hareket ettirme, 6rnegin kaldirma uygulamalarinda yiklerin kaymasi veya diismesi gibi
tehlikeyle sonuglanabiliyorsa suriciyu kapali gevrim modunda galistirin.

e Uygulanan izleme islevlerinin etkili oldugunu dogrulamak tzere tim potansiyel hata durumlari igin
kapsamli isletmeye alma testleri gergeklestirin; kodlayicilar kullanarak hiz izleme ve tim bagli cihazlar
icin kisa devre izleme gibi ancak bunlarla sinirli degil.

e Tum parametrelerin degerlerinin ylkl guvenli sekilde durdurmak igin uygun oldugunu dogrulamak
Uzere tim potansiyel hata durumlari igin kapsamli isletmeye alma testleri gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Calisma durumuna surlici gegisleri Ariza veriyorsa sebeke kontaktori ve fren kontaktori enerijisi
kesilmelidir.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

e [Calisma durumu hatasi] F L £ 6gesini ¢ikis rolesi R1'e atayin.
o Sebeke kontaktdrtinin bobinini ¢ikis rélesi R1'e baglayin.
e Fren kontaktoriniin asagi akisini fren kontaktdrtine baglayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Adim Eylem
1 [Fren Birakma Darbesi] & : P: EVET. Dénis ILERI ydniiniin yikii kaldirmaya karsilik geldiginden emin
olun.

indirilmekte olan yiikiin kaldirimakta olan yiikten ¢ok farkli oldugu uygulamalar igin, [Fren Birakma
Darbesi] & P =[2IBR] 2 : b r olarak ayarlayin (6rnegin, her zaman bir yiikle yukari gtkma ve her
zaman ylksiz asagdi inme).

2 [Fren Birakma Darbesi] & P =[2IBR] 2 & r ise Fren birakma akimi[Fren Birakma Akimi] & r ve
[Fren birakma | Geri] . ~ d: fren birakma akimini motorda gosterilen nominal akima ayarlayin. Test
sirasinda, yliki sorunsuz tutmak igin fren birakma akimini ayarlayin.

3 Hizlanma siresi: kaldirma uygulamalari i¢in hizlanma rampalarini 0,5 saniyeden fazla bir degere
ayarlayin. Surliciiniin akim sinirini asmadigindan emin olun.

Ayni Oneri yavaslatma icin de gegerlidir.

Animsatici: bir kaldirma hareketi igin bir frenleme direnci kullaniimalidir.

4 [Fren Birakma siiresi] & r £ : frenin tiriine gore ayarlayin. Mekanik frenin birakilmasi igin gerekli stredir.
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Adim Eylem
5 [Fren birakma frek] & i r, yalnizca agik cevrim modunda: [Oto.] A u E o ayarinda birakin, gerekirse
ayarlayin.
6 [Fren kavrama frek] & £ ~: [Oto.] ayarinda birakin, gerekirse ayarlayin.
7 [Fren kavrama siiresi] & E E : frenin tiriine gére ayarlayin. Mekanik frenin kavranmasi igin gerekli stredir.

Yatay Kaldirma Uygulamasi Igin Fren Lojik Kontrolii Igin Talimatlar

A UYARI

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

e EN/ISO 12100 ve uygulamaniza uygun diger tim standartlar icin bir risk degerlendirmesi
gerceklestirin

e Risk degerlendirmenizde tanimlanan tiim kritik kontrol fonksiyonlarinin yedek bilesenlerini ve/veya
kontrol yollarini kullanin.

e Yikleri hareket ettirme, 6rnegin kaldirma uygulamalarinda yuklerin kaymasi veya dismesi gibi
tehlikeyle sonuclanabiliyorsa surtictyu kapal ¢evrim modunda calistirin.

e Uygulanan izleme islevlerinin etkili oldugunu dogrulamak Ulzere tim potansiyel hata durumlari igin
kapsamli isletmeye alma testleri gergeklestirin; kodlayicilar kullanarak hiz izleme ve tim baglh cihazlar
icin kisa devre izleme gibi ancak bunlarla sinirli degil.

e TUm parametrelerin degerlerinin yUki guvenli sekilde durdurmak igin uygun oldugunu dogrulamak
Uzere tim potansiyel hata durumlari icin kapsamli isletmeye alma testleri gerceklestirin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Calisma durumuna siiriici gegisleri Ariza veriyorsa sebeke kontaktori ve fren kontaktorli enerijisi
kesilmelidir.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

e [Calisma durumu hatasi] F L £ 6desini ¢ikis rélesi R1'e atayin.
e Sebeke kontaktoriinuin bobinini ¢ikis rélesi R1'e baglayin.
e Fren kontaktortiniin asagi akisini fren kontaktériine baglayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Adim Eylem
1 [Fren Birakma Darbesi] & : P: hayir
2 [Fren Birakma Akimi] b r~: O olarak ayarlayin.
3 [Fren Birakma siiresi] & r £ : frenin tiirine gére ayarlayin. Mekanik frenin birakilmasi igin gerekli suredir.
4 [Fren kavrama frek] & E 1, yalnizca acik ¢evrim modunda: [Oto.] A u E o ayarinda birakin, gerekirse
ayarlayin.
5 [Fren kavrama siiresi] & E E : frenin tliriine gore ayarlayin. Mekanik frenin kavranmasi igin gerekli stiredir.
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Agcik Cevrim Modunda Yatay Hareket

Frekans

Referans

bEn

Nominal akilama

akimi

Tork akimi

Ibr

Islem yénii

Roéle veya lojik
cikigl

Fren kontagdi

Fren durumu

Serbest Birakildi

Vites gegirildi

Motor kontrolii
tard

ﬂnan motor
v SdC1
t
Ibr ulagildi
{ 0 ulagildi
Y
t
fleri Geri
t
t
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|
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:
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S 5 Frekans Enjeksiyon 3
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Acik Gevrim Modunda Dikey Hareket

Frekans

Referans

blr
Jdc

Jdc
bEn

Akilama akimi

Nominal
akilama
akimi

Tork akimi

Islem yonii

Réle veya lojik
cikist

bCl

Fren durumu

Serbest Birakildi

Vites gegirildi

Motor kontroli
tlrd

ﬂan motor

\ 4

H

br ulagildi

0 ulagildi

—
t
Artan Azalan
—
t
—
t
—
t
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brt tbE | bE tir t
@
£ ~
S S Frekans
] = $)
< T

Frd = Yukar
S = Asagi
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Kapali Gevrim Modunda Dikey veya Yatay Hareket

Frekans

Referans

Akilama akimi

Nominal akilama
akimi

Tork akimi

lbr

Islem yénii

Role veya lojik
cikist

bCl

Fren durumu

Serbest Birakildi

Vites gegirildi

Motor kontrolil
trd

Akilanan motor

]

e
[ |

Frd

IS)

-

brt

tbE

bEt

Akilama

Tork

Frekans

IdC

Dikey hareket
Frd = Yukari
S = Asagi
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Calistir komutunda davranis

Akilanan
A motor

Nominal | I
akilama }
akimi F————————- | :
i ‘ } - >
L t
i : ulasilan Ibr
Tork akimi 4 ! I !
! | |
\ ' '
| | |
\ ' !
Lo j
1] ‘r——4|———v i
\
[
l | |
[ ' l >

Calistir komutu verildiginde, motorda yeterli bir tork uygulayabilmek igin kisa bir slire boyunca stiricl
motoru asiri akilar. Tork diizeyi [Fren Birakma Akimi] /b ~ parametresi ile ayarlanir. Bu tork, frenin
birakilmasi sirasinda ve hiz diizenlemesini baslatmadan énce yiku korumak icin gerekir. Motor rotor
slresi parametresi [Rotor Siiresi Sabiti] £ -~ A motorun akilanmasi gereken stredir. Bu parametre motor
Ozelliklerine gore diizglin ayarlanmasi gereken [Nom Motor akimi] ~ L ~, [Motor 1 Kosiniis Phi] L o 5,
[Nom Motor Gerilimi] w » 5 ve [Nominal Motor Hizi] » 5 P parametrelerinin degeri kullanilarak striici
tarafindan hesaplanir.

Freni birakmadan 6nce, [Fren atamasi] & L [ parametresiyle ayarlanan réle ¢ikisi R2 yoluyla sirici

asagidaki 2 kosulu dogrular:
e Akilama akimi kararli olmalidir.
e Tork ayar noktasina erisildi.

Her iki kosuldan biri karsilanmazsa surucu freni agmayacak ve [Fren Kontroll] & L F hata kodunu
tetikleyecektir.

Bu hata kodu 6rnegin motorun bir fazi suriict motor ¢ikisina diizgiin baglanmazsa tetiklenebilir.

[Frenaramasi) 6L [

Fren fonksiyonu atamasi.

[Fren atamasi] & L L 6gesi su durumlarda [Hayir] » o de@erine zorlanir:

e [Motor kontrol tiir(i] £ £ £ 6gesi [U/F VC 5 nokta] u F 5, [SYN_UVC] 5 Y wu, [Senkr. mot] 5 4 n,
[Rel. Mot.] 5~V L.

[DC Enjeksiyon Atamasi] 4 L  63esi [Atanmamis] olarak ayarlanmazsa n o

[Donerken Yakalama] F L ~ 6gesi [Hayir] olarak ayarlanmazsa n o

[Sarsma Atamasi] J o G 6gesi [Atanmamis] olarak ayarlanmazsa n o

[PID geri besleme] F : F 6desi [Konfiglire edilmemis] olarak ayarlanmazsa ~ o

[CikFazKaybi Atamasi] = F L 6gesi [Tetiklenen Hata Yok] olarak ayarlanirsa o AL

[BL modu] £ 911 63esi [Konfigire edilmemis] olarak ayarlanmazsa n o

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Atanmamis

Fabrika ayari
[R2]...[R3] re..ri Role ¢ikisi R2...R3

NOT: R3 segimi, 22 kW'tan bily(ik gicti olan tahriklerde erisilebilir.
[R4]...[R6] rH.rb VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon moduilii takilmissa role ¢ikisi R4...R6
[DQ11 Dijital do | l..da |2 |VW3A3203 G/C uzatma modill takiimissa dijital ¢ikis DQ11...DQ12
Cikisi]...[DQ12
Dijital Cikig1]
[DQ1 Dijital do l.da? VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa dijital ¢ikis DQ1...DQ2
Cikisi]...[DQ2 X . . R . C
Dijital Ckisi] NOT: DQ2 segime 30 kW'tan kiigiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
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[Hareket tiir] & 5 £ X
Fren sirasi tard.
Bu parametreye [Fren atamasi] & L L 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Agirhik sensérii Atamasi] F E 5 atandiysa bu parametre [Kaldirma] V E ~ islemine zorlanir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Seyahat] Har Rezistif yuk hareketi (6rnegin, koprilu vincin 6teleme hareketi).
[Dikey] VEr Sdrict yuki hareketi (6rnegin kaldirma vingi).

Fabrika ayari

[Fren kontagi] & L :*
Fren kontak girisi.
Bu parametreye [Fren atamasi] 5 L [ 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Fren bir izleme kontadina sahipse (birakilan fren igin kapali).

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] na Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI..L . H Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduli takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] cdoo..c. d 10 |[GIG profil] 1o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Cd!l.0d 15 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girigi

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIGprofil] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C111.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] c2oi..C& 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiil ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C3o .03 10 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda fieldbus moddilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1.LC3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..05 10 |[GIG profil] /o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++*N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1..C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Fren Geri Besleme Filtresi] F&5 L *
Fren geri besleme filtresi.
Parametreye [Fren kontagi] & L : 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0...5000 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 100 ms

[Fren Rolesi Geri Besleme] b -
Fren rélesi geri besleme girisi.

Parametreye [Fren atamasi] & L [ 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.
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[Fren kontagi] & L  6gesiyle aynidir.

[Fren Rélesi Geri Besleme Filtresi] F b~

Fren rélesi geri besleme filtresi.

Parametreye [Fren Rolesi Geri Besleme] &£ ~ 1 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0...1000 ms

Ayar aralgi
Fabrika ayari: 100 ms

[Fren Birakma Darbesi] &  F *

Fren birakma darbesi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Fren atamasi] & L L 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve
o [Agirlik Sensérii Atamasi] P E 5 6gesi [Yapilandinimamis] ~ o olarak ayarlanirsa.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Motor torku gerekli galisma yoniinde, [Fren Birakma Akimi] /b - akiminda
verilir.
Fabrika ayari: [Hareket tiirli] b 5 £ = [Seyahat] ise Ha r

[Evet] HES Motor torku (bu yoniin artana karsilik geldigini kontrol edin), [Fren Birakma
Akimi] 1 &~ akiminda her zaman ileridir.
Fabrika ayari: [Hareket tiirli] & 5 £ = [Kaldirma] ise V £ r

[2 IBR] caibr Gereken yonde tork, belirli bazi uygulamalar igin ileri igin [Fren Birakma
Akimi] . b~ ve Geri igin [Fren birakma | Geri] - d.

[Fren Birakma Akimi] b - *

Fren birakma akimi seviyesi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Fren atamasi] & L L 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve
o [Agirlik Sensérii Atamasi] P E 5 6gesi [Yapilandinimamis] ~ o olarak ayarlanirsa.

Ayar ()

Aciklama

0..1,1ingM

Ayar araligi
Fabrika ayari: [Nom Motor Akimi] ~ L ~

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Fren birakma | Geri] - d

Asagi gitme igin fren birakma akimi seviyesi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e Fren atamasi b L [ 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve
e Fren Birakma Darbesi & P 6gesi [2 IBR] 2 1 b r olarak ayarlanirsa ve
o Agirlk Senséri Atamasi P E 5 6gesi [Yapilandirimamig] » o olarak ayarlanirsa.

Ayar ()

Aciklama

0..1,1ingM

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Fren Birakma zamani] & r E *

Fren birakma zamani.

Parametreye [Fren atamasi] b L [ 6desi [Hayir] olarak ayarlanmazsa erisilebilir n o
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Ayar ()

Agciklama

0,0...5,00 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,50 sn

NOT: Surucu tarafindan ele alinan minimum deger [Fren Geri Besleme Filtresi] F & L 1 ve [Fren Rolesi Geri Besleme
Filtresi] F b - « deg@erlerinin maksimumudur.

[Fren birakma frek] & - *

[Fren kavrama frekansi] 5 E n *

Fren birakma frekansi.

Parametreye [Motor kontrol tirli] L £ £ 63esi [FVC] F V [ veya [Senkr.CL] F 5 Y olarak ayarlanmazsa
ve [Hareket tiirii] & 5 £ 6gesi [Kaldirma] V £ ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Oto.] Auto Siricl, surlicu parametreleri kullanilarak hesaplanan motorun nominal
kaymasina gore bir deger alir

0,0...10,0 Hz Mandiel kontrol

Fabrika ayari:

® 0, [Hareket tiirli] & 5 E 6gesi [Seyahat] H o - veya [Kaldirma] V E -
olarak ayarlanirsa ve kapall ¢gevrimde.

e [Oto.] AuE o, [Hareket tiri] & 5 £ 0gesi [Kaldirma] V E ~ olarak
ayarlanirsa ve agik gevrimde

Fren kavrama frekansi esigi.

Parametreye [Motor kontrol tiirli] L £ £ 6desi [FVC] F V L veya [Senkr.CL] F 5 4 olarak ayarlanmazsa ve
[Fren atamasi] b L [ &3esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Kod / Deger Aciklama
[Oto.] Auto Sdriict, surtict parametreleri kullanilarak hesaplanan motorun nominal
kaymasina gore bir deger alir
0,0...10,0 Hz Mandiel kontrol

Fabrika ayari:
o Kapali gevrimde 0.

® Acik gevrimde [Oto.] AuE o

[0'da fren kavramasi] b EL d *

[Fren kavrama gecikmesi] £ b E *

Referans frekansi = 0 Hz iken 0 hiza ulasildiginda fren kavrama gecikmesi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli] L £ £ su sekilde ayarlanirsa erisilebilir:
e [FVC] F V C olarak ayarlanmazsa veya
e [Senkr.CL] F 5 4.

Bu parametre, sifir hiza erisildiginde fren kavrama gecikmesini ayarlamak igin kullanilabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Sifir hiz korunurken fren kavranmaz.
Fabrika ayari
0,0...30,0 sn Sifir hiza erisildiginde fren kavrama gecikmesi.
NOT: Fren kavrama tiirii [BRH b6] b - H & ayar degerine baglidir.

Fren kavrama frekansi zamanina uyma.

Parametreye [Fren atamasi] & L [ 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Freni kavramak igin istekten 6nce gecikme siresi. Surlci tam bir durdurmaya gectiginde frenin
kavranmasini istiyorsaniz fren kavramasini geciktirmek igin.
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Ayar ()

Aciklama

0,00...5,00 sn

Fabrika ayari: 0,00 sn

[Fren kavrama zamani] & E E *

Fren kavrama zamani.

Parametreye [Fren atamasi] b L L 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0,00...5,00 sn

Fabrika ayari: 0,50 sn

NOT: Siiriicii tarafindan ele alinan minimum deger [Fren Geri Besleme Filtresi] F & L : ve [Fren Rélesi Geri Besleme
Filtresi] F b - 1 degerlerinin maksimumudur.

[OtoDC Enj.Seviyesi1] 5L 1K

Otomatik DC enjeksiyon seviyesi 1.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri isinma ve hasari énlemek igin bagli motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Hareket Tiril] & 5 £ 63esi [Seyahat] H o ~ olarak ayarlanirsa ve

e [Motor kontrol tiir(i] L £ E 6gesi [FVC] F V C veya [Senkr.CL] F 5 Y olarak ayarlanmazsa.

Ayar ()

Aciklama

0..1,11In M

Ayar aralgi
Fabrika ayar: 0,7 In (¥

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Geride kavra] & E d *

Hiz tersine ¢evirmede fren kavramasi.

Calisma yonu tersine gevrildiginde sifir hiza déntsiimde frenin kavranip kavranmamasini segmek igin

kullanilabilir.

Parametreye [Fren atamasi] & L L 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Fren kavranmaz
Fabrika ayari

[Evet] HES Fren kavranir

[Geride atlama] /4L *

Fren: Yon degisiminde sigrama frekansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir

e [Motor kontrol tiirli] L £ £ su sekilde ayarlanmazsa:
o [FVC] F V [ olarak ayarlanmazsa veya
O [Senkr.CL] F 54 ve

e [Hareket Tiril] & 5 £ 6gesi [Kaldirma] V E ~ olarak ayarlanirsa.
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Referans yonu tersine gevrildiginde, bu parametre sifir hiza gegiste tork kaybindan kaginmak igin
kullanilabilir (ve sonugtaki yik birakma). Parametre [Geride kavra] & E d 63esi [Evet] 4 E 5 olarak
ayarlanirsa uygulanamaz.

Ayar () Kod / Deger Agciklama

[Oto.] Auto Sdriict, surtict parametreleri kullanilarak hesaplanan motorun nominal
kaymasina gore bir deger alir

0,0...10,0 Hz Mandiel kontrol

Fabrika ayari:

® 0, [Hareket tiirli] & 5 E 6Jesi [Seyahat] H o - veya [Kaldirma] V E ~
olarak ayarlanirsa ve kapall ¢gevrimde.

® [Oto.] Auk o, [Hareket tiirti] £ 5 £ 6gesi [Kaldirma] V E - olarak
ayarlanirsa ve agik gevrimde

[Yen. Bagl. zamani] £ E r *

Yeniden baslatmak igin fren siresi.

Fren sirasi sonu ve sonraki fren birakma sirasinin baslamasi arasindaki sure.

Parametreye [Fren atamasi] b L [ 63desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

0,00...15,00 sn

Fabrika ayari: 0,00 sn

[BRHDO] b HOKX

Fren kavranirken bir ¢alistir komutu tekrarlanirsa fren yeniden baslatma sirasi segimi.

Bu parametreye [Fren atamasi] & L L 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve [Erigim Seviyesi] L AL
6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Acik cevrim ve kapal ¢evrim modunda kullan

Fren kavramasi fazi sirasinda bir ¢alistir komutu istenebilir. Fren birakma sirasinin yiritilip
yuritilmemesi [BRH b0] & ~ H O igin secilen degere baghdir.

Calistirma
Komutu

Frekans

Role veya
lojik ¢ikisi

Frekans

Réle veya
lojik ¢ikisi

NOT:

{
i

brHO =0

:

M ———f——————————————

o

Enjeksiyon
o
=9

- brHO = 1

e [Yen. Basl. zamani] E E ~ fazi sirasinda bir galistir komutu istenirse tam fren kontrol sirasi baslatilir.
e [Geride kavra] & E d etkinken bir calistir komutu istenirse tam fren kontroll sirasi baslatilir.
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[BRHb2] b Ha X

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[0]

o

Kavrama/birakma sirasi tam yrGtalir.
Fabrika ayari

0y

Fren kavrama fazi sirasinda ¢alistir komutu sunu isterse:

® [Fren kavrama gecikmesi] £ b E sonundan énce, galistir komutu aninda
ele alinir,

o [Frenkavramazamani] & E E fazi sirasinda, yeniden baslatmadan énce
[Fren Birakma zamani] & r E siresi islenmesiyle galistir komutu ele
alinir;

e [Fren kavrama zamani] b E E fazindan sonra, fren lojigi sirasi tam
tamamlanir.

[BRHb1 brH 1K

Sabit durum hatasinda fren kontaginin devre disi birakiimasi.

Bu parametreye [Fren atamasi] & L L 0gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve [Erigsim Seviyesi] L AL
0gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[0]

o

Sabit durum hatasinda fren kontagi etkindir (calisma sirasinda kontak
aclksa hata tetiklenir). [Fren Geri Beslemesi] & r~ F tiim galisma fazlarinda
izlenir

Fabrika ayari

0y

Sabit durum hatasinda fren kontagdi devre disidir. [Fren Geri Beslemesi]
b ~ F yalnizca fren birakma ve kavrama fazlar sirasinda izlenir.

Fren kontrol sirasi igin fren kontagini hesaba katin.

Bu parametreye [Fren atamasi] b L L 0gesi [Hayir] ~ o olarak ayarlanmazsa ve [Erisim Seviyesi] L AL
6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bir basamak girisi fren kontagina atanirsa.

e [BRHDb2] & ~ HZ =[0] O: Fren birakma sirasi sirasinda, [Fren Birakma zamani] & ~ £ slresi sonunda
referans etkinlestirilir. Fren kavrama sirasi sirasinda, [Fren kavrama zamani] & E £ sonundaki [Akim
rampa siiresi] b - - rampasina goére akim [0] O'a degisir.

e [BRHb2] b~ HZ =[1] I: Fren birakildiginda, [fren kontadi] & L  dijit girisi [ olarak degistiginde
referans etkinlestirilir. Fren kavrandiginda, [fren kontagi] & L . dijit girisi O degerine degistiginde rampa
[Akim rampa zamani] & - ~ 6desine bagli olarak akim O degerine degisir.

Calistirma
Komutu

Role veya
lojik ¢ikisi

Frekans

Lojik Girigi
Fren kontagi

Frekans

blr

T »
|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

e ———

1 ——
|
|
- -
I
brt || bR
! Tork e —
} akimibrr N | i brr
|

‘ E— yd brH2 =0
|
B
|
|
| |
|
I |
b
. _—

Tork bl
akimibrr -
______ 1 |/ brr
]‘ brH2 =1
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[0] o Kavrama/birakma sirasi tam yGratalir.
Fabrika ayari

[1] I Fren aninda birakilir.

[BRHb3] b HIX

Yalnizca kapali gevrim modunda. Atanmamissa [Fren kontagi] & L : ve/veya [Fren Rdlesi Geri
Beslemesi] & ~  yaniti olmadiinda yénetim.

A UYARI

AZALAN YUK

e Uygulamaniz [Fren kontak al] & C A iliskili uyarisini izliyorsa érnegin uyariyi b L A bir ¢cikisa atayarak
yalnizca [BRH b3] & ~ H 3 8gesini [1] (1) olarak ayarlayin.
e Uyarl b L A tetiklenirse asagidaki eylem kullanici tarafindan gergeklestiriimelidir.
a. Yiku glvenli bir konuma tasiyin.
b. Suriciniin giictinid kapatin.
¢. Uyarinin nedenini tanimlayin ve dizeltin.
d. Normal islemi slirdirmeden dnce frenin tim elektrikli ve mekanik bilesenlerinin dogru ¢alistigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, adir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu parametreye [Fren atamasi] & L L 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve [Erigsim Seviyesi] L AL
0gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[0] o Fren kavrama sirasi sirasinda, [Fren kavrama zamani] & E £ sonu
oncesinde fren kontagdi ve fren rélesi geri beslemesi acik olmalidir, aksi
halde siriict bir [Fren Geri Beslemesi] & r F fren kontak hatasiyla kilitlenir.
Fabrika ayari

[1] l Fren kavrama sirasi sirasinda, [Fren kavrama zamani] & E £ sonundan
once fren kontagi ve fren rolesi geri beslemesi agik olmalidir, aksi halde bir
[Fren kontak uyarisi] & L A tetiklenir ve sifir hiz korunur.

[BRHb4] b Hy KX

A UYARI

AZALAN YUK

e Uygulamaniz érnegin, b 5 A uyarisini bir ¢ikisa atayarak iliskili uyariyr & 5 A izliyorsa yalnizca
[BRH_b4] & - H 4 parametresini [1] [ olarak ayarlayin.
e Uyarl b 5 A tetiklenirse asagidaki eylem kullanici tarafindan gercgeklestiriimelidir.
a. Yiku glvenli bir konuma tasiyin.
b. Sdricinin glcini kapatin.
¢. Uyarinin nedenini tanimlayin ve dizeltin.
d. Normal islemi slirdiirmeden 6nce frenin tim elektrikli ve mekanik bilesenlerinin dogru ¢alistigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Yalnizca kapali gevrim modunda. Ayar degerine bagli olarak, bir hatanin tetiklenmesi veya hi¢ komutun
verilmedigi bir hareket olusursa sifirda hiz déngisiinin aktivasyonu ([BRH_b4_freq] & F d £ ile belirlenen
sabit bir minimum esigdin hizinin dlgim).

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[0] o Hig komutun verilmedigi bir hareket olusursa [Yik Hareketi Hatasi] M d L F
hatas: tetiklenir.
Fabrika ayari

[1] ! Higbir komut verilmeden bir hareket gerceklesirse siriicl higbir fren
birakma komutu olmadan sifir hiz diizenlemesine geger ve [Yiik Hrkt
Uyarnisi] & 5 A alarmi tetiklenir.

NOT: Bir hata tetiklenirse [BRH b4] & ~ H 4 fonksiyonu sayesinde ylk korunmaz.

NOT: Uriin Cia402 profili ile kontrol edildiginde, yalnizca calistirma durumu "Calisma Etkin" (Calisma,
durdurma...) ise [BRH b4] k ~ H 4 fonksiyonu etkinlestirilir

[BRHb6] b~ HE X
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L, [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[0'da fren kavramasi] & E L 4 6gesi sayisal bir degere ayarlanirsa fren kavrama tlirtiniin segimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[0] o Fren kapali ([Fren kavrama zamani] & E £ islenmesi dahil) ve sifir hiz hala

korunuyor. Oyleyse:

o Sifir disinda bir referans frekansi istenirse [Fren Birakma zamani] & - E
islemesi ile tork uygulamasinin ardindan freni birakma komutu
gonderilir.

® Bir durdurma komutu (suriclye harici) istenirse fren kavrama sirasi
tamamlanir.

Fabrika ayari

NOT: durdurma komutu yalnizca [Fren kavrama zamani] & E E sonrasinda
ele alinir.

[1] ! [0'da fren kavramasi] & E L d tarafindan ayarlanan gecikmeden sonra,
sirlict tarafindan bir durdurma komutu ydritildr, fren kavrama sirasi tam
olarak yuratalar.

[Akim rampa zamani] & - ~ *
Fren akim rampasi.
Parametreye [Fren atamasi] & L [ 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Fren Birakma Akimi] . & ~ degerine esit bir akim degisimi igin tork akimi rampasi suresi (artis ve azalis).

Ayar () Agiklama
0,00...5,00 sn Fabrika ayari: 0,00 sn

[BRH_b4_freq] b F £ o X
BRH_b4 frekans esigi algilama.
Bu parametre [BRH b4] & ~ k 4 icin algilama esigini temsil eder. Gereken deger mekanik kuruluma
tepkiye baghdir.
[BRH_b4_freq] b F E 4 parametresinin degeri ¢ok diisiikse, bu, yiik hareketi izlemenin istenmeyen
tetiklenmesine yol acabilir.

[BRH_b4_freq] & F E d parametresinin degeri ¢ok yliksekse yik hareketi izleme gerektiginde
tetiklenmeyebilir.
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A UYARI

KONTROL KAYBI

Tam yuk kosullari igin ve olasi tim hata kosullari i¢in kapsamli devreye alma testleri gergeklestirerek bu
parametrenin ayarinin uygulama igin uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, adir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

[BRH_b4_freq] & F E d 6gesini [Hayir] n o olarak ayarlama ylk hareketi izlemeyi devre disi birakir. Bu
ayarla istenmeyen hareketler ve yikiin dismesi algilanmaz.

A UYARI

AZALAN YUK

Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Fren atamasi] & L [ 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve
e [Motor Kontrol Tiirli] L £ £ 6gesi [FVC] F V L veya [Senkr.CL] F 5 4 olarak ayarlanirsa.

Ayar () Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no
0,1...10 Hz

Hareket algilama izleme devre disidir.

Ayar araligi
Fabrika ayari: [Motor kontrol tiirii] L £ £ 6gesine bagh olarak [Nominal

Motor Frekansi] F ~ 5 veya [Senk. Nominal Frekans] F ~ 5 5 6gesinin
%10'u.
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Tum ayarlar CSt-

[YUksek hizda kaldirma] H 5 H - MenUsu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Kaldirma fonksiyonlari] = [Yiksek hizda kaldirma]

Bu Menii Hakkinda
NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.
Bu menlye [???] 6gesi o P 1A [Hayir] n o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu fonksiyon, sifir ylik veya hafif yikler icin kaldirma hareketleri igin ¢evrim sirelerini optimize etmek igin
kullanilabilir. Bu, nominal motor akimini asmadan nominal hizdan daha biyuk bir hiza erismek igin "sabit
guc"te islemi yetkilendirir.

Hiz [Yiksek hiz] H 5 P ile sinirh kalir.

Fonksiyon, referansin kendisinde degil hiz referansi sabitinde gérev gorir.

iike
Frequency
HSF 1
C Ascending
N
S
S,
7%
,oo‘v
Fr5 2
Torque
0 max.
Tr: Rated Torque
motor
torque
F X
r5 0@0
((\Q
@
00° Descending

H5F A

iki olasi calisma modu bulunur:

e Hiz referansi modu: ayarlanan bir hiz adimi sirasinda izin verilen maksimum hiz siirlict tarafindan
hesaplanir, bu ylzden surtct yuki élgebilir.

e Akim sinirlama modu: izin verilen hiz yalnizca "artan" yénde motor modunda akim sinirlamasini
destekleyen hizdir. "Azalan" yon igin ¢alisma Hiz referansi modundadir.
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Hiz Referansi Modu

A/D

H5F

Frs

o5FP

HSF

Cl

/

a5F

EO5

A /D Artan veya azalan komut

R Referans

F Frekans

Cl Hesaplanan sinir

oSP Yk 6lgimd igin ayarlanabilir hiz adimi
t0S Yik olgiimii siresi

2 parametre sirticl tarafindan hesaplanan hizi distirmek igin kullanilir, artan ve azalan.
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Akim Sinirlama Modu

HSF

Fr5
5CL

HSF

Frb5 /

5Lk

cLo

Artan komutu

Referans

Frekans

Akim sinirlamasindan etkilenen sinir

Akim

SCL Ayarlanabilir hiz esigi; bunun Ustiinde akim sinirlama etkindir
CLO Yiksek hizli fonksiyon igin akim sinirlamasi

orma>»

NOT: Belirli bir akim igin erisilen hiz, nominal sebeke gerilimiyle karsilastiriidiginda ag distk gerilimi
durumunda dusecektir.
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87 Hz'ye Kadar Sabit Torkta Calisma

Motor yalitim sinifina gére, motoru baglantisi igin belirtilen gerilimden daha yiiksek bir gerilimle beslemek
mimkuindar.

Ornegin, 230 Vac / 50 Hz'de calismak igin 230/400 Vac motor kablolu ve baglantili (deltada) 87 Hz'ye
kadar sabit torkla galismak igin 400 V'de saglanir.

Bazi motorlarin isim plakasinda 400 Vac / 87 Hz'de ¢alismak icin bilgiler bulunur

87 Hz'de galisan yliksek hizda kaldirma fonksiyonuna izin vermek igin asagidaki parametreler su sekilde
konfiglre edilmelidir:

Adim Eylem

1 [Maks Frekans] £ F - 6gesini 87 Hz'ye konfigire edin.

2 [Yiiksek Hiz] H 5 P 6gesini 87 Hz'ye konfiglre edin.

3 [Nom Motor Akimi] » L ~ 6desini nominal akim ile motor isim plakasinda yazili delta baglantisi ile
konfigure edin.

4 [Nominal Motor Frek] £ - 5 6gesini 87 Hz'ye konfigire edin.

5 [Nom Motor Gerilimi] w n 5 6gesini asagidaki formilin sonucuyla konfiglire edin:
UNSgynz = UNSsonz X ;22";:;

6 [Nominal Motor Hizi] » 5 P 6gesini asagidaki formiliin sonucuyla konfigure edin:

60 60
NSPayp; = — % 87 = —x 50 = NSPsop,
P P

FRSgop, X 60

n, =
. P . n, EN |
NOT: Np ile: NSPson: P ile
7 [Nominal motor giicii] » P ~ 6gesini asagidaki formilin sonucuyla konfigiire edin:
1, NSPy4; + 30FRSgsy,
NPRsuz = NPRsos X5 NS 1 ¥ 30FRS50n,
. FRSg5oy, X 60
. P . n, EN .
NOT: Np ile: NSPson: P ile

8 [Otomatik ince ayar] £ » n 63esini [Evet] 4 E 5 degerine ayarlayarak motorun otomatik ince ayarini
gerceklestirin.
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Halat Gevsek

Halat Gevsek fonksiyonu, kaldirma igin hazir bir yiik ayarlandiginda, ancak halat hala gevsekse (asagida
gOsterildigi gibi) ylksek hizda baslatmayi 6nlemeye yardimci olmak igin kullanilabilir.

S
o5F |- A —

‘ |
a | i
a |
< a
4 L I
) |
) E oS
‘ | |

|
) |
f :
U |

S Hiz
L Yik

Hiz adimi (OSP parametreleri) yiku dlgmek icin kullanilir. YUk, kancanin agirhigina karsilik gelen [Gevsek
halat tork seviyesi] - 5 £ L ayarlanabilir esigine erisene kadar etkin 6l¢im gevrimi tetiklenmeyecektir.

Dijital bir ¢ikis veya bir réle, [Girig/Cikis] : - o - menlsinde Halat Gevsek durumunun gdsterimine
atanabilir.

NOT: Belirli bir akim igin erisilen hiz, nominal sebeke gerilimiyle karsilastirildiginda ag dusuk gerilimi
durumunda dusecektir.

[Yiksek hizda kaldirma] H & o

Yuksek Hizda Optimize Edilen aktivasyon fonksiyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Referans 55o Hiz referansi modu

Frekansi]

[Akim Siniri] [5a Akim sinirlama modu

[Motor hizi katsayisi] L o F *
ileri Optimize Etme Katsayisi (motor kadrani).
Bu parametreye [Yiiksek hizda kaldirma] H 5 o 63esi [Hiz ref] 5 5 o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100
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[Jen. hizi katsayisi] [ o - X

Ters Optimize Etme Katsayisi (Jenerator kadrani).

Bu parametreye [Yiiksek hizda kaldirma] H 5 o 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir

Ayar () Agiklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %50

[Yik Slgiimii stiresi] £ o 5%

Tork 6lgiim siresi.

Bu parametreye [Yliksek hizda kaldirma] H 5 o 63esi [Hayir] »n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama
0,10...65,00 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,50 sn

[Olgim hizi] o 5 P X

Hizi optimize edin.

Bu parametreye [Yiksek hizda kaldirma] H 5 o 6Jesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 40 Hz

[HighhizI Sinim] L L o X
Akim Sinirlama Optimizasyonu.

Bu parametreye [Yiiksek hizda kaldirma] H 5 o 6gesi [| Sinir] L 5 o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: Ayar 0,25 incten kiiglkse bu etkinlestiriimisse surici [Cikis Faz Kaybi] o P L hatasinda kilitlenebilir.

Ayar () Aciklama
0..1,1InM Ayar aralig
Fabrika ayari: In(!)
(1) +n kurulum kilavuzunda ve siriict isim plakasinda belirtilen nominal surtici akimina karsilik gelir.

[I Sinin frekansi] 5L L *

Frekans esigi; bunun lGzerinde ylksek hiz sinirlama akimi etkindir.

Bu parametreye [Yiiksek hizda kaldirma] H 5 o 6gesi [| Sinin] L 5 o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 40,0 Hz

294
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[Gevsek halat konfig.] - 5d %
Yuk 6lgimui geri beslemesi.

Bu parametreye [Yiiksek hizda kaldirma] H 5 o 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no

Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Agirlik Tahmini] dr

[Harici Agirlik PES
Sensorii]

Sdricu tarafinda olusturulan tork tahmin edilerek yikiin élgiimi

Bir agirlik sensori kullanarak yiikiin 6lgimu. Yalnizca [Harici Agirik

Sensérii] P E 5 6gesi [Yapilandinlmadi] » o olarak ayarlanmazsa
atanabilir.

[Gevsek halat tork seviyesi] - S £ L *

Nominal ylkun ylzdesi olarak, yik altinda degilken kancadan biraz daha hafif olan bir ylike karsilik gelen
ayarlama esigi.

Bu parametreye [Gevsek halat konfig.] - 5 d atanmissa erisilebilir.

Ayar () Aciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0
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[YUk Paylagsimi] L 4 5 - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] - [Kaldirma Fonksiyonlari] — [YUk Paylagimi]

Bu Menii Hakkinda
Bu mentye [???] 6gesi o P I1H [Hayir] » o olarak ayarlanirsa erisilebilir.
ilke:

Hiz referansi + Tork referansi
E— Rampa —> Hiz gevrimi >

Dengeleme K Filtre <

LbC LbF
LbC1
LbC2
LbC3

Yik paylasim faktori K, K1 ve K2 (K = K1 x K2) faktoriiyle tork ve hiz ile belirlenir.

K1
1
LbC1  LbC2
K2
LbC
L
bC3 | T
LbC3 Rt x (1 + LbC3)
LbC
S Hiz
T Tork

Rt Nominal tork

[Yik paylasimi] L b A
Yuk dengeleme konfiglirasyonu

2 motor mekanik olarak ve dolayisiyla ayni hizda baglandiginda, her biri bir strticu ile kontrol edilir, bu
fonksiyon iki motor arasinda tork dagilimini iyilestirmek icin kullanilabilir. Bunu yapmak igin torka gore hizi
degistirir.

Bu parametreye yalnizca [Motor kontrol tirii] L £ £ 63esi su sekilde ayarlanirsa erisilebilir: [SVCV] V V [
veya [FVC] F V [ veya [Senkr. mot]. 5 4 » veya [Senkr.CL] F 5 Y olarak ayarlanirsa konfiglre edilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayr] na Fonksiyon devre dis
Fabrika ayari
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[Evet] YE S

Fonksiyon aktif

[Yik diizeltime] L &L
Nominal hiz yuki denge dizeltmesi.
Bu parametreye [Yiik paylasimi] L & A 6gesi [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

T LbC
Nt

Nt

LbC

T Tork
t Nominal tork
F Frekans

Ayar
0...1000,0 Hz

Agiklama

Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Dizeltme minhizi] L &L |
Tork azaltma fonksiyon hizi referansi icin Disuk Hiz

Hz olarak ylk diizeltmesi igin minimum hiz. Bu esigin altinda, hi¢ diizeltme yapilmaz. Bu, motor dénisline
engel olacaksa ¢ok disuk hizda diizeltmeyi dnlemek igin kullanilir.

Bu parametreye [Erigsim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - sekilde ayarlanirsa ve [YUk paylagimi]
L b A =[Evet] ise erisilebilir YE 5

Ayar Aciklama
0...999,9 Hz Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Dizeltme maks hizi] L 6L 2

Tork azaltma fonksiyon hizi referansi igin ylksek hiz
Maksimum yUk dizeltmesinin uygulandidi degerin tGzerinde Hz cinsinden hiz esigi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6desi [Uzman] E P - sekilde ayarlanirsa ve [Yik paylasimi]
L b A = [Evet] ise erisilebilir 9E 5

Ayar
L &LC 11000,0 HZ'de Hz

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[Tork ofseti] L L 3
Tork diizeltmesi igin tork ofseti.

Nominal torkun %'si olarak yik diizeltmesi igin minimum tork. Bu esigin altinda, hi¢ dizeltme yapilmaz.
Tork yéni sabit olmadiginda tork kararsizliklarindan kaginmak igin kullanilir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6desi [Uzman] E P - sekilde ayarlanirsa ve [YUk paylasimi]
L b A = [Evet] ise erisilebilir HE 5
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Ayar Agciklama

%0...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[Paylasim filtresi] L & F
Sire sabiti filtresi.

Bu parametreye [Yiik paylasimi] L & A = [Evet] 4 E 5 ise ve [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] £ P r
olarak ayarlanirsa erisilebilir. Kararsizliklardan kaginmak igin esnek mekanik baglama olayinda kullanilir.

Ayar Agciklama

100...20000 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 100 ms
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[Gevsek Halat isleme] 5 d - - Meniisii
Erigim
[Tim ayarlar] = [Kaldirma Fonksiyonlari] =» [Gevsek Halat Isleme]

Bu Menii Hakkinda

Bu menlye [Yilksek hizda kaldirma] H 5 o 6desi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve [??7?] o P 1 A 63esi
[Hayir] » o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Gevsek halat konfig.] - 5 4 *

Yk dl¢imu geri beslemesi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Fonksiyon aktif degil
Fabrika ayari
[Agirlik Tahmini] dr Sirtict motor torku tahmini
[Harici Agirlik PES Bir agirlik sensori kullanarak yiikiin lgimu. Yalnizca [Harici Agirik
Sensorii] Sensoéri] P E 5 6gesi [Yapilandiriimadi] » o olarak ayarlanmazsa
atanabilir.

[Gevsek halat tork seviyesi] - 5 E L *
Gevsek halat algilama igin tork seviyesi.

Bu parametreye [Gevsek halat konfig.] ~ 5 4 6gesi [Hayir] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolum 8.6

[Kaldirma izleme]

[Dinamik yiik algila.] 4L 4 - Menisi

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Tam ayarlar] =» [Kaldirma izleme] =» [Dinamik yik algila.]

Bu menlye [???] 6gesi o P I1A [Hayir] n o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu algilama yalnizca ylksek hizda kaldirma fonksiyonuyla mumkindur. Bir engele erisilip erisilmedigini,
yukte ani bir (yukari) artis veya (asagi) azalis tetiklemeyi algilamak icin kullanilabilir.

YUk degisimi algilama bir [Dinamik Yik Hatasi] 4 L F tetikler. [Dinamik YUk Y6netimi] 4 L & parametresi
bu algilanan hata durumunda striicinin yanitini konfigire etmek icin kullanilabilir.

Yuk degisimi algilama da bir réleye veya dijital ¢ikisa atanabilir.

Yiksek hizda kaldirma konfiglirasyonuna bagli olarak iki olasi algilama modu bulunur:

Hiz referansi modu

[Yiksek hizda kaldirma] H 5 o 6gesi [Hiz ref] 5 5 o olarak ayarlanir.

Tork degisim algilamasi.

Yiiksek hizli islem sirasinda yiik, hiz adimi sirasinda élgiilenle karsilastirilir. izin verilen yiik degisimi ve
suresi konfiglre edilebilir. Asilirsa bir hata tetiklenir.

Akim sinirflama modu

[YUksek hizda kaldirma] H 5 = 6gesi [Akim Sinirlama] L 5 o olarak ayarlanir. Yiksek hizl islem
sirasinda arttiginda ylkte bir artis hizda bir diistisle sonuglanacaktir. Yiiksek hizli islem etkinlestiriimis
olsa bile motor frekansi [I Sinir Frekansi] 5 L L esiginin altina duserse bir hata tetiklenir. Algilama
yalnizca yukln pozitif bir degisimi igin ve yalnizca yiksek hizli alanda ([l Sinin Frekansi] 5L L
Uzerindeki alan) gergeklesir. Azalirken, islem hizli referans modu formunu alir.

[Dinamik yiik stiresi] £ L d

YUk degisim algilamasi aktivasyonu ve yuk degisiminin algilanan bir [Dinamik Yik Hatasi] 4 L F hatasini
hesaba katmasi i¢in gecikme suresi ayarlamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] na Hig yiik degisimi algilanmadi
Fabrika ayari
0,00...10,00 sn Algilanan bir hatay! hesaba katmak igin gecikme siiresi ayarlamasi.

[Dinamik yiik esigi] J L d
Hiz adimi sirasinda él¢iilen yikin %'si olarak yik degisimi algilamasi igin agtirma esigini ayarlama.

Ayar () Agiklama

%1...100 Ayar araligi

Fabrika ayari: %100
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Tum ayarlar CSt-

[Dinamik Yk Yonetimi] 4L &

Yuk degisimi hatasi algilandiginda suriici yaniti.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata goz ardi edildi

[Serbest Durus] JES Serbest durus
Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE [Durus tird] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi slirece korunur ()

[Hiz korunuyor] rL3 Hiz, algilanan hata devam ettikge ve calistirma komutu kaldinimadigi
strece korunur ()

[Rampa durusu] rnF Rampada durma

[Hizli durus] FSE Hizh durus

1 Budurumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge icin bir réle veya mantik gikis atanmasi

tavsiye edilir.
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.7

[Makine Fonksiyonlari]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Yik Paylagimi] L d 5 - Mendsl 303
[Geri tepme telafisi] &£ 5 91 - Mendsi 304
[Sensoérlere gére konumlandirma] L P o - Menisu 314
[Fren lojigi kontrolii] 5 L L - Menisu 314
[Tork kontrolii] £ o - - Menlsu 314

302
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Tum ayarlar CSt-

[YUk Paylasimi] L d 5 - Menlsu
Erigim
[Tum ayarlar] =» [Makine Fonksiyonlari] =» [Konveyor Fonksiyonlari] =» [Yiik Paylasimi]

Bu Menii Hakkinda
[YUuk Paylasimi] L d4 5 - menusu ile ayni (bkz. sayfa 296)
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Tum ayarlar CSt-

[Geri tepme telafisi] £ 5 971 - Menisu

Erisim

Bu Meni Hakkinda

Geri Tepme Sirasi

[Tim ayarlar] = [Makine Fonksiyonlari] = [Geri tepme telafisi]

Bu mendi sunlari sunar:
e Geri tepme telafisi sirasi.
e Sert baglantida Master/Bagli'ya 6zel geri tepme telafisi sirasi.

Bu meniiniin amaci darbe aninda torku sinirlayarak dislilerin asinmasini azaltmak igin geri tepmeleri telafi
etmek i¢in dzel bir sira saglamaktir:

.

Geri tepme

Bu men frenler olmadan surulmeyen yikler (yatay hareket) igin 6zeldir. Tork kontroliinde veya hiz
kontroliinde kullanilabilir.

Geri tepme sirasinin amaci, geri tepme tam olarak telafi edilene kadar harekete izin vererek bir tork siniri
altinda hiz baslatmayi diizenlemektir. Yik torku tork sinirlamasindan biiylik olacak ve hareketi
durduracaktir. Calisma uygulanan sinirlama torkundan baslayarak ilerleyebilir.

Ug farkli kullanim durumu vardir:

e Yalnizca baslangicgta geri tepme sirasi (UC-1)
e YOn degisiminde dur (UC-2)

e YOn degisiminde 0 Hz hizi diizenle (UC-3)

Durumlari kontrol moduna bagh olarak kullananlar:

Tork kontrolii Hiz kontrolii
Acik cevrim (uc-1) (uc-1)

(Uc-2) (UC-2)
Kapali gevrim (uc-1) (uc-1)

(UC-3) (UC-3)

Yalnizca baslangigta geri tepme sirasi (UC-1)
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Tum ayarlar CSt-

Geri tepme sirasi yalnizca surlicii baslangici sirasinda konfigiire edilir ve galisma sirasinda saydam hale

gelir:

Komut

Frd

A
Hiz

Referansi

bgSL — — - — — =

—_—_—— e e — 4

-~V

Tork
Referansi

batL | — — + — — —=

rdy

bgSt

bat

>

Yén degisiminde dur (UC-2)

Hareket yonl degistiginde surlcl durur ve galisma sirasi hala varsa surlcl baslar. Sonra yeni yoniine
gore bir geri tepme sirasi yapin:

Sinirlama

-~V

run

KomutA
Frd S
A -
»
" t
1z
ReferanS|A
bgSL f—————i———— —— —— Sy ——— =
|
bgsL | ¢ o R N SR N AR B LNt
Tork P <<
Referan3|A beccas
btk p——i———i————— —————— b — == —— =
-
t
btk fp——im — = — — — — = e e e e e —_—
bo o L}
[}
4 © 14 @ beest
3 § a g
X | Geritepme | = iQ c O i X Geritepmé = Q c
) c
dy R telafisi 5 X 2 5 B telafisi 5 < D
“—rC—> “—r—>
bqSt bqt bqSt bqt
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Tum ayarlar CSt-

Yén degisiminde 0 Hz hizi diizenle (UC-3)

Sirtcinin degisen yoninde 0 Hz hiz diizenlenecek ve sirasinin sonunda galismada geri gelmek igin
hareketin yeni yéniine gére geri tepme sirasina gegilecektir:

KomutA
| Frd S
: ' >
t
Hiz
Referansi
bgSL - ——i———————— iy A it o Wt ikt e bty
: >
boSL| _ i i U U U U SO SO SO ) t
Tork
Referansi
btL p—————=————— ——————— —_—— e e —— —
—_— -
’ 8 . t
batL p————=————— —— i =i — — — e — o — E———— —_———
3 3:
: g
> @© > ©
3 Geri =S 3 Geri =
- > Geritepme ! £ |5 c o > Geritepme £ | 5 c
T 2 telafisi | B < 2 8 £ telafisii o < 2
bqSt bat bgSt bqt

Sert Baglantida Master/Bagliya Ozel Geri Tepme Sirasi

Bu meniiniin amaci Sert baglanti baglaminda Master/Bagli yapilara 6zel geri tepme telafisini saglamaktir.
Amag asinmayi azaltmak igin disli tekerleklerde etki torkunu sinirlamaktir.

Dort farkll Coklu Siiriict geri tepme telafisi sirasi stratejisi vardir:
e Dogrudan sirali bagh geri tepme telafisi (1)

e Dogrudan es zamanl bagh geri tepme telafisi (2)

e Kontrolli sirali bagh geri tepme telafisi (3)

e Kontrollii es zamanli bagli geri tepme telafisi (4)

Asagidaki semada farkl telafi sirasi stratejilerini konfiglire etme gdsterilmektedir:

bgMC =nO

DOGRUDAN > ()

bgMM =
SEq

bgMC =
> YES > (3)
KONTROLLU

bgM=MS | —

bgMC =nO
DOGRUDAN

bgMM =
SIMUL

bgMC =
Lo YES
KONTROLLU

v
S
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Tum ayarlar CSt-

Dogrudan sirali bagdh geri tepme telafisi (1)

Her Bagli, hiz kontrollinde degistirilerek geri tepmesini telafi edecektir. Konfiglre edilen zamanda ayarlarin
geri tepme agisini telafi etmesine izin verdigi distnilerek sirasini bir kerede bir yapma. Sonunda, master
kendi geri tepme sirasini baslatir, bu sirada Master durmada (acik gevrim) veya 0 Hz hizini (kapali gevrim)
dizenlemede kalir:

Komut

Frd

-V

Master Hiz
Referansi

bgSL

Bagh 1
Hiz
Referansi

bqSL

Bagh 2

I
H.zI
e SR 8 I o
|
|
|

Master
Tork
Referansi

~Y

batL

Bagh 1
Tork
Referansi

-~V

—_—t— ——— —_——e—eem e e e e e e — .

batL

Bagh 2
Tork
Referansi

-~V

batL

_— el e ———— —_—_—— e el — e — .

~Y

Sert baglantida
Master Bagh

telafisi
Bagh 1
Sinirlama
telafisi
Bagl 2
Sinirlama
telafisi
Master
Sinirlama

rdy
Geri tepme
Geri tepme
Geri tepme

Bagh 1 baslar

Bagli 2 baslar, Bagh 1 durur

Bagh 2 durur

Tum baglilarin ¢galismasi baslar

0 Hz diizenlemesi veya durdurmasi

O Q0 To
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Tum ayarlar CSt-

Dogrudan es zamanl bagli geri tepme telafisi (2)

ince ayarin konfigiire edilen siirede geri tepme agisini telafi etmesine izin verdigi diistinilerek tim baglilar

Master'da

Komut

Master Hiz
Referansi

bqSL

Baglh 1
Hiz
Referansi

bqSL

Bagh 2
Hiz
Referansi

bgSL

Master
Tork
Referansi

bqtL

Bagli 1
Tork
Referansi

bgtL

Bagh 2
Tork
Referansi

bgtL

a b
Frd
A -
»
t
I C

/ >
»
t
I A -
>
t
I — A -
»
t

peceae,
A -
>
t

receea,
lecocoocococcsccs
A -
»
pooeoee t

(]
A -
>
. t

Geri tepme ® Geri tepme © Sert baglantida
- telafisi é telafisi % Master Bagh
e Bagh 1 ve E Master E
Bagh 2 @» 7]

a Tum baglilar durur
b Tim baglilar baslar
0 Hz dizenlemesi veya durdurmasi

(o]

geri tepme agilarini es zamanl olarak telafi edecektir. Bu sirada Master durmada (agik ¢evrim) veya 0 Hz
hizini (kapali gevrim) diizenlemede kalir:
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Tum ayarlar CSt-

Kontrolll sirali bagli geri tepme telafisi (3)

Tam Baglilar bir kerede biri olmak lizere geri tepme agilarini telafi edecektir. Yapildiginda Master'a
bildirirler. Bu sirada Master durmada (acik ¢gevrim) veya 0 Hz hizini (kapal ¢gevrim) diizenlemede kalir.
Sonra geri tepmeyi telafi etmeye baslar ve son Bagh geri tepmesini telafi eder etmez ¢alisma durumuna

geger:

Master'da
Komut

Master Hiz
Referansi

bqSL

Bagl 1
Hiz
Referansi

bgSL

Bagh 2
Hiz
Referansi

bqSL

Master
Tork
Referansi

batL

Bagh 1
Tork
Referansi

bgtL

Bagh 2
Tork
Referansi

bagtL

Q "0 Qa0 oo

Frd

~V

Geri tepme
telafisi
Bagh 1

Bagh 1 baslar
Bagli 2 baslar, Bagh 1 durur
Bagh 2 durur
Tum baglilar baslar
0 Hz diizenlemesi veya durdurmasi
Bagh 1 geri beslemesi
Bagh 2 geri beslemesi

Sinirlama

Geri tepme
telafisi
Bagli 2

Sinirlama

Geri tepme
telafisi
Master

Sinirlama

Sert baglantida
Master Bagli

-~V
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Tum ayarlar CSt-

[BL Modu] & 917

Kontrollii es zamanli bagl geri tepme telafisi (4)

Tam Bagllar yapildiklarinda Master'a es zamanl yayinla geri tepme agilarini telafi edecektir. Bu sirada
Master slrlici durmada (agik ¢gevrim) veya 0 Hz hizini (kapal gevrim) diizenlemede kalir.

Sonra geri tepmeyi telafi etmeye baslar ve son Bagli geri tepmesini telafi eder etmez ¢alisma durumuna

geger:

Master'da
Komut

e

Frd

Master Hiz
Referansi

quLT——_,_‘_/.__C______

-~V

Bagh 1
Hiz
Referansi

bgSL

U

Bagl 2
Hiz
Referansi

bgSL

Master

Bagh 1
Tork
Referansi

bgtL

_—— - — —_——

Bagl 2
Tork
Referansi

bgtL

Tork
Referansi
batl f——+ — = —— == — =

Geri tepme
telafisi
Bagh 1

Geri tepme
telafisi
Bagl 2

Geri besleme bittiginde siralar durur
Tum baglilar baslar

0 Hz dliizenlemesi veya durdurmasi
Bagli 1 geri beslemesi

Bagh 2 geri beslemesi

O Q0T

Geri tepme modu.

Sert baglantida
Master Bagl

Geri tepme
telafisi
Master
Sinirlama

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigtire nao Geri tepme telafisi konfigiire edilmez

edilmemis] Fabrika ayari

[Baslatmada] SEArE Geri tepme telafisi her Siirlict baslatmasinda gergeklestirilir (calisma sirasi
gorinur veya durma kaybolur)

[Baslatmada+Yén | LHL d Geri tepme telafisi her Siurlicti baslatmasinda (galisma sirasi gorinur veya

Degisiminde] durma kaybolur) ve her yén degistiginde gergeklestirilir

[Master Isteginde] | 175 Master/Bagli fonksiyonuyla yonetilen geri tepme telafisi.
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Tldm ayarlar CSt-

[BL Tart] b 91 0%
Geri tepme tirQ.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [BL Modu] & 911 6gesi [Konfigiire Edilmedi] » o olarak ayarlanmazsa ve

o [M/B lletisim Modu] 175 L 11 6gesi [MultiDrive Link] 114 L olarak ayarlanirsa ve
e [M/B Aygit Rolii] 115 d £ 63esi [Master] 115 E E ~ olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Sirali] SEA Her bagl sirasini bir bir yapacaktir
Fabrika ayari

[Es Zamanli] 5flul Geri tepme telafisi her Surlicl baslatmasinda gergeklestirilir (calisma sirasi
goriinlr veya durma kaybolur)

[BL Bagh Geri Beslemesi] b /1L %
Baghlarin geri beslemesinde Geri Tepme.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [BL Modu] & 711 6desi [Konfigiire Edilmedi] » o olarak ayarlanmazsa ve
o [M/B lletisim Modu] 15 [ 11 6gesi [MultiDrive Link] 1d L olarak ayarlanirsa ve
e [M/B Aygit Rolii] 115 d £ 63esi [Master] 15 E E ~ olarak ayarlanirsa ve
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Master baglilarin geri beslemesini hesaba katmaz

[Evet] HES Master baglilarin geri beslemesini hesaba katar
Fabrika ayari

[BL Stiresi] 5 9ME X

Geri tepme sdresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
[BL Modu] & 911 6gesi [Konfigiire Edilmedi] » o olarak ayarlanmazsa ve
[M/B lletisim Modu] 17 5 L 17 63esi [MultiDrive Link] 11 d L olarak ayarlanirsa ve
[M/B Aygit Rolii] 175 d £ 6gesi [Master] 115 E E r olarak ayarlanirsa ve
[Erisim Seviyesi] L AL 6Jesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
[BL Bagh Geri Beslemesi] & 971 L 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanirsa.

Ayar ( ) Aciklama

0,1...100,0 sn Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0,5 sn

[BL Ref Frekansi] 5 95 L X
Geri tepme referansi frekansi.

Bu parametreye [BL Modu] & 9 /7 63esi [Konfigiire edilmemis] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ( ) Agiklama

0,0...599,0 Hz Ayar aralgi
Fabrika ayari: [Motor kontrol tiirii] L £ £ 6gesine bagli olarak [Nominal
Motor Frekansi] F - 5 veya [Senk.Nominal Frek] F - 55 6desinin %1'i.
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Tum ayarlar CSt-

[GT Hizlanmasi] b 9 A X

Geri tepme hizlanmasi.

Geri Tepme Hizlanmasi rampa degeri.

Bu parametreye [BL Modu] & 9 11 6gesi [Konfiglire edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir

A () Agciklama
yar
0,01...999,90 sn (M Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1 - 9.999 arasinda olabilir n r

[GT Tork Sinirlama Degeri] & T L X

Geri tepme tork sinirlama degeri.

Bu parametreye [BL Modu] & 9 1 6gesi [Konfigiire edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Agiklama
Ayar () 5
%0,0...%100,0 Ayar arahigi
Fabrika ayan: %5,0

[GT izleme Gecikmesi] & 9 *

Geri tepme tork sinirlamasi izleme gecikmesi.

Geri tepme hizi rampasinin baslangicindan ve tork sinirlamasi kontroliinden gecikme.

Bu parametreye [BL Modu] & 9 1 6gesi [Konfiglire edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Agciklama
Ayar () &
0,1...100,0 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,5 sn

NOT: Bu parametreyi ayarlamak igin AgI testi fonksiyonu igin gereken sire ele alinmalidir.

[GT Baslatma Gecikmesi] b 95 £ X

Geri tepme baslatma gecikmesi.

Geri tepme sirasindan énce durdurma veya beklemede harcanan siire.

Bu parametreye [BL Modu] & 9 11 6gesi [Konfiglire edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Agciklama
Ayar () 5
0,0...100,0 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn

[GT Zaman Asimi] 5 9F 4 %

Geri tepme zaman asimi.

Bu parametreye [BL Modu] & 9 11 6gesi [Konfiglire edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ( )

Agciklama

0,0...100,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 5,0 sn ([GT izleme Gecikmesi] b 9 E x10)
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Tum ayarlar CSt-

[GT HataYaniti] b 9F b X

Geri tepme telafi hatasi yaniti.

Bu parametreye [BL Modu] & 9 7 6gesi [Konfiglire edilmemis] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] no Algilanan hata goz ardi edildi
[Serbest Durus] YES

Serbest durus
Fabrika ayari
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Tum ayarlar CSt-

[Sensorlere gére konumlandirma] L F o - Mendisi

Erisim
[Tum ayarlar] =» [Makine Fonksiyonlari] =» [Sensérlere gére konumlandirmal

Bu Meni Hakkinda
[Sensérlere gére konumlandirma] L P o - menisti ile ayni (bkz. sayfa 387)

[Fren lojigi kontroli] &£ L L - Menisu

Erisim
[Tam ayarlar] =» [Makine Fonksiyonlari] =» [Fren lojigi kontrol(i]

Bu Menii Hakkinda
[Fren lojigi kontroll] & L L - menustl ile ayni (bkz. sayfa 274)

[Tork kontrolll] £ o - - Menisi

Erisim
[TUm ayarlar] =» [Makine Fonksiyonlari] =» [Tork kontroli]

Bu Menii Hakkinda
[Tork kontrolii] £ o - - menUsi ile ayni (bkz. sayfa 394)
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolum 8.8

[Jenerik fonksiyonlar] - [Hiz Sinirlari]

[Hiz Sinirlan] 5 L 1M - Menusi

Erigim

[Tim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Hiz Sinirlari]

[Disik Hiz] L 5F

Dusik hizda motor frekansi.

Ayar ()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0 Hz

[Yiksek Hiz] H5 P

Yiksek hizda motor frekansi.

Ayar ()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 50,0 Hz

[Ref Frek $Sablonu] £ 5 P

Disuk hiz yonetimi (sablon).

Bu parametre hiz referansinin sadece analog girisler ve darbe girisinde nasil hesaba katiimasi gerektigini
tanimlamaktadir. PID kontrolérii durumunda bu PID gikis referansidir.

Sinirlar, [Dusik hiz] L 5 P ve [Yiksek hiz] H 5 P parametreleri tarafindan ayarlanir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Standart] b5d
F
]
]
|
|
]
!
]
-100% | R
0% +100%
/- -
HSP
F Frekans

R Referans

Referans = 0, frekans = [Dustik hiz] L 5F
Fabrika ayari
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Ayar () Kod / Deger Agciklama
[Sabit] bLS
F
HSP
LSP -
-100% R
0,
| Lsp +100%
HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0 [Diisik Hiz] L 5 P, frekans = [Dusik Hiz] L 5 P
[Old bant] bn5S .
HSP
LSP
-100% R
0 +100%
+LSP
HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0'dan L 5 P'ye frekans =0
[%0'da 6li bant] bnS50

F
HSP
LSP L=
-100% 0% R
1 +100%
i LsP
/ HSP

F Frekans
R Referans

Bu islem, asagidaki durumlarda sifir referansta frekans = 0 hari¢ [Standart]
b 5 d ile aynidir: Sinyal, 0'dan buyk olan [Min degeri]'nden dusuktir
(6rnek: 2-10 Vdc giriste 1 VVdc). Sinyal, [Maks Degeri]'dan biyik olan [Min
degeri]'nden buyktir (6rnek: 10-0 Vdc giriste 11 Vdc).

Giris araligi "gift yonllU" olarak konfigiire edilmisse calisma, [Standart] £ 5 d
ile ayni kalir.
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Alt bolum 8.9

[Jenerik fonksiyonlar] - [Rampal]

[Rampa] - AT F - Menusi
Erigim
[Tlm ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Rampa]

[Rampa Tiril] - P E

Rampa tipi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Lineer] Ln Dogrusal rampa
Fabrika ayari

[S-Rampa] 5 S rampasi

[U-Rampa] u U rampasi

[Ozellestirilmis] Lu5 Miisteri rampasi

[Rampa adimi] 1~ r

Bu parametre [Hizlanma] AL [, [Yavaslama] J E L, [Hizlanma 2] AL 2 ve [Yavaslama 2] JE 2.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[0,01] o.ol 99,99 saniyeye kadar rampa

[0,1] a1 999,9 saniyeye kadar rampa
Fabrika ayari

[1] ! 6.000 saniyeye kadar rampa

[Hizlanma] AL C
0'dan [Nominal Motor Frek] F - 5 degerine hizlanma siresi.

Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak icin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére
ayarlanmalidir.

Ayar Q) Aciklama
0,00...6.000,00 sn () Ayar araligi
Fabrika ayar: 3,00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1 - 6.000 arasinda olabilir +n r

[Yavaslama] J E L
[Nominal Motor Frek] F - 5 degerinden 0'a yavaslamak icin gegen siire.

Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak igin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére
ayarlanmalidir.

Ayar () Agiklama
0,00...6.000,00 sn () Ayar araligi
Fabrika ayari: 3,00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1 - 6.000 arasinda olabilir +r r
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[Hizl.bagl.yuvarlam] £ A /%

Hizlanma rampasinin baslangicinin, [Hizlanma] AL [ veya [HizZlanma 2] A L & rampa suresinin bir
ylUzdesi olarak yuvarlanmasi.

O ila %100 arasinda ayarlanabilir.

Bu parametreye, [Rampa Tiirii] - P £, [Ozellestirilmis] L u 5 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q) Agciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayan: %10

[Hizl.sonu.yuvarlam] £ A & %

Hizlanma rampasinin sonunun, [Hizlanma] AL L veya [Hizlanma 2] A L 2 rampa suresinin bir ylizdesi
olarak yuvarlanmasi.

0 ve (%100 - [Hizl.basi.yuvarlam] £ A [) arasinda ayarlanabilir.

Bu parametreye, [Rampa Turii] - P £, [Ozellestirilmig] [ u 5 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q) Agciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %10

[Yav.basi.yuvarlam] £ A 3 %

Yavaslama rampasinin baslangicinin, [Yavaslama] d E L veya [Yavaslama 2] d E £ rampa suresinin bir
ylUzdesi olarak yuvarlanmasi.

0 ila %100 arasinda ayarlanabilir.

Bu parametreye, [Rampa Tiirii] - P £, [Ozellestirilmis] L u 5 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q) Agciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayan: %10

[Yav.sonu.yuvarlama] £ A 4 %

318

Yavaslama rampasinin sonunun, [Yavaslama] 4 E L veya [Yavaglama 2] d E 2 rampa suresinin bir
yuzdesi olarak yuvarlanmasi.

0 ve (%100 - [Yav.basi.yuvarlam] £ A 3) arasinda ayarlanabilir.

Bu parametreye, [Rampa Turli] r P £, [Ozellestiriimis] L u 5 ise erisilebilir.

Ayar Q) Agciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %10
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[Yavas.Ramp.Ayari] & - A

Yavaslama rampasinin adaptasyonu.

UbUS

brA

level

rFr

N

brA=nO  brA=dynA

brA=yES

Yavaslama rampasi yik ataleti i¢in cok dusik bir degere ayarlanmissa bu fonksiyon aktif hale getirildiginde
otomatik olarak yavaslama rampasina adapte olur ve bir asiri gerilim algilandi hatasina neden olur.

Bu fonksiyon, asagidaki kosullara sahip uygulamalar igin uygun degildir:

e Bir rampa Uzerinde konumlama

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disiI.
NOT:
Asagidaki durumlarda [Yavas.Ramp.Adapt] & - A, [Hayir] n o degerine
zorlanir:
o [Fren atamasi] & L [ yapilandirilirsa veya
® [Frenleme dengesi] & b A, [Evet] olarak ayarlanirsa veya
® [Motor kontrol tiirli] L £ £ [Rel. Mot.] 5~ V L olarak ayarlanirsa ve

[Yavas.Ramp.Adapt] & - A, [Yilkksek Tork] d 4 n A olarak
ayarlanmissa.

[Evet] JES Kuvvetli yavaslama gerektirmeyen uygulamalar igin fonksiyon aktif
Fabrika ayari

[Ylksek Tork] d4nA Sabit bir akim akisi bileseninin eklenmesi.
[Yiksek Tork] d 4 » A secimi, [Motor kontrol tiirii] £ £ £ ve tahrigin anma
degerine bagli olarak gorintulenir. [Evet] 4 E 5 segenegiyle elde
edilebilecek olandan daha kuvvetli bir yavaslama saglar. Segiminizi
belirlemek icin karsilastirmali test uygulayin.
[Yavas.Ramp.Adapt] & - A, [Yiiksek tork] 4 4 n A lzerinde
yapilandiriidiginda frenleme igin dinamik performanslar bir akim akisi
bileseninin eklenmesiyle birlikte gelistirilir. Amag, demir kaybini ve motorda
depolanan manyetik enerjiyi artirmaktir.

[Fren Gii¢ Dengesi] bt & A
Fren Gug Dengesi

Bu parametre DC barasi araciligiyla baglanan tahrikler arasindaki frenleme giclni dengelemek igin

kullanilir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi.
Fabrika ayari

[Evef] HES Fonksiyon aktif.
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[Frenleme direnci] & - C
Frenleme direnci baglandi.

NOT: [Fren atamasi] & L L yapilandirilirsa parametrenin fabrika ayar degeri [Evet] 4 E 5 olarak degistirilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

NOT: Bu secimle [DB iinitesi agik devre] & u F o hatasi tetiklemez.
[Evet] HES Fonksiyon aktif

NOT: Siiriictide [Yavas.Ramp.Adapt] & - A 63esi 22 kW'den yiiksek giigle
[Hayir] » o olarak ayarlanirsa bu parametre [Evet] 4 E 5 degerine zorlanir.
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Alt bolim 8.10

[Jenerik fonksiyonlar] - [Rampa anahtari]

[Rampa degistirme] -~ P £ - Meniisi

Erigim

[TGm ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Rampa degistirme]

[Rampa 2 Esigi] F - E

Rampa 2 frekans esigi

[Rampa 2 Esigi] F ~ £ 'nin degeri 0 degilse (0, fonksiyonun devre disi kalmasina neden olur) ve ¢ikis
frekansi [Rampa 2 Esidi] F -~ £ degerinden buyikse ikinci rampa degistirilir.

Esik rampasi degistirme, asagidaki sekilde [Rampa degistirme Atamasi] - F 5 degistirme ile

birlestirilebilir:

DI veya Bit Frekans Rampa
0 <FrtkE ACLC,dELC
0 >Frk ACZ, dE?C
1 <Frk ACZ, dEC
1 >Frt ACZ, dE?
Ayar () Aciklama
0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Rampa anahtr Atamsi] - P 5
Rampa degistirme.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L. 1..L.8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L I I.L 1B |VW3A3203 G/C uzatma modill takilimissa dijital giris DI11...DI16
[CDO00]...[CD10] Cd00...Cd 10 |[G/G profili] : o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] CLdII.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[GIG profili] :o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi
[C111]...[C115] C 111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi
[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[GIG profili] : o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddilu olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]...[C215] L2 1 1..L2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi
[C301]...[C310] C 30 1..C 310 |[G/C profili] : o konfigirasyonunda fieldbus moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]...[C315] C311.C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]...[C510] Cs01..C5 10 |[GIG profili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan

CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[C511]...[C515] CL511.C515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Hizlanma 2] AL 2 %

Hizlanma 2 rampasi slresi.

0'dan [Nominal Motor Frek] F - 5 degerine hizlanma siresi. Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak igin
parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére ayarlanmalidir.

Bu parametreye [Rampa 2 Esigi] F - £ 0'dan biylkse veya [Rampa degistirme Atamsi] - P 5 atanmissa
erisilebilir.

Ayar () ‘ Agiklama

0,0...6.000 sn (" Ayar araligi
Fabrika ayari: 5,0 sn

(1) [Rampa adimi] : » ~ parametresine gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.

[Yavaslama 2] JE 2 X

[Nominal Motor Frek] F - & degerinden 0'a yavaslamak igin gegen siire. Rampalarda tekrarlanabilirlik
saglamak icin parametrenin deg@eri, uygulamanin olabilirligine gére ayarlanmalidir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Rampa 2 Esigi] F -~ £ 0'dan blyukse veya

e [Rampa degistirme Atamsi] - P 5 atanmissa.

Ayar () Aciklama
0,0...6.000 sn (1 Ayar araligi
Fabrika ayari: 5,0 sn

(1) [Rampa adimi] : n ~ parametresine goére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.

322
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Alt bolim 8.11

[Jenerik fonksiyonlar] - [Durma konfigtir.]

[Durma yapilandirmasi] 5 £ £ - Menusi

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Tlm ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Durma konfigiir.]

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[Durdurma tiirli] 5 £ E
Normal durdurma modu.

Calistirma komutu kayboldugunda ve durdurma komutu verildiginde gergeklesen durdurma modu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Rampada] rfP Rampada durma, [Fren atamasi] & L C veya [Distik hiz zaman asimi]
t L 5 yapilandirilirsa veya [Motor akilama] F L u, [Sirekli] F L £ olarak
ayarlanirsa yalnizca [Rampada] r /1P mimkindur.
Fabrika ayari

[Hizli durus] FSE Hizli durus

[Serbest] nSt Serbest durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonlu durus.

[Motor kontrol tiirii] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa kullanilabilir:
® [Senkr. mot.] 5 4 nveya

® [Senkr.CL.] F 5 Hveya

® [SYN_UVC] 54nu veya

e [Rel. Mot] 5~V L

[Serbest durus at.] » 5 £

Serbest durus.

Giris veya bit 0 olarak degisirse durdurma aktif hale getirilir. Giris tekrar durum 1’e doner ve galistir komutu
aktif halde kalirsa, motor sadece [2/3-tel kumanda] £ L L, [2-Tel kumanda] £ L olarak ve [2-kablolu tiir]
E L E,[Seviye] L E L veya [lleri 6ncelik] P F o olarak ayarlanirsa yeniden baslatilir. Degilse, yeni bir

cahistirma komutu génderilmelidir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari

[CDO0]...[CD10] CdO0..Cd 10 |[GIG profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] LdIIl.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIC profili] : o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C/11.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] c2ol..C2 10 |[GIG profil] a konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus moddili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 11.LC2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiilli ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C 30 1..C3 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda fieldbus moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L 31 1.LC3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[C501]...[C510]

csol.Csio

[G/C profil]i 1o konfiglirasyonunda entegre Ethernet 'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++*N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515]

cs11.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet 'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[DI1 (Disiik
seviye)]...[DI8
(Diisiik seviye)]

LIL..LAL

Distlk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 diisiik seviye segimine 22kW'tan biiylik glicii olan tahriklerde
erisilebilir.

[DI11 (Diistik
seviye)]...[DI16
(Diisiik seviye)]

LIIL..L IBL

VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa dusiik seviyede kullanilan dijital
giris DI11...DI16

[Serbest durma Esigi] F F £ %

Serbest durus esigi.

Asagidaki hiz esiginde motor serbest durusa geger.

Bu parametre, bir diisiik hiz esiginin altinda rampa durusu veya hizli durustan serbest durusa gegisi

destekler.

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
o [Durus tiird] 5k E, [Hizh Dur] F 5 £ veya [Rampada] ~ I1F olarak ayarlanirsa ve
e [Oto. DC Enjeksiyonu] A d L yapilandinlirsa.

Ayar ()

Agciklama

0,2...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,2 Hz

[Hizh durma Atamasi] F 5 E

Hizli durus.

Giris 0 olarak veya bit 1 olarak degisirse durdurma aktif hale getirilir (0'da [G/C profili] : o igindeki bit).

Giris tekrar durum 1’e déner ve calistir komutu aktif halde kalirsa, motor sadece [2/3-tel kumanda] E L L,
[2-Tel kumanda] 2 [ olarak ve [2-kablolu tiif] £ C E, [Seviye] L E L veya [ileri 6ncelik] P F o olarak
ayarlanirsa yeniden baslatilir.

Degilse, yeni bir ¢alistirma komutu génderilmelidir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Atanmamis]

no

Atanmamis
Fabrika ayari

[CDO0]...[CD10]

cdoo...d 10

[G/C profili] 1o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15]

Cd1Ill.0LdIS

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110]

cioil.c1io

[G/G profili] 1 o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115]

crri.ciris

entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210]

ceoi..ceio

[G/C profili] 1 o konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus modiilli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215]

cea11.L215

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310]

c3oil.c3io

[G/C profili] 1 o konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315]

c3ril.cais

entegre fieldbus moduili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csoil.Lsio

[GIC profilli : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet 'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[C511]...[C515]

Cs511.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet 'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[DI1 (Diistiik
seviye)]...[DI8
(Diisiik seviye)]

..LAL

Disuk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 diisiik seviye segimine 22kW'tan biiylik glicii olan tahriklerde
erisilebilir.

[DI11 (Disuk
seviye)]...[DI16
(Disiik seviye)]

L/IL..L IBL

VW3A3203 G/C uzatma modiilii takiimissa dislk seviyede kullanilan dijital
giris DI11...DI16

[Rampa BéIme Sabiti] o L F *

Hizli Durus yavaslama rampasi disirme katsayisi.

Aktif hale getirilen rampa ([Yavaglama] 4 £ L veya [Yavaslama 2] 4 E 2) durdurma talepleri
gdénderildiginde bu katsay ile bolindr.

0 degeri, minimum rampa siresine esit olur.

Ayar ()

Aciklama

0...10

Ayar araligi
Fabrika ayari: 4

[DC Enjeksiyon Atamasi] 4L
DC enjeksiyon fren atamasi.

A UYARI

ISTENMEYEN HAREKET

e Motor sabit durumdayken tutma torku olusturmak icin DC enjeksiyonu kullanmayin.
e Motoru sabit durumda tutmak i¢in tutma freni kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi é6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

DC enjeksiyon frenlemesi, atanmis giris veya bit 1 durumuna gectiginde baslatilir.

Giris tekrar durum O’e doner ve galistir komutu aktif halde kalirsa, motor sadece [2/3-tel kumanda] £ L L,
[2-Tel kumanda] 2 C olarak ve [2-kablolu tiir] £ C £, [Seviye] L E L veya [ileri 6ncelik] P F o olarak
ayarlanirsa yeniden baslatilir. Degilse, yeni bir calistirma komutu génderilmelidir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis

Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L. 1.L.8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16]

L1 I.L 1B

VWB3A3203 G/C uzatma moduili takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDOO]...[CD10]

Cd00..0d 10

[G/C profili] : & konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15]

CdII.LdIS

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110]

ciaoil.ciia

[G/G profili] : o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]..[C115]

criri1.citlis

entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210]

ccal.C2ia

[G/C profili] o konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus modiili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215]

ceilil.ce2is

Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus moddili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMDZ2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310]

c3oil.c3ailg

[GI/G profili] : o konfigirasyonunda fieldbus moddili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[C311]...[C315] C 31 1.LC3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..0C5 10 |[GIGprofil] /o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu secime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1.C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++sN4E tahriklerinde erisilebilir.

[DC enjeks. seviyesi 1] 1d [ X

DC enjeksiyon akimi.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri Isinma ve hasari énlemek igin bagl motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Dijital girisle aktif hale getirilen veya durdurma modu olarak segilen DC enjeksiyonlu frenleme akiminin
seviyesi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:

e [Durus tiird] 5 E E, [DC enjeksiyonu] 4 L . olarak ayarlanirsa veya

e [DC.FrenDI] dL 1, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa.

Ayar () Aciklama

0,1..1,411In (M Ayar araligi
Bu ayar, [Oto DC Enjeksiyonu] A d L - fonksiyonundan bagimsizdir.
Fabrika ayari: 0,7 In ("

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[DC enjeksiyon siiresi 1] £ o + X

DC enjeksiyon siresi 1.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri Isinma ve hasari énlemek icin bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Maksimum akim enjeksiyon siresi [DC enjeks. seviyesi 1] 1 d L. Bu slireden sonra enjeksiyon akimi [DC
enjeks. seviyesi 2] d L 2 olur.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
e [Durus tiird] 5 E E, [DC enjeksiyonu] 4 L . olarak ayarlanirsa veya
e [DC.FrenDI] 4L ., [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa.

Ayar () Aciklama

0,1...30 sn Ayar araligi

Bu ayar, [Oto DC Enjeksiyonu] A d L - fonksiyonundan bagimsizdir.
Fabrika ayari: 0,5 sn
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[DC enjeks. seviyesi 2] dL 2%
DC enjeksiyon akimi 2.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri isinma ve hasari énlemek igin bagli motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

[DC enjeksiyon siresi 1] £ d 1 gectikten sonra enjeksiyon akimi dijital giris olarak aktif hale getirilir veya
durdurma modu olarak segilir.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:

e [Durus tiirdi] 5 £ £, [DC enjeksiyonu] d L  olarak ayarlanirsa veya

e [DC Enjeksiyon Atamasi] d L ., [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar () Aciklama

0,1 In () [DC enjeks. seviyesi 1] ,d L | Ayar araligi
Bu ayar, [Oto DC Enjeksiyonu] A 4 L - fonksiyonundan bagimsizdir.
Fabrika ayari: 0,5 In (1)

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[DC Enj Siiresi 2] £ d L X

2. DC enjeksiyon suresi.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri Isinma ve hasari énlemek igin bagli motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Maksimum enjeksiyon siiresi [DC enjeks. seviyesi 2] : d L &, sadece enjeksiyon, durdurma modu olarak
segildiginde.

Bu parametreye [Durma tiril] 5 k£ £, [DC enjeksiyonu] d L  olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar ()
0,1...30 sn

Agiklama

Ayar arahgi

Bu ayar, [Oto DC Enjeksiyonu] A d L - fonksiyonundan bagimsizdir.
Fabrika ayari: 0,5 sn

[GligAgmaDevreDisi Drm] d o £ 4

Calisma durdurma modunu devre disi birakin.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Serbest Durusg] nSk
[Rampa Durusu] rF

Tahrik fonksiyonunun devre disi birakilmasi

Rampa durdurma, ardindan tahrik fonksiyonunu devre disi birakma
Fabrika ayari
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Alt bolim 8.12
[Jenerik fonksiyonlar] - [Oto DC Enjeksiyonu]

[Oto DC Enjeksiyonu] A 4 L - Meniisi

Erigim
[Tam ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Oto DC Enjeksiyonu]

Bu Menii Hakkinda

Bu men, motor akimi fonksiyonunun otomatik enjeksiyonunu sunar. Yavaslama rampasinin sonunda
motorun rotorunu tutmak igin kullanilir.

[Oto DC Enjeksiyonu] A 4L l
Otomatik DC Enjeksiyon.

ELEKTRIK CGARPMASI, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI CiDDi TEHLIKESI

[Oto. DC Enjeksiyonu] A d L parametresi [Siirekli] L £ olarak ayarlanirsa motor ¢alismasa bile DC
enjeksiyonu her zaman aktiftir.
e Bu ayarin kullaniminin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, éliime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

A UYARI

ISTENMEYEN HAREKET

e Motor sabit durumdayken tutma torku olusturmak icin DC enjeksiyonu kullanmayin.
o Motoru sabit durumda tutmak igin tutma freni kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Durdurma sirasinda otomatik akim enjeksiyonu (rampanin sonunda).

NOT: Bu fonksiyon ve [Motor akilama] F L  arasinda bir ortak kilit bulunmaktadir. [Motor akilama] F L v,
[Surekli] F L E olarak ayarlanirsa [Oto DC enjeksiyonu] A d L, [Hayir] n o olmalidir.

[Fren atamasi] & L [, [Hayir] » o olarak ayarlanmadiginda [Oto DC Enjeksiyonu] A d C, [Hayir] n o
degerine zorlanir. Bu parametre, bir calistirma komutu génderilmemis olsa bile akimin enjeksiyonunu

hizlandirr.
Ayar () Kod / Deger Agciklama
[Hayir] nao Enjeksiyon yok
Fabrika ayari
[Evet] HES Ayarlanabilir enjeksiyon siresi
[Siirekli] CE Strekli enjeksiyonlu durus
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[OtoDC Enj.Seviyesi1] 5dL 1%
Otomatik DC enjeksiyon seviyesi 1.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri isinma ve hasari énlemek igin bagli motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Durus DC enjeksiyon akimi dlizeyi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Oto DC Enjeksiyonu] A d L 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ £ 6gesi [FVC] F V L veya [Senkr.CL] F 5 Y olarak ayarlanmazsa.

Ayar () Aciklama

0..1,1In Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,7 In (V)

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Oto.DC Enj.Strresi1] t L 1%
Otomatik DC enjeksiyon suresi 1.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri Isinma ve hasari énlemek igin bagli motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu parametreye [Oto DC Enjeksiyonu] A d L, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

[Motor kontrol tiiri] L £ £ asagidaki sekilde ayarlanirda bu sire sifir hiz bakim siresine karsilik gelir:

e [Senkr. mot] 5 4 ~veya
e [Senkr.CL.] F 5 Yveya
e [SYN_UVC] 54nu veya
e [Rel. Mot] 5~V L
Ayar () Aciklama
0,1...30,0 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,5 sn

[OtoDC Enj.Seviyesi2] 5dL 2%
Otomatik DC enjeksiyon seviyesi 2.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri isinma ve hasari énlemek igin baglt motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

ikinci durma DC enjeksiyon akimi seviyesi.
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Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Oto DC Enjeksiyonu] A d L 6desi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve
e Motor kontrol tirti] L £ E 63esi [FVC] F V L veya [Senkr.CL] olarak ayarlanmazsa F 5 4

Ayar ()

Aciklama

0..1,1InM

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,5 In (1)

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Oto.DC Enj.Siiresi2] £ L &%

Otomatik DC enjeksiyon siresi 2.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri Isinma ve hasari énlemek igin bagl motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

ikinci durma enjeksiyon sresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Oto DC Enjeksiyonu] A d L 6gesi [Evet] Y E 5 olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ £ 6gesi [FVC] F V L veya [Senkr.CL] F 5 4 olarak ayarlanmazsa.

AdC SdC2 Calisma
EVET X
1A
SdC1
SdC2
tdC1 tdC1 +tdC2 t‘
1A
Ct 0
SdC1
SdC2
tdC1 t‘
1A
ct =0 Sdc1
.
1A
Calistirma komutu 1
0 -
t
1A
Hiz 1
0 >
t
Ayar () Aciklama
0,0...30,0 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 sn

330

NVE61643TR 01/2019




Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.13

[Jenerik fonksiyonlar] - [Ref islemleri]

[Ref islemleri] = A : - Menlisi

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Ozet giris 2] 5A 2

[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Ref islemleri]

Toplama girisi / gikarma girisi / carpan

Fri(Frib) ———
sA2 —
SA3 ———
dA2 —|
dA3 ——
MA2 —

MA3 —

A (Fr1veya Frib + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

NOT:

e 5AZ7,5A3,dA 2, dA 3 atanmazsa 0 olarak ayarlanirlar.

e [1AZ, [1A 3 atanmazsa 1 olarak ayarlanirlar.

o A minimum L 5 F ve maksimum H 5 P parametreleriyle sinirlanir.

e Carpimicin 1A 2 veya 1A 3'teki sinyal, % olarak yorumlanir. %100, karsilik gelen girisin maksimum
degerine esittir. 1A 2 veya 1A 3, bir iletisim veriyolu veya Ekran Terminali araciligiyla génderilirse bir
N F r carpim degiskeni veriyolu ya da Ekran Terminali araciligiyla génderilmelidir.

e Negatif bir sonug durumunda islem ydninun tersine gevrilmesi bloke edilebilir (bkz. [Geri Devre Disl]

roin).

Toplama girisi 2.

[Ref Frek 1 Konfig] F ~ I veya [Ref. kanali 1B] F ~ I& igine eklenecek bir referansin segilmesi.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Konfiglire edilmemig] | no Atanmamis
[AI1] Al Analog giris Al1
Fabrika Ayari
[AI2]...[AI3] A.2.A .3 Analog giris Al2...AI3
[Al4]...[AI5] A 4..A .5 VW3A3203 1/0 uzatma moddlu takilmissa analog giris Al4...Al5
[DI aracigiyla Ref uPdE Yukari/Asagi fonksiyonu DIx tarafindan atanmstir
Frekansi]
[Ref. Frek- Uzk. Term] | L L L Uzaktan terminal Uzerinden Referans Frekansi
[Ref. Frek-Modbus] Nndb Modbus Uzerinden referans frekansi
[Ref. Frek-CANopen] |L An CANopen moduli takilmissa CANopen tizerinden referans frekansi
[Ref. Frek-ilet. Modill] | m E E Haberlesme moduilu takiimissa haberlesme modiill Gizerinden referans
frekansi
[Dahili Ethernet] EEH Dahili Ethernet
NOT: Bu segime ATV340++sN4E tahriklerinde erisilebilir.
[Al Sanal 1] AV Sanal analojik giris 1
[DI7 Darbe Girisil...[DI8 | F + 1...F .8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
Darbe Girisi]

NOT: Bu segime 22kW'tan biiy(ik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[RP] P Darbe girigi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kiiglik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[Kodlayici] FL Bir kodlayici moduli takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullanilyorsa
kodlayici referansi.

NOT: Katistirlmis kodlayici yalnizca giicii 22 kW'ye kadar olan
surlculerde kullanilabilir.

[Ozet giris 3] 5A 3
Toplama girisi 3.
[Ref Frek 1 Konfig] F ~ I veya [Ref. kanali 1B] F ~ I b igine eklenecek bir referansin segilmesi.
[ToplamaGirisi2] ile ayn1 5 A 2

[Ref Frek 2'yi Cikar] d A 2
Referans frekansi 2'yi ¢ikar.
[Ref Frek 1 Konfig] F ~ I veya [Ref. kanali 1B] F - | b degerinden gikarilacak bir referansin segilmesi.
[ToplamaGirisi2] ile ayni 5 A 2

[Ref Frek 3'yi Cikar] J A 3
Referans frekansi 3'yi gikar.
[Ref Frek 1 Konfig] F ~ I veya [Ref. kanali 1B] F - ! & degerinden gikarilacak bir referansin segilmesi.
[ToplamaGirisi2] 5 A 2 ile ayni.

[Ref Frek 2 Carpani] M A2
Referans frekansi 2 ¢arpani (kaynak araliginin % degeri olarak).
Carpan referansi [Ref Frek 1 Konfig] F - [ veya [Ref. kanali 1B] F - I b segilmesi.
[ToplamaGirigi2] 5 A 2 ile ayni.

[Ref Frek 3 Carpani] 1A 3
Referans frekansi 3 ¢arpani (kaynak araliginin % degeri olarak).
Carpan referansi [Ref Frek 1 Konfig] F - I veya [Ref. kanali 1B] F ~ | b segilmesi.
[ToplamaGirisi2] 5 A 2 ile ayni.
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Alt bolim 8.14

[Jenerik fonksiyonlar] - [Onayar hizlari]

[Onayar hizlar] P 5 5 - Meniisii

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] = [Onayar hizlari]

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Onceden Ayarlanmis Hiz Girigleri igin Birlesim Tablosu
Sirasiyla 1, 2, 3 veya 4 dijital girislerini kullanarak 2, 4, 8 veya 16 hiz dnceden ayarlanabilir.

Konfigiire etmek gereklidir:

e 4 hizlarini elde etmek icin 2 ve 4 hizlar.

e 8 hizlarini elde etmek igin 2, 4 ve 8 hizlar!.
e 16 hizlarini elde etmek i¢in 2, 4, 8 ve 16 hizlar.

16 Onayar Frekans
(PS16)

8 Onayar Frekans
(PS8)

4 Onayar Frekans
(PS4)

2 Onayar Frekans
(PS2)

Hiz Referansi

0 0 0 0 Referans 1 ()
0 0 0 1 SP2
0 0 1 0 SP3
0 0 1 1 SP4
0 1 0 0 SP5
0 1 0 1 SP6
0 1 1 0 SP7
0 1 1 1 SP8
1 0 0 0 SP9
1 0 0 1 SP10
1 0 1 0 SP11
1 0 1 1 SP12
1 1 0 0 SP13
1 1 0 1 SP14
1 1 1 0 SP15
1 1 1 1 SP16

(1) Referans 1 = 5 P [, semaya basvurun (bkz. sayfa 279)

[2 Onayar Frekans] P 5 2

2 dnayarli frekans atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis

Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI..L B Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L+ I..L 16 |VW3A3203 G/C uzatma modili takiimissa dijital giris DI11...DI16
[CDO00]...[CD10] Cd00...Cd 10 |[G/G profili] : o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] CLdII.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C111.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] c2oi..C2 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiil ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C3nl..C 310 |[GIGprofil] o konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C3 1 1.LC3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..0C5 10 |[GIGprofil] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu secime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[4 Onayar Frekans] P 5 4
4 dnayarli frekans atamasi.
[2 OnAyar Frek] ile ayni P 5 2

4 hizlarini elde etmek igin ayrica 2 hizlarini da konfiglire etmeniz gerekmektedir.

[8 Onayar Frekans] F 5 8
8 6nayarli frekans atamasi.
[2 OnAyar Frek] ile ayni P 5 2

8 hizlarini elde etmek icin ayrica 2 ve 4 hizlarini da konfigire etmeniz gerekmektedir.

[16 Onayar Frekans] PS5 |6
16 6nayarl frekans atamasi.
[2 OnAyar Frek] ile ayni P 5 2

16 hiz elde etmek igin ayrica 2, 4 ve 8 hizlarini da konfigiire etmeniz gerekmektedir.

[Onayari hiz2] 5P 2%
On ayarl hiz 2. Onceden ayarlanmis hiz girisleri igin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 333) bakin.

Ayar () Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Hz

[On ayarli iz3] 5P 3%
On ayarl hiz 3. Onceden ayarlanmis hiz girisleri igin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 333) bakin.

Ayar () Agiklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 15,0 Hz
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[Onayarli hiz4] 5P Y%

On ayarl hiz 4. Onceden ayarlanmis hiz girisleri igin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar arahgi
Fabrika ayan: 20,0 Hz

[On ayarli hiz5] 5P 5%

On ayarl hiz 5. Onceden ayarlanmis hiz girisleri igin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar arahgi
Fabrika ayan: 25,0 Hz

[On ayarli hiz6] 5P 5%

On ayarl hiz 6. Onceden ayarlanmis hiz girisleri igin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Agiklama

0,0...599,0 Hz

Ayar aralgi
Fabrika ayar: 30,0 Hz

[Onayari hiz7] 5P 7%

On ayarli hiz 7. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Agiklama

0,0...599,0 Hz

Ayar aralgi
Fabrika ayar: 35,0 Hz

[On ayarli hiz8] 5P EX

On ayarli hiz 8. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar aralgi
Fabrika ayar: 40,0 Hz

[Onayarli hiz9] 5P 3%

On ayarli hiz 9. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 45,0 Hz

[Onayarl iz 10] 5P 10%

On ayarli hiz 10. Onceden ayarlanmis hiz girisleri igin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayan: 50,0 Hz
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[Onayari hiz11] 5P 1 1%

On ayarl hiz 11. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 55,0 Hz

[Onayari iz12] 5F 12%

On ayarl hiz 12. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 60,0 Hz

[Onayari iz13] 5F 13%

On ayarl hiz 13. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 70,0 Hz

[On ayarli iz 14] 5F 14 %

On ayarli hiz 14. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 80,0 Hz

[On ayarl hiz15] 5F 15%

On ayarli hiz 15 Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 90,0 Hz

[On ayarl hiz16] 5P 6%

On ayarli hiz 16. Onceden ayarlanmis hiz girisleri igin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 333) bakin.

Ayar ()

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 100,0 Hz
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Alt bolim 8.15

[Jenerik fonksiyonlar] - [+/- hiZ]

[+-hiz] uPd -

Erigim

Bu Menii Hakkinda

Meniist

[TUm ayarlar]] =» [Genel fonksiyonlar] = [+/- hi]

Bu fonksiyona referans kanali, [Ref Frek 2 konfig] F ~ 2, [DI lizerinden Ref Frekansi]] olarak ayarlanirsa
erisilebilir u Pd E

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

2 tip islem mumkandar:
o Tek islemli tuslarin kullamnimi: Calisma yonlerine ek olarak 2 dijital giris gereklidir.

“+ hiz” komutuna atanmis olan giris, hizi artirir ve “— hiz” komutuna atanmis giris hizi dusurdr.
o Cift islemli tuslarin kullanimi: “+ hiz” icin atanmis tek bir dijital girisi gerekmektedir.

iki kez basilan butonlarla +/- hiz:

Aciklama: Yonun degistiriimesi icin 1 butona iki kez (2 kademe) basilir. Butona her basildiginda bir kontak
kapatilir.

Ayar Birakilmis (- Hiz) Birinci Basma (Hiz Korunur) | ikinci Basma (Daha Hizl)
ileri butonu - a aveb
Geri butonu - c cved

r - - O

! ATVeee !

| |

! DM DK Dy  +24 |

DI1 ileri
DIx Geri
Dly + hiz
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Referans
frekans

LSP
0 /

LSP / t

leri

2. basig

1. basis

Geri
2. basig

1. basis

Bu +/- hiz tipini, 3 kablolu kontrolle kullanmayin.
Hangi islem tipi segcilirse secilsin maksimum hiz, [Yiiksek Hiz] H 5 F ile ayarlanir.

NOT: Referans, [Frek Anaht. Atamasi] ~ F L araciligiyla bir referans kanalindan bir diger referans
kanalina "+/- hiz" ile degistiriimisse [Motor frekansi] - F - (rampa sonrasi) referansinin degeri [Knl1-Knl2
Kopyala] [ o P parametresine uygun olarak es zamanli kopyalanabilir.

Bu, degistirme sirasinda hizin yanlislikla sifir olarak ayarlanmasini dnlemeye yardim eder.

[+ Hiz Atamasi] u 5 F
Hiz girisi atamasi yikseltme.

Atanan giris veya bit 1 ise fonksiyon aktiftir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L+I.L B Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduilii takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdOoO..Cd 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] LdIIl.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIGprofil] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] ce2nol..C.2 10 |[GIG profil] :a konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus moduili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CZ2 1 1.LC2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C3o .03 10 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda fieldbus moddilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1.LC3 15 | entegre fieldbus modiili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C50 /.05 10 |[GIG profil] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++*N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.
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[- Hiz Atamasi] 45 F
Hiz girisi atamasi disirme. Bkz. atama kosullari.
Parametre ayarlari, [+ Hiz Atamasi] » 5 P ile ayni.

Atanan giris veya bit 1 ise fonksiyon aktiftir.

[Ref Frekans Kaydi] 5 k£ - X
Referans frekansi kaydedilir. Bu parametreye [+ Hiz Atamasi] u 5 P, [Atanmadi] » o olarak ayarlanmazsa
veya [- Hiz Atamasi] 4 5 P, [Atanmadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

"+/— hiz" fonksiyonuyla iliskili olarak bu parametre referansi kaydetmek igin kullanilabilir:
e Calistirma komutu kayboldugunda (RAM'a kaydedilir).

e Besleme sebekesi veya calistirma komutlari kayboldugunda (EEPROM'a kaydedilir).

Dolayisiyla, surlicii bir daha yolverildiginde hiz referansi, en son kaydedilen referans frekansidir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Kaydetme] nao Kaydedilmedi

Fabrika ayari
[RAM'e Kaydet] r AN Referans frekansinin RAM'de kaydedilmesiyle +/- hiz
[EEPROM'a EEFP Referans frekansinin EEPROM'da kaydedilmesiyle +/- hizi
Kaydet]
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Alt bolim 8.16

[Genel fonksiyonlar] - [Ref etrafinda +/- hiz]

[Ref etrafinda +/- hiz] 5 - E - Menisi

Erigim

[Tam ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] = [Ref etrafinda +/- hiz]

Bu Menii Hakkinda

Fonksiyona [Ref Frek 1 Konfig] F ~ | referans kanali igin erisilebilir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Toplamal/gikarma/garpma fonksiyonlari ile ve ilgiliyse 6n ayarli hizlarla (asagidaki semaya bakin) [Ref Frek
1 Konfig] F - I veya [Ref. kanali 1B] F ~ 1 b referansi tarafindan verilir.

iyilestirilmis netlik icin bu referans A'yi cagirir. + hizi ve — hizi anahtarlarinin eylemi bu referans A'nin bir
%!'si olarak ayarlanabilir. Durduruldugunda, referans (A +/- hizi) kaydedilmez, bu yizden siriicl yalnizca
referans A+ ile yeniden baslar.

Maksimum toplam referans [Yiuksek Hiz] H 5 P ve minimum referans [Disik Hiz] L 5 P ile sinirlanir.

Reference
frequency

+ SrP%
Reference A +

- SrP%

LSP

LSP

- SrP%
Reference A -
+ SrP%

+speed

- speed

Direction
of operation

AC2

>

2

dE2

/.

AN

Forward

Forward

t
Reverse

340
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[+ Hiz AtamasI] = 5

Ust sinir atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L1..L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan bilyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L I I.L 16 |VW3A3203 G/C uzatma modill takilimissa dijital giris DI11...DI16
[CDOQ]...[CD10] CLdo0..C.d 10 |[GIG profili] a konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] CdI1.Cd 15 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[GIG profili] :o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi
[C111]...[C115] C 111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi
[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[GIG profili] : o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]...[C215] L2 1 1..CL2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi
[C301]...[C310] C 30 l..Cc 310 |[GIGprofil] a konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]...[C315] C311.C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]...[C510] C501..C5 10 |[GIC profili] : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.
[C511]...[C515] LS 1 1..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340-+N4E tahriklerinde erisilebilir.

[- Hiz Atamasi] 45

Alt sinir atamasi. Bkz. atama kosullari.

Atanan giris veya bit 1 ise fonksiyon aktiftir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L 1.L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan bily(ik giicti olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1.L 1B |VW3A3203 G/C uzatma modili takilimissa dijital giris DI11...DI16
[CDO00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] CdI1.Cd 15 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
[C101]...[C110] C /10 1..C 110 |[GIGprofil] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi
[C111]...[C115] C/11.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi
[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[GIG profili] o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]...[C215] L2 11.LC2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiilli ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMDZ2.15 sanal dijital girisi
[C301]...[C310] C 30 1..C3 10 |[GIG profili] : o konfigirasyonunda fieldbus moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]...[C315] L 31 1..C315 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]...[C510] CL501..C5 10 |[GIC profili] : & konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan

CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340-+sN4E tahriklerinde erisilebilir.
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[C511]...[C515] L5 1 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[+/-Hiz siniflamasi] 5 - P X
Ust/Alt hiz sinirt.

Bu parametre, referansin bir %'si olarak +/~ hiziyla degisken araligini sinirlar. Bu fonksiyonda kullanilan
rampalar [Hizlanma 2] AL 2 ve [Hizlanma 2] JE 2.

Bu parametreye [+ Hiz Atamasi] u 5 : veya [- Hiz Atamasi] 4 5 : 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa

erisilebilir.
‘ Ayar () ‘ Agiklama

%0...50 Ayar araligi
Fabrika ayan: %10

[Hizlanma 2] AL 2%
Hizlanma 2 rampasi suresi.

0'dan [Nominal Motor Frek] F - 5 degerine hizlanma siresi. Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak icin
parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére ayarlanmalidir.

Bu parametreye [+ Hiz Atamasli] » 5  veya [- Hiz Atamasi] 4 5 : 63esi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa

erisilebilir.
Ayar () Aciklama
0,00...6.000 sn(M Ayar aralig

Fabrika ayari: 5,00 sn

(1) [Rampa adimi] : n ~ parametresine goére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.

[Yavaslama 2] d E 2 %
Yavaslama 2.

[Nominal Motor Frek] F - 5 degerinden 0'a yavaslamak icin gegen slire. Rampalarda tekrarlanabilirlik
saglamak igin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gore ayarlanmalidir.

Bu parametreye [+ Hiz Atamasi] u 5 : veya [- Hiz Atamasi] 4 5 / 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa

erisilebilir.
Ayar () Aciklama
0,00...6.000 sn() Ayar araligi

Fabrika ayari: 5,00 sn

(1) [Rampa adimi] : n ~ parametresine gére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.
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Alt bolim 8.17

[Jenerik fonksiyonlar] - [Atlama frekansi]

[Atlama frekansi] J o F - Menisi

Erigim
[Tlm ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Atlama frekansi]

Bu Menii Hakkinda

Bu fonksiyon, kontrol edilen frekans civarindaki ayarlanabilir bir aralik dahilinde uzun galismayi
engellemeye yardimci olur.

Bu fonksiyon, rezonansa neden olabilecek kritik bir hiza ulasiimasini engellemeye yardimci olmak igin
kullanilabilir. Fonksiyon 0 olarak ayarlandiginda devre disi kalir.

[Atlama Frekansi] J P F
Atlama frekansi.

Ayar () Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Atlama frekansi 2] J F 2

Atlama frekansi 2.

Ayar () Agiklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[3. Atlama Frekansi] JF 3
Atlama frekansi 3.

Ayar () Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Atlama frekans Hys.] JF H X
Atlama frekansi bant genisligi.
Bu parametreye en azindan bir J/PF, JF 2 veya JF 3 atlama frekansi 0'dan farkh oldugunda erisilebilir.
Atlama frekansi araligi: érnegin JPF — 1FHve JPF + JF H arasinda.
Buayar3 JFPF, JF 2, JF 3 frekansi igin ortaktir.

Ayar () Agiklama

0,1...10,0 Hz Ayar arahgi
Fabrika ayan: 1,0 Hz
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Alt bolim 8.18

[Jenerik fonksiyonlar] - [PID kontrolérii]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[PID kontroldri] P 1 d - Genel Bakis 345
[PID Geri Besleme] F d & - Menusu 349
[PID Referansi] - F - Menlsl 355
[PID 6nayar referanslan] F - : - Menisu 358
[PID Referansi] - F - MenUsi 360
[Ayarlar] 5 £ - Menusi 361

344
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[PID kontroléri] F : d - Genel Bakis

Bu Menii Hakkinda

Blok Semasi

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Bu fonksiyon, PID geri beslemesine bir analog giris atanarak aktif hale getirilir (6lgtim).

FR1(B)
+SA2
+SA3

-dA2

-dA3

Onayarli PID referanslari

no

PAH,| PFAH
Olgekleme \—/->
Al PIF1 / PIF2 4’PAL| PFAL
Uyari
PIP1 / PIP2 Esiii
PiF
Manuel

referans

referanslar

DI integral
Sonti

Sinirlama

Oto/ DI

POh

[\
POL

Manuel ©
-7 &
| |
o [

LACCP

Tahmini hiz
referansi

PID Baglatma
sirasinda
rampa

ACC/dEC

PID geri beslemesi, herhangi bir I/O uzatma modiiliintin takilmis olup olmadigina bagl olarak Al1 - Al5
arasindaki analog girislerinden birine ya da bir darbe girisine atanmalidir.

PID referansinin asagidaki parametrelere atanmasi gerekir:
e Dijital girisler (izerinden énceden ayarlanmis referanslar ([Ref PID OnAyar 2] ~ P 2, [Ref PID OnAyar

3] - F 3, [Ref PID OnAyar 4]~ F 4).
e [Dahili PID Ref] P : : konfigirasyonuna gore:

o [Dahili PIDref] - P 1 veya

O Referans A [Ref Frek 1 Konfig] F -~ ! veya [Ref. kanall 1B] F - Ib.

Onceden Ayarlanmis PID Referanslari icin Birlesim Tablosu:

DI (P r 4) DI (Pr 2) Pr2=no Referans
rPaiveyaFr |b

0 0 rPa.veyaFr |Ib

0 1 rP2

1 0 rP3

1 1 rP4

islem tekrar galistirildiginda hizi baslatmak icin tahmini bir hiz referansi kullanilabilir.
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Ornek

Geri besleme ve referanslarin élgeklenmesi:

e [Min PID geribes.] P « F I, [Maks PID geribes.] P : F 2 parametreleri, PID geri beslemesini (sensor
araligi) Slgeklemek icin kullanilabilir. Bu 6lgek, diger tim parametreler igin MUTLAKA korunmalidir.

e [Min PID Islem] P P I, [Maks PID Islem] P : P 2 parametreleri, ayar araligini, 6rnegin referansi
Olceklemek icin kullanilabilir. Ayarlama araliginin sensér aralidi igerisinde kaldigini kontrol edin.

Olgekleme parametrelerinin maksimum degeri 32.767'dir. Kurulumu kolaylastirmak igin, gercek degerlerle

baglantili olarak 10'un katlari olan sayilarda, maksimum seviyeye mimkun olan en )v/akln degerleri

kullanmaniz tavsiye edilir. [Kontrol Tiirii] £ o L E, [NA] n A olarak, % cinsinden [DIGER] a E HE ~

seklinde ayarlanmissa 6lgeklendirme Unitesiz yapilir.

Bir depo igerisindeki hacmin ayarlanmasi, 6...15 m3.

o Kullanilan prob 4-20 mA, 4 mA igin 4,5 m3 ve 20 mA icin 20 m3, F F |=4500ve F . F 2 =20.000
sonucuyla.

e 6-15m3arasi ayarlama araliginda sonug olarak P + P | = 6.000 (min. referans) ve P , P 2 = 15.000
(maks. referans).

e Ornek referanslar:
O r P [ (dahili referans) = 9.500
O r P2 (6n ayarli referans) = 6.500
O r P 3 (6n ayarli referans) = 8.000
O r P Y (6n ayarli referans) = 11.200

Ayar arali§
(referans)
PIP2 (15.000)
PIP1 (6.000) 1-————--,
2
1
i PID
PIF1 PIF2 geri besleme

(4.500) (20.000)

Diger parametreler:

e [PID Evirme] P L dizeltme yoninin tersi. [PID Evirme] P , L, [Hayir] n o, olarak ayarlanirsa hata
pozitifken motor hizi artar (6rnegin, kompresérle basing kontroli). [PID Evirme] P L, [Evet] HE 5,
olarak ayarlanirsa hata pozitifken motor hizi artar (6rnegin, sogutma fani kullanarak sicaklik kontrol{).

e |Integral kazang bir dijital girisi ile kisa devre yapabilir.

e [PID geri besleme] F : F Uzerinde bir uyari konfigire edilebilir.

e [PID Hatasi] - P E Uzerinde bir uyar konfigire edilebilir.

PID ile "Manuel - Otomatik" Calisma

Bu fonksiyon, PID kontroléri, 6nceden ayarlanmis hizlari ve bir manuel referansi birlestirir. Dijital girisinin
durumuna bagli olarak hiz referansi, PID fonksiyonu tizerinden énceden ayarlanmis hizlar veya bir manuel
referans girisiyle verilir.

Manuel PID referansi [Manuel PID referansi] P ,/1:

e Al1 - Al5 arasi analog girisler

e Darbe girisleri

Tahmini hiz referansi [Tahmini hiz refr.] F P +:

[Al1] A + I: analog giris

[AI2] A . 2: analog giris

[AI3] A  3: analog giris

[Al4] A + 4: VW3A3203 I/O uzatma modulu takiimissa analog giris

[AIS] A + 5: VW3A3203 I/O uzatma modulu takiimissa analog giris

[Ref.Frek-Uzk.Term:] L L L: Ekran Terminali
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Tum ayarlar CSt-

PID Kontrolériintin Ayarlanmasi

[Modbus] 4 k: entegre Modbus

[Com. Modiil] ~ E £ : fieldbus segenek moddill (takiliysa)

[CANopen] L A ~: CANopen® (takiliysa)

[GEmiilG Ethernet] £ E H: gémulu Ethernet (ATV340++sN4E surtculerinde).

1. PID modunda konfigiirasyon.

Blok Semasina (bkz. sayfa 345) basvurun.

2. Fabrika ayarlar modunda bir test gerceklestirin.

Sdrictyl optimum hale getirmek icin [PID Oransal kazang] ~ F L veya [PID Integ. Kazanci] - /G
degerlerini kademeli ve bagimsiz olarak ayarlayin ve referansila iliskisi icinde PID geri beslemesi
Uzerindeki etkisini izleyin.

3. Fabrika ayarlar kararli degilse veya referans hataliysa.

Adim Eylem

1 Manuel modda bir hiz referansiyla (PID kontrol6ri olmadan) ve sistemin hiz araliginda suriici yikliyken
bir test gergeklestirin:
® Sabit durumda hiz sabit ve referansa uygun olmalidir ve PID geri besleme sinyali sabit olmalidir.
® Gegici durumda hiz, rampayi izlemeli ve hizli bir sekilde sabitlenmelidir ve PID geri besleme hizi

izlemelidir. Aksi durumda, stiriicli ve/veya sensor sinyali ve kablo baglantisi ayarlarina bakin.

2 PID moduna gegin.

3 [PID rampasi] F ~ P'yi, bir [DC Bara Asr.Ger.] o b F tetiklemeden mekanizma tarafindan izin verilen
minimum degere ayarlayin.

4 Dahili kazanci [PID Integ. Kazanci] ~ : L minimum olarak ayarlayin.

5 [PID tiirevsel kazang] - d G tiirevsel kazanci 0'da birakin.

6 PID geri beslemesini ve referansi takip edin.

7 Sdriclyu birkag kez agip kapatin veya birkag kez yuk veya referansi hizli bir sekilde degistirin.

8 Gegici fazlarda yanit suresi ve kararlilik arasinda bir denge saglamak icin oransal kazanci [PID Oransal
kazang] - P [ olarak ayarlayin (sabitlemeden 6nce hafifce degeri assin ve 1 - 2 salinim gergeklestirsin).

9 Referansin, sabit durumdaki 6nceden ayarlanmis degerden farklilasmasi durumunda dahili kazanimi
[PID Integ. Kazanci] -~ , L kademeli olarak dusirin, kararsizlik durumunda oransal kazanimi [PID
Oransal kazang] ~ P L dusirin (pompa uygulamalari) ve yanit siresi ve statik dogruluk arasinda bir
denge bulun (bkz. sema).

10 Son olarak, turevsel kazang deger asiminin azaltiimasini ve yanit slresinin gelistiriimesini saglayabilir;
ancak bu 3 kazanca dayandigindan, kararlilik agisindan bir denge bulunmasi daha zor olacaktir.

11 Tum referans araliginda uretim testleri gergeklestirin.
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Tum ayarlar CSt-

Sabitlenme suresi

Referans
frekansi
PG yliksek
Diizenlenen / Deger agimi
deger -~ — Statik hata
PG
@Es dilgiik
Ykselis
sUresi _
t
Referans
frekansi
rG —

Referans
frekansi

i

PG ve rlG dogru

rdG artinildi

i

Salinim frekansi sistem kinematigine gore degisir:

Parametre Yiikselis stresi Deger asimi Sabitlenme siiresi Statik hata
rPG + -- + = -

rlG + - + + + --

rdG + = - - =
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Tum ayarlar CSt-

[PID Geri Besleme] F d b - Menisu

Erigim

[TGm ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] =» [PID kontrolorii] =» [Geribesleme]

Bu Menii Hakkinda

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[Kontrol Tiurl] £ o L E

PID i¢in kontrol tirl = Unite segimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[nA] nA Birim yok
Fabrika ayari
[Diger] okbhEr Diger kontroller ve iinite (%)

[PID Geri besleme] F  F

PID kontrolérii geri beslemesi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[Al1]...[AI3] A Il.A .3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[AI5] A /4.0 .5 VW3A3203 G/C uzatma modilu takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1] AV Sanal analojik giris 1
[RP] P Darbe girisi
NOT: Bu secime 30 kW'tan kiigiik giicii olan siiriiciilerde erisilebilir.
[Kodlayici] PL Bir kodlayici moduli takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullaniliyorsa
kodlayici referansi.
NOT: Katistirlmis kodlayici yalnizca giicti 22 kW'ye kadar olan
suricilerde kullanilabilir.

[AI1 Tipi] A + 1EX

Analog giris Al1'in konfiglirasyonu.

Bu parametreye, [PID geri besleme] P . F, [Al1] A : [ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
Fabrika ayari

[Akim] oR 0-20 mA

[Al1 min. degeri] u L 1%

Al1 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] P . F, [Al1] A . | olarak ayarlanirsa ve
e [Al1 Tird] A + I, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

Ayar

Aciklama

0,0...10,0 Vdc

Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 Vdc
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Tum ayarlar CSt-

[Al1 maks. degeri] u H 1%

Al1 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] P . F,[Al1] A , | olarak ayarlanirsa ve
e [Al1Tari] A , IE,[Gerilim] I0wu olarak ayarlanirsa.

Ayar

Agciklama

0,0...10,0 Vdc

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Vdc

[AI1 min. degeri] L ~ L 1%

Al1 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [PID geri besleme] P . F,[Al1] A . [ olarak ayarlanirsa ve
e [AI1Turd] A + /£, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

Ayar

Agciklama

0,0...20,0 mA

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[Al1 maks. degeri] L - H 1%

Al1 %100 akim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] P : F,[Al1] A . | olarak ayarlanirsa ve
e [AlTurd] A / /£ 6gesi [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

Ayar

Aciklama

0,0...20,0 mA

Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[Alarahg] A + IL X

[AI2 Tipi] A 2 £ K

Al1 dlgekleme secimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F . F,[Al1] A . | olarak ayarlanirsa ve
e [AIM1 Tard] A , | E 6desi [Akim] olarak ayarlanir O A

Bu parametre [%0-100] F o 5 degerine zorlanir:

e [Al1 Tari] A | E 6gesi [Akim] O A olarak ayarlanmazsa veya
e [Al1 min. deg@eri] L ~ L [ 3,0 mA'dan disUkse.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[%0-100] Pob5 Tek yonli: Al1 akim Olgeklendirme %100'e kadar %0'dir.
Fabrika ayari

[%-/+100] PoaSnEL

Cift yonli: Al1 akim 6lgeklendirme %100'e kadar %-100'd{r.

[AlI1 min. degeri] L ~ L 1 %-100'e karsilik gelir. [AI1 maks. degeri] L - H |

%100'e karsilik gelir.

Analog giris Al2'in konfiglrasyonu.

Bu parametreye [PID Geri Besleme] F : F 6gesi [Al2] olarak ayarlanirsa erisilebilir A , 2

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] 10u 0-10 Vdc

[Gerilim +/-] nl0u -10/+10 Vdc
Fabrika ayari
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Tum ayarlar CSt-

[AI2 min. degeri] u L 2%

Al2 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geribesleme] F | F, [Al2] A , 2 olarak ayarlanirsa ve
e [AI2 Tird] A 2 E, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanirsa.

[AI1 min. de@eri] w :L [ (bkz. sayfa 349 ile ayni.

[AI2 maks. degeri] u H2X

Al2 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F | F, [Al2] A , 2 olarak ayarlanirsa ve
e [AI2TUrd] A /2 L, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. de@eri] w +H | (bkz. sayfa 350) ile ayni.

[AI3 Tipi] A + 3£ K

Analog giris Al3'in konfiglirasyonu.

Bu parametreye, [PID geri besleme] P : F, [AI3] A : 3 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Asagidaki fabrika ayariyla [Al2 Tipi] A : 2 £ (bkz. sayfa 350).

[AI3 min. degeri] u /L 3%

Al3 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F | F, [AI3] A , 3 olarak ayarlanirsa ve
e [AI3Tird] A 3£, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[AI1 min. de@eri] w :L [ (bkz. sayfa 349 ile ayni.

[AI3 maks. degeri] u +H 3%

Al3 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F | F, [AI3] A , 3 olarak ayarlanirsa ve
e [AI3TUrd] A + 3 &, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. de@eri] w +H | (bkz. sayfa 350) ile ayni.

[AI3 min. degeri] L ~ L 3%

Al3 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F : F, [AI3] A , 3 olarak ayarlanirsa ve
e [AI3Turd] A « 3, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[AlI1 min. de@eri] L ~ L | (bkz. sayfa 350) ile ayni.

[AI3 maks. degeri] L - H 3%

Al3 %100 akim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F : F, [AI3] A , 3 olarak ayarlanirsa ve
e [AI3Turd] A « 3, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 350) ile ayni.
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[AIBaraigi] A 3L X
Al3 dlgekleme secimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] P | F, [AI3] A , 3 olarak ayarlanirsa ve
e [AI3 Turd] A , 3 E 6gesi [Akim] olarak ayarlanir O A

[Al1 arah@i] A . IL (bkz. sayfa 350) ile ayni.

[AI4 Tipi] A 1HE X
Analog giris Al4'in konfiglrasyonu.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e VW3A3203 I/O uzatma modili takiimissa ve

e [PID geri besleme] P | F, [Al4] A 4 olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
[Akim] oA 0-20 mA
Fabrika ayari
[Gerilim +/-] n I0u -10/+10 Vdc

[Al4 min. degeri] u L 4k

Al4 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] P : F,[Al4] A 4 olarak ayarlanirsa ve
e [Al4 Turi] A 4 E, [Gerilim] 0w olarak ayarlanirsa.

[Al1 min. de@eri] w : L [ (bkz. sayfa 349) ile ayni.

[Al4 maks. dederi] u 1 H4X

Al4 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] P : F, [Al4] A 4 olarak ayarlanirsa ve
e [Al4 Turi] A 4 E, [Gerilim] 0w olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. degeri] w +H | (bkz. sayfa 350) ile ayni.

[Al4 min. degeri] L ~ L 4%
Al4 %0 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] P | F, [Al4] A , 4 olarak ayarlanirsa ve
e [Al4 Tard] A .4 E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[Al1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 350) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] L -~ H4 X
Al4 %100 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F | F, [Al4] A , 4 olarak ayarlanirsa ve
e [Al4 Tard] A .4 E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 350) ile ayni.
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[Al4 arahgi] A 4L X

Al4 dlgekleme segimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F | F, [Al4] A , 4 olarak ayarlanirsa ve
o [Al4 Tirl] A 4 E 6gesi [Akim] olarak ayarlanir O A

[Al1 arah@i] A . IL (bkz. sayfa 350) ile ayni.

[AI5 Tipi] A 1S E X

Analog giris Al5'in konfiglrasyonu.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e VW3A3203 I/O uzatma moduli takiimissa ve
e [PID geri besleme] P : F, [AI5] A : 5 olarak ayarlanirsa.

[Al4 Tipi] A + 4 E ile ayni.

[AI5 min. degeri] u /L 5%

Al5 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F | F, [AI5] A , 5 olarak ayarlanirsa ve
e [Al4 Tirl] A /5 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[Al1 min. de@eri] w : L I (bkz. sayfa 349) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] u 1 H5X

Al5 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F | F, [AlI5] A , 5 olarak ayarlanirsa ve
e [Al4Turd] A +5¢t, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. de@eri] w +H | (bkz. sayfa 350) ile ayni.

[AI5 min. degeri] L ~ L 5%

Al5 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F : F, [AI5] A 5 olarak ayarlanirsa ve
e [AI5STiUrd] A 5 t, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[AlI1 min. de@eri] L ~ L | (bkz. sayfa 350) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] L - H5 X

Al5 %100 akim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] F | F, [AI5] A 5 olarak ayarlanirsa ve
e [AI5STUrd] A /5 ¢t, [Akim] OA olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 350) ile ayni.

[Al5aralig A (5L %

AlS blgekleme segimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] P . F, [Al5] A 5 olarak ayarlanirsa ve
e [AI5 Tiri]] A 5 £t 6gesi [Akim] olarak ayarlanir O A

[Al1 arah@i] A . 1L (bkz. sayfa 350) ile ayni.
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[Min PID geri besleme] P F 1%
Minimum PID geri besleme.
[PID Geribesleme] P | F 6gdesi [Konfigiire Edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0...[Maks PID grblsm] P . F 2 Ayar araligi
Fabrika ayari: 100

[Maks PID geri besleme] P | F 2%
Maksimum PID geri besleme.

[PID Geribesleme] P : F 6desi [Konfigiire Edilmemis] » o olarak ayarlanmazsa bu parametreye
erisilebilir.

Ayar () Aciklama

[Min PID geribes.] P «F [...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 1.000

[PID geri besleme] ~ P F X
PID geri beslemesi degeri, sadece ekran igin.

[PID Geribesleme] P | F 6gesi [Konfigiire Edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.

Ayar Aciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Min g.bes Uyarisi] FAL X
Minimum geri besleme diizeyi uyarisi ([PID Disik Geri Besleme Uyarisi] P F A L uyarisi igin).

[PID Geribesleme] F : F 6desi [Konfigiire Edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar () Aciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: 100

[Maks g.bes Uyarisi] P A H X
Maksimum geri besleme duizeyi uyarisi ([PID Yiiksek Geri Besleme Uyarisi] F F A H uyarisi igin).

[PID Geribesleme] F : F 6desi [Konfigiire Edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar () Agiklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: 1.000
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[PID Referansi] - F - Menusi

Erigim
[TGm ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] =» [PID kontrolérii] =» [PID Referansi]

Bu Menii Hakkinda

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[Dahili PIDRef] P , %
Dahili PID referansi.
[PID Geribesleme] P | F 6desi [Konfigire Edilmemis] » o olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no PID kontroléri referansi, toplama/gikarma/garpma fonksiyonlari ile [Ref
Frek 1 Konfig] F - I veya [Ref. kanali 1B] F ~ |k ile verilir. Bkz. blok
semasil.
Fabrika ayari

[Evet] HES PID kontroléri referansi, [Danhili PID ref.] - P 1 araciligiyla dahilidir.

[Ref Frek 1 Konfig] F - 1%
Konfigiirasyon referans frekansi 1.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme] P . F, [Konfiglire Edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa ve
e [Dahili PID Ref] P : 1, [Hayir] n o olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Konfigiire edilmemig] | n o Atanmamis
[AI1] Al Analog giris Al1
Fabrika Ayari
[A12]...[AI3] A.2..A .3 Analog giris Al2...AI3
NOT: AI3 segimi, 22 kW'tan biiyiik glict olan tahriklerde erisilebilir.
[Al Sanal 1] AV Sanal analojik giris 1
[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Dl araciigiyla Ref uPdt Yukari/Asag: fonksiyonu DIx tarafindan atanmistir
Frekansi]
[Ref.Frek-Uzk.Term] LccC Uzaktan terminal Uzerinden Referans Frekansi
[Ref. Frek-Modbus] ndb Modbus Uzerinden referans frekansi
[Ref. Frek-CANopen] |L An CANopen moduli takilmissa CANopen uzerinden referans frekansi
[Ref. Frek-llet. Modill] | mE E Fieldbus modiilii takilmissa fieldbus moddli tizerinden referans frekansi
[GOmiili Ethernet] EEH Gomili Ethernet
NOT: Bu segime ATV340-+-N4E tahriklerinde erisilebilir.
[RP] P Darbe girisi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kiiglik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[Kodlayici] PG Bir kodlayici moduili takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullanihiyorsa
kodlayici referansi.
NOT: Katistirlmis kodlayici yalnizca giicii 22 kW'ye kadar olan
surtictlerde kullanilabilir.

NVE61643TR 01/2019 355



Tum ayarlar CSt-

[Min. PID referansi] P +F 1%

Minimum PID referansi.

[PID Geribesleme] P | F 6gdesi [Konfigiire Edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar () Agiklama
[Min PID geri beslemesi] Ayar araligi

P +F I..[Maks PID referansi] P P2

Fabrika ayari: 150

[Maks.PIDref] P (P2 %

[Dahili PID ref] P

Maksimum PID referansi.

[PID Geribesleme] F | F 6gesi [Konfigiire Edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar () Agiklama
[Min PID referansi] F : F [..[Maks PID | Ayar araligi

geri beslemesi] P . F 2

Fabrika ayari: 900

Kk
Dahili PID referansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [PID geri besleme] F . F, [Konfigiire Edilmemis] » o olarak ayarlanmazsa ve
e [Dahili PID Ref] P , ., [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa.

Ayar ()

Agciklama

[Min PID referansi] F . F I...[Maks PID
referansi] P P 2

Ayar araligi
Fabrika ayari: 150

[Oto/Manuel atama] P A u X

Oto/Manuel segim girisi.

[PID Geribesleme] P : F 6desi [Konfigiire Edilmemis] ~ o olarak ayarlanmazsa bu parametreye

erisilebilir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] na Atanmamis

Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI..L . H Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] Loll.LIE

VW3A3203 G/C uzatma moduli takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CD00]..[CD10] |CdOO..Cd 10

[GIG profili] 1= konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15] |Cd 1 1.Cd IS

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] Cigi.c1i0

[G/C profili] 1 & konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CIT1.C1IS

entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] ceogi.Ceio

[GIC profili] : o konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus moddili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]..[C215] |Cé@ 1 1.C2 15

Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]..[C310] |C 3O (.C3 10

[G/C profili] 1o konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]..[C315] |C31/.C3I5

entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[GIG profili] : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1..05 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Manuel PID referansi] P . 1%

Manuel PID referansi.
Manuel modda referans girisi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme] P . F, [Konfigiire Edilmemis] » o olarak ayarlanmazsa ve
e [Oto/Manuel atama] F A o 6desi [Hayir] » a olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Konfiglre edilmislerse dnceden ayarlanmis hizlar manuel referansta aktiftirler.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[Al1]...[AI3] A.Il.A .3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[AI5] A /4.0 .5 VW3A3203 G/C uzatma modilu takilmissa analog giris Al4...Al5
[RP] F Darbe girisi

NOT: Bu segime 30 kW'tan kiigiik giicii olan siiriiclilerde erisilebilir.

[Kodlayici] PL Bir kodlayici modiili takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullaniliyorsa
kodlayici referansi.

NOT: Katistirilmis kodlayici yalnizca giicti 22 kW'ye kadar olan
surlcilerde kullanilabilir.
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[PID 6nayar referanslari] P - - Menusu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] =» [PID kontrolérii] =» [Referans frekansi] = [PID &nayar
referanslari]

Bu Menil Hakkinda
Fonksiyona, [PID geri besleme Atama] P : F atanmissa erisilebilir.

[2 PID OnAyar Atamsi] P - 2
2 PID Onayar atamasi.
Atanan giris veya bit 0'da ise fonksiyon devre disidir.
Atanan giris veya bit 1'de ise fonksiyon aktiftir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L 1L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan bily(ik giict olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] LI 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduli takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |[GIG profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15] |Cd I [..Cd IS | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIGprofil] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CI111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] c2ol..C2 10 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiil ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C30 .03 10 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda fieldbus moddili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L 31 1.C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[GICprofil] o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] LS5 1 1.L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu secime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[4 PID OnAyar Atamsi] P - 4
4 PID Onayar atamasi.
[2 PID OnAyar Atamsi] P - 2 (bkz. sayfa 358) ile ayn.

Bu fonksiyonu atamadan dnce, [2 PID OnAyar Atamsi] P ~ 2'nin atandigini dogrulayin.

[Ref PID OnAyar 2] - P2 %
ikinci PID &n ayar referansi.
Bu parametreye yalnizca [2 PID OnAyar Atamsi] F - 2 atanmissa erisilebilir.

Ayar () Aciklama
[Min PID referansi] P . P I..[Maks PID | Ayar araligi
referansi] P P & Fabrika ayari: 300
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[Ref PID OnAyar 3] - P 3%

Uglincii PID &n ayar referansi.

Bu parametreye yalnizca [4 PID OnAyar Atamsi] P - 4 atanmissa erisilebilir.

Ayar ()

[Min PID referansi] P : P I...[Maks PID

Aciklama

referansi] P P2

Ayar aralgi
Fabrika ayari: 600

[Ref PID OnAyar 4] - F 4 %

NVEG61643TR 01/2019

Dordinci PID 6n ayar referansi.

Bu parametreye, yalnizca [4 PID Onayar Atamasi] P - 4 ve [2 PID Onayar Atamasi] P - & 6desi atanirsa
erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

[Min PID referansi] P , P I...[Maks PID

referansi] P P 2

Ayar araligi
Fabrika ayar: 900
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[PID Referansi] - F - Menusi

Erisim

[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [PID kontrol6ri]] =» [PID Referansi]

[Tahmini Hiz Refr] F P X

Tahmini hiz referansi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[AI1]...[AI3Z] A+ I1..A .3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[AI5] A.4.A .5 VW3A3203 G/C uzatma modilu takilmissa analog giris Al4...Al5
[Ref.Frek- LCrC Uzaktan terminal Uzerinden referans frekansi
Uzk.Term]
[Ref. Frek- Nndb Modbus lizerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Frek- CAn CANopen Uzerinden referans frekansi
CANopen]
[Ref. Frek-llet. nEE iletisim modiilii Gizerinden referans frekansi
Modiil]
[RP] P Darbe girisi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kiigiik giicii olan siiriiclilerde erisilebilir.
[GémIilli Ethernet] | E E H GOmli Ethernet
NOT: Bu segime ATV340-+N4E siiriiciilerinde erisilebilir.
[Kodlayici] PG

Bir kodlayici modulu takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullaniliyorsa
kodlayici referansi.

NOT: Katistirilmis kodlayici yalnizca giicii 22 kW'ye kadar olan

strlcullerde kullanilabilir.

[Hiz girisi %] P 5 - X

PID hiz girisi % referansi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

%1...100

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100
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[Ayarlar] 5 £ - Menisi

Erigim

[TGm ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [PID kontrol6rii] =» [Ayarlar]

Bu Menii Hakkinda

Asagidaki parametrelere [PID Geri Besleme ] F | F, [Yapilandirimadi] » o olarak ayarlanmazsa
erisilebilir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[PID Oransal Kazang] - P *

PID oransal kazang.

Ayar ()

0,01...100,00

Aciklama

Ayar aralgi

Fabrika ayar: 1.00

[Pl Enteg. Kazancl] - /G *

integral kazang.

Ayar ()

0,01...100,00

Agiklama

Ayar aralgi
Fabrika ayan: 1.00

[PID tiirevsel kazang] - d G X

Turev kazanci.

Ayar ()

0,00...100,00

Agiklama

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0.00

[PID rampasi] P - P X

[Min PID referansi] F : F I'den [Maks PID referansi] F

Uzere tanimlanmis PID hizlanma/yavaslama rampasi.

Ayar ()

P 2'ye veya tam tersi seklinde gecis yapmak

0,0...99,9 sn

Agiklama

Ayar aralgi
Fabrika ayar: 0,0 sn

[PID'yi Evirme] P L %

PID'yi evirme.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika ayari
[Evet] HES Evet
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[PID Min. Cikist] Po L X

Hz cinsinden PID kontrolérd minimum ¢ikisi.

Ayar ()

Agciklama

-599,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[PID Maks. Cikisi] P a H X

Hz cinsinden PID kontroléri maksimum ¢ikisi.

Ayar ()

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 60,0 Hz

[PID Hatasi Uyarisi] PE r *
PID hatasi uyarisi.

Ayar ()

Agciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 100

[PID Entegrali Kpali] £ 1 5%

integral séntd.

Atanan giris veya bit 0'da ise fonksiyon devre disidir (PID entegrali aktif hale getirilmistir).

Atanan giris veya bit 1'de ise fonksiyon aktiftir (PID entegrali devre disi birakilmistir).

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] nao Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L.1..L.H Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan bilyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L+ I..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modulu takilmissa dijital giris DI11...DI16
[CDO00]...[CD10] CdOo0..Cd 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] Cd!1l.CdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
[C101]...[C110] C 10 i..C 110 |[GIGprofil] = konfigiirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi
[C111]...[C115] CI111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi
[C201]...[C210] CZ20ol..C2 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]...[C215] L2 1 1.LC2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMDZ2.15 sanal dijital girisi
[C301]...[C310] C3nl..C 310 |[GIGprofil] o konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]...[C315] C3111.C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]...[C510] Ccs0o1..C5 10 |[GIG profil] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.
[C511]...[C515] L5 1 1..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++*N4E tahriklerinde erisilebilir.
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[PID hizlanma siiresi] AL L P X
PID: ¢alistirma esnasinda hizlanma.

PID kazanimlarini ylikseltmeden PID referansina hizli sekilde erisiimesine olanak vermek i¢in PID
kontrolérinin ¢alistiriimasindan 6nce PID galistirma rampasi uygulanabilir.

Referans
frekans

FRS

SFS

LSP

ACCP t
PID kontrol6rii geri beslemesi

Ayar () Agiklama

0,01...99,99 sn Ayar aralgi
Fabrika ayari: 5,00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1 - 6.000 arasinda olabilir ~ r

[PID Baslt.Ref.Frek.] 5 F 5%
PID baslatma referans frekansi.

Ayar () Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar arahgi

[PID Baslt.Ref.Frek.] 5 F 5, [Dlsiik Hiz] L 5 P degerinden daha dusikse
bu fonksiyonun herhangi bir etkisi yoktur.

Fabrika ayan: 0,0 Hz
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Alt bolim 8.19

[Jenerik fonksiyonlar] - [Esige ulasildi]

[Esige ulasildl] £ H - E - Meniisi

Erigim
[Tam ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Eside ulasildi]

[Diistik Akim Esigi] L £ d L
Akim disUlk esik degeri ([Dusik Akima Ulasildi] £ £ AL uyarisi igin).

Ayar ()

Agciklama

0...65.535 A

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 A

[Yiksek Akim Esigi] L £ 4

Akim yulksek esik degeri ([Akim Esigine Ulsldi] L E A uyarisi igin).

Ayar ()

Agciklama

0...65.535 A

Ayar araligi
Fabrika ayari: Tahrik nominal akimi

[Diisiik frek. Esigi] F £ d L

Motor dustk frekans esigi ([Mot Frek Disuk Esd] F E A L uyarisi igin).

Ayar ()

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Motor Frek Esigi] F £ d

Motor frekans esigi ([Mot Frek Yiiksek Esg] F £ A uyarisi igin).

Ayar ()

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 50,0 Hz

[2 Frek Esigi] F 2d L

Motor dusuk frekans ikinci esigi ([Mot Frek Dusik Esg 2] F 2 AL uyarisi igin).

Ayar ()

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Frek. esigi 2] F 2 d

Motor frekans esigi 2 (Mot Frek Yiksek Esg 2] F 2 A uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 50,0 Hz
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[Motor Termal Esidi] £ £ d

Motor termal durumu esigi ([Motor Termal Esigine ulasildi] £ 5 A uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

%0...118

Ayar araligi
Fabrika ayan: %100

[Motor.term.diizeyi 2] £ £ d 2

Motor 2 termal durum esigi ((Mot2 Termal Esigne ulasldi] £ 5 2 uyarisi igin).

Ayar ()

Agiklama

%0...118

Ayar arahgi
Fabrika ayari: %100

[Motor 3 term svyesi] £ E 4 3

Motor 3 termal durum esigi ([Mot3 Termal Esigne ulasldi] £ 5 3 uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

%0...118

Ayar araligi
Fabrika ayan: %100

[Motor 4 term svyesi] £ £ d 4

Motor 4 termal durum esigi ((Mot4 Termal Esigne ulasldi] £ 5 4 uyarisi igin).

Ayar ()

Agiklama

%0...118

Ayar arahgi
Fabrika ayari: %100

[Referans Yik.Esik] - £ 4

Referans frekans yuksek esigi ([Ref Frek Yiiksek Esg ulasildi] ~ £ A H uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar aralgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Referans Dus.Esik] - £ d L

Referans frekans disuk esigi ([Ref Frek Disik Esg ulasildi] -~ £ AL uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

[Yiksek Tork esigi] £ £ H

Yiksek tork esigi ([Yuksek Tork Uyarisi] £ E H A uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

%-300...300

Ayar arahgi
Fabrika ayari: %100
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[Diisik tork esigi] £ E L
Dusk tork esigi ([Disik Tork Uyarisi] £ E L A uyarisi igin).

Ayar () Agiklama

%-300...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %50
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Alt bolim 8.20

[Jenerik fonksiyonlar] - [Anasbk kontk. Komut]

[Anasbk kontk. Komut] L L L - Menisu

Erigim
[Tlm ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] = [Sebeke kontaktér komutu]

Bu Menii Hakkinda

Tabhrik kilitlendiginde, hat kontaktdri génderilen her calistirma komutu (ileri veya geri) ile kapanir ve her bir
durdurma sonrasinda agilir. Ornegin, durdurma modu rampa (izerinde durdurursa motor sifir hiza
ulastiginda kontaktér acihr.

NOT: Tahrik kontrol gii¢ kaynag harici bir 24 Vdc kaynagindan saglanmalidir.

BILDIRIM

SURUCUDE HASAR

Bu islevi 60 sn'den az araliklarda kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ornek devre (24 Vdc giic kaynag):

— Caligtir/Sifirla [---- K11

K11

| 3
E <).: (&) i
! fid o Dle Din +24i
: O ------ Q- O SEEEEEEREERE RE S EEEEEES T(fo

K11
Ir/Gr
K10

/

Dl = Calistir Komutu [ileri] F - 4 veya [Geri] - - &

R+A/R+C = [Sebeke Kontaktérii] L L [

Din = [Tahrik Kilidi] L £ 5

NOT: Acil stop tusu birakildiginda "Calistir/Sifirla" tusuna bir kez basiimalidir.
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[Sebeke Kontaktérdi] L L L

Ana sebeke kontaktér kontroll.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis

Fabrika ayari
[R2]...[R3] ré..rd Réle ¢ikisi R2...R3

NOT: R3 segimi, 22 kW'tan bilyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[R4]...[R6] r4..rb VW3A3204 réle gikis opsiyon modiilii takilmissa réle gikisi R4...R6
[DQ11 Dijital do | l..da |2 |VW3A3203 G/C uzatma modill takilmissa dijital gikis DQ11...DQ12
Cikisi]...[DQ12
Dijital Gikisi]
[DQ1 Dijital do l.do?d VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa dijital gikis DQ1...DQ2
Cikisi]...[DQ2 . . . P, . -
Dijital Cikisi] NOT: DQ2 secgime 30 kW'tan kiigiik glict olan tahriklerde erisilebilir.

[Tahrik Kilidi] L £ 5%

Tahrik kilidi atamasi.

Bu parametreye [Sebeke Kontaktord] L L L, [Hayir] » = olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Atanan giris veya bit 0'a degistiginde tahrik kilitlenir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayari

[CDO00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] CdIlI.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] Ci101..C 110 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CI111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] c2ol..C2 10 |[GIGprofil] o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.LC¢2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiil ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C3o .. 310 |[GIGprofil] o konfigirasyonunda fieldbus moddili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C3111.C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] csol..Cs5 10 |[GIGprofilli o konfiglirasyonunda entegre Ethernet 'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet 'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu secime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[DI1 (Duisiik LI/L..LBL Distik seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8

seviye)]...[DI8 . . . - . P, .

e . NOT: DI8 diisiik seviye segimine 22kW'tan bilyiik giicii olan tahriklerde

(Disiik seviye)] e
erisilebilir.

[DI11 (Distik L IIL...L IBL |VW3A3203 G/C uzatma modili takilmissa diistk seviyede kullanilan dijital

seviye)]...[DI16 giris DI11...DI16

(Diisiik seviye)]

[Sebeke V. zmnasimi] L C E

Hat kontaktdrinun kapatilmasi igin izleme siresi.

Ayar

Aciklama

1...999 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 sn
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.21

[Genel fonksiyonlar] - [Cikis kontaktérii komutu]

[Cikis kontaktorii komutu] o L L - Menlsi

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Cikis kontaktdri komutu]

Bu Menii Hakkinda

Bu fonksiyon surticiiniin strticti ve motor arasina takili bir kontaktorii kontrol etmesini ve/veya izlemesini

sagdlar.

Cikis kontaktériiniin suriicu tarafindan kontrolu [Cikis kontaktdrii Atamasi] o L L atanarak etkinlestirilir.

Bir ¢alistir komutu etkinlestirildiginde kontaktdrli kapatmak icin bir istek yapildi. Motora hig akim

uygulanmadiginda kontaktéri agmak igin bir istek yapildi.

Geri bildirim [Cikis kontaktérii Geri besleme] ~ [ A 63esine atanarak surlci tarafindan cikis

kontaktérindn izlenmesi etkinlestirildi. Bir tutarsizlik durumunda surtcu tetiklenir:

o [Cikis Kontaktori Agildi Hatasi] F L F 2 hatasi, [Cikis kontaktdrii Geri besleme] ~ L A [Motor
calismasinda gecikme] d & 5 sonundan 6nce kapatilmazsa veya motor c¢alisiyorsa [Cikis kontaktord
Geri besleme] ~ L A agilirsa.

e [Cikis Kontaktérii Kapandi Hatasi] F L F | hatasi, [Cikis kontaktdrii Geri besleme] ~ L A, [Kontaktori
ag¢mada gecikme] sonundan 6nce agilmazsa d A 5 veya motor durdurulursa [Cikis kontaktérii Geri
besleme] ~ L A kapanirsa.

NOT:

o [Cikis Kontaktori Agildi Hatasi] F L F 2 hatasi galistirma komutu 1'den 0'a bir gecisle temizlenebilir.

o [Cikis kontaktorii Atamasi] o L L ve [Cikis kontaktérii geri besleme] ~ L A tek tek kullanilabilir.

e DC enjeksiyonu frenleme fonksiyonu kullanilirsa DC enjeksiyonu frenlemesi etkin oldugu siirece ¢ikis
kontaktoéri kapanmaz
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A
T
AOCC
L =
| db 5 ?t’
ARCA | FLCFZ2 | |
|
L /N i
[ | |
! | [
| et
{b | B
A | | |
[ I I
I I |
4 | 0 Hz \ A |O>Hz
t
1 Atanan OCC ve RCA
2 Atanan RCA
3 Atanan OCC
t Zaman
R Calistirma komutu

OCC Cikis kontaktori

RCA Cikis kontaktorl geri beslemesi
Yok Atanmamis

MF Motor frekansi

[Cikis Kontaktér Atamasi] o L L

Cikis kontaktéra kontrol(.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] nao Fonksiyon atanmadi.

Fabrika ayari
[R2]...[R3] ré..rd Réle ¢ikisi R2...R3

NOT: R3 segime 22 kW'tan biiyiik giicii olan siiriiciilerde erisilebilir.
[R4]...[R6] r4Y..rb VW3A3204 role gikis opsiyon modiilii takilmissa réle gikisi R2...R6.
[DQ1 Dijital do l.dad Dijital ¢ikis DQ1...DQ2
Cilig]...[DQ1 NOT: DQ2 secimine 30 kW'tan kigiik giicii olan siiriiciilerde erisilebilir.
Dijital Cikisi] ’
[DQ1 Dijital do | l..dad2 |VW3A3203 G/G uzatma moduli takiimissa dijital ¢ikis DQ11...DQ12.
Cikisi]...[DQ1
Dijital Cikis1]

[Cikis kontaktérii geri beslemesi] - L A

Cikis kontaktorl geri beslemesi.

Atanan dijital giris veya bit 0'a gegtiginde motor galismaya baslar.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1 (Dusik LIL..LBL Dustik seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8
seviye)]...[DI8 . . . - . . - -
e . NOT: DI8 diisiik seviye secimine 22kW'tan yiiksek giicii olan siiriiciilerde
(Dusdk seviye)] erisilebilir
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[DI11]...[DI16] L1 1.L 16 |VW3A3203 G/G uzatma moduli takiimissa dijital giris DI11...DI16

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[VOprofili] /o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[IO profili] /& konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme modili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1..L2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduli ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C3gil..C3 10 |[I/Ooprofil] /o konfigirasyonunda haberlesme modull olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moduilii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[GIC profil]li : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet 'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340+-N4E siiriiciilerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 11..C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet 'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E siiriiciilerinde erisilebilir.

[Motor calismasinda gecikme] d b 5
Cikis kontaktérinu kapatmada gecikme.

Bu parametre sunlari geciktirir:
e Siricu yalnizca ¢ikis kontaktérini izlerken bir galistir komutunun ardindan motor kontrold.
o [Cikis kontaktorii geri besleme] ~ L A atandiysa [Gikis Kontaktori Agildi Hatasi] F L F 2 hatasi izleme.

Gecikme siresi ¢ikis kontaktoriiniin kapanma siiresinden buyiik olmalidir.
Bu parametreye [Cikis kontakt6rli Atamasi] o L L veya [Gikis kontaktorii geri besleme] ~ L A atandiysa

erisilebilir.
Ayar Agiklama
0,05...60,00 sn Ayar aralig
Fabrika ayari: 0,15 sn

[Kontaktéri agmada gecikme] 4 A 5
Kontaktori agmada gecikme
Bu gecikme c¢ikis kontaktoriinin agilis stresinden blyik olmalidir.

Bu gecikmenin sonunda [C1kis kontaktorl geri besleme] - L A 6Jesine atanan dijital giris degeri 0 degilse
[Cikis Kontaktérli Kapandi Hatasi] F L F [ hatasi tetiklenir. Bu parametre 0'a ayarlanirsa [Cikis
Kontaktérii Kapandi Hatasi] F L F [ hatasi izlenmez.

Bu parametreye [Cikis kontakt6rii geri besleme] ~ L A atandiysa erisilebilir.

Ayar Agiklama

0,00...5,00 sn Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0,10 sn
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Alt bolim 8.22

[Jenerik fonksiyonlar] - [Geri devre disi]

[Geridevre disI] - E 1 n - Menlsi

Erigim

[Tam ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Geri devre disi]

[Geri Devre D] - 1~

Ters yoni devre disi birakma.
Dijital girisler tarafindan génderilen ters yon istekleri dikkate alinir.
Ekran Terminali ya da satir tarafindan génderilen ters yon istekleri dikkate alinmaz.

PID, toplama girisi ve benzeri kaynakli herhangi bir ters hiz referansi, sifir referans (0 Hz) olarak

yorumlanir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[Evet] HES Evet
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Alt bolim 8.23

[Jenerik fonksiyonlar] - [Tork sinirlandirma]

[Tork sinirlandirma] £ = L - Mendsil

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Tlm ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Tork sinirlandirma]

2 tir tork sinirlamasi bulunmaktadir:

e Bir parametre tarafindan sabitlenen bir degerle (tork veya gug)

e Bir analog girisle sabitlenen bir degerle (Al veya darbe)

Her iki tip de aktif hale getirilmisse en dusuk deger dikkate alinir.

Bu 2 tir, dijital giris kullanarak ya da iletisim veriyolu Gzerinden konfigiire edilebilir veya uzaktan

anahtarlanabilir.

(3]

Al, Pl
o— |

Al, Pl
o—

w

Sinirlama degeri

A ON-=

[Tork sinir. aktivas] £ L A

Kalici tork sinirlamasi aktivasyonu.
Atanan giris veya bit 0'da ise fonksiyon devre disidir.

Parametre Uizerinden tork sinirlamasi
Dikkate alinan en dusuk deger
Analog giris, RP Uzerinden tork sinirlama

Tla

nNo  |uas

Evet

Gugte parametre Uizerinden tork sinirlamasi

Atanan giris veya bit 1'de ise fonksiyon aktiftir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamig] no Atanmamis

Fabrika ayari
[Evef] HES Evet
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[DI1]...[DI8] L+1..L.H Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduli takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] cdoo..c. d 10 |[GIG profil] 1o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] CLd I I..Ld 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIGprofil] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 11 1.C I 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] ce2nol..CL2 10 |[GIG profil] :a konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus moduili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CZ2 1 1.LC2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiil ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C30l..C3 10 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda fieldbus moddiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C311.C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modiilii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[GICprofil] o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] LS5 1 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu secime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Pmaks Motoru] £ P 111%

Motor modunda maksimum gug.

Bu parametreye [Tork sinir. aktivas.] £ L A [Atanmamis] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

%10...300

Ayar araligi
Fabrika ayari: %300

[PMaks Jeneratorii] £ P 15X

Jeneratér modunda kabul edilebilir maksimum gug.

Bu parametreye [Tork sinir. aktivas.] £ L A [Atanmamis] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

%10...300

Ayar araligi
Fabrika ayari: %300

[Torkartimi] +nE P X

Tork sinirlamasi artisi.

Bu parametreye [Tork sinir. aktivas.] £ L A [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Motor torku sinir] £ L .17 ve [Jen. torku sinin] £ L L parametreleri birim segimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
%0,1 o.1 Unite %0,1
%1 ) Birim %1

Fabrika ayari

374

NVE61643TR 01/2019




Tum ayarlar CSt-

[Motor tork simif] £ L 1%

Motor tork sinirlandirma.
Bu parametreye [Tork sinir. aktivas.] £ L A [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Tork artisl] + n E P parametresine uygun olarak anma torkunun %'si veya %0,1 artislari olarak, motor
modunda tork sinirlamasi.

Ayar () Aciklama

%0...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Jen. tork simim] £ L +GX

Jeneratif tork sinirlandirma.
Bu parametreye [Tork sinir. aktivas.] £ L A [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Tork artisi] « » £ P parametresine uygun olarak anma torkunun %'si veya %0,1 artislari olarak, jenerator
modunda tork sinirlamasi.

Ayar () Aciklama

%0...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Analog sinir. aktiv] £ L [ *

Dijital giris tarafindan aktivasyon (analog giris).

Bu parametreye [Ref Tork Atamasi] £ A A veya [Ref Tork 2 Atamasi] £ A A 2 yapilandirilirsa erisilemez.
[Tork sinir. aktivas] ile ayni. E L A.

Atanan giris veya bit 0 ise:

e Sinirlama [Motortork sinin]£ L+ 1 ve [Jen. tork siniri] £ L : G parametreleri tarafindan belirlenir; [Tork

sinir. aktivas.] £ L A 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.
e [Tork sinir. aktivas.] £ L A [Hayir] n o olarak ayarlanirsa sinirlama yoktur.

Atanan giris veya bit 1 ise: sinirlama [Ref Tork Atamasi] £ A A veya [Ref Tork 2 Atamasi] £t AA 2
tarafindan atanan girise baghdir.

NOT: Her iki sinirlama da (atanan giris ve parametre ile) ayni zamanda etkinlestirilirse en dislk deger
hesaba katilir.

[Ref Tork Atamasi] £ A A

Analog deger tarafindan aktivasyon.

Bu fonksiyon atanirsa atanan girise uygulanan %0 ila %100 sinyal temelinde sinirlama, anma torkunun %0
ile %300'G arasinda degisir.

Ornekler: 4-20 mA giris lizerinde 12 mA, anma torkunun %150'sine sinirlamayi netice verir; 10 Vdc giris
Uzerinde 2.5 Vdc, anma torkunun %75'iine sinirlamayi netice verir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Analog giris atanmadi
Fabrika ayari
[Al1]...[AI3] A.Il.A .3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[AI5] A /4.0 .5 VW3A3203 G/C uzatma modilu takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1] AV Sanal analojik giris 1
[DI7 Darbe P.,1.P .8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
g:ﬂiﬂ"'“"s Darbe NOT: Bu secime 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[RP] F Darbe girisi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kiigiik giicli olan tahriklerde erisilebilir.
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Kodlayici]

PG

Bir kodlayici moduilu takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullaniliyorsa
kodlayici referansi.

NOT: Katistirilmis kodlayici yalnizca giicii 22 kW'ye kadar olan
sirlculerde kullanilabilir.

[Ref Tork Anah Atmsi] E A5 u

Referans tork anahtari atamasi.

Bu parametreye [Ref Tork Atamasi] £ A A veya [Ref Tork 2 Atamasi] £ AA 2, [Hayir] ~ o olarak
ayarlanmazsa erisilebilir.

[Tork sinir. aktivas] ile ayni. EL A.

[Ref Tork 2 Atamasi] E HA 2
Baska bir analog deger tarafindan aktivasyon.

[Ref Tork Atamasi] £ A A ile ayni.

[Trk/l Limit. Stop] 55 &

Tork akim sinirlamasi: davranis konfigiirasyon.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] nao Algilanan hata goz ardi edildi
Fabrika ayari

[Serbest Durus] HES Serbest durus

[STT'ye gére] SEE [Durus tiirli] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadidi durus

[Geri Cekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi strece korunur (")

[H1z korunuyor] rL5S Hiz, algilanan hata devam ettikge ve calistirma komutu kaldirilmadigi
strece korunur (1)

[Rampa durusu] P Rampada durma

[Hizh durus] FSE Hizli durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonu

tavsiye edilir.

1 Budurumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge icin bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi

[Trk/l lim.zam.asim] S £ o

Tork akimi sinirlamasi: [Tork Sinirlama Hatasi] 5 5 F hata gecikmesi ve [Tork Sinirina Ulasildi] 55 A

uyarisi gecikmesi.

Ayar ()

Agciklama

0...9.999 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1.000 ms
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Alt bolim 8.24

[Genel fonksiyonlar] - [2. akim siniri.]

[2. akim sinir.] L L, - Menusi

Erigim

[Tlm ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [2. akim siniri.]

[Akim Sinirflamasi2]L L 2

Akim sinirlamasi anahtar atamasi

Atanan giris veya bit 0'sa, ilk akim sinirlamasi aktiftir.

Atanan giris veya bit 1'se, ikinci akim sinirlamasi aktiftir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI.L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan bily(ik giicti olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1..L 16 |VW3A3203 G/G uzatma moduli takiimissa dijital giris DI11...DI16
[CDO00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] Cd1l1.Cd 15 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
[C101]...[C110] C /10 1..C 110 |[GIGprofil] a konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi
[C111]...[C115] C/11.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi
[C201]...[C210] ce2al..c2 10 |[GIG profil] a konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus moddili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]...[C215] L2 11.LC2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiilli ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi
[C301]...[C310] C 30 1..C3 10 |[GIG profili] o konfigirasyonunda fieldbus moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]...[C315] L 31 1..C315 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]...[C510] CL501..C5 10 |[GIC profili] : & konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340-+sN4E tahriklerinde erisilebilir.
[C511]...[C515] L5 1 1..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Akim Sinin2 DegerilC L 2 %
Akim sinirlamasi 2 degeri.

[Akim Sinirlamasi2]L L 2 6desi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

BILDIRIM

ASIRI ISINMA

e Motor anma degerinin, motora uygulanacak maksimum akima uygun oldugunu dogrulayin.

e [Akim Sinirlamasi] L L : parametresinin bu tabloda gdsterilen degerden kiiclk esit bir degere
ayarlandigini dogrulayin.

e Akim sinirini belirlerken azaltma gereklilikleri dahil motorun gérev déngiisiinii ve uygulamanizin tiim
faktorlerini géz 6ninde bulundurun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.
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Ayarlama arahgi 1,8 ing olarak sinirlanir.

NOT: Ayar 0,25 ingten klgikse bu etkinlestiriimisse sirici [Cikis Faz Kaybi]o P L 6gesinde kilitlenebilir.
YUksliz motor akimindan daha az oldugunda, motor ¢alistirilamaz.

Ayar () Agiklama

0..1,81ing (" Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,8 ing(")

(1) +n kurulum kilavuzunda ve siriict isim plakasinda belirtilen nominal surtici akimina karsilik gelir.

[Akim sinirlama] L L Kk

ilk akim sinirlamasi degeri

BILDIRIM

ASIRI ISINMA

e Motor anma degerinin, motora uygulanacak maksimum akima uygun oldugunu dogrulayin.

e [Akim Sinirlamasi] L L : parametresinin bu tabloda gdsterilen degerden kuglk esit bir degere
ayarlandigini dogrulayin.

e Akim sinirini belirlerken azaltma gereklilikleri dahil motorun gérev déngusuni ve uygulamanizin tim
faktorlerini géz éniinde bulundurun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayarlama arahgi 1,8 ing olarak sinirlanir.

NOT: Ayar 0,25 ingten klgikse bu etkinlestiriimisse sirici [Cikis Faz Kaybi]o P L 6gesinde kilitlenebilir.
YUksliz motor akimindan daha az oldugunda, motor ¢alistirilamaz.

Ayar () Agiklama

0..1,8ing (" Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,8 ing(")

(1) +n kurulum kilavuzunda ve siriict isim plakasinda belirtilen nominal surtici akimina karsilik gelir.
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Alt bolim 8.25

[Genel fonksiyonlar] - [Sarsma]

[Sarsma] J o L - Menisi

Erigim
[Tlm ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Sarsmal]

[Sarsma Atamasi] J o G
Sarsma atamasi.
SARSMA fonksiyonu yalnizca komut kanali ve referans kanallari terminallerdeyse etkindir.
Bu fonksiyon su durumlarda kullanilabilir:
[PID Geri Besleme] F : F 6desi [Konfigiire Edilmemis] ~ o olarak ayarlanirsa ve
[Fren lojik kontrolli] &£ L L 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanirsa ve
[Yiksek hizda kaldirma] H 5 o 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanirsa ve
[+ Hiz Atamasi] » 5 : ve [- Hiz Atamasi] 4 5 : 6Jesi [Atanmamis] n o olarak ayarlanirsa ve
[Ref Frek 2 Konfig] F ~ 2 0gesi [DI araciligiyla Ref Frekansi] u P d £ olarak ayarlanirsa.

Atanan giris veya 1'deyse fonksiyon etkindir.
Ornek: 2 telli kontrol islemi ([2/3- Tel Kumanda] £ [ [ = [2 Kablolu Kontrol ] 2 L.

Rp
MF DEC/DE2

Rf

Rf (JGF) /

0

Rp:0.1s

Rf (JGF) - - - -

LI (JOG)
1

0

JGt
Fw

1
: |
R

1

0

MF Motor frekansi
Rf Referans

Rp Rampa
Rp: 0,1 sn Rampa 0,1 sn'ye zorlanir
Fw ileri
R Geri
Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L. 1.L .8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan bily(ik giicti olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16]

L.I11.L.16

VW3A3203 G/C uzatma modiilu takilmissa dijital giris DI11...DI116

[CDO0]...[CD10]

CdJOopo..0d 10

[G/G profili] : o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[CD11]...[CD15] CdII.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] Ci101..C 110 |[GIGprofil] /o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CI111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] CZ20ol..C2 10 |[GIG profil] /o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 I1.LC2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMDZ2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C3nl..C 310 |[GIG profil] o konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C311.C3 15 | entegre fieldbus modilii olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] Ccs0 1.5 10 |[GIG profil] 1o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Sarsma frekansi] J G F *

Bu parametreye [Sarsma Atama)] J o [ 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

0,0...10,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 10,0 Hz

[Sarsma Gecikmesi] J L E *

Bu parametreye [Sarsma Atama] ( J o L) 63esi [Hayir] (n o) olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0,0...2,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,5 sn
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Alt bolim 8.26

[Genel fonksiyonlar] - [Yiksek Hiz Degistirme]

[YUksek Hiz Degistirme] L H 5 - Menusi

[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Yiksek Hiz Degistirme]

[2 YUksek hiz] 5HZ2

2 Yiksek hiz atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari

[Mot Frek Yiiksek | FEA Motor frekansi yiksek esigine ulasildi

Esg]

[2.Frekans Esigine | F & A ikinci frekans esigine ulasildi

Ulasiidi]

[DI1]...[DI8] LI.L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] L 1 I.L 1B |VW3A3203 G/C uzatma modill takilimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] Cd00...Cd 10 |[G/G profili] : o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] CLd I 1..Cd |5 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[GIG profili] :o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] CZ01..C2 10 |[GIG profili] : o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus modili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1..CL2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C 30 l..Cc 310 |[GIGprofil] a konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 3 11..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modilii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501.C5 10 |[GIG profili] : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340-+N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 1 1..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340-+sN4E tahriklerinde erisilebilir.

[4 Yiksek hiz] SHY

4 Yiksek hiz atamasi.
NOT: 4 Yiksek hiz elde etmek icin [2 Yiiksek hiz] 5§ H £ da konfiglire edilmelidir.
[2 Yiksek hiz] 5 H 2 ile ayni.
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[Yiksek hizl H5 P

Maksimum referansta motor frekansi, [Diisiik hiz] L 5 P ve [Maks frekans] £ F ~ arasinda ayarlanabilir.

Fabrika ayari, [Motor Standardi] & F - 6gesi [60 Hz NEMA] & O olarak ayarlanirsa 60 Hz degerine degisir.

Ayar ()

Aciklama

0...599 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 50 Hz

[Yiksek hiz2] H5 P 2%

[2 Yiksek hiz] 5 H 2 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa goériilebilir.
[Yiksek hiz] H 5 P ile ayni.

[Yiksek hiz3] H5 P 3%

[4 Yiksek hiz] 5 H Y 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa gorulebilir.
[Yiiksek hiz] H 5 F ile ayni.

[Yiksek hiz4] H5 P4 X

[4 Yiiksek hiz] 5 H Y 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa gorilebilir.
[Yiksek hiz] H 5 P ile ayni.
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Alt bolim 8.27

[Genel fonksiyonlar] - [Hafiza referans frekansi]

[Hafiza referans frekansi] 5 P [T - Meniisi

Erigim
[TUm ayarlar] =« [Genel fonksiyonlar] = [Hafiza referansi frekansi]

Bu Meni Hakkinda

0,1 sn'den uzun siren dijital bir giris komutu kullanarak bir hiz referans degerini kaydetme.

e Bu fonksiyon alternatif olarak tek bir analog referans ve her siris igin bir dijital giris yoluyla birgok
suristin hizini kontrol etmek igin kullanilir.

e Dijital bir giris yoluyla birgok surlste bir hat referansini (iletisim barasi veya ag) onaylamak igin de
kullanilir. Bu, referans ayarlandiginda varyasyonlardan kurtularak hareketlerin esitienmesini saglar.

e istegin yiikselen ucundan sonra referans 100 ms'de alinir. Yeni bir istek yapilana kadar yeni bir referans

alinmaz.
. — — — reference
FrH
- N
-
Ve ~
s S
/ \
/ -
0 L —
t
rUn
4
0
t
DIx (SPM)
| —‘
0 .
100 ms 100 ms ! 100 ms t

rFr Motor frekansi

FrH Rampadan 6nce referans frekansi

rUn Calistirma komutu

DIx (SPM) [Ref Frekansi Hafiza atamasi] 5P 11

[Ref Frekansi Hafiza atamasi] 5 F 1
Referans frekansi hafiza atamasi
Atanan giris aktif durumdaysa fonksiyon aktiftir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L I..L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1.L 16 |VW3A3203 G/C uzatma modili takiimissa dijital giris DI11...DI16
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Alt bolim 8.28

[Genel fonksiyonlar] - [Fren lojigi kontrolii]

[Fren lojidi kontrolil] & L L - MenUsu

Erigim
[Tam ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Fren lojigi kontrol(]

Bu Menu Hakkinda
[Fren lojidi kontroll] & L L - menusi (bkz. sayfa 274) ile ayni.
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Alt bolim 8.29

[Genel fonksiyonlar] - [Sinir anahtarlari]

[Sinir anahtarlari] L 5 £ - Meniisu

Erigim

[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Sinir anahtarlari]

Bu Meni Hakkinda

Bu fonksiyon sinir anahtarlari kullanilarak yériinge sinirlarini yénetmek igin kullanilabilir

Durma modu konfiglre edilebilir. Durma kontadi etkinlestirildiginde, diger ydonde baslatma yetkilendirilir.

Ornek:

R F
- —

@) @

R Geri
R1 Geri durma
F leri
F1 ileri durma

N

Giris 0'da (kontak acgik) oldugunda durma etkinlesir.

[Durdurma IL atamasi] L A F

Durdurma ileri sinir atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari

[CDOQ]...[CD10] CLd00...Cd 10 |[GIG profili] a konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] CLdI1.Cd 15 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[GIG profili] : o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CI11.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] CZ01..C2 10 |[GIG profili] : o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus modili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CZ211.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiill ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C 3o l..Cc 310 |[GIGprofil] a konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C311..C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[GIG profil]li o konfiglirasyonunda entegre Ethernet 'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 11..C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet 'si olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340-+sN4E tahriklerinde erisilebilir.
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[DI1 (Dusik LIL..LBL Dustik seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI8

seviye)]...[DI8 . . . - . P, .
(Diisiik seviye)] NOT: DI8 dusiik seviye segimine 22kW'tan bilyiik glicii olan tahriklerde

erisilebilir.

[DI11 (Distik
seviye)]...[DI16
(Diisiik seviye)]

LIIL...L IBL

VW3A3203 G/G uzatma moduili takiimissa dusiik seviyede kullanilan dijital
giris DI11...DI16

[Durdurma GR atamasi] L A r

[Durmatiria] L A5

Durdurma geri sinir atamasi.

[Durdurma IL atamasi] L A F ile ayni.

Sinir anahtarinda durma tird.

Bu parametreye [Durdurma IL atamasi] L A F veya [Durdurma GR atamasi] L A - 6Jesi atanirsa

erisilebilir.

Atanan giris 0'a degistiginde, durma segili tiire gére kontrol edilir. Yeniden baslatma yalnizca motor
durduruldugunda diger galisma yénii igin yetkilendirilir. [Durdurma IL atamasi] L A F ve [Durdurma GR
atamasi] L A ~ iki girisi arandiysa ve 0 durumunda, yeniden baslatma mimkin olmayacaktir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Rampada] ~MnFr Rampada durma
[Hizli durus] F5E Hizh durus
[Serbest Durus] nSk Serbest durus

Fabrika ayari
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Alt bolum 8.30

[Genel fonksiyonlar] - [Sensérlere gére konumlandirma]

[Sensorlere gére konumlandirma] L P o

Erigim
[TUm ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Sensérlere gore konumlandirma]

Bu Meni Hakkinda

Bu fonksiyon konumlandirmayi yénetmek igin konum sensorleri veya sinir anahtarlari kullanilarak dijital
girislere bagh olarak veya kontrol word bitleri kullanilarak kullanihr:

e Yavaslama

e Durdurma

Giris ve bitler igin dijital eylem yiikselen bir kenarda (0'dan 1'e deg@isim) veya algalan bir kenarda (1'den 0'a
degisim) konfiglre edilebilir. Asagidaki 6rnek ylkselen kenarda konfiglre edilmistir:

Fc

Rc

dAF

SAF

L. 5.P /
0

Fc ileri ydn galistirma komutu
Rc Geri yon galistirma komutu
S Hiz
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Yavaslama modu ve durdurma modu konfiglre edilebilir.

islemin her iki yonii icin de islem aynidir. Yavaslama ve durdurma asagida aciklanan ayni mantiga gore
calisir.

Ornek: leri yavaslama, ylikselen kenarda

e leri yavaslama girisin yiikselen kenarinda (0'dan 1'e degisim) veya bu yiikselen kenar ileri islemde
gerceklesiyorsa ileri yavaslamaya atanan bitte gergeklesir. Yavaslama komutu gii¢ kesintisi durumunda
bile depolanir. Zit ydnde ¢alisma ylksek hizda yetkilendirilir. Yavaslama komutu girisin algalan
kenarinda (1'den 0'a degisim) silinir veya bu algalan kenar ters islemde gerceklesiyorsa ileri
yavaslamaya atanan bitte silinir.

e Bir bit veya bir dijital giris bu fonksiyonu devre disi birakmak igin atanabilir.

e lleri yavaslama devre disi birakilsa da giris devre disi birakilirken veya bit 1'deyken, sensér degisiklikleri
izlemeye ve kaydetmeye devam edecektir.

Ornek: Yiikselen kenarda bir sinir anahtarini konumlandirma

O ® ® ®
R2 R1 R F F1 F2
-— —

@) @,

N

R Geri

R1 Geri yavaslama
R2 Geri durma

F o ileri

F1 ileri yavaslama
F2 ileri durma

A UYARI

KONTROL KAYBI

e Sinir anahtarlarinin dogru baglandigini dogrulayin.

e Sinir anahtarlarinin dogru takildigini dogrulayin. Yeterli durma uzakligina imkan saglamak igin, sinir
anahtarlari mekanik durdurmadan yeterince uzak bir konuma takilmalidir.

e Sinir anahtarlarini kullanabilmeniz i¢in dnce bunlari serbest birakmalisiniz.

e Sinir anahtarlarinin dogru ¢alistigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Kisa kamlarla galistirma:

A UYARI

KONTROL KAYBI

Uriin ilk defa calistirilirken veya fabrika ayarlari sifirlandiktan sonra motor her zaman Yavaslama ve
Durma araliklarinin disinda galistiriimahdir.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

A UYARI

KONTROL KAYBI
Tahrigin glict kapatildiginda gecerli durumda iginde oldugu araligi saklar.

Tahrik kapaliyken sistem manuel olarak hareket ettirilirse gliciinii yeniden agmadan 6nce orijinal
konumuna déndirmeniz gereklidir.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu Ornekte, ilk kez calistirirken veya fabrika ayarlarina geri ylkledikten sonra fonksiyonu baslatmak igin
surlcu baslangicta yavaslatma ve durdurma bdélgeleri disinda baslatiimalidir.
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F1z

F1

. N

F1 ileri yavaslama

F1z ileri yavaslama bélgesi
F2 ileri durma

F2z ileri durma bélgesi

Uzun kamlarla ¢aligtirma:

Bu 6rnekte, hig kisitlama yoktur, yani fonksiyon tiim y&riingede baslatilir.

F1z

F1

- A

F1 ileri yavaslama

F1z ileri yavaslama bélgesi
F2 ileri durma

F2z ileri durma bélgesi

Yavaslatma siniri anahtarindan sonra hesaplanan mesafede dur

Bu fonksiyon yavaslama siniri anahtarindan sonra bir 6n ayar mesafesi alindiginda hareketli parganin
otomatik durmasini kontrol etmek i¢in kullanilabilir. Nominal lineer hiz ve surlclye gdre tahmin edilen hiz
tabaninda yavaslama siniri anahtari agtinlldiginda, striicl konfigiire edilen mesafede durmayi indiikler. Bir
manduel sifirlama asiri seyahat siniri degistirme her iki yon icin de ortak oldugunda bu fonksiyon
uygulamalarda kullanilishdir. Sonra mesafe asilirsa yalnizca yardim yénetimine tepki verir. Durdurma

siniri anahtari fonksiyona gére dnceligi korur.

[Yavaglama tlirli] 4 5 F parametresi asagida agiklanan fonksiyonlardan birini elde etmek icin konfiglre

edilebilir:
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SF

A B

Yavaslama siniri anahtarina ulasildi
Bir mesafede otomatik durdurma
Mesafe

Frekans

SF Yavaslama frekansi

Mo m >

Not:
e Devam eden bir mesafede dururken yavaslama rampasi degistirilirse bu mesafe gézlemlenmeyecektir.
e Devam eden bir mesafede dururken yon degistirilirse bu mesafe gézlemlenmeyecektir.

A UYARI

KONTROL KAYBI
Yapilandirilan uzakhgdin gergekte mimkuin oldugunu dogrulayin.
Bu islev, sinir anahtarinin yerini tutmaz.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

[Durdurma iL siniran.] SAF

Durma anahtari ileri.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L I..L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde eriilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1..L 16 |VW3A3203 G/C uzatma modili takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Cd ! 1.Cd |5 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C 10 ..C 110 |[GIGprofil] = konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CI111.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] CcZ20l..C2 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.LC2 |5 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C3nl..C 310 |[GIGprofil] o konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[C311]...[C315]

c3ril.ciis

Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modiilt olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csal.Csia

[G/C profil]i : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet 'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340-+N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515]

Cs511.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet 'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Durdurma GR siniran.] 5A r

Durma anahtari geri.

[Durdurma IL simir an.] ile ayni SAF.

[ileri Yavaslama] 4 A F

Yavaslamaya ileri dogru ulasildi.

[Durdurma IL simir an.] ile ayni SAF.

[Geri Yavaglama)] d4 A r

Yavaslamaya geri dogru ulasildi.

[Durdurma IL sinir an.] ile ayni 5AF.

[Siniranah. devredisi] L L 5 *

Sinirlar anahtarlarini temizleme.

A UYARI

KONTROL KAYBI

[Sinir anah. devre disi] L L 5 6gesi bir girise ayarlanip etkinlestirilirse sinir anahtari ydnetimi devre disi

birakilir.

e Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi é6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Atanan bit veya giris 1'deyken sinir anahtarlarinin eylemi devre disi birakilir. Bu surede, surtci
durdurulursa veya sinir anahtarlariyla yavaslatilirsa hiz referansina kadar yeniden baslatilacaktir.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis

Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L I..L .8 Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16]

L1 I.L 1B

VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDOO]...[CD10]

Cd00..0d 10

[G/C profili] : & konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15]

CdII.LdIS

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110]

cioil.ciriag

[G/G profili] : o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]..[C115]

cririr.cilis

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210]

ccal.c2ia

[G/C profili] o konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus modiili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]..[C215]

ceilil.Le2is

Konfigiirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus moduili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[C301]...[C310]

c3oil.c3aio

[G/C profili] 1o konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315]

c3ari.cais

Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moddili olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csoil.csio

[GIG profilli 1 o konfiglirasyonunda entegre Ethernet 'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515]

cs1i1.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet 'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++*N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Durma tir] P A 5 X

Sinir aktivasyonunda durma tard.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Rampada] rfnF Rampa izle
Fabrika ayari
[Hizh durus] FS5SE Hizli durdurma ([Rampa Bélme Sabiti] ile azaltilan rampa stiresi d L F
[Serbest Durus] nSk Serbest durus

[Yavaglama tiri] 4 5 F *

Sinir anahtari yavaslatma adaptasyonu.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensor atandiysa erisilebilir.

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Standart]

Std

[Yavaslama] d £ [ veya [Yavaglama 2] d £ £ rampasini kullanir
(hangisinin etkinlestirildigine baglr)
Fabrika ayari

[Optimize Edilmis]

oPE

Disik hizda galisma suresini sinirlamak igin yavaslama kontagr degisirken
rampa siresi gercek hiza gore hesaplanir (dongu suresi optimizasyonu: ilk
hiza bakilmaksizin yavaslama siresi sabittir)

[Durma mesafesi] 5 £ d *

Durma mesafesi.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa erisilebilir. "Yavaslama siniri
anahtarindan sonra hesaplanan mesafede dur" fonksiyonunun aktivasyonu ve ayarlamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] nao Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari
[0,01...10,00] 0.0 1..10.00 | Metre cinsinden durma mesafesi araligi

[Nom lineer hiz] » L 5 X

Nominal lineer hiz.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensoér atandiysa ve [Durma mesafesi] 5 £ d 6desi [Hayir]

n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0,20...5,00 m/sn

Fabrika ayari: 1,00 m/sn
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[Durma diizeltici] 5 F o X

Telafi edilecek durma mesafesine uygulanan 6lgekleme faktérii, drnegin, lineer olmayan rampa.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa ve [Durma mesafesi] 5 £ 4 6desi[Hayir]
n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar
%350...200

Aciklama

Fabrika ayari: %100

[Durdurmayi Hafizaya Al] M5 E F *
Durdurma anahtarini hafizaya alma.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no
[Evef] YE S5

Sinir anahtari hafizaya alinmaz

Sinir anahtari hafizaya alinir
Fabrika ayari

[Yeniden baslatma énceligi] F - 5 E *

Durdurma anahtari etkinlestirilse bile baslangica verilen 6ncelik.

Bu parametreye en az bir sinir anahtari veya bir sensér atandiysa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no

Durdurma anahtari etkinlestirilirse hi¢ yeniden baslatma 6nceligi olmaz
Fabrika ayari

[Evet] YES

Durdurma anahtari etkinlestirilse bile yeniden baslatma énceligi
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Alt bolum 8.31

[Genel fonksiyonlar] - [Tork kontroldi]

[Tork kontrolll] £ o - - Menisi

Erigim

[Tam ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Tork kontrolii]

Bu Menii Hakkinda

Bu fonksiyon [Motor kontrol tiirli] L £ £ 6gesi su sekilde ayarlanirsa kullanilabilir: [SVCV] 5V [ veya
[FVC] F V L veya [Senkr. mot.] 5 4 » veya [Senkr.CL] F 5 4 olarak ayarlanirsa konfiglire edilebilir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

NOT: Bu fonksiyon [YUk kaymasi] A » F hatasinin islenmesiyle uyumlu degildir.

Speed
refarence

Tarque
rafarance

Speed contral

Speed

=

|
|
L

Torquelcurrent
lirnitaticnn

--®

“|
Torgue -

0"

|
I
I
&

Ll

Fonksiyon hiz diizenleme modundaki islem ve tork kontrol modundaki islem arasinda degistirmek icin

kullanilabilir.

Tork kontrol modunda, hiz konfiglre edilebilir "6li bant" icinde degisebilir. Alt veya Ust sinira eristiginde
surus otomatik olarak hiz diizenleme moduna geri alinir ve bu sinir hizda kalir. Diizenlenen tork bdylece
artik korunmaz ve iki senaryo olusabilir.
e Tork gerekli degere dénerse, sirls tork kontrol moduna doéner.
e Tork, konfigiire edilebilir bir ddnemin sonunda gerekli degere dénmezse sirls [Tork Diizenleme
Uyarisi] - £ A veya [Tork zaman asimi] 5 - F degerine geger.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.
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Torque
Torque -—-f--———————————_1 A |
limitation !
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1 |
| i
Torque ——f-—————————————— #E C
reference B i !
! i
! 1
! 1
! [
! [
! [
! [
! [
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! [
! 1
! [
! 1
| 1
! [
! 1
! [
| | 5
| | 4 >
! I Speed

BC Tork kontrol bolgesi
E Ideal galisma noktasi

I
Output reference
frequency after ramp

AB, CD Geri ¢ekilme" hiz diizenlemesine

Tork isareti ve degeri bir lojik ¢ikis ve bir analog ¢ikis yoluyla iletilebilir.

[Trk/hiz degistirme] £ 5 5
Lojik giris ile tork / hiz diizenleme anahtari.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari

[Evet] HES Evet

[DI1]...[DI8] L. 1.L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] L1 1..L 16 |VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDOQ]...[CD10] CLdo0..C.d 10 |[GIG profili] a konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Ld I 1.LCd 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[GIG profili] :o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] Cc2al..c2 10 |[GIG profil] a konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus moddili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 11.LC2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiilli ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C 30 1..C3 10 |[GIG profili] o konfigirasyonunda fieldbus moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L 31 1.C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modiilii olan

CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[C501]...[C510]

csol.Csio

[G/C profili] 1 o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++*N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515]

cs11.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Tork ref. kanal] £ - 1%

Tork referansi igin kanal.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

NOT: [Tork referansi] L E - 6gesine [Ekran] mendisu, [Siirlici parametreleri] alt mentsiinden erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire no Atanmamis
edilmemis] Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] A+ I1...A .3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[AI5] A /4.0 .5 VW3A3203 G/C uzatma modili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Ref.Frek- LCC Uzaktan terminal tizerinden referans frekansi
Uzk.Term]
[Ref. Frek- nNdb Modbus lizerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Frek- CAn CANopen uzerinden referans frekansi
CANopen]
[Ref. Frek-ilet. nEE iletisim modiilii izerinden referans frekansi
Modiil]
[Gémilli Ethernet] | E E H GOmli Ethernet
NOT: Bu segime ATV340-+N4E siiriiciilerinde erisilebilir.
[DI7 Darbe P.+1.P .8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
g:::ﬂ[DIS Darbe NOT: Bu segime 22kW'tan biyiik giicl olan sirlcilerde erisilebilir.
[RP] P Darbe girisi
NOT: Bu segime 30 kW'tan kiigiik giicii olan siiriiclilerde erisilebilir.
[Kodlayici] PG Bir kodlayici modiili takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullaniliyorsa

kodlayici referansi.

NOT: Not: Katistiriimis kodlayici yalnizca glicli 22 kW'ye kadar olan
sirlculerde kullanilabilir.

[Tork Ref Atamasi] £ ~ + X

Tork referansi kanal atamasi.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[DI1]...[DI8]

L1..L.H

Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan bilyiik giicti olan siriiciilerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16]

Ll l..L 1B

VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa dijital giris DI11...DI16

[C101]...[C110]

cioil.cirio

[I/O profili] : o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115]

crri1.ctis

Konfigiirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210]

cenoi.ce2io

[I/O profili] : o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme modiili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215]

ca11.L2 15

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

396

NVE61643TR 01/2019




Tum ayarlar CSt-

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[C301]...[C310]

c3agil.c3aia

[I/O profili] : o konfigirasyonunda haberlesme modulii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315]

c3ril.ciis

Konfigiirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modiili olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csol.Lsig

[G/G profili] : o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515]

£Lsi11.0515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E siiriiciilerinde erisilebilir.

[Tork ref. kanali]

Er |

Tork referansi kanal 1

[Tork ref. 2 kanali]

Er?

Tork referansi kanal 2

[Tork ref. 2 kanall] £ - 2%
Tork referansi kanal 2.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.
[Tork ref. kanali] £ ~ | (bkz. sayfa 396) ile ayni.

[Tork ref. isareti] £ 5 d %

Tork diizenleme fonksiyonu igin referansin isaretinin tersine ¢evrilmesi igin atama.

[Tork orani] £ ~ £ %

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.
[Trk/hiz degistirme] £ 5 5 (bkz. sayfa 395) ile ayni.

Tork dizenlemesi: tork orani.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

%0,0...1000,0

[Torkref. kanal] £ ~ [ veya [Torkref. 2 kanali] degerine uygulanan katsayi
Er?
Fabrika ayari: %100,0

[Tork Oran Atamasi] £ 9~ X
Tork diizenlemesi: tork orani degeri segimi.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Analog giris atanmadi

Fabrika ayari
[Al1]...[AI3] A.Il.A .3 Analog giris Al1...AI3
[Al4]...[AI5] A /4.0 .5 VW3A3203 G/C uzatma modilu takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1] AV Sanal analojik giris 1
[DI7 Darbe P.1.P .8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir
g:ﬂiﬂ"'“"s Darbe NOT: Bu secime 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[RP] F Darbe girisi

NOT: Bu segime 30 kW'tan kiigiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[Kodlayici] PL Bir kodlayici modiili takildiysa veya katistiriimis kodlayici kullaniliyorsa

kodlayici referansi.

NOT: Katistirilmis kodlayici yalnizca giicti 22 kW'ye kadar olan
sirlctlerde kullanilabilir.
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[Tork Ref Ofseti] £ 9o P X

Tork referansi ofseti.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir

Ayar () Aciklama

%-1000,0...1000,0 Ayar araligi

Fabrika ayan: %0,0

[Tork Ofset Atamasi] £ 90 %
Tork diizenlemesi: Tork ofseti degeri segimi

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.
[Tork Oran Atamasi] £ 9 - (bkz. sayfa 39/) ile ayni.

[Diistik Tork] L £ 9%
Dustk tork esigi.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.
Bu parametre [Yiksek Tork] H £ 9 de@erinden biylik olamaz.

Ayar () Agciklama

-300,0...[Yiiksek Tork] HE 9 Ayar aralig

Fabrika ayarn: -%300,0

[Yiksek Tork] HE g%
Yuksek tork esigi.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.
Bu parametre [Diguk Tork] L E 9 degerinden kigik olamaz.

Ayar () Agciklama
[Diistik Tork] L £ 9...%300,0

Ayar araligi
Fabrika ayari: %300,0

[Tork rampa zamani] £ - P X

Tork rampa zamani.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gdesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0,00...99,99 sn

Nominal torkun %100 degisimi igin ylkselme ve diisme zamani
Fabrika ayari: 3,00 sn

[Tork Filtresi] £ - F %
Tork filtresi aktivasyonu.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Aktif degil.
Fabrika ayari

[Evet] YES Etkinlestirildi
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[Tork Filtresi Bant Genisligi] £ ~ W X

Tork filtresi bant genisligi.

Bu parametreye [Tork Filtresi] £ -~ F 63esi [Evet] Y E 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

1...1000 Hz Ayar arahgi
Fabrika ayari: 20 Hz

[Tork kontrol durma] £ 5 £ %

Tork dizenlemesi: durma komutu tard.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hiz] SFd [Durdurma tiirli] S E £ konfiglirasyonuna uygun sekilde hiz diizenlemesi
durma

[Serbest Durus] nSE Serbest durma
Fabrika ayari

[Dénme] SFn Sifir tork durmasi, ancak motorda aki korunuyor (yalnizca kapali gevrimde)

[Dénme siiresi] 5 P £ X

Tork diizenlemesi: ddnme suresi.
Hizli bir sekilde yeniden baslamak i¢in hazir kalmak i¢in dénme siresi ardindan durma.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve
e [Tork kontrol durdurma] £ 5 £ 6gesi [Dénme] 5 P » olarak ayarlanirsa.

‘ Ayar () ‘ Agiklama

0,0...3600,0 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,0 sn

[Pozitif 6lii bant] d b P X

Tork diizenleme pozitif 61t bandi.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.
Deger hiz referansina cebirsel olarak eklenir.

db P =10 icin drnek:

e Referans = +50 Hz ise: +50 + 10 = 60 Hz
e Referans =-50 Hz ise: -50 + 10 = -40 Hz

Ayar () Aciklama

0...2 x [Maks Frekans] £ F r Ayar arahgi
Fabrika ayari: 10 Hz

[Negatif 61 bant] 4 b » X

Tork dlizenleme negatif 61U bandi.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6desi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.
Deger hiz referansindan cebirsel olarak gikarilir.

d b n =10 igin érnek:

o Referans = +50 Hz ise: + 50 - 10 =40 Hz
e Referans =-50 Hz ise: -50 - 10 = -60 Hz
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Ayar () Aciklama
0...2 x [Maks Frekans] E F r Ayar araligi
Fabrika ayari: 10 Hz

[Tork kontrol zaman asimi] - £ o *

Tork kontrol zaman asimi.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Hata durumunda tork kontrol modunun otomatik ¢ikisini izleyen veya bir uyari tetiklendiginde sire

Ayar

0,0...999,9 sn

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 60 sn

[Tork Kontrol HataYaniti] £ o & X

Tork kontrol hatasina yanit.

Bu parametreye [Trk/hiz degistirme] £ 5 5 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.
[Tork kontrol zaman asimi] ~ £ o bir kez gectiginde strtictinin yaniti.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Uyan] AL Uyari zaman asiminda tetiklenir
Fabrika ayari

[Hata] FLE

Serbest durmayla bir hata tetiklenir
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Alt bolim 8.32

[Jenerik fonksiyonlar] - [Parametre anahtarlamasi]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
[Parametre degistirme] 1L P - Menisi 402
[Ayar 1] P 5 I - Menusu 406
[Ayar2] P52 - Menisi 406
[Ayar 3] P 5 3 - Menusu 406
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[Parametre degistirme] 1L P - Menusi

Erisim
[Tim ayarlar] — [Genel fonksiyonlar] = [Parametre degistirme]

Bu Menii Hakkinda

[Parametre Segimi] 5 P 5 listesinden (bkz. sayfa 403) 1-15 parametreleri segilebilir ve 2 veya 3 farkli
deger atanabilir. Bu 2 veya 3 deger seti daha sonradan 1 veya 2 dijital girisi veya kelime biti kullanilarak
anahtarlanabilir. Bu anahtarlama islemi, ¢alisma sirasinda gergeklestirilebilir (motor ¢alisir halde). Ayrica,
her esigin dijital bir giris olarak islev gérdiigu, 1 veya 2 frekans esigi temelinde de kontrol edilebilir (0 =
esige erisilmedi, 1 = esige erisildi).

Degerler 1 Degerler 2 Degerler 3
Parametre 1 Parametre 1 Parametre 1 Parametre 1
Parametre 15 Parametre 15 Parametre 15 Parametre 15
Giris DI veya bit veya 0 1 0 veya 1
frekans esigi 2 degerleri
Giris DI veya bit veya 0 0 1
frekans esigi 3 degerleri

NOT: [Parametre Se¢imi] 5 F 5 (bkz. sayfa 403) listesinde uygulanan tim degisiklikler bir sonraki gli¢
acllisinda sileceginden bu meniideki parametreleri degistirmeyin. Parametreler, [Parametre
degistirme], 1L P - menisiinden aktif konfiglirasyonda galistirma sirasinda ayarlanabilir.

[2 Parametre seti] LHA |
Parametre degistirme atamasi 1.

2 parametreli setlerin anahtarlanmasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[Mot Frek Yiiksek | F EA Motor frekansi yliksek esigine ulasildi
Esgl
[2.Frekans Esigine | F 2 A ikinci frekans esigine ulasildi
Ulasildi]
[DI1]...[DI8] L +I..L B Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 secimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erigilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduli takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] cdoo..c.d 10 |[GIG profil] 1o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Cd I l.LCd 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] CI101..C 110 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] c20oi..C2 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiil ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C3o .03 10 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda fieldbus moddilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1.C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modiilii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C50 /.05 10 |[GIGprofil] /o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++*N4E tahriklerinde erisilebilir.
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[C511]...[C515]

Cs511.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[3 Parametre seti] L HA 2

Parametre degdistirme atamasi 2.
[2 Parametre seti] L HA [ ile ayni.

3 parametreli setlerin anahtarlanmasi.

NOT: 3 parametre setini elde etmek igin, ilk olarak [2 Parametre seti] L H A | de@erinin konfigire edilmesi

gerekir.

[Parametre Se¢imi] 5 F 5

Bu parametreye, [2 Parametre seti] L HA | 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Bu parametrede bir giris yapilmasi, erisilebilen tim ayar parametrelerini iceren bir pencerenin agilmasini
saglar. TAMAM tusunu kullanarak 1 ile 15 arasindaki parametreler arasinda segim yapin. Parametre(ler)
Uzerindeki segimler ayrica TAMAM tusu kullanilarak da kaldirilabilir.

Parametre degistirme fonksiyonu igin mevcut parametreler sunlardir:

Parametre Kod
[Rampa adimi] inr
[Hizlanma] ALCC
[Yavaslama] dELC
[Hizlanma 2] AC?Z
[Yavaglama 2] dEZ
[Hizl.bagi.yuvarlam] EA I
[Hizl.sonu.yuvarlam] ERZ
[Yav.basi.yuvarlam] EA3
[Yav.sonu.yuvarlama] EAHY
[Distk Hiz] L5P
[Ylksek Hiz] HSP
[Yiksek Hiz 2] H5FPZ2
[Yiksek Hiz 3] H5FP3
[Ylksek Hiz 4] HS5PY
[Motor Termal Akimi] I1EH
[IR telafisi] uFr
[Kayma telafisi] SLP
[K hizi gevr. filtr.] SFC
[Hiz zaman integrali] 5k
[Hiz oransal kazang] S5PGC
[Eylemsizlik Faktori] SPLu
[Rampa Bdlme Sabiti] dlCF
[DC enjek. Seviyesi1] 1d L
[DC Enj Siresi 1] Ed
[DC enjek. Seviyesi2] 1dL 2
[DC Enj Siiresi 2] EdC
[OtoDC Enj.Seviyesii] SdC |
[Oto.DC Enj.Siiresi1] EdC |
[OtoDC Enj.Seviyesi2] 5407
[Oto.DC Enj.Siresi2] EdC?
[Anahtar frekansi] SFr
[Akim Sinirlamasi] CL
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Parametre Kod
[Akim Sinin2 Degeri] cee
[Motor akilama] FLu
[Dsk Hiz Zaman Asimi] ELS
[Uyku Ofset Esigi] SLE
[Sarsma frekansi] JGF
[Sarsma Gecikmesi] JGE
[Onayar hiz 2]...[Onayar hiz 16] SPZ..5P IE
[+/- Hiz sinirlamasi] SrP
[Carpma katsayisi] nFr
[Fren Birakma Akimi] 1br
[Fren birakma | Geri] i d
[Fren Birakma zamani] brt
[Fren birakma frek] bir
[Fren kavrama frek] LEn
[Fren kavrama gecikmesi] ELE
[Fren kavrama zamani] bLEE
[Geride atlama] JdrC
[Yen. Bagl. zamani] EEr
[BRH b4 frek] bFEd
[Motor tork siniri] EL .1
[Jen. tork siniri] EL G
[Tork orani] Erk
[Diistik Tork] LE]
[Yiiksek Tork] HtAq
[PID Oransal Kazang] rPLG
[PID Integ. Kazanci] r b
[PID tirevsel kazang] rdb
[PID rampasi] PrP
[PID Min. Cikisi] Pal
[PID Maks. Cikisi] PaoH
[PID Baslt.Ref.Frek.] SF5
[PID hizlanma siiresi] ACCP
[Min g.bes Uyarisi] PAL
[Maks g.bes Uyarisi] PAH
[PID hatasi Uyarisi] PEr
[Hiz girisi %] P5r
[Ref PID OnAyar 2] P2
[Ref PID OnAyar 3] rP3
[Ref PID OnAyar 4] rPH4
[PID GBes Araligi] PFIr
[PID GBes Hata Gckme] PFNd
[Yiiksek Akim Esigi] CEd
[Diistik Akim Esigi] CEJL
[Yiksek Tork esigi] EEH
[Diisik tork esigi] EEL
[Motor Frek Esigi] FEd
[Disik frekans esigi] FEL
[Frek. esidi 2] Fod
[2 Frek Esigi] FedL
[Serbest durma Esigi] FFE
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Parametre Kod
[Motor Termal Esigi] EEd
[Referans Yik.Egik] rkd
[Referans Diis.Esik] rkdlL
[Atlama Frekansi] dPF
[Atlama frekansi 2] JF @2
[3. Atlama Frekansi] JF 3
[Atlama Frek Gecikmesi] JFH
[DskYUkEsigiNom Hizi] Lun
[DskYukEsigi.0.Hizi] Lul
[DskYik. FrekEsigi Tesp] rflud
[Gecikme Frek] S5rb
[DskYiik T.B.Rest.] FEu
[Asin Yik Algi Esig] Lol
[YBs On. AsrYiik Srsi Fto
[Fan modu] FFN
[Pmaks Motoru] EPON
[PMaks Jeneratérii] EFPNLC
[Durma Maks Siiresi] SEFP I
[Durma Akimi] SEPC
[Durma Frekansi] SEP3
[AI1 Tr Uyan Seviyesi] EH IR
[AI3 Tr Uyan Seviyesi] EH3IA
[Al4 Tr Uyar Seviyesi] EHYA
[AI5 Tr Uyan Seviyesi] EHSA
[Al1 Trm Hata Seviyesi] EH IF
[AI3 Trm Hata Seviyesi] EH3F
[Al4 Trm Hata Seviyesi] EHHYF
[AI5 Trm Hata Seviyesi] EHSF
[YUk dizeltme] LbC
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[Ayar 1] P 5 | - MenUsu

Erisim
[Tim ayarlar] — [Genel fonksiyonlar] = [Parametre anahtar] = [Ayar 1]

Bu Menii Hakkinda

Bu menlde bir giris yapilmasi, segilmis parametrelerin se¢im sirasina gére goésterildigi bir ayarlar
penceresinin aciimasini saglar.

[Ayar 2] F 52 - Menusi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Parametre anahtar] = [Ayar 2]

Bu Meni Hakkinda
[Ayar 1] P 5 | - (bkz. sayfa 406) ile ayni.

[Ayar 3] F 5 3 - MenUsu
Erigim
[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Parametre anahtari] = [Ayar 3]

Bu Meni Hakkinda
[Ayar 1] P 5 | - (bkz. sayfa 406) ile ayni.
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Alt bolum 8.33

[Jenerik fonksiyonlar] - [Hiz zaman asimindan sonra durmal]

[Hz zmnasmi snra dur] F - 5 F - Menisu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Jenerik fonksiyonlar] = [Hz zmnasmi snra dur]

Hiz Kontrol Modunda Uyku/Uyanma

PID aktif degilken tahrik genellikle asagidaki durumlarda Hiz kontrol modundadir:

e PID konfiglre edilmemistir (6rnegin, motor hizi ayar noktasi, harici bir PLC tarafindan kontrol
edilmektedir).

e PID manuel moddadir (6rnegin, manuel uygulama modu).

e Kanal 1 secilmedigi icin PID aktif degildir (6rnegin, zorlamali lokal mod aktiftir).

Tahrik, Hiz Kontroliinde kullanilirken (PID kullaniimiyorken ya da aktif degilken), uygulamayi uyku moduna
almak igin bir hiz kosulu kullanilir. Tahrik uyku modundayken, uyku durumu kaybolursa motor yeniden
baslatilir.

Bu fonksiyon, sistem kisitlamalariyla kullanilabilir ya da uyumlu olmadigi zaman duisuk hizlarda uzun sireli

calismayi engeller. Dusuk hizda bir sire galistiktan sonra motoru durdurur. Bu zaman ve hiz ayarlanabilir.

Hiz kontrol modunda, Uyku/Uyanma asagidaki kurallara gére yonetilir:

e [Rampa once Ref Frek] F - H ve [Cikis frekansi] ~ F r, [Diisik hiz] L 5 P + [Uyku Ofset Esigi]
oldugundan ve bunun altinda kaldiginda motor durur 5 L E ([Diistik Hiz Zmn asimi] £ L 5 sirasinda).

e [Rampa 6nce Ref Frek] F - H > [Dusik Hiz] L 5 P + [Uyku Ofset Esigi] oldugu zaman motor yeniden
baslatilir. 5L E.

Calistirma
komutu

RFR A

LSP+SLE
LSP

FRH

LSP+SLE
LSP

1 Nominal [Dsk HizZaman Asimi] £ L 5 fonksiyonu islemi: [Diigiik Hiz Zaman Asimi] £ L 5 siresinden sonra motor,
akim yavaslama rampasina goére durdurulur

2 [Rampadnce RefFrek] F - H, [Diistik hiz] L 5 P +[Uyku Ofset Esigi] degerinden bliyik hale gelir 5L E ve calisma
siras! hala mevcut [Diistik hiz zaman asimi] £ L 5 fonksiyon devre disi kalir

3 [Dsk Hiz Zaman Asimi] £ L 5 fonksiyonu aktive edilmez ¢linkii [Rampa dnce Ref Frek] F - H, [Disik Hiz] L 5 F
+ [Uyku Ofset Esigi] degerlerinden daha yiiksek hale gelir 5 L E ([Dusiik hizzaman agimi] £ L 5 siresi dolmadan
once)

4 [Dislk hizzaman asimi] £ L 5 fonksiyonu aktive edilmez gunki [Cikis frekansi] - F -, [Diigtik hiz] L 5 P + [Uyku
Ofset Esigi] degerinden blylk hale gelir 5L E ([Dlsiik hizzaman agimi] £ L 5 slresi dolmadan 6nce)

5 [Dsk HizZaman Asimi] £ L 5 fonksiyonu aktive edilmez ¢linkii [Rampa 6nce Ref Frek] F - H, [Disik Hiz] L 5 F
+ [Uyku Ofset Esigi] degerlerinden ylksekte kalir 5L E
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[Dsk Hiz Zaman Asimi] EL 5

Dislk hiz zaman asimi

Ayar () Agiklama
0,0...999,9 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn

[Uyku Ofset Esigi] 5L E %
Uyku ofset esigi.
Bu parametreye [Dislk hiz zaman asimi] £ L 5, 0 olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

[Disiik Hiz] L 5 P + [Uyku Ofset Esigi]'nde uzun sireli galisma sonrasinda Hz cinsinden ayarlanabilir

yeniden yolverme esigi (ofset). 5 L E (ofset). Referans, (LSP + SLE) hizini asarsa ve bir ¢alistirma komutu
halen gegerliyse motor yeniden c¢alisir.

Ayar ()
1,0...[Maks Frekans] £ F ~

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayan: 1,0 Hz
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Alt bolum 8.34

[Genel fonksiyonlar] - [DC barasi beslemesi]

[DC barasi beslemesi] d L o - Menlisl

Erigim
[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [DC barasi beslemesi]

Bu Menii Hakkinda
Bu meniye 22 kW'den yiiksek giicle 480 V Suruculerde erisilebilir.

Besleme Unitesini kapatmadan ortak bir DC barasi ile saglanan sirlclileri kapatma/agma olasiligi verir.
DC barasi yoluyla dogrudan gu¢ kaynagi, yeterli glic ve gerileme sahip korumali bir dogru akim kaynagi
ve uygun bir boyutlu direng ve kapasitér 6nceden sarj edilen kontaktor gerektirir. Bu bilesenleri belirtme
hakkinda bilgi i¢in Schneider Electric'e basvurun.

Dc Barasi yoluyla Dogrudan Gii¢ Kaynagi fonksiyonu siruclide bir réle veya bir lojik giris yoluyla dnceden
sarj edilen kontaktor kullanabilir.

R2 rélesini kullanan devre 6rnegi:

********* O——0-— < ——C
<L + o
= ~ N
o < & 4
o o

1 DC gig kaynagi
2 +24Vdc

[DC Sarj Atamasi] d L o %
DC Bara sarj atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[R2]...[R3] rc.ri Réle ¢ikisi R2...R3
NOT: R3 segimi, 22 kW'tan bily(ik giicti olan tahriklerde erisilebilir.
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[R4]...[R6] r4.rb VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon modiill takilmissa role gikisi R4...R6
[DQ11 Dijital do | l..da |2 |VW3A3203 G/C uzatma modill takilmissa dijital ¢gikis DQ11...DQ12
Cikisi]...[DQ12

Dijital Cikig1]

[DQ1 Dijital do l.da? VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa dijital ¢ikis DQ1...DQ2
Cikisi]...[DQ2 . . . P, . -
Dijital Gikis ] NOT: DQ2 segime 30 kW'tan kiigiik giicli olan tahriklerde erisilebilir.

[DC Bara Sarj Siiresi] d [ £ X
DC Bara sarj opsiyonu stiresi.

Bu parametreye [DC Sarj Atamasi] d L o 6gesi [Konfigire Edilmedi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0,00...10,00 sn

Fabrika ayari: 0,00 sn
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Alt bolum 8.35

[Genel fonksiyonlar] - [Coklu monitér konfiglirasyonu]

[Coklu motor konfiglirasyonu] 11 L - Menusi

Erigim
[TUm ayarlar] « [Genel fonksiyonlar] = [Coklu motor konfigiirasyonu]

Motor veya Konfigiirasyon Degistirme

Siricd, [Konfig. Kaydet] 5 L 5 : parametresi kullanilarak kaydedilebilen en fazla 4 konfiglirasyon

icerebilir.

Bu konfigiirasyonlarin her biri suna adaptasyon etkinlestirilerek uzaktan etkinlestirilebilir:

e 2 -4 farkl motor veya mekanizma (goklu motor modu).

e Tek bir motor (¢oklu konfiglirasyon modu) igin 2 - 4 farkh konfigirasyon.

iki degistirme modlari birlestirilebilir.

Not: Asagidaki kosullari izleyin:

e Durduruldugunda (suricu kilitli) deg@istirme yapilabilir. Bir degisme istegi islem sirasinda gonderilirse
sonraki durdurmada yuarutulebilir.

e Motorlar arasinda gecis yaparken, ilgili gli¢ ve kontrol terminalleri uygun sekilde degistiriimelidir.

e Tim konfiglirasyonlar ayni donanim konfiglirasyonunu paylasmalidir; aksi halde sirtici [Yanhs
Konfigtirasyon] L F F 6gesinde kilitlenir.

e Var olmayan bir konfiglirasyona gegme suriciiniin [Bos Konfiglirasyon] L F , 4 icinde kilitlenmesine
neden olmaz.

Coklu Motor Modunda Degistirilen Meniiler ve Parametreler
Coklu konfiglirasyonlar modunda, iletisim parametreleri degistiriimez.

o [Motor parametreleri] 11 P A - menisd.

[Girig/Cikis] 1 o - menUsd.

[Goklu motor konfiglirasyonu] /7 /1L - fonksiyonu (yalnizca bir kez konfiglire edilecek) hari¢ [Genel
fonksiyonlar] L 5 L F - menUsu.

[Genel izleme] L P - - menisi.

[Menlm] /74 M~ - menisu.

Siiriicti [Goklu motor konfigiirasyonu] /171 L - Fonksiyonunu kullandiinda Siiriicii Konfigiirasyonun Ekran Terminali ile Baska
birine aktarimi

Graphic display
tarminal

Current
configuration
Metwork
t Modbus
CANopen®

[2 Configurations] £ « F | X
[4 Configurations] £ ~ £ & h Terminal

CnF1=0 CnF2=0 CnF1=1,CnF2=0 CnF1=0,CnF2=1 CnF1=1, CnF2=1

Configuration 0 Configuration 1 Configuration 2 Configuration 3
of mator 0 ar malor 1 of mator 2 of mator 3
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Degistirme Komutu

Motor ve segcili konfiglirasyon sayisina bagl olarak (2 - 4), bir veya iki dijital giris kullanilarak degistirme
komutu gonderilir. Asagidaki tabloda olasi kombinasyonlar listelenmektedir.

DI(LnF I) DI(CAF2) Konfiglirasyon sayisi
2 motor veya konfigiirasyon 3 motor veya konfigiirasyon veya aktif motorlar
0 0 0
1 0 1
0 1 2
1 1 3
Coklu Motor Modu Igin Sematik Diyagrami
I ATV ess
LOarR
Caonfiguration 0 2 -
l—() Dl T
Conf L LOarR
onfiguration 1 Configuration 1 —
Configuration 0 T
if the 2 contacts +24 W
are apen l LOarR
Configuration 2 Configuration 2 T
o
conf ion 3 L LOorR
onfiguration o} —|
.
5\ 1

Coklu Motor Modunda Otomatik ince Ayar

e Motor degistiginde bir Dijital giris kullanarak manuel olarak.

Bu otomatik ince ayarlama gerceklestirilebilir:

e [Otomatik oto. ince ayar] A u £ parametresi [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa suricu ilk defa agildiktan
sonra motor her etkinlestirildiginde otomatik olarak.

Coklu motor modunda motor termal durumu:

Sirtci g motoru tek tek korumaya yardimei olur. Suriici glict kapatiimadiysa her termal durumu tiim
durdurma surelerini hesaba katar.

412
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BILDIRIM

MOTOR ASIRI ISINMASI
Sirtcunln gucu kapatildiginda her bir motorun motor termal durumu kaydedilmez.

Sirtcinln gicu agildiginda bagh motor ya da motorlarin termal durumunun farkinda olmaz.
e Motorlarin sicaklik izlemesinin dogru sekilde yapilabilmesi igin her bir motor i¢in harici bir sicaklik
sensory takin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Konfiglirasyon Bilgileri Cikisi

[Giris/Cikis] : o - menlsinde, uzak bilgi iletisimi icin bir Dijital gikis her konfigirasyona veya motora
atanabilir (2 - 4).

NOT: [Giris/Cikis] o - menUsu degistirildikge bu gikislar bilginin gerektigi tim konfigiirasyonlarda
atanmalidir.

[Coklu motorlar] £ H

Coklu motorlar segimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Coklu konfiglirasyon olasihgi
Fabrika ayari

[Evet] HES CGoklu motor miimkiin

[2 Konfigiirasyon] L n F |

iki motor veya 2 konfigiirasyon gegisi.

[3 Konfiglirasyon] L n F 2
Uc motor veya 3 konfigiirasyon gegisi.
NOT: 4 motor veya 4 konfiglirasyon elde etmek igin [2 Konfiglirasyon] L » F | da konfiglre edilmelidir.
[2 Konfigiirasyon] ile ayni L~ F |
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.36
[Genel fonksiyonlar] - [24 V Besleme Cikisi]

[24 V Besleme Cikisi] 52 4V - Menisi

Erigim

[Tam ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [24V Besleme Cikisi]

Bu menuye 30 kW'tan kigiik glicl olan sirlculerde erisilebilir.

[24 V Besleme Cikisi] 524V

24V Besleme Cikisi

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Giris beslemesi olarak 24 V pin kullanihr.

[Evet] YES Gikis beslemesi olarak 24 V pin kullanilir.
Fabrika ayari

414
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.37
[Genel Fonksiyonlar] [Harici Agirlik Olgiimii]

[Harici agirlik él¢timii] £ L 11 - Menil

Erigim
[TGm ayarlar] =» [Genel Fonksiyonlar] =» [Harici agirlik 6l¢im{]

Bu Menii Hakkinda

A UYARI

KONTROL KAYBI

Tum calistirma ve hata durumlarinda agirlik sensértiniin dogru ¢alistigini dogrulamak icin kapsamli bir
devreye alma testi gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu fonksiyon [Fren lojigi kontrolii] & L L - fonksiyonunun [Fren Birakma Akimi] : & ~ (tork akimi) 6gesine
adapte olmak igin bir agirlik sensoériyle saglanan bilgileri kullanir. Ayarlara bagli olarak, fren birakma akimi
pozitif veya negatif olabilir. Agirlik sensérinin tipine gére agirlik sensdriinden sinyal analog bir girise
(genellikle bir 4 - 20 mA sinyali), darbe girisi girisine veya kodlayici girisine atanabilir.

Ornegin, agirlik sensérii bir kaldirma vincinin toplam agirhgini ve yiikiini 6lgebilir.

Fren birakma akimi asagidaki egriye uygun sekilde adapte edilir.

LF .

™
Y]
ny
A
g — S

WSS

100%

~
T
g

ZL

CP1 Nokta 1 X

CP2 Nokta 2 X

LP1 Nokta 1Y

LP2 Nokta 2 Y

ZL Sifir Yuk

WSS Agirlik Sensoéru Sinyali

Bu egri, ylk sifir degilse motorda sifir yikin olustugu bir agirlik sensoériini temsil edebilir.

[Agirlik Sensdrii Atamasi] FE 5
Agirlik sensori atamasi.
[Fren atamasi] & L L yapilandiriimadiysa bu parametre [Hayir] » o degerine zorlanir.
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Tum ayarlar CSt-

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire no Konfigire edilmemis.
edilmemis] Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] A+ 1A .3 Analog giris Al1...AlI3.
NOT: AI3 segimi, 22kW'tan buyiik giicl olan suriicilerde erisilebilir.
[Al4]...[AI5] A4.A .5 VW3A3203 I/0 uzatma moddilii takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1] AV Sanal analojik giris 1.
[DI7 Darbe P.+1.P .8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilir.
g:::::}[DIS Darbe NOT: Bu secime 22 kW'tan bilyiik giicii olan siiriiciilerde erisilebilir.
[Rp] P Darbe girisi.

NOT: Bu segime 30 kW'tan kiigiik giicii olan siiriiclilerde erisilebilir.

[Kodlayici] PG Bir kodlayici moduli takiliysa kodlayici referansi.

[Nokta1 X] L P I
Har. agirhk noktasi 1 X.

Bu parametreye yalnizca [Agirlik sensérii Atamasi] P E 5 atanmissa erisilebilir.

Ayar Agciklama

%0,0...99,99 Ayar araligi

Bu parametre [Nokta 2 X] L P 2 degerine biylk esit olamaz.
Fabrika ayari: %0,00

[Nokta1Y] L P |
Har. agirlik noktasi 1Y.

Bu parametreye yalnizca [Adirlik sensorli Atamasi] P E 5 atanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-1,1...1,1 In(M A'da ayar araligi
Fabrika ayari: 0,7 * [Nom Motor Akimi] » [ r

(1) Kurulum Kilavuzu'nda ve tahrik siirlict etiketinde belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Nokta2X] L F 2
Har. agirlik noktasi 2 X.

Bu parametreye yalnizca [Agirlik senséri Atamasi] P £ 5 atanmissa erisilebilir.

Ayar Agciklama

%0,01...100,00 Ayar araligi
Bu parametre [Nokta 1 X] L P I de@erine buylk esit olamaz.
Fabrika ayari: %50,00

[Nokta2Y] L P2
Har. agirhk noktasi 2Y.

Bu parametreye yalnizca [Agirlik sensor(i Atamasi] F £ 5 atanmissa erisilebilir.

Ayar Agciklama

1,1..1,11n(M A'da ayar araligi
Fabrika ayari: [Nom Motor Akimi] » L r

(1) Kurulum Kilavuzu'nda ve tahrik siiriicu etiketinde belirtilen nominal tahrik akimina esittir.
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Tum ayarlar CSt-

[Ibr 4-20 mA kaybl] .- A
Agirlik sensori bilgilerinin kaybi durumunda fren birakma akimi.

Bu parametreye agirlik sensérii analog bir akim girisine (PES = Alx) baglandiysa ve 4-20 mA kayip izleme
fonksiyonu devre disi birakilirsa (LFLx = Hayir) erisilebilir.

[Alx min. degeri] L - L X 4 mA'ye blyuk esit olmali ve [Ibr 4-20 mA kaybi] : b ~ A uygulamanizla tutarli
bir degere ayarlanmaldir.
Bir kaldirma uygulamasi igin énerilebilir ayar [Nom Motor Akimi] » L ~ degeridir.

Ayar Aciklama
0...1,11nM A'da ayar araligi.
Fabrika ayari: 0 A

(1) Kurulum Kilavuzu'nda ve tahrik striicti etiketinde belirtilen nominal tahrik akimina esittir.
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolum 8.38

[Jenerik izleme]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Proses disiik yiikid] u L d - Menisi 419
[Proses asin yiikli] o L d - Menusi 421
[Durma izleme] 5 E P~ - MenUsl 423
[Termal izleme] £ P P - Menusu 424
[Frekans dlger] F 9 F - Menisu 425

418
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Tum ayarlar CSt-

[Proses disik yiki] o L 4 - Menusu

Erigim
[Tum ayarlar] =» [Jenerik izleme] =» [Proses duslk yikii]

Proses Diisiik Yiik Algilanan Hatasi

Bir sonraki hata gergeklestiginde ve konfiglire edilebilir olan bir minimum sure [DskYilk Gec. Tspt. ] u L E

boyunca beklemede kaldiginda bir disik yuk islemi algilanir:

e Motor sabit durumdadir ve tork, ayarlanmis olan disuk yuk sinirinin ([[DusYuk.Esik.O Hizi]] L w L,
[DskYukEsigiNom Hizi] L u ~, [DiskYik FrekEsigi Tesp] - 1w d parametreleri) altindadir.

e Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki ofset konfiglire edilebilir esik [Gecikme Frekansi] 5 - b
altina distugiinde motor sabit bir durumdadir.

Sifir frekansi ile anma frekansi arasinda, egri asagidaki esitligi yansitir: tork = L uL +(Lun-L ul)X

(frekans)? / (anma frekans1)?Duisiik yiik fonksiyonu asagidaki frekanslar igin aktif degildir ~ 7w d.

trq(%)
LUn

LUL ~

1 Dusik yik bdlgesi.

Bu algilanan hatanin bildirilmesi igin [Giris/Cikis] : o -, [I/O atamasi] : o A5 - mendllerine bir réle veya
dijital cikis atanabilir.

[Diskyk.Zmn.Gecikme Tspt] w L E
Dusuk yuk algilama zaman gecikmesi.
0 degeri fonksiyonu devre disi birakir ve diger parametrelere erisimi engeller.

Ayar Aciklama

0...100 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[DskYUKEsigiNom Hizi] L u n X
Nominal motor hizinda [Nominal Motor Frek] F - 5 dislk yuk esigi, motor anma torku ylizdesi cinsinden.

Bu parametreye [DskYik Gec. Tspt.] u L £ 0'a ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

%20...100 Ayar arahgi
Fabrika ayari: %60
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Tum ayarlar CSt-

[DskYUKEsigi.0.Hizi] L u L X

Sifir frekansinda dusik yUk esigi, nominal motor torkunun ytizdesi cinsinden.
Bu parametreye [DskYik Gec. Tspt.] w L £ 0'a ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

0...[DskYikEsigiNom Hizi] L w n

Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[DskYik. FrekEsigi Tesp] ~ Mwu d X

Minimum frekans diisUk yik algilama esigi.

Bu parametreye [DskYik Gec. Tspt.] w L £ 0'a ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz

[Gecikme Frek] 5~ & %

Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki kararli durum galismasini tanimlayan maksimum sapma.
Bu parametreye [DskYik Gec. Tspt] u L £ veya [AsYk SiresiAlgilama.] £ o L 0'a ayarlanmamissa.

Ayar ()

Aciklama

0,3...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,3 Hz

[Diistik Yiik Yonetimi] u o L %

Dusik yuk yonetimi.

Dislk yuk algilamaya geciste davranis.

Bu parametreye [DskYik Gec. Tspt.] u L £ 0'a ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] na Algilanan hata goz ardi edildi
[Serbest durma] HES Serbest durma
Fabrika ayari
[Rampa durusu] rfnF Rampada durma
[Hizli durus] F5E Hizh durus

[DskYik T.B.Rest] F £ u X

Bir disuk yukin algilanmasi ve otomatik tekrar yolverme arasindaki izin verilen minimum sure.

Otomatik yeniden baslamaya izin vermek icin [Hata Sfrima Siiresi] £ A ~ degerinin bu parametreyi en az

1 dakika asmasi gerekir.

Bu parametreye [Diigtk Yiik Y6énetimi.] o 4 L [Yoksay] »n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

0...6 dk

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 dk

420
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Tum ayarlar CSt-

[Proses asiri yiki] o L 4 - Menisi

Erigim
[TUm ayarlar] =» [Jenerik izleme] =» [Proses asiri yiki]

Bu Menii Hakkinda
Bir sonraki hata gerceklestiginde ve konfigire edilebilir olan bir minimum siire [Asin Yik Siresi Algilama])
boyunca beklemede kaldiginda bir proses E o L asir yik hata islemi algilanir:
e Hizlanma, yavaslama veya asagidaki durumda tahrik [Akim sinirlamasi] L L , modunda
e Motor sabit durumdadir ve [Motor Akimi] L L ~ ayarlanan [Asin yik Algilama Esigi] asir ylk esigi
Uzerindedir L o L.

[Rampa 6nce Ref Frek] F ~ H ile [Motor Frekansi] - F ~ arasindaki ofset farki, yapilandirilabilir [Gecikme
Frekansi] 5 - b degerinde az oldugunda motor sabit durumdadir.

. | : .
\ \ — i
N = |
cee | | |
——Fenl | | |
l | | >
< »
a

\J

[AsYk SiiresiAlgilama] £ o L
Asiri yuk tepki suresi.
0 degeri fonksiyonu devre disi birakir ve diger parametrelere erisimi engeller.

Ayar Aciklama

0...100 sn Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0 sn

[Asiri Yiik Algi Esig] L o L %
Asiri yuk esigi.
Asir yik algilama esigi, [Nom Motor Akimi] ~ L ~ nominal motor akiminin yiizdesi cinsinden. Bu deger,
fonksiyonun galisabilmesi igin sinir akimindan daha diistik olmalidir.

Bu parametreye [AsYk SiresiAlgilamaTspt.] £ o L 0'a ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

%70...150 Ayar araligi
Fabrika ayar: %110
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Tum ayarlar CSt-

[Gecikme Frek] 5 -~ & X

Sabit durum igin gecikme.

Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki kararli durum galismasini tanimlayan maksimum sapma.
Bu parametreye [AsYk SiresiAlgilamaTspt.] £ o L veya [DskYlk Gec Tspt.] u L £ 0'a ayarlanmamissa

erisilebilir.
Ayar () Aciklama
0,3...599,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayan: 0,3 Hz

[AsrYik Pros.Yonet] o dL X

Asiri yuk algilamaya gegciste davranis.
Bu parametreye [AsYk SiresiAlgilamaTspt.] £ o L 0'a ayarlanmamissa.

Ayar Kod / Deger

Aciklama

[Yoksay] no

Algilanan hata goéz ardi edildi

[Serbest durma] YES

Serbest durma
Fabrika ayari

[Rampa durusu] rfnF

Rampada durma

[Hizli durug] F5E

Hizli durus

[YBs On. AsrYik Srsi] F £ o X

Bir asir ylkun algilanmasi ve otomatik tekrar yolverme arasindaki izin verilen minimum sdre.

Otomatik yeniden baslamaya izin vermek icin [Hata Sfrima Siiresi] £ A ~ degerinin bu parametreyi en az

1 dakika asmasi gerekir.

Bu parametreye [AsYk SiiresiAlgilamaTspt.] £ o L veya [AsYkProsesYonetimi] o 4 L 0'a ayarlanmazsa

erisilebilir.
Ayar () Agiklama
0...6 min Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 min

422
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Tum ayarlar CSt-

[Durma izleme] 5 £ F - - Menisu

Erigim

[Tim ayarlar] = [Jenerik izleme] =» [Durma izleme]

Bu Menii Hakkinda

Bu fonksiyon, motor akiminin ve hiz yiikselis zamaninin izlienmesiyle motorun asiri yiiklenmesinin

onlenmesine yardimci olur.

Asagidaki hallerde durma durumu gergeklesir:

e Cikis frekansi, [Durma Frekansi] durma frekansindan daha disiikse 5 £ F 3
e Ve cikis akimi, [Durma Akimi] durma akimindan daha ylUksekse 5 E P 2

e [Maks Durma Siiresi] durma siliresinden daha uzun sureler sirasinda S E P |

Bir durma durumu gergeklestiginde, bir [Motor Durma Hatasi] 5 £ F hatasi tetiklenir.

[Durma izleme] 5 P L

Durma izleme aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evet] HES Fonksiyon devrede

[Durma Maks Siiresi] 5t P 1%

Motor durma maksimum suresi.

Bu parametreye [Durma Izlemesi] 5 £ P [, [Hayif] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0,0...200 sn

Ayar arahgi
Fabrika ayari: 60,0 sn

[Durma Akimi] 5 £ P 2%

Durma izlemesi akim seviyesi, [Nom Motor Akimi] ~ L - nominal motor akiminin ytizdesi cinsinden.

Bu parametreye [Durma lzlemesi] 5 £ P [, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Fabrika ayari, [Cift Anma Degeri] d ~ £, [AGir Hizmet] H | G h olarak ayarlanmissa %150,0 de@erine

degisir.
Ayar () Agiklama
%0,0...150,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: %150,0

[Durma Frekansi] 5t P 3 *

Oyalama izleme frekansi seviyesi.

Bu parametreye [Durma lzlemesi] 5 £ P [, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar ()

Agiklama

0,0...[Maks Frekans] £ F ~

Ayar arahgi
Fabrika ayan: 2,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

[Termal izleme] £ F F - Meniisi
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Jenerik izleme] =» [Termal izleme]

Bu Menii Hakkinda
[Termal izleme] £ P P - Menusu (bkz. sayfa 783) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[Frekans 6lger] F 9 F - Menusi
Erigim
[TGm ayarlar] - [Genel izleme] . [Frekans dlger]

Bu Menii Hakkinda
Bu fonksiyon "Darbe girisi" girisini kullanir ve yalnizca "Darbe girisi" girisi baska bir fonksiyon igin
kullaniimiyorsa kullanilabilir.

Kullanim Ornegi

Motor tarafindan surilen ve yakinlik sensériine bagl indekslenen bir disk motorun dénistine orantili bir
frekans sinyali Gretmek icin kullanilabilir.

t(s)

"Darbe girisi" girisine uygulandiginda, bu sinyal sunu destekler:

e Olgiim ve motor hizi ekrani: sinyal frekansi = 1/T. Bu frekans [Olgiilen Frek] F 9 5 ile gériintilenir.
e Asin hiz algilama (6l¢llen hiz 6nceden ayarlanan bir esigi asiyorsa sirlicu bir hata tetikler).

e Fren lojik kontroll konfigure edildiyse fren arizasi algilama: Freni devreye sokmak igin bir komuttan

sonra hiz yeterince hizli dismediyse surucu bir hata tetikler. Asinmis fren kaplamasini algilamak igin
bu fonksiyon kullanilabilir.

e Hiz esigi algilama [Darbe uyarisi esigi] kullanilarak ayarlanabilir F 9 L (bkz. sayfa 426) ve bir roleye
veya dijital ¢ikisa atanabilir.

[Frekans dlger] F 9 F

Frekans Olger fonksiyonu aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire Edilmemis] | n o Atanmamis
Fabrika Ayari
[DI7 Darbe Girisi]...[DI8 | P + 1...P .8 Dijital giris DI7...DI8 darbe girisi olarak kullanilr
Darbe Girisi]

NOT: Bu segime 22kW'tan biiy(ik giicii olan siriiciilerde erigilebilir.
[RP] P Darbe girisi

NOT: Bu segime 30 kW'tan kiiglik glicii olan suriiciilerde erisilebilir.

[Darbe 6l¢egi bollici] F 9L
Olglim icin katsay!.

Olciilen frekans [Olgiilen Frek] F 9 5§ parametresiyle gdriintiilenir.

Ayar () Agiklama
1,0...100,0 Ayar aralgi
Fabrika ayan: 1,0
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Tum ayarlar CSt-

[Asin hiz darbe esd.] F 9 A

Yetkilendirilen maksimum frekans.

Asin hiz izleme aktivasyonu ve ayarlamasi: [Motor Asirt Hizi] 5o F.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Motor asiri hizi izlenmiyor
Fabrika ayari

0...30 kHz "Darbe girisi" girisinde frekans agtirma esigi ayarlama [Darbe 6lgegi boliici]
F 9L ile bolinen.

[Darbe asir hiz gecikmesi] £ 4 5

Asiri hizda tetiklemeden dnceki sure.

Ayar

0,0...10,0 sn

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn

[Diizey fr. darbe kontrolii] F d £

Geri besleme algilama esigi.

Darbe girisi igin izleme aktivasyonu ve ayarlamasi (hiz geri beslemesi): [Kodlayici Geri Besleme Kaybi]
SPF.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hiz geri beslemesinin izlemesi yok
Fabrika ayari
0,0...599 Hz Bir hiz geri besleme algilamasi agtirma igin motor frekansi esiginin

ayarlamasi. (tahmini frekans ve 6l¢ilen hiz arasindaki fark).

[Calistirma olmadan darbe esigi] F 9 &

Frekans esigi fren asinmasi.

Fren geri besleme izleme aktivasyonu ve ayarlamasi: [Fren Geri Beslemesi] & ~ F . Fren lojik kontrolG
[Fren atamasi] b L [ konfiglire edilmediyse, bu parametre [Hayir] » o degerine zorlanir.

Ayar ‘ Kod / Deger Aciklama
[Hayir] na Fren izleme yok
Fabrika ayari
1...1.000 Hz Bir [Fren Geri Beslemesi] b ~ F hatasi (0'dan farkli hizlarin algilanmasi)

tetiklemek icin motor frekansi esigi ayari.

[Calisma gecikmesi olmadan darbe] £ 9 b

Fren asinmasi tetiklenmeden 6nceki sire.

Ayar

Agciklama

0,0...10,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn

[Darbe uyarisi esigi] F 9L

426

Frekans seviyesi.

Bu parametreye [Frekans dlger] F 9 F 6gesi [Konfiglire edilmemis] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar
0...30.000 Hz

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.39
[Giris/Cikis] - [I/O atamasi]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
[DI1 atamasi] L /A - Menlsu 428
[DI2 atamasi] L £ A - MenUsu 428
[DI3 atamasi] L 3 A - Menlsl 428
[DI4 atamasi] L 4 A - MenUsu 429
[DI5 atamasi] L 5 A - MenUsu 429
[DI6 atamasi] L B A - MenUsu 429
[DI7 atamasi] L 7TA - Menlsl 430
[DI8 atamasi] L A A - Menlsu 430
[DI11 atamasi] L | A - Menlsu 430
[DI12 atamasi] L /2 A - Menusu 431
[DI13 atamasi] L / 3 A - MenUsu 431
[DI14 atamasi] L /4 A - Menusu 431
[DI15 atamasi] L /5 A - Menlsu 432
[DI16 atamasi] L /& A - Menusi 432
[DI7 Darbe Giris Atamasi] P : TA - Menusi 433
[DI8 Darbe Giris Atamasi] F . 8 A - Menusl 434
[Kodlayici Darbe Atamasi] P £ L A - Menusi 434
[RP atamasi] P : A - Menusu 434
[Al1 atamasi] A : A - Menusi 435
[AI2 atamasi] A 2 A - Mendlsu 435
[AI3 atamasi] A : 3 A - Menusi 435
[Al4 atamasi] A + 4 A - Menlsu 435
[Al5 atamasi] A 1 5 A - Menlsu 436
[AIV1 atamasi] AV | A - Menlsu 436
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Tum ayarlar CSt-

[DI1 atamasi] L A - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI1 atamasi]

[DI1 Disiik atamasi] L L
DI1 disik atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak icin DI1 dijital
girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o gosterilir.

[DI1 Yiksek Atamasi] L H
DI1 ylksek atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin DI1 dijital
girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o g0sterilir.

[DI2 atamasi] L &2 A - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI2 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menusi (bkz. sayfa 428) ile ayni.

[DI2 Disilik atamasi] L 2 L
DI2 dislk atamasi.

[DI2 Yiiksek Atamasi] L 2 H
DI2 yliksek atamasi.

[DI3 atamasi] L 3 A - Menusu

Erisim
[Tam ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI3 atamasi]

Bu Menl Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menusi (bkz. sayfa 426) ile ayni.

[DI3 Duslk atamasi] L J L
DI3 dusik atamasi.

[DI3 Yilksek Atamasi] L I H

DI3 yuksek atamasi.
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[DI4 atamasi] L 4 A - MenUsl

Erigim
[TGm ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI4 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menisi (bkz. sayfa 428) ile ayni.

[DI4 Dusiik atamasi] L 4L
Dl4 disiuk atamasi.

[DI4 Yiiksek Atamasi] L 4 H
Dl4 yuksek atamasi.

[DI5 atamasi] L 5 A - Menusi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI5 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menusl (bkz. sayfa 428) ile ayni.

[DI5 Diisiik atamasi] L 5L
DI5 disuk atamasi.

[DI5 Yiiksek Atamasi] L 5 H

DI5 yiksek atamasi.

[DI6 atamasi] L & A - MenUsii

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI6 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menusu (bkz. sayfa 426) ile ayni.

[DI6 Diisiik atamasi] L 6 L
DI6 dusuk atamasi.

[DI6 Yiiksek Atamasli] L 6 H

DI6 yiiksek atamasi.
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[DI7 atamasi] L TH - MenuUsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [G/C atamasi] = [DI7 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menusi (bkz. sayfa 428) ile ayni.

[DI7 Dusilk atamasi] L 7L
DI7 dislk atamasi.

[DI7 Yiiksek Atamasi] L TH
DI7 ylksek atamasi.

[DI8 atamasi] L B A - Menusu

Erisim
[Tam ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [G/C atamasi] = [DI8 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
Bu menilye 22 kW'tan biiylk gticl olan sirUcilerde erisilebilir.
[DI1 atamasi] L /A - menusi (bkz. sayfa 428) ile ayni.

[DI8 Diisiik atamasi] L A L
DI8 dusUlk atamasi.

[DI8 Yiiksek Atamasi] L B H
DI8 yiliksek atamasi.

[DI11 atamasi] L | I A - Menusi
Erisim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI11 atamasi]

Bu Menil Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menusi (bkz. sayfa 426) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma modulu takilmissa erisilebilir.

[DI11 Duigiik atamasi] L / /L X
DI11 disuk atamasi.

[DI11 Yiksek Atamasi] L | [HX

DI11 ylksek atamasi.
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[DI12 atamasi] L I 2 A - Menisi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI12 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menisi (bkz. sayfa 428) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma moduli takilmissa erisilebilir.

[DI12 Diisik atamasi] L /2L %

DI12 distiik atamasi.

[DI12 Yilksek Atamasi] L 1@ H X
DI12 ylksek atamasi.

[DI13 atamasi] L | 3 A - Meniisi

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI13 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menusu (bkz. sayfa 426) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/0O uzatma moduli takilmissa erisilebilir.

[DI13 Diisiik atamasi] L /3L %
DI13 dusuk atamasi.

[DI13 Yiiksek Atamasi] L | FH X
DI13 ylksek atamasi.

[DI14 atamasi] L |4 A - Mendisi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI14 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menusl (bkz. sayfa 428) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma modiuili takilmissa erisilebilir.

[DI14 Diisik atamasi] L /4L %
DI14 distik atamasi.

[DI14 Yiiksek Atamasi] L |4 H X
DI14 ylksek atamasi.
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[DI15 atamasi] L /5 A - Menisi
Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI15 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menusi (bkz. sayfa 428) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma modulu takiimissa erisilebilir.

[DI15 Duigiik atamasi] L /5L X

DI15 dislk atamasi.

[DI15 Yiksek Atamasi] L IS HX
DI15 ylksek atamasi.

[DI16 atamasi] L /& A - Mensil
Erigim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI16 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menusi (bkz. sayfa 426) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma modulu takiimissa erisilebilir.

[DI16 Diisiik atamasi] L /5L %

DI16 disik atamasi.

[DI16 Yiksek Atamasi] L /6 H X
DI16 yuksek atamasi.
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[DI7 Darbe Girig Atamasi] F : TA - Menisu

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[TGm ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI7 Darbe Grs Atama]

[DI7 Olgillen Frekansi] P F L 7 parametresinde OK tusuna basildiginda asagidaki parametrelere Ekran

Terminali Uzerinden erisilebilir.

Bu menilye 22 kW'tan biyiik gticii olan surtctlerde erisilebilir.

[DI7 Darbe Grs Atama] F + 7R

DI7 darbe girisi atamasi.

Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin darbe girisiyle ilgili tiim fonksiyonlari géstermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o g0sterilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Atanmamis

[Tork Ref Ofseti] ] Tork ofset kaynagi

[Tork Ref Orani] Eqr Tork orani kaynagi

[Ref Frekansi 1] Frl Referans frekansi 1

[Ref Frekansi 2] Fr? Referans frekansi 2

[Ref Frekans 2 S5A¢ Referans frekansi 2 toplama
Toplama]

[Tork simirlamasi] | EAA Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
[Tork sinilamasi 2] | E AAZ Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
[Ref Frek 2'yi dA2 Referans frekansi 2'yi gikar

Cikar]

[Cebri lokal] FLal Cebri lokal referans kaynagi 1

[Ref Frekansi 2 nAcZ Referans frekansi 2 garpani

garpani]

[Ref Frekansi 3 nA3 Referans frekansi 3 garpani

garpani]

[Tork referansi] Er |l Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 1
[Tork referans1 2] | Er Tork dizenlemesi: tork ayar noktasi 2
[Frekans Olger] FaF Frekans olger fonksiyonu aktivasyonu
[Harici Besleme EEFF Harici besleme ileri

ileri]
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[DI8 Darbe Giris Atamasi] F : B A - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [Darbe Girig DI8 Atamasi]

Bu Menil Hakkinda
[DI7 Darbe Girig Atamasi] P : TH - ile ayni.

[DI8 Olgiilen Frekansi] P F [ B parametresinde OK tusuna basildiginda asagidaki parametrelere Ekran
Terminali Gzerinden erisilebilir.

Bu menlye 22 kW'tan buytik glict olan surtculerde erisilebilir.

[Darbe Girigi DI8 Atamasi] F B A
Darbe Girisi DI8 Atamasi.
[Darbe Girisi DI7 Atamasi] ile ayni P 1 TR (bkz. sayfa 433)

[Kodlayici Darbe Atamasi] F £ L A - Menusil

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] = [I/O Atamasi] = [Kodlayici Darbe Atamasi]

Bu Menu Hakkinda
Asagidaki parametrelere, Grafik Ekran Terminalinde [Kodlayici Konfigiirasyonu] P L parametresinde
Tamam tusuna basildiginda erisilebilir.

Bu parametreye bir kodlayici moduli takildiysa erisilebilir.

[Kodlayici Darbe Atamasi] FE L A
Kodlayici darbe atamasi.
Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin darbe girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.
Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o gorintilenir.
[Darbe Girisi DI7 Atamasi] P 7 A'ya Benzer (bkz. sayfa 433).

[RP atamasi] F : A - Menisi

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [RP atamasi]

Bu Menii Hakkinda
Bu meniye 30 kW'tan kiglik glicl olan suriculerde erisilebilir.

[RP atamasi] P A%
Darbe girisi atama
[Darbe Girisi DI7 Atamasi] ile ayni P 1 TH (bkz. sayfa 433)
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[Al1 atamasi] A : | A - Menusu

Erigim
[TGm ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [Al1 atamasi]

[Al1 Atamasi] A . |A
Analog girisi Al1 fonksiyonlari atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin Al1 girisiyle ilgili
tum fonksiyonlari géstermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o g0sterilir.

[AI2 atamasi] A 2 A - Menusi

Erisim
[Tlm ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [Al2 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[Al1 atamasi] A + I A - menilsu (bkz. sayfa 435%) ile ayni.

[Al2 AtamasI] A .2 A
Al2 atamasi.

[AlI3 atamasi] A : 3 A - Menusi

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [G/C atamasi] = [AI3 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[Al1 atamasi] A + I A - menilsu (bkz. sayfa 435%) ile ayni.

[AlI3 atamasi] A A
Al3 atamasi.
Bu parametreye 22 kW'den blyik gulicu olan suriculerde erisilebilir.

[Al4 atamasi] A 4 A - Menusi

Erigim
[TGm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [Al4 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[AlI1 atamasi] A : A - menlsi (bkz. sayfa 43%) ile ayni.

[Al4 Atamasi] A YA X
Al4 atamasi.
Bu parametreye, VW3A3203 1/O uzatma modulu takiimissa erisilebilir.
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[Al5 atamasi] A : 5 A - MenUsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [AI5 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[Al1 atamasi] A : | A - menlsu (bkz. sayfa 43%) ile ayni.

[AI5 Atamasi] A 5 AX
Al5 atamasi.

Bu parametreye, VW3A3203 1/O uzatma moduli takiimissa erisilebilir.

[AIV1 atamasi] AV /A - Menusi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [AIV1 atamasi]

[AIV1 Atamasi] AV A
Sanal analog girisi 1 fonksiyonu atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegdin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin sanal analog
girisi 1 ile ilgili tim fonksiyonlari gostermektedir. Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o gdsterilir.
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Alt bolim 8.40
[Giris/Cikis] - [DI/DQ]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[DI1 Yapilandirmasi] d : I - Meni 438
[DI2 Yapilandirmasi] 4 : & - Menl 438
[DI3 Yapilandirmasi] 4 : 3 - Meni 439
[DI4 Yapilandirmasi] 4 : 4 - Meni 439
[DI5 Yapilandirmasi] 4 5 - Menl 439
[DI6 Yapilandirmasi] 4 & - Menu 440
[DI7 Konfiglrasyonu] 4 « 7 - Menlsu 440
[DI8 Konfigiirasyonu] & : B - Menlsu 441
[DI11 Yapilandirmasi] & + | | - Meni 441
[DI12 Yapilandirmasi] 4 : /2 - Meni 442
[DI13 Yapilandirmasi] 4 [ 3 - Meni 442
[DI14 Yapilandirmasi] 4 : /4 - Meni 443
[DI15 Yapilandirmasi] d + 15 - Meni 443
[DI16 Yapilandirmasi] 4 : /& - Meni 444
[DI7 Darbe Konfig] P A + T- Menusu 445
[DI8 Darbe Konfig] F A : 8 - Menlsl 447
[Darbe Girigi] P £ + - Menusu 448
[Kodlayici Konfig.] P L - Menlsu 450
[PTO konfiglirasyonu] P £ o - Menusi 451
[PTO konfiglirasyonu] P £ o o - Menisu 453
[DQ1 konfiglirasyonu] 4 = / - Menusi 455
[DQ2 konfiglirasyonu] d o 2 - Menustl 456
[DQ11 konfiglirasyonu] da / I - Menusu 457
[DQ12 konfigiirasyonu] 4 a /2 - Menusu 458
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[DI1 Yapilandirmasi] 4 : / - Meni

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI1 Konfiglirasyonu]

[DI1 Disiik atamasi] L L
DI1 disik atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak icin DI1 dijital
girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o gosterilir.

[DI1 Yiksek Atamasi] L H
DI1 ylksek atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin DI1 dijital
girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o g0sterilir.

[DI1 Gecikmesi] L Id
DI1 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme suresi
gectiginde islenir.

Ayar Agciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 2 ms

[DI2 Yapilandirmasi] 4 2 - Meni

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] = [DI2 Konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] d + ! - menisi (bkz. sayfa 438) ile ayni.

[DI2 Diisiik atamasi] L 2 L
DI2 disik atamasi.

[DI2 Yiiksek Atamasi] L 2 H
DI2 yliksek atamasi.

[DI2 Gecikmesi] L 2 d
DI2 gecikmesi.
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[DI3 Yapilandirmasi] 4 3 - Menu

Erigim
[TGm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI3 Konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] 4 + | - menisu (bkz. sayfa 436) ile ayni.

[DI3 Dusiik atamasi] L 3L
DI3 disuk atamasi.

[DI3 Yiiksek Atamasi] L 3 H
DI3 yuksek atamasi.

[DI3 Gecikmesi] L 7 4

DI3 gecikmesi.

[DI4 Yapilandirmasi] 4 4 - Meni

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI4 Konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] d + | - menisi (bkz. sayfa 436) ile ayni.

[DI4 Diisiik atamasi] L 4L
Dl4 dusuk atamasi.

[DI4 Yiiksek Atamasi] L 4 H
Dl4 yiiksek atamasi.

[DI4 Gecikmesi] L 4 d
Dl4 gecikmesi.

[DI5 Yapilandirmasi] 4 5 - Meni

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI5 Konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] 4 : | - menisUl (bkz. sayfa 438) ile ayni.

[DI5 Diisiik atamasi] L 5L
DI5 disuk atamasi.

[DI5 Yiiksek Atamasi] L 5 H

DI5 yiksek atamasi.

[DI5 Gecikmesi] L 5 d
DI5 gecikmesi.
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[DI6 Yapilandirmasi] 4 & - Menii

Erisim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI6 Konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] 4 / | - menisi (bkz. sayfa 438) ile ayni.

[DI6 Dusiik atamasi] L 6L
DI6 duslk atamasi.

[DI6 Yiiksek Atamasi] L & H
DI6 ylksek atamasi.

[DI6 Gecikmesi] L &
DI6 gecikmesi.

[DI7 Konfiglirasyonu] 4 : 7 - Meniisu
Erigim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] = [DI7 Konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] d + ! - menisi (bkz. sayfa 438) ile ayni.

[DI7 Dusiik atamasi] L TL

DI7 disik atamasi.

[DI7 Yiksek Atamasi] L TH
DI7 ylksek atamasi.

[DI7 Gecikmesi] L 74
DI7 gecikmesi.
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[DI8 Konfiglirasyonu] 4 B - Menusu

Erigim
[TGm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI8 Konfiglirasyonu]
Bu Meni Hakkinda

Bu meniye 22 kW'tan biiyik giicii olan suricllerde erisilebilir.
[DI1 Konfigiirasyonu] d + I - menisi (bkz. sayfa 436) ile ayni.

[DI8 Diisiik atamasi] L AL
DI8 dusuk atamasi.

[DI8 Yiiksek Atamasi] L B H

DI8 yiiksek atamasi.

[DI8 Gecikmesi] L A d
DI8 gecikmesi.

[DI11 Yapilandirmasi] 4 : | | - Meni
Erigim
[TGm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI11 Konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] 4 : | - menisUl (bkz. sayfa 438) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma moduili takilmissa erisilebilir.

[DI11 Diisiik atamasi] L [ IL X
DI11 distk atamasi.

[DI11 Yiiksek Atamasi] L | [HX

DI11 ylksek atamasi.

[DI11 Gecikmesi] L | Id%
DI11 gecikmesi.
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[DI12 Yapilandirmasi] d : I 2 - Meni
Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI12 Konfiglrasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] 4 / | - menisi (bkz. sayfa 438) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/0O uzatma modulu takiimissa erisilebilir.

[DI12 Diigiik atamasi] L /2L X

DI12 disuk atamasi.

[DI12 Yilksek Atamasi] L I2H X
DI12 yiksek atamasi.

[DI12 Gecikmesi] L 12d%
DI12 gecikmesi.

[DI13 Yapilandirmasi] d : | 3 - Meni

Erisim
[Tam ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI13 Konfiglrasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] 4 / | - menisi (bkz. sayfa 438) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 1/O uzatma modill takiimissa erisilebilir.

[DI13 Diigiik atamasi] L /3L X
DI13 disuik atamasi.

[DI13 Yiksek Atamasi] L | IH X
DI13 yiksek atamasi.

[DI13 Gecikmesi] L /3 d %
DI13 gecikmesi.
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[DI14 Yapilandirmasi] 4 : /4 - Meni
Erigim
[TGm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI14 Konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] 4 + | - menisu (bkz. sayfa 436) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma moduli takilmissa erisilebilir.

[DI14 Diisik atamasi] L /4L %

DI14 distik atamasi.

[DI14 Yilksek Atamasi] L | HHX
DI14 ylksek atamasi.

[DI14 Gecikmesi] L 14d%
DI14 gecikmesi.

[DI15 Yapilandirmasi] d4 : /5 - Meni

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI15 Konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] & : | - menisi (bkz. sayfa 438) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 1/O uzatma modiili takilmissa erisilebilir.

[DI15 Diisik atamasi] L /5L %
DI15 distk atamasi.

[DI15 Yiiksek Atamasi] L 15 H X
DI15 ylksek atamasi.

[DI15 Gecikmesi] L 15d%
DI15 gecikmesi.
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[DI16 Yapilandirmasi] d : |6 - Meni

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI16 Konfiglrasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] 4 / | - menisi (bkz. sayfa 438) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/0O uzatma modulu takiimissa erisilebilir.

[DI16 Duigiik atamasi] L /6L X

DI16 disuk atamasi.

[DI16 Yilksek Atamasi] L /5 HX
DI16 ylksek atamasi.

[DI16 Gecikmesi] L 16 d%
DI16 gecikmesi.
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Tum ayarlar CSt-

[DI7 Darbe Konfig] F A 1 7 - Menisi

Erigim
[Tlm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI7 Darbe Konfig]

Bu Menii Hakkinda

[DI7 Olgillen Frekansi] P F L 7 parametresinde OK tusuna basildiginda asagidaki parametrelere Ekran
Terminali Uzerinden erisilebilir.

Bu menilye 22 kW'tan biyiik gticii olan surtctlerde erisilebilir.

[DI7 Darbe Grs Atama] F + 7A
DI7 darbe girisi atamasi.
Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin darbe girisiyle ilgili tiim fonksiyonlari géstermektedir.
Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o g0sterilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Atanmamis

[Tork Ref Ofseti] ] Tork ofset kaynagi

[Tork Ref Orani] Eqr Tork orani kaynagi

[Ref Frekansi 1] Frl Referans frekansi 1

[Ref Frekansi 2] Fr? Referans frekansi 2

[Ref Frekans 2 S5A¢ Referans frekansi 2 toplama

Toplama]

[PID Geri besleme] | F ' F Pl kontrolérii geri beslemesi

[Tork sinirlamasi] | E AA Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
[Tork sinilamasi 2] | E AAZ Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
[Ref Frek 2'yi dAZ Referans frekansi 2'yi gikar

Cikar]

[Manuel PIDRef.] | P 11 PID kontroloriiniin (oto-man) manuel hiz referansi
[PID Ref Frekansi] | F F PID referans frekansi

[Ref Frekans 3 SA3 Referans frekansi 3 toplama

Toplama]

[Ref Frekansi 1B] | Fr Ik Referans frekansi 1B

[RefFrek 3'G Gikar] | d A 3 Referans frekansi 3'U gikar

[Cebri lokal] FLal Cebri lokal referans kaynagi 1

[Ref Frekansi 2 nAe Referans frekansi 2 garpani

¢arpani]

[Ref Frekansi 3 nAi Referans frekansi 3 garpani

¢arpani]

[Tork referansi] Er | Tork dizenlemesi: tork ayar noktasi 1

[Tork referansi 2] | Er Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 2
[Frekans Olcer] FSF Frekans olger fonksiyonu aktivasyonu
[Harici Besleme LEFF Harici besleme ileri

ileri]

[DI7 DarbeGrs Diisiik Frek] F /L 1
DI7 darbe girisi dUstik frekansi.
Darbe giris 6lgekleme parametresi, Hz x 10 birimi olarak %0.

Ayar Aciklama

0,00...30.000,00 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 Hz
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Tum ayarlar CSt-

[DI7 DrbeGrsYksFrek] £ +H 1

DI7 darbe girisi ylksek frekansi.

Darbe giris dlgekleme parametresi, Hz x 10 birimi olarak %100

Ayar

Agciklama
0,00...30,00 kHz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 30,00 kHz

[DI7 Frekns Filtresi] PF 1+ 7

Alt filtre parazit filtreleme darbeli giris kesme siiresi.

Ayar Agciklama
0...1.000 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms

NVE61643TR 01/2019




Tum ayarlar CSt-

[DI8 Darbe Konfig] F A B - Menisi

Erigim
[Tlm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI8 Darbe Konfig]

Bu Menii Hakkinda

[DI8 Olgillen Frekansi] P F L B parametresinde OK tusuna basildiginda asagidaki parametrelere Ekran
Terminali Uzerinden erisilebilir.

Bu menilye 22 kW'tan biyiik gticii olan surtctlerde erisilebilir.

[DI8 Darbe Grs Atama] F B A
DI8 Darbe Girisi atamasi.
[DI7 Darbe Girig Atamasi] P : 7A (bkz. sayfa 445) ile ayni.

[DI8 DarbeGrs Diisiik Frek] F /L B
DI8 darbe girisi dUstik frekansi.
[DI7 DrbeGrs Diigiik Frek] P ;L 7 (bkz. sayfa 445) ile ayni.

[DI8 DrbeGrs Yiiksek Frek] P 1HA
DI8 darbe girisi yiksek frekansi.
[DI7 DrbeGrs Yiksek Frek] P  H 7 (bkz. sayfa 446) ile ayni.

[DI8 Frekans Filtresi] FF 8
Alt filtre parazit filtreleme darbeli giris kesme siresi.
[DI7 Frekans Filtresi] P F 1 7 (bkz. sayfa 446) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[Darbe Girigi] P £ + - MenUsi

Erisim

[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [Darbe Girisi]

Bu Meni Hakkinda

Bu mentiye 30 kW'tan kiigiik giicii olan sirlculerde erisilebilir.

[RP atamasi] P A X

PTI Atamasi

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Atanmamis

[Tork Ref Ofseti] E9a Tork ofset kaynagi

[Tork Ref Orani] Eqr Tork orani kaynagi

[Ref Frekansi 1] Fr 1l Referans frekansi 1

[Ref Frekansi 2] Fré Referans frekansi 2

[Ref Frekans 2 SAc Referans frekansi 2 toplama

Toplama]

[PID Geri besleme] | F + F PI kontrolorti geri beslemesi

[Tork sinirlamasi] | £ AA Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
[Tork sinirflamas1 2] | E AARZ Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
[Ref Frek 2'yi dAg Referans frekansi 2'yi gikar

Cikar]

[Manuel PIDRef] | F 11 PID kontrolériiniin (oto-man) manuel hiz referansi
[PID Ref Frekansi] | F P PID referans frekansi

[Ref Frekans 3 5A3 Referans frekansi 3 toplama

Toplama]

[Ref Frekansi 1B] | Fr Ib Referans frekansi 1B

[RefFrek 3 Cikar] | J A 3 Referans frekansi 3'U gikar

[Cebri lokal] FLal Cebri lokal referans kaynagi 1

[Ref Frekansi 2 nAc Referans frekansi 2 garpani

garpani]

[Ref Frekansi 3 nA3 Referans frekansi 3 garpani

garpani]

[Tork referansi] Er |l Tork diizenlemesi: tork ayar noktasi 1

[Tork referans12] | Er € Tork dlizenlemesi: tork ayar noktasi 2
[Frekans Olger] FaF Frekans olger fonksiyonu aktivasyonu
[Harici Besleme LEEFF Harici besleme ileri

ileri]

[PTI Dusik Frekansi] PE L %

Darbe Katar Girisi dusik frekansi.

Ayar

Agciklama

-1000000,00...1000000,00 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[PTI Yiksek Frekansi] F £ +HX

Darbe Katar Girisi yUksek frekansi.

Ayar

Agciklama

-1000000,00...1000000,00 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz
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[PTI Filtresi Siresi Analog] F £ £ X

PTI filtresi suresi analog

Tum ayarlar CSt-

Ayar

Aciklama

0...1000 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms

[PTIModu] FE 1k

PTI modu
Ayar Kod / Deger Aciklama
[A/B] Ab A/B giris sinyalleri
Fabrika Ayari
[Darbe/Yén] Pd Darbe yo6nu giris sinyalleri
[Saat Yoni/Saatin | LWL LW Saat yoni/Saatin tersi yoni giris sinyalleri
Tersi Yonii]

[PTI Filtresi Siiresi Girig] P £ 5%
PTI Filtresi Suresi Girisi

Ayar

Aciklama

0,00...13,00 s

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,25 ps

[PTI Sayimi Yonti Ters] PE + X

PTI yona ters gevirme

Ayar Kod / Deger Agiklama

[KAPALI] oF F Sayim yénliniin tersine gevirmesi yok
Fabrika Ayari

[ACIK] on Sayim yéninln tersine gevirmesi
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Tum ayarlar CSt-

[Kodlayici Konfig.] F L - Menusiu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] = [DI/DQ] = [Kodlayici Konfig.]

Bu Menii Hakkinda

Asagidaki parametrelere, Grafik Ekran Terminalinde [Kodlayici Konfigiirasyonu] P L parametresinde
Tamam tusuna basildiginda erisilebilir.

Bu parametreye erisilebilmesi icin bir kodlayici modili takili olmali ya da gémiuili kodlayici kullaniimalidir.

[Kodlayici Darbe Atamasi] PE G A
Kodlayici darbe atamasi.
Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin darbe girisiyle ilgili tiim fonksiyonlari géstermektedir.
Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] ~ o gorintdlenir.

[Kodlayici Darbe Atamasi] P L A

Referans Tard.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Kodlayici] EnlC Kodlayici
Fabrika Ayari
[Frekans Olusturucu] | PEL Darbe katari olusturucu kodlayici panosuna baglanir.

[Frekans Min Degeri] FE L
Frekans min degeri.
Darbe giris 6lcekleme parametresi, kHz x 10 birimi olarak %0.

Ayar Agciklama

-300,00..300,00 kHz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 kHz

[Frekans Maks Degeri] FE F ~
Frekans maks degeri.

Darbe giris 6lgekleme parametresi, kHz x 10 birimi olarak %100.

Ayar Agciklama

-300,00..300,00 kHz Ayar araligi
Fabrika ayari: 300 kHz

[Frekans Sinyali Filtresi] £ F

Frekans sinyali filtresi.

Ayar Agciklama

0...1000 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms
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Tum ayarlar CSt-

[PTO konfiglrasyonu] F £ o - MenUsu

Erigim
[TGm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [PTO konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
Bu meniye 22 kW'tan biiyik giicii olan suricllerde erisilebilir.

[PTO Atamasi] FE o

Darbe katar ¢ikis atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis]

[Motor Akimi] olr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya surictnin
isim plakasinda gdsterilen nominal suriict akimi)
Fabrika Ayari

[Motor Frekansi] afFr Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]a E F r

[Rampa gikisi] arP 0'dan [Maks Frekans]a £ F r

[Motor torku] Erq Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir

[isaretlenmig tork] | SE 9 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve - isareti jeneratér moduna (frenleme) karsilk
gelir.

[isaretlenmis or5 isaretlenmis rampa cikisi, [[Maks Frekans] E F r ile +[Maks Frekans]

rampa] arasinda E F r

[PID ref.] oF5 PID kontrol6ri referansi [Min PID referansi] P : P | ile [Maks PID
referansi] arasinda P P2

[PID geri besleme] | = P F PID kontroléri geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] F . F I ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P F 2

[PID hatasi] oFE PID kontrolérii algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] P : F 2 — [Min
PID geri beslemesi]nin —%5 ile +%5'i arasinda P F |

[PID gikisi] aP . PID kontroléri gikisi [Distk hiz] L 5 P ile [Yuksek hiz] arasinda H5 P

[Motor giicii] aPr Motor glicti, [Nominal motor giiciilniin O ile 2,5 kati arasinda n P

[Motor termal] EHr Motor termal durumu, nominal termal durumunun %0'dan 200'e kadaridir

[Siirlici termal] EHd Sirtct termal durumu, nominal termal durumunun %0 ile %200'u arasinda

[Olgiilen Motor oFrr Olgiilen motor frekansi

Frek]

[isaretienmis gik. of 5 isaretlenmis gikis frekansi, [[Maks Frekans] E F r ile +[Maks Frekans]

frek] arasinda E F r

[Mot term2] EHr?Z Motor termal 2 durumu

[Mot term3] EHr 3 Motor termal 3 durumu

[Mot term4] EHrH Motor termal 4 durumu

[isaretienmemis ukr isaretlenmemis tork referansi

Trk Ref]

[isaretienmis Trk SEr isaretlenmis tork referansi

Ref]

[Tork siniri] EqL Tork siniri

[Motor ger.] vaof Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda un 5

[DC bara gerilimi] | Vbwu 5 DC bara gerilimi

[PI8 kopyala] LaPY Darbe kopyala
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Tum ayarlar CSt-

[PTO Maks Gikis Frekansi] P E o HX

[PTO Min Cikis Frekansi] FE oL X

Darbe katari ¢ikisi maksimum cikis frekansi.

Bu parametreye [PTO Atamasi] P E o, [Konfigiire Edilmedi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

1,00...30,00 kHz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 4,00 kHz

Darbe katari ¢ikisi minimum c¢ikis frekansi.

Bu parametreye [PTO Atamasi] P E o, [Konfigiire Edilmedi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

1,00...30,00 kHz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,00 kHz
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Tum ayarlar CSt-

[PTO konfiglrasyonu] F £ o o - Menisu

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[TGm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [PTO konfigiirasyonu]

Bu meniiye 30 kW'tan kiigiik glicii olan suriicilerde erisilebilir.

[PTO Mod Segimi] FE o 7
Darbe katar ¢ikis atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemisg] Fabrika Ayari

[PTI Sinyali] PE . PTI sinyali.

[PTO Atanan Lon5 PTO atanan parametresi.
Param]

[PTO Atamasi] FE o E X

PTO atamasi.

Bu parametreye [PTO Mod Se¢imi] P E o 1 6gesi [PTO Atanan Param] [ o »n 5 olarak ayarlanmazsa

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis]

[Motor Akimi] olr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya surictnin
isim plakasinda gdsterilen nominal siriict akimr)
Fabrika Ayari

[Motor Frekansi] oFr Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]'a £ F r

[Rampa ¢ikisi] arP 0'dan [Maks Frekans]'a £ F r

[Motor torku] E-q Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir

[isaretienmis tork] | SE 9 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve - isareti jeneratér moduna (frenleme) karsilik
gelir.

[isaretlenmis or5 isaretlenmis rampa cikisi, [[Maks Frekans] E F r ile +[Maks Frekans]

rampa] arasinda E F r

[PID ref.] oF5 PID kontrolori referansi [Min PID referansi] P « P | ile [Maks PID
referansi] arasinda P P2

[PID geri besleme] | o F F PID kontrolérii geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] F . F I ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P :F 2

[PID hatasi] oFE PID kontroléri algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] P : F 2 — [Min
PID geri beslemesi]nin —%5 ile +%5'i arasinda P F |

[PID gikisi] of PID kontroléri gikisi [Disik hiz] L 5 P ile [Yuksek hiz] arasinda H5 P

[motor giicii] aPr Motor glicti, [Nominal motor giiciilniin O ile 2,5 kati arasinda n P r

[Motor termal] EHr Motor termal durumu, nominal termal durumunun %0'dan 200'e kadaridir

[Suriict termal] EHd Siricl termal durumu, nominal termal durumunun %0 ile %200'G arasinda

[Olgiilen Motor oFrr Olgiilen motor frekansi

Frek ]

[isaretlenmis gtk. |2 F 5 isaretlenmis gikis frekansi, -[Maks Frekans] E F r ile +[Maks Frekans]

frek] arasinda E F r

[Mot term2] EHrZ Motor termal 2 durumu

[Mot term3] EHrF 3 Motor termal 3 durumu

[Mot term4] EHrH Motor termal 4 durumu
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Tum ayarlar CSt-

Ayar Kod / Deger Aciklama

[isaretienmemis ukr isaretienmemis tork referansi

Trk Ref]

[isaretlenmis Trk SEr isaretlenmis tork referansi

Ref]

[Tork siniri] EqL Tork siniri

[Motor ger.] waF Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda u n 5
[DC bara gerilimi] | VEu 5 DC bara gerilimi

[PI8 kopyala] LoPY Darbe kopyala

[PTO Yiiksek Frekansi] PE o u X

PTO yuksek frekansi.
Bu parametreye [PTO Mod Se¢imi] P £ o 1 6gesi [PTO Atanan Param] [ o n 5 olarak ayarlanmazsa
erisilebilir.
Ayar Agciklama
-1.000.000,00...1.000.000,00 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 1.000.000,00 Hz

[PTO Diisiik Frekansi] PE o b X

PTO dislk frekansi.
Bu parametreye [PTO Mod Segimi] P E o 1 6gesi [PTO Atanan Param] L a » 5 olarak ayarlanmazsa
erisilebilir.
Ayar Agciklama
-1.000.000,00...1.000.000,00 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 Hz

[PTO Frekansi Degeri] P £ o F X
PTO frekansi degeri.
Bu parametreye [PTO Mod Segimi] P £ o 11 6gesi [PTO Atanan Param] L o » 5 olarak ayarlanmazsa

erisilebilir.

Ayar Agiklama

-1.000.000,00...1.000.000,00 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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Tum ayarlar CSt-

[DQ1 konfigurasyonu] 4 = | - Mendsii

Erigim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DQ1 Konfiglirasyonu]

[DQ1 Atamasi] da I X
Dijital ¢ikis 1 atamasi.
[R2 Atamasi] - 2 (bkz. sayfa 476) ile ayni.

[DQ1 Gecikme siiresi] d o /d X
DQ1 aktivasyon gecikme suresi

Ayar Agiklama

0...60.000 ms Ayar araligi
Ekran Terminali 6gesinde 0...9999 ms ardindan 10,00...60,00 sn
Fabrika ayari: 0 ms

[Surada DQ1 aktif] da 15X
DQ1 durumu (cikis aktif seviyesi)

Ayar Kod / Deger Aciklama

[1] Fob Bilgi dogru iken Durum 1
Fabrika Ayari

[0] nEL Bilgi dogru iken Durum 0

[DQ1 Tutma siiresi] da |HX
DQ1 tutma gecikme sdresi.

Ayar Agiklama

0...9.999 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms
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Tum ayarlar CSt-

[DQ2 konfiglrasyonu] 4 o € - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DQ2 Konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
Bu menilye 30 kW'tan kigulk gici olan surtctlerde erisilebilir.

[DQ2 Atamasi] d o 2 X
Dijital ¢ikis 1 atamasi.
[DQ1 Atamasi] d o [ (bkz. sayfa 455) ile ayni.

[DQ2 Gecikme siiresi] da 2 d X
DQ2 aktivasyon gecikme siresi
[DQ1 Gecikme siiresi] d o ! d (bkz. sayfa 455) ile ayni.

[Surada DQ2 aktif] d o 2 5 X
DQ2 durumu (¢ikis aktif seviyesi)
[DQ1 Aktif] d o 15 (bkz. sayfa 455) ile ayni.

[DQ2 Tutma siiresi] da 2 H X
DQ2 tutma gecikme suresi.
[DQ1 Bekleme siiresi] d o | H (bkz. sayfa 455%) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[DQ11 konfigirasyonu] d = / | - Mendsi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DQ11 Konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
Asagidaki parametrelere, VW3A3203 G/C uzatma modull takiimissa erisilebilir.

[DQ11 Atamasi] da | 1%
Dijital ¢ikis 11 atamasi.
[R2 Atamasi] ile ayni ~ 2 (bkz. sayfa 478)

[DQ11 aktif gecik.] 4 | Id%
DQ11 aktivasyon gecikme suresi.
Gecikme, [Calisma Durumu Arizasi] F L £ ve [Sebeke Kontaktéri] L L L atamalari icin ayarlanamaz ve

0'da kalir.

Durumda yapilan degisiklik sadece konfigiire edilen siire gegtikten sonra, bilgi dogru haline gegince gegerli
olur.

Ayar Aciklama

0...60.000 ms Ayar araligi

Ekran Terminali 6gesinde 0...9999 ms ardindan 10,00...60,00 sn
Fabrika ayari: 0 ms

[DQ11 durumu] J | I15%
DQ11 durumu (cikis aktif seviyesi).

Ayar Kod / Deger Aciklama

[1] Fob Bilgi dogru iken Durum 1
Fabrika Ayari

[0] nEL Bilgi dogru iken Durum 0

[1] P o 5 yapilandirmasi asagidaki atamalar icin degistirilemez:
e [“Calisma Durumu "Hata"] F L E,

o [Sebeke Kontaktorii] L L [,

e [Frenleme Islem Dizisi] 6 L [,

[DQ11 bekle.gecik.] 4 | IHX
DQ11 bekletme gecikme siresi.

Bekleme siiresi, [Calisma Durumu "Hata"] F L E, [Frenleme islem Dizisi] & L [, ve [Sebeke Kontaktorii]
L L L atamalari i¢in ayarlanamaz ve 0'da kalir.

Bekleme siresi asagidaki atamalar igin ayarlanamaz ve 0'da kalir:
e [“Calisma Durumu "Hata™ F L £,

e [Sebeke Kontaktorii] L L [,

o [Frenleme Islem Dizisi] 6 L L,

Durumda yapilan degisiklik sadece konfigire edilen silire gectikten sonra, bilgi yanlis hale gegince gecerli

olur.

Ayar Aciklama

0...9.999 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms

NVE61643TR 01/2019 457



Tum ayarlar CSt-

[DQ12 konfiglirasyonu] d o /2 - Mendsi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DQ12 Konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DQ11 Konfiglirasyonu] d o ! | - menUsu (bkz. sayfa 457) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 G/C uzatma moduli takilmissa erisilebilir.

[DQ12 Atamasi] do 12X
Dijital ¢ikis 12 atamasi.

[DQ12 aktif gecik.] 4 12 d%

DQ12 aktivasyon gecikme suresi.

[DQ12 durumu] d 125 %
DQ12 durumu (¢ikis aktif seviyesi).

[DQ12 tutma gecik] d 1Z2H X
DQ12 tutma gecikme siresi.
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.41

[Giris/Clkis] - [Analog I/0]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
[Al1 konfiglirasyonu] A + | - MenlsU 460
[AI2 konfiglirasyonu] A : 2 - MenUsl 462
[AI3 konfigiirasyonu] A : 3 - MenUsu 463
[Al4 konfiglirasyonu] A : 4 - Men(sU 464
[AlI5 konfiglirasyonu] A 5 - Men(si 465
[AQ1 konfiglirasyonu] A = [ - Menusi 467
[AQ2 konfiglirasyonu] A o £ - Mendusi 471
[Sanal AI1] AV [ - Menisi 473
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Tum ayarlar CSt-

[Al1 konfiglrasyonu] A : | - Menisu

Erisim

[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [Al1 konfigilirasyonu]

Bu Meni Hakkinda

Girisin dogrusalligi, bu girisin giris/cikis egrisinde ara bir nokta konfigiire ederek kaldirilabilir:

R

100% ---=-m===mmmmmmmmmmm -

C/Vvi

[ il
2 3

R Referans

C / VI Akim veya Gerilim Girisi
1 [Y Orta noktasi]

2 [Min deger] (%0)

3 [X Orta noktasi]

4 [Maks deger] (%100)

4 20 mA/
10V

NOT: [X Orta noktasi] igin %0, [Min deger] degerine ve %100, [Maks deger] degerine karsilik gelir.

[Al1 Atamasi] A + A

Analog girisi Al1 fonksiyonlari atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak icin Al1 girisiyle ilgili

tim fonksiyonlari géstermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o g0sterilir.

[AI1 Tipi] A 1 IE

Analog giris Al1'in konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] I0u 0-10 Vdc
Fabrika ayari

[Akim] oA 0-20 mA

[Al1 min. degeri] u L 1%

Al1 %0 gerilim élgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI1 TGri] A + £

, [Gerilim] 10w olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0,0...10,0 Vdc

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Vdc

[Al1 maks. degeri] u «H 1%

Al1 %100 gerilim dlgcekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI1 TUrl] A + IE,

[Gerilim] 10w olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0,0...10,0 Vdc

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Vdc
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Tum ayarlar CSt-

[Al1 min. degeri] L~ L 1%
Al1 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al1 Turld] A + 1 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...20,0 mA Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[Al1 maks. degeri] L - H 1%
Al1 %100 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AlI1 TUrl] A . | E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Agiklama
0,0...20,0 mA Ayar arahgi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[Al1 filtresi] A « IF

Alt filtrenin Al1 kesme sliresi.

Ayar Q) Aciklama
0,00...10,00 sn Ayar aralig
Fabrika ayar: 0,00 sn

[Al1 Orta X noktasi] A + IE

Giris dogrusalliginin kaldiriimasinda nokta koordinati. Fiziksel giris sinyali ylzdesi.
%0, [AlI1 min. degeri] (» /L ) degerine karsilik gelir

%100, [Al1 maks. de@eri] (» |/ H 1) degerine karsilk gelir

Ayar Q) Aciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[Al1 Orta Y noktasi] A + 15

Giris dogrusalliginin kaldiriimasinda nokta koordinati (frekans referansi).

Fiziksel giris sinyalinin [Al1 Orta X noktasi] (A : [/ E) yuzdesine karsilik gelen dahili frekans referansi

ylzdesi.

Ayar Q) Aciklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[Al1 Arali@i] A + IL
Al1 blgekleme segimi.

Bu parametreye, [AlI1 TUrl] A : £ 63esi [AKim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Bu parametre [%0-100] P o 5 degerine zorlanir:

e [Al1 Tiri] A + I E 6gesi [Akim] O A olarak ayarlanmazsa veya
o [Al1 min. degeri] L ~ L I 3,0 mA'dan disukse

Ayar Kod / Deger Agiklama
[%0-100] Pas

Tek yonli: Al1 akim élgeklendirme %100'e kadar %0'dir.
Fabrika Ayari

[%+/-100] PoSnEL Gift yonli: Al1 akim 6lgeklendirme %100'e kadar %-100'ddr.

[AlI1 min. degeri] L - L | %-100'e karsilik gelir. [Al1 maks. degeri]
L r H I %100'e karsilik gelir.
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Tum ayarlar CSt-

[AI2 konfiglrasyonu] A : 2 - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [AI/AQ] =» [Al2 konfigilirasyonu]
[AlI2 AtamasI] A .2 A

Al2 fonksiyonlar atama.
[Al1 Atamasi] A . | A (bkz. sayfa 460) ile ayni.

[AI2 Tipil A + 2k

Analog giris Al2'nin konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] I10u 0-10 Vdc

[Gerilim +/-] n I0u -10/+10 Vdc
Fabrika ayari

[AI2 min. degeri] u L 2%

Al2 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye [AI2 TUrl] A : 2 £, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 min. de@eri] » : L [ (bkz. sayfa 460) ile ayni.

[AI2 Maks. degeri] u H2 X

Al2 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye [Al2 Tarli] A : 2 E, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 maks. degeri] » +H | (bkz. sayfa 460) ile ayni.

[AI2 filtresi] A 2 F
Al2 filtresi.
[Al1 Filtresi] A + I F (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[Al2.Xeks.orta.degeri] A 2 E
Al2 dogrusalligi giris seviyesi.
[Al1 Orta X noktasi] A : | E (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[Al2.Yeks.orta.de@eril A . 2 5
Al2 dogrusalligi ¢ikis seviyesi.
[Al1 Orta Y noktasi] A 1 15 (bkz. sayfa 467) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[AI3 konfiglirasyonu] A 3 - Menisu

Erigim
[Tlm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [AI3 konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
Bu menilye 22 kW'tan buyik guct olan siruculerde erisilebilir.

[AI3 Atamasi] A . 3A
Al3 fonksiyonlari atama.
[AI1 Atamasi] A | A (bkz. sayfa 460) ile ayni.

[AI3 Tipi] A + I E
Analog giris Al3'ln konfiglirasyonu.
Asagidaki fabrika ayariyla [AI2 Tipi] A 2 £ (bkz. sayfa 462) ile ayni: [Akim] OA.

[AI3 min. degeri] u L 3K
AI3 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
[Al1 min. de@eri] w L | (bkz. sayfa 460) ile ayni.

Bu parametreye [AI3 Tarl] A « 3 £, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AI3 maks. degeri] u +H 3%
AI3 %100 gerilim dlgcekleme parametresi.
[AI1 maks. degeri] u +H | (bkz. sayfa 460) ile ayni.

Bu parametreye [AI3 Tarli] A : 3 E, [Gerilim] !0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AI3 min. degeri] L ~ L 3%
Al3 %0 akim dlcekleme parametresi.
[AlI1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 467) ile ayni.

Bu parametreye [AI3 Turl] A : 3 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AI3 maks. degeri] L - H 3%
Al3 %100 akim 6lgcekleme parametresi.
[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 467) ile ayni.

Bu parametreye [AI3 Turl] A « 3 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AI3 filtresi] A + 3 F
Alt filtrenin AI3 kesme sliresi.
[Al1 Filtresi] A + I F (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[AI3 X Ara noktasi] A 3 E
AI3 dogrusalligi giris seviyesi.
[Al1 Orta X noktasi] A : | E (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[AI3Y Aranoktasi] A 35
AI3 dogrusalligi ¢ikis seviyesi.
[Al1 Orta Y noktasi] A 1 |15 (bkz. sayfa 467) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[AI3 Araligil A 3L

Al3 olgekleme segimi.

Bu parametreye, [AI3 TUrl] A : 3 £ 63esi [AKIm] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Al1 Tipi] ile ayni A + | E (bkz. sayfa 464)
[Al4 konfiglrasyonu] A 4 - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [AI/AQ] =» [Al4 konfigilirasyonu]

[Al4 Atamasi] A 1 HAX
Al4 fonksiyonlar atama.

Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma moddill takiimissa erisilebilir.

[Al1 Atamasi] A : I A (bkz. sayfa 460) ile ayni.

[Al4 Tipi] A 1 HEX

Analog giris Al4'Un konfiglirasyonu.

Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modulu takiimissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10w 0-10 Vdc
[Akim] oA 0-20 mA
Fabrika ayari
[Gerilim +/-] n 10u -10/+10 Vdc

[Al4 min. degeri] u L 4Kk
Al4 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
[Al1 min. de@eri] » : L I (bkz. sayfa 460) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] u H4YX
Al4 %100 gerilim 6lgcekleme parametresi.
[Al1 maks. de@eri] = +H | (bkz. sayfa 460) ile ayni.

[Al4 min. degeri] L - L 4%
Al4 %0 akim dlcekleme parametresi.
[AI1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] L - H4 %
Al4 %100 akim Olgekleme parametresi.
[Al1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[Al4 filtresi] A + 4 F %
Alt filtrenin Al4 kesme siresi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma moddill takiimissa erisilebilir.
[Al1 Filtresi] A + | F (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[Al4 X Ara noktasi] A 4 E X
Al4 dogrusalhgi giris seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma moddill takiimissa erisilebilir.
[Al1 Orta X noktasi] A : | E (bkz. sayfa 467) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[Al4 Y Ara noktas)] A +45%
Al4 dogrusallidi ¢ikis seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma moddli takilmissa erisilebilir.
[AlI1 Orta Y noktasi] A : |5 (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[Al4 Araligi] A 4L
Al4 blgekleme segimi.
Bu parametreye, [Al4 TUrl] A 4 E, [AkKim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[Al1 Tipi] ile aynt A + I £ (bkz. sayfa 465)

[AI5 konfiglrasyonu] A 5 - Menisu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [AI5 konfiglirasyonu]

[AI5 Atamasi] A 5 AX
Al5 fonksiyonlari atama.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modull takiimissa erisilebilir.
[Al1 Atamasi] A . | A (bkz. sayfa 460) ile ayni.

[AI5 Tipi] A 15X
Analog giris Al5'nin konfiglirasyonu.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modull takilmissa erisilebilir.
[Al4 Tipi] A + 4 E ile ayni. (bkz. sayfa 464)

[AI5 min. degeri] w L 5%
Al5 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
[Al1 min. de@eri] » L | (bkz. sayfa 460) ile ayni.

[AI5 maks. dederi] u +H 5%
Al5 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
[AI1 maks. degeri] u +H | (bkz. sayfa 460) ile ayni.

[AI5 min. degeri] L ~ L 5%
Al5 %0 akim dlgekleme parametresi.
[AI1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] L - H5 %
Al5 %100 akim 6lgekleme parametresi.
[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[AI5 filtresi] A + 5 F %
Alt filtrenin Al5 kesme siiresi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modili takilmissa erisilebilir.
[Al1 Filtresi] A | F (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[AI5 X Ara noktasi] A 5 E X
Al5 dogrusalligi giris seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modill takilmissa erisilebilir.
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Tum ayarlar CSt-

[Al1 Orta X noktasi] A 1 | E (bkz. sayfa 467) ile ayni.

[AI5 Y Ara noktasi] A 15 5%
AlI5 dogrusalligi gikis seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiill takilmissa erisilebilir.
[Al1 Orta Y noktasi] A : 15 (bkz. sayfa 467) ile ayn.

[AI5 Araligi] A 5L
Al5 dlgcekleme secimi.
Bu parametreye, [AI5 Turd] A : 5 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[Al1 Tipi] ile ayni A . | £ (bkz. sayfa 466)

466 NVE61643TR 01/2019



Tum ayarlar CSt-

[AQ1 konfiglirasyonu] A o | - Menisi

Erigim
[TGm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [AQ1 konfiglirasyonu]

Minimum ve Maksimum Cikis Degerleri

Volt cinsinden minimum ¢ikis degeri, atanmis parametrenin alt sinirina ve maksimum degeri ust sinirina
karsilik gelir. Minimum deger maksimum degerin Ustiinde olabilir.

PA
UL
LL
1 2 20mA/  C/
10V \e]
PA
UL
LL
2 1 20mA/ C/
10V VO

PA Atanan parametre

C / VO Akim veya gerilim ¢ikis!

UL Ust sinir

LL Alt sinir

1 [MinGikis] AaL X veya ual X
2 [Maks Cikis] Ao HX veya ua HX

Atanan Parametrenin Olceklenmesi

Atanan parametrenin dl¢egi, her analog ¢ikisi i¢in iki parametreyle alt ve Ust sinir degerlerini degistirerek
gereksinimlere uygun olarak uyarlanabilir.

Bu parametreler % cinsinden verilmistir. %100, konfiglire edilen parametrenin toplam degisim araligina
karsilik gelir: %100 = Ust sinir - alt sinir.

Nominal torkun -3 ve +3 kati arasinda degisen [Yénlii tork] 5 £ 9 6rneginde %100, nominal torkun 6 katina
karsilik gelir.

o [Olgekleme AQxmin] A 5 L X parametresi, alt siniri degistirir: yeni deger = alt sinir + (aralik x A5 L X).
°/90 degeri (fabrika ayari) alt siniri degistirmez.

e [Olcekleme AQx maks] A 5 H X parametresi, Ust sinir degistirir: yeni deger = alt sinir + (aralik x
AS5L X). %100 degeri (fabrika ayari) Ust siniri degistirmez.

o [Olgekleme AQx min] A 5L X, daima [Olgekleme AQx maks] A 5 H X 'dan daha diisiik olmalidir.
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Tum ayarlar CSt-

UL

100% NS

ASHXx

ASLx

LL

UL Atanan parametrenin tst siniri
LL Atanan parametrenin alt siniri

NS Yeni dlgek
1 ASHX
2 ASLX

Uygulama Ornegi
AQ1 ¢ikisindaki motor akim degeri, 0,8 In tahrige esdegerde 0...20 mA, aralik 2 motorla aktarilacaktir.
e [Motor Akimi] = L ~ parametresi anma tahrik akiminin O ila 2 kati arasinda degisir.
o [AQ1 min dlgek.] A5 L I, %0 fabrika ayarinda kalan alt siniri degistirmemelidir.
o [AQ1 maks blgek.] A5 H I ust siniri, nominal motor torkunun 0,5 kati veya 100 - 100/5 = %80 oraninda
degistirmelidir (yeni deger = alt sinir + (aralik x [AQ1 maks élgekleme] A5 H 1)).

[AQ1 Atama] Ao |

AQ1 atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigtire nao Atanmamis

edilmemisg]

[Motor Akimi] olr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya tahrigin isim
plakasinda gdsterilen nominal tahrik akimi)

[Motor Frekansi] ofFr Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]'a £ F r
Fabrika Ayari

[Rampa gikisi] arP 0'dan [Maks Frekans]a E F r

[Motor torku] Erfq Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir

[isaretienmis tork] | S & 9 isaretienmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve — isareti jeneratér moduna (frenleme) karsilik
gelir.

[isaretlenmis or5 isaretienmis rampa gikisi, -[Maks Frekans] £ F - ile +[Maks Frekans]

rampa] arasinda E F r

[PID ref.] oFfP5 PID kontroléri referansi [Min PID referansi] P « P | ile [Maks PID
referansi] arasinda P P2

[PID geri besleme] | = P F PID kontroldrii geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] P : F I ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P . F 2

[PID hatasi] oPE PID kontrolérii algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] P : F 2 — [Min
PID geri beslemesi]nin —%5 ile +%5'i arasinda P +F |

[PID gikisi] af . PID kontroléri gikisi [Distk hiz] L 5 F ile [YUksek hiz] arasinda H 5 P

[Motor giicii] aPr Motor guct, [Nominal motor giiciiniin O ile 2,5 kati arasinda n P r

[Motor termal] EHr Motor termik durumu, nominal termik durumunun %0'dan 200'e kadaridir

[Tahrik termal] EHd Tahrik termal durumu, nominal termal durumunun %0 ile %200'l arasinda
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Tum ayarlar CSt-

[AQ1 Tipi] Ac IE

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Tork 4Q] ErH9 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ ve - isaretleri moddan bagimsiz olarak torkun fiziksel yoniine karsilik gelir
(motor veya jenerator)

[Olgiilen Motor aFrr Olgiilen motor frekansi

Frek]

[isaretlenmis ¢tk. |2 F 5 isaretlenmis gikis frekansi, [[Maks Frekans] E F r ile +[Maks Frekans]
frek] arasinda E F r

[Mot term2] EHrZ Motor termal 2 durumu

[Mot term3] EHr 3 Motor termal 3 durumu

[Mot term4] EHrHY Motor termal 4 durumu

[isaretlenmemis ukbr isaretlenmemis tork referansi

Trk Ref]

[isaretlenmis Trk S5Er isaretlenmis tork referansi

Ref]

[Tork siniri] EAL Tork siniri

[Motor ger.] voF Motora uygulanan gerilim, O ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda urn 5
[M/SCikisHizRef] | 1550 Master / bagh gikis hiz referansi

[M/S Cikis Tork MN5ta Master / bagh cikis tork referansi

Ref]
AQ1 tipi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] 10u 0-10 Vdc

[Akim] oA 0-20 mA

Fabrika ayari

[AQ1 min. gikis)] AL 1%
AQ1 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiurl] Ao /£, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...20,0 mA

Ayar arahgi
Fabrika ayar: 0,0 mA

[AQ1 maks. gikisi] Ao H 1%
AQ1 %100 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AQ1 Tirl] Ao /Et, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...20,0 mA

Ayar arahgi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[AQ1 min Cikigl] ual 1%
AQ1 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AQ1 Turl] Ao /E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Agiklama

0,0...10,0 vVdc

Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0,0 Vdc
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Tum ayarlar CSt-

[AQ1 maks. Gikis)] uo H 1%

AQ1 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiirli]] Ao |k, [Gerilim] /0 v olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0,0...10,0 Vdc

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Vdc

[AQ1 min olcekleme] ASL |

AQ1 %0 dlcekleme parametresi.

Atanan parametrenin alt sinirinin, maksimum olasi degisimin %'si olarak 6lgeklenmesi.

Ayar

Agciklama

%0,0...%100,0

Ayar araligi
Fabrika ayan: %0,0

[AQ1 maks dlcekleme] A5 H |

AQ1 %100 dlgekleme parametresi.

Atanan parametrenin Ust sinirinin, maksimum olasi degisimin %'si olarak dlgeklenmesi.

Ayar

Aciklama

%0,0...%100,0

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100,0

[AQ1 Filtresi] Ao I F
AQ1 alt filtre kesme sdiresi.

Ayar

Agciklama

0,00...10,00 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 sn
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Tum ayarlar CSt-

[AQ2 konfiglirasyonu] A o 2 - Menisi

Erigim
[TGm ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [AQ2 konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
Bu menilye 22 kW'tan buyik guct olan siruculerde erisilebilir.

[AQ2 atamasi] Ao 2

AQ2 atamasi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire no Atanmamis
edilmemis]
[Motor Akimi] olr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya tahrigin isim
plakasinda gdsterilen nominal tahrik akimi)
Fabrika Ayari
[Motor Frekansi] afFr Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]a E F r
[Rampa gikisi] arP 0'dan [Maks Frekans]a £ F r
[Motor torku] Erq Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir
[isaretlenmig tork] | SE 9 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve - isareti jeneratér moduna (frenleme) karsilk
gelir.
[isaretlenmis or5 isaretlenmis rampa cikisi, [[Maks Frekans] E F r ile +[Maks Frekans]
rampa] arasinda E F r
[PID ref.] oF5 PID kontrol6ri referansi [Min PID referansi] P : P | ile [Maks PID
referansi] arasinda P /P2
[PID geri besleme] | = P F PID kontroléri geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] F . F I ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P F 2
[PID hatasi] oFE PID kontrolérii algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] P : F 2 — [Min
PID geri beslemesi]nin —%5 ile +%5'i arasinda P F |
[PID ¢ikisi] aP . PID kontroléri gikisi [Distk hiz] L 5 P ile [Yuksek hiz] arasinda H5 P
[Motor giicii] aPr Motor glicti, [Nominal motor giiciilniin O ile 2,5 kati arasinda n P
[Motor termal] EHr Motor termal durumu, nominal termal durumunun %0'dan 200'e kadaridir
[Tahrik termal] EHd Tahrik termal durumu, nominal termal durumunun %0'dan 200'e kadaridir
[Tork 4Q] Er49 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ ve - isaretleri moddan bagimsiz olarak torkun fiziksel yoniine karsilik gelir
(motor veya jenerator)
[Olgiilen Motor afFrr Olglilen motor frekansi
Frek ]
[isaretlenmis gik. aF5 isaretlenmis gikis frekansi, [[Maks Frekans] E F r ile +[Maks Frekans]
frek] arasinda kE F r
[Mot term2] EHrZ Motor termal 2 durumu
[Mot term3] EHr 3 Motor termal 3 durumu
[Mot term4] EHrHY Motor termal 4 durumu
[isaretlenmemis ukr isaretlenmemis tork referansi
Trk Ref]
[isaretlenmis Trk | SEr isaretlenmis tork referansi
Ref]
[Tork siniri] ESL Tork siniri
[Motor ger.] uaP Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda un 5
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Tum ayarlar CSt-

[AQ2 Tipi] Aa 2k

AQ2 tipi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] I0u 0-10 Vdc
[Akim] OR 0-20 mA
Fabrika ayari

[AQ2 min. gikis)] Ao L 2%
AQ2 %0 akim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirl] Ao 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 min. gikigI] Aa L | (bkz. sayfa 469) ile ayni.

[AQ2 maks. gikisi] Aa H2 X
AQ2 %100 akim dlgcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirl] A o 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 maks. ¢ikisi] A o H | (bkz. sayfa 469) ile ayni.

[AQ2 min Gikisi] ua L 2%
AQ2 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirll]] A a 2 E, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 min. ¢ikisi] w o L | (bkz. sayfa 469) ile ayni.

[AQ2 maks. Gikisi] uo HZ X
AQ2 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirli]] A o 2 E, [Gerilim] /0 v olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AQ1 maks. gikisl] u o H | (bkz. sayfa 470) ile ayni.

[AQ2 min olcekleme] ASL 2
AQ2 %0 olcekleme parametresi.
[AQ1 min blgek.] A5 L I (bkz. sayfa 470) ile ayni.

[AQ2 maks odlcekleme] A5 HZ
AQ2 %100 dlgekleme parametresi.
[AQ1 maks 6lgek.] A5 H | (bkz. sayfa 470) ile ayni.

[AQ2 Filtresi] Ao 2 F
AQ2 alt filtre kesme sliresi.
[AQ1 Filtresi] Ao | F (bkz. sayfa 470) ile ayni.
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[Sanal Al1] AV | - Menusi

Erigim

[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [AI/AQ] =» [Sanal Al1]

[AIV1 Atamasi] AV |A

Sanal Al1 fonksiyonu atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Atanmamis

[Tork Ref Ofseti] Efc Tork ofset kaynagi

[Tork Ref Orani] Eqr Tork orani kaynagi

[Ref Frekans 2 SAZ Referans frekansi 2 toplama

Toplama]

[Moment ERA Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
sinirlamasi]

[Tork sinilamasi 2] | E AAZ Tork sinirlamasi: analog degerle aktivasyon
[Ref Frek 2'yi dA2 Referans frekansi 2'yi gikar

Cikar]

[Ref Frekans 3 SA3 Referans frekansi 3 toplama

Toplama]

[Ref Frek 3'yi dA3 Referans frekansi 3'yi gikar

Cikar]

[Ref Frekansi 2 nAe Referans frekansi 2 garpani

¢arpani]

[Ref Frekansi 3 nAi Referans frekansi 3 garpani

¢arpani]

[AIV1 Kanal Atamasi] A . [ |

[AIVA Tipi] AV 1E

Sanal analog giris AlV1 icin kanal atamasi.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Konfigiire edilmemig] | n o Atanmamis

Fabrika ayari
[Ref. Frek-Modbus] ndb Modbus Uzerinden referans frekansi
[Ref. Frek-CANopen] | L An CANopen modiilii takiimissa CANopen (zerinden referans frekansi
[Ref. Frek-llet. Modiil] | nE E Fieldbus moddilu takiimissa fieldbus modiilii Gizerinden referans frekansi
[Gomiila Ethernet] EEH Go6mulu Ethernet

NOT: Bu segime ATV340++sN4E tahriklerinde erisilebilir.

Sanal analog giris AIV1'in konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[[+/-8192] rnEL -8192/+8192
Fabrika ayari

[%+/-100]] PrnELC %-100,00/+100,00
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.42
[Giris/Cikis] - [Role]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[R1 konfiglirasyonu] ~ I - Menlsu 475
[R2 konfigiirasyonu] ~ 2 - Menlsu 478
[R3 konfigurasyonu] ~ 3 - Menusi 479
[R4 konfigiirasyonu] ~ 4 - Menlsu 479
[R5 konfiglirasyonu] ~ 5 - Menlsu 480
[R6 konfigiirasyonu] ~ & - Menusi 480
[Girig/Cikig] o - Menisi 481
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Tum ayarlar CSt-

[R1 konfigurasyonu] ~ I - Mendsi

Erigim

[R1 Atamasi] ~ |

[Tlm ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [R6le] =» [R1 konfiglirasyonu]

R1 atamasi.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no Atanmamis

[Calisma Durumu Hatasi] FLE Calisma durumu hatasi
Fabrika ayari

[Siriici galigiyor] run Surlict galisiyor

[Mot Frek Yiiksek Esg] FER Motor frekansi esigine ([Motor Frek Esigi] F £ d) ulasildi

[Yiksek Hiza Ulagildi] FLA Yiiksek hiza ulasildi

[Akim Esigine Ulsldi] CEA Motor akimi esigine ([Yiiksek Akim Esigi] L £ d) ulasildi

[Ref Frek Ulasildi] SrHA Frekans referansina ulasildi

[Motor Termal Esigine ulasildi] | £ 5 A Motor termal esigine ([Motor Termal Esigi] £ £ d) ulasildi

[PID Hatasi Uyarisi] PEE PID hatasi uyarisi

[PID Geri Besleme Uyarisi] FFA PID geri besleme uyarisi

[Mot Frek Yiiksek Esg 2] FZ2A ikinci frekans esigine ([Frek. esigi 2] F 2 4) ulasildi

[Striici Termal Esigine ERd Surlcl termal esigine ulasildi

ulasildi]

[Ref Frek Yiiksek Esg ulagildi] | - E AH Frekans referansi yiksek esigine ulasildi

[Ref Frek DUsiik Esg ulasild] | - E AL Frekans referansi duslk esigine ulasildi

[Mot Frek Diistik Esg] FEAL Frekans disuk esigine ([Distik frekans esigi] F £ d L ) ulasildi

[Motor Frekansi Distk Esik 2] | F £ AL ikinci frekans dustik esigi ([2 Frek. Esigine] F 2 4 L) ulasildi

[Disiik Akima Ulasildi] CEAL Akim dusik esigine ([Dlsiik Akim Esigi] L £ 4 L) ulasildi

[Proses Dskyk Uyarisi] ulA Dusuk yuk uyarisi

[Proses Asin Yiik Uyarisi] olLA Asiri yik uyarisi

[Cebri Galisma] Ern Acil Durum Calismasi

[Gevsek Halat Uyarisi] r5dA Halat Gevsek

[YlUksek Tork Uyarisi] EEHRA Yiksek tork esigi

[lleri] NFrd ileri yén calisma

[Geri] MNrr5s Geri yon galisma

[Kont. Paneli komutu] bNF Grafik Ekran Terminali araciligiyla kontrol aktif. (yalnizca
Yerel/Uzak digmesiyle aktiftir)

[Rampa degistirme] rPc2 Rampa degistirme durumu

[Mot2 Termal Esg ulasildi] Es5¢2 Motor 2 termal esigine (TTD2) ulasildi

[Mot3 Termal Esg ulasildi] ES3 Motor 3 termal esigine (TTD3) ulasildi

[Mot4 Termal Esg ulasildi] ESH Motor 4 termal esigine (TTD4) ulasildi

[Negatif Tork] AES Gercek tork isareti

[Konfig 0 aktif] CnFO Konfigtirasyon 0 aktif

[Konfig 1 aktif] CnF I Konfiglrasyon 1 aktif

[Konfig 2 aktif] CnF? Konfigiirasyon 2 aktif

[Konfig 3 aktif] LnF3 Konfigtirasyon 3 aktif

[ayar 1 aktif] CFFR I Parametre seti 1 aktif

[ayar 2 aktif] CFFPZ Parametre seti 2 aktif

[ayar 3 aktif] LFFP3 Parametre seti 3 aktif

[DC Barasi Yiklendi] dblL DC barasi yiklendi

[Frenlemede] br5 Frenleme islem dizisinde
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Ayar Kod / Deger Agciklama

[Giicli kesme durumu] Prn Guicl kesme durumu.
Glg¢ kaynagi olmadan bilgiler génderilemez. Bu ayar degeri ile
gli¢c kaynagi harici olmamalidir.

[Darbe Uyarisi Esg Ulagildi] | F 9L A Darbe uyarisi esigine ulasildi

[Akim mevcut] nce Motor akimi var

[Sinir Anahtarina Ulasildi] L5H Nihayet salteri fonksiyonu aktif hale getirildi

[Dinamik Yiik Uyarisi] dLdA Dinamik yik algilamasi

[Uyan grubu 1] ALC ! Uyari grubu 1

[Uyari grubu 2] ALCZ Uyari grubu 2

[Uyari grubu 3] AL 3 Uyari grubu 3

[Uyan grubu 4] ALY Uyari grubu 4

[Uyari grubu 5] ALS Uyari grubu 5

[Harici Hata Uyarisi] EFAR Harici hata uyarisi

[Dustik Gerilim Uyarisi] u5SHA Dustk gerilim uyarisi

[Onleyici Disiik Gerilim Aktif] | « P A Dustk gerilim dnleme uyarisi

[Kayma uyarisi] AnA Sapma 6nleme uyarisi

[Suriicti Termal Uyanisi] EHA Surlcl termal durumu uyarisi

[Yuk Hrkt Uyarisi] b5A Fren hizi uyarisi

[Fren kontak uyarisi] bLAH Fren kontak uyarisi

[Lim T/A ulasildi] S5A Tork akimi sinirlamasi uyarisi

[Trk ktrl Uyarisi] rkH Tprk kontrol zaman asimi uyarisi

[IGBT Termal Uyarisi] EJA Termal kesisme uyarisi

[BR Termal Uyarisi] bafA Frenleme direnci sicaklik uyarisi

[DBR Aktif] brAS DBR Aktif

[AI3 4-20 Kaybi Uyarisi] AFP3 Al3 4-20 mA kayip uyarisi

[Al4 4-20 Kaybi Uyarisi] APY Al4 4-20 mA kayip uyarisi

[AI5 4-20 Kaybi Uyarisi] AFS Al5 4-20 mA kayip uyarisi

[Hazir] rdy Baslatilmaya hazir

[Al1 4-20 Kaybi Uyarisi] AP 1 Al1 4-20 mA kayip uyarisi

[Al1 Ter Uyanisi] EF IR Termal 1 alarmi

[Geri gekilme hizi] FrF Durum / hata reaksiyonu hizi

[Hiz Korunuyor] rlL5 Durum reaksiyonu / hiz koruma

[Durdurma Tiriine Gére] SEE Durusun ardindan hata tetiklenmeden STT'de olayda / durusta
tepki.

[AI3 Ter Uyarisi] EF3IA Termal 3 Uyarisi

[Al4 Ter Uyarisi] EFHYA Termal 4 Uyarisi

[Al5 Ter Uyanisi] EFSAH Termal 5 Uyarisi

[AI5 4-20 Kaybi Uyarisi] AF5 Al5 4-20 mA kayip uyarisi

[Kon. Hedefine Ulasildi] PPW5 Konum hedefine ulasildi

[Sic. Sens Al2 Uyarisi] ES IA Sicaklik sensori Al1 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens AI3 Uyarisi] E53A Sicaklik sensori Al3 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens Al4 Uyarisi] ES54YA Sicaklik sensorii Al4 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens Al5 Uyarisi] ESSA Sicaklik sensorii Al5 uyarisi (agik devre)
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[R1 Gecikme siiresi] - I d
R1 aktivasyon gecikme siresi.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfigiire edilen siire gectikten sonra, bilgi dogru haline gegince gecerli

olur.

Gecikme, [Galisma Durumu Hatasi] F L £ atamasi igin ayarlanamaz ve 0'da kalir.

Ayar

Aciklama

0...60.000 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms

[Surada R1 aktif] - /5

R1 durumu (gikis aktif seviyesi).

Ayar Kod / Deger Aciklama

1 Fob Bilgi dogru iken Durum 1
Fabrika ayari

0 nEL Bilgi dogru iken Durum 0

[1] P o 5 konfiglrasyonu, [Calisma Durumu “Hatasi”] F L £ atamasi i¢in degistirilemez.

[R1 Tutma siiresi] - IH

R1 tutma gecikme siresi.
Durumda yapilan degisiklik sadece konfigiire edilen siire gectikten sonra, bilgi yanlis haline gegince gecerli

olur.

Tutma siresi, [Caligma Durumu “Hatasi”] F L £ atamasi igin ayarlanamaz ve 0'da kalir.

Ayar

Agiklama

0...9.999 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms
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[R2 konfigurasyonu] ~ 2 - Mendstu

Erisim

[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [R6le] =» [R2 konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda

[R1 Konfigiirasyonu] ~ I - menisi (bkz. sayfa 475) ile ayni.

[R2 Atamasi] - 2
R2 atamasi.

Asagidakine ek olarak, [R1 Atamasi] ~ | (bkz. sayfa 475) ile ayni:

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[Frenleme islem Dizisi] BLLC Frenleme islem dizisi
[Sebeke Kontaktorii] LLr Ana sebeke kontaktor kontroli
[DCsarj.kont] dlo DCsarj.kont
[Cikis kont] ol Cikis kontaktorii kontrol(i.

[R2 Gecikme siiresi] - & d

R2 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R2 aktif] - 2 5

R2 durumu (cikis aktif seviyesi).

[R2 Tutma siresi] - 2 H

R2 bekletme gecikme suresi.
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[R3 konfigurasyonu] ~ 3 - Mendsi

Erigim
[TGm ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [Réle] =» [R3 konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[R1 konfiglirasyonu] ~ [ - Menusi (bkz. sayfa 475) ile ayni.

Bu meniye 22 kW'tan buyik guicti olan sirtctlerde erisilebilir.

[R3 Atamasi] ~ 3
R3 atamasi.
[R2 Atamasi] ~ 2 (bkz. sayfa 478) ile ayni.

[R3 Gecikme stiresi] - 3 d
R3 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R3 aktif] - 3 5
R3 durumu (gikis aktif seviyesi).

[R3 Tutma siiresi] - 3 H
R3 tutma gecikme siresi.

[R4 konfiglirasyonu] ~ 4 - Menusi
Erigim
[TGm ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [R6le] =» [R4 konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[R1 konfiglirasyonu] ~ [/ - Menisu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3204 1/O roéle ¢ikis opsiyon moduli takiimissa erisilebilir.

[R4 Atamasi] - 4%
R4 atamasi.
[R2 Atamasi] ~ 2 (bkz. sayfa 476) ile ayni.

[R4 Gecikme stiresi] - 4d X
R4 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R4 aktif] - 4 5%
R4 durumu (gikis aktif seviyesi).

[R4 Tutma siiresi] - 4 H X

R4 tutma gecikme slresi.
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[R5 konfigirasyonu] ~ 5 - Mendstu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [R6le] =» [R5 konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[R1 konfiglirasyonu] ~ [ - Menusu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3204 1/O rdle ¢ikis opsiyon modili takiimissa erisilebilir.

[R5 Atamasi] - 5%
RS atamasi.
[R2 Atamasi] ~ 2 (bkz. sayfa 476) ile ayni.

[R5 Gecikme siiresi] - 5 d X
R5 aktivasyon gecikme suresi.

[Surada R5 aktif] - 55 %
R5 durumu (gikis aktif seviyesi).

[R5 Tutma siiresi] - 5 H X

R5 tutma gecikme suresi.

[R6 konfiglirasyonu] ~ & - Meniisu

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [R&le] =» [R6 konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[R1 konfiglirasyonu] ~ [ - MenusU (bkz. sayfa 475) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3204 1/O rdle ¢ikis opsiyon moduli takilmissa erisilebilir.

[R6 Atamasi] - 5 X
R6 atamasi.
[R2 Atamasi] ~ 2 (bkz. sayfa 478) ile ayni.

[R6 Gecikme stiresi] - 5 4 X

R6 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R6 aktif] - 5 5 %
R6 durumu (gikis aktif seviyesi).

[R6 Tutma siiresi] - 5 H X
R6 tutma gecikme suresi.
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[Giris/Ciki$] o - Menlsu

Erigim

[TGm ayarlar] = [Giris/Cikis]

[Ref Frek Sablonu] £ 5 F

Referans frekansi sablonu segimi.

Bu parametre hiz referansinin analog girisler ve darbe girisinde nasil hesaba katilmasi gerektigini
tanimlamaktadir. PID kontroléri durumunda bu PID ¢ikis referansidir.

Sinirlar, [Disik hiz] L 5 P ve [Yiksek hiz] H 5 P parametreleri tarafindan ayarlanir

Ayar () Kod / Deger Agiklama
[Standart] b5d
F
]
]
]
]
]
!
-100% i R
0% +100%
/7 -
HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0, frekans = [Duisik hiz] L 5 P
Fabrika ayari
[Sabit] bLS
F
HSP
LSP {
-100% R
| Lsp +100%
HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0 [Diisiik Hiz] L 5 F, frekans = [Diigtik Hiz] L 5 P
[OIG bant] bn5 .
HSP
LSP
-100% R
0 +100%
+LSP
HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0 - [Diistik Hiz] L 5 P frekans =0

NVEG61643TR 01/2019

481
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Ayar ()

Kod / Deger

Aciklama

[%0'da 8lii bant]

bnS50

-100%

HSP

LSP =
0%

-+ LSP
/ HSP

F Frekans

R Referans

+100%

Bu islem, asagidaki durumlarda sifir referansta frekans = 0 haric [Standart]
b 5 d ile aynidir: Sinyal, 0'dan buyik olan [Min ndegeri]'nden dusuktir
(6rnek: 2-10 Vdc girisinde 1 Vdc) Sinyal, [Maks deg@erilnden buyik olan
[Min ndegerilnden buyiiktir (6rnek: 10-0 Vdc giriste 11 Vdc).

Gift yonli" olarak konfigiire edilmisse ¢alisma, [Standart] &£ 5 d

Giris araligi
ile ayni kalir.
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.43

[Kodlayici konfiglirasyonu]

[Kodlayici konfigiirasyonu] : E n - Mendsii

Erigim

[Tim ayarlar] = [Kodlayici konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda

Bu meniye bir kodlayici modili (VW3A3420, VW3A3422, VW3A3423 veya VW3A3424) takildiysa
erisilebilir ve kullanilabilir segimler kullanilan kodlayici moduliine baglidir.

Kodlayici Kontrol Prosediirii

Bu prosediir tim kodlayici turleri igindir.

Adim

Eylem

1

Kullanilan kodlayicinin parametrelerini konfigiire edin

2

[Motor kontrol tari] L £ £ 6desini gerekli konfiglirasyon olsa bile [FVC] F V L disinda bir degere
ayarlayin. Ornegin, asenkronize motor igin [SVC V] V V [ 6desini ve senkronize motor igin [Senkr. mot.]
5 Y n 6gesini kullanin.

Motor parametrelerini isim plakasindaki 6zelliklere gére konfigiire edin.

® Asenkronize motor: [Nominal motor giicii] » P ~, [Nom Motor Gerilimi] » ~ 5, [Nom Motor Akimi]
n [ ~, [Nominal Motor Frek] F ~ 5, [Nominal Motor Hizi] » 5 P.

e Senkronize motor: [Senk.NominalI] » L ~ 5, [Nom Senk Motor Hizi] » § P 5, [Kutup ¢iftleri] PP n 5,
[Senkr. EMF sabiti] P H 5, [Otomatik ayar L d ekseni] L d 5, [Otomatik ayar L q ekseni] L 9 5,
[Senk.Motor Statéri R] - 5AS.

[Kodlayici kullanimi] £ » u 6gesini [Hayir] n o olarak ayarlayin.

Otomatik ince ayar gergeklestirin

[Kodlayici kontrolii] £ » L 6desini [Evet] olarak ayarlayin HE 5

N o o>

Motor déndirmeyi en az 3 saniye nominal hizin %15'i civarinda stabil bir hizda ayarlayin ve davranisini
izlemek igin [Olgilen ¢ikis fr.] 1M1 F parametresini kullanarak [Ekran] 17 o n menisind kullanin.

Bir [Kodlayici] E n F hatasi algilanirsa [Kodlayici kontrolii] £ » L 6gesi [Hayir] » o degerine doner.

® Parametre ayarlarini kontrol edin (bkz. yukaridaki 1 - 5 adimlart).

o Kodlayicinin mekanik ve elektrik islemini, glic kaynagini ve baglantilarin timinin Tamam oldugunu
kontrol edin.

® Motorun donis yonini ([Cikis Fazi Déniisli] P H - parametresi) veya kodlayici sinyallerini tersine
gevirin

[Kodlayici kontrolli] £ ~ L 6gesi [Yapildi] degerine degisene kadar Adim 6'dan itibaren islemleri
tekrarlayin d e n E

10

Gerekirse [Motor kontrol tiirli] L £ £ 6gesini [FVC] F V L veya [Senkr.CL] F 5 4 degerine degistirin.

NOT: Bu durumda [Kodlayici kullanimi] E » u otomatik olarak [Hiz Diizenlemesi] r~ £ G degerine
ayarlanir.

[Kodlayici Tiirll] w EL F

Kodlayici turd.
Bu parametreye, VW3A3420 veya VW3A3422 ya da VW3A3424 takilirsa erisilebilir.
Secim listesi takili kodlayici modiliine baghdir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tanimsiz] und Bilinmeyen / Hi¢ kodlayici turi segili degil
Fabrika ayari

[Hiperface] SCHP SinCos Hiperface kodlayici

[SinCos] 5C SinCos kodlayici
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[SS]] 55 SSl kodlayici
[RS422] Ab AB kodlayici
[GOziimleyici] rES Cozimleyici kodlayici
[Biss] b .55 BISS kodlayici
[EnDat 2.2] Encdc Endat 2.2 kodlayici
[HTL] HEL HTL kodlayici

[AB Kodlayici Turd] £~ 5
AB Kodlayici tirii konfiglirasyonu

Bu parametreye [Kodlayici Tirii] u £ L P 63esi [RS422] A b veya [HTL] H £ L olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

NOT: Kodlayici moduli HTL kodlayicidan farkliysa bu parametre [AABB] A A b b degerine zorlanir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bir HTL kodlayici modult (VW3A3424) kullaniyorsaniz ve [Kodlayici kullanimi] £ » s, [Hiz Diizenlemesi]

r E G olarak ayarlanirsa [AB Kodlayici Tirl] E n 5 parametresini [AABB] A A b b olarak ayarlamaniz
gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[AABB] AAbLA A, IA, B, /B sinyalleri
Fabrika ayari

[AB] Ab A, B sinyalleri

[A] A A sinyali

NOT: Bir HTL kodlayici modiilii durumunda, [Kodlayici kullanimi] E n u
0gesi [Hiz Diizenlemesi] ~ £ L de@erine ayarlanirsa bu parametre [A] A
degerine ayarlanamaz.

[Kodlayici besleme ger.] w EL V X
Kodlayici besleme gerilimi.

Kullanilan kodlayicinin nominal gerilimi. Secgim listesi takili kodlayici modiiliine baglidir.

Bu parametreye, [Kodlayicl Tirili] w E L P su sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
e [Tanimsiz] u n d veya
o [Cdzimleyici] - E 5.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tanimsiz] wund Tanimh degil
Fabrika ayari

[5 Vdc] sV 5 Volt

[12 Vdc] ey 12 Volt

[15 Vdc] 15y 15 Volt

[24 Vdc] g4y 24 Volt
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[Darbe sayisi)] PG X

Kodlayici dénistine gore darbe sayisi.

Parametreye su sekilde erisilebilir:

e Kodlayici moduli VW3A3420 takildiysa ve [Kodlayici Tiirii] w E L P 63esi [RS422] A & olarak
ayarlanirsa veya
e Kodlayici moduli VW3A3424 takiliysa ve [Kodlayici Turll] w £ L P 6gesi [HTL] H E L olarak

ayarlanirsa.

Ayar

Aciklama

100...10.000

Fabrika ayari: 1024

[Kodlayici kontroll] £ » L

Kodlayici kontrol aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yapiimadi] no Kontrol gerceklestiriimedi

[Evef] HES Kodlayicinin izlenmesini aktiflestirir.

[Yapildi] dank Kontrol basariyla gergeklestirildi.

Kontrol prosediirt sunlari kontrol eder:
o Kodlayicinin/motorun dénus yénu
o Sinyallerin varligi (kablo sirekliligi)
® Darbe sayisi/donus. Bir hata algilanirsa siriici bir [Kodlayici] £ n F
tetikler.
[Kodlayici kullanimi] € n o

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi

[Hiz izleme] SEC Kodlayici yalnizca izleme igin hiz geri beslemesi saglar.

[Hiz Diizenleme] rEL Kodlayici diizenleme ve izleme igin hiz geri beslemesi saglar. Surucl kapali
gevrim islemi igin konfigiire edildiyse bu konfiglirasyon otomatiktir [Motor
kontrol tirli] £ £ £ = [FVC] F V [ veya [Senkr.CL] F 5 4. [Motor kontrol
tarl] £ £ £ =[SVC V] V V [ ise kodlayici hiz geri besleme modunda galisir
ve gerceklestirilecek hizin statik diizeltmesini etkinlestirir. Diger [Motor
kontrol tiirli] L £ £ degerleri icin bu konfiglirasyona erisilemez.

NOT: Bir HTL kodlayici modiilii durumunda, [AB Kodlayici Tiirii] £ n 5
6gesi [A] A olarak ayarlanirsa bu parametre [Hiz Diizenlemesi] - E G
olarak ayarlanamaz.

[Hiz Referansi] PLr

Kodlayici bir hiz referansi saglar. Yalnizca bir artisli kodlayici moduli ile
segcilebilir.

[Kodlayicl donisini tersine gevirme] £ nr

Kodlayici dénlis yoninii tersine gevirme.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Devre disi kodlayiclyi tersine gevirme
Fabrika ayari

[Evef] JES Aktif kodlayiciyi tersine gevirme
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[Cozumleyici Uyanimi Frek.] ~ E F 9%

Cozumleyici uyarim frekansi.

Bu parametreye [Kodlayici Tiril] w £ L P 6gesi [Céziimleyici] - E 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[3 kHz] JK 3 kHz

[4 kHz] HK 4 kHz

[5 kHz] 5K 5 kHz

[6 kHz] EBK 6 kHz

[7 kHz] 1K 7 kHz

[8 kHz] BK 8 kHz

Fabrika ayari

[9 kHz] 5K 9 kHz

[10 kHZ] 1ok 10 kHz
[11 kHZ] 11K 11 kHz
[12 kHZ] 12K 12 kHz

[Déniisim hizi] £ - E 5%

[Cozumleyici kutbu sayisi] - PP n X

[Sincos gizgileri sayisi] u E L L X

Cozumleyici ddnisim hizi.

Bu parametreye [Kodlayici Tiril] w £ L P 6gesi [Céziimleyici] - E 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[0.3] o3 0.3
[0.5] os 0.5

Fabrika ayari
[0.8] o8 0.8
[1.0] g 1.0

Cozumleyici kutbu cift sayisi.

Bu parametreye [Kodlayici Tirii] w E L P 6gesi [CézUmleyici] - E 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[2 kutup] 2F 2 kutup
Fabrika ayari

[4 kutup] 4P 4 kutup

[6 kutup] EF 6 kutup

[8 kutup] 8Br 8 kutup

SinCos ¢izgileri sayisi.

Bu parametreye [Kodlayici Tirii] w E L P 6gesi [SinCos] 5 [ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tanimsiz] und Tanimsiz
Fabrika ayari

[1...10000] Ayar araligi
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[SSI paritesi] 55 L P X
SSI Paritesi

Bu parametreye [Kodlayici Tiirli] w £ L P 6gesi [SSI] olarak ayarlanirsa erisilebilir 55

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Tanimsiz] und Tanimsiz
Fabrika ayari
[Parite yok] no Parite yok
[Cift parite] EVEn Cift parite

[SSI gergeve boyutu] 55 F 5%
SSI gergeve boyutu (bit sayisi olarak).

Parametreye [Kodlayici Tiirl]] w £ L P 6desi [SSI] olarak ayarlanirsa erisilebilir 55

Ayar Aciklama

[Oto] Auk o...31 Ayar araligi
Fabrika ayan: [Oto.] Au ko

[Donis sayisi] £ n M- X
Doénds sayisi.
Donus sayisi bigimi (bit sayisi olarak).

Parametreye [Kodlayici Tiirli] w £ L P 6desi [SSI] olarak ayarlanirsa erisilebilir 55

Ayar Aciklama

[Tanimli dedil] u n d...25 Ayar araligi
Fabrika ayari: [Tanimsiz] u n d

[Déniis biti ¢ozUNUAUGU] E r £ ~ X
Doénds biti ¢ozinarliga.
Gozunurlik/Dénus (bit sayisi olarak).

Parametreye [Kodlayici Tiirl]] w £ L P 6desi [SSI] olarak ayarlanirsa erisilebilir 55

Ayar Aciklama

[Tanimli dedil] u n d...25 Ayar araligi
Fabrika ayari: [Tanimsiz] u n d

[SSI kodu tiiri]] 55 L d%
SSI kodu tird.

Parametreye [Kodlayici Tiirl]] w £ L P 63esi [SSI] olarak ayarlanirsa erisilebilir 55

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Tanimsiz] und Tanimsiz
Fabrika ayari
[ikili kod] b in ikili kod
[Gray kodu] LrAY Gray kodu
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[Saat frekansi] E n 5 P X

Saat frekansi.

Parametreye [Kodlayici Tiiri]] w E L P 6desi [SSI] olarak ayarlanirsa erisilebilir 55

Ayar Kod / Deger Aciklama
[200 kHz] 2ankK 200 kHz

Fabrika ayari
[1 Mhz] n 1 MHz

[AB Kodlayici Maks Frekansi] AL MTF *

[Kodlayici filtresi aktivasyonu] F F A *

AB kodlayici maksimum frekansi.

Bu parametreye [Kodlayici Tiri] w £ L P 6gesi [RS422] A b veya [HTL] H E L olarak ayarlanirsa ve
[Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu parametre kodlayicinin filtresini ayarlamak i¢cin EMC karismalarinda kullanilabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[150 kHz] 150K 150 kHz
[300 kHz] ook 300 kHz
Fabrika ayari
[500 kHz] sOooK 500 kHz
[1000 kHz] iy 1000 kHz

Kodlayici geri besleme filtresi aktivasyonu.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve:
e [Kodlayici kullanimi] £ » » 6gesi [Hayir] n o'a ayarlanmazsa veya
e [Gdm Kod Kullanici] £ E ~ u 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] nao Filtre devre disi birakildi
Fabrika ayari

[Evet] YES Filtre etkinlestirildi

[Kodlayici filtresi degeri] F F - %

Kodlayici geri besleme filtresi degeri.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve
o [Kodlayici filtresi aktivasyonu] F F A [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...40,0 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: kodlayici anma degerlerine gére
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[Ust Z’de durma] £ o 5 £ X

Sonraki tst Z'de durma algilamasi.

Bu parametre hedef arama icin kullanilabilir. Yaklasim hizi yiiksege ayarlanirsa bir [DC Bara Asr.Ger.]
o b F hatasi tetiklenecektir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e Bir VW3A3420 Dijital kodlayici modulu takilirsa ve [Kodlayici tirl]] w £ L P 63esi [RS422] A b olarak

ayarlanirsa.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamisg] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L1..L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan bilyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1.L 16 |VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa dijital giris DI11...DI16
[CDOQ]...[CD10] CLd00..C.d 10 |[GIG profili] a konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] CLd1l1.Cd 15 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[GIG profili] : o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi
[C111]...[C115] C 111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi
[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[GIG profili] : o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]...[C215] L2 1 1..CL2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi
[C301]...[C310] C 3o l..Cc 310 |[GIGprofil] a konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]...[C315] C311..C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]...[C510] C501..C5 10 |[GIC profili] : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.
[C511]...[C515] LS 1 1..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340-+sN4E tahriklerinde erisilebilir.

[Konum Atamasini Sifirla] - P2 5

Konum atamasini sifirlayin.

Bu parametre [PLC Kodlayici Darbesi] P u L ve [Kodlayici darbesi sayisi] F u [ d parametrelerinin

degerini sifirlar.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6Jesi [Uzman] olarak ayarlanirsa erisilebilir E P r
[Ust Z’de durma] £ o 5 E ile ayni.
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Alt bolim 8.44
[GOmillu Kodlayici]

[Gomlt Kodlayicl] + E E - Menlsi

Erigim

[Tim ayarlar] — [GOmiilli Kodlayici]

Bu Menii Hakkinda

Bu menlye 22 kW'ye kadar glicl olan suriciilerden ve hig kodlayici moduli (VW3A3420, VW3A3422,
VW3A3423 veya VW3A3424) takilmadiysa erisilebilir.

[Gémilii Kodlayicl Turil] EEL P

Kodlayici tard.

Secim listesi takili kodlayici modiliine baghdir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yok] nonkE Bagli kodlayici yok
Fabrika ayari

[AB] Ab AB kodlayici

[SinCos] 5C SinCos kodlayicl

[GEm Kod Besleme Ger] EE L V *

GOmulu kodlayici besleme gerilimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[5 Vdc] SV 5 Volt

[12 Vdc] 1ev 12 Volt
Fabrika ayari

[24 Vdc] g4y 24 Volt

[Gomili Kodlayici Darbe Sayisi] E PG X

Kodlayici dénlstine gore darbe sayisi.
Parametreye [Gomiilii Kodlayici Tarli] E £ L P 63esi [RS422] olarak ayarlanirsa erisilebilir A b

Ayar

Aciklama

100...10.000

Fabrika ayan: 1024

[Kodlayici kontrolii] £ A L

Kodlayici kontroll aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yapilmadi] no Kontrol gerceklestiriimedi

[Evet] JES Kodlayicinin izlenmesini aktiflestirir.
[Yapildi] dankE Kontrol basariyla gergeklestirildi.

Kontrol prosediiri sunlari kontrol eder:

e Kodlayicinin/motorun dénus yoni

e Sinyallerin varligi (kablo surekliligi)

e Darbe sayisi/donus. Bir hata algilanirsa sirici bir [Kodlayici] £ n F
tetikler.
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[GEmiila Kodlayicl Kullanimi] E E A u

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Hayir]

ng

Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Hiz izleme]

SEC

Kodlayici yalnizca izleme igin hiz geri beslemesi saglar.

[Hiz Diizenleme]

rEG

Kodlayici diizenleme ve izleme igin hiz geri beslemesi saglar. Surucl kapali
cevrim islemi igin konfigiire edildiyse bu konfiglirasyon otomatiktir ([Motor
kontrol tiirli] £ £ £ = [FVC] F V [ veya [Senkr.CL] F 5 4. [Motor kontrol
tarl] £ £ £ =[SVC V] V V [ ise kodlayici hiz geri besleme modunda galisir
ve gerceklestirilecek hizin statik diizeltmesini etkinlestirir. Diger [Motor
kontrol tiirli] C £ £ degerleri icin bu konfiglirasyona erisilemez.

[Hiz Referansi]

PLr

Kodlayici bir hiz referansi saglar. Yalnizca bir artisli kodlayici moduli ile
segcilebilir.

[G6miila Kodlayici Donlisini Tersine Cevirme] E E -

Kodlayici donls yonlnu tersine gevirme.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Devre disi kodlayiciyi tersine gevirme
Fabrika ayari

[Evef] JES Aktif kodlayiciyi tersine gevirme

[Gomiili Kodlayici Sincos gizgileri] E £ L L X

SinCos ¢izgileri sayisi.

Bu parametreye [Gémiilii Kodlayici Tiirti] £ E L P 6gesi [SinCos] 5 L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tanimsiz] und Tanimsiz
Fabrika ayari

[1...10000] Ayar araligi

[Kodlayici filtresi aktivasyonu] F F A *

Kodlayici geri besleme filtresi aktivasyonu.

Bu parametreye [Kodlayici kullanimi] £ » u 6§esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Kodlayici kullanimi] E n u 6desi [Hayir] n o'a ayarlanmazsa veya
e [GOm Kod Kullanicl] E £ n u 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Filtre devre disi birakildi
Fabrika ayari

[Evef] HES Filtre etkinlestirildi

[Kodlayici filtresi degeri] F F ~ X
Kodlayici geri besleme filtresi degeri.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 63esi [Uzman] E P r olarak ayarlanirsa ve
o [Kodlayici filtresi aktivasyonu] F F A [Evet] Y E 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar
0,0...40,0 ms

Agiklama

Ayar arahgi
Fabrika ayari: kodlayici anma degerlerine gore

NVE61643TR 01/2019 491



Tum ayarlar CSt-

[UOst Zde durma] £ o 5 £ X
Sonraki tst Z'de durma algilamasi.

Bu parametre hedef arama icin kullanilabilir. Yaklasim hizi yliksege ayarlanirsa bir [DC Bara Asr.Ger.]
o b F hatasi tetiklenecektir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [Gdmiili Kodlayici Turd] E E L P 6gesi [RS422] A b olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] na Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] L+1..L.H Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduli takiimissa dijital giris DI11...DI16
[CDO00]...[CD10] cdoo..c. d 10 |[GIG profil] 1o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] Cd!1.Cd 15 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIGprofil] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi
[C111]...[C115] C111.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi
[C201]...[C210] c2oi..C2 10 |[GIG profil] o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiil ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi
[C301]...[C310] C3o .03 10 |[GIGprofil] /o konfigirasyonunda fieldbus moddili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi
[C311]...[C315] C3 I 1.C3 15 | entegre fieldbus modilii olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi
[C501]...[C510] C501..0C5 10 |[GIGprofil] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu secime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.
[C511]...[C515] L5 1 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Konum Atamasini Sifirfla] - P o 5

Konum atamasini sifirlayin.

Bu parametre [Kodlayici darbesi sayisi] P » L ve [Kodlayici darbesi sayisi] P u L 4 parametrelerinin

degerini sifirlar.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6Jesi [Uzman] olarak ayarlanirsa erisilebilir £ P ~

[Ust Z’de durma] E o 5 E ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.45
[Hata/Uyar yonetimi]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[Oto hata sifilama] A £ r - Menlsu 494
[Hata sifilama] -~ 5 £ - Menisu 495
[Dénerken yakalama] F L - - Menisu 497
[Hata algil. dvrdigi] : n H - MenUsu 499
[Harici hata] £ £ F - Menlsu 501
[Cikis faz kaybi] o P L - Menusu 503
[Girig faz kaybi] P L - Menusi 504
[4-20 mA kaybi] L F L - Menusu 505
[Geri gekilme hizi] L F F - MenUsu 506
[Haberlesme izleme] L L L - MenUsu 507
[Dahili modbus TCP] E MMk L - Menisu 508
[iletisim moddili] £ o M= - Menisi 509
[Disk gerilim yénetimi] u 5 b - Menlsu 511
[Toprak Arizasi] G - F L - Menisu 513
[Motor termal izleme] £ HE - MenUsu 514
[Kodlayici izleme] 5 d d - Menlsu 516
[Frenleme Direnci izlemesi] & - P - Menusu 517
[Tork veya i sinir. algilma] £ : d - MenUsU 518
[Suriict as.ylk.izleme] o & - - Menusi 519
[Uyari grubu 1 tanimi] A /L - Menusi 521
[Uyari grubu 2 tanimi] A2 L - Menusi 523
[Uyari grubu 3 tanimi] A 3L - Menusu 523
[Uyari grubu 4 tanimi] A 4L - Menusu 523
[Uyari grubu 5 tanimi] A5 L - Menusi 523
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Tum ayarlar CSt-

[Oto hata sifirlama] A E - - Menlisi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Hata/Uyari ydnetimi] =» [Oto hata sifirlama]

[Oto Hata Sifilama)] A E r Z
Otomatik hata sifirlama.

Bu islev tek tek ya da ¢oklu Ariza Sifirlamalarini otomatik gergeklestirmek igin kullanilabilir. Bu islev etkin
oldugunda calisma durumu Arizasina gegisi tetikleyen hatanin sebebi kaybolursa tahrik normal
calismasina devam eder. Ariza Sifirlamasi girisimleri otomatik yurGtilirken [Calisma durumu Arizasi] ¢ikis
sinyali kullanilamaz. Ariza Sifirlamasi gergeklestirme girisimleri basarisiz olursa tahrik ¢calisma durumu
Arizasinda kalir ve [Galisma durumu Anizasi] ¢ikis sinyali aktif hale gelir.

A UYARI
TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

e Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

e Buislev etkinken “Calisma durumu Arizasi” ¢ikis sinyalinin kullanilabilir oldugu gergeginin emniyetsiz
bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu fonksiyon aktifse siriici hata rolesi aktif kalir. Hiz referansi ve galisma yéni korunmalidir.

2 kablolu kontrol kullanilimasi tavsiye edilir ([2/3 Kumanda] £ L [, [2 kablolu] 2 L olarak ve [2 kablolu tiir]
E C £, [Seviye] L E L olarak ayarlanir, bkz. [2/3 kablolu kontrol] £ L [).

[Anza Sfrima Siiresi] £ A ~ konfiglre edilebilir stresi gectikten sonra yeniden yolverme

gerceklesmemisse prosedir iptal edilir ve kapatilip yeniden agilana kadar harici hataya Sirtct yaniti kilitli
kalir.

Bu fonksiyona izin veren algilanan hata kodlari, kilavuzun Tanilama boéliminde listelenmistir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayr] no Fonksiyon devre dis
Fabrika ayari

[Evet] HES Algilanan hata ortadan kalkmissa ve diger ¢alisma kosullari yeniden
baslatmaya izin veriyorsa bir hata durumuna kilittenmenin ardindan
otomatik olarak yeniden baslatma. Yeniden yolverme, giderek artan
bekleme sureleriyle birbirinden ayrilan bir dizi otomatik girisim ile
gergeklestirilir: Asagidaki denemelerigin 1s,5 s, 10 s ve ardindan

1 dakika.

[Ariza Sfrima Siresi] £ A~ X
Otomatik yeniden baslama fonksiyonu igin maksimum siire.

Bu parametre [Oto Hata Sifirlama] A £ ~, [Evef] 4 E 5 olarak ayarlanmissa goruntilenir. Tekrarlanan bir
algilanan hatada art arda yeniden yolvermelerin sayisini sinirflandirmak igin kullanilabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[5 dakika] 5 5 dakika
Fabrika ayari

[10 dakika] 1a 10 dakika
[30 dakika] ia 30 dakika

[1 saat] Ik 1 saat

[2 saat] ch 2 saat

[3 saat] Jh 3 saat
[Sinirsiz] CE Surekli
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Tum ayarlar CSt-

[Hata sifirlama] ~ 5 £ - Menisu

Erigim

[Tlm ayarlar] = [Hata/Uyari ydnetimi] =» [Hata sifilama]

[Hata Sifir. AtmsI] - 5 F

Hata sifirlama giris atamasi.

Atanmis giris veya bit 1'e gectiginde hata nedeni ortadan kalktiysa algilanan hatalar manuel olarak

silinebilir.

Ekran Terminali Gzerindeki STOP/RESET tusu ayni fonksiyonu gorar.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
[DI1]...[DI6] L.1.L B Dijital giris DI1...DI6

NOT: DI8 segimi, 22kW'tan bilyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16]

L.I11.L. 16

VW3A3203 1/0 uzatma moddli takiimissa dijital giris DI11...DI16

[C201]...[C210]

cezal.Ce 10

[I/O profili] + o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme modli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]..[C215]

cci1l1.L2 15

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C501]...[C510]

csal.Csia

[I/O profili] + o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515]

Cs511.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[Urlin YenBasl.] - P X

Yeniden Baslat islevi bir Ariza Sifirlamasi gergeklestirir ve ardindan tahrik yeniden baslatir. Bu Yeniden
Baslatma proseduri sirasinda tahrik kapatilip ardindan yeniden acilmis gibi ayni adimlari izler. Tahrik
elektrik tesisatina ve konfiglirasyonuna bagli olarak bu durum aninda ve beklenmeyen ¢alismaya yol

acabilir.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Yeniden Baslat islevi bir Ariza Sifirlamasi gerceklestirir ve tahrik yeniden baslatir.
e Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Uriin yeniden baslatma.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E F - modu olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu parametre, tahrik baglantisini glic kaynagindan kesmek zorunda kalmadan algilanan bitiin hatalarin
sifiranmasinda kullanilabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari
[Evet] HES Yeniden baslatma. OK tusuna 2 sn siireyle basin ve basili tutun. islem

tamamlaninca parametre otomatik olarak [Hayir] » o olacaktir. Tahrik
sadece kilitliyken yeniden baslatilabilir.
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Tum ayarlar CSt-

[Oriin YenBaslatAtama] - P A X z

Uriin yeniden baslatma atamasi.

Yeniden Baslat islevi bir Ariza Sifirlamasi gergeklestirir ve ardindan tahrik yeniden baslatir. Bu Yeniden
Baslatma proseduri sirasinda tahrik kapatilip ardindan yeniden acilmis gibi ayni adimlari izler. Tahrik

elektrik tesisatina ve konfiglirasyonuna bagli olarak bu durum aninda ve beklenmeyen c¢alismaya yol
acabilir. Yeniden Baslat islevi bir dijital girise atanabilir

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Yeniden Baslat islevi bir Ariza Sifirlamasi gergeklestirir ve tahrik yeniden baslatir.
e Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E P - modu olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI8] L+1..L.H Dijital giris DI1...DI8

NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16]

L+t 1..L 1 IB

VW3A3203 G/C uzatma moduli takilmissa dijital giris DI11...DI16
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Tum ayarlar CSt-

[Donerken yakalama] F L - - Menusu

Erigim
[TUm ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [D&nerken yakalama]

[Dénerken Yakalama] F L r
Dénen yuki yakalama.

Calistirma komutunun asagidaki durumlar sonrasinda korunmasi durumunda yumusak yolverme
saglamak icin kullanilir:

e Hat beslemesi kaybi veya baglanti kesilmesi.

e Temizle Mevcut algilanan hatanin temizlenmesi veya otomatik tekrar yolverme.

e Serbest durus.

Tabhrik tarafindan saglanan hiz, yeniden yolverme aninda motorun tahmini veya élglilen hizindan itibaren
devam eder ve ardindan referans hiza kadar rampayi izler.

Bu fonksiyon 2 telli seviye kontroll gerektirir.

Fonksiyon kullanilir durumdayken, her ¢alistirma komutunda aktif hale gelerek akimda kiigiik bir
gecikmeye neden olur (maks. 0,5 saniye).

Asagidaki durumda, [Dénerken Yakalama] F L ~, [Hayir] » o degerine zorlanir:

e Motor Kontrol Turt L £ £, [FVC] F V L veya [Sync.CL] F 5 4 olarak ayarlanirsa veya

e [Oto DC Enjeksiyonu] A d L, [Siirekli] L E olarak ayarlanirsa veya

e [Fren atamasi] & L [, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa veya

e [BL Modu] & 911, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Fonksiyon devre disi.

edilmemis] Fabrika ayari

[Serbest harekette | Y€ 5 Fonksiyon, yalnizca serbest durmadan sonra aktiftir.
Evet]

[Her Zaman Evet] | AL L Fonksiyon, tim durma tirlerinden sonra aktiftir

NOT: Senkronize manyetik direngli motorda [A¢I ayar tipi] A 5 £ degerinin [Dénel Akim Enjeksiyonu]
r L 1 olarak ayarlanmasi onerilir.

[DonerknYakalaHassas] V L b %
Doénerken yakalama hassasiyeti.
Bu parametreye yalnizca [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Dénerken yakalama hassasiyeti.] V L & parametresinin ¢ok disik ayarlanmasi motor hizinin yanlis
tahminine nede olabilir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

e [Calisirken Yakala Hassasiyeti ] V L & parametresinin degerini yalnizca kademeli olarak azaltin.
e isletmeye alma sirasinda tahrigin ve sistemin kontrollii kosullar altinda kontrollii bir ortamda testler ve
simulasyonlar gerceklestirerek amaclandigi sekilde dogrulayin

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Agiklama

0,10...100,00 V Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,20 V
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[Dénerken yakalama Modu] L = F 1T

Dénerken Yakalama fonksiyonu igin hiz algilama yontemi.
[Ddnerken Yakalama Modu] L o F 11, senkronize motorlar igin [Olglildi] HW L o F degerine zorlanir

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Olcildi] HWCL oF Donanim doénerken yakalama
Hizin tahmin edilebilmesi igin motor gerilim sinyali [Ddnerken yakalama
hassashgi] V L b degerinden blyuk olmalidir.
Fabrika ayari

[Hesaplandi] SWLaF Yazilim dénerken yakalama

Rotorun hizinin ve konumunun tahmini igin bir sinyal enjekte edilir.
[Hesaplandi] 5\W c o F yontemi -HSP veya +HSP'yi asan bir motor hiz

araligi igin etkin degildir.
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[Hata algil. dvrdisi]  n H - Menlsu

Erigim

[Tum ayarlar] =» [Hata/Uyar yonetimi] =» [Hata algil. dvrdisi]

[HataAlgilama DevreDisi] 1~ H X

Hata algilamayi devre disi birakma.

Nadir durumlarda, uygulama amacini engellediklerinden dolay! tahrik izleme islevleri istenmiyor olabilir.
Bunun tipik bir 6rnegi bir yangin koruma sisteminin pargasi olarak ¢alisan duman tahliye fanidir. Bir yangin
ortaya gikarsa duman tahliye fani 6érnegin tahrik izin verilir ortam sicakligi asilsa bile miimkin oldugunca
uzun siire galismalidir. Bu gibi uygulamalarda 6rnegin tehlike potansiyelinin daha ciddi oldugu distinllen
diger hasarlarin meydana gelmesini &nlemek amaciyla cihazin hasari veya imhasi ikincil hasar olarak
kabul edilebilir.

Cihazin otomatik hata tespiti ve otomatik hata yanitlarinin artik etkin olmamasi igin, bu gibi uygulamalarda
belli izleme islevlerini devre disi birakmak igin bir parametre temin edilir. Operatérlerin ve/veya master
kontrol sistemlerinin tespit edilen hatalara karsilik gelen kosullari uygun sekilde yanitlamasina izin veren,
devre disi kalmis izleme islevlerine yonelik alternatif izleme islevleri uygulamalisiniz. Ornegin, tahrik asiri
sicaklik izlemesi devre disiysa hatalarin tespit edilmemesi durumunda duman tahliye faninin tahrik bizzat
yangina sebep olabilir. Bir asiri sicaklik durumu érnegin dahili izleme islevleri tarafindan aninda ve
otomatik olarak durdurulmakta olan tahrik olmayan kontrol odasinda sinyallenebilir.

A TEHLIKE

iZLEME ISLEVLERI DEVRE DISI, HATA TESPIT EDILMEDI

e Bu parametreyi yalnizca cihaz ve uygulama igin gegerli tim yonetmelik ve standartlara uygun
kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Tahrigin otomatik hata yanitlarini tetiklemeyen, ama uygulanir tim yénetmelik ve standartlar ile risk
degerlendirmesine uygun diger yontemlerle yeterli, esdeger yanitlara izin veren devre disi izleme
islevlerine yonelik alternatif izleme islevlerini uygulayin.

e Sistemi, izleme islevleri etkin sekilde isletmeye alin ve test edin.

e Isletmeye alma sirasinda tahrigin ve sistemin kontrollii kosullar altinda kontrollii bir ortamda testler ve
simulasyonlar gercgeklestirerek amaclandigi sekilde dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol acacaktir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Atanan giris ya da bit durumu kosullart:
e 0: hata algilama etkinlestirilir.
e 1: hata algilama devre disi birakilir.

Mevcut hatalar, atanan giris ya da bitin 0 ila 1 degerinde artan kenar tzerinde temizlenir.

Asagidaki hatalarin algilanmasi devre disi birakilabilir: AnF, bOF, CnF, COF, dLF, EnF, EPF1, EPF2,
FCF2, ETHF, InFA, InFB, InFV, LFF1, LFF3, ObF, OHF, OLC, OLF, OPF1, OPF2, OSF, PHF, SLF1, SLF2,
SLF3, SOF, SPF, SSF, TFd, TJF, TnF, ULF, USF.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI8] LI.L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.
[DI11]...[DI16] L1 1.L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modili takilimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] LdIIl.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[GIC profili] : o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C/11.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] ce2al..c2 10 |[GIG profil] a konfiglirasyonunda CANopen® fieldbus moddili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[C211]...[C215]

ca11.L2 15

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310]

c3oil.c3aio

[G/C profili] 1o konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315]

c3ari.cais

entegre fieldbus modulii olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csoil.Lsio

[G/C profili] : & konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515]

cs11.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

NOT: Bu secime ATV340+++N4E tahriklerinde erisilebilir.
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Tum ayarlar CSt-

[Harici hata] E £ F - Menusii

Erigim

[TUm ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] = [Harici hata]

[Harici Hata atamasi] E E F

Harici hata atamasi.

Atanan bit durumu:
e 0 ise: harici hata yoktur.
e 1 ise: harici hata vardir

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI8] L 1.L .8 Dijital giris DI1...DI8
NOT: DI8 segimi, 22kW'tan biiyiik giicii olan tahriklerde erisilebilir.

[DI11]...[DI16] L1 1.L 16 |VW3A3203 G/C uzatma modili takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdO0...Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] CLd I 1.Cd |5 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[GIGprofili] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C /11.LC 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[GIG profili] : o konfigirasyonunda CANopen® fieldbus moddili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1..L2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® fieldbus modiili ile sanal
dijital giris CMD2.11...CMD2.15 sanal dijital girisi

[C301]...[C310] C 3o l..Cc 310 |[GIGprofil] a konfiglirasyonunda fieldbus modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C311..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[GIG profil]i o konfiglirasyonunda entegre Ethernet 'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340++-N4E tahriklerinde erisilebilir.

[C511]...[C515] L5 11..C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet 'si olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
NOT: Bu segime ATV340-+sN4E tahriklerinde erisilebilir.

[Harici Hata Yaniti] £ P L

Harici hataya Sir(lci tepkisi.

Harici algilanan hata durumunda durdurma tir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] no Harici algilanan hata géz ardi edildi
[Serbest Durus] HES Serbest durus
Fabrika ayari
[STT'ye gore] SEE Hataya gegmeden, [Durus tiiri]] 5 £ £ (bkz. sayfa 323) konfiglirasyonuna

gore durdurma. Bu durumda, algilanan hata rélesi agilmaz ve siriic, aktif
komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gére (6rnegin; kontrol,
terminaller Gizerinden gergeklestiriliyorsa [2/3- Tel Kumanda] £ L L ve [2 tel
tarld] £ L £ (bkz. sayfa 230)) algilanan hata ortadan kalkar kalkmaz
yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek igin bu
algilanan hata igin bir uyarinin konfigiire edilmesi tavsiye edilmektedir
(6rnegin bir dijital ¢cikisa atanmis).

(1) Glnkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge icin bir réle veya dijital ¢cikis
atanmasi tavsiye edilir.
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[Geri gekilme hizi] | L FF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldinimadidi siirece korunur("

[Hiz korunuyor] rL5 Siriicu, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve galistirma komutu kaldiriimadigi stirece korur("

[Rampa durusu] P Rampada durma

[Hizh durus] FS5SE Hizli durus

[DC Enjeksiyon] dC DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiiri diger bazi fonksiyonlarla birlikte

kullanilamaz.

(1) Clnku bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdésterge igin bir réle veya dijital ¢ikis
atanmasi tavsiye edilir.

[Geri Gekilme Hizi] L F F X

Geri ¢gekilme hizi.

Bu parametreye hata yaniti parametresi [Geri Gekilme Hizi] L F F olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz
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Tldm ayarlar CSt-

[Cikis faz kaybl] o F L - Menusu

Erigim
[Tlm ayarlar] = [Hata/Uyari yonetimi] =» [Cikis faz kaybi]

[CikFazKaybi Atamasi] o F L l

Cikis faz kaybr atamasi.

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI CiDDIi TEHLIKESI

Cikis fazi izlemesi devre disi ise faz kaybi ve ¢ikarim olarak kablolarin bagdlantisinin yanhslikla kesilmesi
tespit edilmez.

e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

NOT: [CikFazKaybi Atamasi] o P L 6gesi su durumda [Fonksiyon Aktf Degl] » o olarak ayarlanir: [Motor
kontrol tiirl)] L £ £ 6gesi [SYN_U VC] 5 4 ~, [Senkr.CL.] F 5 4, [SYN_U VC] 5 4~ u veya [Rel. Mot.]

5 r V L olarak ayarlanirsa. Ek olarak [HF enj. aktivasyonu] [HFI] 63esi [Hayir] » o olarak ayarlanirsa
[CikFazKaybi Atamasi] o P L 6gdesi [Fonksiyon Aktf Degdl] » o degerine zorlanir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Fonksiyon Akif no Fonksiyon devre disi

Degl]

[OPFHatasiTetikle | 4E 5 Serbest durusla [CikFazKaybi Atamasi] o P L degerinde agma

ndi] Fabrika ayari

[Tetiklenen Hata afAl Algilanan hata tetiklenmez ancak motorla baglanti yeniden kuruldugunda

Yok] ve donerken yakalama gergeklestirildiginde (bu fonksiyon konfigiire
edilmemis olsa dahi) asirn akimi engellemek igin ¢ikis gerilimi yonetimi.
Tahrik, [C1k-PhL Siiresi] o d £ sliresinden sonra [Cikis kesme]5 o L
degerine degisir. Tahrik bekleme ¢ikis kesmesi [Cikis kesme] 5o [
durumunda oldugunda, dénerken yakalama mimkunddir.

[Gik.FazKaybi Gecik.] o d £
Cikis (motor) fazi kayip algilama zamani.

[CikFazKaybi Atamasi] o P L algilanan hatasinin dikkate alinmasi i¢in zaman gecikmesi.

Ayar () Aciklama
0,5...10 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,5 sn

NVE61643TR 01/2019 503



Tum ayarlar CSt-

[Giris faz kayb1] P L - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Hata/Uyari yonetimi] =» [Giris faz kaybi]

[GrsFazKaybi Atamasi] P L Ix
Giris faz kaybi hata tepkisi.

Besleme sebeke fazlarindan biri eksikse ve bu durum, performansta dlsuse yol agiyorsa bir [Girig faz
kaybi] P H F hatasi tetiklenir.

2 veya 3 besleme sebeke fazi eksikse tahrik, [Besleme Sebekesi DiisiikG] w 5 F hatasi tetiklenene kadar

calisir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] nao Tahrik, tek fazli besleme araciligiyla ya da DC barasi tarafindan
beslendiginde giris faz kaybi izleme fonksiyonu devre disi kalir

[Serbest] HES Besleme sebekesi faz kaybi algilandiginda tahrik, serbest durma yapar

504 NVE61643TR 01/2019




Tum ayarlar CSt-

[4-20 mA kaybi] L F L - Menisu

Erigim
[TUm ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [4-20 mA kaybi]
[Al1 4-20mA kaybi] L FL |

Al1 Uzerinde 4-20mA kaybi tepkisi.
Al1 4-20 olayinda tahrik davranisi.

Ayar Kod / Deger | Agiklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi. [Al1 min degeri] L ~ L 1, 3 mA'den daha blyik
degilse bu konfiglirasyon tek mimkiin konfigiirasyondur
Fabrika ayari

[Serbest] JES Serbest durma

[STT'ye gore] SEE Agma yapmadan [Durus tiirt]] 5 £ £ konfiglirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif komut
kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol, terminaller
aracihgiyla yurutiliyorsa [2/3-tel kumanda] £ L C ve [2-tel tiirli] £ C E ) tahrik
yeniden baslatilmaya hazirdir . Durdurmanin nedenini belirlemek igin bu algilanan
hata igin bir uyarinin konfigiire edilmesi tavsiye edilmektedir (6rnegin bir dijital
ctkisa atanmis)

[Hata hizi] LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma komutu
kaldinimadigi strece korunur U]

[Hiz1 koru] rL5 Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif oldugu ve
calistirma komutu kaldiriimadigi suirece korur(")

[Rampa durusu] rF Rampada durma

[Hizli durus] F5E Hizh durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma turii diger bazi fonksiyonlarla birlikte
kullanilamaz

(1) Clnku bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya dijital ¢ikis
atanmasi tavsiye edilir.

[AI3 4-20mA kaybi] L FL 3
AlI3 Uzerinde 4-20mA kaybi tepkisi.
Al3 4-20 olayinda tahrik davranisi.
[AlI1 4-20mA kaybi] ileayni L F L |

[Al4 4-20mA kaybi] L F L 4K
Al4 Gzerinde 4-20mA kaybi tepkisi.
Al4 4-20 olayinda tahrik davranisi.
[AlI1 4-20mA kaybi] ile ayni L FL |

Bu parametreye, VW3A3203 I/0O uzatma modulu takiimissa erisilebilir.

[AI5 4-20mA kaybi] L FL 5%
Al5 Uzerinde 4-20mA kaybi tepkisi.
Al5 4-20 olayinda tahrik davranisi.
[AlI1 4-20mA kaybi] ileayni L FL |

Bu parametreye, VW3A3203 1/O uzatma modulu takilmissa erisilebilir.

[Geri Gekilme Hizi] L F F &

Geri ¢ekilme hizi.

Ayar Aciklama

0,0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

[Geri gekilme hizi] L F F - Meniisu

Erisim

[Tim ayarlar] = [Hata/Uyari idaresi] =» [Geri gekilme hizi]

[Geri Gekilme Hizi] L F F

Geri ¢gekilme hizi.

Ayar

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

[Haberlesme izleme] L L L - Menusu

Erigim

[TUm ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [Haberlesme izleme]

[Modbus Hata Yaniti] 5L L

Modbus kesintisi yaniti.

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre n o olarak ayarlanirsa Modbus iletisim izlemesi devre disi birakilir.

e Bu ayari yalnizca cihaz ve uygulama igin gegerli tim yonetmelik ve standartlara uygun kapsaml bir
risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Bu ayari yalnizca isletmeye alma sirasindaki testler igin kullanin.

o isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini gerceklestirmeden énce
iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Entegre Modbus ile iletisim kesintisi olmasi durumunda tahrigin davranisi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yoksay] no Algilanan hata géz ardi edildi

[Serbest] HES Serbest durma
Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE Agma yapmadan [Durus tiirli] 5 £ £ konfiglirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif
komut kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol,
terminaller aracihgiyla yuritiliyorsa [2/3-tel kumanda] £ L L ve [2-tel tirdi]
t [ £ ) tahrik yeniden baslatilmaya hazirdir U]

[Hata hizi] LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi siirece korunur("

[Hiz1 koru] rL5 Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve galistirma komutu kaldiriimadigi strece korur(")

[Rampa durusu] rF Rampada durma

[Hizli durus] FSE Hizli durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiiri diger bazi fonksiyonlarla birlikte

kullanilamaz

(1) Glnkt bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya dijital ¢cikis
atanmasi tavsiye edilir.

[Geri Cekilme Hizi] L F F

Geri ¢gekilme hizi.

Ayar

Agiklama

0,0...599,0 Hz

Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

[Dahili modbus TCP] E ME L - Menusu

Erisim

[Tim ayarlar] = [Hata/Uyari yonetimi] =» [Dahili Modbus TCP]

[Eth HatasI Yanit]] EEH L

Ethernet hatasi yaniti.

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre ~ o olarak ayarlanirsa Ethernet iletisim izlemesi devre digi birakilir.

e Bu ayari yalnizca cihaz ve uygulama igin gegerli tim yonetmelik ve standartlara uygun kapsamli bir
risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Bu ayari yalnizca isletmeye alma sirasindaki testler igin kullanin.

o isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini gerceklestirmeden énce
iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, adir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

iletisim kanali, aktif komut kanalina dahilse bir iletisim kesintisine hata yaniti etkindir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] na Algilanan hata goz ardi edildi

[Serbest] HES Serbest durma
Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE Agma yapmadan [Durus tiirii] 5 E £ konfiglrasyonuna gére durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif
komut kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol,
terminaller araciligiyla yirGtiluyorsa [2/3-tel kumanda] £ L C ve [2-tel tiri]
E [ t ) tahrik yeniden baslatiimaya hazirdir M

[Hata hizi] LFF Geri gcekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi sirece korunur(?)

[Hiz1 koru] L5 Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve galistirma komutu kaldiriimadigi sirece korur("

[Rampa durusu] rF Rampada durma

[Hizli durug] FSE Hizli durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiiri diger bazi fonksiyonlarla birlikte

kullanilamaz

(1) Clnku bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdésterge igin bir réle veya dijital ¢ikis
atanmasi tavsiye edilir.

[Geri Gekilme Hizi] L F F X

Geri ¢gekilme hizi.

Ayar

Agciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

[iletisim moduli] L o Mo - Meniisi

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =p [iletisim Moduli]

[Ag S. Kesinti Ymiti]] L L L

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre n o olarak ayarlanirsa fieldbus iletisim izlemesi devre disi birakilr.

e Bu ayari yalnizca cihaz ve uygulama icin gegerli tim yénetmelik ve standartlara uygun kapsamli bir
risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Bu ayar yalnizca isletmeye alma sirasindaki testler i¢in kullanin.

e isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini gerceklestirmeden énce
iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Haberlesme moduli iletisim kesintisi yaniti.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] no Algilanan hata goz ardi edildi
[Serbest] JES Serbest durma

Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE Ac¢ma yapmadan [Durus tiirli] 5 £ £ konfiglirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif
komut kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol,

terminaller aracihgiyla yurGtuliyorsa [2/3-tel kumanda] £ L L ve [2-tel tirt]

E [ £ ) tahrik yeniden baslatimaya hazirdir (¥

[Hata hizi] LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi slirece korunur("

[Hiz1 koru] rL5 Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve ¢alistirma komutu kaldiriimadigi stirece korur("

[Rampa durusu] rnP Rampada durma

[Hizli durus] FSE Hizli durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tuirii diger bazi fonksiyonlarla birlikte

kullanilamaz

(1) Glnkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge icin bir réle veya dijital ¢cikis
atanmasi tavsiye edilir.

[CANopen Hata Yaniti] L a L

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre n o olarak ayarlanirsa CANopen iletisim izlemesi devre disi birakilr.

e Bu ayari yalnizca cihaz ve uygulama icin gegerli tim yénetmelik ve standartlara uygun kapsamli bir
risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Bu ayari yalnizca isletmeye alma sirasindaki testler igin kullanin.

e isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini gerceklestirmeden énce
iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

CANopen hatasina tepki.

CANopen® ile iletisim kesintisi olmasi halinde tahrigin davranisi.
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Tum ayarlar CSt-

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata géz ard edildi

[Serbest] JES Serbest durma
Fabrika ayari

[STT'ye gbre] SEE Acma yapmadan [Durus tirl] 5 E £ konfigirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif
komut kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol,
terminaller aracihgiyla yirGtiluyorsa [2/3-tel kumanda] £ L C ve [2-tel tiirii]
E [ E ) tahrik yeniden baslatiimaya hazirdir U]

[Hata hizi] LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi strece korunur(")

[Hizi koru] LS Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve galistirma komutu kaldiriimadigi strece korur(")

[Rampa durusu] rfnF Rampada durma

[Hizli durus] F5E Hizh durus

[DC enjeksiyonu] di . DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiirii diger bazi fonksiyonlarla birlikte
kullanilamaz

(1) Clnku bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge icin bir réle veya dijital ¢ikis

atanmasi tavsiye edilir.

[Eth Hatas1 Yaniti] EE HL

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre n o olarak ayarlanirsa Ethernet iletisim izlemesi devre disi birakilr.

e Bu ayar yalnizca cihaz ve uygulama icin gecgerli tim yonetmelik ve standartlara uygun kapsamli bir
risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Bu ayari yalnizca isletmeye alma sirasindaki testler icin kullanin.

o isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini gerceklestirmeden énce
iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ethernet hatasina yanit.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata goz ardi edildi

[Serbest Durusg] HES Serbest durus
Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE [Durus tirll] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi strece korunur ()

[Hiz korunuyor] rL3 Hiz, algilanan hata devam ettikge ve calistirma komutu kaldinimadigi
surece korunur (1)

[Rampa durusu] rfnF Rampada durma

[Hizli durug] FSE Hizl durus

tavsiye edilir.

1 Budurumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge icin bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi

[Geri Cekilme Hizi] L F F X

Geri ¢gekilme hizi.

Ayar

Aciklama

0,0...599,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

[Dusk gerilim yonetimi] u 5 b - Menusu
Erigim
[TUm ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] = [Diigk gerilim yénetimi]

[Disiik Gerilm Yaniti]] w 5 &

Dusuk gerilim tepkisi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hata Tetiklendi] o Tahrik bir hata tetikler ([Galisma Durumu Hatasi] F L £ 63esine atanan
algilanan hata rélesi agilir)
Fabrika ayari

[Hatardlsiz tetkindi] | / Tahrik bir hata tetikler ([Galisma durumu Hatasi] F L £ 6gesine atanan
algilanan hata rolesi kapali kalir)

[Uyari Tetiklendi] | £ Uyari ve algilanan hata rélesi kapah kalir. Uyari, bir dijital gikis veya roleye
atanabilir

[Sebeke Gerilimi] u - E 5
Vac cinsinden ana sebeke beslemesinin nominal gerilimi.

Bu parametrenin fabrika ayar degeri tahrik anma degerine baglidir.

Ayarlar Kod / Deger Aciklama
[380 Vac] g0 380 Vac
[400 Vac] 4040 400 Vac
[415 Vac] 415 415 Vac
[440 Vac] 440a 440 Vac
[460 Vac] 460 460 Vac
[480 Vac] 48O 480 Vac

[Diistik gerl seviyesi] u 5L
Dusuk gerilim seviyesi.

Fabrika ayari tahrigin gerilim degeri ile belirlenir.

Ayar Agiklama
100...354 Vac Tahrik anma degerine gore ayar aralgi
Fabrika ayari: Tahrik degerlerine gore

[Dsk Ger zmn asimi] w 5 E

Dusuk gerilim zaman asimi.

Ayar Agiklama
0,2...999,9 sn Ayar aralgi
Fabrika ayar: 0,2 sn

[Durus Turi GligKaybi] 5 £ P
Gug¢ kaybinda kontrollii durma.

Dusik gerilim énleme seviyesine ulasiimasi durumundaki davranis.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no islem yok
Fabrika ayari

[DCbarakoru] nns Bu durdurma modu, ¢alistirilan kontrol blogunu korumak ve béylece 1/0
durumu ile haberlesme baglantisini mimkiin oldugu kadar uzun sire ¢alisir
durumda tutmak igin uygulamanin ataletini kullanir.
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Tum ayarlar CSt-

[Diis.V. Yenidn Baslama Za] £ 5 1%

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Rampa durusu] P Uygulamanin kontrolsiiz sekilde durdurulmasinin engellenmesine yardimci
olmak icin ayarlanabilir bir yavaslama rampasi [Maks. durus zmni] 5 £ 11
izlemeyi birakin.

[Serbest Durma] LnF

Bir hatay tetiklemeden kilitleme (serbest durma)

Dusuk gerilim yeniden baslatma zamani.
Bu parametreye [KntrIDurFKayb] 5 £ F, [Rampa durusu] ~ 1 P olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Gerilim normale dénmisse [KntriDurFKayb] 5 £ P, [Rampa durusu] ~ 17 P seklinde ayarlandigr igin
tamamen durma isleminden sonra yeniden baslatmaya izin verilmesinden 6nceki zaman gecikmesi.

Ayar ()

Agciklama

1,0...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,0 sn

[Onleme seviyesi] u P L X

Disuk gerilim énleme seviyesi.

Bu parametreye [KntrIDurFKayb] 5 £ P, [Hayir] » o olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar araligi ve fabrika ayarlar tahrik gerilim degeri ve [Ana Sebeke Gerilimi] u - £ 5 degeri tarafindan

belirlenir.
Ayar Agciklama
141..414 V Ayar araligi
Fabrika ayari: Tahrik degerlerine gére

[Maks. durus zmni] 5 E 11 *

Maksimum durma suresi.

Bu parametreye [KntrIDurFKayb] 5 E P, [Rampa durusu] ~ /1P olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Bu parametre, sebeke glict kaybi durumunda yavaslama rampasi zamanini tanimlar. Bu kontrolli durus
esnasinda tahrige uygulamanin ataleti sayesinde gui¢ verilir ve motor jeneratér modundadir. Yavaslama
setinin uygulama ataletiyle uyumlu olmasina dikkat edilmesi tavsiye edilir.

Ayar ()

Agciklama

0,01...60,00 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,00 sn

[DC bara bakm siiresi] £ b 5§ %

DC bara bakim siresi.

Bu parametreye [KntriDurFKayb] 5 £ P, [DC Bakim] 717 5 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

1...9999 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 9999 sn
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Tldm ayarlar CSt-

[Toprak Arizasi] L - F L - MenUsu

Erigim
[TUm ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [Toprak Arizasi]

Bu Menii Hakkinda
Bu Menuye [Erisim Seviyesi], [Uzman] olarak ayarlanirsa erisilebilir E P r

Dahili toprak arizasi algilama [Toprak Arizasi] G - F L istenmeyen uygulamanizda sonuglara neden
olabilir, dahili toprak arizasi algilamayi uygun bir harici toprak arizasi izleme sistemiyle degistirmek
mumkindur. [Toprak Anzasi] G - F L parametresini [HataAlgilama DevreDigi] 1 n H veya suricinin
nominal akiminin bir ylizde degerine ayarlama siriiciiniin dahili toprak arizasi algilamasini devre dis
birakir veya etkisini azaltir. Bu ylzden, glvenilir sekilde toprak arizalarini algilayabilen harici bir toprak
arizasi algilama sistemi kurmaniz gerekir.

A TEHLIKE

TOPRAK ARIZASI iZLEME DEVRE DISI

e Yalnizca aygit ve uygulama igin tim diizenleme ve standartlara uygun bir risk degerlendirmesinden
sonra [Toprak Arizasi] G - F L parametresini [HataAlgilama DevreDig1]  n H veya siricinin
nominal akiminin bir ylizde degerine ayarlayin.

e Tum uygulanabilir dizenleme ve standartlara ve risk degerlendirmesine uygun, striicinin bir toprak
arizasina yeterli, esdeger bir yanita izin veren alternatif, harici bir toprak arizasi izleme fonksiyonu
uygulayin.

e Sistemi, tim izleme fonksiyonlari etkin sekilde isletmeye alin ve test edin.

e isletmeye alma sirasinda, kontrollii kosullar altinda kontrollii bir ortamda testler ve simiilasyonlar
gerceklestirerek alternatif, harici toprak arizasi algilama sisteminin her tiirlii toprak arizasini diizgiin
sekilde algiladigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

[Toprak Hata Aktivasyonu] G~ F L
Toprak arizasi hata tepkisi.

NOT: Bu parametre ayari bir tiriin yeniden baslatildiktan sonra dikkate alinir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[HataAlgilama nH Hata algilamayi devre disi birakir

DevreDisi]

[Evef] HES Uriiniin dahili degerini kullanin. 11 kW'den yiiksek bir giigle strictilerdeki

siriicti nominal akiminin yaklasik %25'i. 11 kW'ye kiiglik esit bir glgle
surlcllerdeki surlici nominal akiminin yaklasik %50'si.
Fabrika ayari

%0,0...%100,0 Ayar araligi, tahrik nominal akiminin %'si olarak
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Tum ayarlar CSt-

[Motor termal izleme] £ H £ - Menisi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [Motor termal izleme]

Bu Menil Hakkinda
12t hesaplanarak motor termal korumasi.

NOT: Siricinin gici kapatildiginda motor termal durumu ezberlenir. Sonraki galistirmada motor termal
durumunu hesaplamak i¢in gii¢ kapatma zamanlayicisi kullanilir.

e Kendinden sogutmali motorlar: Tetik egrisi, motor frekansina baglidir.
e Zorlamali sogutmali motorlar: Motor frekansina bakilmayarak yalnizca 50 Hz tetik egrileri dikkate
alinmalidir.

50 Hz motor igin bir egrinin altinda.

Saniye olarak agma zamani
1Hz 3Hz 5Hz

10000 \l i l/ 10le 20le 50 Hz
I | |
[N \ \
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\\\ \\ \
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07 08 09 1 11 12 13 14 15 16
Motor akimi/ItH
60 Hz motor igin bir egrinin altinda.
Sani larak z 3 Hz z
amyeoara‘:;;n;aozoamam 1Hz 3H ;Hsz . 40 2 50 & 60 17
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0.7 0.8 0.9 1 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5
Motor akimi/ItH
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[Motor Termal Akimi] (£ H

Etiket plakasinda belirtilen anma akimina ayarlanacak olan motor termal izleme akimi.

Ayar () Aciklama
0,2...1,8_ing(" Ayar araligi
Fabrika ayari: Siriici anma degerlerine goére

(1) Kurulum kilavuzunda ve siiriicu isim plakasinda belirtilen nominal surtici akimina esittir.

[Motor Termal Modu] £ H E

Motor termal izleme modu.

NOT: Termal durum nominal durumun %118'ine ulastiginda bir hata algilanir ve durum tekrar %100'Un
altina dustigiinde yeniden aktif hale gelir.

Ayar Kod / Deger | Agiklama

[Hayir] no Termal izleme yok
[Kendinden ACL Kendinden sogutmali motor
sogutmali] Fabrika ayari

[Zorla sogutma] FCL Fan sogutmali motor

NVEG61643TR 01/2019

515



Tum ayarlar CSt-

[Kodlayici izleme] 5 d 4 - Menusu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [Kodlayici izleme]

[YUk kaymasi algilama] 5 d o

[Kodlayici Baglantisi izleme] EL L %

[Kodlayici kontrol stiresi] £ L £ %

Yik kaymasi izleme fonksiyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Tetiklenen hata yok. Uyari, bir dijital ¢ikis veya réleye atanabilir
Fabrika ayari
[Evet] HES Hata tetiklendi. [Yiik kaymasi algilama] 5 d d 6gesi [Evet] 4 E 5 olarak

ayarlanirsa [Motor Kontrol Tiir(i] L £ £ 6gesi [FVC] F V [ veya [Senkr.CL]
F 5 Y olarak ayarlanirsa.

[Yuk kaymasi] A » F hatasi rampa ¢ikisi ve hiz geri beslemesi
karsilastirilarak tetiklenir ve [Nominal Motor Frek] F ~ 5 degerinin
%10'undan yiksek hizlar igin etkindir.

Hata tetiklenmesi durumunda, siriici serbest duracaktir ve fren lojik
kontroll fonksiyonu konfigiire edilirse fren komutu 0 olarak ayarlanacaktir.

Kodlayici baglantisini izlemedir.

Bu parametreye [Kodlayici kullanimi] £ » u 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hata izlenmedi
Fabrika ayari
[Evet] HES Hata izlendi. Fren lojigi kontrol fonksiyonu konfigiire edildiyse fabrika ayari

[Evet] 4 E 5 olarak degisir.

[Kodlayici Baglantisi izleme] E C L 6gesi[Evet] Y E 5 olarak atanabilmesi
yalnizca su durumlarda mimkindur:

e [Yik kaymasi algilama] 5 d d 6gesi [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa ve
o [Kodlayici kullanimi] £ n u 6gesi [HAYIR] n o olarak ayarlanmazsa ve
® [Fren atamasi] b L [ 6gesi [Hayir] olarak ayarlanmazsa n o

izlenen hata kodlayicinin mekanik baglantisindaki frendir.
Hata olmasi durumunda, surlicl serbest durdurmaya gegecek ve fren lojik
kontrol fonksiyonu konfiglre edilirse, fren komutu birakilacaktir.

Kodlayici kontrol suresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Kodlayici kullanimi] E » u 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa ve
e [Kodlayici Baglantisi Izleme] E L [ 6gesi [Hayir] n o'a ayarlanmazsa.

Ayar Q)

Agciklama

2,0...10,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 2,0 sn
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Tum ayarlar CSt-

[Frenleme Direnci izlemesi] & - P - MenUsu
Erigim
[TUm ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [Frenleme Direnci izlemesi]

[Frenleme Direnci Izlemesi] & - o

Frenleme direnci izleme.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Frenleme direnci izleme yok (dolayisiyla diger fonksiyon parametrelerine
erisimi 6nleme).
Fabrika ayari

[Uyari] HES Uyari, bir lojik ¢ikis veya roleye atanabilir.

[Hata] FLE Sdrucd kilitlenerek bir [Frenleme Direnci agin yiklemesi] & o F 6gesini
tetikleme (serbest durdurma).

[Frenleme Direnci Giici] b - P X
Kullanilan direncin nominal guca.
YUklU tim frenleme direnclerinin toplam gtict girin.

Bu parametreye [Frenleme Direnci Izlemesi] b - o 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q) Aciklama
0,1...3.000,0 kW Ayar arahgi
Fabrika ayan: 0,1 kW

[Frenleme Direnci Degeri] & - V *
Frenleme direncinin ohm cinsinden nominal degeri.

Bu parametreye [Frenleme Direnci Izlemesi] b - o 63esi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q) Aciklama
0,1...200,0 Ohm Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,1 Ohm

[Frenleme Direnci T Sabiti] &~ £ L X
Frenleme direnci siire sabiti.

Bu parametreye [Frenleme Direnci Izlemesi] & - o 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q) Aciklama
0...200 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 45 sn

[Fren.dir.term.durum] £ Hb

Frenleme Direnci termal durumu.

Ayar Aciklama
%0...118 Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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Tum ayarlar CSt-

[Tork veya i sinir. algilma] £ : d - Mendsi

Erisim

[Tim ayarlar] = [Hata/Uyari yénetimi] = [Tork veya | siniri algilama]

[Trk/l Limit. Stop] 55 &

Tork akim sinirlamasi: davranis konfigiirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] na Algilanan hata goz ardi edildi
Fabrika ayari

[Serbest Durus] HES Serbest durus

[STT'ye gore] SEE [Durus tiirii] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Cekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi sirece korunur (")

[Hiz korunuyor] rL5 Hiz, algilanan hata devam ettikge ve calistirma komutu kaldirimadigi
stirece korunur (M

[Rampa durusu] P Rampada durma

[Hizli durug] FSE Hizli durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonu

tavsiye edilir.

1 Budurumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi

[Trk/l lim.zam.agsim] 5 E o

Tork akimi sinirlamasi: [Tork Sinirlama Hatasi] 5 5 F hata gecikmesi ve [Tork Sinirina Ulasildi] 55 A

uyarisi gecikmesi.

Ayar ()

Agciklama

1...9.999 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1.000 ms
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Tum ayarlar CSt-

[Suricl as.ylk.izleme] o b - - MenUsu

Erigim
[Tlm ayarlar] = [Hata/Uyari yonetimi] = [Siriicii as.yik.izleme]

Siiriicii Asin Yiklenme Izleme

[Surici as.yiik.izleme] E L o L, [I12t Akim Diisiirme] : £ E olarak ayarlanirsa slriicii otomatik olarak asiri
yuk kapasitesine uyum saglar.

Mevcut sinirlama, makine déngulerine bagli olarak otomatik olarak dusuralr.

[Cift Anma Degeri] d ~ £, [Normal anma degeri] » o ~ [T A L olarak ayarlanirsa maksimum asiri yik
kapasiteleri asagidaki sekildedir:

e 60 saniye boyunca surici nominal akiminin %110'u.

e 2 saniye boyunca sirtici nominal akiminin %135'i.

[Cift Anma Degeri] d - £ 63esi [Agir Hizmet] H [ H olarak ayarlanirsa maksimum asiri yik kapasiteleri
sunlardir:

e 60 saniye boyunca surlci nominal akiminin %150'si.

e 2 saniye boyunca siirici nominal akiminin %180'i.

Siriict akimlari yukarida verilen 2 veya 60 saniyelik sinirlardan buytkse suriciunin akim sinirlamasi
otomatik olarak dusurulir ve [Akim Diigtirme] £ L oW uyarisi aktive edilir.

Akim sinirlamasi surictu nominal akimina kadar dusurulebilir.

NOT: Uriiniin giicii kapatildiginda asiri yiik durumu saklanir. Sonraki giic acilisinda siriici, [I12t Gergek
Yiik Degeri] £ L o A degerine gore tepki verir.

[TahrikSic. HataTpk.] o H L

Tahrik asiri sicaklik hata tepkisi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata goz ardi edildi

[Serbest Durus] JES Serbest durus
Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE [Durus tirli] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi slirece korunur ()

[Hiz korunuyor] rL3 Hiz, algilanan hata devam ettikge ve calistirma komutu kaldinimadigi
strece korunur ()

[Rampa durusu] rnF Rampada durma

[Hizli durus) FS5¢t Hizli durus

1 Budurumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge icin bir réle veya mantik gikis atanmasi
tavsiye edilir.

[Sir.Termal Uyar] £ HA
Sdiriict termal durum uyarisi ([Suriict Termal Esigine ulasildi] £ A 4 uyarisi igin).

Ayar Q) Aciklama
%0...118 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100
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Tum ayarlar CSt-

[Sirtcii Asin Yilk izleme] £ L a L

Sirlci asin yik izlemeyi aktiflestirme.

BILDIRIM

TAHRIKTE ASIRI ISINMA VE HASAR

[Tahrik Asiri Yiik izleme] £ L o L [Devredisi] d 1 5 olarak ayarlanirsa tahrik asiri 1sinma izlemesi devre
disi birakilir.

e Bu parametre ayarlarinin teghizatta bir hasar dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Fabrika ayari glici 22kW'a kadar olan suruculer igin [I2t Akim Dlsilirme] . 2 £ 22kW'tan yiksek olan
surdcdler igin [Devre Disl] d + 5 seklindedir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Devre disi] d 5 Devre disi

[12t Akim Diistirme] | €k 12t Akim Diisirme

[Hata Tetiklendi] Er P Hata tetiklendi

[Surici | Nom L.n Motor akimi siriicti nominal akimiyla sinirli.
Azalt]

[12t Gergcek YUk Degeri] EL o A
12t gergek integral yuk degeri.

Bu parametrenin degeri %100'den biiylikse akim sinirlama otomatik olarak dusarular.
e Bu deger yalnizca gergek akim slriici nominal akimindan biyukse artar.
e Bu deger dahili hesaplamalara bagh olarak otomatik olarak azalir.

Ayar Q)
%-3276,7...3.276,7

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: -

[12t Ortalama Yiik De@eri] EL o 1

I?t Ortalama yuk degeri
Bu parametre siriiciiniin ortalama yiik degerini gosterir.
Ayar Q) Agciklama
%-3276,7...3.276,7 Ayar arahigi

Fabrika ayari: -
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Tum ayarlar CSt-

[Uyar grubu 1 tanimi] A /L - Menusu

Erigim

[Tlm ayarlar] = [Hata/Uyari idaresi] =» [Hata gruplr konfg.] =» [Uyari grp 1 agkima]

Bu Menii Hakkinda

Asagidaki altmeni grubu uyarilari, her biri uzaktan sinyallesme saglamak igin bir réle veya dijital ¢ikisina
atanabilen 1 ile 5 grup arasinda degisecek sekilde gruplar.

Bir grupta secilen bir veya daha fazla uyari meydana geldiginde bu uyari grubu aktif hale getirilir.

Uyarilar Listesi

Ayar Kod Aciklama
[Saklanan Uyari yok] nof Saklanan uyari yok
[Geri Cekilme Frekansi] FrF Olayda Tepki: Geri gekilme frekansi
[Hiz Korunuyor] rL5S Olayda Tepki: Hiz korunuyor
[Durdurma tiirii] S5EE Olayda Tepki: Hata tetiklemeden [Durma Tirii] S £ £
ardindan durma
[Ref Frekansi Uyarisi] 5rA Frekans referansina ulasildi
[PID hatasi Uyarisi] PEE PID hatasi uyarisi (bkz. sayfa 362)
[PID Geri Besleme Uyarisi] PFA PID geri besleme uyarisi (bkz. sayfa 354)
[PID Yiiksek Geri Besleme Uyarisi] FFAH PID geri besleme ylksek esigine ulasildi
(bkz. sayfa 354)
[PID Diisiik Geri Besleme Uyarisi] PFAL PID geri besleme disiik esigine ulasildi
(bkz. sayfa 354)
[Simir Anahtarina Ulasildi] LSH Sinir anahtarina ulasildi (bkz. sayfa 385)
[Gevsek Halat Uyarisi] r5dA Gevsek halat uyarisi (bkz. sayfa 299
[Dinamik Yiik Uyarisi] dLdA Dinamik yik uyarisi (bkz. sayfa 300)
[AI3 Ter Uyarisi] EF3A AlI3 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[Al4 Ter Uyarisi] EFHA Al4 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[AI5 Ter Uyarisi] EFPSA Al5 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[Al1 4-20 Kaybi Uyarisi] AP 1 Al1 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[AI3 4-20 Kaybi Uyarisi] AP3 Al3 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[Al4 4-20 Kaybi Uyarisi] AF4 Al4 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[Al5 4-20 Kaybi Uyarisi] AFPS Al5 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[Suriict Termal Uyarisi] tHA Sirict asiri 1sinma uyarisi (bkz. sayfa 579)
[IGBT Termal Uyarisi] £ JH IGBT termal durumu uyarisi
[Fan Sayaci Uyarisi] FLCER Fan sayaci hiz uyarisi (bkz. sayfa 530)
[Fan Geri Besleme Uyarisi] FFdA Fan geri besleme uyarisi (bkz. sayfa 530)
[BR Termal Uyarisi] boA Frenleme direnci termal uyarisi
[Har. Hata Uyanisi] EFA Harici hata uyarisi (bkz. sayfa 507)
[Dustik Gerilim Uyarisi] uSA Dusiik gerilim uyarisi (bkz. sayfa 577)
[Onleyici Disik Gerilim Aktif] uFH Kontrolli durma esigine ulasildi (bkz. sayfa 577)
[Mot Frek Yiiksek Esg] FER Motor frekansi yiiksek esigi 1'ye ulasildi
(bkz. sayfa 364)
[Mot Frek Diisiik Esg] FEAL Motor frekansi dusiik esigi 1'ye ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Darbe Uyarisi Esg Ulagildi] FaLA Darbe uyarisi esigine ulasildi (bkz. sayfa 425)
[Mot Frek Diistik Esg 2] FZAL Motor frekansi diisik esigi 2'ye ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Yiiksek Hiza Ulagildi] FLA Yiiksek hiza ulasildi uyarisi
[Ref Frek Yiksek Esg ulasildi] rEAH Referans frekansi yiiksek esigine ulasildi
(bkz. sayfa 365)
[Ref Frek DUsiik Esg ulasildi] rtAL Referans frekansi disiik esigine ulasildi

(bkz. sayfa 365)
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Tum ayarlar CSt-

Ayar Kod Aciklama
[2. Frekans Esigine Ulasildi] FZA Motor frekansi yiksek esigi 2'ye ulasildi

(bkz. sayfa 364)
[Akim Esigine Ulsldi] CER Motor akimi yliksek esigine ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Distik Akima Ulasildi] CEAL Motor akimi dUslk esigine ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Ylksek Tork Uyarisi] EEHA Yiksek tork esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Distik Tork Uyarisi] EELA Dusuk tork esigine ulasildi (bkz. sayfa 366)
[Proses Dskyk Uyarisi] ul A Dusuk ytik uyarisi (bkz. sayfa 479)
[Proses Asin Yiik Uyarisi] olA Asiri yUk uyarisi (bkz. sayfa 427)
[Tork Limitine Ulasildi] S5SH Tork limitine ulasildi (bkz. sayfa 578)
[Tork Kontrol Uyarisi] rkfA Tork kontrol uyarisi (bkz. sayfa 394)
[Suriicti Termal Esigine ulasildi] EAd Surlcl termal esigine ulasildi
[Motor Termal Esigine ulasildi] ESAH Motor termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Mot2 Termal Esg ulasildi] ES5C Motor 2 termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Mot3 Termal Esg ulasildi] ES53 Motor 3 termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Mot4 Termal Esg ulasildi] ESH Motor 4 termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Giig Yiiksek Esigi] PEHA Giig yiksek esigine ulasildi
[Gii¢ Diisiik Esigi] PEHL Gl¢ dusuk esigine ulasildi
[Musteri Uyarisi 1] LAS | Musteri uyarisi 1 aktif (bkz. sayfa 526)
[Miisteri Uyarisi 2] LASZ Musteri uyarisi 2 aktif (bkz. sayfa 527)
[Musteri Uyarisi 3] LAS3 Musteri uyarisi 3 aktif (bkz. sayfa 527)
[Musteri Uyarisi 4] LASY Musteri uyarisi 4 aktif (bkz. sayfa 528)
[Miisteri Uyarisi 5] LASS Musteri uyarisi 5 aktif (bkz. sayfa 528)
[Gii¢ Tiiketim Uyarisi] PoWd Glg tliketimi uyarisi
[Kayma uyarisi] AnA Kayma uyarisi (bkz. sayfa 576)
[Yiik Hrkt Uyanisi] b5A Yik hareket uyarisi
[Fren Kon Uyarisi] bLH Fren kontak uyarisi (bkz. sayfa 286)
[Al1 Ter Uyarisi] EFIA Al1 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[Akim Diis Uyarisi] ELoW Akim disiirme uyarisi (bkz. sayfa 520)
[M/S Cihazi Uyarisi] nsdA Master/Bagli cihaz uyarisi (bkz. sayfa 233)
[Geri Tep Uyarisi] b549A Geri tepme uyarisi (bkz. sayfa 304)
[Kodlayici Termal Uyarisi] EFPEA Kodlayict modiilii termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[Kon. izleme Uyarisi] PFES Konum izleme uyarisi
[Sic. Sens Al1 Uyarisi] £S5 IA Sicaklik sensori Al1 uyarisi (agik devre)
[Sic. Sens AI3 Uyarisi] E53A Sicaklik sensori Al3 uyarisi (agik devre)
[Sic. Sens Al4 Uyarisi] ES54YA Sicaklik sensorii Al4 uyarisi (agik devre)
[Sic. Sens Al5 Uyarisi] E55A Sicaklik sensori Al5 uyarisi (agik devre)
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Tum ayarlar CSt-

[Uyar grubu 2 tanimi] A 2L - Menusu

Erigim
[TUm ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Hata gruplir konfg.] =» [Uyari grp 2 agkima]

Bu Meni Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi]ile ayni A I L (bkz. sayfa 527)

[Uyar grubu 3 tanimi] A 3 L - Menisi

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Hata gruplri konfg.] =» [Uyari grp 3 ackima]

Bu Meni Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile ayni A I L (bkz. sayfa 527)

[Uyar grubu 4 tanimi] A 4L - Menusu

Erigim
[TUm ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Hata gruplir konfg.] =» [Uyari grp 4 agkima]

Bu Meni Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile ayni A I L (bkz. sayfa 527)

[Uyar grubu 5 tanimi] A 5 L - Menisi
Erigim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Hata gruplri konfg.] =» [Uyari grp 5 ackima]

Bu Meni Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile ayni A I L (bkz. sayfa 527)
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.46
[Bakim]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Baslik Sayfa
[Tanilama] d A w - Menlsi 525
[Miisteri olay1 1] L £ | - MenUsl 526
[Musteri olay1 2] L £ 2 - MenUsu 527
[Musteri olay1 3] L £ 3 - MenUsu 527
[Misgteri olay1 4] L £ 4 - MenUsU 528
[Miisteri olay1 5] L £ 5 - MenUsu 528
[Musteri olaylan] L » £ V - MenUsu 529
[Fan yonetimi] F A A - Menlsu 530
[Bakim] L 5T A - Menisu 531
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Tum ayarlar CSt-

[Tanilama] 4 A u - Menisi

Erigim
[TUm ayarlar] =» [Bakim] = [Tanilama]

Bu Meni Hakkinda
Bu mend, tanilamalar igin basit test siralari olusturulmasini saglar.

[FAN Tanilamalar] F n E
Dahili fan(lar)1 tanilama.
Bu islem, bir test sirasi baslatir.

[LED Tanilamalan] HL E
Uriin LED(ler)inin tanilamalari.
Bu islem, bir test sirasi baslatir.

[IGBT Tani. motorla] W E
Dahili fan(lar)1 tanilama.

Bu islem, motorla bir test sirasi baslatacaktir (agik devre/kisa devre).

[IGBT Tani. motorsuz] W a E
Uriin IGBT'sinin/IGBT'lerinin tanilamalari.
Bu islem, motor olmadan bir test sirasi baslatacaktir (kisa devre).
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Tum ayarlar CSt-

[Musteri olay1 1] L £ | - Mendusi

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Misteri olaylari] =» [Misteri olayi 1]

Bu Meni Hakkinda

Bu mend, 6zellestirilmis musteri olaylarini zamana gére tanimlamanizi saglar.

[Konfig Uyansi 1] L C A |

Musteri uyarisi 1 konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigtire nao Konfigiire Edilmemis
edilmemig] Fabrika ayari
[Sayag] CPE Sayag

[Tarih ve Saat] dE Tarih ve saat

[Sayagcsinin 1] L LCL |

Konfiglirasyon sayag siniri 1.

Ayar

Agciklama

0...4294967295 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[Sayag Kaynagi 11 L L5 |

Konfiglrrasyon sayac kaynagi 1.

Durumunda]

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Sebeke/Kontrol o Sebeke ya da kontrol besleme agik
ACIK]

[Sebeke / Sebeke agik

Beslemesi AGCIK]

[Suriici, Calisma | £

Sdrict ¢alisma durumunda
Fabrika ayari

[Akim Sayaci 1] L L |

Akim sayaci 1.

Ayar

Agciklama

0...4294967295 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[Tarih Saat Uyansi 1] L dE 1%

Tarih saat uyarisi 1.

Bu parametreye sadece Ekran Terminali 6gesinden erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

ss:dd GG/AA/YYYY

Ayar aralig
Fabrika ayari: 00:00 01/01/2000
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Tum ayarlar CSt-

[Musteri olay1 2] L £ 2 - Mendsi

Erigim
[TUm ayarlar] =» [Bakim] =» [Misteri olaylari] =» [Misteri olayi 2]

Bu Menii Hakkinda
[Musteri olay1 1] L E | - menusu (bkz. sayfa 526) ile ayni.

[KonfigUyansi 2] LLAZ
Musteri uyarisi 2 konfiglirasyonu.

[Sayagsinin2] L L L2
Konfiglirasyon sayag siniri 2.

[SayagcKaynagi 2] L L 52

Konfigiirasyon sayag kaynagi 2.

[Akim Sayaci 2] L L 2
Akim sayaci 2.

[Tarih SaatUyansi 2] L J £ 2 *
Tarih saat uyarisi 2.
Bu parametreye sadece Ekran Terminali 6desinden erisilebilir.

[Musteri olay1 3] L £ 3 - Mendisi

Erisim
[Tlm ayarlar] = [Bakim] =» [Msteri olaylari] = [Misteri olayi 3]

Bu Menii Hakkinda
[Misteri olay1 1] L E | - menUsi (bkz. sayfa 526) ile ayni.

[Konfig Uyans1 3] L L A 3
Musteri uyarisi 3 konfiglirasyonu.

[Sayagsinin3] L CL 3

Konfiglirasyon sayag siniri 3.

[Sayag Kaynag1 3] L L 5 3
Konfigirasyon sayag kaynagi 3.

[Akim Sayac1 3] L [ 3
Akim sayaci 3.

[Tarih Saat Uyarisi 3] L d £ 3%
Tarih saat uyarisi 3.
Bu parametreye sadece Ekran TerminaliGrafik Ekran Terminalinden erisilebilir.
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Tum ayarlar CSt-

[Musteri olay1 4] L E 4 - Menusu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Misteri olaylari] =» [Misteri olayi 4]

Bu Menii Hakkinda
[Musteri olay1 1] L E | - menusu (bkz. sayfa 526) ile ayni.

[Konfig Uyanisi4] L LAY
Musteri uyarisi 4 konfiglirasyonu.

[Sayagcsinind4] L L L H
Konfiglrasyon sayag siniri 4.

[SayagcKaynagi4] L L 54

Konfigiirasyon sayag kaynagi 4.

[Akim Sayaci4] L [ 4
Akim sayaci 4.

[Tarih Saat Uyarisi 4] L d £ 4%
Tarih saat uyarisi 4.
Bu parametreye sadece Ekran TerminaliGrafik Ekran Terminalinden erisilebilir.

[Musteri olay1 5] L £ 5 - Menusii

Erisim
[Tam ayarlar] = [Bakim] =» [Misteri olaylari] = [Misteri olayi 5]

Bu Menl Hakkinda
[Misteri olay1 1] L £ | - menusi (bkz. sayfa 526) ile ayni.

[Konfig Uyarisi 5] LL A S
Musteri uyarisi 5 konfiglirasyonu.

[Sayagsinin5] L L L 5

Konfiglrrasyon sayag siniri 5.

[Sayagc Kaynagi 5] L L 5 5
Konfigirasyon sayag kaynagi 5.

[Akim Sayaci 5] L [ 5
Akim sayaci 5.

[Tarih Saat Uyarisi 5] L d E 5%
Tarih saat uyarisi 5.

Bu parametreye sadece Ekran Terminali 6gesinden erisilebilir.
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Tum ayarlar CSt-

[Musteri olaylari] L w E V - Menusi

Erigim

[TUm ayarlar] =» [Bakim] =» [Miisteri olaylari]

[Uyari Temizleme] L A ~

Musteri uyarisi temizleme.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Uyar Temizleme | no Uyari temizleme yok
Yok] Fabrika ayari

[Olay 1 Uyanisini rA Olay 1 uyarisini temizle
Temizle]

[Olay 2 Uyarisini rAcd Olay 2 uyarisini temizle
Temizle]

[Olay 3 Uyarisini rA3 Olay 3 uyarisini temizle
Temizle]

[Olay 4 Uyansim | r AY Olay 4 uyarisini temizle
Temizle]

[Olay 5 Uyarisini rAS Olay 5 uyarisini temizle
Temizle]
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Tum ayarlar CSt-

[Fan ybnetimi] F A THA - MenUsu

Erisim

Bu Meni Hakkinda

[Fan Modu] F F I1

[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Fan y&netimi]

Fan hizi ve [Fan Galisma Siiresi] F F & £, izlenen degerlerdir.

Anormal disik hiz ya da fan, [Fan Geri besleme Uyarisi] F F 4 A uyarisini tetikler. [Fan Galigma Siiresi]
F P b E, 6nceden belirlenen 45.000 saat degerine ulasir ulasmaz, [Fan Sayaci Uyarisi] F L £ A uyarisi
tetiklenir.

[Fan Galisma Siiresi] F P k E sayacl, [Sayaci Sifirlm] ~ P - parametresi kullanilarak 0 olarak
ayarlanabilir.

Fan aktivasyon modu.

Ayar () Kod / Deger Agciklama

[Standart] Std Motor galisirken fanin galismasi etkinlestirilir. Tahrigin degerine gore bu
kullanilabilir tek ayar olabilir
Fabrika ayari

[Her zaman] run Fan daima aktif durumdadir

[Higbir zamn] SEF Yazilim strimii:

e en fazla V1.5 (harig) ise tahrik fani devre disi kalir.

® V1.5 veya Ustl ise bu segimin etkisi yoktur. Motor ¢alisirken fanin
calismasi etkinlestirilir

[Ekonomi] Eca Fan, tahrigin dahili termal durumuna gére sadece gerekli oldugunda aktif
durumdadir

BILDIRIM

ASIRI ISINMA
Ortam sicakliginin 40 °C'’yi (104° F) asmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Yazilim suriimu en fazla V1.5 (harig) ise ve [Fan Modu] F F T degeri [Higbir zamn] 5 E P olarak
ayarlanirsa surtctinin fani devre disi birakilr.
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Tum ayarlar CSt-

[Bakim] L 5 /1A - Menusu

Erigim

[TGm ayarlar] =» [Bakim]

[Saat Sayaci Sifirlm] ~ P

Saat sayacini sifirlama.

NOT: Muhtemel degerler listesi Griin boyutuna baghdir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[Calsma Zmni rkH Calisma suresi sifilama
Sifirl]
[Glig AGIK Zmn PEH Gug AGIK sire sifirlama
Sifirla]
[Fan sayaci sifirla] | F E H Fan sayacini sifirla
[NSM'yi Temizle] |n 511 Motor yolvermeleri sayisini temizle
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Tum ayarlar CSt-
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Bolim 9
[iletisim] L o 17 -

Giris

[iletisim] L o 7 - meniis, fieldbus alt mendilerini sunar.

Bu Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[Modbus Haberlesme] 11 d /- Menusi 534
[ilet. Tara. grs] L 5 - Menisi 536
[ilet. Tara. cks] o L 5 - Menisi 537
[Modbus HMI] 11d 2 - Menisu 538
[Dahili eth. Konfig] E £ E - Menlsu 539
[Hizli Aygit Degistirme] F d - - Menusu 540
[CANopen] L n o - Menuslu 542
[DeviceNet] d n L - Menlsl 542
[Profibus] F & L - Menisu 542
[Profinet] P n L - Menlsi 542
[Powerlink] £ P L - Menusl 542
[EtherCAT Modiill] £ £ L - Menusu 543
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iletisim COM-

[Modbus Haberlesme] 14 | - Menusi

Erisim

[iletigim] = [ilet. Parmtrleri] =» [Modbus SL] = [Modbus Haberlesme]

Bu Meni Hakkinda

Bu mend, kontrol blogunun altindaki Modbus seri iletisim portuyla ilgilidir.
Modbus seri kilavuzuna basvurun.

[Modbus Adresi] A d d

Tahrik Modbus adresi.
Ayar Agciklama
[KAPALI] o F F ..247 Ayar araligi

Fabrika ayari: [KAPALI] o F F

[Modbus adr.ilet.kar] AMa L

COM secgenek panosunun modbus adresi

Bu parametreye Ethernet IP haberlesme moduli takilmissa erisilebilir

Ayar

Agciklama

[KAPALI] o F F ...247

Ayar araligi
Fabrika ayari: [KAPALI] o F F

[Baud Orani Modbus] £ & r

Baud hizi Modbus.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[4800 bps] HK 8 4.800 Baud
[9600 bps] 9K B 9.600 Baud
[19200 bps] 13K 2 19.200 Baud
Fabrika ayari
[38,4 Kbps] JAKH 38.400 Baud

[Term Kelime Diizeni] £ W o *

Terminal Modbus: kelime diizeni.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L, [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[KAPALLI] ofFF Dustik kelime énce
[ACIK] an Yiksek kelime 6nce
Fabrika ayari
[Modbus Formati] £ F o
Modbus iletisim bigimi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[8-O-1] Bo ! 8 bit tek parite 1 durus biti
[8-E-1] BE I 8 bit gift parite 1 durus biti
Fabrika ayari
[8-N-1] Bn ! 8 bit parite yok 1 durus biti
[8-N-2] Bnd 8 bit parite yok 2 durus biti

534

NVE61643TR 01/2019




iletisim COM-

[Modbus zaman asimi] £ E o

Modbus zaman asimi.

Ayar

Aciklama

0,1...30,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,sn

[Mdb ilet. durumu] L o 17 |

Modbus iletisim durumu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[rOt0] rOtno Modbus alimi yok, aktarim yok
[rOt1] rOE | Modbus alimi yok, aktarim var
[r1t0] r leQd Modbus alimi var, aktarimi yok
[r1t1] rlE Modbus alimi ve aktarimi var
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iletisim COM-

lilet. Tara. grs] L 5 - Meniisii

Erisim

[iletigim] = [ilet. Parmtrieri] =» [Modbus SL] =» [Modbus Fieldbus] =» [ilet.Tara.Girisi]

[Tara. Gir1 adresi] n [TA |

Birinci giris kelimesi adresi.

Ayar

Agciklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 3201 (E £ A)

[Tara. Gir2 adresi] n[TAZ

ikinci giris kelimesi adresi.

Ayar

Agciklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 8604 (- F r d)

[Tara. Gir3 adresi] n 1A 3

Uclincii giris kelimesi adresi.

Ayar

Aciklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Tara. Gir4 adresi] n MTA Y

Dérdiinci giris kelimesi adresi.

[Tara. Gir3 adresi] » [TA 3 ile ayni.

[Tara. Gir5 adresi] n[TA S

Besinci giris kelimesi adresi.

[Tara. Gir3 adresi] » 1A 3 ile ayni.

[Tara. Gir6 adresi] n [TA B

Altinci giris kelimesi adresi.

[Tara. Gir3 adresi] » 1A 3 ile ayni.

[Tara. Gir7 adresi] n[TA 7

Yedinci giris kelimesi adresi.

[Tara. Gir3 adresi] » 1A 3 ile ayni.

[Tara. Gir8 adresi] n[TA B

Sekizinci giris kelimesi adresi.

[Tara. Gir3 adresi] ~ 1A 3 ile ayni.
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iletisim COM-

[ilet. Tara. ¢cks] o L 5 - Meniisi

Erigim

[iletisim] =p [ilet. Parmtrleri] =» [Modbus SL] =» [Modbus Fieldbus] =» [ilet.Tara.Cikis]

[Tara.Cik1 adresi] ~ L A |

Birinci ¢ikis kelimesi adresi.

Ayar

Aciklama

0...65535

Ayar arahgi
Fabrika ayan: 8501(L M d)

[Tara.Cik2 adresi] nL A2
ikinci cikis kelimesi adresi.

Ayar

Agiklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayar: 8602(L F - d)

[Tara.Cik3 adresi] n L A 3

Uciincii ¢cikis kelimesi adresi.

Ayar

Aciklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Tara.Cik4 adresi] n L A 4
Dordinci cikis kelimesi adresi.

[Tarama Cik3 adresi] n L A 3 ile ayni.

[Tara.Cik5 adresi] n L A S

Besinci ¢ikis kelimesi adresi.

[Tarama Gik3 adresi] » L A 3 ile ayni.

[Tara.Cik6 adresi] n L A&

Altinci ¢ikis kelimesi adresi.

[Tarama Cik3 adresi] » L A 3 ile ayni.

[Tara.Cik7 adresi] n L A 1

Yedinci ¢ikis kelimesi adresi.

[Tarama G1k3 adresi] ~ L A 3 ile ayni.

[Tara.Cik8 adresi] nL A B

Sekizinci ¢ikis kelimesi adresi.

[Tarama Gik3 adresi] ~ L A 3 ile ayni.
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iletisim COM-

[Modbus HMI] 11 d 2 - MenUsu

Erisim
[iletigim] = [ilet. Parmtrleri] =» [Modbus SL] =» [Modbus HMI]

Bu Meni Hakkinda

Bu meni, kontrol blogunun éntindeki Modbus seri iletisim portuyla ilgilidir. Ekran Terminali icin varsayilan
olarak kullanilir. Ekran Terminali yalnizca asagidaki ayarlarla uyumludur: [HMI Baud Hizi] £ b ~ 2 esittir

[19200 bps] /9K 2, [Term 2 word diizeni] £ W o 2 esittir [YUKSEK] a » ve [HMI Bigimi] £ F o 2 esittir
[B-E-1] BE 1.

[HMI baud orani] £ b~ 2
Baud hizi Modbus.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[4800 bps] YK 8 4.800 Baud
[9600 bps] 9K b 9.600 Baud
[19200 bps] 19K 2 19.200 Baud
Fabrika ayari
[38,4 Kbps] JBKH 38.400 Baud

[Term 2 kelime diizeni] tW o 2 *
Terminal Modbus 2: S6zcik dizeni.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[DUSUK] oF F Diisiik kelime 6nce

[YUKSEK] on Yiiksek kelime énce
Fabrika ayari

[HMI formati] £ F o 2

HMI bigimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[8-O-1] Ba I 8.0.1.

[8-E-1] BE I 8.E.1.

Fabrika ayari
[8-N-1] Bn i 8.n.1.
[8-N-2] Bnd 8.n.2.
[Mdbilet. baslat] L o 12

Modbus iletisim durumu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[rOtO0] -rOEQd Modbus alimi yok, aktarim yok
[rot1] rQOE | Modbus alimi yok, aktarim var
[r1t0] r IO Modbus alimi var, aktarimi yok
[r1t1] r IE | Modbus alimi ve aktarimi var

538 NVE61643TR 01/2019




iletisim COM-

[Dahili eth. Konfig] E £ E - MenUsi

Erigim
[iletisim] =p [ilet. Parmtrleri] =» [Dahili Eth Konfig]

Bu Menii Hakkinda

Dahili Ethernet kilavuzuna bakin.

[Cihaz Adi] PA n

FDR (Hizli Cihaz Degistirme) hizmeti, "Cihaz Adi"na gore cihazin tanimlanmasina dayalidir. Altivar
slrliciyli durumunda, bu siniflandirma, [Cihaz Adi] P A n parametresi tarafindan temsil edilir. Bitin ag
cihazlarinin farkli "Cihaz Adlari"na sahip oldugundan emin olun.

[IP Modu Ethrn. Dahili] .00
IP modu dahili Ethernet.

Ayar ($) Kod / Deger Aciklama
[Sabit] NMAnu Sabit adres
[BOOTP] boakP BOOTP
[DHCP] dHLCP DHCP
Fabrika ayari

[IP adresi] . L O
IPAdresi(.LO I, «LCOZ, «LO3, +LOH).

Ayar Aciklama
0...255 Ayar aralgi
Fabrika ayari: 0.0.0.0

[Maske] .no
Altag maskesi ( .10 I, 002, .no3, .no4).

Ayar Aciklama
0...255 Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0.0.0.0

[Ag Gecidi] L O
Aggecidiadresi (. L0O I, .LOZ, .LO3, LOY).

Ayar Aciklama
0...255 Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0.0.0.0
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iletisim COM-

[Hizli Aygit Degistirme] F 4 - - Menisu

Erisim

Bu Meni Hakkinda

[iletigim] = [iletisim parametreleri] = [Dahili Eth Konfig] =» [Hizll Aygit Degistirme]

Bu mentye [IP Modu Ethrn. Dahili] /7100 6gesi [DHCP] d H L F olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[FDR'yi etkinlestir] F JV O

FDR fonksiyonunu etkinlestirin.

[FDR Eylemi] F JA DO

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] nao FDR hizmeti devre disi birakildi
Fabrika ayari
[Evet] YES FDR hizmeti etkinlestirildi
FDR eylemi.
Ayar ($) Kod / Deger Aciklama
[Etkin degil] 1dLE FDR eylemi yok
Fabrika ayari
[Kaydet] SAVE FDR kaydet komutu
[Yeniden baslat] rESE FDR geri yiikle komutu

[FDR Calisma Durumu] F 450

FDR ¢alisma durumu.

[FDR Hata Durumu] F 4~ O

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Baslatma] in ok Baslatma

[Etkin degil] 1dL E Fonksiyon aktif degil

Fabrika ayari

[Calisir durumda] | = PE Calisir durumda

[Hazir] rEAdY Hazir

[P 1PLC IP konfiglirasyonu
Konfigiirasyonu]

[Konfigire unlF Fonksiyon konfigiire edilmemis
edilmemis]

[Konfiglrasyon LEE Gegerli konfiglrasyonu indir
Okunuyor]

[Konfiglrasyon SEE Gegerli konfiglirasyonu kaydet
Yazihyor]

[Konfiglrasyon AFPFP Konfiglirasyon striictiye uygulaniyor
Uygulaniyor]
FDR hata durumu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hata Yok] no Hata yok

Fabrika ayari

[Sunucu Zaman Eouk Sunucu zaman asimi

Asimi]

[Sunucuda Dosya | 5nF Sunucuda hi¢ dosya yok

Yok]
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iletisim COM-

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Sunucuda Bozuk | L[ r FPE Sunucuda gegersiz dosya
Dosya]

[Sunucuda Bos EFEY Sunucuda bos dosya var
Dosya]

[Siriiciide HinV slrlicli 6gesinde gegersiz dosya
Gegersiz Dosya]

[CRC Hatasi] Lrl CRC hatasl

[Siiriim Vren Sdricu ve dosya arasinda sirim uyusmazhgi
Uyumsuziugu]

[Siriiclide Dosya | Hr F Siiriicii 6gesinde dosya yok
Yok]

[Sunucu Okuma S.ZE Sunucuda dosya boyutu okuma hatasi
Boyutu]

[Siriiclide Dosya |2 PEn Siiriicii dosyay! agamiyor
Acma]

[Suriiclide Dosya | r EAd Siiriicti dosyay! okuyamiyor
Okuma]

[Uyumsuzluk] SCnE Dosya uyumsuzlugu

[Suriicti Gegersiz | n 1V Sirtcli adi gegersiz

Adi]

[Sunucu Yanlis F5.2 Sunucuda yanlis dosya boyutu
Dosya Boyutu]

[Suriiclide Dosya | HW F Suricli dosyaya yazamiyor
Yazma]

[Sunucu Dosya 5WF Sunucu dosyay! yazamiyor

Yazma]
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iletisim COM-

[CANopen] L n o - Menlisi

Erisim
[iletigim] = [ilet. Parmtrieri] =» [CANopen]

Bu Menil Hakkinda
CANopen fielbus moduli kilavuzuna basvurun.

[DeviceNet] d » L - Mendisil

Erigim
[lletisim] =p [ilet. Parmtrleri] =» [DeviceNetf]

Bu Menii Hakkinda
DeviceNet fielbus moduli kilavuzuna basvurun.

[Profibus] F &L - Menisu

Erisim
[iletisim] = [ilet. Parmtrieri] = [Profibus]

Bu Meni Hakkinda

Profibus DP fielbus modli kilavuzuna basvurun.

[Profinet] P » L - MenUsli

Erigim
[lletisim] = [ilet. Parmtrleri] =» [Profinet]

Bu Menii Hakkinda
PROFINET fielbus modulu kilavuzuna basvurun.

[Powerlink] £ F L - Menlsi

Erisim
[iletigim] = [ilet. Parmtrieri] = [Powerlink]

Bu Meni Hakkinda

Powerlink moduili (VW3A3619) takildiysa asagidaki parametrelere erisilebilir. Powerlink iletisimi

kilavuzuna bakin.
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iletisim COM-

[EtherCAT Moddulu] £ £ L - Menisu

Erigim
[iletisim] = [EtherCAT Modiilii]

Bu Menii Hakkinda
EtherCAT modiili takildiysa asagdidaki parametrelere erisilebilir.
EtherCAT kilavuzuna basvurun.

[EthCat bagh durumu] £ L 5 5%
EtherCAT bagli durumu

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Bslt] n ook Baslat

[PrOP] PraP On calismali
[bOOt] book On galismal
[SFOP] SFaF Givenli galisma
[OP] af Galisir durumda

[EthCat 2. adresi] EL S AX
EtherCAT ikinci adresi

Ayar Agiklama

0...65.535 Ayar arahgi
Fabrika ayari: 0

[EthCat adresi] ELC AAX
EtherCAT ikinci adresi gercek degeri

Ayar Aciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0
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Bolim 10
[Dosya yonetimi] F IME -

Giris

E [Dosya yoénetimi] F [T E - menUsU, tahrik yapilandirma dosyalarinin ydnetimini sunar.

Bu Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu bélim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[Konf. Dosysi Aktarm] £ L F - Menusu 546
[Fabrika ayarlan] F L 5 - Mensu 546
[Parmtre grubu list.] F - 4 - MenUsu 547
[Fabrika ayarlar] F L 5 - Menusi 548
[Yazilim giincelleme tani] FW u d - Menisu 549
[Tanimlama)] o : d - Menisi 551
[Paket stirimil] P F V - MenUsi 551
[Yazim giincelleme] F\W u P - Menisu 552
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Dosya ydnetimi FMt-

[Konf. Dosysi Aktarm] £ L F - Menisu

Erisim
[Dosya yonetimi] = [Konf. Dosysi Aktarm]

[Tahrige kopyala] = P F

Bu islem, daha 6nce kaydedilmis Tahrik yapilandirmasinin Ekran Terminali belleginden secilmesini ve
tahrige aktariimasini saglar.

Yapilandirma dosyasi aktarimindan donra tahrik yeniden baslatiimalidir.

[Tahrikten kopyala] 5 A F
Bu sayede gergek tahrik yapilandirmasi Ekran Terminali bellegine kaydedilebilir.
NOT: Grafik Ekran Terminali en fazla 16 yapilandirma dosyasi saklayabilir.

[Fabrika ayarlar] F L 5 - Menisu

Erisim
[Dosya yénetimi] =» [Fabrika ayarlari]

Bu Menil Hakkinda
Bu parametre, fabrika ayari galismasi durumunda geri yiliklenecek konfiglirasyonun segilmesini saglar.

[Konfig. Source] F L 5 ,*

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Makro-Konf] o Fabrika ayari parametresi ayarlama
Fabrika ayari

[Konfig 1] CFL I Musteri parametre seti 1

[Konfig 2] CFLZ Musteri parametre seti 2

[Konfig 3] CFLI Musteri parametre seti 3

546 NVE61643TR 01/2019



Dosya ydnetimi FMt-

[Parmtre grubu list.] F - 4 - Men(su

Erigim
[Dosya ydnetimi] = [Fabrika ayarlari] = [Parmtre grubu list.]

Bu Meni Hakkinda
Yilklenecek mendilerin segilmesi.

NOT: Fabrika konfiglirasyonunda ve "fabrika ayarlarina" dondiikten sonra [Parmtre grubu list.] F - 4 bos
olacaktir.

[Timd] AL L
TUum mendulerdeki tim parametreler.

[Tahrik Yapilandirmasi] d - 17
[Tim ayarlar] L 5 £ - menlsuni yukle.

[Motor param] /1o E
[Motor parametreleri] /1P A - menlsuni yikle.

filet. Meniisii] £ o 1 X
[iletisim] L o 11 - menisind yiikle.

Bu parametreye [Konfig. Source] F L 5§ , [Makro-Konf] : ~ : olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Konfig. gériintiile] & /5 *
[Gorintli ekrani tird] 175 L - menlsini yikle.

Bu parametreye [Konfig. Source] F L 5 :, [Makro-Konf] .~ : olarak ayarlanirsa erisilebilir.
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Dosya ydnetimi FMt-

[Fabrika ayarlar] F L 5 - Menisu

Erisim

[Dosya yénetimi] =» [Fabrika ayarlari]

[Fabri. Ayarina git] G F 5

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Fabrika ayarlarinin geri yiklenmesinin kullanilan elektrik tesisati tirtyle uyumlu oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Fabrika ayarlarina sadece 6énceden en az bir parametre grubu segilmisse dénulebilir.

[Konfig. Kaydet] 57 5 , X

Konfigiirasyonu kaydet.

Kaydedilecek aktif konfigiirasyon segim igin gérintiilenmiyor. Ornegin, [Konfig 0] 5 £ r O ise yalnizca

[Konfig 1] S ~ 1, [Konfig2] 5 E r 2 ve [Konfig 3] 5 £ ~ 3 gériinir. islem tamamlanir tamamlanmaz
parametre [Hayir] » o degerine doner.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] na Hayir

Fabrika ayari
[Konfig 0] SErO Musteri parametre seti 0'1 sakla
[Konfig 1] SEr | Musteri parametre seti 1'i sakla
[Konfig 2] StEr? Musteri parametre seti 2'yi sakla
[Konfig 3] SEr3 Musteri parametre seti 3'U sakla
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Dosya ydnetimi FMt-

[Yazihm giincelleme tani] F\W o d - MenUsu
Erigim
[Dosya ybnetimi] = [Yazilim giincelleme] = [Yazilim giincelleme tani]

Bu Menii Hakkinda

Bu menlye uzman modunda erisilebilir ve yazilim guincelleme prosedirini tamamlamak i¢in mutlaka
Grafik Ekran Terminali kullaniimalidir.

[Bel.Giincl. durumu] FW 5 £

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Devre disi] CHELK Yazilim glincelleme aktif degil

[Glic Glincelleme] | FoWE r Gug guincelleme isletiliyor

[Giig PEnd Giig glincelleme bekletiliyor

Giincelm.beklem.]

[Hazir] rdd Yazilim glincelleme hazir

[Devre disi] no Yazilim glincelleme aktif degil

[Basarili] Sulld Bel.Gncel.Basarli

[Giincelleme FAR.LEM Giincelleme hatasi

Hatasi]

[Devam Ediyor] FProl Yazihim giincellemesi suriyor

[Talep Edildi] r95kd Yazilim giincelleme istendi

[Aktrim islem ErLd Aktarim devam ediyor

halnde]

[Transfer Yapildi)] | Er oK Transfer yapildi

[Paket temizlendi] |LL EAr Paket temizlendi

[Uyari] SulWr Yazilim glincelleme uyarilarla birlikte basaril oldu
[Tahrik Durum FL3ER Tahrik durum hatasi

Hatasi]

[Paket Hatasi] FLPKEG Paket Hatasi

[Kaydetme Konf.] | SAVE Yazilim giincellemede gegerli yapilandirma kaydediliyor
[Dipnot] PasSE Yazilim glincellemede sonraki FWUPD islemi yapiliyor

[Yazihm Giincelleme Hatasi] F W E ~

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hata Yok] no Hata yok

[Kilit Hatasi] LalK Kilit Hatas!

[Paket Hatasi] nds Paket Hatasi

[Paket uyum hata] | L = 1P Paket uyum hata

[Sorgu hatasi] ASK Sorgu hatasi

[Tahrik Sifirlama rESEE Tahrik hatasi sifilama

Hatasi]

[Konf kaydetme SAVE Konfigiirasyon kaydetme uyarisi
uyari]

[Konfg Ykleme LofAd Konfiglrasyon yiikleme uyarisi
Uyaris]

[Dipnot Uyari] 5CF Dipnot uyarisi

[Paket Tanim hata] | 4 E 5 Paket tanim hatasi

[Paket PK G Paket bulunamadi
bulunamadi]

[Giig Kaynagi hata] | 5 P W r Gug kaynagi hatasi

[Boot M3 hatasi] bEN3 Boot M3 hatasi
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Dosya ydnetimi FMt-

Ayar Kod / Deger Aciklama

[BootC28 hatasi] |EEL 28 Boot C28 hatasi

[M3 Hata] ni M3 hata

[C28 hatasi] -y C28 hatasi

[CPLD hatasi] CPLA CPLD hatasi

[Boot Gii¢ Hatasi] | PW r Boot Glig Hatasi

[Gém. Eth Boot ENbE Dahili Ethernet boot hatasi

Hata]

[Gém. Eth Hata] Enm.L Dahili ethernet hatasi

[Gom. Eth Web ENWhk Dahili ethernet Web sunucusu hatasi
Hata]

[Eth Modiil Boot oFPEBRE Ethernet moduli boot hatasi

Hata]

[Eth Modiil Hata] | = FE «L Ethernet modull hatasi

[Eth ModUl Web aPEWE Ethernet moduli Web Sunucusu hatasi
Hata]

[Parola P5SwWd Parola Etkinlestirildi

Etkinlestirildi]

[Flash hatasi] nen Flash hatasi

[Paket Hatasi] +Fo Paket bilgi hatasi
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Dosya ydnetimi FMt-

[Tanimlama] o : d - Menlsl

Erigim
[Dosya ybnetimi] =» [Yazilim giincelleme] = [Tanimlama]

Bu Menii Hakkinda

Bu, konfigire edilemeyen salt okunur bir mentdir. Asagidaki bilgilerin goériintilenmesini saglar:
e Tahrik referansi, gli¢ de@eri ve gerilimi

e Tahrik yazilim sturimda

e Tahrik seri numarasi

e Mevcut segenek modiillerinin tipleri ve bunlarin yazilim strdmileri

e Ekran Terminali tiru ve surimu

[Paket stirimi] F F V - Menisu
Erigim
[Dosya yodnetimi] = [Yazilim giincelleme] = [Paket slirimii]

Bu Menii Hakkinda
Bu menlye uzman modunda erisilebilir.

[Paket Tiirli] PK £ P

Yazilim Giincelleme Paket Turi

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Uriin] Prd Yazilim giincelleme uriin paketi

[Modiil] oPt Yazilim glincelleme secgenek paketi

[Yedek par¢a] 5Pr Yazilim glincelleme yedek parga paketi
[Ozellestirilmis] Lub Yazilim giincelleme 6zellestiriimis paketi
[Endust.] nd Yazilim glincelleme endistriyellestirme paketi

[Paket Striimi] FK V 5

Yazilim Gincelleme Paket Strimi

Ayar ($) Aciklama

0...65.535 Ayar arahgi
Fabrika ayari:
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Dosya ydnetimi FMt-

[Yazihm giincelleme] FW o P - Menlsu

Erisim

Bu Menii Hakkinda

[Dosya yoénetimi] = [Yazilim glincelleme]

Bu menlye uzman modunda erisilebilir.

[Yazilimi giincelle] F\W A P

Yazilim Gilincelleme Uygulamasi.

[Yazihm Gincellemesini Durdur] F\Ww L L

Ayar Q) Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[Evet] HYES Evet
Yazilim Giincelleme Temizleme.
Ayar() Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[Evet] HES Evet
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Bolim 11
[Tercihlerim] T4 P -

Giris

[Tercihlerim] 114 P - menisu, kullanici tarafindan tanimlanan HMI ve parametre erisimi icin olasi

ayarlari sunar.

Bu Bdéliimde Neler Yer Aliyor?
Bu bdlim, su alt bélimleri igerir:

Alt Bolim Baslik Sayfa
11.1 [Dil] 554
11.2 [Parola] 555
11.3 [Parametre erigimi] 557
11.4 [Ozellestirme] 560
11.5 [ Tarih ve Zaman ayarlari] 565
11.6 [Erigim seviyesi] 566
1.7 [Web sunucusu] 567
11.8 [Fonks. Tus yntm.] 568
11.9 [LCD ayarlari] 569
11.10 [QR kodu] 570
11.11 [QR kodu] - [Linkim 1] 571
11.12 [QR kodu] - [Linkim 2] 572
11.13 [QR kodu] - [Linkim 3] 573
11.14 [QR kodu] - [Linkim 4] 574
11.15 [Esleme sifresi] 575
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Tercihlerim MYP-

Alt bélim 11.1
[Dil]

[Dil] L ~ G - Meniisii

Erigim
[Tercihlerim] =» [Dil]

Bu Menii Hakkinda
Bu meni Ekran Terminali dil segimini saglar.
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.2

[Parola]

[Parola] L o d -

Erigim

Bu Menii Hakkinda

Menlisi

[Tercihlerim] =» [Parola]

Korumali bir konfigiirasyona erisim i¢in konfigirasyonun girilecek bir erisim kodu veya sifre ile korunmasini
saglar:
° gl’3arola [Tanimlanan parola yok] » o olarak ayarlandiginda veya dogru parola girildiginde, tahrik kilidi
acihir. Tim mendlere erisilebilir.
e Konfiglirasyonu bir parola ile korumadan énce asagdidakileri gergeklestirmeniz gerekmektedir:
o [Karsiya yiikleme haklari] u L ~ ve [Indirme haklar] d L ~ &gelerini tanimlayin.
O Parolayi bir yere not edin ve bulabileceginiz bir yerde saklayin.
Siruculyd kilitteme mena erisimini degistirir. Parola kilitlenirse:
e Bos degilse [Menim ] /149~ - menisu ([Hizh Devreye Alma] 5 4 5 - menusiinde) gorinar kalir,
e [Pano] d5H -, [Tanilama] 4 : A - ve [Ekran] 1o » - mendlleri salt okunur parametrelerle gérinar
kalir. Ayarlanabilir paramet_relerle alt menuler gériinmez.
e [Tim Ayarlar] L 5 E - ve [lletisim] L o /1 - mendleri gérundr degildir,
e [Konf. Dosysi Aktarm] £ L F - menisi ([Dosya Yonetimi] F [71E - menlsunde) gérinir kalir.
e [Tercihlerim] /14 P - menlsinde gorundr kalir:
o [Dil L nL,
O [Parola] L o d - menisi,
O [Ekran Turiin( gériintile] 15 L - menisi ([Ozellestirme] L » 5§ - menisiinde),
O [Tarih ve Zaman ayarlari] - E L,
O [Erisim Seviyesi] L AL ve
O [LCD ayarlari] L n L - men0si.

[Parola durumu] F55E

[Parola] PW d

Parola durumu.

Salt okunur parametre.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Tanimlanan no Tanimlanan parola yok
parola yok] Fabrika ayari
[Parolanin kilidi ul Parolanin kilidi agildi
acildi]

[Parola Kilitli] Lal Parola kilitli

6 karakterli parola. Surtciyu kilittemek igin parolanizi tanimlayin ve girin. [Parola durumu] P 5 5 E degeri
[Parola kilitli] L o L dederine gecer.

Surdci kilidini agmak icin parola girilmelidir. Dogru kod girildigi zaman, stricu kilidi agilir ve [[Parola
durumu] P 5 5 E degeri [Parola kilidi agildi] = L degerine geger. Siriici bir sonraki kez agildiginda erisim
yeniden kilitlenecektir.

Parolayi degistirmek icin slirliciiniin sonra yeni parolayi girin. Yeni bir parola girme surlcly Kilitler.

Parolayi kaldirmak igin surtict kilidi agiimali ve parola 000000 girilmelidir. [Parola durumu] P 5 5 £ degeri
[Tanimlanan parola yok] » o degerine geger. Sonraki agmada, suricu kilidi acik kalir.
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Tercihlerim MYP-

[Haklari yikleme] = L ~

Karsiya yukleme haklari.
Kod / Deger Aciklama
Ayarc ) 8 5
[izinli] ulrO isletmeye alma araclari veya Ekran Terminali, biitiin konfiglirasyonu
kaydedebilir (parola, izleme, konfiglirasyon)
Fabrika ayari
[izin veriimedi] wlr | Tahrik bir parolayla korunmazsa ya da hatali parola girilirse isletmeye alma
araglari ya da Ekran Terminali, konfiglirasyonu kaydedemez.
[indirme haklan] 4L
indirme haklari.
Ayar() Kod / Deger Aciklama
[Kilitli thrk] dLrO Tahrik kilitteme: konfiglirasyon yalnizca tahrik, indirilecek konfiglirasyonun
parolasiyla ayni parolayla korunuyorsa tahrige indirilebilir
[Tahrik kilidi agma] | 4L r [ Tahrik kilidi agma: konfiglirasyon, tahrik kilidi agiksa veya bir parolayla
korunmuyorsa tahrige indirilebilir
Fabrika ayari
[izin verilmedi] dLr? Konfiglrasyon indirilemez
[Kilitle/Kilidi ag] dLr3 [Kilitli tahrik] J L ~ O ve [Kilidi agik tahrik] kombinasyonu dL r |
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.3

[Parametre erisimi]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:
Bashk Sayfa
[Kisith kanallar] P L d - Menisu 558
[Kisith Param] P P A - Menisu 559
559

[Goriilebilirlik] V + 5 - Menusu

557
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Tercihlerim MYP-

[Kisith kanallar] P L d - Menlsu
Erisim
[Tercihlerim] =» [Parametre erigimi] =» [Kisitl erigim] =» [Kisitll kanallar]

Bu Menil Hakkinda
Asagidaki kanallar, ilgili parametrelere erisilebilirligi devre disi birakmak icin segilebilir.

[HMI] L o

Ekran Terminali.

[PC Araci] PW 5
DTM tabanli devreye alma yazilimi.

[Modbus] N4k
Dahili Modbus serisi.

[CANopen] L A n
CANopen fieldbus modiili.

[Com. Modiil] n £ £

Fieldbus segenek modulu.
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Tercihlerim MYP-

[Kisith Param] F F A - Menlsu

Erigim
[Tercihlerim] =» [Parametre erigimi] =» [Kisitl erigim] = [Kisitll param]

Bu Menii Hakkinda

Bu ekranlarda, Uzman parametreleri disinda [Tim ayarlar] L 5 £ - menusiindeki tim parametreler
korunabilir ve segmek icin gorintilenebilir.

Tam parametreleri segmek icin Tiim{ tusuna basin. TUm parametreler Gzerindeki segimleri kaldirmak igin
tekrar Higbiri tusuna basin.

[Tim ayarlar] L 5 £ - menUsunin igeridi. Parametre yoksa bu ekranda bir se¢im yapilamaz.
[Goriilebilirlik] V /5 - Menlsi
Erigim

[Tercihlerim] =» [Parametre erisimi] =» [Goriilebilirlik]

Bu Meni Hakkinda
Tam parametrelerin ya da sadece aktif parametrelerin gériintilenmesi segimi.

[Parametreler] PV . 5

Parametreler.

Ayar() Kod / Deger Aciklama

[Aktif] ACE Yalnizca aktif parametrelere erisilebilir
Fabrika ayari

[TUmdi] ALL Tim parametrelere erisilebilir

NVE61643TR 01/2019 559



Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.4

[Ozellestirme]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Meniim konfig.] MY L - Menu 561
[Gorinti ekrani tiirli] 75 LC - Menlsu 561
[Param. Gubuk Seg¢imi] P £ 5 - Menusu 562
[Musteri parametreleri] £ 4 P - Menisu 563
[Hizmet mesaji] 5 £ - - Menlsu 564

560
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Tercihlerim MYP-

[Meniim konfig.] M4 L - Meni
Erigim
[Tercihlerim] = [Ozellestirme] =» [Meniim konfig.]

Bu Menii Hakkinda

Bu meni [Menilim] /749 1~ - menlstniun (bkz. sayfa 56) 6zellestirmesine olanak verir.

[Parametre Segimi] w 1P
[Tim ayarlar] L 5 £ - menUsunin igerigi.

Parametre yoksa bu ekranda bir se¢im yapilamaz.

[Segili Liste] w 7L

Bu meni segili parametrelerin siralanmasina olanak verir.

[Menim] M4 A

Ozellestiriimis meniiniin adini tanimlamak igin kullanilr.
[Goriintl ekrani tirl] 175 L - Meniisu

Erisim

[Tercihlerim] =» [Ozellestirme] =» [Goriintil ekrani tiiri]

Bu Menii Hakkinda

Bu parametre, varsayilan ekran i¢in ekran tlriinin segilmesini saglar.

[Ekran deger tiirii] 114 E

Ekran tipi.

Ayar Q) Kod / Deger Aciklama

[Dijital] dEL Dijital degerler
Fabrika ayari

[Gubuk grafik] LAr Cubuk grafik

[Liste] L /5E Degerler listesi

[Vu Metre] VullEE Vu metre

[Parametre Segimi] TP L
Ozellestirilmis segim.

Bu goérintl, varsayilan ekranda goriintiilenecek parametrelerin segilmesini saglar.
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Tercihlerim MYP-

[Param. Cubuk Segimi] F & 5 - Menusi
Erisim
[Tercihlerim] = [Ozelligtirme] = [Param. Bar Segimi]

Bu Menii Hakkinda
Bu gériinim, Ekran Terminali ekraninin Ust satirinda goriintilenecek parametrelerin secilmesini saglar.
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Tercihlerim MYP-

[Misteri parametreleri] L 4 P - Men(su

Erigim
[Tercihlerim] = [Ozellestirme] = [Miisteri parametreleri]

Bu Menii Hakkinda
Bu meni, 15'e kadar parametrenin yeniden adlandirilmasina olanak verir.

[Parametre Segimi] 5L P
Parametre secimi.

Bu gériint, 15'e kadar parametrenin secgilmesine olanak verir.

[Ozel segim] L P 1T
Ozellestirilmis segim.
Bu gorintl, segilen her parametre igin ayar yapilmasina olanak verir:
o Adi

ilgiliyse birim (&zel bir birim mevcutsa)

ilgiliyse bir ¢carpan (1...1000)

ilgiliyse bir bélen (1...1000)

ilgiliyse bir ofset (-99,00...99,00)
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Tercihlerim MYP-

[Hizmet mesaji] 5 E - - MenUsl

Erisim
[Tercihlerim] = [Ozellestirme] =p [Servis mesaji]

Bu Meni Hakkinda

Bu menl, kullanici tarafindan tanimlanan bir servis mesajinin (5 satir, satir basina 23 hane)
tanimlanmasina olanak verir.

Bu mesaj [Tanillama] d : A -, [Tan. verileri] d d £ - menUstinde ve [Hizmet mesaji] 5 E - - alt
menustnde goéruntilenebilir.

[SATIR1] 5L O |
Satir 1.

[SATIR2] 5L OZ2
Satir 2.

[SATIR3] &L O3
Satir 3.

[SATIR4] 5L O4Y
Satir 4.

[SATIR5] 5L O5
Satir 5.
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.5

[ Tarih ve Zaman ayarlari]

[Tarih/zaman ayarlar] - £ L - Menisi

Erigim
[Tercihlerim] =» [Tarih/zaman ayarlari]

Bu Meni Hakkinda
Bu goriintd, tarih ve saatin ayarlanmasina olanak verir. Bu bilgiler, biitlin kaydedilen verilere saat damgasi
vurulmasi igin kullanilir.
Bir zaman sunucusu, Ethernet Gizerinden baglanmissa ve web sunucusunda konfigiire edilmisse tarih ve
zaman konfigirasyona gére otomatik olarak glincellenir.
Tarih ve zaman bilgisi, kaydedilen verilerin zaman damgasini etkinlestirmek icin tahrigin glict acildiginda
(zaman sunucusu mevcut ve konfiglre edilmis oldugunda ya da Ekran Terminali takili oldugunda)
kullanilabilir olacaktir.
Bu ayarlarin degistiriimesi, zamana bagl ortalama veri halinde dnceden kaydedilen verilerin degerini
degistirecektir.
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.6

[Erisim seviyesi]

[Erisim seviyesi] L AL - MenUsu

Erigim

[Tercihlerim] =» [Erisim seviyesi]

[Erisim Seviyesi] L AL

Erisim kontrollnilin seviyesi.

Ayar ($) Kod / Deger Aciklama
[Temel] BAS Yalnizca [Hizli Devreye Alma] 5 45 -, [Panel] 4 5 H -, [Tanilama]
d 1A -, [Dosya yonetimi] F 1T1£ - ve [Tercihlerim] /14 F - mendleri.
[Standart] Sed TUm mendilere erisim.
Fabrika ayari
[Uzman] EFPr Tum meni ve ek parametrelere erisim.

566

NVE61643TR 01/2019




Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.7

[Web sunucusu]

[Web sunucusu] W & 5 - Meniisi

Erigim

Bu Menii Hakkinda

[Tercihlerim] =» [Web sunucusu]

Bu men, Web hizmetlerinin yonetilmesine olanak verir.

[Webserver Etknls.] EWE E

Gomili Ethernet adaptéri icin Web hizmetlerinin etkinlestiriimesi.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Web sunucusu devre disi
[Evet] HES Web sunucusu devrede

Fabrika ayari

[G6mWeb Ynd.Bslt] - W P E

[Varsay.Websunc parolasi] W d P

Gomili Ethernet web sunucusunu varsayilan konfigirasyonuna sifirlama.

Ayar () Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika ayari
[Evet] 4ES Evet

NOT: Web sunucusu varsayilan parolasi Uriin isim plakasinda da yazilidir.

8 basamakli parola. Yénetici hesabina erisebilmek igin (kullanici adi = ADMIN) web sunucusuna ilk
baglanildiginda benzersiz bir parola verilmeli ve giriimelidir.

NVEG61643TR 01/2019

567




Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.8
[Fonks. Tus yntm.]

[Fonks. Tus yntm.] F K L - Meniisi

Erigim
[Tercihlerim] =» [Fonks. Tus yntm.]

Bu Menii Hakkinda

Bu men, Ekran Terminali fonksiyon tuslarina fonksiyon atanmasini saglar.

[F1 tus atamasi] Fn |

Fonksiyon tusu 1. Asagidaki muhtemel atamalara [I/O profili] : o konfiglirasyonunda erisilemez.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamig] no Atanmamis

Fabrika ayari
[Sarsma] Fldabl Fonksiyon tusu sarsma taklidi
[Onayar Hizi 1] FP5 I Fonksiyon tusu 6n ayar hizi 1 atamasi
[Onayar Hizi 2] FPSZ Fonksiyon tusu 6n ayar hizi 2 atamasi
[PID Ref Frekansi | F P r | Fonksiyon tusu 6n ayar PID 1 atamasi
1]
[PID Ref Frekansi | FFr 2 Fonksiyon tusu 6n ayar PID 2 atamasi
2]
[+HiZ] FusSF Fonksiyon tusu daha hizli atamasi
[-Hiz] Fd5F Fonksiyon tusu daha yavas atamasi

[F2 tus atamasl] F n 2
Fonksiyon tusu 2.
[F1 tus atamasi] F n [ ile ayni.

[F3 tus atamasi] F » 3
Fonksiyon tusu 3.
[F1 tus atamasi] F » [ ile ayni.

[F4 tus atamasi] F n 4
Fonksiyon tusu 4.
[F1 tus atamasi] F » I ile ayni.

568 NVE61643TR 01/2019



Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.9
[LCD ayarlari]

[LCD ayarlari] L n L - Meniisi

Erigim
[Tercihlerim] = [LCD ayarlari]

Bu Meni Hakkinda
Bu meni Ekran Terminali ile ilgili parametrelerin ayarlanmasina olanak verir.

[Ekran kontrasti] L 5 E

Ekran kontrasti ayari.

Ayar Agiklama

%0...100 Ayar arahgi
Fabrika ayan: %50

[Beklemede] 5 & 4
Bekleme gecikmesi.

NOT: Ekran terminali arka aydinlatmasinin otomatik bekleme fonksiyonunun devre disi birakiimasi, arka
aydinlatma servis suresini disUrecektir.

Ayar Agiklama

no...10 dk Otomatik arka aydinlatmasi KAPALI suresi
Fabrika ayar: 10 dk

[Ekran Term. kilitli] K L L K

Ekran Terminali tusu kilitli. Ekran Terminali tuslarini manuel olarak kilitleyip kilidini agmak icin ESC ve
Home tuslarina basin. Ekran Terminali kilitli oldugu zaman Stop tusu aktif haldedir.

Ayar Q) Aciklama

no..10 dk Ayar araligi
Fabrika ayarn: 5 dk
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.10
[QR kodu]

[QR kodu] 9~ L - Menisi

Erigim
[Tercihlerim] =» [QR kodu]

Bu Menii Hakkinda
Bu men(, Ekran Terminali 6gesinde bir QR Koduna erisim saglar.

[QR Kodu] 9L L

Bu QR kodunun taranmasi, asagidaki konulardaki bilgilerle Internet Gzerindeki bir giris sayfasina gecer:
e Teknik Urtn veri tablolari,
e Hizmetler icin mevcut Schneider Electric Uygulamalari baglantisi.
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.11
[QR kodu] - [Linkim 1]

[Linkim 1] MY L |- MenUsu

Erigim
[Tercihlerim] =» [QR kodu] =p [Linkim 1]

Bu Menii Hakkinda
Bu meni, isletmeye alma yazilimiyla 6zellestiriimis QR Koduna erisim saglar.

[Linkim 1] 9L /
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Tercihlerim MYP-

Alt bélim 11.12
[QR kodu] - [Linkim 2]

[Linkim 2] T4 L 2 - Menlsu

Erigim
[Tercihlerim] =» [QR kodu] =p [Linkim 2]

Bu Menii Hakkinda
Bu menl, isletmeye alma yazilimiyla 6zellestiriimis QR Koduna erisim saglar.

[Linkim 2] 9L 2
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.13
[QR kodu] - [Linkim 3]

[Linkim 3] MY L 3 - MenUsl

Erigim
[Tercihlerim] =» [QR kodu] =p [Linkim 3]

Bu Menii Hakkinda
Bu meni, isletmeye alma yazilimiyla 6zellestiriimis QR Koduna erisim saglar.

[Linkim 3] 9L 3
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Tercihlerim MYP-

Alt bélim 11.14
[QR kodu] - [Linkim 4]

[Linkim 4] T4 L 4 - MenUsu

Erigim
[Tercihlerim] =» [QR kodu] =p [Linkim 4]

Bu Menii Hakkinda
Bu menl, isletmeye alma yazilimiyla 6zellestiriimis QR Koduna erisim saglar.

[Linkim4] 9L 4
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.15

[Esleme sifresi]

[Esleme parolasi] F F .

Erigim
[Tercihlerim] =» [Esleme parolasi]

Bu Menii Hakkinda

Bu fonksiyona sadece Uzman modunda ulasilabilir. Bu fonksiyon, bir segenek moduliniin degistirildigini
veya yazilim Gzerinde herhangi bir degisiklik gergeklestirildigini algilamak i¢in kullanilir. Bir eslestirme
parolasi girildiginde takil olan se¢cenek modiillerinin parametreleri saklanir. Her acilista bu parametreler
dogrulanir ve bir uyusmazlik olmasi durumunda tahrik, [Panel Uyumlulugu] H L F degerinde kilitlenir.
Tahrik yeniden baslatiimadan dnce, orijinal duruma geri ddnmek veya eslestirme parolasini yeniden
girmek gerekir.

Asagidaki parametreler dogrulanir:

o Secenek moddllerinin tard.

e Tahrigin yazilim sriimi ve segenek modillleri.
e Kontrol blodu i¢in seri numarasi.

[Esleme parolasi] PP

Bir eslesme parolasi olarak islem.

Ayar Aciklama

[KAPALI] o F F ...9.999 Ayar araligi
Fabrika ayar: o F F

[KAPALI] o F F degeri, parola eslestirme fonksiyonunun devre disi oldugunu belirtir.

[ACIK] o ~ degeri, parolasinin aktif olduguna ve [Panel Uyumlulugu] H L F hatasinin algilanmasi halinde
tahrigi calistirmak igin bir parolanin gerekli olduguna isaret eder.

Parola girilir girilmez tahrigin kilidi agilir ve kod [ACIK] o » olarak degisir.
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Kisim Il
Bakim ve tanilama

Bu Kisimda Neler Yer Aliyor?
Bu kisim, su bélumleri icerir:

Bolim Boliimiin Adi Sayfa

12 Bakim 579

13 Tanilama ve Sorun Giderme 581
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578 NVE61643TR 01/2019



Bolim 12
Bakim

Bakim

Garanti Siniri
Garanti, iriin Schneider Electric servisi disinda aglilirsa gegersiz olur.

Servis iglemleri

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu bélimdeki herhangi bir prosediirii gergeklestirmeden 6nce, Glvenlik Bilgileri bolimundeki talimatlari
okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Bu kilavuzda agiklanan drlnlerin sicakligi galisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F) asabilir.

A UYARI

SICAK YUZEYLER

Sicak yuzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

Yanici ya da i1siya hassas pargalari sicak ylzeylerin yakininda birakmayin.

Uriiniin her tiirlii islemden 6nce yeterince sogudugundan emin olun.

Maksimum yuk kosullar altinda bir test ¢alismasi gergeklestirerek i1si1 yayihminin yeterli oldugundan
emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

A UYARI

YETERSIZ BAKIM
Asagidaki aciklanan bakim faaliyetlerinin belirtilen araliklarla yapildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Sirlci galisirken gevre kosullarina uyulmasi temin edilmelidir. Ayrica, bakim sirasinda gevre kosullari
Uzerinde etkisi olabilecek tim faktorleri dogrulayin ve uygunsa dizeltin.

iigili parca Aktivite Aralik (1)

Genel durum Muhafaza, HMI, kontrol blogu, Gorsel inceleme yapin Asgari olarak her sene
baglantilar vb. gibi tim pargalar.

Korozyon Terminaller, konektdrler, vidalar, | Muayene edin ve gerekiyorsa
EMC plakasi temizleyin

Toz Terminaller, fanlar, dolap hava | Muayene edin ve gerekiyorsa

girisleri ve hava gikislari, dolap | temizleyin
hava filtreleri

Dikili tip sriicilerin filtre kegeleri | incele Asgari olarak her sene

Degistir Asgari olarak 4 senede bir

(1) isletmeye alma tarihinden itibaren maksimum bakim araliklari. Bakimi gevresel kosullara, siiriiciiniin galisma
kosullarina ve siriiciiniin ¢calisma ve/veya bakim gereksinimlerini etkileyebilecek diger faktorlere uyarlamak igin
bakim araliklarini kisaltin.
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Bakim

ligili parca Aktivite Aralik (1)
Sogutma Duvara monte edilen surucdlerin | Fanin ¢calismasini dogrulayin Asgari olarak her sene
fani

Fani degistirin, www.schneider- | GCalisma kosullarina bagli
electric.com adresindeki katalog | olarak 3 - 5 yil sonra
ve talimat sayfasina bakin.

Sabitleme Elektriksel ve mekanik Sikma torklarini dogrulayin
konektorler icin tim vidalar

(1) isletmeye alma tarihinden itibaren maksimum bakim araliklari. Bakimi gevresel kosullara, siiriiciiniin galisma
kosullarina ve suricinin galisma ve/veya bakim gereksinimlerini etkileyebilecek diger faktorlere uyarlamak igin
bakim araliklarini kisaltin.

Yedek Pargalar ve Onarimlar

Servis saglanabilir Griin. Lutfen Misteri Hizmetleri Merkezinize basvurun:
www.schneider-electric.com/CCC.

Uzun Siireli Depolama

Fan Degistirme

Sirlict sebekeye uzun siire baglanmamissa motor galistiriimadan énce kondansatérler tam
performanslarina déndurilmelidir.

BILDIRIM

AZALMIS KONDANSATOR PERFORMANSI

e Siricu sebekeye asagidaki stire boyunca baglanmamissa motoru ¢alistirmadan énce suriciye 1
saat boyunca sebeke gerilimi uygulayin:
o +50°C’lik (+122°F) maksimum depolama sicakhginda 12 ay
o +45°C’lik (+113°F) maksimum depolama sicakhginda 24 ay
O +40°C’lik (+104°F) maksimum depolama sicakliginda 36 ay

e Bir saatlik stire gegmeden higbir Calistir komutunun uygulanamadigini dogrulayin.
e Sirlcl ilk defa isletmeye aliniyorsa Uretim tarihini dogrulayin ve uretim tarihi 12 aydan daha dnceki
tarihi gosteriyorsa belirtilen proseduri uygulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Belirtilen prosedur dahili sebeke kontaktér kontroliinden dolayi Calistir komutu olmadan
gercgeklestirilemiyorsa kondansatdrlerde kayda deger sebeke akimi olmamasi igin bu prosediri giig
asamasi etkin, ama motor hareketsiz durumda yUritin.

Sirictnin bakimi igin yeni bir fan siparis etmek mumkindir. www.schneider-electric.com adresindeki
katalog numaralarina basvurun.

Miisteri Hizmetleri Merkezi

ilave destek icin asagidaki adresten Miisteri Hizmetleri Merkezine basvurabilirsiniz:
www.schneider-electric.com/CCC.
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Bolim 13

Tanilama ve Sorun Giderme

Genel Bilgi
Bu bélimde, cesitli tanilama cesitleri agiklanmakta ve sorun giderme destegi verilmektedir.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

Bu bélimdeki herhangi bir prosediiri gergeklestirmeden 6nce, Glvenlik Bilgileri bolimundeki talimatlar
okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Bu Bdéliimde Neler Yer Aliyor?
Bu bélim, su alt bélimleri igerir:

Alt Boliim Baslik Sayfa
13.1 Uyari Kodlari 582
13.2 Hata Kodlari 584
13.3 SSS 640
581
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Tanilama ve Sorun Giderme

Alt bolim 13.1
Uyari Kodlari

Uyari Kodlari

Mevcut Uyarilar Listesi Mesajlar

Ayar Kod Aciklama
[Saklanan Uyari yok] nof Saklanan uyari yok
[Geri Cekilme Frekansi] FrF Olayda Tepki: Geri gekilme frekansi
[Hiz Korunuyor] rL5 Olayda Tepki: Hiz korunuyor
[Durdurma tiirii] SEE Olayda Tepki: Hata tetiklemeden [Durma Tirll] 5 E E
ardindan durma
[Ref Frekansi Uyarisi] SrA Frekans referansina ulasildi
[PID hatasi Uyarisi] PEE PID hatasi uyarisi (bkz. sayfa 362)
[PID Geri Besleme Uyarisi] PFAH PID geri besleme uyarisi (bkz. sayfa 354)
[PID Yiiksek Geri Besleme Uyarisi] PFAH PID geri besleme yiiksek esigine ulasild
(bkz. sayfa 354)
[PID Dustik Geri Besleme Uyarisi] PFAL PID geri besleme dUsuk esigine ulasildi
(bkz. sayfa 354)
[Sinir Anahtarina Ulagildi] L5A Sinir anahtarina ulasildi (bkz. sayfa 385)
[Gevsek Halat Uyarisi] r5dA Gevsek halat uyarisi (bkz. sayfa 299
[Dinamik Yiik Uyarisi] dLdA Dinamik yik uyarisi (bkz. sayfa 300)
[AI3 Ter Uyarisi] EF3A AI3 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[Al4 Ter Uyarisi] EFPHYA Al4 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[AI5 Ter Uyarisi] EPSA Al5 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[Al1 4-20 Kaybi Uyarisi] AP 1 Al1 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[AI3 4-20 Kaybi Uyarisi] AFP3 Al3 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[Al4 4-20 Kaybi Uyarisi] AFHY Al4 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[AI5 4-20 Kaybi Uyarisi] AFPS Al5 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 505)
[Suriicti Termal Uyanisi] EHRA Surlcl asiri 1sinma uyarisi (bkz. sayfa 579)
[IGBT Termal Uyarisi] EJA IGBT termal durumu uyarisi
[Fan Sayaci Uyarisi] FLEA Fan sayaci hiz uyarisi (bkz. sayfa 530)
[Fan Geri Besleme Uyarisi] FFdA Fan geri besleme uyarisi (bkz. sayfa 530)
[BR Termal Uyarisi] boRA Frenleme direnci termal uyarisi
[Har. Hata Uyarisi] EFA Harici hata uyarisi (bkz. sayfa 507)
[Duistik Gerilim Uyarisi] u5HA Dustik gerilim uyarisi (bkz. sayfa 577)
[Onleyici Diisiik Gerilim Aktif] uFHA Kontrollii durma esigine ulasildi (bkz. sayfa 577)
[Mot Frek Yiksek Esg] FER Motor frekansi ylksek esigi 1'ye ulasildi
(bkz. sayfa 364)
[Mot Frek Diigiik Esg] FEAL Motor frekansi distk esidi 1'ye ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Darbe Uyarisi Esg Ulagildi] FAaLA Darbe uyarisi esigine ulasildi (bkz. sayfa 425)
[Mot Frek Diistik Esg 2] FZAL Motor frekansi disik esigi 2'ye ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Yiksek Hiza Ulagildi] FLA Yiksek hiza ulasildi uyarisi
[Ref Frek Yiksek Esg ulagildi] rEAH Referans frekansi yiiksek esigine ulasildi
(bkz. sayfa 365)
[Ref Frek Disiik Esg ulasildi] rtAL Referans frekansi diisiik esigine ulasildi
(bkz. sayfa 365)
[2. Frekans Esigine Ulagildi] FZR Motor frekansi yiksek esigi 2'ye ulasildi
(bkz. sayfa 364)
[Akim Esigine Ulsldi] CER Motor akimi yiiksek esigine ulasildi (bkz. sayfa 364)
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Tanilama ve Sorun Giderme

Ayar Kod Agciklama

[Disik Akima Ulagildi] CEAL Motor akimi duslk esigine ulasildi (bkz. sayfa 364)
[Yiksek Tork Uyarisi] EEHH Yiiksek tork esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Distik Tork Uyarisi] EELA Dustuk tork esigine ulasildi (bkz. sayfa 366)
[Proses Dskyk Uyarisi] ulA Dusuk yuk uyarisi (bkz. sayfa 479)

[Proses Asiri Yiik Uyarisi] olA Asiri yuk uyarisi (bkz. sayfa 427)

[Tork Limitine Ulasildi] 55A Tork limitine ulasildi (bkz. sayfa 578)

[Tork Kontrol Uyarisi] rER Tork kontrol uyarisi (bkz. sayfa 394)

[Suriicli Termal Esigine ulasildi] EAd Siriict termal esigine ulasild

[Motor Termal Esigine ulagildi] ESA Motor termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Mot2 Termal Esg ulasildi] Esg Motor 2 termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Mot3 Termal Esg ulasildi] £53 Motor 3 termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Mot4 Termal Esg ulasildi] £ESY Motor 4 termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 365)
[Gug Yuksek Esigi] PEHA Gl yuksek esigine ulasildi

[Gue Diistk Esigi] PEHL Glg dusik esigine ulasildi

[Miisteri Uyarisi 1] CAS Mausteri uyarisi 1 aktif (okz. sayfa 526)
[Misteri Uyarisi 2] CASZ2 Musteri uyarisi 2 aktif (bkz. sayfa 527)
[Miisteri Uyarisi 3] CAS53 Musteri uyarisi 3 aktif (bkz. sayfa 527)
[Miisteri Uyarisi 4] CASH Musteri uyarisi 4 aktif (okz. sayfa 528)
[Misteri Uyarisi 5] CASS Musteri uyarisi 5 aktif (bkz. sayfa 528)

[Gii¢ Tuketim Uyarisi] PoWd Glg tuketimi uyarisi

[Kayma uyarisi] AnA Kayma uyarisi (bkz. sayfa 576)

[YUk Hrkt Uyanisi] bSA Yik hareket uyarisi

[Fren Kon Uyarisi] bLA Fren kontak uyarisi (bkz. sayfa 286)

[Al1 Ter Uyarisi] EF IR Al1 Termal uyarisi (bkz. sayfa 783)

[Akim Dis Uyanisi] ELoW Akim dislrme uyarisi (bkz. sayfa 520)

[M/S Cihazi Uyarisi] nsdrA Master/Bagli cihaz uyarisi (bkz. sayfa 233)
[Geri Tep Uyarisi] b59A Geri tepme uyarisi (bkz. sayfa 304)

[Kodlayici Termal Uyarisi] tFER Kodlayici moddili termal uyarisi (bkz. sayfa 783)
[Kon. izleme Uyarisi] PFES Konum izleme uyarisi

[Sic. Sens Al1 Uyarisi] £S5 IR Sicaklik sensorl Al1 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens AI3 Uyarisi] £t53R Sicaklik sensérii Al3 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens Al4 Uyarisi] L54A Sicaklik sensorl Al4 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens Al5 Uyarisi] ES55A Sicaklik sensori Al5 uyarisi (agik devre)
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Alt bolim 13.2

Hata Kodlari

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Baslik Sayfa
Genel Bilgi 587
[YUk kaymasi] An F 588
[Agi hatasi] A5 F 588
[Fren Kontrolii] 5 L F 589
[Frenleme Direnci as. yik] b a F 589
[Fren Geri Beslemesi] & - F 590
[Geri Tepme Hatasi] 6 5 9 F 590
[DB iinitesi kisa devre] b u F 591
[DB Unitesi agik devre] b u F a 591
[Devre Kesici Hatasi] L b F 592
[Hatali Konfiglirasyon] L F F 592
[Gegersiz Konfigiirasyon] L F 593
[Konf Aktrm Hatasi] L F 2 593
[On Ayarlar Aktarim hatasi] L F + 3 594
[Bos Konfigiirasyon] L F 4 594
[Fieldbus ilet. Ksnt] L n F 595
[CANopen Hbr Kesnt] L o F 595
[On Sarj Kondansatoril] L - F 596
[Kanal Anahtar Hatasi] L 5 F 596
[Dinamik Yik Hatasi] dL F 597
[Kodlayici Baglantisi] £ L F 597
[EEPROM Kontroll] £ E F | 598
[EEPROM Giicil] £ E F 2 598
[Kodlayicl] E n F 599
[Harici Hata] EP F | 599
[Fieldbus Hatasi] E P F 2 600
[Danhili Eth llet.Kesintisi] £ £ H F 600
[Dis Kontaktér Kapandi Hatasi] F L F | 601
[Di1s Kontakidr Agildi Hatasi) F L F 2 601
[FDR 1 Hatasi) Fdr | 602
[Yazilim Gilincelleme Hatasi] FW E r 602
[Kart Uyumlulugu] HC F 603
[Girig Asini Isinma] +HF 603
[Dahili Link Hatasi] L F 604
[DahiliHata0] 'nF O 604
[DahiliHata 1] '~ F ! 605
[DahiliHata2] nF 2 605
[DahiliHata3] nF 3 606
[DahiliHata4] 'nF 4 606
[Dahili Hata 6] 1~ F B 607
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Baslik Sayfa

DahiliHata7] nF 1 607
[
DahiliHata 8] nF 8 608
[
[DahiliHata9] 1~ F 9 608
[DahiliHata 10] +~ F A 609
DahiliHata11] 1nF b 609
[
[DahiliHata12] '~ F L 610
[Dahili Hata 13] 1~ F d 610
[DahiliHata14] 1~ F E 611
[Dahili Hata 15] +~ F F 611
DahiliHata 16] (n F G 612
[
[Dahili Hata 17] 1~ F H 612
[DahiliHata 18] 1~ F 613
[Dahili Hata 19] +~ F J 613
Dahili Hata 20] :n F K 614
[
[DahiliHata21] '~ F L 614
[Dahili Hata22] +~ F 11 615
[Dahili Hata 25] +~ F P 615
Dahili Hata 27] 1~ F ~ 616
[
[Giris Kontaktérii] L L F 616
[Al1 4-20mA kaybi] L FF | 617
[AI3 4-20mA kaybi] L F F 3 617
Al4 4-20mA kaybi] L FF 4 618
[ y!
Al5 4-20mA kaybi] L FF 5 618
[ y!

Uk Hrkt Hatasi] NdLC F 619
[Y
[M/B Aygit Hatasi] M54 F 619
[DC Bara Asr.Ger.] o b F 620
Asiri akim] o L F 620
[As
[Tahrikte Asir Isinma] o H F 621
[Proses Asin YUki] o L L 621
[Motor Asin YUk] o L F 622
Tek Gikis Faz Kaybi] o PF | 622
[ $ y!

tkis Faz Kaybi] o P F 2 623
[Cikis y!
[Anasbk Bsime Asrger] o 5 F 623
[Prog Yiikleme Hatasi] PL L F 624
[Prog Calisma Hatasi] PLC - F 624
[Giris faz kaybi] P H F 625
[Dénis Acisi izleme] - AdF 625
[Givnlk Fonk. Hatasi] 5AF F 626
[Motor kisa devre] 5L F | 626
[Topraklama Kisa Devresi] 5L F 3 627
[IGBT Kisa Devresi] 5L F 4 627
[Motor Kisa Devre] 5L F 5 628
[Modbus ilet Kesint] 5L F | 628
PC Hbr Kesintisi] 5L F & 629
[
[HMI Hbr Kesintisi] 5L F 3 629
[Motor Asin Hizi] 5a F 630
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Baslik Sayfa
[Kodlayici Geri Besleme Kaybi] 5 P F 630
[Tork zaman asimi] 5~ F 631
[Tork Sinirlama Hatasi] 55 F 631
[Motor Durma Hatasi] 5 £ F 632
[Al1 Term Sens Hatasi] £ IC F 632
[AI3 Term Sens Hatasi] £ 3L F 633
[Al4 Term Sens Hatasi] £ 4L F 633
[AI5 Term Sens Hatasi] £ 5L F 634
[Kodlayici Ter. Sensér Hatasi] £ ELC F 634
[Al1 Termal Seviye Hatasi] E H | F 635
[AI3 Termal Seviye Hatasi] E H 3 F 635
[Al4 Termal Seviye Hatasi] E H4 F 636
[Al5 Termal Seviye Hatasi] E HS F 636
[Kodlayici Ter. Algilanan Hatasi] £ HE F 637
[IGBT Asiri Isinmasi] £ JF 637
[Stirtict Asin Yik] EL a F 638
[Oto ince Ayar Hatasi] £ n F 638
[Proses Diisiik YUk{] w L F 639
[Anasbk Bsime Dskger] = 5 F 639
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Genel Bilgi

Algilanan Hatanin Temizlenmesi
Bu tablo, sirticl sisteminde mudahalenin gerekli olmasi durumunda izlenecek adimlari sunar:

Adim

Eylem

1

Harici kumanda guicli de dahil olmak Uzere tim gli¢ baglantilarini kesin.

Acik konumda baglantisi kesilen tim gugleri kilitleyin.

DC bara kapasitorlerinin yikiniin bosalmasi igin 15 dakika bekleyin (strict LED'leri DC bara geriliminin
olmadiginin gostergesi degildir).

DC bara geriliminin 42 Vdc degerinden daha diisiik oldugundan emin olmak igin PA/+ ve PC/- terminalleri
arasindaki gerilimi él¢ln.

DC bara kapasitérlerinin yUki tamamen bosalmamissa yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim
kurun.
Sdiriictide onarim yapmayin veya suriclyi ¢alistirmayin.

Algilanan hatanin nedenini bulun ve duzeltin.

Algilanan hatanin diizeltildiginden emin olmak igin suriicu tekrar gig¢ verin.

Neden ortadan kaldirildiktan sonra algilanan hata asagidaki yollarla giderilebilir:
e Siricunin gucunin kapatiimasi.

[Oriin Yen.Baslatma] ~ P parametresini kullanarak.

[Oto Hata Sifirlama] A £ ~ - fonksiyonunu kullanarak.

[Hata sifilama] -~ 5 £ - fonksiyonuna ayarlanan bir dijital giris ya da kontrol biti.

Aktif komut kanali, [Ref. Frek-Uzk.Term] L L L degerine ayarlanmissa Ekran Terminali 6gesinde

STOP/RESET tusuna basarak.
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[YUk kaymasi] A~ F

' Olasi Neden

Cikis frekansi ve hiz geri beslemesi arasindaki fark dogru degil.

Vil

Coéziim

Uygulamaya (motor, ylk vb.) gére sirlict siniflandirmasini onaylayin

Motor, kazang ve kararlilik parametrelerini dogrulayin.

Bir frenleme direnci ekleyin.

Kodlayicinin mekanik baglantisini ve kablolamasini dogrulayin.

Tork kontrol fonksiyonu kullaniliyorsa ve kodlayici hiz geri beslemesine atandiysa,
O [Yik kaymasi algilama)] 5 d d = [Hayir] » o olarak ayarlayin.

O Hem [Pozitif 6lii bant] 4 & F hem de [Negatif 6l bant] 2 & » 6desini nominal motor frekansinin
%10'undan az bir degere ayarlayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Acl hatasi] A5 F

<

Olasi Neden
Senkronize motorlarda, referans 0'dan gegctiginde hiz ¢evrimi hatali ayar!.

Vad

Cozim
e Hiz dénglsl parametrelerini dogrulayin.
e Motor fazlarini ve tahrigin izin verdigi maksimum akimi dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata nedeni ortadan kalktiktan sonra [Hata Sifirl. Atamasi] ~ 5 F parametresiyle manuel
olarak temizlenebilir.
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[Fren Kontroli] b L F

<

Olasi Neden
e Fren birakma akimina erisilmedi.
e Tork ayar noktasina erisilmedi.
e Akilama akimi kararli degil.

Y

Coéziim
e Siricu/motor baglantisini dogrulayin.

o Motor sarimlarini dogrulayin.
e [Fren Birakma Akimi] bk r ve [Fren birakma | Geri] |~ d ayarlarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £t ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Frenleme Direnci as. yik] b o F

|

Olasi Neden
Frenleme direnci asiri yuklendi

v

Coéziim
e Frenleme direncinin sogumasini bekleyin.
e Frenleme direncinin nominal giictiini dogrulayin.
e [Frenleme Direnci Giicii] & ~ F ve [Frenleme Direnci Degeri] & ~ I parametrelerini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Fren Geri Beslemesi] & - F

' Olasi Neden

e Fren geri besleme kontaginin veya fren rélesi geri beslemesinin durumu fren lojik kontroliyle
karsilastirildiginda dogru degil.
e Fren motoru yeterince hizli durdurmuyor ("Darbe girisi" girisinde hiz élgllerek algilandi).

Co6ziim

Fren geri besleme devresini dogrulayin.

Fren lojik kontrol devresini dogrulayin.

Fren davranisini dogrulayin.

[Fren Birakma Zamani] & ~ £ ve [Fren Kavrama Zamani] BET ayarlarinin fren yanit sresi, [Fren Geri
Besleme Filtresi] F &6 L 1 ve [Fren Rélesi Geri Besleme Filtresi] F & -  63elerini hesaba kattigini
dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Geri Tepme Hatas|] 6 59 F

<

Olasi Neden
Geri tepme fonksiyonu igin kullanilan tork esigine [BL Izleme Gecikmesi] b 9 £ sonrasinda erisilemez.

Vil

Co6ziim
e Ayarlari dogrulayin
e Baglamayi dogrulayin

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[DB Gnitesi kisa devre] b u F

Olasi Neden

Coéziim
e Frenleme Unitesinin kablolamasini dogrulayin.
e Frenleme Unitesi degerinin ¢ok dusiik olmadigini dogrulayin.

@ 2

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, glg sifirlamasi gerektirir.

[DB Unitesi agik devre] b w F o

<

Olasi Neden

e Frenleme devresinden agik devre.
e Frenleme direnci bagli degil.

v

Coézim
e Frenleme direncinin kablolamasini dogrulayin.

e Frenleme direncinin élgimundn ¢ok yUksek olmadigini dogrulayin.
e kL~ , | parametresini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.

NVE61643TR 01/2019 591



Tanilama ve Sorun Giderme

[Devre Kesici Hatasi] L & F

<

Olasi Neden

[Sebeke G. zaman asimi] L [ E yapilandirilan zaman asimindan sonra DC bara gerilim seviyesi, devre
kesici lojik kontrollyle (baslatma veya durdurma darbesi) karsilastirildiginda dogru degil.

Vd

Co6ziim
e Devre kesici lojik kontroliini (baslatma veya durdurma darbesi) dogrulayin.
e Devre kesicinin mekanik durumunu dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug sifirlamasi gerektirir.

I
o)
—_
L
X
o
=]
=
Q
c:
S
Q
(2}
<
o
=
™
M
M

<

Olasi Neden
e Secenek modull degistiriimis veya ¢ikariimis.
e Kontrol blogu yerine yerlestirilen kontrol blogu, tahrik Gzerinde farkl bir anma degeriyle konfiglre
edilmis.
e Gegcerli konfiglirasyon tutarsiz.

v

Céziim
e Opsiyon modiiliinde algilanan hata olmadigindan emin olun.
e Kontrol blogunun degistiriimis olmasi durumunda asagidakileri dikkate alin.
e Fabrika ayarlarina geri donun veya gecerliyse yedek konfigiirasyonu geri yukleyin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.
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[Gegersiz Konfiglrasyon] L F

<

Olasi Neden

Gegersiz konfiglirasyon. Sirlicl isletmeye alma araci veya fieldbus tizerinden yiiklenmis konfiglirasyon
tutarsiz.

v

Cozim
e Onceden yiiklenen konfigiirasyonu onaylayin.
e Uyumlu bir konfiglrasyon yukleyin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.

[Konf Aktrm Hatasi] L F . 2

<

Olasi Neden

e Konfiglirasyon uygun sekilde aktariimadi.
e Yiklenen konfiglrasyon, suriicu ile uyumlu degil.

v

Coézim

Daha 6nceden yiklenmis olan konfigiirasyonu dogrulayin.

Uyumlu bir konfigirasyon yukleyin.

Uyumlu bir konfiglirasyonu aktarmak icin bilgisayar yazilimi kullanin
Fabrika ayari gergeklestirin

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.
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[On Ayarlar Aktarim hatasi] L F . 3

<

Olasi Neden
On ayar konfigiirasyon uygun sekilde aktariimadi.

Vil

Coéziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.

[Bos Konfiglirasyon] L F 4

|

Olasi Neden
[Goklu motor konfiglirasyonu] /171 L - fonksiyonu icin segcili konfiglirasyon dnceden olusturulmadi.

Vil

Cozim
e Konfiglrasyonlarin kaydedildigini dogrulayin.
e Uyumlu bir konfigirasyona gegin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.
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[Fieldbus ilet. Ksnt] L ~ F

' Olasi Neden

Fieldbus modiliindeki iletisim kesintisi.

Fieldbus moddll ile master (PLC) arasindaki iletisim kesildiginde bu hata tetiklenir.

v

Coéziim

Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).
Kablo baglantisini onaylayin.

Zaman asimini onaylayin.

Secgenek modulind degistirin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[CANopen Hbr Kesnt] L o F

<

Olasi Neden
CANopen® fieldbus'indaki iletisim kesintisi

Y

Coziim
e letisim fieldbus'ini dogrulayin.
e Zaman asimini onaylayin.
o CANopen® kullanim kilavuzuna basvurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £t ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[On Sarj Kondansatorii] L ~ F

' Olasi Neden

Sarj devresi kontrol algilanan hatasi veya sarj direncinde hasar.

Vil

Céziim

Siriict 6gesini kapatin ve tekrar agin.
Dahili baglantilari dogrulayin.
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Kanal Anahtar Hatasi] L 5 F

<

Olasi Neden
Gegcerli olmayan bir kanala gegin.

Vil

Coéziim
Fonksiyon parametrelerini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.
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[Dinamik Yik Hatasi] J L F

<

Olasi Neden
Yk degisimi aralik disinda.

v

Coéziim
YUk kararsizliginin mekanik nedenini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Kodlayici Baglantisi] E L F

OIaS| Neden

Kodlayicinin mekanik baglamasi kirildi.
[Kodlayici Baglantisi izleme] E L L parametresi [Evet] Y E 5 olarak ayarlanirsa algilama aktiftir.

Hiz geri beslemesi 0 iken ve siirilicl torkta veya akim sinirlamasindayken hatayi tetikler.
Hiz geri beslemesi icin sinirlar sunlardir:

e Minimum icin 5 Hz

Maksimum icin [Nominal Motor Frek] F - 5 degerinin %10'u

[Kodlayici Baglantisi izleme] £ L L parametresinin ayarini dogrulayin.

[Kodlayici kontrol siiresi] E L £ parametresinin ayarini dogrulayin.

izleme tork veya akim sinirlamasi fonksiyonlariyla uyumlu degil.

Q(’jz[]m
Kodlayicinin mekanik baglantisini dogrulayin.
oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[EEPROM Kontroli] E EF |

<

Olasi Neden
Kontrol blogunun dahili hafizasinda bir hata algilandi.

Vil

Coéziim

Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).
Uriindi kapatin.

Fabrika ayarlarina déndn.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[EEPROM Gilcl] EE F 2

<

Olasi Neden
Gug¢ panelinin dahili hafizasinda bir hata algilandi.

Vil

Cozim

Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).
Uriint kapatin.

Fabrika ayarlarina dénin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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[Kodlayici] E ~ F

' Olasi Neden

Kodlayici geri besleme hatasi.

Olgiilen ve tahmini hiz arasindaki fark [Nominal Motor Frek] F - 5 veya [Senk.Nominal Frek] F - 5 5
degerinin %4'inden buydk.

Kullanilan kullanict igin konfiglirasyon parametrelerini dogrulayin.

Kodlayicinin mekanik ve elektrik islemini dogrulayin.

Kodlayici sinyalleri ve motorun dénis ydni arasindaki tutarlihgi dogrulayin.

Gerekirse motorun doniis yonunu tersine gevirin ([Cikis Fazi Déniisli] P H - parametresi)
Kodlayici modulind dogrulayin.

Kodlayici turltinu ve besleme gerilimini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £t ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Harici Hata] EFP F |

<

Olasi Neden

e Event triggered by an external device, depending on user.
e An external error has been triggered via Embedded Ethernet.

Y

Coéziim
Remove the cause of the external error.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Fieldbus Hatasi] EFF 2

Y.

Olasi Neden
An external error has been triggered via fieldbus.

Vil

Coéziim
Remove the cause of the external error.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.

[Dahili Eth ilet.Kesintisi] £ £ H F

<

Olasi Neden
Ethernet IP ModbusTCP veriyolundaki iletisim kesintisi.

Vil

Coézim
e letisim veriyolunu dogrulayin.
e Ethernet kullanim kilavuzuna basvurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Dis Kontaktér Kapandi Hatasi] F L F |

<

Olasi Neden
Acgma kosullari karsilanmis olsa bile dis kontaktor kapali kalir.

v

Coéziim
e Cikis kontaktorl ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e Kontaktdr geri besleme kablolamasini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, glg sifirlamasi gerektirir.

[Dis Kontaktér Agildi Hatasi] F L F 2

<

Olasi Neden
Kapama kosullari karsilanmis olsa bile dis kontaktér agik kalir.

v

Cozim
Cikis kontaktéri ve kablo baglantilarini dogrulayin. Kontaktér geri besleme kablolamasini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[FDR 1 Hatasi] Fdr |

<

Olasi Neden
e Tahrik ile PLC arasinda iletisim kesintisi
e Konfiglrasyon dosyasi uyumsuz, bos veya gegersiz.
e Sirict anma degeri konfiglirasyon dosyasiyla tutarli degil

Vil

Cézim
e Siriict ve PLC baglantisini dogrulayin
e lletisim is yiikiinii dogrulayin
e Konfigilirasyon dosyasinin siriici'nden PLC'ye aktarimini yeniden baslatin

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug¢ sifirlamasi gerektirir.

[Yazilim Giincelleme Hatasi] FW E r

<

Olasi Neden
Yazilim glincelleme fonksiyonu bir hata algiladi.

Vil

Co6ziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Kart Uyumlulugu] HL F

<

Olasi Neden
[Eslesme sifresi] P P 1 parametresi aktif hale getirildi ve bir segenek modiili degistirildi.

Y

Coziim
e Orijinal opsiyon modulini geri takin.
e Modiil kasten degistiriimisse [Eslestirme sifresi] P P 1 girerek konfiglirasyonu onaylayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.

[Giris Asiri Isinma] +HF

<

Olasi Neden
AFE tugla sicakhgi ¢ok ylksek.

v

Coéziim
Tahrik havalandirmasini ve ortam sicakligini dogrulayin. Yeniden yolvermeden énce tahrik sogumasini
bekleyin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £t ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Dahili Link Hatasi] /L F

<

Olasi Neden
Secenek modiilu ve sirlcu arasinda iletisim kesintisi.

Vil

Coéziim

Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).
Baglantilar dogrulayin.

Segenek modiliini degistirin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[DahiliHata0] nF O

<

Olasi Neden
Kontrol devresinin mikro islemcileri arasinda haberlesme kesintisi.

Vad

Cozim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 1] 1~ F |

<

Olasi Neden
Gug¢ paneli degeri gecerli degil.

Y

Coziim

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug sifirlamasi gerektirir.

[DahiliHata 2] nF 2

|

Olasi Neden
Gug¢ paneli, kontrol blogu yazilimiyla uyumsuz.

Y

Coziim

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[DahiliHata 3] nF 3

<

Olasi Neden
Dahili haberlesme algilanan hatasi.

Vil

Coéziim
e Verify the wiring on drive control terminals (internal 10V supply for analog inputs overloaded).
e Contact your local Schneider Electric representative.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gi¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 4] n F 4

<

Olasi Neden
Dahili veriler tutarsiz.

vl

Cozim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug¢ sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[DahiliHata6] '~ F BE

<

Olasi Neden
e Siricu 6gesine takilan segenek modull taninmadi.
e Cikarilabilir kontrol terminal moddilleri (varsa) mevcut degil ya da taninmadi.
e Dahili Ethernet adaptéri taninmadi.

Y

Coéziim
e Opsiyon moduliiniin katalog numarasini ve uyumlulugunu onaylayin.
e Siirlict giicu kapatildiktan sonra gikarilabilir kontrol terminal modullerini takin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 7] +n F 7

<

Olasi Neden
Kontrol devresinin CPLD bileseniyle haberlesme kesintisi.

Y

Coziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gulg sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[DahiliHata8] nF B

<

Olasi Neden
Dahili gi¢ anahtarlama beslemesi dogru degil.

Vil

Coéziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 9] n F g

|

Olasi Neden
Akim devresi 6lgimunde bir hata algilandi.

Vil

Coéziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 10] +~ F A

<

Olasi Neden
Giris kismi duizglin sekilde galismiyor.

Y

Coziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 11] 1~ F &

|

Olasi Neden
Dahili tahrik termal sensdru diizglin sekilde ¢galismiyor.

Y

Coéziim
Contact your local Schneider Electric representative.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £t ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 12] 1~ F C

<

Olasi Neden
Dahili akim besleme hatasi.

Vil

Coéziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 13] ~ F d

|

Olasi Neden
Diferansiyel akim sapmasi.

Vil

Coéziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[DahiliHata14] 'n F E

<

Olasi Neden
Dahili mikro islemci algilanan hatasi.

Y

Coziim
e Hata kodunun temizlenebildiginden emin olun.

e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 15] 1~ F F

<

Olasi Neden
Seri bellek flash formati hatasi.

v

Cozim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 16] 1~ F G

<

Olasi Neden

Cikis réleleri modilinun Uzanti moduluyle iletisim kesintisi veya ¢ikis rélelerinin Uzanti modulindn dahili
hatasi

Vd

Co6ziim
e Secenek modilinin yuvaya dogru baglandigini dogrulayin
e Secgenek modulini degistirin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 17] 1~ F H

<

Olasi Neden

Dijital ve analog I/0 Uzanti moduliyle iletisim kesintisi veya dijital ve analog I/0O Uzanti modultndin dahili
hatasi.

Vil

Cézim
e Secenek modulinin yuvaya dogru baglandigini dogrulayin
e Secenek modulind degistirin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug¢ sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 18] 1~ F

<

Olasi Neden
Guvenlik fonksiyonu modiillyle iletisim kesintisi veya Guvenlik fonksiyonu moduliiniin dahili hatasi.

Y

Coziim
o Segenek modulindn yuvaya dogru baglandigini dogrulayin
e Segenek modllind degistirin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 19] 1~ F J

<

Olasi Neden
Kodlayici moduluinde bir hata algiland.

Vd

Cozim
e Kodlayicinin uyumlulugunu dogrulayin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, glg sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 20] + ~ F K

<

Olasi Neden
Segenek modili arayiiz paneli hatasi.

Vil

Coéziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 21] 1~ F L

|

Olasi Neden

Dahili Gergek Zamanl Saat hatasi. Tus takimi ve sirlicli veya bir saat osilator baslatma hatasi arasinda
bir iletisim hatasi olabilir.

Vil

Coézim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 22] 1~ F 11

<

Olasi Neden
Dahili Ethernet adaptériinde bir hata algilandi.

v

Coéziim
Ethernet portundaki baglantiyr dogrulayin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 25] +~ F P

<

Olasi Neden

Kontrol Devresi donanim striimi ile yazihm strimu arasinda uyumsuzluk.

v

Coziim
e Yazilim paketini giincelleyin.

e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, glg sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 27] 1~ F r

<

Olasi Neden
CPLD diagnostikleri bir hata algilad.

Vil

Coéziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.

[Giris Kontaktorii] L L F

|

Olasi Neden
[Sebeke Ger. zmn asimi ] L L £ slresinin dolmasina ragmen surticl aciimadi.

Vil

Cozim
e Giris kontaktoru ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e [Sebeke G. zmn asim] L L £ zaman asimini dogrulayin.
e Besleme sebekesi/kontaktér/strtict kablo baglantisini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[AI1 4-20mA kaybi] L F F |

<

Olasi Neden
Al1 analog girisinde 4-20 mA kaybi.
Olgiilen akim 2 mA'in altina diistiigiinde bu hata tetiklenir.

v

Coéziim
e Analog girislerdeki baglantiyi dogrulayin.
o [Al1 4-20mA kaybi] L F L [ parametresi ayarini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £t ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[AI3 4-20mA kaybi] L F F 3

<

Olasi Neden
Al3 analog girisinde 4-20 mA kaybi.
Olgiilen akim 2 mA'in altina diistiigiinde bu hata tetiklenir.

Y

Coéziim
e Analog girislerdeki baglantiy1 dogrulayin.
e [AI3 4-20mA kaybi] L F L 3 parametresi ayarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £t ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Al4 4-20mA kaybi] L F F 4

<

Olasi Neden
Al4 analog girisinde 4-20 mA kaybi.

Olgiilen akim 2mA'in altina diistiigiinde bu hata tetiklenir.

vl

Céziim
e Analog girislerdeki baglantiyi dogrulayin.
o [Al4 4-20mA kaybi] L F L 4 parametresi ayarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[AI5 4-20mA kaybi] L F F §

<

Olasi Neden
Al5 analog girisinde 4-20 mA kaybi.

Olciilen akim 2 mA'in altina distiigiinde bu hata tetiklenir.

Vil

Céziim
e Analog girislerdeki baglantiy1 dogrulayin.
o [AI5 4-20mA kaybi] L F L 5 parametresi ayarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[YUk Hrkt HatasI] M4 L F

<

Olasi Neden
Hi¢ komutun verilmedigi yik hareketi.

Y

Coziim
Fren komutu devresini dogrulayin. Freni dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.

[M/B Aygit Hatasi] 115 d F

<

Olasi Neden

e Master icgin bir veya daha fazla bagh yok veya hazir degil.
e Bagl icin master yok.
sz[]m
e Sirlcu durumunu dogrulayin.
e Master/bagl mimarisinin ayarlarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[DC Bara Asr.Ger.] o b F

<

Olasi Neden

e Yavaslama suresi ¢ok kisa ya da suren yUk.
e Besleme sebekesi gerilimi ¢cok yuksek.

Vil

Cézim

Yavaslama suresini artirin.

Uygulamayla uyumlu ise [Yav rampa adapt.]& ~ A fonksiyonunu yapilandirin.
Saglanan ana sebeke gerilimini dogrulayin.

Varsa frenleme devresi kapasitesini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Asirmakim] o L F

|

Olasi Neden
o [Motor verileri] 1o A - mentsinde parametreler dogru degil.
e Eylemsizlik veya yuk ¢ok yiksek.
o Mekanik kilittenme.

Motor parametrelerini dogrulayin.
Sirici/yuk boyutlarini dogrulayin.
Mekanizma durumunu dogrulayin.

[Akim sinirlamasi] L L . degerini azaltin.
Anahtarlama frekansini artirin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Tahrikte Asir Isinma] o H F

<

Olasi Neden
Tahrik sicakhgr cok yuksek.

Y

Coziim
Motor yikin(, tahrik havalandirmasini ve ortam sicakligini dogrulayin. Yeniden yolvermeden énce
tahrigin sogumasini bekleyin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Proses Asin Yiki] oL L

<

Olasi Neden
Proses asiri yuku.

Y

Coziim
e Asiri ylkin nedenini dogrulayin ve diizeltin.
e [Proses asin yiikil] o L d - fonksiyonunun parametrelerini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Motor Asirt YUK] o L F

' Olasi Neden

Asirt motor akimi tarafindan tetiklenir.

Vil

Coéziim
e Motor termal izlemesinin ayarini onaylayin
e Motor ylkini dogrulayin. Yeniden yolvermeden énce motorun sogumasini bekleyin
e Asagidaki parametrelerin ayarini dogrulayin:
O [Motor Termal Akimi] £ H

O [Motor Termal Modu] E H E
O [Motor Termal Esigi] £ £ d
O [MotorSic HataYaniti] o L L

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Tek Cikis Faz Kaybl] o P F |

<

Olasi Neden
Tahrik ¢ikisindaki bir faz kaybi.

Vad

Co6ziim
Tahrikten motora giden kablo baglantilarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Tanilama ve Sorun Giderme

[Cikis Faz Kaybl] o PF 2

' Olasi Neden

e Motor bagli degil veya motor giicii ¢ok disuk.
e Cikis kontaktoru acik.
e Motor akiminda ani kararsizlik.

e Tahrikten motora giden kablo baglantilarini dogrulayin.

e Bir gikis kontaktord kullaniliyorsa [CikFazKaybi Atamasi] o P L parametresini [Tetiklenen Hata Yok]
o A L olarak ayarlayin.

e Tahrik, disik glice sahip bir motora bagliysa ya da bir motora bagh degilse: Fabrika ayarlari modunda
motor faz kaybi algilamasi aktif [Cikis Faz Kaybi] o P L = [OPF Hatasi Tetiklendi] 4 £ 5. [Cikis Faz
Kaybi] = P L = [Fonksiyon Aktf Dedl] » = motor faz kaybi algilamasini devre disi birakin.

e Asagidaki parametreleri dogrulayip optimum degerlere ayarlayin: [IR kompanzasyonu] = F ~, [Nom
Motor Gerilimi] u 7 5 ve [Motor anma akimi] » L ~ ve [Oto. ince ayar] £ u n islemini gergeklestirin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £t ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Anasbk Bsime Asrger] o 5 F

<

Olasi Neden

o Besleme sebekesi gerilimi cok yiksek.
e Arizall besleme sebekesi.

Y

Coziim
Saglanan ana sebeke gerilimini dogrulayin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

NVE61643TR 01/2019 623



Tanilama ve Sorun Giderme

[Prog Yiikleme Hatasi] PL L F

<

Olasi Neden
Hata kodunun temizlenebildiginden emin olun.

Vil

Coéziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.

[Prog Calisma Hatasi] PL - F

|

Olasi Neden
Hata kodunun temizlenebildiginden emin olun.

Vil

Coéziim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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[Giris faz kaybi] FHF

<

Olasi Neden

Sdrlci hatali besleniyor veya sigorta atmis.

Tek bir faz kullanilabilir.

Monofaze hat beslemesinde 3 fazli Siirlict kullaniliyor.
Dengesiz yuk.

Y

Coéziim
e Gili¢ baglantisini ve sigortalari dogrulayin.
e 3 fazli hat beslemesi kullanin.
e Monofaze hat beslemesinin veya DC barasi beslemesinin kullaniimasi durumunda, [Girig fazi kaybi]
1 PL =[Hayir] n o ile algilanan hatayi devre disi birakin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.

[Déniis Agisi izleme] - Ad F

<

Olasi Neden
Donus agisini izleme ¢ok yliksek bir sapma algiladi.

v

Cozim
e Sistemdeki mekanik sorunlari kontrol edin.
o izleme fonksiyonunun ayarlarini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Glvnlk Fonk. Hatasi] 5AF F

<

Olasi Neden

Sekme stresi asildi.
Dahili donanim hatasi.
STOA ve STOB 1 saniyeden uzun sure farkli duruma (ylksek/dustiik) sahiptir.

Vil

Céziim

STOA ve STOB dijital girislerinin kablo baglantisini onaylayin.
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.

[Motor kisadevre] 5L F |

<

Olasi Neden
Sirici ¢ikisinda kisa devre veya topraklama.

Vil

Co6ziim

Suriciyl motora baglayan kablolari ve motor yalitimini dogrulayin.
Anahtarlama frekansini ayarlayin.

Sok bobinlerini motor ile seri olarak baglayin.

Hiz déngisu ve fren ayarini dogrulayin.

[Yeniden baslatma siresi]ni artirin £ £

oHata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gug sifirlamasi gerektirir.
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[Topraklama Kisa Devresi] 5L F 3

' Olasi Neden

Birden fazla motorun paralel baglanmasi durumunda suriici ¢ikisinda dnemli 6lglide topraklama kagak
akimi.

Vd

Cozim

Sdrlciyu motora baglayan kablolari ve motor yahtimini dogrulayin.
Anahtarlama frekansini ayarlayin.

Sok bobinlerini motor ile seri olarak baglayin.

Hiz dongusi ve fren ayarini dogrulayin.

[Yeniden baslatma siiresi]ni artirin £ £ ~

oHata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gug¢ sifirlamasi gerektirir.

[IGBT Kisa Devresi] 5L F 4

<

Olasi Neden
Gug bileseni algilanan hatasi.

Uriiniinii giicli agildiginda IGBT'lerde kisa devre testi yapilir. Bu sekilde en az bir IGBT'de bir hata (kisa
devre ya da kesilme) algilanmistir. Her bir transistori kontrol etme siresi 1 ile 10 ys arasindadir.

v

Coézim
[Cikis Kisa Devre Testi] 5 E ~ £ parametresi ayarini dogrulayin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Motor Kisa Devre] 5L F 5

<

Olasi Neden
Tahrik ¢ikisinda kisa devre.

Vil

Coéziim
e Tahrigi motora baglayan kablolari ve motorun yalitimini dogrulayin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Modbus ilet Kesint.] 5L F |

<

Olasi Neden
Modbus portundaki iletisim kesintisi.

vl

Céziim
e iletisim veriyolunu dogrulayin.
e Zaman asimini onaylayin.
e Modbus kullanim kilavuzuna basvurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[PC Hbr Kesintisi] 5L F 2

<

Olasi Neden
Devreye alma yazilimiyla haberlesmede kesinti.

Y

Coziim
e Devreye alma yazilimi baglanti kablosunu onaylayin.
e Zaman asimini onaylayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[HMI Hbr Kesintisi] 5L F 3

<

Olasi Neden
Grafik ekran terminaliyle iletisim kesintisi.

Komut veya referans degeri Grafik Ekran Terminali kullanilarak verildiginde ya da iletisim 2 saniyeden
uzun sire kesintiye ugradiginda bu hata tetiklenir.

v

Coziim
e Grafik ekran terminali baglantisini dogrulayin.
e Zaman asimini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.
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[Motor Asirt Hizi] 5o F

<

Olasi Neden
e Kararsizlik veya yolverme yuku ¢ok yiksek.
e Yk tarafi bir kontaktor kullaniliyorsa motor ile tahrik arasindaki kontaklar, Calistir komutu
uygulanmadan énce kapanmamistir.

Vil

Coéziim
e Motor parametresi ayarlarini dogrulayin.

e Motor/tahrik/ylk boyutlarini dogrulayin.
e Calistir komutunu uygulamadan énce motor ile tahrik arasindaki kontaklari kontrol edin ve kapatin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Kodlayici Geri Besleme Kaybi] 5 F F

<

Olasi Neden
e Kodlayici geri besleme sinyali eksik.
e iki déniis yapildiktan sonra hig st Z sinyali yok.
e Giris hiz 8l¢imu i¢in kullanilirsa darbe girisinde sinyal yoktur.

Vil

Co6ziim

[Kodlayici Geri Besleme Hatasi] £ n L E hata kodu deg@erini dogrulayin.
Kodlayici ve sirlict arasindaki kablolamasini dogrulayin.

Kodlayiciyr dogrulayin.

Kodlayici ayarlarini dogrulayin.

Darbe girisi ve kullanilan sensoriin kablolamasini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Tork zaman asimi] 5 - F

<

Olasi Neden

Tork kontrol fonksiyonu konfigiire edilen 61l bant icinde torku diizenleyemiyor. Suriicl [Tork kontrol zaman
asimi] -~ £ o de@erinden uzun sure igin hiz kontrolline gegti.

Vd

Coézim
e [Tork kontrolii] £ & - - fonksiyonunun ayarlarini dogrulayin.
e Hi¢ mekanik kisitlamalar olmadigini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Tork Sinirlama Hatasi] 5 5 F

<

Olasi Neden
Siricu [Tork/l Sinin Zaman Asimi] 5 £ o sirasinda akim siniri durumunda veya tork sinirindaydi.

Y

Coéziim
e [Tork sinirflamasi] £ o L - islevinin ayarlarini dogrulayin.
e Hi¢ mekanik kisitlamalar olmadigini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.
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[Motor Durma Hatasi] 5 £ F

' Olasi Neden

Ani durma izleme fonksiyonu, bir hata algiladi.

[Motor Durma Hatasi] 5 £ F asagidaki kosullarda tetiklenir:

e Cikis frekansi, [Durma Frekansi] durma frekansindan daha diistikse 5E P 3
e Cikis akimi, [Durma Akimi] durma akimindan daha ylksekse 5 E P 2

e [Maks Durma Siiresi] 5 £ P | durma siiresinden daha uzun sireler igin.

Motorun mekanik bloklamasini arayin.
Motorun asiri yiklenmesinin olasi nedenini arayin.
Izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Al1 Term Sens HatasI] £ ILC F

<

Olasi Neden

Termal sensor izleme fonksiyonu, Al1 analog girisinde bir termal sensér hatasi algiladi:
e Acik devre veya
e Kisa devre

vl

Céziim
e Sensdri ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e Sensorl degistirin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[AI3 Term Sens HatasI] £ 3L F

<

Olasi Neden
Termik sensor izleme fonksiyonu, AI3 analog girisinde bir termik sensér hatasi algiladi:
e Acik devre veya
e Kisa devre.

Y

Coziim
e Sensorl ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e Sensorl degistirin.
e [AI3 TiUrd] A + 3 £ parametresi ayarini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Al4 Term Sens HatasI] £ 4L F

<

Olasi Neden

Termik sensor izleme fonksiyonu, Al4 analog girisinde bir termik sensér hatasi algiladi:
e Acik devre veya
o Kisa devre.

v

Coéziim

Sensoru ve kablo baglantilarini dogrulayin.
Sensoru degistirin.
[Al4 Turd] A + 4 £ parametresi ayarini dogrulayin

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[AIS Term Sens Hatasi] £ 5L F

<

Olasi Neden
Termik sensor izleme fonksiyonu, Al5 analog girisinde bir termik sensoér hatasi algiladi:
e Acik devre veya
e Kisa devre.

Vil

Co6ziim
e Sensorl ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e Sensorl degistirin.
e [AISTUrl] A /5 E parametresi ayarini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.

[Kodlayici Ter. Sensor Hatasi] E EL F

<

Olasi Neden

Termal sensor izleme fonksiyonu kodlayici modiili analog girisinde bir termal sensor hatasi algiladi:
o Acik devre veya
e Kisa devre.

vl

Céziim
e Sensorl ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e Sensori degistirin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Al1 Termal Seviye Hatasi] EH | F

<

Olasi Neden
Termal sensor izleme fonksiyonu, Al1 analog girisinde bir yiiksek sicakhk hatasi algiladi.

v

Coéziim
e Asiri Isinmanin olasi nedenini arayin.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[AI3 Termal Seviye HatasI] £ H 3 F

<

Olasi Neden
Termik sensor izleme fonksiyonu, AI3 analog girisinde bir yiksek sicaklik hatasi algiladi.

v

Coéziim
e Asiri isinmanin olasi nedenini arayin.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Al4 Termal Seviye Hatasi] E H4 F

<

Olasi Neden
Termik sensor izleme fonksiyonu, Al4 analog girisinde bir yiksek sicaklik hatasi algiladi.

Vil

Co6ziim
e Asiri Isinmanin olasi nedenini arayin.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[AI5 Termal Seviye HatasI] E H5 F

<

Olasi Neden
Termik sensoér izleme fonksiyonu, Al5 analog girisinde bir yiiksek sicaklik hatasi algiladi.

vl

Céziim
e Asiri Isinmanin olasi nedenini arayin.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Kodlayici Ter. Algilanan Hatasi] £ HE F

<

Olasi Neden
Termal sensor izleme fonksiyonu kodlayici moduliu analog girisinde yiksek bir sicaklik hatasi algiladi.

Y

Coziim
e Asiri Isinmanin olasi nedenini arayin.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, glg sifirlamasi gerektirir.

[IGBT Asiri Isinmasi] £ JF

<

Olasi Neden
Sirica gl katr asir iIsinmasi.

v

Cozim

Yukin/motorun/suriciniin boyutunu gevre kosullarina gére kontrol edin.
Anahtarlama frekansini dusurtn.

Rampa stresini artirin.

Akim sinirlamasini dusurin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.
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[Siriict Asin YUk] EL a F

<

Olasi Neden
[Siriicii ag.yilk izleme] = b ~ - fonksiyonu bir hata algiladi.

Vil

Co6ziim
e YukUn/motorun/siricinin boyutunu gevre kosullarina gére kontrol edin.
e [Siiriicl as.ylk izleme] E L o L parametresinin ayarlarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.

[Oto ince Ayar Hatasi] £ n F

<

Olasi Neden

e Ozel motor veya tahrige uygun olmayan giigte motor.
e Motor, tahrige bagh degil.
e Motor durmadi.

Céziim

Motorun/tahrigin uyumlu olup olmadigini dogrulayin.

Otomatik ince ayar esnasinda motorun tahrige bagl oldugundan emin olun.

Bir ¢ikis kontaktori kullaniliyorsa otomatik ince ayar sirasinda kapal oldugundan emin olun.
Otomatik ince ayar esnasinda motorun oldugundan ve durdugundan emin olun.

Manyetik direngli motorlarda, [PSI HizalaMaksAkimi] 1L ~ degerini disurin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata nedeni ortadan kalktiktan sonra [Aniza Sifirl. Atamasi] - 5§ F parametresiyle manuel
olarak temizlenebilir.

638 NVE61643TR 01/2019



Tanilama ve Sorun Giderme

[Proses Dusik YUkd] o L F

<

Olasi Neden
Proses disik yiku.

Y

Coziim
e Disilk yUkin nedenini dogrulayin ve diizeltin.
e [Proses disiik yiki] u L d - fonksiyonunun parametrelerini dogrulayin

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Anasbk Bslme Dskger] » 5 F

<

Olasi Neden

o Besleme sebekesi ¢cok dusuk.
e Gegici gerilim dususleri.

v

Coéziim
Gerilimi ve [Disgk gerilim yonetimi] u 5 & parametrelerini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.
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Alt bolim 13.3
SSS

SSS

Giris

Ekranin yanmamasi halinde, tahrige giden besleme sebekesini kontrol edin.

Hizli durus veya serbest durus fonksiyonlarinin atanmasi, ilgili dijital girislere gli¢ verilmiyorsa tahrigin
baslatiimasini 6nlemeye yardimci olur. Bu durumda tahrik, serbest durusta [Serbest] » 5 £ ve hizli
durusta [Hizl durus] F 5 £ g0sterir. Bu fonksiyonlar sifir konumunda aktif oldugu icin tel kopmasi
durumunda tahrigin durmasi normaldir.

Calistirma komutu girisinin segilen kontrol moduna uygun olarak aktif hale getirildigini dogrulayin ([2/3-tel
kumanda] £ L [ ve [2 kablolu tir] £ L £ parametreleri).

Bir fieldbus'a bir referans kanali ya da komut kanali atanmissa besleme sebekesi baglandigi zaman, tahrik
[Serbest] » 5 E degerini gosterir. Fieldbus bir komut verene kadar durma modunda kalir.

Blokaj durumunda siiriici kilidi

Bir Calistir komutu ileri yén calisma, Geri yon calisma, DC enjeksiyonu su sirada hala etkinse siiriicii

blokaj durumunda kilitlenir ve [Serbest Durus] ~ 5 £ 6desini goruntiler:

e Bir Urlinlin fabrika ayarlarina sifirlanmasi,

e [Ariza Sifir. Atmsi] ~ 5 F kullanan manuel bir "Ariza Sifirlama”,

e Bir Grtinuin kapatilip tekrar agilmasiyla manuel bir "Ariza Sifirlama",

e Aktif kanal kumandasi olmayan bir kanal tarafindan verilen bir durma komutu (2/3 kablo kontroliinde
ekran terminalinin Stop tusu gibi),

Yeni bir Calistirma komutunun yetkilendiriimesinden dnce bditiin aktif Calistirma komutlarinin devre disi
birakilmasi gerekir.

Secenek Modiilii Degistirilmis veya Cikarilmis

Bir se¢genek modullniin ¢ikarilmasi veya baska biriyle degistiriimesi durumunda tahrik agilista, [Hatali
konfiglrasyon] L F F hata modunda kilitlenecektir. Segenek moduli bilerek degistiriimis veya ¢ikariimissa
algilanan hata, OK tusuna iki kez basiimasiyla silinecektir ve bdylelikle segenek modilinin etkiledigi
parametre gruplari igin fabrika ayarlari geri yiklenir.

Kontrol Blogu Degistirildi

Kontrol blodu, farkh bir degere sahip bir tahrikte konfiglire edilmis bir kontrol bloguyla degistirilirse tahrik,
acilis sirasinda [Hatall konfigiirasyon] [ F F hata moduyla kilitlenir. Kontrol blogu bilerek degistirildiyse
algilanan hata, tim fabrika ayarlarinin geri yiiklenmesini saglayan OK tusuna iki kez basilarak silinebilir.
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Sozluk

Izleme fonksiyonu
Izin verilen sinirlar iginde olup olmadigini kontrol etmek icin izleme fonksiyonlari strekli veya déngusel
olarak (érnegin élgerek) bir deger alir. izleme fonksiyonlari hata algilama igin kullanilir.

E

Ekran terminali
Ekran terminali menuleri kbseli parantezler icinde goruntilenir.

Ornegin: [iletisim]

Kodlar parantezler iginde gorintulenir.

Omegin: Lall-

Parametre adlari ekran terminalinde koseli parantezler iginde gorintulenir.
Ornegin: [Geri Cekilme Hizi]

Parametre kodlari parantezler icinde gorintilenir.

Oregin: L F F

F

Fabrika ayari
Uriiniin teslim edildiginde sahip oldugu fabrika ayarlar

G

Gii¢ kademesi
Gul¢ kademesi motora kumanda eder. Gu¢ kademesi motoru denetleyen akimi Uretir.

H

Hata
Algilanan (hesaplanan, dl¢lilen veya sinyalle aktarilan) bir deger veya durum ile belirtilen veya teorik olarak
dogru deger veya durum arasindaki uyumsuzluk.

Hata
Hata bir isletim durumudur. Denetim fonksiyonlari bir hata algilamissa hata sinifina gére bu isletim
durumuna gegis yapilir. Algilanan hatanin nedeni giderildikten sonra bu isletim durumundan ¢ikmak igin
bir "Hata sifirlama" yapilmasi gerekir. Daha fazla bilgi IEC 61800-7, ODVA Ortak Endustriyel Protokol
(CIP) gibi iliskili standartlarda bulunabilir.

Hata Sifirlama
Hatanin nedeni kaldirildiktan sonra, yani hata artik etkin olmadiginda algilanan bir hata temizlendikten
sonra siriici galistinlabilir bir duruma geri yiiklemek igin kullanilan bir fonksiyon.

P

Parametre

Kullanici tarafindan okunabilen ve ayarlanabilen (belirli bir dereceye kadar) aygit verileri ve degerleri.
PELV

Koruyucu Ekstra Disiik Gerilim, yalitimh disik gerilim. Daha fazla bilgi igin: IEC 60364-4-41
PLC

Programlanabilir mantik denetleyicisi
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Soézltk

U

Uyari
Terim givenlik talimatlari baglami disinda kullaniliyorsa, uyari bir izleme islevi tarafindan saptanmis olasi
bir hata konusunda uyarir. Uyari, isletim durumunun degismesine neden olmaz.
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