


સ િંગલ ફેઝ ઇિં ડક્શન મોટર

(1- INDUCTION MOTOR)



સ િંગલ ફેઝ (1Ø) મોટર (1Ø MOTOR)

• જેમશીન એ. ી.સ િંગલ ફેઝ (1Ø) ઇલેક્ટટર ીકલ એનજીનુ સમકેસનકલ એનજીમ િં રૂપ િંતર કરે તેને

એ. ી.સ િંગલ ફેઝ (1Ø)મોટર તરીકે ઓળખવ મ િં આવે છે.

સ દ્ધિંત :- ઇલેક્ટટર ીક કરિંટની ચુિંબકીય અ ર પર ક યય કરે છે.એટલેકે વીજ શસિનુિં ય િંસિક

શસિમ િં રૂપ િંતર કરવ ન િં સ દ્ િંત પર ક યય કરે છે. 



સ િંગલ ફેઝ (1Ø) મોટરન િં વગીકરણ

1) 1Ø ઈન્ડકશન મોટર

2) 1Ø રીપલ્ઝન મોટર

3) યુસનવ યલ મોટર

4) અનએક્ટ  ઈટેડ 1Ø  ીિંક્રોન મોટર



સ િંગલ ફેઝ (1Ø) મોટરન િં વગીકરણ

1) 1Ø ઈન્ડકશન મોટર

a) શેડેડ પોલ મોટર

b) સ્પ્લીટ ફેઝ મોટર

1) સ્પ્લીટ ફેઝ ઈન્ડકશન મોટર

2) કેપે ીટર મોટર

3) કેપે ીટર સ્પટ ટય ઈન્ડકશન રન મોટર

4) કેપે ીટર સ્પટ ટય કેપે ીટર રન મોટર



સ િંગલ ફેઝ (1Ø) મોટરન િં વગીકરણ

2) 1Ø રીપલ્ઝન મોટર

a)્લેન રીપલ્ઝન મોટર

b) રીપલ્ઝન સ્પટ ટય ઈન્ડકશન મોટર

c) રીપલ્ઝન ઈન્ડકશન મોટર

3) યુસનવ યલ મોટર

4) અનએક્ટ  ઈટેડ 1Ø  ીિંક્રોન મોટર

a) રીલકટન્  ીિંક્રોન મોટર

b) હીસ્પટર ેી  ીિંક્રોન મોટર



સ િંગલ ફેઝ (1Ø) ઈન્ડકશન મોટર (1Ø INDUCTION
MOTOR) નધ ભધગો

1. સ્પટેટર

2. રોટર

3. કુસલિંગ ફેન

4. બેરી િંગ

5. બેરી િંગ કવર

6.  ેંટર ીફ્યુગલ સ્પવીચ

7. એિંડકવર





 ેડેડ પોલ મોટર ( SHADED POLE POLE MOTOR )

ઉપયોગ :- આ પ્રક રની મોટોરનો ઉપયોગ ઓછ લોડન ક મ મ ટે

થ ય છે.જમે કે ન ન ટેબલફેન,રમકડ િં,હેર ડર  યર,ટેપ રકેોડર,ઘસડય ળ

વગેરમે િં થ ય છે.

ભધગો :-

i. સ્પટેટર

ii. રોટર

iii. શેસડિંગ રી િંગ

iv. સ્પટેટર વ યડી િંગ

v. બોડી



સ્પ્લીટ ફેઝ ઈન્ડકશન મોટર (SPLIT PHASE 
INDUCTION MOTOR )

ઉપયોગ :- આ પ્રક રની મોટર   મ ન્ય રીતે ¼ HP થી

1/20 HP  ુધીની બન વવ મ િં આવે છે અને તેનો ઉપયોગ

 ેંટરીફયુગલ પિંપ અને ડુ્લીકેટીગ મશીન વગેરમે િં થ ય છે.

મોટર રીવ ીિંગ :- સ્પટ સટિંગ વ ઈન્ડીગ કે રનીગ (મેઈન) 

વ ઈન્ડીગમ થી કોઈ પણ એક વ ઈન્ડીગન િં છેડ 

ઓલટોનેટ કરીને મોટોરની ચ લ બદલી શક ય છે.



TO BE CONTINUED …………… 

ભધગો :-

1. સ્પટેટર

2. રોટર

3. રનીગ (મેઈન) વ ઈન્ડીગ

4. સ્પટ સટિંગ(ઓક્ટઝીલરી) વ ઈન્ડીગ

5.  ેંટરીફયુગલ સ્પવીચ

6. બોડી

7. ટસમયનલ બોક્ટ 

Characteristics :-

➢ સ્પટ સટિંગ ટોકય   ધ રણ હોય છે. 

➢ સ્પટ સટિંગ કરિંટ ફુલ લોડ કરિંટ કરત િં 6 થી 8 ગણો વધ રે હોય છે.

➢ સ્પટ સટિંગ અને રની િંગ પ વર ફેક્ટટર ઓછો હોય છે.

➢ લોડથી ફુલ લોડ સ્પપીડ લગભગ કોિંસ્પટિંટ હોય છે.



કેપે ીટર સ્પટ ટય ઈન્ડકશન રન મોટર ( CAPACITOR START 
INDUCTION RUN MOTOR )

ઉપયોગ :- જ્ િં હ ઈ સ્પટ ટી િંગતોકયની જરુરીય ત

હોય તય િં આ પ્રક રની મોટોરનો ઉપયોગ કરવ મ િં

આવે છે. દ .ત. એર કોમ્પ્પ્રેશર મશીન,  ેંટરીફ્યુગલ

પમ્પ્પ,તેમજ ન ન મશીનોને ચલ વવ મ ટે આ

પ્રક રની મોટર ઉપયોગી છે.



TO BE CONTINUED …………… 

ભધગો :-

1. સ્પટેટર

2. રોટર

3. રનીગ (મેઈન) વ ઈન્ડીગ

4. સ્પટ સટિંગ(ઓક્ટઝીલરી) વ ઈન્ડીગ

5.  ેંટરીફયુગલ સ્પવીચ

6. બોડી

7. ટસમયનલ બોક્ટ 

Characteristics

➢હ ઈ સ્પટ સટિંગ ટોકય હોય છે. 

➢સ્પટ સટિંગ પ વર ફેક્ટટર   રોહોય હોય છે. 
જરેસનિંગમ િં ઓછો થઈ જાય છે. 

➢ લોડથી ફુલ લોડ કોિંસ્પટિંટ સ્પપીડથી ફરે છે.



પમેનિંટ કેપે ીટર ઈન્ડકશન મોટર ( PERMENANT 
CAPACITOR INDUCTION MOTOR )

ઉપયોગ :- ખ  કરીને લો સ્પટ ટી િંગતોકયની જરુર

હોય તય િં આ પ્રક રની મોટોરનો ઉપયોગ થ ય છે. 

દ .ત.  ીલી િંગ ફેન,ટેબલ ફેન હેન્ડ

બ્લોઅર,ઓટોમેટીક વોલ્ટેજ રગે્યુલેટર વગેર ે

જગ્ય એ આ મોટર ઉપયોગી છે.



TO BE CONTINUED …………… 

Characteristics :-

➢સ્પટ સટિંગ ટોકય ઓછો હોય છે.

➢પ વર ફેક્ટટર વધ રે હોય છે. 

➢લોડથી ફુલ લોડ કોિંસ્પટિંટ સ્પપીડથી ફરે છે.

મોટર રીવ ીિંગ :- સ્પટ સટિંગ વ ઈન્ડીગ કે રનીગ (મેઈન) વ ઈન્ડીગમ થી કોઈ પણ એક વ ઈન્ડીગન િં

છેડ ઓલટોનેટ કરીને મોટોરની ચ લ બદલી શક ય છે.



કેપે ીટર સ્પટ ટય એન્ડ રન મોટર ( CAPACITOR START 
AND RUN MOTOR )

ઉપયોગ :- જ્ િં હ ઈ સ્પટ ટી િંગતોકયની જરુરીય ત હોય અને અવ ર નવ ર લોડમ િં ફલકચ્યુએશન થતો હોય તય િં આ

પ્રક રની મોટોરનો ઉપયોગ કરવ મ િં આવે છે. દ .ત. એર કોમ્પ્પ્રેશર, રફેરીજરટેર,ડીપ ફ્રીઝ, વોટરપિંપ વગેરમે િં. 

ભધગો :-

1. સ્પટેટર

2. રોટર

3. રનીગ (મેઈન) વ ઈન્ડીગ

4. સ્પટ સટિંગ(ઓક્ટઝીલરી) વ ઈન્ડીગ

5. સ્પટ સટિંગ કેપે ીટર

6. રનીગ કેપે ીટર

7. બોડી

8. ટસમયનલ

9.  ેંટરીફયુગલ સ્પવીચ(ક્લચ),



TO BE CONTINUED ……………

Characteristics :-

➢આ મોટોરનો સ્પટ સટિંગ ટોકય વધ રે હોય છે તેથી હેવી લોડ   થે પણ મોટરસ્પટ ટય થઈ શકે છે.

➢પ વર ફેક્ટટર   રો હોય છે.

➢એસફસશય ન્ ી વધ રે હોય છે

➢ 25% જટેલી ઓવરલોડ કેપે ીટી હોય છે.

➢શ િંત અને સ્પમુધ રીતે ચ લે છે. 

➢લોડથી ફુલ લોડ  ુધી કોિંસ્પટિંટ સ્પપીડ હોય છે.

મોટર રીવ ીિંગ :- સ્પટ સટિંગ વ ઈન્ડીગ કે રનીગ (મેઈન) વ ઈન્ડીગમ થી કોઈ પણ એક વ ઈન્ડીગન િં છેડ 

ઓલટોનેટ કરીને મોટોરની ચ લ બદલી શક ય છે. 



1Ø યૂસનવ યલ મોટર (UNIVERSAL MOTOR )

• જેમોટર એ. ી. ્લ ય તેમજ ડી. ી. ્લ ય એમ બિંને  ્લ ય પર ચ લુિં થઈશકે તેવ 

પ્રક રની મોટરને યૂસનવ યલ મોટર કહેવ મ િં આવે છે.   

સ દ્ધિંત :- યૂસનવ યલ મોટર ડી. ી.મોટરન સ દ્ધિંત પર ક યય કરે છે.એટલકેે જ્ રે મેગ્નેટીક ફીલ્ડની

વચ્ચે કરિંટ લઈ જત િં કિંડકટરને ટોકય મળે છે. એટલેકે વીજ શસિનુિં ય િંસિક શસિમ િં રૂપ િંતર કરવ ન િં

સ દ્ િંત પર ક યય કર.ે

ઉપયોગ :- ખ  કરીને જ્ િં હ ઈ સ્પટ ટી િંગતોકયની જરુરીય ત હોય તેમજ જ્ િં લોડ જોડ યેલો રહેતો

હોય તેવ ક મ મ ટે યૂસનવ યલ મોટરનો ઉપયોગ થ ય છે.જમે કે ઈલે.ડર ીલ મશીન,મીક ર

ગ્ર ઇન્દર, ોઈિં ગ મશીન વગેર.ે 



TO BE CONTINUIED ……………

ભધગો :-

1. ફીલ્ડ કોઈલ

2. આમેચર કોઈલ

3. ક બયન બ્રશ

4. ટસમયનલ બોક્ટ 

5. બોડી

Characteristics :-

➢હ ઈ સ્પટ સટિંગ ટોકય હોય છે

➢પ વર ફેક્ટટર નબળો હોય છે

➢લોડ વધત િં ટોકય વધે છે.પરિંતુ સ્પપીડ ઘટે છે.

➢લોડ પર ભયજનક રીતે સ્પપીડ વધી જાય છે.

મોટર રીવ ીિંગ :- ફીલ્ડ વ ઈન્ડીગ કે આમેચર

વ ઈન્ડીગમ થી કોઈ પણ એક વ ઈન્ડીગન િં છેડ 

ઓલટોનેટ કરીને મોટોરની ચ લ બદલી શક ય છે.




