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Guidage n Rotation Séries d exercices Page 1 / 4 Guidage en Rotation Laboratoire Mécanique de KORBA Préparée Par M Ben Abdallah Marouan E XERCICE 1 Guidage d'un arbre pignon 24 R1 R2 35 6 4 7 1 De quel type de roulement s’agit-il ? . ... ..
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Ex5 : L constructeur se propose de modifier ke guidage en rotation de Farbre 12 par
des roulermant ainsi gua la laison encastrement de la reue 9 sur Farbre12,
1- Indiquer les repéres des pidces e 1 b
de fa chaine de cdle.

il L

2- Montage des roulements :
2.a- Compléter o
des roulents 10 et 11,
2.b- Assurer Iétanchéié du routement 11
sur e cotd droit,
2.e- Indiquer les tolérance de montage
des roulements,

Aspoct Technologigus

encasiroment de la rove 9 surFarbre 12,
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3- Montage de fa raue : Compléter la liaison | [ foin L
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Le guidage en rolalion consiste & réalizer une llalson pivot entre un arbre et un alésage (moyeau).
Las farmes de surface de guidage en rotation doivent Atre en général des formes de révolution,

tel que : Cylindrigue, conique, sphérigua. ..
La lialson pheot (Flg.1} c'est Fégquivalant de |a laison rotula + lialson lindaire annulaire (Fig.2).

Fig.2
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Fig.1

I Lisisen tineaive annutsire |
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1 EXPRESSION FONCTIONNELLE DU BESOIN ;

1
Béte & cormes

Boaerei b e 1 anvironnes .
a- Compléter MNoutil béte & comes ?
b- Reller par une fléche chaque-fonchion de service aves l'expression qui convient ¥

Diagramme pisuvre

[FP1 ] Guider en ratation aulour d'un axe e solide 2 par rapport au solide 1
Transmefire les actions mécanigues (charges) entre les deux solides
| FP2 | S'adapter au millew environnant (aulres pibces du mécanisme, encombrement...}
il Résister au milieu ambiant
{FC1. Transmetire les efforts
== Résister et s'adapler au milieu emvionnant = A Sty
[Fe 1 tre d’un encombremant minimal
Assurer un fonctionnement silencieux
|Fc3 | Positionnes les deux pidces of autorises une rotation entre elles aulour d'un ane
Remarque !

¥ Un guidage en rotation entre deux piéces doit assurer les foncions de senices précédentas |
¥ Enire le solide 1 at b solide 2 en trouve :

+ Guidage en rolalion par contact direct enire surfacaes ;

+ Guidage en rodation par interposition (indirect) de bagues de frotternent (coussinet);

+ Guidage en rodaticn par interposition (indirect) d'éléments roulants (roulement),
¢ Pouwr réaliser un bon guidage an rotabion (liasson pivot), il faut empécher la translaton

par des obstachkes.

Solution “b" ~Solution &
Les obstackes doivent étre plus proches, la solubion * b ™ est retenue,

13
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1li- PALIERS :
Uin palier a5t un crgane du guidage d'vn arbre dans son mouvament an rotation.
Il exista trois types de paliers en fonclion du guadage réalisé :

saelogiour

S

Le guidage an rotation par conact direct pewt &tre obtenu & partir du contact entre des surfaces
de révolutions el de deux arréts qui suppriment le degré de libertd en translation suivan
P e rabation,

Il existe dews distnibutions principales de la géométne du confact ; Fune dite an porte & faux
el autre appalée chape,

Coll peu dlevé, faibles vilezses, des effors transmissibles modérds, un échauffemant Impartant
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Condition générake de guidage :
¢ Langueur du guidage : 'augmentation de la longueur £ du guidage perme! d'augmenter §
Finclinaison de 'arbre par rappord a 'akésage ce qui entraine

ke phénomane d'arc-bowtement, on adople habituellement £ =1 a 1,54 E

¥ Précision d'usinage : * surface polie ;
+ choix judicleus des maténaux ;
+ prévalf un jeu fonctionnel convenabla

J.2- Palier avec glissement {indirecte) ; {palier Bsse ou palier a coussinet)
Probléme posé :
On sole larbre da l'-la Figure 5 : la pusssance absorbée = couple x vilesse de rolalion

Crast-a-dirg Py = G @ = TrR2m Bl = Mg, r2maGl
Fon = N rni30

, Awec : - N: charge maximale appliquas en (N

-1 ; coafiicient de frottement ;

- rayon de l'arbes an (m) ©

- n : fréquence de rotation de Iarbee an (timin) ;

- TP - puissance absorbée an (Wait).

. Fig.5
k La dminution de [a e, a5t oblanue par:
+ diminution du diamétre, mais il @st limité par la condition de résistance ;
+ faibbe valeur de coeflicient de frotternant par cholx des maténauy en contact at du mode de

Iubsrificatien,
14
......... 2 Est-ce que le montage est a arbre ou moyeu tournant ? . .........
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Cours ; Mise a miveau; Applications m:: H:W .
Ex7 : Lo guidage en rotation da l'arbra 15 est assuré par deux roulements 4 une rangée de biles
& contact oblique de type BT 31 et 32, Les efforts axiaux appliqués sur l'arbre sont modérnés. 2
On désire cas par deux a une rangée de billes a contact &,
radial type BC 02. R1 ot RZ (avec R2 étanche d'un coté). L ‘-:
I ot &
Q1- Compléter lo montage des deusx - &
roulemeants. -~ =
\ WL g
Q2- Assurer 'stanchéité (coté R1) - 5
par un joint 3 lavre | i
b oo oo Rt Sttt s (e oy D
(pour les roulements ot le joint). | E
S / i
5
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........ 2 Est-ce que le montage est a arbre ou moyeu tournant ? . .. ...
... .3 Quelles sont les bagues qui doivent étre monté serrées (extérieures ou intérieures) ? . ................ 4 Identifier les obstacles arrétant ces bagues axialement (A, B, C, D, E, F, G, H) : .. ..

. 7 Coter sur le dessin les portées des roulements sur I’arbre (4) et sur les alésages de (1) et de (2). ABCDE FGH Guidage n Rotation Séries d exercices Page 2 / 4 Guidage en Rotation Laboratoire Mécanique de KORBA Préparée Par M Ben Abdallah Marouan E XERCICE 2 Galet tendeur de courroie Le galet (9) est guidé en rotation par rapport a
I’axe (1) par deux roulements (5) et (8). 1- Colorer I’ensemble des piéces en rotation. 2- Est-ce qu’il s’agit d’un arbre tournant ou moyeu tournant ?...........

5- Les bagues intérieures sont-elles montées avec jeu ou avec serrage ? . .. ...

................. 6- Identifier les obstacles arrétant ces bagues axialement (A, B, C, D, E, F, G, H) : . ..

........... 7- Coter les portées des roulements sur 1’arbre (1) et sur I’alésage (9) E XERCICE 3 Guidage d’un pignon Arbré 1- Montage des roulements : Page suivante a- Compléter le montage de ces roulements. b- Indiquer les tolérances des portées des roulements c- Compléter le dessin du couvercle (08) et assurer sa fixation sur le boitier (04).

(Ne représenter qu’'une seule vis) 2- Compléter la nomenclature des éléments ajoutés. 05 1 .......c.ccevvniiniinnnnnnnn.

081 oo, 02 1 Roulement type ......... 074 oo, 01 1 Couvercle 06 1 .....ccevvinviniiniinninannen

Rp Nb ésignation Rp Nb ésignation 10 1 Ecrou a encoches 9 1 Galet (moyeu) 8 1 Roulement type BC 7 1 Joint feutre 6 1 Couvercle 5 1 Roulement type BC 4 1 Bague entretoise 3 6 Vis CHc M6-15 2 1 Couvercle 1 1 Axe (arbre) Rep Nb Désignation GALET TENDEUR 78910312456 ABEFCD GH Guidage n Rotation Séries d exercices Page 3 /
4 Guidage en Rotation Laboratoire Mécanique de KORBA Préparée Par M Ben Abdallah Marouan Joint 1 2 8 53 4 7 6 E XERCICE 4 Guidage d’'un arbre intermédiaire I Guidage par coussinet : L’arbre pignon (3) est guidé en rotation par deux coussinets (7) et (8). a- Indiquer les ajustements nécessaires au montage des coussinets. b- Tracer les chaines
de cotes relatives aux conditions JA et JB. JB JA 8 6 Tibial rotation in knee arthroplastyWord exercices - english level b2 exercices (Cambridge formation)Rotational Kinematics - Exercises PerformedRotational Dynamics - Exercises PerformedLAB REPORT ABOUT ROTATIONAL DYNAMICSpresent continuous exercicesExercices Syntaxe et
ponctuationLa maison - lexique et exercicesB1 - Les prépositions - Exercicespresent continuous exercices 1Exercices sur déterminantsExercices discours de francois mitterrand La parure - Maupassant Texte et exercicesExercices sur les prépositionsLES ARTICLE AVEC EXERCICESL'ucronie: exercices sur I'hypotheéseExercices sur les indéfinisLes
exercices et temps simplesExercices and problems on simple motionEnglish syntax notes with exercicesAUTOUR DU PRESIDENT CORRIGES COMPLETS Exercices articles n. 1-10Exercices de Style nella traduzione di Umberto Eco Sequences _guidage.xlsxAnalyse fonctionnelle des guidagesCriteres de dimensionnementFamille de solutions
technologiqueGuidage par contact directGuidage par éléments roulantsModélisation des contactsModélisation des roulementsArchitectures de guidage en rotationArchitectures de guidage en translationBorne de parking: dimensionnement de paliers

lissesTD Palier Lisse.pdfRoue cremaillere calque.pdfTD Palier Lisse corrige.pdfRoue cremaillere.pdfGuidage rotation calque.pdfGuidage rotation.pdfCompresseur (guidage par paliers lisses)TD Compresseur.pdfCompresseur calque.pdfCompresseur corrige.pdfAffuteuse (guidage par

roulements)TD Affuteuse.pdfAffuteuse calque ensemble.pdfAffuteuse corps mecano soude.pdfModification du corps suite a un changement de procédé de fabrication: fonderie a la place de mécano-soudéCalque_corps.pdfCorps_moule.pdfPoulie folle (guidages par roulements et paliers

lisses)TD_Enrouleur courroie.pdfenrouleur calque fraysse 2.pdfRéducteur a axes concourants (guidages par roulements)TD Reducteur.pdfCalque Reducteur.pdfCorrige Reducteur.pdfMotoréducteur a axes

parallelesTD Moto reducteur.pdfMoto reducteur calque.pdfTD Moto reducteur corrige.pdfTD Malaxeur.pdfmalaxeur calque.pdfTD Malaxeur corrige.pdfmalaxeur corrige.pdfTD Variateur courroie.pdfensemble variateur A4.pdfCalque variateur A3.pdfensemble variateur corrige.pdfTD Robot Acma.pdfsujet Acma LT.pdf L'usage de la calculatrice
est interdit. Citer 2 fonctions a assurer par un guidage en rotation en phase d’utilisation - Positionner I'arbre et le logement - Permettre un mouvement relatif (rotation) - Transmettre les efforts Citer 3 solutions constructives différentes pour la réalisation d’une liaison pivot 2.1) Citer et représenter graphiquement (a main levée ou aux
instruments) 2 solutions pour assurer l’arrét axial d’un roulement Solution 1 : Anneau élastique  2.2) Citer trois types de roulements différents.

- a rouleaux cylindriques Pour les systémes représentés ci-dessous : = déterminer, en le JUSTIFIANT, quelles sont les bagues montées serrées et/ou avec jeu pour les roulement en @ et en @ ; = symboliser, sur les dessins, les arrét axiaux nécessaires. 3.1) Systéme roue et vis sans fin Dans le systéme représenté ci-dessous, la vis sans fin entraine en
rotation la roue dentée. L’effort représente 1’action de le roue sur la vis sans fin. Cet effort est relativement constant en direction. Justification(s) : La charge est tournante par rapport a la vis sans fin, elle-méme solidaire des bagues intérieures en @ et en @ Une masse excentrée est fixée sur I’arbre tournant. Le bati est fixe.

L’arbre tournant est entrainé en rotation par une roue dentée dont on ne tiendra pas compte. Justification(s) : La charge est fixe par rapport a I’arbre, donc tournante par rapport au bati, lui-méme solidaire des bagues extérieures en @ et en @



