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فرست ոھ شی ده؟
.فرست، تشویق او پژندنھ پھ ساینس او تکنالوژی کھ ده. د فایده نھ بغیر یوه موسسھ ده 

 او مقصد یی تعلیم او د ستیم پھ اړونده معلومات خپرول دې. تر ٢۵ کالھ ډیر کږی چی فرست مختلفھ  روباتیک
 چلنجونھ یي ده ھر سن زده کونکو  تیمو تھ جوړ کړي دی. د فرست لیךو لیک جونیر ھر شی  د ابتدایھ مکتبونو زده

 کونکو د تشویق او زدکږي دی ستیم سره ده او شروع او پرمختט د لیךو لیک جونیر چی سختره ده، او لی ھغھ
 وروستھ فرست تیک چی یوه روباتیک مسابقھ ده، او د مطوستھ خونزیولپاره ده، او بیا فرست روباتیک مسابقھ چی د
 لیسو لپاره جوږه شوي او مقصد یی آشنا کول، برمختک او د انجیتري، بزنس او نورلازمھ زکړو، موډرن او اوسني

 جھان د پاره ده. دغھ سی ډیزاین شوي ده چی مغزولپاره یو سپورت دي. د ھغھ کسانو چی پھ فرست روباتیک کھ
غوؕده اخیسی، دا یوه ֢ایستھ او سختھ مسابقھ ده. د نورو مھلوماتو لپاره دفرست وبساید تھ

(firstinspires.org).لاړ شي 

● FIRST



سوګ دي؟ ٣٠۴۴



دغھ ھفتھ

ډیزاین او جوړخت پژندنھ
پرיرامنט پژندنھ

 سنسرونھ:  روشنی, رنگ, تماس,
التراسونیک

 پھ آخر د ھفتھ کھ د پروיرامنט او
ډیزاین چلنج

اف ال الروباټ ոنךھ جوړ شی



یو ساده باټ چوړونھ

فرست



 پورיرامنט پھ ոھ ډول کار کوي 
پورיرامنט پھ دغھ توיھ کیدای شی

اما اف ال ال پورיرامنט باید دغھ ոی وي



کومھ اندازه پوره ده؟
پھ یو وخت کھ د مسافت مقیاس

فاصلھ کولی شي چی وخت اندازه کږی
 وظیفھ: روباټ دی ٣ ثانیو لھ پاره پھ یو سیده

 خط کھ پھ یو سرعت کھ وساتي. سرعت یي تغیر
 او دھمغھ وخت لپاره یي وساتي، کوم تغیرات پھ

کھ ویني؟
 کوم شي دوخت اتبار کموی؟ نور پھ کوم ډول

وخت اندازه کولي شو؟

پھ یو وخت کھ مصافھ اندازه کول
 د وخت پر ըای: د فاصلی چرخونھ مساوی دی د

دایری د چرخ محیط سره
 دغھ کار بیا وکړی د وخت پر ըای چرخ پھ نظر

کھ ونیسي، کوم تغیرات پھ کھ ویني؟د



چرخ ور کول
 د روبات دոرخولو لپاره ոو لاری شتھ. کولاي

شی چی د ٣ لارو لست جوړ کړي؟
 الولھ طریقھ: یو مو՘ور پھ مخ بوըی او بل متور د

 .ولاړ وي
 دوھمھ طریقھ: د یو موور سرعت تر بل مو՘ور

 .تیز وي
 دیریمھ طریقھ: یو مو՘ور د مختھ او بل د شا تھ

.روان وی



د الی ورځ چیلنج
وظیفھ: مربع

 روباټ باید د مըکھ باندی د رابر՘یپ پھ ըلورو
 .خواوو را وיرزی

 روباټ باید چی ھر دري چرخھ د رابر՘یبی مربع
.יرزیدلو منظم مکمل کږی

 الولھ طریقھ: یو مو՘ور پھ مخ بوըی او بل متور د 
 ولاړ وي. دوھمھ طریقھ: د یو موور سرعت تر بل

 مو՘ور تیز وي. دیریمھ طریقھ: یو مو՘ور د مختھ
.او بل د شا تھ روان وی



د وړی لگوروباتیکس  
دوھمھ ورځ



لمسی سنسرونھ
د لمسی سنسروپروיرامنט

د پیچ خولړو طریقھ
لمسی سنسر ره ست کول

ھدایات ورکول



لمسی سنسرونھ
:وظیف

.دایي سنسر د روباټ پھ مخ کھ ըای کھ نسب کړی ٢
.پورامنט ՘ست کړی

 د سھار جیلینج: د موانع او یا مشکل پھ لمسی سنرونوکھ
!کورس

 ضرورت: روباټ باید  د دو سنسرونو نھ کار والی تر
 ոو ی وکولیشیی چی د لمسی سنسرونو کورس بشپړ

.کړی



د ر֢نایي سنسرونھ
 د رو֢نایي سنسر د روباټ پھ مختھ نیز منէ کھ نصب

.کړی
:بروיرام

 د ماسپ֢ین چلنج: تیز زغلول د ر֢نایي سنسرونو پھ
 واسطھ. روباټ د رو֢ایي سنسرونو تھ ضرورت لری

.چی وکولی شی ی پ مستقیم خط ولاړ شی



د وړی لگوروباتیکس  
دریمھ ورځ



ال՘را سونیک سنسرونھ
 :وظیفھ

 التراسوسیک سنسر د روباټ پھ مخکیني حصھ کھ نسب
.کړي

د سھار چیلنج: سکنک بات
 ضروزت: روباټ باید د یو ال՘راسونیک سنسر نھ کار

  واخلی. کلھ چی یو شی ۵ انچھ مختھ پروت وي، سکنک
.باید لی بغل نھ یي تیر شی او خپلھ لکي بورتھ کړی

.لکی باید د یو مو՘ور نھ جوړه شی



د وړی لگوروباتیکس  
ոلورمھ ورځ



 (لیگو زو (باغ وحش
 وظیفھ: د خپل تم پھ خو֢ھ یو حیوان ډیزاین او جوړ

 کړی. ٣ نظریھ جوړی کړی او ٣ واړه د ٣٠۴۴ تیم سره
.شریکی کړی او بیا یو دانھ انتخاب کړی

.باید د ال՘راسونډ، رنט او لمسی سنسرونو لرونکی وي

:ستاسو حیوان باد لادینی کارونھ وکړی
.پھ استفاده د یو سنسر، باید یو خاص کار وکړی

 د رو֢نایي سنسر پھ واستھ باید د رابر ՘یپ مسیر تعقیب
.کړی

 باید وکولی شی چی یو بازیچھ را پورتھ او پھ خپل ըای
کیږدی


