HERON" LITE Color

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

Ambiente de Operagao
Empunhavel
Vestivel

Montavel em varias plataformas moveis
(carro, bicicleta, quadriciclo, barco, robd)

Software de processamento SLAM
(HERON Desktop)

Software de processamento avangado da
nuvens de pontos (Reconstrutor)

Software para visualizagdo e medigdo
de mapas de raios X (GoBlueprint)

Formatos de exportagdo

Pontos por segundo
Acuracia local

Resolugdo maxima do levantamento
Acurécia total

Aceita pontos de controle
Acurdcia total com pontos de controle

Mapeamento em circuito fechado
Operavel em qualquer condigéo de luz
Inicializagéo e calibragéo

Operavel por apenas uma pessoa

Tempo de operagéo do cabegote
(em aquisigdo continua)

Visualizagao em tempo real de
Imagens RGB de 8K

Temperatura de operagdo
Temperatura de armazenamento
Maleta de transporte robusta

interno / externo
sim
sim
sim
incluido

incluido

incluido
.e57, las, .ply,
exportagdo no ReCap
640.000
+4mm
Tcm

+4 cm em circuitos
curtos fechados ™M

sim (opcional)
+2.cm
nao obrigatério
sim
nao necessario
sim
Th30min
(maior com baterias adicionais)
sim
-10° a +45°
-40° a +60°
sim

CABECOTE DE CAPTURA (REMOVIVEL)

Peso e dimensdes

COMPONENTES:
e SENSOR LASER

Comprimento da onda laser
Alcance

Campo de visdo (FOV)
e IMU

e CAMERA RGB 360° (MG1)

Aquisi¢do continua

Aquisigdo de fotografia

FOV

Balango automatico de cor e luz

Controle automatico de exposigao

www.gexcel.it

1.600 g 2617 x 140 X 120mm

32 chs | Class 1 Eye Safe
905nm

0,54300m

360° x 360° @
sim
uma, com 4 lentes
24 Hz | 4K Ultra HD
8K
360°
sim

sim ®

Distribuidor:

aasee0?900r,
NN .‘l(/
NN "

X TECH

. “w\
e

32 canais | Alcance Maximo 300m

660 mm (extensivel até 1.560 mm)

y
L9

140mm

CONTROLADOR DO SISTEMA

1085 g 160 x 209 x 59 mm
Intel® 11th Gen Core™ (4.1

Peso e dimensdes

Processador GH2)
o PEN DRIVE para
armazenamento dos USB 3.1
dados
Tamanho da memodria 256 GB

Velocidade de leitura
Velocidade de gravagao

até 300 MB/seg
até 100 MB/seg

o BATERIA INTERNA Bateria Li-ion
Capacidade 7000 mAh | 80.4 Wh
Saida 12V

Th 30min
Tempo de opera(;éo (maior com bater;os")adicionais ‘plug &

UNIDADE DE CONTROLE PDA #ssistente Pessoal Digital

Peso e dimensdes 5609|167 x81.4x15.5mm

Processador Helio G95 Octa Core 2.1 GHz
6.22" LCD HD + waterdrop
Tela
screen
Bateria Li-ion | 6350 mAh
Carregador da bateria 24 W Type-C fast charge
15a24h

Duragao da bateria (dependendo da intensidade da tela)

HASTE MANUAL
Haste + cabo 9654

Comprimento de 400 a 1.300 mm
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HERON" LITE Color

Ficha Técnica

ACESSORIOS OPCIONAIS

padréo | plug&go | Th 30min | 445 g

Bateria adicional

alta capacidade | plug&go | 3h 10min | 860 g
de 560 a 1.800 mm | 1.000 g
de 1.000 2 6.000 mm | 1.880 g

Haste telescopica

Mochila robusta

540 x 400 x 220 mm | 4.850 g

32 canais | Alcance Maximo 300m

Pino de centralizagao
Suporte para automaével

Anel de luz LED

Adaptador de inclinagao

150 mm|12g

547 x 427 x 251 mm | 9.000 g

2126 x 184 mm | 700 g
4.000 Im |36 W

@32 x175mm 200 g

com cabos para o sensor de captura
SOFTWARE
Reconstructor incluido HERON Desktop incluido
Reconstructor HERON add-on incluido Redugdo do efeito de deriva (otimizagdo global) sim
Navegagao 3D de nuvens de pontos e Imagens sim Mapas 3D locais - Algoritmo patenteado sim
Registro automatico de capturas sim Coordenadas GNSS para geolocalizagéo sim
laz, .e57, fls, zfs, Separagao / unido de trajetdrias e nuvens de sim
.rxp, .x3s, .x3m, .clr, pontos I
Importa diretamente as seguintes extensées 013, .dp, .ixf, .nctri, d Atico de pd i
p g txt, las, .ptx, pts, Modo automatico de p6s processamento sim
ptg, .asc, .ply, .csv, Limpeza dos ruidos (atenuagao) sim
DEM Ascii ~ : - :
- : - Remog&o de objetos em movimento sim
Filtro, gerenciamento e classificagdo de nuvens sim
de pontos
Importa formato .ifc BIM sim GoBlueprint e
Importa dados de outros scanners a laser sim Calculo de volume baseado em mapas de raios X sim
terrestres Medigdes feitas diretamente em mapas de raios X sim
Importa nuvem de pontos do UAV sim (7S LS Clees)
Para qualquer PC ou tablet com Windows (para sim
Importando dados de mapeamento movel sim sempre levar seus mapas com vocé)
3ds, .ifc, .obj, .dxf, Resultados faceis de gerenciar e compartilhar sim
Modelos CAD/Mesh stl, axt, wrl, .vrml,
ply, .mvx, .dae e : .
HERON Ferramentas de Restrigao incluido
ReCap, Geo-Plus, )
Exportacdo direta para os sistemas Cintoo, ObitGT, HERON Add-on de Rastreamento opcional
3DUserNet Reconstructor Add-on MINING opcional
Extragéo de secbes e perfis ((dxf) sim Reconstructor Add-on COLOR opcional
Ortofoto e ortofoto de raios X . Reconstructor 3D Viewer gratuito
(exportagdo direta para AutoCAD) sim - ;
ClearEdge3D EdgeWise opcional
Calculo de dreas e volumes Sl ClearEdge3D Verity & Rithm opcional
Criagdo e edigdo de malha sim 3DUserNet VISION (desconto nas taxas) opcional
Ferramentas de verificagdo sim Cintoo Cloud opcional

(1) A precisao geral depende da eficacia do algoritmo de registro SLAM, que pode ser influenciado pela geometria do ambiente detectou. Trajetorias
longas na auséncia de fechamentos de loops e caminhos transversais, como tuneis estreitos ou escadas estreitas, podem reduzir a preciséo geral
que esta entre 5 e 10 cm. Os algoritmos patenteados exclusivos presentes no HERON Desktop e a utilizagao de pontos de controle ou scans o0s
controles usados como restrigbes podem melhorar significativamente a qualidade da preciséo geral em até 2 cm. A equipe de suporte Gexcel esta

sempre pronta para fornecer informagées mais detalhadas sobre este tema.

(2) FOV final garantido caminhando com o sistema

(3) A camera pode nao funcionar perfeitamente em locais escuros. Nestes casos recomendamos a utilizagao do acessorio Anel de luz LED.
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