


  
𝑷(𝒙)

𝑸(𝒙)
=

𝑨

𝒙 − 𝒓𝟏
+

𝑩

𝒙 − 𝒓𝟐
+ ⋯ +

𝑲

𝒙 − 𝒓𝒌
 

Caso 1:  

O denominador 𝑄(𝒙) pode ser decomposto em 
fatores lineares distintos. 

𝐴, 𝐵 𝑒 𝐾: são coeficientes a determinar; 

𝒓𝟏, 𝒓𝟐, 𝒓𝑲: são as raízes do polinômio 𝑄(𝒙). 



(a)  
𝑷(𝒙)

𝑸(𝒙)
=

𝟏

(𝒙−𝟏)(𝒙+𝟏)
=

𝑨

𝒙−𝟏
+

𝑩

𝒙+𝟏
 

Exemplos do caso 1:  

(b)  
𝑷(𝒙)

𝑸(𝒙)
=

𝟏

(𝒙𝟐−𝟏)
=

𝟏

(𝒙−𝟏)(𝒙+𝟏)
=

𝑨

𝒙−𝟏
+

𝑩

𝒙+𝟏
 

(c)  
𝑷(𝒙)

𝑸(𝒙)
=

𝒙+𝟏

(𝒙𝟐+𝟐𝒙)
=

𝒙+𝟏

𝒙(𝒙+𝟐)
=

𝑨

𝒙
+

𝑩

𝒙+𝟐
 



  
𝑷(𝒙)

𝑸(𝒙)
=

𝑨

𝒙 − 𝒓𝟏
+

𝑩

(𝒙 − 𝒓𝟏)𝟐
+ ⋯ +

𝑲

(𝒙 − 𝒓𝟏)𝒏
 

Caso 2:  

O denominador 𝑄(𝒙) pode ser decomposto em 
fatores lineares, mas alguns destes são repetidos. 

𝐴, 𝐵 𝑒 𝐾: são coeficientes a determinar; 

𝒓𝟏 : raiz do polinômio 𝑄(𝒙). 



(a)  
𝑷(𝒙)

𝑸(𝒙)
=

𝟏

(𝒙−𝟏)𝟐 =
𝑨

𝒙−𝟏
+

𝑩

(𝒙−𝟏)𝟐 

Exemplos do caso 2:  

(b)  
𝑷(𝒙)

𝑸(𝒙)
=

𝟏

𝒙(𝒙−𝟏)𝟐 =
𝑨

𝒙
+

𝑩

𝒙−𝟏
+

𝑪

(𝒙−𝟏)𝟐 



  
𝑷(𝒙)

𝑸(𝒙)
=

𝑨

𝒙
+

𝑩𝒙 + 𝑪

𝒙𝟐 + 𝒂
+

𝑫𝒙 + 𝑬

𝒙𝟐 + 𝒃
+ ⋯ +

𝑲𝒙 + 𝑱

𝒙𝟐 + 𝒏
 

Caso 3:  

O denominador 𝑄(𝒙) se decompõe em fatores 
lineares e quadráticos irredutíveis distintos. 

𝐴, 𝐵, 𝐶, 𝐷, 𝐸 𝑒 𝐾, 𝐽: são coeficientes a determinar; 

𝒂, 𝒃, 𝒄: são números reais. 



(a)  
𝑷(𝒙)

𝑸(𝒙)
=

𝟏

(𝒙𝟐+𝟏)
=

𝑨𝒙+𝑩

(𝒙𝟐+𝟏)
 

Exemplos do caso 3:  

(b)  
𝑷(𝒙)

𝑸(𝒙)
=

𝟏

𝒙(𝒙𝟐+𝟏)
=

𝑨

𝒙
+

𝑩𝒙+𝑪

(𝒙𝟐+𝟏)
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