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Sistemas para automacdo industrial e robotica
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eMmbalagens;

Alta velocidade e extrema
precisdo;
Manutencdo de forma rdpida e
Produto nacional fabricado no Brasil. pratica e de baixo custo;
Facil higiénizacdo dos bracos e
antebracos;
Indicado para todos os segmentos
e setores da industria.

Unico robd paralelo da América Latina.

Assisténcia técnica especializada.

—
www.archtec.io '

Industria Brasileira




Dados Téecnicos

@ DynPicher“
Big Spider
Versao Capacidade de Manipulagdo Dimensoes 180 x 161,2 x 71,2mm (LxHxP)
DynPicker - Big Spider 5kg Peso 1.2 kg
I/0 (Input/Output) 16/16
Performance Analog (Input/Output) 8/8
Repetibiidade de posicdo 0,1 mm Safety (Duplo canal) 3 Saidas
Repetibilidade angular 0,4° Porta de Comunicacao :
Modbus Serial
Area de Trabalho Ethemet 1
Diémetro 1130 /750 / 410 mm ArchNet 1
Altura 275/ 375/ 425 mm EtherCAT (I/O Extention) 1
Rotac¢do 360° Fixagdo Parafusado
e P e e Cdmera de Visdo Aceita Integracdo
Ciclo[mm] Cargalkg] Ciclos Tracking em Esteira Sim
25/305/25 0,1 0,40s
25/305/25 1,0 0.40's
25/305/25 3.0 0,52's

Caracteristicas Fisicas

Montagem Suspensa
Dimensdes Robd 1071 x 1185 mm (HxD)
Peso Robd 60kg

Caracteristicas Elétricas

Poténcia 7,00 kVA
Tensdo (fase - neutro) 220V
—— 318 A
Dimensoes 220 x 280 x 42 mm (LxHxP)
Ambiente Peso 1 Kg
Grau de Protegdo IP54/IP65 Tela Touch Sim
Temperatura Ambiente 0a50°C Programagdo Arch RMC
Ruido <80 dB Rede 1
USB 1
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DynPicker*

Big Spider

Wedida interma da base

cctor externo

Esteira

Medida entre furos de fixacao.
Diametro do furo da estrutura 17mm.
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DynPicker®

Big Spider

Observar diametro e altura de trabalho, para dimensionar altura das
esteiras ou dispositivos, também é importante saber a altura dos
produtos que serao manipulados pelo robd.

A area de atuacao do
robé tem como limite o
centro do flange de
fixacéo da garra.

Analisar o tipo de garra a s{
aplicacao.
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DynPicker*

Big Spider

o externo do flange 60mm.
o de referéncia dos furos 50mm.
bs passantes com rosca M6x1mm.
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